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1 Vorwort

Die beschriebene Hard- und Software sind Entwicklungen der KEB Automation KG. Die
beigefiigten Unterlagen entsprechen dem bei Drucklegung giiltigen Stand. Druckfehler,
Irrtimer und technische Anderungen vorbehalten.

1.1 Signalwdrter und Auszeichnungen

Bestimmte Tatigkeiten kdnnen wahrend der Installation, des Betriebs oder danach Gefah-
ren verursachen. Vor Anweisungen zu diesen Tatigkeiten stehen in der Dokumentation
Warnhinweise. Am Gerét oder der Maschine befinden sich Gefahrenschilder. Ein Warn-
hinweis enthalt Signalwdrter, die in der folgenden Tabelle erklart sind:

A GEFAHR

» Gefahrliche Situation, die bei Nichtbeachtung des Sicherheitshinwei-
ses zu Tod oder schwerer Verletzung fiihren wird.

1.2 Weitere Symbole

» Gefahrliche Situation, die bei Nichtbeachtung des Sicherheitshinwei-
A WARNUNG ses zu Tod oder schwerer Verletzung fuhren kann.

» Gefahrliche Situation, die bei Nichtbeachtung des Sicherheitshinwei-
A VORSICHT ses zu leichter Verletzung fihren kann.

» Situation, die bei Nichtbeachtung der Hinweise zu Sachbeschadigun-
gen fiihren kann.

» Wird verwendet, wenn durch die Beachtung der Hinweise das Ergeb-
nis besser, 6konomischer oder stérungsfreier wird.

» Mit diesem Pfeil wird ein Handlungsschritt eingeleitet.

/- Mit Punkten oder Spiegelstrichen werden Aufzéhlungen markiert.

=> Querverweis auf ein anderes Kapitel oder eine andere Seite.

Hinweis auf weiterfliihrende Dokumentation.

Dokumentensuche auf www.keb.de

1.3 Gesetze und Richtlinien

Die KEB Automation KG bestatigt mit dem CE-Zeichen und der EG-Konformitétserkla-
rung, dass unser Gerat den grundlegenden Sicherheitsanforderungen entspricht.
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Das CE-Zeichen befindet sich auf dem Typenschild. Die EG-Konformitatserklarung kann
bei Bedarf iber unsere Internetseite geladen werden. Weitere Informationen befinden
sich im Kapitel ,Zertifizierung®.

1.4 Gewahrleistung

Die Gewabhrleistung uber Design-, Material- oder Verarbeitungsméngel fur das erworbene
Gerét ist den aktuellen AGBs zu entnehmen.

Hier finden Sie unsere aktuellen AGBs. E E
AGB r |

[=]

Alle weiteren Absprachen oder Festlegungen bediirfen einer schriftlichen Bestéatigung.

1.5 Unterstitzung

Durch die Vielzahl der Einsatzmdglichkeiten kann nicht jeder denkbare Fall berticksichtigt
werden. Sollten Sie weitere Informationen bendtigen oder sollten Probleme auftreten, die
in der Dokumentation nicht ausfuhrlich genug behandelt werden, kénnen Sie die erforder-
liche Auskunft Giber die ortliche Vertretung der KEB Automation KG erhalten.

Die Verwendung unserer Gerate in den Zielprodukten erfolgt auRerhalb unserer
Kontrollmdéglichkeiten und liegt daher ausschlie3lich im Verantwortungsbereich
des Maschinenherstellers, Systemintegrators oder Kunden.

Die in den technischen Unterlagen enthaltenen Informationen, sowie etwaige anwen-
dungsspezifische Beratung in Wort, Schrift und durch Versuche, erfolgen nach bestem
Wissen und Kenntnissen Uber die Applikation. Sie gelten jedoch nur als unverbindliche
Hinweise. Dies gilt auch in Bezug auf eine etwaige Verletzung von Schutzrechten Dritter.

Eine Auswahl unserer Produkte im Hinblick auf ihre Eignung fur den beabsichtigten Ein-
satz hat generell durch den Anwender zu erfolgen.

Prafungen und Tests kénnen nur im Rahmen der Applikation vom Maschinenher-
steller erfolgen. Sie sind zu wiederholen, auch wenn nur Teile von Hardware, Soft-
ware oder die Gerateeinstellung modifiziert worden sind.

1.6 Urheberrecht

Der Kunde darf die Gebrauchsanleitung sowie weitere geratebegleitenden Unterlagen
oder Teile daraus fir betriebseigene Zwecke verwenden. Die Urheberrechte liegen bei
der KEB Automation KG und bleiben auch in vollem Umfang bestehen.

Andere Wort- und/oder Bildmarken sind Marken (™) oder eingetragene Marken (®) der
jeweiligen Inhaber und werden beim ersten Auftreten in der FuRnote erwahnt.

1.7 Lizenzbedingungen

Die Bedingungen zur Nutzung von KEB Software sind aufgefiihrt in den ALLGEMEINE
VERTRAGSBEDINGUNGEN FUR DIE UBERLASSUNG VON SOFTWARE LIZENZ
PRODUKTEN (EULA).

4 © 2022 KEB Automation KG


http://www.keb.de/de/agb

Hier finden Sie unsere aktuelle EULA

EULA
1.8 Begriffe / Definitionen
Download Ubertragen / Schreiben von Daten von COMBIVIS in das KEB Gerat
Upload Ubertragen / Lesen von Daten aus dem KEB Gerat in COMBIVIS

Configuration-ID (cfg) Jeder Geratetyp, Firmware Version, Drehzahlmodus bekommt eine eindeutige Ken-
nung (Nummer). Anhand dieser kann COMBIVIS das Gerét identifizieren und die
richtige Parameterbeschreibung auswahlen und anzeigen.

CV6 Abkurzung fir COMBIVIS 6
CVs6 Abkirzung fur COMBIVIS studio 6

© 2022 KEB Automation KG 5


https://www.keb.de/fileadmin/AGB/2018_04_25_KEB_EULA.pdf

Inhalt

L VOO e aa 3
1.1 Signalworter und AUSZEICHNUNGEN ...cviii i e e e e rearareeeaee s 3
1.2 AV =T =TSV 12 o Y= SRR 3
1.3 Gesetze UNd RICHTINIEN ...t e e e aeeeeeane 3
1.4 (TN =TT L= 1] (1 o P PPPPPPNS 4
1.5 L8 Y A= 6] L) 74 01 o o [PPSR 4
1.6 LU g 1= o= =T o o | USRS 4
1.7 LiZeNZDEAINGUINGEN ..oiiiiiiiiei ettt e ettt e e et e e e et e e s anbe e e e e nanns 4
1.8 Begriffe / DefiNitiONEN ... 5

2 Eigenschaften und ANSChIUSS ......coouiiiiiii i 11
2.1 BIgENSCNAITEN ...t e e e e et e e e e e e e 11
2.2 AUSTUNTUNGEN ettt e e e s s e e e e e e e s e s bbb e et e e e e e s s s snbbneeeaeeeaaannnes 12
2.3 SY SIEMVOTAUSSEEZUNGEN ittt ettt e e et et a s e e et e e s e s e e e e et ees b a e e e e e e eestabnnseaaaaes 13
2.4 VerSiONSINTOIMALION ...eiiiiiii i e e e e e e s st e e e e e e s e aabnbbereeeeeeaaannes 14
25 ONTINE-TULOTIAIS ...ttt e e e e e st e e e e e s bbb e e e e e e e e e e nnnnenneeas 15
2.6 GEIAtEANSCNIUSS .ot e e e e e e e ee e e e as 16
2.6.1  ANSChIUSS COMBIVERT Fb5. ..ottt ettt ettt e e e e e st e e e e e e s e aas e ee e e e e e s anntnraeeaaaeeeas 16
2.6.2  ANSChIUSS COMBIVERT BB. .....cciiiiiiiiiiiiie e s ittt e e e e sttt e e e e s e st e e e e e e s s snnteeeeaaeeesannsnnaeeeeeeeeas 17
2.6.3  ANSChIUSS COMBIVERT GB. ..ccoiiiiiiiiiiiiiiiieieieeeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeaesesessssessssssssssssssssssssssssessrnreres 17
2.6.4  ANSChIUSS COMBIVERT HB......coiiiiiiiiiiiiiie ittt ettt e e st e e e et e e e e nbee e e e nbeeeeennnas 18
2.6.5  ANSChIUSS COMBIVERT PB. ....ooiiiiiiiiieiiiiiee ittt ettt e s e s st e e s e st e e e snbee e e anteeeeeannes 18
2.6.6  ANSChIUSS COMBIVERT FB. .....oiiiiiiiiiiiiiiie ittt seiiee ettt e e st e e s st e e e e sbee e s anbeeeesnbeeeesannes 18
2.6.7  ANSChIUSS COMBIVERT SB. ....ciiiiiiiiiieiiiiiie ittt ettt e sttt aite e e st e e s st e e s asbee e e anteeeeannteeeeeanses 21
2.6.8  ANSChIUSS COMBIVERT TB. ...uoiiiiiiiiiieiiiiiie ittt et siiee e st e s st e e e st e e s st e e e asbee e e snteeeesnbeeeesanees 21
26.9 ANSChIUSS C6 StEPPEr / BLDC ... ...iiiiiiiieiee ettt ettt e et e e e e e e bbb e eeaaeeeas 21
2.7 7401 o 11 Lo 1 SRS 22
2.7.1  DIN 66019 - RS-232 Kabel, PC / OPEIALOr.......uuiiiieeeeeiiiiiiieeie e e e e esiiieeeee e e s e seneeeneae e e s ssnneaeeeaeeeeas 22
272  KEB-USB-SEr II-WANIET ....cooiiiiiiiei ettt e e e et ee e e e 23
273 HSP-5-AGAPIET ...t e e e et e e e e e e s et e e e e e e e e bn e eaaeaeean 26
A S o T B = oY= 12T [ PPNt 27
2.8 ([0 ES €= 11 F= 10 ] [T ERT TSP 29
29 V=T RS Lo ] oY =T g =T = PP PPP PP 31
2% 0 11 1Y o T 1] = 11 = L4 o o SRR 34
P2 R (=1 = B N o - 1 2] PSPPSR 34

B S AN U o 36
3.1 Start-Up mit ProjektasSiSTENT..........uiiiiiiii e e e ee e e e 37
3.1.1  Start mit dem ProjeKtasSSIiStENTEN ........ciiiiiiiiiiie et 37
3.1.2  Start-Up mit [€€rem PrOJEKL.........oo ittt 39
3.1.3  ManUEIE GEIAIESUCKE ......uuiiiiiie et e s e e e e e e e e s s ass e er e e e e e s eanntanenaeeeean 39
3.1.4  Start-Up Offline (ohne angeschloSSENES GEIAL) .........coocuiiiiiiiiiiiiiie e 40
3.2 D1 =) =T 1o =1 0= ST U o] = RS 41
3.3 Direkte Verbindung zum Gerat (Gerat hinzuflgen) ..o 42
3.4 Bestehendes Projekt OffNen ... ... 44
35 N E= YA To = Lo (PP PP PRI 45
3.6 Download einer ParameterliSTe .......ouii i 48
3.7 SpeIChern €INES PrOJEKES ..ot a e e e eee e e e as 51

6 © 2022 KEB Automation KG



N <]

O €T = 1= o 1 {0 PP 52
4.1 Offnen des Gerate-EdItOrS ....cciiiiieiceicteciecte ettt ettt ettt sr ettt reanas 52
4.2 (CTeT = 1L =] = =T o A PR 53
4.3 Aktives Gerat offline SChalten ........oooiiiii e 53
4.4 BildSChIirmMaUTteilUNG ........eeiiiiie et e e e 54
4.5 QS R T | SRR 55
4.6 Online Wizard / Inbetriebnahme-ASSISTENT..........eiiiiii e 55
4.7 T 1R o g= T =T (=T ST PPPPUPPPPPPPPRPPPRt 56
S B Y- 14 (o | TS =T U o PP P PP PP PPPPPP PP 58
O B 11 (=1 (S A [ £ TST] =T (1] o 60
473  INAIrekte AArESSIEIUNG ...ccoi ittt e et e e e e e e s e bbb e e et e e e e e s bbb e e e e e e e e e e annneneeeas 61
QT4 AKUVEE SALZ ..ottt e e oo e b ettt e e e e e s e s be b e e et e e e e e e e abbbb e e e e e e e e e annnenneeas 63
475 Adressierung NACh CiA S0L. ...t e et r e e e e s e s ab b r e e e e e e e annnrneeeas 64
4.8 OPEratOr-ParamELer ......ooi e e 67
4.9 [0 0T 0T 01 4 SRR 67
410  Wechsel ZWISCheN EdITOreN ...t e e e e s e ee e e e e e s e nneaneeeeaeeee s 68
4.11 Geratespeicher (ReZepturVerWaltUNg) .....oocuueeeieiiie et 69
5 Property-Editor (Eingabefenster) .......ccoeiiiiiiiii i 70
51 (T8N0 T T g B (= 10T o PP PRPPPNt 70
5.2 FUNKEIONSAUSWANT ...ttt e e e e e s e e e e e e as 71
5.3 Zah|eNWEITEINGADE ....ueiii s 72
5.4 Parametereigenschaften / Hintergrundinformation.....................ccc 72
54.1  Klartext EXport Nach IEC BL1131-3 .....cciiiiiiiiiiiiie ittt ettt e e ib e e e e 73
6 Generelle EINStellUNGEN ... 74
6.1 Optionen — SPracheiNStEITUNGEN .......ue e s 75
6.2 KONFIQUIAtOT o 75
6.3 Optionen - KEB DOKUMENTE.......uuii s 76
6.4 OptioNen - ONIINE-UPAALE .......uuuiiiiii s 77
6.5 KEB Parametrierung - Parameteransicht .............ccccoo 78
6.6 KEB Parametrierung - KOmMmMUNIKAION ....cooiuiiiiiiiiiiiii et 78
6.7 KEB Parametrierung - ParameterliSteN ..o 79
6.8 KEB Parametrierung - VErhalten ...ttt 79
6.9 KEB Parametrierung - Dateipfade ... 80
6.10  OPLIONEN - KEB SCOPE..cci ittt ittt ettt ettt ettt e e sttt e e s bbb e e e s ab e e e e snnbeeesnnneeeens 81
6.11  Optionen - Laden und SPEICHEIN ..ot 81
B.12  VEISCRIBAERNES ...coiieeeieeee ettt e oo e ottt et e e e e e s e ab bbb e e e e e e e e e e nbaereeaaaaaeas 81
6.13  Export oder IMport der OPLIONEN ....coiio it e e e e e e aneeeeaae e as 82
7 Bildschirmaufteilung ..o 84
8 ParameterliSteN ... 87
8.1 o= g o] g (=] o PP OUURP PSP 87
8.2 N IO IR =T g1 L= = o PP OUPRP PRSP 87
8.3 Neue Liste anlegen mit markierten Parametern .........occoccv i 89
8.4 Bestehende Liste OffNEN ... e e e re e e e e 89
8.5 KOMPlette LiSte ErStEIIEN ...ttt e et e e e e e e anes 93
8.6 Aufteilung der ParameterliSte ... .o i e e e e e e 94
8.7 Parameterliste SeIDSt rSteIIEN ... e 96
8.8 LEerzZeile @INTUGEN ...ttt e e ettt e e e e e e s bbbt e e e e e e e e e anbbtreeaaaaeeas 97
8.9 Ubertragungspause beim DOWNIOAM .........ccccoveveiiiieeieccciceeeeeeeee ettt eneas 97
8.10  GeraterefErENZ ANUEIN ... . i ittt e e ettt e e e e e e s e bbb e e e e e e e e e e nbaeaeeaaaaaeas 98
8.11  Upload vOmM GErat iN di€ LISt .uuuiiiiiiiii ittt e e e e e e ean e eeaa e as 99

© 2022 KEB Automation KG 7



8.12 Parameter-DoWnload ZUM GEIAL .......cooiveuviiiiei et e et e e s et e e e s e e eeab e e e e e eseneeaes 100
8.13  ParameterliSte UMD ENENNEN .....uuei e e e e e e e s e e e e s e e e s eeeraes 102
8.14  Parameter direkt VergleiChen..... ... 102
8.15 Parameterlisten VErgleiChen .. .. ... 104
B.15.1  ONlNE-VEIGIEICN. ....eeiiiiiii et e et e e e e e s s bbb e e e e e e e s e enneeeeeeas 104
B.15.2  OffliNE-VEIGIEICN. ....ceiiii ettt e e e e et e e e e e e e anereeeeas 104
8.16  ParameterliSte KONVEIIEIEN ......uueeii et e e e e e e e s e s e eabb e s e e e s eneraes 106
8.17  ParameterSIiCREIUNG ...uuuiiiii et s e r e e e e e s e st e e e e e e s s a b e e e aaeeesennnraneeeaeaean 107
A Yo ] (=T 1 10T 11 £ 109
8.18 (O T = 1 (=Y (=] (T 111
8.19 Parameterliste Speichern / EXPOItiEreN .......ooi i 112
S T o 0] 01 = PP 115
9.1 Eigenschaften. ... 115
9.2 Scope zum Projekt NINZUTUQEN ......uiieiiieiieeeieee ettt eaeeeaeeaeeseseseaesesesssssssssssennnnnes 115
921  Neues SCOPE NINZUTUGEN .......eiiiiiiiiei et e e e e s e e e e s e snneeee s 115
922  OffNen €INES EXIEIMEN SCOPE .....ccveveuieeiereiteeteeteete et et et ete e te et e st e st et e e esseresteetestestessesseneaneereas 117
9.2.3 Scope mit gleichen Einstellungen ErZeUQJEN ..........coviieiiiiiiiiiiiie e 120
9.2.4 Scope im Projekt VErsChi€ben ............oviiiiiii e 121
9.3 ScOPe-GrundeiNSIEIIUNGEN ..o e 122
9.4 Kanalbelegung / NeUer Kanal ...........oooiiiiiiiiiii et 124
9.5 Einstellung belegter Kanal ...........oo oo 125
9.6 Schneller (Fast) SCOPE MOUUS.......ouiviiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeteeeeeeeeeeeseeeeeeesesesesesssssessssseseressssrssesarennnes 127
9.7 F AN UL 4= o] a1 = o I 128
9.8 ANZEIGEIENSIEN oo 129
9.9 Darstellung anpassen nach der Aufzeichnung.........ccccc 129
9.10  DiSPIAY = ZOOMEN ittt ettt ettt ettt e et b bt a bt e e e e e e b 131
LS R B 11 o = Y O U1 =T o T OO PROUPPRP 133
9.12  AUTNANMEN SICREBIN ettt e e et e e e et e e e e et e e e e raa e e s eaaeeeeenaas 137
9.13  IMPOItieren / EXPOITIEIEIN ....eiii ittt ettt st e e et e e e et e e e e aneeas 137
9.14  EXPOrtieren in CSV-FOIMAal .........uiiiiiiiiiiiiie ettt e e s 138
9.15  TriggerfunKtion (ONLINE) .......ei e et 139
L T O ) i { [T LT\ o T LU =3P TRT 140
9.16.1 Einschalten und Einstellen der Zeithasis .........ouuuiiiieeiiiie e 142
9.16.2 Einstellen der TrggerqUEIIE ... it 142
9.16.3 Einstellen der TriggerPOSItION ..........oiiiiiiieeiiiiie ettt e e e 144
e BT AN g1V =T g o [0 o o [ PRSP 144
D.16.5  SPEICNEIGIOIE. ...ttt ettt e e st e e e et e e e b e e et e e e nbre e e e nnres 145
10 InbetriebNahme-ASSIStENT .....cou i 146
10.1  Online INDetriebNanME-A S SIStENT .. ..ciieee ettt e et e e et e e e e e e e araaeeeeees 146
10.1.1 Online Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F6/ H6/ S6/ P6/ T6. ......c.cocovveiiiiiiiiiiiieeeeiies 146
10.1.2 Online Inbetriebnahme-Assistent Basis COMBIVERT F5, B6 Und G6..........cc.oocvveviiiivinieeinnnnnns 168
10.1.3 Online Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F5. ...t 168
10.1.4 Online Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT GB. ...ccouvuiiiiiieieieeee ettt e e e e e e e e 173
10.1.5 Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT TB. ..ccuuiiiitiiiieiitoe ettt e e e e et e e e e e e eeaaa e 173
10.2  Offline INDEtriEbNaNME-ASSISTENT ....ceieri ettt e et e e e e e e e e e e e eraaeaerens 173
10.2.1 Offline Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F5. ...t eea s 175
10.2.2 Offline Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT GB. ....coouuiiiiiiiiiiieeeeeee ettt eeai s 179
10.2.3 Offline Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F6/ H6/ S6/ P6/ T6. ......ccocvvveiiiiiiiieiiieeeeiies 182
10.2.4 Offline Inbetriebnahme-AsSIStENt UDEISICAL ... ..eeoeee et eee e 183

8 © 2022 KEB Automation KG



N <]

11 HIlFEDEIEICNE . 184
11.1  Hilfe zu bestimmten FUNKEIONEN ... 184
11.2  Hilfe zu ProgrammfunKtioNEN ........ccoiiiiiiiie e e e e e st r e e e e e e ennes 184
11.3  Hilfe zu bestimmten Geratefunktionen (FAQ) ....cuuuiirieeii i srer e e 186
11.4  Hilfe zu ParameterfunKtiONEN ... ...t ee e e e e e 187
11.5 COMBIVIS FENIErMEeldUNGEN ....coiiiiiiiieiiiiee ettt e s aneee s 188
G =TT AV AT = Y PP UPRPPR 191

12 SUCHTUNKLION .uuii e 194
121 AlGEMEINE TEXISUCKHE ... s 194
12.2  ParameterSUCKE ...ttt e et e e e e e st e e e e e e s e e annbb e e e e e e e e e aanne 194

13 Dokumenten-DatenbankK.........c.coouuiiiiiiiiiiii 197
13.1 Dokumente hinzuflUgen/entferNEN ...... ... s 197
13.2  Dokumenten-Datenbank NULZEN ..........oouiiiiiiiiiie e 198
13.3  KEB PDF-VIBWET ... .ciiiiiiiiiiiciici bbb e 202

14 KEB Sicherheitsmodul-Editor........c.ooooiviiiiiiiiiii e 204
I R o [ (o ] o i 1 = o PSPPSR 204
142 Konfiguration QUSAIUCKEN ........ciiiiiiiii ittt enneee s 206

15 Haufig gestellte Fragen (FAQ) zu COMBIVIS 6. .......cccoevvvveiiieiinnnnnn, 208
151 FAQ COMBIVIS 6 ParametrierumgebUNg ... ..o 208
15,2 FAQ SO e iiiiiiiiiiitt ettt ettt e e e e et e e e e e e e et e e e e e e e e e e e e s a e 209
15.3 Bekannte Probleme in Version 6.7.0 ... e e e eeen e e e e e 210

16 AKEUAISIEIUNG ..cvunciiii e e 212
16.1  Manuelle Prifung Nach NEUET VEISION .......oiiiiiiiiiiiie e 212
16.2  Automatische Prifung Nach NEUEr VEISION .......cccciiiiiiiiicicccecec s 212
16.3 Manuelle Aktualisierung der Parameterbeschreibungsdatei .........cccooooeiiiiiiiiiiiiciiciciiiceen, 212

17 GerateSPEICNET .oe e 214
17.1  GerateSPeiCher WIZAIM .......cc.uuieiiiiie ettt e e e e e e s s eee e e e e e e e annnes 214
17.71.1  ZUGHIfISIEVE] / PASSWOIL......ceiiiiiiiiii ittt ettt e et e e et e e s anbbee e e abreeeeaaes 215
17.1.2  VerbiNdUNGSAUTDAU ........oveiii ettt e e e bb e e e sbreeeeeaes 216
17.1.3 Gespeicherte REZEPE ANZEIGEN .......cii ittt e e st e e e s nbbeeeesnbeeeeeaaes 217
T7.1.4  REZEPE BIZEUGEN ...ttt et e ettt e e e e e s e e e e e e e et e bbb e e et e e e e e s s absbnereeaeeesaannn 217
17.1.5 Dateisystem / Datei UDEIMIAgEN ..........cceiveiiieiiiciiiieisieeeee sttt ns 219
17.1.6 Rezept im Dateisystem BearbeItEN.........c..vii it 220
17.1.7  VerDINAUNG TIENNEN ....coii ettt e e e e e e e bbbt e e e e e e s e anbbbbeeeeaeeeeaanne 221
17.2 KEB FTP DateitransferprogrammM ... ...c..e ettt e e e et ee e e e e e annes 221

18 KEB KONTIQUIALOT oovveiieiiieiiie ettt e e e e e 223
ST R Yo 1= g Yo o - Ui (=T o SRS 223
18.2  KoNfIgUIator OFFNMEN ....ooo et 223
18.3  KONfIQUIAtOr @NWENUEN .....eiiiiiiiiie ittt st e e s eb e e s abbe e e s snneeee s 225
18.3.1  ArDEItSODEITIACHE ...t e e e e e 226
18.3.2  VEIDINAUNGEN ....ceiiiieie ettt et e e e st e e e st e e e e s bre e e e snrneeenae 226
18.3.3  DOKUMENIENZUGIIT ....eeiiiiiiiee et e st e e e s b e e e snreee e e 227
18.3.4  ProduKtauSWahIfENSIEN .......coiiiiiiii ettt e et e e et e e e e sbbeeeeenes 228
18.3.5 EIgENSCRAMENTENSIEN ..ottt e et e e et e e e sbreeeeanes 230
18.4  COMBIVIS ProjeKtgeNEri€IUNG ...cciceiiiceiiieeieee e e eiietee e e e e e e e sstaee e e e e e e s s ansteaeeeeaeessasnnseneneeaeesaannnes 230

© 2022 KEB Automation KG 9



RS TR T <Y1 =T 1= 233
18.6  DOKUMENTE ZUOTUNMEN ..coevvviiei it e et s e e e e e et s e e e e e s e ee b s e eesessssbaa s e seessensbbbaeeeasees 235
19 Registrierung UNd LIZENZ ........coovviiiieiiie e 236
e T R L= To T R34 g 1=T AU o[ B PSPPSR PPPPP PPN 236
19.2  LIZENZIEIUNG toiteitee ittt ettt ettt ookttt e skttt e s bbbt e e s bbb et e e anbb e e e e aabb e e e e annreee s 239
20 IP=SCAN TOO ettt 241
4O I A = Y= Y=Y od o1 =11 o 1V oo PR 241
20.2 0L =T Y U A (ST =T L PR 241
20.3 [0 £ TR 241
20.4 ST or= 11 =] PP 241
P2 O T VAV 1 01 =] o 241
20.6 1R o LYY A U ATV LT FoY=] o 241
O A A V=Y 41 0} (016 4 111101 o [P 241
20.8 BENULIZEN VON IPSCAN ..vuiiiiiiieei ettt ettt e e e et e et e s e et e s e e et e e eassbaeeanenans 241
21 Energieeffizienz TOOI .......cooveiiiii e, 243
21.1 [ UL a1 0] o TR 243
21.2  VEIIUST-ZEIT-PrOfil cceeeiii e e e e et e e s e s e e b e e s saa e e eaaaas 247
21.3  Erklarung / Datenblatt erzeUgen ..., 248
22 Parameter COCKPIt .. .o e 249
23 Zusatzmodule [ PlUQ-INS.......oi i 253

10 © 2022 KEB Automation KG



Eigenschaften und Anschluss E -

2 Eigenschaften und Anschluss

2.1 Eigenschaften

Basiert auf der CODESY'S Automation Plattform und dem .NET-Framework
Programmfehler- und Meldungshistorie

Inbetriebnahme-Assistenten (Wizards)

Integrierte KEB Dokumenten-Datenbank

Integrierter Geratekonfigurator

Integrierte Ermittlung der Energieeffizienz von KEB COMBIVERT

Integrierter Safety Editor fur sichere Kommunikation mit den KEB Sicherheitsmodulen
16-Kanal-Oszilloskop

Kommunikation tber UDP/IP oder DIN 66019Il (seriell oder USB) Protokoll

IP-Adressierung mehrerer Gerate

Automatische Erkennung von USB-Konvertern

Parallele Suche auf mehreren seriellen Schnittstellen und UDP/IP

HSP-5 Protokoll indirekt Gber KEB-USB-Seriell-Wandler oder KEB-Port-Expander
Update-Funktion Gber Internet

Es kann parallel zu COMBIVIS 5 installiert und betrieben werden, aber kein gleichzeitiger Zugriff auf
dieselbe COM-Schnittstelle

Support fur COMBIVERT Typ F5/ B6/ G6/ F6/ H6/ F6/ P6/ S6/ T6, COMBICONTROL C6 und
Stepper/BLDC

Altere Gerate wie COMBIVERT 51 bis 58 / FO bis F4 werden nicht unterstitzt!

Keine Anzeige von Operator-Parameter-Menu bei Devicenet- und frihen Interbus- und CAN-
Operatoren Typ F5 (separates Operatormenu bei CV 5)

Mehrere Versionen kdnnen parallel installiert werden

Erweiterung Version 6.7.0 gegentiber Version 6.6.0 u. A.:

Parallelinstallation von verschiedenen Versionen moglich (=> Kap. 2.8)

Version Manager

Speichern von Projekten kompatibel zur aktuellen oder vorherigen Version méglich (=> Kap. 3.7)
Navigator: Anordnung der Gerate und Ordner angepasst (=> Kap. 3.5)

Speichern von Parameterlisten im ,dw5“-Format bevorzugt gegenuber ,cvxpl®
Scopes kdnnen an Gerat gehangt werden

Backup erzeugt vorzugsweise das ,dw5“-Format (bisher ,cvxpl®)

Anzeige von STRING Parametern bei F6/S6-Pro Profinet

Package Manager Aufruf im CV6 (Deinstallieren von Packages)

Import / Export Optionen

FTP Kommunikation beschleunigt, d.h. Geratespeicher-Wizard arbeitet schneller.
Vendorname wird bei Safety Editor Konfiguration mit ausgedruckt

Safety Editor verwendet Englisch bei Spracheinstellung ,nicht Englisch oder Deutsch”
Anonymisierte Nutzungsanalyse

Feldbuswizard mit Auswahl der ProzessdatengroiRe

Keine Freigabe fir Microsoft Windows 7 oder 8/8.1

Zusatzliches Profil COMBIVIS studio 6 safety

Behobene Fehler von Version 6.6.0 u. A.:

Fehler beim Ausdrucken von Parameterlisten und Konfigurationen
CAN EDS File, verschiedene Fehler

IEC Plaintexte in Deutsch erzeugten Fehlermeldung

Safety Editor ,Year 2038 Bug*®

Rezept-erzeugen - Fehler bei leerer erster Zeile
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e Scriptfehler durch falschen Aufruf der KEB Homepage
e Falscher Zugriffstyp bei Powerlink xdd Dateien
e S6 Standardmapping falscher Datentyp bei ,Modes of Operation”

Detaillierte Angaben kénnen der ,Release Info* unter Menu ,Hilfe* — ,Release Notes zeigen“ entnommen
werden.

2.2 Ausfuhrungen
Die kostenfreie COMBIVIS studio 6 Installationsdatei besteht aus 3 Profilen:

Uber Auswahl des Programmiteils wird die jeweilige Profilversion geéffnet.

e Parametrier-Version ,,COMBIVIS 6“ (wird hier behandelt)

Parametrierung und Analyse von KEB COMBIVERT
Energieeffizienzberechnung

KEB Produktkonfigurator i e
Dokumenten-Datenbank (registrierungspflichtig) COMEIVIS66.7.0
Ohne Laufzeitbegrenzung

O O O O O

und die

e Programmier-Version ,,COMBIVIS studio 6“

o zusatzlich:
= SPS-Programmierung nach IEC 61131-3 (C6-Steuerungen)
= Buskonfiguration (z. B.: EtherCAT, CAN, Profinet ...)
» Konfiguration von Remote 1/Os
= sonstige Zusatz-Komponenten
o Kostenpflichtige Lizensierung erforderlich
o Inder kostenlosen Demoversion zeitbegrenzt (1h) und keine Bootprojekte.

Die beiden Profile kdnnen jeweils Uiber die Desktop-lcons oder das Start Menl gestartet werden.

!(EB

Automode sample

CODESYS Control SoftMotion Win...
CODESYS Control Win V3

CODESYS Control Win V3 SysTray
CODESYS Gateway SysTray

CODESYS HMI

COMBIVIS 6
COMBIVIS studio 6

KebFtp-Tool

S
m
B
i
i
i
o
i

Optional:
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e Programmier-Version ,,COMBIVIS studio 6 Safety“

o Zusatzlich zu COMBIVIS studio 6:
= CODESYS Safety Extensions
= Anpassungen fir Sicherheitsanwendungen

COMEIV5 studio &
safety VE.7.0

Diese Version ist sicherheitskonform getestet und gefixt.

Einige spatere Verbesserungen oder Bugfixes von COMBIVIS studio 6 sind
daher mdglicherweise nicht enthalten.

Das Angebot des Profils kann bei der Installation von COMBIVIS studio 6 ausgewahlt werden.
Offnen Gber Icon auf dem Desktop

e Visualisierungsplattform ,COMBIVIS studio HMI*

Editor mit vollstandiger SCADA Funktionalitat

Umfangreiche Grafikbibliothek und Toolbox mit fertigen Bedienelementen
Einfacher Datenaustausch mit COMBIVIS studio 6 Projekten
Kostenpflichtige Lizensierung erforderlich

Kostenlose Demoversion, zeitbegrenzt

o O O O O

e Fernwartung mit ,COMBIVIS connect"

Uberwachung, Projekt Update und Wartung via "end-to-end"-VPN
Ermdoglicht direkten, weltweiten Support von KEB-Geraten
Control Center kostenlos

Erfordert einmalige Lizensierung einer Firmendomain

o O O O

Fur weitergehende Informationen zu den hier nicht behandelten Modulen wenden Sie sich bitte an KEB.

2.3 Systemvoraussetzungen

ACHTUNG » COMBIVIS 6 und COMBIVIS studio 6 sind vorgesehen zum Einsatz
auf Windows Desktop Systemen. Andere Systeme wie Windows Em-

bedded, Windows loT oder Windows Server werden nicht unterstiitzt.

Mindestausstattung fiir kleinere Projekte:

Microsoft Windows 10, 32-Bit- oder 64-Bit-Version
Microsoft .NET-Framework 4.7.2 (wird mit installiert)

2 GHz Prozessor

2 GB RAM (4 GB empfohlen)

2,5 GB freier Festplattenspeicher

Bildschirmauflésung 1024 x 768

Darstellung 100% oder 125% (150% mit Einschréankungen)

Fur den Sicherheitsmodul Editor in COMBIVIS (Konfiguration/ Parametrierung der Sicherheitsmodule in
COMBIVERT F6, S6, H6) (=> Kapitel 14) gelten besondere Systemvoraussetzungen:

e Der Sicherheitsmodul Editor bendétigt ein Microsoft Windows 10 Betriebssystem.

e Es sollte das jeweils neueste Service Pack installiert sein.

e Als Sprache muss Englisch oder Deutsch eingestellt sein. Falls nicht, wird Englisch verwendet.
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Die Systemvoraussetzungen fiir den COMBIVIS studio 6 Safety Editor (Programmierung der KEB Safety
PLC und Safe 1/0-Module) entnehmen Sie bitte dem aktuellen Handbuch. Erreichbar ist das Uiber die Men(-
leiste: ,Hilfe“ — ,Safety-Anwenderhandbuch anzeigen®.

Eenster| | Hilfe
| | Mrmalt Strg+HUmschalttaste +F 1
@ Index Strg+HUmschalttaste +H52
=——— &y Suchen T
eite X
B KEB QuickSupport (Remote Assistance)
COMBI
E COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung anzeigen
[|% Safety-Anwenderhandbuch anzeigen I |
zt verw = "FAQ"-Dokumente anzeigen el
2 2xsEA % Release Motes anzeigen

2.4 Versionsinformation

Die Versionsinfo wird angezeigt auf der Startseite

Ansicht  Projekt Tools  Fenster  Kenfigurator  Hilfe

oo § BB X(E [T B 6 @5
* 0 X B] Startseite x |[E] Parameterliste_vergl. soll_ist [Node_1_F&P: Parameter lists] [ Mode_1_F&P
- i c e e - =
Qf COMBIVIS 6 V6.7.0_3.5.17.21
‘6P (KEE Geraet)
Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Menti
ty Module
ar lists [& F&p_3_versuch
meterliste_vergl, soll_ist - )
"] Neues Projekt... Suche nach
¢ liste ) Projekt dffnen... ‘ (2 Mit Gerat ve
| T |

oder unter Menlileiste ,Hilfe“ — ,Informationen®
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COMBIVIS 6

Version: 6.7.0 Build 385

Aktuelles Profil: COMBIVIS 6 V6.7.0_3.5.17.21

Registrierung: Reg\str\Erungfgsdecwmﬁh‘ﬁ studio 6
wwvi.keb.de /@ KEB AutcmationM Plugins...

V_erSiOﬂ von COMBIVIS 6, Version der unterlagerten CODESYS-Soft-
hier: 6.7.0 ware, hier: 3.5.17.21

2.5 Online-Tutorials
Auf dem KEB YOUTUBE Kanal bietet KEB Informationen und Tutorials an.

Informationen, Applikationen, Technologie:
https://www.youtube.com/channel/UCf57 7xwEcis-zTqrSAUCVXw

Tutorials:
https://www.youtube.com/playlist?list=PLWebebk400| UOXashjFA58aE1bHToOM-
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2.6 Gerateanschluss

2.6.1 Anschluss COMBIVERT F5.

HSP-5 Schnittstelle D-SUB 9—polig X4A:
USB-Seriell-Wandler Art. Nr. 0058060-0040
Anmerkung 1)

Bei Verwendung eines Interface—
operators (Art. Nr. 00F5060—
2000):

Anschluss an D-SUB 9-polig
X6C:

RS-232 Kabel PC / Operator Art.
Nr. 0058025-001D

oder:

HSP-5 Diagnoseschnitt—

stelle X6B bei KEB-USB-Seriell-Wandler
Feldbusoperatoren und Art. Nr. 0058060-0040
Interfaceoperator:

KEB-USB-Seriell-Wandler
Art. Nr. 0058060-0040
zusatzlich:

HSP5-Adapter D-SUB 9—polig / RJ45 . )

Art. Nr. 00.F5.060-8000

Anmerkung 1): Nach Abziehen des Operators vom Geréat muss die Baudrate der Gerate-internen HSP5-
Schnittstelle durch einen Neustart des F5 auf 38400 Baud zuriickgesetzt werden. (Oder Parameter Sy11
manuell auf 38,4 kBaud stellen). Die Verbindung HSP5 - Operator arbeitet mit 250kBaud, was der PC nicht
unterstutzt.

Anschluss auch tber KEB Port Expander (=> 2.6.4 Port Expander).

An einem freien Port eines Profinet Operators kann COMBIVIS 6 parallel zum Profinet betrieben werden.
Dazu gibt es eine Anleitung in den FAQ-Dokumenten.
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2.6.2 Anschluss COMBIVERT B6.

HSP5 Diagnoseschnittstelle X6B

Anschluss mit: USB-Seriell-Wandler
Art. Nr. 0058060-0040

+

HSP5-Adapter D-SUB 9-polig / RJ45
Art. Nr. 00OF50C0-0020

oder Port Expander (=> 2.6.4 Port Expan—
der)

2.6.3 Anschluss COMBIVERT G6.

Schnittstelle X4A:
D-SUB 9-pol, Protokoll DIN 66019lIl:
KEB-USB-Seriell-Wandler
Art. Nr. 0058060-0040
____ Oder:
RS-232 Kabel PC / Operator
Art. Nr. 0058025-001D
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2.6.4 Anschluss COMBIVERT H6.

Anschluss Drive Units direkt an seriell
D-SUB 9—polig, Protokoll DIN 66019 II:
KEB-USB-Seriell-Wandler

Art. Nr. 0058060-0040

Oder:

RS-232 Kabel PC / Operator

Art. Nr. 0058025-001D

Zugriff auf die Drive Units auch Uber die Controller Unit via IP UDP

2.6.5 Anschluss COMBIVERT P6.

Schnittstelle X6A
Anschluss an seriell D-SUB 9-polig, Proto—
koll DIN 66019 II:

KEB-USB-Seriell-Wandler
Art. Nr. 0058060-0040
Oder:

RS-232 Kabel PC / Operator
Art. Nr. 0058025-001D

2.6.6 Anschluss COMBIVERT F6.
COMBIVERT F6 Gehéuse Grol3e D-W:
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Anschluss an seriell D—-SUB 9—polig, Protokoll
DIN 66019 II:

KEB-USB-Seriell-Wandler

Art. Nr. 0058060-0040

Oder:

RS-232 Kabel PC / Operator

Art. Nr. 0058025-001D

COMBIVERT F6 Gehéause GrofRe 1 — 9:

Rat Bt A F6—Pro: Multi Ethernet Schnittstelle: Ether—
CAT oder LAN umschaltbar.

Anstelle des Operators:

Schnittstelle X4A:

Verbindung direkt zu seriell D-SUB 9—pol
Protokoll DIN 66019lIl:

T KEB-USB-Seriell-Wandler

bl Art. Nr. 0058060-0040

Oder:

RS-232 Kabel PC / Operator

Art. Nr. 0058025-001D

Via steckbarem Operator:
LAN-Interface: Art. Nr. 00OF6P00—-2000
USB-B Interface: Art. Nr. 0OF6P00—-3000
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Beim COMBVIERT F6-Pro kdnnen die Ethernet Busschnittstellen (EtherCAT) zu Ethernet LAN umgeschaltet
werden.

Steckbarer Bedienoperator mit LAN-Schnittstelle Art. Nr. 00OF6P00-2000:

LAN-Schnittstellenkabel

Die IP-Adresse muss in Parameter Fb01 per
Tastatur eingetragen werden. Siehe Betriebs—
anleitung.

Steckbarer Bedienoperator mit USB-Schnittstelle Art. Nr. 00OF6P00-3000:

USB A-B Kabel

Die F6 Operatoren kdnnen durch ein gut geschirmtes D-Sub 9-poliges Verlangerungskabel auch mit der Di-
agnoseschnittstelle von COMBIVERT S6 und H6 verbunden werden.
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2.6.7 Anschluss COMBIVERT S6.

Schnittstelle X4A:

Verbindung direkt zu seriell D-SUB 9—pol
Protokoll DIN 66019ll:
KEB-USB-Seriell-Wandler

Art. Nr. 0058060-0040

Oder:

RS-232 Kabel PC / Operator

Art. Nr. 0058025-001D

‘ .v a

LLLTTYY ecee
Sas0oesscone

#

H
3
8
i

sy |

S6—-Pro: Multi Ethernet Schnittstelle: EtherCAT
oder LAN umschaltbar.

"-l"__x

Ye

’_ﬁ'b
<

L}

Die COMBIVERT F6-Operatoren (siehe Kap.
2.6.6) kdnnen mit kurzem D—-SUB 9—-pol Ver-
lAngerungskabel auch bei COMBIVERT S6

verwendet werden.

2.6.8 Anschluss COMBIVERT T6.

Anschluss an
LAN-Schnittstelle mit normalem LAN-Kabel

2.6.9 Anschluss C6 Stepper /BLDC

Anschluss via COMBICONTROL C6 mit COMBIVIS studio 6
Beispielprojekt ist verfligbar. Siehe Dokumentendatenbank: FAQ C6 RIO 0001 QuickstartStepperBLDC
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Iﬁ KEB-Dokumente X @I KEB_IO_ETHERCAT _Stepper ]
Titel Artikelnumm
t]| [blde | |

[=- Anleitungen

- Anleitung C6 Remote I/0 Stepper/BLDC
- Installation C& 1O - Stepper BLDC

- Manual C& Remote I/0 Stepper/BLDC
E-FAQ
FAQ C6 RIC 0001 QuickstartStepperBLDC (de)
FAQ C6 RIO 0001 QuickstartStepperBLOC (en)

2.7 Zubehor

2.71 DIN 66019 - RS-232 Kabel, PC / Operator
Art. Nr. 0058025-001D

ﬁg} 0058025-001D
D ........ .'g!

9pol. SUB-D Kupplung

I'..n.'l
L]
fresss)

CO.

Gehause (PE) —

H6 / G6 / F6 / S6 / P6 / F5—Interface
PC Operator
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2.7.2 KEB-USB-Seriell-Wandler

Art. Nr. 0058060-0040
wandelt USB auf seriell DIN66019 1l und HSP5 D-SUB 9-polig

e Der KEB-USB-Seriell-Wandler stellt eine virtuelle COM-Schnittstelle dar
Er ist kein handelstiblicher USB-Seriell-Wandler, da das serielle Protokoll nicht vollstandig Ubersetzt
wird!
Auf USB-Seite wird immer DIN66019 Il benutzt
Mehrere USB-Seriell-Wandler mit je einem KEB-Gerat kdnnen gleichzeitig betrieben werden
Interne Potentialtrennung
Benodtigt keine externe Spannungsversorgung
Die 9-polige, serielle Seite unterstitzt mit automatischer Erkennung:
o DIN66019 Il auf Basis von RS 232
o HSPS5 (TTL Pegel)
e Es sollte als Baudrate 38,4 kBaud verwendet werden
o max. Baudrate ist 115,2 kBaud
o es wird keine automatische Baudraten-Anpassung unterstutzt
o die Baudrate kann Gber COMBIVIS 6 eingestellt werden
e Der KEB-USB-Seriell-Wandler kann nicht zum Firmware-Flashen verwendet werden!

File Transport Programm FTP / Geratespeicher

Ab Version V2.4 wird das Kopieren von Rezepten per ETP Programm oder Wizard zum COMBIVERT F6/S6
unterstutzt.

Der KEB-USB-Wandler ist dann mit der Bezeichnung ,FTP ready“ gekennzeichnet.

F2018/2500 10 ( €
Mat No. DOSE060-0040

LSS SERELL WANDLER
Software W2 .40
FTP Ready

Made In Sarmany
oy KEE Aupcerethan B
SE53 Berminun

e osindhe:

Treiberinstallation
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Der Treiber wird bei der Installation von COMBIVIS 6 mit installiert. Falls nicht gewlinscht, kann das beim
Setup durch Entfernen des Hakens verhindert werden:

= Setup - COMBIVIS 6 - -

Select Additional Tasks
Which additional tasks should be performed?

Select the additional tasks you would like Setup to perform while installing COMBIVIS 6,
then dick Next.

Additional icons:

Create a desktop icon

[] create a Quidk Launch icon

Driver installation:

KEB USB/Serial converter

Additional companents:

Install 'KebFtp'-application (File transfer to KEB devices)

‘Wizit homepage < Back Cancel

Der signierte USB-Treiber ,kebcdc.inf‘ befindet sich im COMBIVIS 6-Installationsverzeichnis ,C:\Pro-
gramme(x86)\KEB\COMBIVIS_6\Drivers*.

Der nicht mehr hergestellte KEB-USB-Seriell-Wandler Art. Nr. 0058060-0020 hat gleiche Eigenschaften, je-
doch keine Potentialtrennung. Wegen Datentransportproblemen sollte dieser an COMBIVERT F6/S6 nicht
verwendet werden.

Bitte beachten bei COMBIVERT F5 und B6 auf HSP5 Interface:

Da bei HSP5-Anschluss des USB-Seriell-Wandlers Knotenadressen nicht spezifiziert sind, findet COMBIVIS
6 auf jeder durchsuchten Gerateadresse ein Gerat!

z. B. bei Suche auf Adr. 0 und 1 wird dasselbe Gerat 2x gefunden und eingefligt, egal welche tatsachliche
Gerateadresse eingestellt ist.

Deshalb bei Anschluss tGiber HSP5-Schnittstelle nur auf einer Adresse suchen lassen!
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-
@ KEB-Geratesuche ==
Serielle Schnittstellen [C] TCPAP UDP
COM-Schnittstelle Baudrate Knoten-Adresse IP-Adresse:  von [ 172 17 128 . 146
[] COM5: Kommunikationsanschluss Alle 1 - 1k bis [772. 17 . 128 . 146 =)
[¥] COM34: KEB DINGE013I1 HSPS Communication Port o] - 1k ] Port: a000=] - [ EOoo
Knoten-Adresse: 0 - 1=

[ Alle seriellen Schnittstellen aktivieren

| Such-Einstellungen als Standard ibernehmen |

Status
Suche abgeschlossen. Es wurde(n) 2 Gerat(e) gefunden.

Gefundene Gerdte —
i_i Name Gerate-Typ Cperator-Typ Adresse Knaten ort Baudrate
i ode_0 20638 0 4000 (0122 do+Diag BD 015 P Y gtion P 0 c400
Node_1_F5H_M B068: F5H-M/VZ.50 4000... |10122: R5232/485+Diag... |COM34: KEB DINGGD1SII HSP5 Communication Part | 1 - 38400
~—
Alle markieren
i
Gewdhlte Gerate hinzufiigen

Bei ,Mit Gerat verbinden® den Haken ,Knoten automatisch erkennen“ herausnehmen, sonst wird das Gerat
bis zu 240x im Projekt eingebunden! Typischerweise wird die Knotenadresse 1 benutzt.
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Inbetriebnahme/Konfiguration - - Parameterliste
EL o ‘ Suche nach Gerdten | | E Parameterliste ffnen |
12, ‘ [ Mit Gerat verbinden |) | Download siner Paramsterlista |

]

Tfigura i Gerat hinzufiigen M

UDR/IP Seriglle Schnittstelle Offline
COM Port: [COM34: KEB DINGBO19I HSPS Cc 'l Baudrate:
[D Knotenadresse automatisch erkennen Knoten-Adresze 15 ]

[ Kommunikaticnstest erneut starten ]

Verbindungstest abgeschlossen

Gefundene Gerdte

Knoten-Adresse 1
Gerdte-Typ: FSH-M/MA2.50 4000rpm Gerat hinzufigen
Cperator-Typ: R5232/485+Diag+Keyboard

(=2

=

Alle Gerate hinzufigen und schlieBen

2.7.3 HSP-5-Adapter
D-SUB 9-polig / RJ45

Art. Nr. 0OF50C0-0020

Anschluss an COMBIVERT B6 und F5-Bus-Operatoren (HSP5-Protokoll) nur mit KEB-USB-Seriell-Wandler
oder Port Expander!
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2.7.4 Port Expander
Ethernet / USB - HSP5 Wandler

Der Port Expander wurde abgekiindigt und ist nur noch begrenzt lieferbar!

Art. Nr. 00F5025-0080

Der Port Expander ist ein Kommunikations-Gateway mit Ethernet- und USB-Schnittstelle und 4 HSP5/485
Schnittstellen zum Anschluss an Drive Controller oder Operatoren KEB COMBIVERT.

Mit dem Port Expander kdnnen bis zu 4 Gerate mit HSP5 Schnittstelle mit COMBIVIS 6 angesprochen wer-
den, da der Port Expander das HSP5-Protokoll in DIN66019 wandeln kann. Betrieb mit COMBIVIS 5 ist auch
maoglich.

Anschlussmadglichkeiten im Einzelnen:

Eingangsseitig:
e USB auf der USB-B -Schnittstelle

e Ethernet:
o ARP Address Resolution Protocol Response
o ICMP Echo Response (Ping)
o TCP/IP DIN66019Il, Modbus/TCP, Http
o TCP/UDP DIN66019Il, Modbus/TCP
o DHCP BootP Response, abschaltbar

Ausgangsseitig:

¢ An jeder der 4 Ausgangsschnittstellen ein HSP5-Gerat (F5-Steuerkarte (X4A) direkt / F5-Bus-Operator /
B6)

e Am Port 4 (X4D) kann alternativ ein RS485-Bus mit DIN66019II eingestellt werden, damit theoretisch bis
zu 235 Teilnehmer mit einer seriellen DIN 6601911-Schnittstelle (F5-Interface-Operator / G6 / H6 / P6 / F6
/ S6).

Die Spannungsversorgung erfolgt durch ein externes 24V Netzteil oder Uber das USB-Kabel.
Der Port Expander kann montiert auf eine Tragschiene im Schaltschrank oder lokal auf dem Tisch betrieben
werden.

Artikelnummern:

Artikelnummer Name Eigenschaften

00F5025-1080 PORT EXPANDER SET g“(;tzgSB A-B, Kabel -4025 und HSP5 Adapter -
00F5025-0080 PORT EXPANDER USB-, Ethernet-, 4x HSP5-Schnittst., ext. 24V
00F50C4-1010 USB- Kabel USB A-B, 4-pol., I=1m

00F50C0-4010 Kabel RS 485/ HSP5 Anschluss RJ45-D-SUB 9,1=1m
00F50C0-4020 Kabel RS 485/ HSP5 Anschluss R145-D-SUB 9,1=2m
00F50C0-4025 Kabel RS 485/ HSP5 Anschluss RJ45-D-SUB 9,1=2,5m
00F50C0-4050 Kabel RS 485/ HSP5 Anschluss R145-D-SUB9,1=5m
00F50C0-0020 Feldbus Adapter HSP5 D-SUB 9 / Western 400 mm

00F50C0-0021 Kapel XS 485/DIN Anschluss RJ 45— D-SUB 9, | = 2,5 m
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Das preiswerte Starterset — Art. Nr. 00F5025-1080 — enthalt:

Artikelnummer Name Eigenschaften
1x | 00F5025-0080 PORT EXPANDER USB-, Ethernet-, 4x HSP5-Schnittst., ext. 24V
1x | 00F50C4-1010 USB- Kabel USB A-B, 4-pol., I=1m

1x | 00F50C0-4025 Kabel RS 485/ HSP5 Anschluss RJ45-D-SUB 9,1=25m
1x | 00F50C0-0020 Feldbus Adapter HSP 5 | D-SUB 9/ Western 400 mm

Schaltungsbeispiel mit COMBIVERT G6 und F5:
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Feldbusadapter HSP5 Art.
Nr. 00OF50C0-0020

Port Expander Kabel HSP5
Art. Nr. OOF50C0-0080 Art. Nr. 00F50C0-4025

Kabel RS 485 / DIN 66019ll
Art. Nr. 0OF50C0-0021

Kommunikation Port Expander zu seriell Kommunikation Port Expander zu
DIN 66019Il (nur Port 4). Typ G6, F6, HSP5 (Port 1-4) Typ F5 und B6
S6, H6 und P6

Das Kabel Art. Nr. 00F50C0-4025 kann auch direkt in die Sub-D9-pol HSP5-Buchse des F5 an Stelle des
Operators gesteckt werden.

Weitere Informationen finden Sie in der Betriebsanleitung. Bitte suchen Sie nach ,00F5025-0080“ oder ,Port
Expander® auf der KEB-Homepage www.keb.de oder in der COMBIVIS Dokumentendatenbank.

Beim Suchen der Gerate mussen die Knotenadressen 0 bis 4 eingestellt werden (Knoten O = Port Expander,
Knoten 1-4 = HSP5-Ports X4A — X4D). Bei RS485 auf dem Port 4 muss die Knotenadresse auf (Knotenad-
resse des Gerétes + 4) eingestellt werden.

Den USB-Treiber ,FTDI_USB_Serial_Converter findet man im COMBIVIS 6 Installationsverzeichnis
»,C:\Programme\KEB\COMBIVIS_6\Drivers® (Bitte vorher entpacken).

2.8 Installation

Seit Version 6.6.0 gibt es nur noch eine Installationsdatei. Beim Installieren kann gewahlt werden, ob die
Standardversion COMBIVIS 6 oder die erweiterte COMBIVIS studio 6 Version installiert werden soll.

Bei Neuinstallation oder beim Update von COMBIVIS 6 ist die Auswahl auf COMBIVIS 6 voreingestellt. Beim
Update von COMBIVIS studio 6 ist auch COMBIVIS studio 6 voreingestellt.
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B setup - COMBIVIS studio 6 - X

Select Components
Which components should be installed?

Select the components you want to install; dear the components you do not want to
install. Clidk Mext when you are ready to continue.

Compact installation Y

COMBIVIS 6
« Support for COMBIVERT
« Free of charge
« Registration recommended

COMBIVIS studio &
« Support for COMBIVERT and COMBICONTROL
|:| « IECA1131 Development Enviranment
« Full version and additional features available
via ticket activation

Current selection requires at least 1, 10 GB of disk space.

Visit homepage < Back Cancel

Wenn COMBIVIS studio 6 gewahlt wird, kann zusatzlich das COMBIVIS studio 6 safety Profil ausgewahlt

werden.
COMBIVIS studio 6 safety beinhaltet die CODESYS safety extensions und einige Anpassungen (=> 2.2 Ty-
pen).

Sand Box Installation / Parallelinstallation

Seit Version 6.7.0 kbnnen mehrere COMBIVIS Versionen parallel installiert werden.

Anwendungsfalle:
e Parallele Installation der Sicherheitsversion und der Nicht-Sicherheitsversion zulassen
e Beibehaltung der alten Version
e Schnelle Vorabtests von Betaversionen ermdglichen, Einfluss auf eine produktive Umgebung
vermeiden

Bei Parallelinstallation werden einige Dateien gemeinsam genutzt:
e Dokumenten-Datenbank
e Feature-Verwaltung
e KEB Versionsmanager

Einige Dateien werden individual genutzt:
COMBIVIS
e Parameterbeschreibungen / Assistentenbeschreibungen
e Datenbank des Konfigurators
e Aktualisierungen
COMBIVIS-Studio
o Komplette Entwicklungsumgebung inklusive Compiler
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¢ Bibliotheken (optional gemeinsam genutzt)

e Geratebeschreibungen (optional gemeinsam genutzt)
Verschiedenes

e Visu-Profile

e Optionen

o Pakete, Plugins

Beim Start der Installation kann gewahlt werden, ob die bisherige Version geldscht werden oder bestehen
bleiben soll.

Setup

Bestehende Version deinstallieren?
Die folgende Version soll installiert werden:
COMBIVIS studic 6 V6.7.0 Build 298
Die folgende Version der Anwendung ist bereits installiert:

COMEIVIS studio & Y6.6.0 Build 261

Wie mochten Sie mit der bestehenden Version verfahren?

— Deinstallieren

Die bestehende Version wird deinstalliert.

— Beibehalten

Die neue Version wird zusatzlich zur bestehenden Version installiert.

- Deinstallieren: Die altere Version wird deinstalliert und die neue Version wird installiert und ersetzt die alte
Version.
- Behalten: Die neue Version wird installiert und hinzugefigt.

Es sind dann 2 (oder mehr) Start-Icons auf der Windows Oberflache:

2]
COMEIY

2.9 Version Manager

Auf der COMBIVIS Startseite kann der Versions Manager gestartet werden:
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5] Startseite x

& comBIVIS 6 Ve

Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Menti
| "[5] Neues Projekt... Suche nach Geraten | | ]g Parameterliste dffnen ‘ | k: Scope-Datei dffnen |
4 Projekt dffnen... ‘ Mit Gerat verbinden | | Download einer Parameterliste ‘

| @ COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung

|E System-Konfiguration starten ‘

‘ @ Download COMBIVIS studio HMI | | [=! "FAQ"-Dokumente anzeigen

(@ Download COMBIVIS connect | | |} KEB-Dokumente |

KEB-Dokumente verwalten

Start COMBIVIS studio 6 |

Seite nach Laden des Projekts schlieBen ) Versionmanager starten | ]

:@ KEB Website besuchen ‘ ‘ () Auf Updates prafen | | .7 Features verwalten ‘ [

Seite beim Start anzeigen

Oder im Windows Start Meni:

u Java oV
K
n Kamera

. Kaspersky Endpoint Security for Win...

O- :

n KEB COMBIVIS (studio) 6 V6.7.0
Dl

KEB COMBIVIS Version Manager J

° KEB InFlash

0 u KEB Label Print v
KebFtp v
Neu

R

Kurznotizen

&

M

D ManyCam i

@]

m Mavviuidin Pra unn Wavas - | aitenr
- = 3 "
(] pe) =} (™ e m Posteir

Damit kbnnen die einzelnen Versionen verwaltet werden.

Die Karte ,Installed” zeigt die installierten Versionen:
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|
O
X

COMBIVIS Version Manager

Installed | Available

COMEIVIS studio 6

Version: 6.7.0.307 Launch

Codesys Version: 3.5.16.50 Uninstall

Ignore Updates

Update

COMBIVIS studio 6

Version: 6.6.0.261 Launch

Codesys Version: 3.5.15.20 Uninstall

Ignore Updates

Update

Funktionsfelder:
o Launch,; startet Profil in dieser Version (CV6 oder CV studio 6 oder CV studio 6 Safety)
¢ Uninstall; Version deinstallieren
e Ignore Updates; Version nicht updaten. Innerhalb der Version werden Updates durchgefuhrt
(Dokumente, Parameterbeschreibung etc.
o Update; neuere Version installieren

~

Auf der Karte ,Available® werden durch KEB bereitgestellte, aber nicht installierte Versionen zur Installation
angeboten (Internetverbindung erforderlich):

%, COMBIVIS Version Manager — O

*

COMBIVIS Version Manager

Installed | Available

COMBIVIS studio 6 6.7.0.285 Testversion
Version: 6.7.0.285 Install

Codesys Version: 3.5.16.50

COMBIVIS studio 6 6.7.0.305 Testversion
Version: 6.7.0.305 Install

Codesys Version: 3.5.16.50
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2.10 Silent Installation

Das COMBIVIS 6 Setup wurde mit dem ,INNO Setup’ Installer erstellt. Die Setup-Datei kann deshalb auch
im 'silent mode' ausgefiihrt werden. Weitere Informationen hierzu finden Sie unter: http://www.jrsoft-
ware.org/ishelp/index.php?topic=setupcmdline

COMBIVIS (studio) 6.6.0 Setup kann so konfiguriert werden, dass von vornherein ,Kompakte Installation®
eingestellt ist:

Hierfur muss man beim Aufruf den Parameter /TYPE="compact" anflgen, also z.B.:

"Setup COMBIVIS studio 6 V6.6.0 B227 Rl7.exe" /TYPE="compact"

Ergebnis:

B setup - COMBIVIS studio 6 - X

Select Components
Which components should be installed?

Select the components you want to install; dear the compeonents you do not want to
install. Click Next when you are ready to continue.

LCompact installation HEY

COMBIVIS 6
» Support for COMBIVERT
» Free of charge
» Registration recommended

COMBIVIS studio &
» Support for COMBIVERT and COMBICONTROL
|:| » IEC51131 Development Environment
» Full version and additional features available
via ticket activation

Current selection requires at least 1,10 GB of disk space.

Visit homepaage < Back Cancel

StandardmaBige Verknlpfung von CODESYS Dateien (z.B.: Dateiendung ,,.project®) mit CV verhindern :

"Setup COMBIVIS studio 6 V6.6.0 B227 R17.exe" /MERGETASKS="!associateProject-
FileExtension"

Das kann auch mit dem o.g. Befehl mit dem ,Types“-Parameter kombiniert werden.

2.11 KEB Analyse

KEB COMBIVIS 6 verwendet ab Version 6.7.0 AppCenter, ein Analyse-Service von Microsoft. KEB erhalt
damit Informationen wie Nutzer das Programm verwenden.

Zum Beispiel: Welche Version wird genutzt? Welche Programmteile werden wie oft genutzt? Auf welchem
Betriebssystem lauft das COMBIVIS?

Es werden keine personenbezogenen Daten erhoben!

Die Analyse kann abgeschaltet werden:

Mena ,Tools* — ,Optionen“ — ,KEB Analyse®
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Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt| | Tools | |Fenster  Keonfigurator  Hilfe
El= 2 B &) Package Manager...
Navigator - H Lizenz-Repository...
=i Profect X H Lizenz-Manager...
£33 Cockpits
+- g node_1_FSH_M (KEB Geraet) F‘g‘m‘“«_
= P8 Node_1_FeP (KEB Geraet) | L Optionen... l
l:‘ﬂ Cockpits Optionen importieren und exportierer
Optionen X
m Bibliotheken

(&) coMBIvIS studio HMI

Einstellungen Analyse aktivieren
KEB Analyse

=l KEB Dokument= Wir bitten Sie um Unterstiitzung bei der Verbesserung unserer Anwendung, indem Sie

E KEB Konfigurator anonymisierte Nutzungsdaten zur Verfligung stellen.

\gg KEB Orline-Update COMBIVIS & / COMBIVIS studio 6 verwendet AppCenter, einen Analyse-Service von
Microsoft, um Informationen dariiber zu erlangen, wie Nutzer das Programm

_uf:] KEB Parametrierung werwenden. Dies hilft uns, die Qualitdt der Anwendung zu verbessern.

¥& keB scope COMBIVIS 6 / COMBIVIS studio 6 erfasst KEINE personenbezogenen Daten!

- Bzgl. der Daten-Analyse lesen Sie bitte das EULA-Dokument, welches entweder im
(= Laden und speichern COMBIVIS 6 / COMBIVIS studio 6-Installationsordner zu finden ist {Lizenz.rtf), oder
i= Verschiedenes per Klick auf den folgenden Button eingesehen werden kann.

pr—

Beispiel fur eine Analyse mit verwendetem Betriebssystem, Rechnertyp, Sprache, Nutzungsdauer:

Overview
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3 Start-Up

Arbeiten mit einem Geréat in COMBIVIS 6 erfordert immer das Erzeugen eines neuen Projektes oder das Off-
nen eines bestehenden Projektes.

Die Kommunikation zum Gerat kann aufgebaut werden tber:
e Erzeugen eines neuen Projektes und Projektassistent (=> Kapitel 3.1)
e Direkt mit Geratesuche (=> Kapitel 3.2)

e Manuellem Setzen der Kommunikationswerte bei bekannter Hardware (=>_Kapitel 3.3)

Bei den letzten beiden Punkten wird immer erst ein temporéares Projekt im Hintergrund erzeugt. Dieses kann
dann dber ,Datei“ —“Projekt speichern unter...“ gesichert werden.

Falls nur eine vorhandene Parameterliste in ein KEB COMBIVERT geladen werden soll, kann die Funktion
-Download einer Parameterliste* auf der Startseite genutzt werden (=> Kapitel 3.6).

In der Grundeinstellung startet COMBIVIS 6 immer mit der Startseite.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Hilfe
= : X = .
S ' | e | | Mit dem Icon Bl kann
Navigator L. Startseib . I .
T ST Bl Seee X die Startseite jederzeit
HLBLL wieder aktiviert werden

&) coMBIVIS 66.3.1.0_

Basisoperationen Schnellstart-Menti

|=] Neues Projekt...

(2 Projekt dffnen.., 42} Neues Projekt

& Projekt 6ffnen...
Zuletzt verwendete Projekte

Jil

1 = M6 mit SM2 5T0 SBC 5LS #55 System-Konfiguratic

Startseite X -

& coMBIVIS 6 6.3.1 0_3.5.6.66

Basisoperationen Schnellstart-Menii

1] Neues Projekt..

& Projekt offnen... [ 5] Neuss Projekt.. ] Suche nach Geraten ‘
¥ Projekt offnen... ] I Mit‘(‘frétverbinden ‘ Wenn der Mausze|ger

Zuletzt verwendete Projekte
I & He mit M2 5TO SBC LS [ﬁ ST T T ] \ auf ein Auswahlfeld ge—
T & machine demo I I, Parameteriiste offnen ‘

& S Strtup —— schoben wird, wird eine
e | s | Beschreibung der Funk-
I@CDMBIVISEBed\sﬂungsanleltung ‘ thﬂ angezelgt

= H6SM2
[ H6 mit M2 5TO SBCSLS

[ (@) Download COMBIVIS studio HMI ] I I=) "FAQ"-Dokumente anzeigen ‘

[ @ Download COMBIVIS connect ] [Eﬂ KEB-Dokumente ‘

Download COMBIVIS studio 6 ] KEB-Dokumente verwalten ‘

7] Seite nach Laden des Frojekts schliBen [ ) e Websie besuchen ] I @ Auf Updates prifen I
Seite beim Start anzeigen
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Zuletzt verwendete Projekte

56 mit Urladen
56 5M3
F5 Wechsel

Mit der ,Nadel senkrecht” k&énnen Projektnamen in
der Liste festgelegt oder mit dem ,Kreuz® aus der
Liste geldscht werden.

D

3.1 Start-Up mit Projektassistent

3.11 Start mit dem Projektassistenten

Der automatisierte ,Projektassistent*

offnet ein neues Projekt, fihrt eine vordefinierte Suche nach ange-

schlossenen Geraten durch und bindet die gefundenen Geréte in das Projekt ein.
Nach Klicken auf ,Neues Projekt” wird das Fenster ,Projektassistent” gedffnet.
Alternativ kann auch eines der letzten Projekte gedffnet werden.

Startseite x

Zuletzt verwendete Projekte

Test4
Configuration3

56 5M3 og files
test Temp_Project
S6 mit Urladen

56 SM3

F5 Wechsel

LT T T T T

@ COMBIVIS 6 6.5.0_3.5.12.60

Schnellstart-Meni Mit ,Neues Projekt” wird
ein Projekt generiert und

1 —/ . .
[ |- Neues Projekt... 4—/‘[/_ der PrOJektaSS|Stent

startet.

4 Projekt offnen... ‘

[ ﬁ System-Konfiguration starten ‘

[ [ Suche nach Geraten ‘

[ 1

.Leeres Projekt” 6ffnet ein leeres Projekt. Die Geratesuche /-einbindung muss dann manuell angestol3en

werden.

.Konfiguration® 6ffnet die KEB System Konfiguration
LKEB Geratesuche” 6ffnet das Geratesuche-Fenster

© 2022 KEB Automation KG

37



=] Neues Projekt u

Kategorien: Vorlagen:

3 KEB
[ Projekte

552 <

KEB Geratesuche Konfiguration Leeres Projekt

Eingabe von Projektname und
Speicherort

Ein Assistent, der KEB-Geraete sucht und dem neuen Projekt hinzufuegt

Name: Unbenanntl

ort: C:\temp - [3

OK I[ Abbrechen I

Die Geratesuche ist abhangig von der Vorkonfiguration und lauft automatisch ab.

Geratesuche-Fenster:

@ KEB-Geratesuche el
[¥] Serial interfaces [ TCPAP UDP
COM-Schnittstelle Baudrate Knoten-Adresse IP-Adresse: wvon [172. 13 . 93 . 148
[] COM1: Kemmunikationsanschluss 38400 o] - e bis [172. 18 . 93 . 143 -
[C1com3 Ale 0] - B Port: B000F - [ S0
[¥] COM4: KEB Din66013 HSP5 Communication Port 1k - 1 Knoten-Adresse: 0 - U
COMT: USB Serial Port ofe - 22
[H] Enable all serial ports
@ (%] [ Such-Einstellungen als Standard iibernehmen ]
Suche starten... Suche ablechen
Status

Suche abgeschlossen. Es wurdein) 2 Gerat(s) gefunden.

Gefundene Gerate
MName Gerate-Typ Operator-Typ Adresse Knoten Port Baudrate
ode f L 0 400 0122 db+Diag+Keyboard 400
[]| Node_1_G6L_M 6484: GEL-MV1.0.2x 4000rpm 150305: G6/CANopen V1.4.0/1x COM7 1 - 38400
[ Alle markieren

\

\

Die Suche kann gestartet, abgebrochen, die Einstellungen verandert und neu gestartet werden.

Die Erklarung der Fensterfunktionen finden Sie unter Kap. 3.1.3 Manuelle Geratesuche.

Wenn Geréate gefunden wurden, weiter unter 4 Gerate-Editor

38 © 2022 KEB Automation KG



T [©=]

Wenn ein oder mehrere Gerat(e) nicht gefunden wurden, Sucheinstellungen anpassen, weiter unter: 3.1.3
Manuelle Gerétesuche

3.1.2 Start-Up mit leerem Projekt

|=] Neues Projekt ﬁ
Kategorien: Vorlagen:
{1 KEB i) /Zih
3 Projekte EEB EE d
KEB Geratesuche Konfiguration Leeres Projekt I~

Start mit leerem Projekt

Ein Assistent, der KEB-Geraete sucht und dem neuen Projekt hinzufuegt

Name: Unbenanntl

ort: C:\temp - [I]

I OK ]’ Abbrechen ]

Mit leerem Projekt kann bei angeschlossenen Geraten eine spezifische Geratesuche, ohne angeschlossene
Geréate eine manuelle Gerateeinbindung erfolgen.

3.1.3 Manuelle Geratesuche

Leeres Projekt 6ffnen und (oder aus einem bestehenden Projekt:) Mentileiste ,Projekt* — “KEB-Geratesu-
che* ausfihren.

Datei  Bearbeiten Ansicht[ Projekt ”TDD|5 Fenster Konfigurato

S = v o |8 KEB-Gerate auflisten
\avigator | KEB-Geratesuche |
T 56 SM3 {2 KEB-Gerat hinzufligen
- &'@ Node_1_56_single_drive Parameterlisten vergleichen
+ (2 Hifslisten 2

&= Parameterliste hinzufligen

[ R R S

oder Icon fir ,manuelle Geratesuche“ anklicken:

Datei  Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator

1= E B2 © i
lavigator ~ 1 X
= 56 5M3 Kommunika Durchsucht
= #%# Node_1_S6_single_drive_unit (KEB Geraet) Gruppen-/Parameterh
¥ Hifsisten +-d ru: Betriebsparar

In dem Geratesuche-Fenster kann der Suchablauf beeinflusst werden.
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Abweichend von der Grundeinstellung kénnen andere COM-Schnittstellen, Adressen, Baudraten oder IP-
Adressen temporar durchsucht werden.

Suchbereich

U DP/ | P Q KEB-Geratesuche li‘;‘g
7] Seral interfaces A\ [] TCRAP UDP
COM-Schnittstelle Baudrate Knoten-Adresse |P-Adresse:  von m
- - 2
[C] COM1: Kommunikationsanschluss 38400 0 - [E bis [172. 18 . 93 . 148
Suchbereich com3 Ale 0= - 1k Port 80002 - [ s000f
. [#] COM4: KEB Din66019 HSP5 Communication Port 1R - 1) Knoten-Adresse: = 1k
COM-Schnittstellen -
4] COM7: USE Serial Port FrS R
Suche abbrechen
[ Enab\ea\m
.‘ @ @ [ Such-Einstellungen als Standard ibernehmen J

Suche starten  —— || (Seesisten | [ s e

Status
Suche abgeschlossen. Es wurde(n) 2 Gerat(g) gefunden.

hinzuzufigende Ge— Gefundene Gerite

" " Name Gerate-Typ Operator-Typ Adresse Knoten Port Baudrate
rate auswahlen \" e » ror A e — e
( z ) [C]| Node_1_G6L_M 6484: GELM/V1.0 2 4000mm 150305: GE/CANopen V1.4.0/1x com7 1 - 38400

gefundene Gerate dem
aktuellen Projekt
hinzuftigen

[] Alle markieren

v

Bei Suche Uber USB-Seriell-Wandler an COMBIVERT F5/B6 (HSP5-Protokoll) bitte Hinweis unter 2.6.2
KEB-USB-Seriell-Wandler beachten!

Bei bekannten Kommunikationsdaten kann ein Gerét auch ohne Suche direkt eingestellt werden: => Kap.
3.2 Direkte Geratesuche.

3.1.4 Start-Up Offline (ohne angeschlossenes Geraét)
Ein fiktives Gerat kann im Projekt manuell hinzugefugt werden. Damit kann dann z. B. eine Parameterliste
offline erstellt werden.

— Leeres Projekt 6ffnen — Klick mit linker Maustaste auf Werkzeugleiste: ,parametrierbares KEB-Gerét
hinzufligen*

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe

hrEB R2E e B B B - ol RIB A

Navigator - 1 x Startsete ' Node_1_S6_sin
=G 56 5M3 E] | Kommud Fiigt dem Projekt ein parametr
=-&% Node_1_S6_single_drive_unit (KEB Geraet) Gruppen-/ParameterName
+ 0 Hifsisten #- ru: Betriebsparameter
#" Tnbetriebnahme #- 1 ru: Betriebsparameter B
.} KEB sicherheitsmodul +. 1 de Gerdteinfo
2017_01_05_H6 5M2_Backup D 73 ke Chmbiimmmaminan
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'@ Gerat hinzufigen ﬂ

Gerategruppe / —typ bzw. s P S
Konfigurationsnummer aus— UDP/IP Serielle Schnittstelle Offline
Wéhleﬂ ~*Geréi‘[e—Typ:

Gruppe: [FG 'I
ggf. Operator oder ?teue_ Typ: [9271: F6A V 2.4.0.x v]
rungstyp (G6) auswéhlen

Config-ID: 9271 A

Operator-Typ:

Typ: 'l

Enter: ,Gerat hinzuftigen®

Config-1D: A

Gerat hinzufugen

Als Hilfe zur Auswahl der richtigen Geréategruppe bei F5 und G6 steht eine Ubersicht in den FAQ Dokumen-
ten zur Verfigung: Menu ,Hilfe* — ,FAQ-Dokumente anzeigen“ — ,COMBIVIS 6“ — ,CV6 FAQO0005 F5 G6
Short names operating modes*.

Namen des einzuftigenden Gerétes eingeben oder tibernehmen

5 ]
Neues parametrierbares Gerat l_‘_""J

Bitte geben Sie einen Namen fur das Gerat ein:

F5E_S Hubachse 1|

| ©0K | [ € Abbrechen

|

Der Geratename darf nicht mit einer Ziffer beginnen, COMBIVIS setzt dann einen Unterstrich an den Wort-
anfang.

Offline-Gerat wird hinzugeflgt und das Geréte-Editor-Fenster 6ffnet sich
— weiter im Kapitel: 4 Gerate-Editor

3.2 Direkte Geratesuche

Mit dem Auswahlfeld ,Suche nach Geraten* auf der Startseite wird ein temporares Projekt erzeugt und das
Geratesuche-Fenster gedffnet. Die Suche muss nach Einstellen der Hardwarekonfiguration manuell gestar-
tet werden.

Startseite x

@ COMBIVIS 6 6.5.0_3.5.12.60

Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Menii
& Test
T & Cconfiguration3 —
1 & s65M30q files | =] Neues Projekt... |71 Suche nach Geraten
¥-= & test Temp_Project
@ 56 mit Urladen ¥ Projekt offnen... ] [ () Mit Gerat verbinden ‘
& 56 SM3
& F5 wechsel
[ E System-Konfiguration starten ]
[ a Parameterliste 6ffnen ‘
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Suchbereich

Ethernet [ KEB-Geratesuche lil;lg
7] Serial interfaces A\ [ TCP/P UDP
COM-Schritistelle Baudrate Knoter-Adresse IP-Adresse:  von m
2
[[] COM1: Kommunikationsanschiuss 38400 e e bis [772. 18 . 92 . 148
i coM3 o] - = Port: B000=] - [ S0
Suchbereich g = - - @
. . [7] COMé: KEB Din66019 HSP5 Communication Part 1] - 1= Knoten-Adresse 0 - 1=
serielle Schnittstellen
[#] COM7: USB Serial Port o - 21
Suche abbrechen
& Ensble all serial
Q [x] [ Such-Einstellungen als Standard (bernehmen J

Suche starten..

Suche starten

Status
Suche abgeschlossen. Es wurde(n) 2 Gerat(e) gefunden.

hinzuzufigende Ge- Gefundene Gerdte

.. .. MName Gerate-Typ Operator-Typ Adresse Knaoten Port Baudrate
rate auswéahlen \‘ o1 F5# NG040 T -
(z) i [] Node_1_G6L_M 6484: GEL-M/V1.0.2x 4000mm 150305: GE/CANopen V1.4.0/1x COM7 1 - 38400

gefundene Gerate dem
aktuellen Projekt
hinzuftigen

[ Alle markieren

Die aktivierten Gerate werden im Navigator-Fenster angezeigt.

3.3 Direkte Verbindung zum Gerat (Gerat hinzuftigen)

Mit dem Auswahlfeld ,Mit Gerat verbinden® wird ein temporares Projekt erzeugt und das Fenster mit den
Schnittstelleneigenschaften wird gezeigt.

Bei einer Online-Verbindung wird nach Einstellung der Verbindungsdaten ein Scan durchgefuhrt und gefun-
dene KEB Geréte sofort angezeigt.

Weil COMBIVIS alle Parameter aller KEB Geréate (ab Typ F5) kennt, kann ein Gerat auch ,virtuell“ angelegt
werden.

Startseite x

@ COMBIVIS 6 6.5.0_3.5.12.60

Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Menii

Test4

Configuration3

56 SM3 og files [
test Temp_Project

56 mit Urladen [ @ Projekt offnen... \ ﬂ% Mit Gerat verbinden D

] Neues Projekt... } [ lé;j Suche nach Geraten l

56 SM3
FS Wechsel

b
i
EERRREER

[ E System-Konfiguration starten }

[ E Parameterliste 6ffnen ‘

Bei Verbindung tber UD/IP (Ethernet):

Das Fenster zeigt ein Eingabefeld fir die IP-Adresse. Gleichzeitig wird ein Netzwerk-Scan durchgefuhrt und
die gefundenen Gerate aufgelistet. Standard-Port und Knotenadresse werden automatisch erkannt.

Die Uber die IP-Adresse gefundenen Gerate werden unten aufgelistet und kénnen in das Projekt lbernom-
men werden.
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o Gerat hinzufigen |
| rJ r
1 | uop/IP Serielle Schnittstelle Offline
| B
IP—Adresse einstellen I-Acresse Suchergebns Rettes |
\- [ Gerat 1P Adresse ort

172. 17 . 128 . 140 P6 Control Unit/V3.4 17217.128.119 | P6_FS_119 .Blmksn I

C6 Compact I/V3.4 172.17.129.101 | INV0O01_C6C2_172.17.129.101 |Blinken|

" | Last Used: C6 Compact V3.4 172.17.129.253 | INV110_C6C2_172.17.129.253 | Blinken|

Im Netzwerk gefundene Geréate e TR T T T
| T6 Main Control Unit/V3.4 | 172.17.129.192 | T6_MCU_192 Blinken I
, .
¥ Standard Ports prifen  Spezifischer Port 8000 [

Unter der IP-Adresse gefundene Ge—

#| Knotenadresse automatisch erkennen

rate: ‘

Verbi

Enter: einzelnes ,Gerat hinzufiigen® —

Gefundene Gerdte

Knoten-Adresse 0

Kommunikationstest erneut starten

indungstest abgeschlossen

Fenster bleibt offen
LAlle Gerate hinzuftigen und schlieBen®
— Fenster schliel3t

\

Gerate-Typ:

Knoten-Adresse 6

Gerate-Typ:

\ o |

P> | Gerat hinzufugen ‘
Port Expander V1.0 =

[

Gerat hinzufigen |
Hé single drive unit V 1.8.0x - |

Alle Gerate hinzufiigen und schlieBen

T [©=]

Beachten: Mit dem KEB Port Expander Art. Nr. 00F5025-0080 werden bei der automatischen Suche die Ge-
rate auf jedem durchsuchten Port (8000 und 8001) gefunden und doppelt aufgelistet. Hier bitte einen festen

Port einstellen.

Bei Verbindung seriell oder USB:

p
@ Gerat hinzufuigen

Kommunikationsdaten einstellen
Erkannte USB-Verbindungen werden

s

UDP/IP

s

Serielle Schnittstelle

’C

vorgeschlagen. Baudrate manuell ein—
\~
stellen

LJKommunikations—Test" — lauft bei je—

Knotenad

Offline
[com34: KeB DING6019 HSPS Cc ~ |

Baudrate: 38400 - ‘
COMD5: Koammunikationsanschluss

COM34: KEB DING66019II HSP5 Communication Port

. .. . K ikati test t start
der Einstellungsanderung einmal durch. | > Kommunstionsest emeut staren
. Verbind test al hl
Gefundenen Gerate werden sofort auf— Erinaungstest abgesciossen
. Gefundene Gerate

gelistet

Knoten-Adresse 1 |
Gerat hinzufiigen

Gerate-Typ: S6A

Enter: ,Gerét hinzufiigen® — Dieses Ge—

rat zum Projekt figen und Fenster
bleibt offen
LAlle Gerate hinzufiigen und schlieBen® _—

1

4 i
Alle Gerdte hinzufiigen und schlieBen

— Fenster schlieBt b

Offline (virtuelles Gerét):

Bei ,Offline* kann das Gerat anhand des Typs/Firmwarestand oder bei bekanntem Configuration-ldentifier

manuell ausgewahlt werden.
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ruﬂ Gerat hinzufiigen ﬂ
Typ einstellen ” rd e
UDP/IP Serielle Schnittstelle Offline
Oderi Gerate-Typ:
Gruppe: [Fﬁ ']
Configuration—ldentifier manuell direkt
. Typ: (9271: F6A V 240 -
eingeben
|| Configyp: 9271 -

Operator-Typ:

Vorhandenen Operator (oder bei G6
die Steuerungsversion) einstellen e [
Ly

Gerat hinzufigen / Config-ID: M
&
/ Gerat hinzufiigen

_— 1

Das oder die Gerat(e) werden im Navigator-Fenster angezeigt.

3.4 Bestehendes Projekt 6ffnen

] Startseite x

@ COMBIVIS 6 6.5.0_3.5.12.60

Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Menii Mlt ”Pr(_)lekt offnen B wird
et / ein Projekt ausgewanhlt

[=

Configuration3 . und ge@ffﬂet
56 5M3 og files [ |=] Neues Projekt... J/

test Temp_Project
& projekt offnen... / ]

S6 mit Urladen
56 5M3
F5 Wechsel

LT T T T TR T

[ E System-Konfiguration starten ]

[ & Suche nach Geraten ]

[ ]

Oder:
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Datei iﬂearbeiten Ansicht  Projekt  Tools  Fenster

—

"i% Meues Projekt. .. Strg-HY
15 (Eoiemen.) St | ol starserte
Offnen eines beliebigen Projektes / Projekt schiiefien j
& o

E Projekt speichern Strg+45

Projekt speichern unter...

Offnen eines der letzten gespeicher— Drucken... Basisoperati

ten Projekte \ @ Seiteneinstellungen. . =] Meus
. -
‘T$ l Zuletzt verwendete Projekte  » C:\Usersih

C:\Schulun
C:\Usersth

Beenden Alt+F4

12

| R ¥ ]

C:\Usersth

[[¥5]

C:\Usersih

[[=4]

C:\Usersih

1=

C:\Usersih

—

Wenn ein Projekt ohne verbundene Gerate getffnet wird, bleibt der letzte Verbindungsstatus beim wieder
Speichern erhalten.

3.5 Navigator

Der Navigator zeigt alle im Projekt enthaltenen Geréte, Listen, Offlineassistenten, und andere Objekte an.

Der Navigator erscheint normalerweise auf der linken Fensterseite. Falls er dort nicht sichtbar ist, kann er mit
Menduleiste ,Ansicht* — ,Navigator eingeblendet werden.

Datei Bearbeite! Ansicht | Projekt | Tools Fenster  Konfigurator  Hilfe

B Egn Mavigator Alt+4 |
TOperty-Editor
I
Mavigator el Alt+0
=13 Project x B Meldungen Alt+2 o

L35 cockpits Startseite

= ﬂ@ Mode_1_§ Ganzer Bildschirm ~ Strg+Umschalttaste+F12 eter

£ codkpits .

Es . +-_1 ru: Betriebsparameter |
[ Parameter lists

= +-_1 de: Gerateinformation
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Projektname  » Navigator ~ 0 x
=3 Praject X -

£ Cockpits
o . Ly = ﬁ% Achsel (KEE Geraet)
Gerat im Projekt — ————— | £l Codpts
E@ Parameter lists
EF_.‘!: Scopes
:'/- Wizards
= f% Achse2 (KEB Geraet)
£ codkpits
:@ Parameter lists
L-E: Scopes
:‘;. Wizards
:@ Parameter lists
EF_.‘!: Scopes
:'/- Wizards

An das Projekt und an das Gerat werden vordefinierte Ordner angehangt (Parameter Cockpits => Kap.22,
Parameterlisten => Kap.8, Scopes => Kap.9, Wizards => Kap.10). Wenn nicht bendtigt, kdnnen diese ge-
I6scht werden.

Uber Klick auf Projektname oder Geratename — rechte Maustaste — ,Objekt hinzufligen“ kénnen Ordner,
Parameterlisten, Scopes usw. hinzugefligt werden.

Navigator >~ 0 X {2 Mode_1_56K x
1
= Froje i i i Gerate-P e
= ?d_c @ KEB-Gerite auflisten kationseinstellungen  #° Wizards Gerate-Parameter
ol
~ ﬁ@ N B KEB-Geritesuche n-/ParameterMame Pararr
% @ KEB-Gerdt hinzufiigen ru: Betriebsparameter
I ru: Betriebsparameter B
:$ A= Elementein Kenfiguration anzeigen e Gerateinformation
A g
:;. r Parameterliste hinzufiigen st Statusanzeigen
=) P| Jl Objekt hinzufiigen » | Bibliotheksverwalter...
™
:ﬂz S(I2) Ordner hinzufigen... Bildersammlung...
= Objekt bearbeiten 2 COMBIVIS Scope...
Objekt bearbeiten mit... [ COMBIVIS studio HMI project...
[  Energieeffizienzerklirung...

Externe Datei...
Folder: Cockpits...

Folder: Parameter lists...
Folder: Scopes...
Folder: Wizards...

KEE Parameterliste...

Kenfiguration...

PEE: R &

Parameter Cockpit...

o

LT L L

S R S N S

Am Projekt angehangte Objekte gelten fur mehrere Gerate, am Gerat angehangte nur fir dieses Gerat.

Anzeige des Kommunikationsstatus:
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. . Navigator - 1 X {h Mode_1_F6P [ Node_1_seA
G_erat aktl_\_/ geschaltet, Ver =g Aroject X Communication settings | #° Wizards Device parameters  Drive storag
bindung lauft ~— £33 Codkpits pev—
=8 vode_1_FeP (KEB Device) Device home: [Node 1 7o
£ cockpits ==
) KEB Safety Module Descriptidn:
+ -k Parameter lists
+-4L Scopes Communication
E. wizards Connection: Skrial port: 'COME: KEB DINGG0 1911 HSPS C
/V_ ’%hode_l_ssA(KEBDevioe) E‘Ia drai‘:jed: 384(?(])-
o COCkDHE o a ress:
/ _J KEB Safety Module g te:ﬂ anline Discanned ]
+ :é Parameter lists Device b
Gerat inaktiv geschaltet, G scopes svics e
. . 2 wi Active: 9278: FEPV 2.6.0
keine Uberwachung der % Wizards
+... O i
et ) Parameter iists Online: 9278: FEPV 2.6.0.x
Kommunikation G2 scopes P o0
:'/. Wizards [# Operator type
(e et cmttoacl
. . Navigator v & X { Node_1 F6P x| [ Mode 1 58A
Gerat aktiv geSChaltet’ aber =2 Project X -4 / Wizards Device parameters Drive stora
keine Verbindung —, 0 cmim/ pem—
=y % Nod;;l_ (KEB Device) DeNjce name: |Node717F6P
oq Cockpits

Alternativ kann der Kommunikationsstatus auch Gber das Kontextmen( geéndert werden: rechte Maustaste

— ,Online” / ,Offline”

_/ KEB Safety Module
+ :é Parameter lists
* EE: Scopes
:‘;- Wizards
= #%8 wode_1_s6A (KEB Device)
L35 cockpits
_} KEB Safety Module
+ Eé Parameter lists
LT_!Z Scopes
:‘;- Wizards
:é Parameter lists
r}:!‘: Scopes
:'/- Wizards

&

Descrption:

Communication

Serial port: 'COM&: KEB DING6019II HSPS (|

udrate: 33400
Disconnect ]

Connection:

de address: 1

Slat{! Qnline

Active: 9278: F6P WV 2.6.0x

Device type

Online: 9278: F6PV 2.6.0.x

Operator type

Geratename andern:

Mavigator * 0 X el Achse
= Profect X * || Kommunikatio
% Cockpits Allgemein
S A 1
ﬁ% & Ausschneiden
:@ P Kopieren
EE: g Einfigen
| =3 ¥ Laschen
= B
#% @ KEB-Gerate auflisten
|
:@ P KEB-Geratesuche
0l ¢ % KEB-Gerit hinzufiigen
E' -2 Gerdte-Passwort eingeben
=
L.E . @ Satzzeiger eingeben
:}. E Online l
& Flash device

T [©=]
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Der Geratename im Projekt kann geandert werden.
Dazu auf den Namen des Gerates im Navigator mit der linken Maustaste klicken. Dann kann der neue Name
eingetragen werden. Der Geratename darf nicht mit einer Ziffer beginnen!

File Edit View Project Tools Window Co
@@n E oo 4 B @ ﬁ'
Navigator - rx
=3 Demg B

= @ |nas_1_brive | |
i Energy Efficency Declaration
) KEB Safety Module
Parameterliste

3.6 Download einer Parameterliste

Die Funktion gibt einen Pfad vor mit dem eine irgendwo gesicherte Parameterliste in ein KEB Geréat gespielt
werden kann (Download).

Mit dem Auswahlfeld ,Download einer Parameterliste® wird ein temporares Projekt erzeugt, die zu 6ffnende

Parameterliste aufgerufen, das Fenster zum Verbinden mit dem Gerat gezeigt und nach dem Verbinden die
Parameterliste in das Gerét geladen.

Startseite % [ Node_1FsAaG [ FsDM |

Qﬁ‘i COMBIVIS 6 6.4.0_3.5.9.72

Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Menii

[& 565M3

[ H6 mit SM2 STO 5BC 5LS
[& SafeHe M2

[& HesM2

[ 1% MNauss Projekt... l

Suche nach Gerdten l

o4 Projekt affnen... l

Mit Gerat verbinden l

[ EE System-Konfiguration starten l

I . Parameteriiste dffnen ‘

[ ! Scope-Datei offnen l [l Download einar Paramaterliste l]

» Parameterliste auswahlen (.dw5 oder .cvxpl)
= Mit einem Gerit verbinden
@ » Download der Parameterliste in das Gerat

[ &5 COMBIVIS 6 Bedienungsanlsitung l

T

[ k=) "FAQ"-Dokumente anzeigen l l (@ Download COMBIVIS connect l

[P | = I

Die Parameterliste markieren und ,6ffnen®:
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Gffnen - e S (R - ﬂ
- e - = 7 SN
(B « (C)system » Benutzer » tuennermann » Desktop » Mall » [ 42| [ Matt du P
Organisieren « Meuer Ordner =« 0 'ﬁ' |
/¢ Favoriten Name : Anderungsdatum Typ
Bl Desktop . CV5Web 16.01.2017 10:07 Dateiordner
& Downloads CVsh V6.4 mit Safety 17.05.2017 11:25 Dateiordner
1 Zuletzt besucht 3 . Export_13629 29.05.2017 14:55 Dateiordner
. ParasBlbWeb 041120161529 Dateiordner
Bl Desktop 01_1.cvapl 14.07.2017 11:03 COMBIVIS 6 X
4 Bibliotheken 0 | 2017_07_14_Temp_Project_Backup.cvpl 14.07.2017 11:01 COMBIVIS 6 X
[e=| Bilder
3 Dokumente
J? Musik
B videos
A Tinnermann Rermd ~ | i) L I C
Dateiname: 2017_07_14_Temp_Project_Backup.cuxpl + [ Parameterlisten .cwrpl, “aws, ~ |
[ offnen [v] [ Abbrechen |

Ein Projekt wird angelegt und der zur Parameterliste passende COMBIVERT angelegt und die Verbindungs-
konfiguration abgefragt.

Bei Verbindung Uber UD/IP (Ethernet):

Das Fenster zeigt ein Eingabefeld fur die IP-Adresse. Gleichzeitig wird ein Netzwerk-Scan durchgefiihrt und
die gefundenen Geréate aufgelistet. Standard-Port und Knotenadresse werden automatisch erkannt.

Die Uber die IP-Adresse gefundenen Geréate werden unten aufgelistet und kénnen in das Projekt ibernom-
men werden.

o Gerat hinzufigen x4
| r rd
! UDP/IP Serielle Schnittstelle Offline
|
|P—Ad resse ei nste”en IP-Adresse: Suchergebnis Refresh |
\. — P
172. 17 128 . 240 | | oo ol Unit/V3.4 17217128119 | P6_Fs 110 Blinken|
) C6 Compact I/'V34 172.17.129.101 | INV0OL_C6C2_172.17.129.101 |Blinken
. | Last Used: C6 Compact V34 172.17.129.253 | INV110_C6C2_172.17.129.253 | Blinken|
Im Netzwerk gerndene Gerate o ot 1vas 17217.129.100 | INV017C6C25MPL_100 | Blinken|
| T6 Main Control Unit/V3.4 | 172.17.129.192 | T6_MCU_192 Blinken I
| Standard Ports prifen Spezifischer Port: 8OO
[ |
V| Knotenadresse automatisch erkennen
Unter der IP-Adresse gefundene Ge—
- - Kommunikationstest erneut starten
rate . Verbindungstest abgeschlossen
Gefundene Gerate
. = |
L N . B .
Enter: einzelnes ,Gerat hinzufiigen™ - e horese —>  [Gebiati)
Gerate-Typ: Port Expander V1.0 B
Fenster bleibt offen |
Iy . . H 3 Knoten-Adresse (] —
~Alle Gerate hinzufiigen und schlieBen _ Gecat inautogen |
Gerate-Typ: H6 single drive unit V 1.8.0x —
— Fenster schlieBt \\ 3 |
)
Alle Gerate hinzuflgen und schlieBen

Beachten: Mit dem KEB Port Expander Art. Nr. 00F5025-0080 werden bei der automatischen Suche die Ge-
rate auf jedem durchsuchten Port (8000 und 8001) gefunden und doppelt aufgelistet. Hier bitte einen festen
Port einstellen.

Bei Verbindung seriell oder USB:
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-
W Gerat hinzuftigen

Kommunikationsdaten einstellen
Erkannte USB—-Verbindungen werden
vorgeschlagen. Baudrate manuell ein—
stellen

JKommunikations—Test" — lauft bei |&

Knotenadre

s

UDP/IP

r 4

Serielle Schnittstelle

’C
Offline

[coM34: KEB DIN66019I HSPS Cc ~ |

Baudrate: 38400 - l

COMS5: Kommunikationsanschluss

COM34: KEB DING66019IT HSP5 Communication Port
dutoma Eree €

L

Kommunikationstest erneut starten

der Einstellungs&nderung einmal durch.
Gefundenen Geréate werden sofort auf-

gelistet

Enter: ,Geréat hinzufiigen® — Dieses Ge—

Verbin stest abgeschlossen
Gefundene Gera
S

Knoten-Adresse 1

Gerate-Typ: SeA N :

Gerat hinzufligen

rat zum Projekt filgen und Fenster
bleibt offen
LAlle Gerate hinzufiigen und schlieBen®_—

1

/‘P

Alle Gerdte hinzufiigen und schlieBen

— Fenster schlieBt

Download mit ,Ja“ bestatigen:

-
Download starten?

Machten Sie den Download der Parameterliste
'Parameterliste’ starten?

2)

[@Ja

| | @nein |

Nach Abschluss des Downloads wird im Meldungsfenster im unteren Fensterbereich der Erfolg angezeigt:

Mavigator - 3 X
=3 Dws Project -
=-J¥ 8, Fsa_G (KEB Geraet

# Inbetricbnahme

] Stertseite

[=J Beschreibung

' Parameterliste X

KEE COMBIVIS 6

~ |4 0 Fehler |® 0 Warnung(en) |o 2 Meldung(en) ‘ Y

Parameterliste Quell-Config-TDs: 2592 Ziel-Config-IDs: 2593, 11835
Parameter —
# GRef  Adress.. Su.. Satz R/W IDT.. Name Offline-Wert Online-Wert Bemerkung
0 0 0x0300 0 RW  oP00  Sollweriguelle 0; Analogeingang REF 0; Analogeingang REF
1 0 0x0301 0 RW  oP01  Drehrichtungsquelle 2 Klemme F/R, Odimitert  2; Klemme F/R, O-limitiert
2 0 0x0302 0 RW  oP02  Drehrichtungsvorgabe 0: keine Drehrichtung vo... 0: keine Drehrichtung vo...
3 0 0x0303 0 RW oP03  digitale Sollwertvorg... 10,0000 Hz 10,0000 Hz
4 0 0x0305 0 RW  oP0O5  prozent. Sollwertvor... 0,0 % 0,0 %
| Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 2 Meldung(en) - I

Beschreibung

Projekt

0| 18.07.2017 15:23:33: Der Download der Liste wurde gestartet.

## 15.07.2017 15:23:33: Der Download der Liste wurde erfolgreich beendet,

| DWS5_Project
DWS5_Project

Objekt
'Farameherlishe
Parameterliste

Der Download ist erfolgt und COMBIVIS kann geschlossen werden.

Position

P
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3.7 Speichern eines Projekts

Das Projekt kann unter der aktuellen oder der vorhergehenden Version gespeichert werden. Auch kann ein
Projekt in COMBIVIS studio 6 im COMBIVIS 6 Profil und andersherum gespeichert werden.

.Datei — ,Projekt speichern” unter demselben Namen oder Profil oder ,Projekt speichern unter...“ mit
neuem Namen oder anderem Profil gespeichert werden.

Datei | |Bearbeiten  Ansicht Projekt Tools  Fenste

— -
5] Meues Projekt... Strg+N [
[ Projekt 6ffnen... Strg+ 0

Projekt schlieBen 2 x
|| ISl Profekrspetchrer——strg=s~ ~|| EBesd
| I ) Projekt speichern unter... I |
= ~ Fachse
& Drucken... nchse Quell-c
[ Seiteneinstellungen... Achse
B Parame
Zuletzt verwendete Projekte » -
@ MNeustart aID 9260] || 0
Beenden Alt+F4 \foID 9260] || 1
mple i3 SETRIFCHalD 9260] || 2
3

i . . « .
,Datei* — ,Projekt speichern unter...“ — Dateityp
Training group internal 3| vntmeas.project 2301 LEUL T 143
(R . mm am mmma e an
Unterlagen Werk 2 2021 v < >
Dateiname: | Test_Fbp_S6A.project “
Dateityp: | Project files (*.project) ~

Library files (*.library)
Ordner ausblende| project files (COMBIVIS studio 6 V6.7.0_3.5.17.10) (*.project)
Library files (COMBIVIS studio 6 V6.7.0_3.5.17.10) (*.library)
Project files (COMBIVIS 6 V6.6.0_3.5.15.20) (*.project)

Library files (COMBIVIS 6 6.6.0_3.5.15.20) (*.library)

Project files (COMBIVIS studio 6 V6.6.0_3.5.13.20) (*.project)
Library files (COMBIVIS studio 6 V6.6.0_3.5.15.20) (*.library)

—————

Die Dateitypen (*.library) werden von CODESYS erzeugt und kénnen hier ignoriert werden.

Wenn ein Profil einer alteren Version ben6tigt wird, wenden Sie sich bitte an KEB.
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Gerate-Editor

4 Gerate-Editor
¢ Die Datenkommunikation erfolgt online, alle Parameterwerte werden direkt im Gerat geandert.

e Eine Parametersicherung des Gerates muss Uber eine eigene Parameterliste erfolgen (=> Kapitel 8.17
Parametersicherung).

o Jedes Gerat hat seinen eigenen Gerate-Editor.

4.1 Offnen des Gerate-Editors
Es gibt zwei Wege den Gerate-Editor zu 6ffnen:

¢ durch Doppelklick auf den Geratenamen im Navigator oder:
e das zu editierende Gerat (oder die Gerate) markieren (1.)
— Pfeil nach unten anklicken (2.)
— ,Im Editor 6ffnen”. (3.)

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster

Bwdl Sl o & B3
Navigator 2@ x| 3

-~

= MaschineA [— :

Startseite

Zuletzt verwendete Emjen/ 3.

1. » S[FAGKEB( T meEdtoroffien 4~ |
=¥ H FSA_S (KEB(
#H ron_ ( #4¢  Objekt suchen...
# Inbetriebna
Aufsteigend sortieren
Absteigend sortieren de
Nach Typ sortieren
Nach Name sortieren N
@ Projekt von der Platte &ff
File Edit View Project Tools Window Help H 0y @axis_tF5
E—= 1] © [ o= &l
Navigator ([ axis 1 F5 x| [ axs266 b

= | Device-parameters | Operator-parameters | Oniine wizards | Information |

xis_1_FS Description: A 1 vertical

encenr: 0

Commurication settings

ok [SERIAL COM
Paddress: [0 . 0 . 0 . 0 TP-port: (000
Serial
Com-Port: [coM7 Baudrate: [38400

Nodeaddress: [2

Connectionstate: ¥ Online [ Disconne ot

Device group: [FEAdl =
Device type: [FSAMNA30 4000pm v
Config-ID: 2420 - in device:

Gperator
Operator type: |RS5232/435 +Diag tKeyboard ~
Config-I; 10122 - in device

= Addressing mode L

@ Default (useglobal settings)
(© Bxplicit (separate settings for this device)
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4.2 Geréatereferenz

Die Geratereferenz ist das Instrument, um die einzelnen Gerate im Projekt eindeutig zu unterscheiden. Diese
wird in der Reihenfolge des Auffindens bei der Geratesuche vergeben und beschreibt die Position des Gera-
tes im Datenbus. Sie ist unabh&ngig von der (Gerate-) Knotenadresse. D. h. bei einer Anderung der Verka-
belung und einer neuen Suche kann die Geratereferenz geédndert sein!! Die Gerétereferenz wird nur einmal
vergeben und kann nicht manuell gedndert werden!

Eine Ubersichtsliste mit allen Geraten kann angezeigt werden:
e Kontextmeni ,rechte Maustaste“ im Navigator-Fenster — ,KEB-Gerate auflisten®
e Inder Meniileiste: ,Projekt — ,KEB-Gerate auflisten®

Jatei  Bearbeiten  Ansicht|| Projekt | Tools  Fenster  Keonfigurator  Hilfe
. =
= = = @ KEB-Gerdte auflisten
vigator F_'g KEB-Gerdtesuche
=] Prafect ¥ M KEB-Gerit hinzufigen
£33 Cockpits , ,
Parameterlisten vergleichen
= ¥ Node_1_FeP (KEB Ger L
. Parameterliste hinzufiigen
£ cockpits Fes 9
f@ Parametrierbare KEB-Gerate s
Project_X project
Gerate-Name Gerate-Referenz Gerate-Config1D Gerate-Typ Operator-ConfiglD Operator-Typ Online-Status ~ Protokoll Kommunikationskanal Knotenadresse
@ Node_1_FEF 5278 F6P V26.0x |- - i SERIAL COME: KEB DINGE01SII HSPS Communication Port (38400 ... |1
[EE Node_1_SBA 5292 S6AV280x |- — ﬂ SERIAL COMS: KEB DINGE013II HSPE Communication Port (38400 1

4.3 Aktives Geréat offline schalten

Um z. B.: ein eigentlich aktives Geréat gegen versehentliche Bedienung zu schiitzen oder wenn die Kommu-
nikationsdaten verandert werden sollen, kénnen einzelne Gerate von der Kommunikation ausgeschlossen
werden:

Navigator v o X ] F5A_G
=) MaschineA B3 T
9 T L | KFB-Gerat | Caeita Naral
& Qg‘ i Ausschneiden ||

= rsa &
y Int Kopieren
Einfligen
X  Loschen oIl
@ KEB-Gerate aufiisten I
@ KEB-Gerdtesuche Gerat rrlit rechter Maustaste anklicken,
@ KEB-Gerathinzufiigen s ,Online™ anklicken und Haken entfer—
% nen oder setzten

Gerate-Passwort eingeben

Satzzeiger eingeben

B &
3
3
=
m
i
=
v
7
g

S
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Alternativ:

Navigator r 3 X /ﬁ Startseite [ axis_1_F5 x

E Kommunikationseinstellungen |/ Online Wizards | Gerate-Parameter |D[

Allgemem
# Inbetriebnahme

Parameter list_1
Parameter list_2

— Beschreibung:

Bsope |

B scope_t Kommunikation

ﬂ Scope_2

Gerdte-Name: axis_1_F5

Baudrate: 38400
Knotenadresse: 1

Aktiv: 2596: F5A-M/\V4.50 4000rpm

Online: ---

[= Operatortyp
Aktiv: 10122: R5232/485+Diag+Keyboard

Verbindungssiatus: f Offline

Gerate-Typ

— Gerat auswahlen

Verbindung: Schnittstelle: 'COM11: KEB DING66019II HSPS Gerat verbinden oder
L

trennen

4.4 Bildschirmaufteilung

Navigator: Darstellung und Aktivierung der einzelnen
Geréate und Objekte im Projekt

e
Datei  Bearbeiten Ansic jg Tools Fenster Konfigurator  Hilfe
NFEE @8 Bl B E AR
Navigator x ¥ Startsete i, Mode 1 S0A x A
=5 pemo 1 =) # Wa1ds | Gerdite- Paramete | peicher | = Dokumente

< #3 Node_1_56A (KEB Geraet)| [ 1 2

KEB Safety Mo
L4 & e

B
- 2

Y
Schutz- / Wam
Funktionen Identifikation Betrizhsmodi

Grundeinstellungen Hotar Rickfuhrungsmodus Regler
Grundanstellungen i

Das Gerat ist online. Alle Anderungen an Parameterwerten werden direkt an das Gerat Ubertragen.

Backup
Wenn Th Gerat bereits parametriett wurde, wird empfohien ein Backup ks Parameter zu erstelen.

| 1] Parameter-ackup erstellen
Letrtes Backup:

Reset
Wenn die Konfguration von ol auf ihre Default-Werte

Gerat zurikcksetzen
Frozesstiatensiatus

Es wird empfohlen fur die Inbelriebnahme die Prozessdatenkommunikation 2u deskimieren.
Prozessdaten deakiiviert

v

Echtzeit Uhr

- | 0Fehler |9 0 Wamungien) [® 0 Meldunglen) | X

Beschrcibung Projeit Oy Position

[ET Mieungen - Gesamt o rehle, 0 Wamung(en). © Mekdung(en)
Letater Buid © 0 © 0 precompie:

Editor: Bearbeiten von Geraten
und Objekten, Aufteilung in Tabs
nach a) Geraten und b) Editoren
far jedes Gerat

Programmmeldungen:

Status—, Warn— und Fehlermeldun—
gen werden angezeigt und proto—
kolliert
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4.5 KEB-Gerat

Auswahl der Funktionstabellen eines Gerates oder Objektes

_B] startseite @B_]_FS x — Geratename
d Kemmunikationseinstelungen | # Online Wizards | Gerate-Parameter | Operator-Parameter | ] Dokuments
Allgemein g Kommunikationsdaten Kno—
Gerdte-Name: |pechiles ten—/Gerateadresse
L—

Status des Gerétes,
online/offline

Beschreibung:

Kommunikation

Verbindung: Schnittstelle: 'COM11: KEB DING Anderung der Komm.—ein—
Baudrate: 33400

Knotenadresse: 1 / stellungen (nUr Ofﬂme)
Verbindungsstatus: ﬁ Online ‘__j.Kommunikationseinstellungenbe

HSP5 Communication Port'

GersteTyp — Im Projekt hinterlegte /
Aktiv: 2596: FSA-M/V4.50 4000rpm | Licerstetypausuishien | +— aktuelle Software—ID des
Online:  2596: FSA-M/V4.50 4000rpm «— Geréates

E Operatortyp — Im Projekt hinterlegte /
Aktiv: 10122 RS232/465+Diag+Keyboak—{Topenatorpausvaien | | gktuelle Software—ID des
Online: 10122: RS232/485+Diag+Keyboard Operators

(Experteneinstellungen) \
Experteneinstellungen:

Adressierungsart fir dieses

Gerat abweichend von der

globalen Projekteinstellung
Fenster Experteneinstellungen:

Verbindungsstatus: ﬂ Online | Kommunikationseinstellungen bearbeiten
Gerate-Typ
Aktiv: 2596: FSA-M/V4.50 4000rpm [“) Geritetyp auswahlen ]

Online:  2596: F5A-M/V4.50 4000rpm

=l Operatortyp
Aktiv: 10122: RS232/485+Diag+Keyboard .03 Operatortyp auswatlen | Adressierungsart fir dieses
Online:  10122: R5232/485+Diag+Keyboard Gerat abweichend von der
_ globalen Projekteinstellung
Adressierungsarz () Standard (globale Einstellungenverwenden)
@ Explizit {separate Einstellung fiir dieses Gerdt) (&) Nur CANopenkompatible DiemGte
() indirekt
() aktiver Satz
@ direkt alle
Mo 0= O+ Os - :
O: Os Os @7 Geréatereferenz—Nr. im Pro—

jekt, (nicht die Gera—
teadresse!)

Gerate-Referenz: 0 <

Beschreibung der Adressierungsarten => Kapitel 4.7.1 Satzadressierung

4.6 Online Wizard / Inbetriebnahme-Assistent

Abhéangig vom Geratetyp werden Inbetriebnahme-Assistenten angeboten.
=> Kapitel 10.1 Inbetriebnahme-Assistent
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] Startseite Node 1 S6A x
Kommun'\katbnse‘\nste!ungei ' Wizards ”Ser'ate—Parameter | Geratespeicher | el Dokumente‘
L4
@) » - ¢ i o - 3
Schutz- / Wam-
Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus Regler Funktionen Identifikation Betriebsmoc
Drehzahlregler |Pos'rti0nsregler | Experteneinstellungen |
Momentenvorsteuerung
Motortragheitsmoment (kg*cm?2) 0,2 -
Lasttragheitsmoment (kg*cm2) 2
Momentengrenzen
Drehzahlregler 2,5 Nm Referenzmoment: 0 Nm
Rampenausgang: 0,0000 1/min +
~ > M
- & ~
Kp:  0,40% = positive limit
Tn: 28125 ms
Ist-Drehzahl Glittung Motor-Modell
i -
-
Ist-Drehzahl: 0,0000 1/min
Filterzeit: 2 ms
Berechnungszeit: 0,25 ms

4.7 Geréate-Parameter

Im Tab Gerate-Parameter werden die Funktionsparameter des Gerates (Drive Controller) im aktuellen Stand
angezeigt. Anderbare Parameter konnen hier direkt im Geréat geandert werden. Parameter der steckbaren
Operatoren bei COMBIVERT F5 oder der Steuerkarten von COMBIVERT B6 und G6 werden im Tab Opera-
tor-Parameter angezeigt.

Man unterscheidet Parametergruppen:

Startseite i axis_1_F5 x
e
|Kommunikaﬁonseinstellungen |/ Online Wizards” Gerate-Parameter |bperator—Parameter |E Dokumente|
Gruppen-/ParameterMame Parameterwert Ii’arametergrupp'en. "
4] ru:Betriebsdaten-fnzeigen Offnen dUI'Cf‘h Klick an“ »t
=-| 7 oP: Sollwerte f Rampen <4+ oder ,,Enter / ,,Spaoe
= EE oP00: Sollwertquelle <0= - 0: Analogeingang REF
i oP00: Sollwertquelle <0= 0: Analogeingang REF
‘g 0P00: Sollwertquelle <1= 0: AN ingang REF .
) ) Satzparametrierbare
@ oP00: Sollwertquelle <2= 0: Analogeingang REF
@ oP00: Sollwertquelle <3= 0: Analogeingang REF Parameter bzw. AR-
¢ oP00: Sollwertquelle <4= 0: Analogeingang REF RAYs 6ffnen
i oP00: Sollwertquelle <5 0: Analogeingang
= PO0: Sollwert lle <B= 0: Anal i REF "
v oFbl: sollwertquetle nalegengang Werte von Parametern &n—
‘i oP00: Sollwertquelle <7= 0: Analogeingang REF d - p ¢ Ki
¥ EE oP01: Drehrichtungsquelle <0= 7: nur Sollwertvorzeichen emn. aral;ne er markieren
+ EE oP02: Drehrichtungsvorgabe <0 0: keine Drehrichtung vorgegeben und ,,Enter oder:
+ EE oP03: digitale Sollwertvorgabe <0 0,000 1/min ,Doppelklick™ mit linker

Maustaste, Wert im Pro—
perty—Editor andern
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on: Technologiereqler

Ec: Geberschnittstellen

: Bedienoberfléche

Ff: Parametersatze

= Fr01: Parametersatz Kopierfunktion <0

‘% Fri2: Parametersatz Anwahlmodus

|
g |
|
-

‘W Fr03: Parametersatz Sperre
‘% Fr04: Parametersatz Vorgabe
+ EE Fri5: Parametersatz Einschaltverzdgerung <0

Satzparametrierbare Parameter bzw. ARRAY und STRUCT. Durch Aufklappen mit dem ,+“ gelangt man an
die einzelnen Parameter in den Satzen bzw. an die Subindices:

U 1T g

LL

on: Technaologieregler
Ec: Geberschnittstellen
LUd: Bedienoberflache
= g FriParametersatze

Fri1: Parametersatz Kopierfunktion <0=
% Fr02: Parametersatz Anwahlmodus

L L

W Fr03: Parametersatz Sperre
¥ Fr04: Parametersatz Yorgabe

und Variablen: Die Variablen sind global und haben in allen Parametersétzen den gleichen Wert. (Blauer
Wiirfel: schreib- und lesbar, grauer Wirfel: nur lesbar)

B L P P B

- EE uF09: Spanr
+-F2 UF10: Maxin
+- B2 UF11: Schal

12: Motor
13 Motor
f 15: Hardy

g UF1&G: Autot
+-F2 UF17: Autat
uF 18: Totze
uF21: Totze
uF25: Totze

£ I de. ma_a__Jd_a_

< €«

Weitere Eigenschaften im Kontextmen:
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Alle am Bildschirm angezeig—
ten Parameter werden aktua—

Startseite gl axis_ 1 F5 x lisiert
|Kummunikaﬁanseinstellungen | # Online Wizards | Gerate-Parameter |D|:|era)at(r—F
Gruppen-/ParameterMame ramet Nur die ausgewahlten Parame—
+.._J ru:Betricbsdaten-Anzeigen - ter werden angezeigt und aktu—
= .| oP: Sollwerte / Rampen alisiert
+ EE QPO Collamrtmialla =00 s Am=l 0
- IE Angezeigte Parameter beuhachtenA‘/FQ |
+ 'E; op Selektierte Parameter beobachten F10 i
-z 2 i S
E“ DE 12 Kopieren Strg+C i Offnen der Parametergruppen
+--F2 . s
,E“ DF‘ Gruppen-Kiirzel anzeigen @ | mit Tasten r, o, p, ¢ mdglich
+ = ——— . . 113
: © S T (F8), SchlieBen mit ,Space
+ EE oP Parameterliste it Auswahl erzeugen h
+ EE oP .
= In Dokumentation suchen... _Umschalttaste+F1
+ E: oP ¥, .
o . Erzeugt neue Parameterliste

mit markierten Parametern
.rechte Maustaste”

In KEB Dokumenten Erklarung
zum Parameter anzeigen (siehe
11.4 Hilfe)

4.7.1 Satzadressierung

Satzadressierung wird bei COMBIVERT F5 /G6 /B6 benutzt.
In der Grundeinstellung von COMBIVIS 6 erfolgt die Auswahl der Parametersatze:
e bei Geraten mit KEB-Satzadressierung (COMBIVERT F5, B6 und G6 (V1) in direkter Weise
(umschaltbar auf ,aktiver Satz" oder indirekt).
e Bei Geraten mit Adressierung nach CANopen (COMBIVERT G6 (V2),) nach CiA 301 (nicht
umschaltbar).

Einstellung in Werkzeugleiste - ,Tools* — ,Optionen”“ — ,KEB-Parametrierung“ — Tab: ,Parameter*

Ansicht Projek‘t[ Tools || Fenster  Konfigurator  Hilfe
E s} B Package Manager... ﬁ

- H Lizenz-Repository...

[ Lizenz-Manager... dte-Parar
Anpassen...
“5H_M (KEB Geraet) E
| I Opticnen... I
—
o lists Qpticnen impertieren und expertieren..,

KEB Parameterbeschreibungsdatei importieren
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Optionen

i) Bibiiotheken
(&) coMBIVIS studia HMI
@ Internationale Einstellungen

ommunikation Parameter

Listen Verhalten Dateipfade

|tk KEB Analyse Sprache fur Parameter-Texte Standard Adressierungsart @
[=) KEB Dokumente (@ Gleiche, wie Benutzeroberflache O indirekt
ket Satz
1 KeB Konfigurator O Spezifisch: |3 Douad () aktiver Sa
KEE Online-Update (@) direkt
153 KEB Parametrierung Anzeigen aktive Satze: [m] alle
KEE Scope [] Unsichtbare Parameter T Oz 0% Os
[& Laden und speichern [] supervisor Parameter O ™03 Os O4r
i= Verschiedenes
Erweitert Automatisch CANopen
Dienste fir kompatible @
[[] werte hexadezimal anzeigen (F12) Gerite verwenden
[[] Hex.-Werte mit Klartext erlauben
[] ReadOnly Andern zulassen ARRAYS @
[] Parameteranzahl in Gruppen (@ Lange
anzeigen
() 1. Element
pr—

Oder nur fir das aktuelle Gerat im ,Gerateeditor* — ,Kommunikationseinstellungen“ — ,Experteneinstellun-

gen“ — ,Explizit*:

Verbindungsstats: ﬂ Online

Gerate-Typ
Aktiv: 25961 FSA-M/V4.50 4000rpm

Online: 2596: F5A-M/V4.50 4000rpm

=l Operatortyp

=l (Experteneinstellungen)

Aktiv: 10122: R5232/485+Diag+Keyboard

Online: 10122: RS232/485+Diag+Keyboard

@ Explizit (separate Einstellung fiir dieses Gerat)

s Kommunikationseinstellungen bearbeiten

[“_, Gerdtetyp auswahlen ]

[-QOparatartyp auswiahlen ]

Adressierungsarz () Standard {globale Einstellungen verwenden)

) Nur CANopenkompatiblg DienSte
) indirekt

() aktiver Satz
@ direkt t

Gerdte-Referenz: 0 <—

Welche Adressierung aktuell benutzt wird, wird im Editor wird am unteren Rand permanent angezeigt.

Adressierungsart fir dieses
Gerat abweichend von der
globalen Projekteinstellung

Geratereferenz—Nr. im Pro-
jekt, (nicht die Gera—
teadresse!)

i axis_1_F5 x

| Kommunikationseinstellungen | # Online Wizards | Gerate-Parameter | Operator-Parameter | 22 Dokumente

Gruppen-/ParameterMame
+-_| ru:Betriebsdaten-Anzeigen
= _ oP: Sollwerte { Rampen

Parameterwert

+ |0PEIEI: Sollwertquelle <0=

|U:Ana|ogeingang REF

+ oP01: Drehrichtungsquelle <0=
oP02: Drehrichtungsvorgabe <0>

oP03: digitale Sollwertvorgabe <0=

rq

oP05: prozent. Sollwertvorgabe <0=
oP06: min. Sollwert Rechtslauf <0
oP07: min. Sollwert Linkslauf <0
0P10: max. Sollwert Rechtslauf <0
0P11: max. Sollwert Linkslauf <0

™
T8 (770 778 70 7 8l e

™

mav Snlhwert Bachtelanf <N

7: nur Sollwertvorzeichen

0: keine Drehrichtung vorgegeben
0,000 1/min

0,0 %

0,000 1/min

-1: =Rechtslauf

2100,000 1/min

-1: =Rechtslauf

4000 nnn 1/min

—— T
Adressierungsart : direkt JPasswort : Applikationsmodus 2 | Parametersatz Zeiger : 0
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4.7.2 Direkte Adressierung

Bei jedem Parameter wird angezeigt, zu welchem Satz er gehort.
In der 1. Unteransicht wird der Parameter gezeigt, auf den die Adressierung direkt zeigt
(hier: Satz 0 und 2).

2 axis_1_F5 x
| Kommunikationseinstelungen | # Online Wizards | Gerate-Parameter | Operator-Parameter | = Dokumente|

Gruppen-/ParameterName Parameterwert
+-_| ru:Betriebsdaten-Anzeigen 1
=~ _ oP: Sollwerte f Rampen

+ 'EE |0PEIEI: Sollwertque'e <0;2> I

oP01: DrehrichtungSguele Zﬁ;b

| 0: Analogeingang REF

Ed 'EE 7: nur Sollwertvorzeichen

+ 'EE oP02: Drehrichtungsvorgabe <0;2> 0: keine Drehrichtung vorgegeben
+ 'EE oP03: digitale Sollwertvorgabe <0;2> 0,000 1/min

+ 'EE oP05: prozent. Sollwertvorgabe <0;2> 0,0 %

+ 'Eg oP06&: min. Sollwert Rechtslauf <0;2> 0,000 1/min

-} PRI N | e 4 LS T "
\Adressierungsart : direk‘tJ Passwort : Applikationsmodus % | Parametersatz Zeiger : 0

In der 2. Unteransicht (zweites ,+“) werden immer alle 8 Parameter in direkter Adressierung angezeigt.

Kommunikationseinstellungen  #° Online Wizards Gerate-Parameter  Operator-Parameter =] Dokumer

Gruppen-/ParameterMame

+-_1 ru: Betriechsdaten-Anzeigen

= oF: Sollwerte [ Rampen
F‘DD: Sollwertquelle <0

Parameterwert

2 digital absolut (op03)

% oP00: Sollwertquelle <0= 2: digital absolut (op03)
9 oP00: Sollwertgquelle <1= 0: Analogeingang REF
9 oP00: Sollwertgquelle <2= 0: Analogeingang REF
% oP00: Sollwertquelle <3= 0: Analogeingang REF
9 oP00: Sollwertgquelle <4= 0: Analogeingang REF
9 oP00: Sollwertgquelle <5= 0: Analogeingang REF
“ oP00: Sollwertquelle <6= 0: Analogeingang REF
gt | oP00: Sollwertquelle <7= 0: Analogeingang REF

21 Klemme F/R, 0dimitiert
0: keine Drehrichtung vorgegeben

+ EE oP01: Drehrichtungsguelle <0
+ EE oP02: Drehrichtungsvorgabe <0=

Bei direkter Adressierung kann man auch auf Parameter mehrerer Satze gleichzeitig zugreifen:
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Optionen >

mmunikat'on Parameter-listen Verhalten Dateipfade
Sprache fur Parameter-Textes Standard Adressierungsart @

(® Gleiche, wie Benutzeroberflache O indirekt
() aktiver Satz

i) Bibliotheken

@ COMBIVIS studio HMI

@ Internationale Einstellungen
|y KEB Analyse

E KEB Diokumente

E KEB Konfigurator

() Spezifisch: | 2: Deutsch

(& KeB Online-Update @ direkt
& KEB Parametrierung Anzeigen aktive Satze: [m] alle
KEB Scope [] Unsichtbare Parameter 2 z L4 L6

= Laden und speichern [] Supervisar Parameter

:= Verschiedenes

M1 O3 &s O7

Erweitert
[[] werte hexadezimal anzeigen (F12)
[] Hex.-Werte mit Klartext erlauben

Dienste fiir kompatible @
Gerdte verwenden

[] ReadOnly Andern zulassen ARRAYs @
[[] Parameteranzahl in Gruppen (®) Lange
anzeigen
(O) 1. Element

sotrehen

e ws: R -

Kommunikationseinstellungen  # Online Wizards Gerate-Parameter  Operator-Parameter = Dokuments

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert
+-_1 ru: Betriebsdaten-Anzeigen
= | oP: Sollwerte [ Rampen
= EE oPO0: Sullwertqu 3: digital in % (op05)
‘i oPO0: Sollwertguelle 0= 3: digital in % (op05)
‘9 oP00: Sollwertguelle <1= 3: digital in % (op05)
‘i oPOD: Sollwertguelle <2 3: digital in % (op05)
‘i oPOD: Sollwertguelle 3= 0: Analogeingang REF
‘i oP00: Sollwertquelle <4= 0: Analogeingang REF
‘i oPO0: Solwertguelle 5= 3: digital in % (op05)
‘i oPO0: Sollwertguelle <6 0: Analogeingang REF
‘S oP00: Sollwertquelle <7z 0: Analogeingang REF
+ EE oP01: Drehrichtungsquelle <0;1;2;5=> Daten ungiltig
P T . S R YT T T S T R T
Lf-‘kdressierungsart 3 u:IirEk‘tJPasswc:-rt : Applikationsmeodus @ | Parametersatz Zeiger : 0 aktiver

£

4.7.3 Indirekte Adressierung

Erfolgt indirekt tUber Parameterzeiger Fr09. Die in der 1.Unteransicht angezeigten Werte gehdren zu dem in
Fr09 eingestellten Satz (nicht satzparametrierbare Parameter sind immer in allen Sétzen gleich).
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Opticnen

il Eibliotheken

@ COMBIVIS studio HMI

@ Internationale Einstellungen
|y KEB Analyse

E KEB Dokumente

Parameter

Sprache fir Parameter-Texte

(@) Gleiche, wie Benutzeroberfliche

EE KEB Konfigurator
(4] KEB Online-Update

(O Spezifisch: | 2: Deutsch

KEB Parametrierung

Anzeigen

KEE Scope

:= Verschiedenes

& Laden und speichern

[] Unsichtbare Parameter

|:| Supervisor Parameter

Erweitert

anzeigen

[] werte hexadezimal anzeigen (F12)
[] Hex.-Werte mit Klartext erlauben
[] Readdnly Andern zulassen

[[] Parameteranzahl in Gruppen

ommunikation Parameter-listen Verhalten Dateipfade

Standard Adressierungsart
(®) indirekt

() aktiver Satz
() direkt

aktive Satze alle
Mo Oz O+ Os
Ot O3 O»Os @47

Automatisch CAMopen
Dienste fir kompatible
Gerdte verwenden

ARRAYs
(@) Lange

() 1. Element

Gerate-Editor

/@ Startseite [ Mode_1_FSH_M x

Kommunikationseinstellungen  #° Online Wizards GerdteParameter  Operator-Parameter = Dokumente

Gruppen-/ParameterMame
+-_1 ru: Betriebsdaten-Anzeigen

- | F oP: SnllwertefF‘.agupen__\

+

+

+

+
rrrd

}
3

oP03:
oP035:
oP0G:
oPO7T:
oP10:
oP11:
oP14:

+-F8 |oPUU: Sollwerlquelle I
+ oP01: Drehrichtungsquelle
+ oP02: Drehrichtungsvorgabe

digitale Sollwertvorgabe

prozent. Sollwertvorgabe

min. Sollwert Rechtslauf

min. Sollwert Linkslauf

max. Sollwert Rechtslauf

max. Sollwert Linkslauf

abszoluter max. Sollwert Rechislauf

§ PR | R S T P PR -

Parameterwert

3. digital in %% (op05)

2: Klemme F/R, Oimitiert

0: keine Drehrichtung vorgegeben
1000,000 1/min

0,0 %

0,000 1/min

-1: =Rechtslauf

2100,000 1/min

-1: =Rechtslauf

4000,000 1/min

.

fu:lressieru ngsart

TTe——Erte———
¢ indirekt )Jasswort : Applikationsmodus 2 tParametersau feiger []Jm aktiver Paramet

Nur am Parametersatzzeiger Fr09 ist erkennbar, zu welchem Satz die aktuell angezeigten Parameterwerte
gehdren! Der Zeiger wird deshalb permanent im Editor am unteren Rand gezeigt.

Iy

Die Einstellung des Satzzeigers Fr09 erfolgt im Editor am Parameter Fr09 oder direkt mit dem Icon: ="
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Tools  Fenster  Konfigurator  Hilfe

Bl B8 e B S

1 X Startseite (2 Mode_1_FSH_M x .
¥ || Kommunikationseinstellunge _— Operator-Parameter E Dokumente
Gruppen-/ParameterMar : rameterwert
_ @ oK (&3 Abbrechen
+--_1 ru: Betriebsdaten-i .
=+ oP: Sollwerte /Ran
B2 oP0O: Solwery | 107 Parametersatz Zeiger digital in % (op05)
+ EE oP01: Drehrich Wert o Klemme F/R., O-imitiert
+ EE oP0Z: Drehrich = Erweitert keine Drehrichtung vorgegeben
+.F2 oP03: digitale ¢ -1: aktiver Satz ~ 90,000 1fmin
b EE oP05: prozent. 1%
+-F2 oPos: min. Sall 100 1min
£ EE oPO7: min. Soll =Rechtslauf
1. EE oP10: max. So 00,000 1fmin
£ EE oP11: max. So a =Rechtslauf
+ 'EE oP 14 abscluter max, Sollwert Rechtslauf 4000,000 1fmin
i Po omarebecbaee e pois P I - 4. molal...C F a—
Adressierungsart : indirekt | Passwort : Applikationsmodus 2 | Parametersatz Zeiger q @ ' aktiver Parame
< b

In der 2. Unteransicht (zweites ,+“) werden immer alle 8 Parameter in direkter Adressierung angezeigt.

4.7.4 Aktiver Satz

In der 1. Unteransicht werden die Parameter des Satzes angezeigt und parametriert, mit dem der FU gerade
fahrt. Anzeige in Parameter ru26, aktiver Satz am unteren Rand des Editors oder im Editor
In der 2. Unteransicht (zweites ,+“) werden immer alle 8 Parameter in direkter Adressierung angezeigt.

Optionen H

i) Bibliotheken

@ COMEBIVIS studio HMI
@ Internationale Einstellungen Kommunikation Parameter-listen Verhalten Dateipfade

|tk KEB Analyse Sprache fur Parameter-Texte Standard Adressierungsart @
= KeB Dokumente (@) Gleiche, wie Benutzeroberfliche () indirekt

E KEE Konfigurator (®) aktiver Satz

() Spezifisch: | 2: Deutsch
o KEB Online-Update () direkt

ﬁ KEB Parametrierung Anzeigen alle
V& KeE Scope [] Unsichtbare Parameter T [z % [Js
[& Laden und speichern [] supervisor Parameter O O3 ™Os Oz
i= Verschiedenes
: Automatisch CAMopen
Erweitert
Dienste fir kompatible @
[[] werte hexadezimal anzeigen (F12) Gerdte verwenden
[] Hex.-Werte mit Klartext erlauben
[] ReadOnly Andern zulassen ARRAYs @
[] Parameteranzahl in Gruppen @ Lange
anzeigen
() 1. Element

sobrsren
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Startseite & wode_1_F5H_M x

Kemmunikationseinstellungen  # Online Wizards Gerate-Parameter  Qperator-Parameter &= Dokumente

Gerate-Editor

Gruppen-/ParameterMame

+-_| ru: Betriebsdaten-Anzeigen

= oP: Sollwerte f Rampep
+-F8  oPOD: Sollwertqu
E2 oP01: Drehrichtungsquelle

oP02: Drehrichtungsvorgabe

oP03: digitale Sollwertvorgabe

oP05: prozent, Sollwertvorgabe

oP0&: min. Sollwert Rechtslauf

oP07: min. Sollwert Linkslauf

oP10: max, Sollwert Rechtslauf

oP11: max, Sollwert Linkslauf

oF 14: absoluter max.Sellwert Rechtslauf
oP15: absoluter max. Sollwert Linkslauf

¥
8 78 il 8 8 8 e A e o

Parameterwert

3: digital in %6 (op05)

2: Klemme F/R, Odimitiert
0: keine Drehrichtung vorgegeben
1000,000 1/min

0,0 %

0,000 1/min

-1 =Rechtslauf
2100,000 1/min

-1: =Rechtslauf
4000,000 1/min

-1 =Rechtslauf

P

—\V

Adressierungsart @ aktiver Satz Jjasswort : Applikationsmodus 2 | Parametersatz Zeiger : 0 Laktiver Parametersatz : 0 J

47.5 Adressierung nach CiA 301.

4.75.1 Adressierung der COMBIVERT F6, H6, P6, S6, T6
Die Adressierung erfolgt nach CiA 301.

VARiablen werden mit blauem oder grauem Wiirfel gekennzeichnet. (Blau: lesbar + schreibbar / Grau: nur
lesbar). Der Parameterwert steht in der Zeile.
+-_1 dr: Motorparameter

= wli Geschwindigkeitsmodus
04: vl Minimaldrehzahl Rechtslauf
05: vl Maximaldrehzahl Rechtslauf
0&: vl Minimaldrehzahl Linkslauf
07: vl Maximaldrehzahl Linkslauf
20: vl Zieldrehzahl (CIA 6042h)
21: Zieldrehzahl (13Bit-Aufldsung)
41: vl Geschwindigkeit Istarenze Rechtslauf
\ 42: vl Geschwindigkeit Istgrenze Linkslauf
= __.r|ds: Antriehssperifische Regelparameter
‘W ds00: KP Wirkstrom [V/A]
S =1 Tn Wirkstrom

&

STRUCTure Parameter werden mit einem ,Baum-Symbol* B gekennzeichnet. Die zugehérigen Subin-
dices werden wieder mit blauen/grauen Wirfeln gekennzeichnet (Blau: lesbar + schreibbar / Grau: nur les-
bar).
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& rugl: Istmoment 0,000 Mm
[- E: rud?: Istleistung/Energie (Anzahl) 7 ]
% rud2: abgegebene Wellenleistung [1] 0,000 kw
% rud2: vom Motor aufgenommene Wirkleistung [2] 0,000 kw
W rud2; Elektrische Verlustleistung [3] 0,000 kw
% rud2: Integrierte Energie motorisch [4] 0,0 K\Wh
‘% rud2: Integrierte Energie motorisch (temporar) [5] 0,000 KWh
‘i rud2: Integrierte Energie generatorisch [6] 0,0 K\h
% rud2: Integrierte Energie generatorisch (temporar) [7] 0,000 K\Wh
= EE rud3: Drehzahldifferenz (Anzahl) 4
ARRAY Parameter werden mit einem ,Baum-Symbol* : gekennzeichnet. Die zugehoérigen Subindices

werden wieder mit blauen/grauen Wirfeln gekennzeichnet. (Blau: lesbar + schreibbar / Grau: nur lesbar)

KWh

= EE rud3: Drehzahldifferenz (Anzahl) 4
‘% rud3: Drehzahldifferenz [1] 299,9900 1/min
‘% rud3: Drehzahldifferenz [2] -0,0760 1/min
‘% rud3: Drehzahldifferenz [3] -0,0175 1/min
‘% rud3: Drehzahldifferenz [4] 01,0634 1/min
@ riR4: Referenmwertanzeine Q00000 1 fmin

STRING Parameter enthalten Text. Verfluigbar nur in COMBIVERT F6-Pro und S6-Pro (z.B. fb110)

% tb105: MAC Address (EcE Channel)
i thi106: MAC Address (EthChannel)
+ E fb108: Ethernet over fieldbus IP configuration (Count)
+ 'E fb109; basic IP configuration (Count)
= E |1’011D: Scan names (Count)
& fb110: Scan names [1]
‘% fb110: Scan names [7]
t_| ec: encoder parameter

4.7.5.2 Adressierung des COMBIVERT G6

Die Adressierung nach CiA 301 erfolgt &hnlich wie die direkte Satzadressierung bei COMBIVERT F5. Es gibt
ARRAYs und VARiablen. Die ARRAYs haben x Subindices. Die Subindices werden von 1 bis x nummeriert.
Der Satz 0 entspricht hier dem Subindex 1. Satz 1 dem Subindex 2 usw.

In der 1.Unteransicht (Parametersatze zugeklappt) wird bei satzparametrierbaren Parametern die Anzahl der
verfigbaren Subindices und bei nichtsatzparametrierbaren Parametern der Parameterwert angezeigt.
Indirekte Adressierung ,Aktiver Satz“ und das Adressieren mehrerer Parameter gleichzeitig werden nicht un-
terstutzt!
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Gerate-Editor

% Mode_1 GEL_M

Kommunikationseinstellungen  # Online Wizards Gerate-Parameter  Operator-Para

Gruppen-/ParameterMame Paramet

+-_1 ru: Betriebsdaten-Anzeigen
= : Sollwerte [ Rampen

oP00: Sollwertquelle (Anzahl)

oP01: Drehrichtungsquelle (Anzahl)

oP02: Drehrichtungsvorgabe (Anzahl)

oP03: digitale Sollwertvorgabe (Anzahl)

oP05: prozent. Sollwertvorgabe (Anzahl)

oP0&: min. Sollwert Rechtslauf (Anzahl)

oPO07F: min. Sollwert Linkslauf (Anzahl)

oP 10: max. Sollwert Rechtslauf (Anzahl)

oP11: max. Sollwert Linkslauf (Anzahl)

oP14: absoluter max, Sollwert Rechtslaut (Anzahl)

oP 15: absoluter max, Sollwert Linkslauf (Anzahl)

oP 18: Festwert Drehrichtungsquelle {Anzahl)
: Festwert Eingangswahl 1 16: 11
‘¢ oP20: Festwert Eingangswahl 2 32:12

| &.f2 op21: Festwert 1 (Anzahl) 3

Adressierungsart :Cﬁ.NDpenJPasswort : Applikationsmodus 2 | Parameters:

+
rrr8 rrr83 rrr3 3 3 0 e e e e 1
00 OO0 OO0 OO0 OO0 OO0 OO0 OO0 OO0 OO0

'-.mmmmmmmmmma

m
—
el

Die Anzeige der zugeklappten ARRAYs bzw. Parameter in der Gruppenansicht kann geéndert werden.

Unter in ,Tools* — ,Optionen” — ,KEB-Parametrierung“ — Tab: ,Parameter — ,ARRAYs" kann eingestellt
werden, ob der Wert des 1. Subindex dargestellt werden soll.

1 Ansicht Erojekt Fenster Konfigurator  Hilfe
&&= dh i EIE )  BR ,EIRIBEE
> & X || [ axis 1F5 x

"|(@pticnen = =

[&) cOMBIVIS studio HMI

e
a “ Internationale Einstellungen
ol |2 KEB Dokumente ' Parameter | fommunikation | Parameter-isten | Verhalten | Dateipfade

. E KEE Konfigurator Sprache fir Parameter-Texte Standard Adressierungsart @
o (& KEB Online-Update @ Glaiche, wis Benutzeroberflache (@) indirekt
o L;%|KEB Parametrierung I | © soezifisch: [2: peutsch () aktiver Satz
KEB Scope @ direkt
[ Laden und speichern Anzeigen aktive Satze: alle
[] Unsichtbare Parameter 0 1z B4 s
|:| Supervisor Parameter |:| i |:| 3 |:| 5 |:| 7
Erweitert Automatisch CANopen
Dienstefir kompatible @
[] werte hexadezimal anzeigen (F12) Geridte verwenden
[C] Hex.-Werte mit Klartext erlauben
[] Readanly Andern zulassen ARRAYS @
[l Paral_'neteranzahl in Gruppen @ Lange
anzeigen

() 1. Element

[ oK ] [ Abbrechen
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Oder im Kontextmeni: Rechte Maustaste — ,Subindex [1] fir ARRAYs anzeigen®

U L RET T fI¥ IS U

=k dr: Motordaten
+ EE | dr00: DASM Bemessungsstrom (Anzahll [g
+ EE dr01: DASM Bemessungsdrehzahl (A Angezeigte Parameter beobachten Fa
£ EE dr02: DASM Bemessungsspannung Selektierte Parameter beobachten F10
+ EE dr03: DASM Bemessungsleistung (A 35 Kopieren Strg+C
+-B2  dro4: DASM cos(phi) (Anzahl) - ™y
+ EE dr05: DASM Bemessungsfreguenz {.E| L SiliE o sl SIinEli J
+ EE dr0&: DASM Sténderwiderstand (An Gruppen-Kiirzel anzeigen F&
+ EE dr07: DASM Streuinduktivitét (Anzah
4 EE dr08: DASM Lauferwiderstand (Anzs Parameterliste mit Auswahl erzeugen
* EE dri9: Kippmomentfaktor (Anzahl) In Dokumentation suchen... Umschalttaste+F1
+ EE dr10: DASM Hauptinduktivitiat (Anzahl] i}
+ 'EE dr11: Motorschutz Modus (Anzahl) ]
+ EE dr12: Motorschutz Bemessungsstrom (Anzahl) a8
+ EE dr13: DASM Magnetisierungsstrom (Anzahl) 8
el Lo -

4.8 Operator-Parameter

Der Tab erscheint nur, wenn ein Operator erkannt wird. Bei COMBIVERT B6 und G6 wird die interne Kom-
munikationssteuerkarte als ,Operator® benannt.
Gleiche Wirkungsweise wie bei Tab ,Gerateparameter”

axis 1 F5 X

| Kommunikationseinstelungen | # Online Wizards I Ger'ate—Parameter” Operator-Parameter |E Dokumente
. -

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert

=-1F | 05: Operatorsystem |

“ig 0500: Operatortyp R5232/485+Diag+Keyboard
“ig 0503: Diag Fehlerzahler 0

i 0504: Diag Antwortverzugszeit 1ms

“ig 0505: Diag Baudrate 38400 Baud

¢ 0506: HSPS Max InvBusy retries 0

“p 0507: HSPS Tout-Zahler 0

4| _| Fb: Feldbus

49 Dokumente

Im Tab Dokumente werden alle verfligbaren Anleitungen angezeigt. Durch Eingabe der Gerate-Artikelnum-
mer werden nur noch die zugehdrigen Dokumente angezeigt. Hier eingegebene Artikelnummern wird dauer-
haft dem Gerat zugeordnet, kann jedoch durch Uberschreiben geandert werden.
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Gerate-Editor

i axis_1_F5 x
| Kommunikationseinstellungen I # Online Wizards I Gerate-Parameter | Dperator-ParameterI| E Dokumente

L%

Gerdt [ Komponente Artikelnummer

EJ)
Filer | 10ussonz000 - = = =

Operator 00F5050-2000 -
07f3a1d340a - o

- Anleitungen

- Applikationsanleitung fiir F5 A-Karte

- EMV- und Sicherheitshinweise

- Encoder Interface; Einbauanleitung

- F5 Standard- und Interfaceoperator

- F5/F& Leistungsteil Gehause D

[+]- Installationsanleituna fir GehauseardBe D

=> auch Kapitel 13 Dokumenten-Datenbank

4.10 Wechsel zwischen Editoren

Wechseln zwischen den Editoren kann man durch:

e Anklicken des Editor-Tabs
¢ Doppelklick auf das Objekt im Navigator

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Scope Hife

BB &S] i BIEa-0 8 Sk
Na\cigator * 1 X /n Scope f [f] axis_1F5 x "E__é;ds_Z_Gs |

=5 p - :
EL a’medemo E] GEI’EhE-EHShE"UnQéﬂ“l"GErmwm“rOperamr-Parameher I Online W
+- @73 axis_1_F5 (KEB Geral

Allgemein
£ oy axis_2_G6 (KEB Gerg -
Gerdtename: axis_1 F5 B¢
ﬂ Scope =
ﬂ Scope_1 Gerate-Ref.: |0
ﬂ Scope_2

Kommunikations-Einstellungen
TCP/IP
IP-Adresse: g0 .0 . D

(@) Serial
Com-Port: | com7

Knotenadresse: |2

e Tastenkombination ,STRG+TAB*
Bei festgehaltener ,STRG"-Taste kann mit den Tasten ,,«*, 1", ,—", ,|“ der zu 6ffnende Editor oder
die zu 6ffnende Ansicht gewahlt werden. Es werden nur aktive Editoren angezeigt.
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| Geber 1 10,000 1/min

| Geber2 0,000 1/min !}_
it .
. [ axis_1_F5

Gerat
islastung

3 Spitzenwert Aktive Ansichten Aktive Editoren
m
m Spitzenwert [au Mavigator [ﬂ] axis_1_F5

Ergebnizse der Parametersu... [ =xis_2_G6

r:;:siatznz:\:-:,t Bl Meldungen - Gesamt 0 Fehl... b scope
spannung
lemmenstatus
1gangsstatus
altbedingungen
ker

italausgénge
ametersatz

e vor Verstirkung
ge nach Verstarkung
Je vor Verstarkung
ge nach Verstarkung
Je vor Verstirkung

ge nach Verstarkung 0,0 %%

4.11 Geratespeicher (Rezepturverwaltung)

Die KEB COMBIVERT F6/ S6 kénnen die Rezepturverwaltung. Dabei werden bestimmte Parameterlisten im
Geratespeicher abgelegt und kénnen spater auf verschiedene Wege in die Laufzeitumgebung geladen wer-
den.

Fur das Speichern der Dateien kann der Geratespeicher Wizard (=> Kapitel 17.1 Geratespeicher Wizard)
oder das KEB FTP (Kapitel 17.2 KEB FTP) genutzt werden.

[E Node_1_S6A x
‘ Kommunikationseinstelungen |i~‘ Wizards | Ge:r?itefParameteri‘;(3‘3“5“3"?‘3@"3r |2 Dokumente
&

Verbindung aufbauen g " Aktueller Status:  Nicht verbunden
Rezepturverwaltung | Dateisystem

Lokaler Computer Verbundenes Gerat

E] C:\Users\tuennermann\Desktop\Mll

Organisieren ~ In Bibliothek aufnehmen v » = o~ Q
=, Bilder “ . Name
*. Dokumente [=}2019_07 05_Test4_Backup.
& Musik 2 20190321_132512,pg
> aa
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Property-Editor (Eingabefenster)

5 Property-Editor (Eingabefenster)

Um den Parameterwert zu andern kann das Eingabefenster durch einen Doppelklick auf den aktuellen Para-

meterwert oder durch Markieren und Driicken der ,Enter“-Taste gedtffnet werden.

5.1 Grundeinstellung

) ads_1_F5 x
| Kommunikationseinstellungen | # Online Wizard:” Gergte-Parameter ||J|:lerator—Parameber | % Dokl.lmente|
_
Gruppen-/ParameterMame Parameterwert
+--_1 ru: Betriebsdaten-Anzeigen
=-|_ oP: Sollwerte f Rampen
+ EE oP00: Sollwertquelle <0;2> [III: Analogeingang REF]
+ EE oP01: Drehrichtungsquelle <0;2 7: nur Sollwertvarreirhen
+ EE oP02: Drehrichtungsvorgabe <0 Property-Editor PR
+ EE oP03: digitale Sollwertvorgabe [ @ oK ] [aAbhrechen ]
+ EE oP05: prozent. Sollwertvorgabe| 4 [ b
+ EE oP06: min. Sollwert Rechtslauf 4 . sollwertquelle
+--F8 PO7: min. Sollwert Linkslauf <0
E“ ° min. SlWErt Linksiau Wert 0: Analogeingang REF
+-f2  oP10: max. Sollwert Rechtslauf -
= = Erweitert
+ EE oP11: max. Sollwert Linkslauf < - |
5 0: Analogeingang REF
+ EE oP14: absoluter m... Rechtslauf ollwertquele .
0: Analog gang REf
+ EE oP15: absoluter m...rt Linkslauf 1: Analogeingang AUX |
‘g oP16: Drehrichtun...echsel Verzy 2 gigi'm: Bbﬂohtlt '[DI:';B)
3: digital in % {op05
+ EE oP18: Festwert Dr...tungsquelle 4; Motorpoti (ru37)
“ip 0P19: Festwert Eingangswahl 1 5: Solldrehzahl {sy52)
. i - ) 6: ext. PID Ausgang (ru5Z2)
i 0PF20: Festwert Eingangswahl 2 7: Drehzahlerfassung 1
+ EE oP21: Festwert 1 <0;2> 3: Drehzahlerfassung 2
:. . ) . 9: AN1 direkt (+/- 10V)
& Eg OP22: Festwert 2 <0;2> 10: hochaufldsend in % (ops3)
+.F5 oP23: Festwert 3 <0;2> I I
3
+ EE oF27: Rampenmodus <0;2= e R T E e E T e TR T e — ez T E

Unter: ,Tools* — ,Optionen” — ,KEB-Parametrierung“ — ,Verhalten* kann im Feld ,Property-Editor” festge-
legt werden, ob das Eingabefenster nur sequenziell oder immer sichtbar ist.

seiten  Ansicht Erojek{ Tools "iensher Konfigurator  Hilfe
—_ S
(G B | | | Arpessen. >
I - —
oo ) =
FPraject KEE Parameterbeschreibungsdate importieren Wiz
Rz LB SI=rshirle & Parameter-Beschreibungen neu laden
KEB Sicherheitsmodul
B «eser
@ IPScan
= KEB-Dokumente etriel
KEB-Dokumente verwalten
E .
Parametersicherun
é% Ea -547¢
I -
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Property-Editor (Eingabefenster) E -

Optionen x
i} Bibliotheken
[&) coMBIVIS studio HMI
@ Internationale Einstellungen Parameter Kommunikation Parameter-Listefi Verhalten  pateipfade
| KEB Analyse Kommunikations-Meldungen
E KEB Dokumente Meldungen als Pop-Up anzeigen:
B B Konfigurator Kritischer Fehler [] warnung
L Fehler [] information
(ﬁ KEE Parametrierung
REE Scope Property-Editor
[Z Laden und speichern [ Dialog bei"0K" schliessen ] Rundun:
— - - — (@) Standard (kaufmannisch)
:= Verschiedenes Dialog bei "Abbrechen”schliessen
Immer abrunden

Scrollbarim Property-Editar O

Eingabewerte auf Kompatibilitét zum Datentyp priifen

Erweiterte Einstellungen

Werfigbare Assistenten nach Gerdtesuche anhdngen

Auswahl in KEB Gerdte-Editor nach Offnen wiederherstellen

sobrechen

5.2 Funktionsauswahl

Property-Editor

=

gegeben

« [

| @0k “] @ abbrechse]
3 &

oP00: Sollwertquelle

3

Wert

2: digital absolut {op.0

= , Erweitert

\ Sollwertguelle

J.dg_]nal ahsolut (op.0

0: Analogeingang REF
1: Analogeingang ALY

2. digital absolut (op.
3 digital in % (op.05)
4 Mnh’\ran {rlu 27

Mit ,OK® oder der ,Enter—-Taste® wird der Wert
Ubernommen

Bildlaufleiste, mit Maus verschiebbar

Eingabe—Wert, wird bei ,,OK“ tibernommen
Kann auch direkt als Ziffer eingetippt wer—
den

Auswahltabelle

Auswahltabelle

5: Solldrehzahl {sy.JEE}I

&: ext. PID Ausgang {ru.52)

7: Drehzahlerfassung 1
&: Drehzahlerfassung 2
9: AN1 direkt (+/- 10V)

10: hochaufiésend in %6 (op.63)

sichtbar / unsichtbar

Auswahltabelle und Scroll-Balken kénnen pa-—
rallel genutzt werden!
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Property-Editor (Eingabefenster)

5.3 Zahlenwerteingabe

Mit ,OK“ oder der ,Enter—-Taste” wird der
Wert Ubernommen

Property-Editor =] Scroll-Balken, mit Maus verschiebbar

Lok 7| [@avbregper]

y rek Direkte Eingabe des Zahlenwertes, dieser
Wert wird bei ,OK" tbernommen

\

\

oP40: Ausgangsfrg.begrenzun sla

Wert | gaaau] in

i

Bitte beachten:

Abhangig von der internationalen Einstel—
lung des MS-Windows wird bei gebroche—
nen Zahlen ,Komma“ (deutsch) oder
LPunkt® als Trennung gewertet

Im Deutschen wird der Punkt als 1000er—
Trennung gedeutet!!

5.4 Parametereigenschaften / Hintergrundinformation

Die hinterlegte Geratebeschreibungsdatei beinhaltet viele Informationen ,rund um* die Gerateparameter.
Diese werden gezeigt, wenn man auf das kleine Dreieck am unteren Rand des Eingabefensters klickt.

2UUU 1jmin
0 1fmin
2000 Property-Editor
o @ oK 3 sbbrechen
0,00¢ 7 8
2000 col4: Lagerickfiihrung Quelle
Wert 2: Lageschatzung
= Erweitert

0: e Quelle | 2: Lageschatzung -

2 ve

0: 3

15

0: au

0: keine Optionen

0: Reset inaktiv
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= Durch Mausklick auf das Dreieck wird ein
Fenster gedffnet, welches grundlegende
’ & ok ] [aAbbrechen ] 9 » W g_ U_ 9
Daten des Parameters anzeigt:

Property-Editor

‘ - r Hexadezimal—-Adresse

oP00: Sollwertquelle
Wert 2: digital absolut {op.03) Grenzen

= Erweitert _— Defaultwert

Sollwertquelle | 2: digital absolut (op.03) - AUﬂOSUﬂg
- Datenlange
I . &
Parameter-Information
4 Allgemein -
Dbt oP0D0D N
MName Sollwertquelle
Gerdt O axis_1_F5
CAMNopen-Typ VAR
AdressefIndex  0x0300 =
Satz 0
Anzahl 53tze 7
4 Erweitert

Einheit
Obergrenze [10] 10: hochauflésend in %
Untergrenze [0] 0: Analogeingang REF
Standard-Wert  [0] 0: Analogeingang REF
Auflésung 1
Multiplikator 1 8

5.4.1 Klartext Export nach IEC 61131-3
Mit der Version COMBIVIS studio 6 kann man die Anzeigetexte in IEC 61131 Format exportieren.

Am Parameter: Kontextmeni— ,IEC 61131-3 Code generieren“ — ,Klartext Funktion generieren®

B stertseite " Node_1_s6A x
! | Kommunikationseinstelungen I # Wizards | Gergte-Parameter |Ger'ahespeid’1er I ] Dckumenbe|
E
Gruppen-/ParameterName Parameterwert
='~|_# ru: Betrichsparameter
% rudl: Ausnahmestatus 55: Fehler! 8 —
v
@ ru02: Warnbits - keine Wa Angezeigte Parameter bechachten ]
& ru03: Warnstatus 0: kein Fehld Selektierte Parameter beobachten F10
% ru0<4: Status Versorgungseinheit 4:inBetrieh| 53 Kopieren Strg+C
W rud5: Sollwertanzei 0,0000 1/mi .
ru CEranzegE g i Gruppen-Kirzel anzeigen F&
% ru06: Anzeige Rampenausgangswert 0,0000 1/mi
@ ruo7: Istfrequenz 0,0000 Hz Parameterliste mit Auswahl erreugen
. ~ =~
¥ ru0a: Isickrehzahl 0,0189 1 IEC 61131-3 Code generieren v LKIartext Funktion generieren (IEC 61131-3)J
W ru09: Geberistdrehzahl 0,0326 1/mi - - —
& rul0: Istscheinstrom 0,00 A In Dokumentation suchen.. Umschalttaste+FL Normierungsfunktion generieren (IEC 61131-3)
% ruil: Istwirkstrom 0,00 A

2] cetrtanion o1 x
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6 Generelle Einstellungen

Allgemeine und spezielle Optionen kénnen unter ,Tools* — ,Optionen*... angezeigt und eingestellt werden.

Bearbeiten  Ansicht Projek‘c[ Tools || Fenster  Konfigurator  Hilfe

Ei
v & b= i Package Manager... E
| ~ H Lizenz-Repaository... l_
1 Froject X H Lizenz-Manager... -
£ cockpits
ﬁ% Mode_1_F&P (KEB Geraet) Anpassen... |
% Cockpits ‘ I Opticnen... e

) KEB Safety Module

—e
Cptionen impertieren und exportieren...

Die Einstellungen werden automatisch nichtfllichtig gespeichert, wenn COMBIVIS 6 beendet wird.
Bei einem Versionsupdate bleiben die Optionseinstellungen erhalten.
Die Einstellungen kdnnen exportiert und auf einem anderen Rechner importiert werden:
Meniileiste ,Tools* — ,Optionen importieren und exportieren...”

Bearbeiten  Ansicht  Projekt

Tools [|Fenster Konfigurator  Hilfe

=] (B8] Package Manager... i
- u Lizenz-Repository... 1
roject X u Lizenz-Manager... ran
£ Codkpits A
npassen...
FiE node 1 FoP (KEB Geraet) p_ —
% Cockpits 1. Optionen... - |
) KEB Safety Module | l Optionen importieren und exportieren... I
- i ‘B ) - —
= ameter lists KEB Parameterbeschreibungsdatei importieren —
2021_07_14_Project_X_927¢ .
=t — TR #  Parameter-Beschreibungen neu laden
Parameterliste N
=01 scopes E kesrFip
Optionen importieren und exportieren x
(@) Ausgewahlte Optionen exportieren
Optionen auswahlen
Option Ort
Bibliotheksrepasitorys und nichtverwaltetes Bibliotheksmapping Maschine
[ eibliotheks d nich I bliotheks ch
[0 Gerateeditor Benutzer
[0 Gerate-Repositorys und Download Maschine
[] keB-Optionen (benutzerbezogen) Benutzer
[ keB-Optionen (systemweit) Maschine
[ refactoring Benutzer
Datei |
() Ausgewahlte Optionenimportieren
Datei
Abbrechen
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6.1 Optionen — Spracheinstellungen
Es gibt 3 Sprachbereiche:

e Programmsprache
e Parameterbenennung
e Hilfe

Diese kdnnen unabhangig voneinander eingestellt werden. Wenn eine eingestellte Sprache nicht verfligbar
ist, wird Englisch angezeigt.

Einstellung Programmsprache und Hilfe unter: Werkzeugleiste —,Tools“ — ,Optionen* — ,Internationale Ein-
stellungen®.

r ———— o e —— — ——— ——— -
Crptionen &J

il Eibliotheken

Spracheinstellung firr die Benutzeroberflache:
“llnbernaﬁonale Einstellungen || FREEnE LU = R AR SRR
7

E REE Bokumente @ Dieselbe Sprache wie Microsoft Windows verwenden
ﬁ KEB Konfigurator () Sperielle Sprache: Englishi
@ KEE Online-Update Achtung: Die Anderung dieser Einstellungen wird erst beim nachsten Neustart der
ﬁ KEE Parametrierung Anwendung wirksam. Einige Komponenten kdnnten mdglicherweise nichtin der
ausgewahlten Sprache verfiighar sein und werden dann in der Default-Sprache
Eﬁ KEE Scope (typischerweise Englisch) erscheinen.
~u )
"ﬁ Laden und speichern Online Hilfe Sprache
== Verschiedenes

@ Dieselbe Sprache wie die Benutzeroberfldche verwenden

() Sperielle Sprache:

[ OK J ’ Abbrechen ]

b 4

Die Parameterbenennung wird eingestellt unter: ,Optionen“ — ,KEB Parametrierung® — ,Parameter*.

6.2 Konfigurator

KEB Konfigurator Grundeinstellungen kénnen hier gesetzt werden. Sie gelten fur jeden neuen Start des Kon-
figurators (=> Kapitel 18 Konfigurator).
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—— —
Cptionen M
fif§ Bibiatheken
@ COMBIVIS studio HMI )
@ Internatonale Einstellungen EErET R s [gandard v] @
Datenbank-Speicherort: :\ProgramData\COMBIVIS &\Configurator E]

p—

E| KEB Konfigurator I
&) KEE Online-Update
(;% KEB Parametrierung
!ﬂ KEE Scope

[& Laden und speichern
i= vVerschiedenes

[] Erweiterte Fehler-Informationen anzeigen

[ OK J [ Abbrechen

LiJ

Legt den Umnfang der Spalten im tabellarischen Auswahldialog sowie den Umfang an Informationen fest,
die im Eigenschaften-Fenster angezeigt werden.

- Standard:
Alle relevanten Eigenschaften werden angezeigt.

- Expert:
Alle relevanten plus einige spezielle Eigenschaften werden angezeigt.

- Internal:
Alle Eigenschaften werden angezeigt.

6.3 Optionen - KEB Dokumente

=> Kapitel: 13.2 Dokumenten-Datenbank

= ——— —— ~
Cptionen ﬂ

7 Bibliotheken

PDF-Einstelungen | Erweitert

PDF-Viewer @

@ COMBIVIS-mitgelieferter PDF-Viewer (empfohlen)

(&) KEB Online-Undate
lﬁ KEE Parametrierung
ﬁ KEB Scope o
& Laden und speichern e k H
i= verschiedenes (&) Manuelle Auswahl:

NKEBICOMEB!IS_ 61Fdf\ fewerlPDFXCriew. axe

beldcrobat Reader DCIReade)

[A search="%search%" "Yofile %" zuriicksetzen
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Generelle Einstellungen E -

COMBIVIS 6 kann nach verfligbaren Updates suchen und diese installieren, wenn eine Internetverbindung
aufgebaut ist. Es wird nicht nur nach Programmupdates gesucht, sondern auch nach Updates fir Anleitun-
gen, Parameterbeschreibungsdateien (notwendig bei Softwareupdate von KEB-Geraten) und Bibliotheken.

—_—
Cptionen &J

fiif Bibliotheken

(&) comBvIS studio HMD .

Auto-Update i

@ Internationale Einstellungen uto-Upda “’rcxy-ﬁnshellungen I Erwelhert|

E KEB Dokuments Automatisch auf Updates prifen

3 KPR Konfigurato [¥] Aktiviert <
[ eBmElpdats () Bei jedem Programmstart

K «es scope @ Regelmabia: |wichentiich -

[ Laden und speichern

= verschiedenes

T
Letzte automatische Prifung: 25.07.2017 10:12:47
[ OK J [ Abbrechen ]

Aktiviert das auto—
matische Online—
update

Auswahl, wann nach
Updates gesucht wer—
den soll

Automatisch auf Updates prifen wochentlich/monatlich bedeutet: nachste Prifung 7/30 Tage nach der letz-
ten Prifung, wenn eine Internetverbindung besteht oder bei nachster Verbindung nach diesem Termin.

Falls die Internetverbindung nicht Gber die Standard-Proxyeinstellungen aufgebaut werden kann, kann die
Einstellung fur COMBIVIS 6 separat vorgenommen werden.

" R, -
Cptionen &J
il Bibliotheken
[&) coMBIVIS studio HMI ————————
d| P! Einstell i

@ nternationale Einstellungen Aubo—Upda roxy-einstelungen | Erweitert
E KEB Dokumente Proxy

B PP onfiqurato () Kein Proxy

KEB Online-Update @ System-Standard verwenden

= FED Parametrierung (7 Automatische Proxy Erkennung
KEE Scope (=) Manuelle Konfiguration
[ Laden und speichern
i= verschiedenes Proxy: | proxy

Port: |21
Authentifizierung:
[ oK ] ’ Abbrechen
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6.5 KEB Parametrierung - Parameteransicht

Einstellung fur die Anzeige der Gerateparameter im Gerateeditor.

Parametersprache.

Wenn Sprachdatei nicht vorhanden, wird Englisch angezeigt

Cptionen

--—-—----———--——‘-/-.._ —

=

i Bibliotheken

@ COMEIVIS studio HMI

“ Internationale Einstellungen
E KEB Dokumente

ﬁ KEB Konfigurator

Parameter |knmmur1ikah'on I Parameter;ﬁsten I Werhalten | Dateipﬁde|

e

prache fur Parameter-Texte Standard Adressierungsart

[ 11| KEB Parametrierung |

[& Laden und speichern

:= Verschiedenes

@ Gleiche, wie Benutzeroberflache (@ indirekt
F () akti Satz
() spezifisch: | 2; Deutsch ) aktiver Sa

| @ direkt
Anzeigen

/@

[] Unsichtbare Parameter

[7] Supervisor Parameter

@o 2 E4+ s

Erweitert

[7] Hex-Werte mit Klartext erlauben

0O: @ Bs @7
Automatis en
Dienste fiirkompatible @
[] werte hexadezimal anzeigen (F12) Gerdte verwenden ||

[] ReadOnly Andern zulassen ARRAYs ®
[C] Parameteranzahl in Gruppen @) Linge
anzeigen
() 1. Element \
\\\
OK ] [ Abbrechen ]

=> auch: 4.7.1 Satzadressierung

Satzadressierung von Para—
metern bei Erstellung einer
Parameterliste

Anzeige von normal nicht
sichtbaren Service—Parame-
tern

Anzeige von Service—Para—
metern mit speziellem
Passwortschutz

Einstellungen fir Antriebspro—
file nach CiA 301. Statt der
Anzahl der Subindices wird
der Wert von Subindex 1 an—
gezeigt

Eine Anderung der Parametersprache wird sofort umgesetzt. Es ist kein Programmneustart erforderlich.

6.6 KEB Parametrierung - Kommunikation

Einstellungen flur die Kommunikation mit den Geraten.
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Optianen - R —— (o] Max. Wartezeit auf
i solothken 1 Rlckantwort
(&) coMBIVIS studio HMI  —
“ Internationale Einstelungen Parametei Kommunikation | arameter-listen | Verhalten |Dabei|:| Uberprufung des Ver—
E KEE Dokumente Allgemein Baudra rielle Ports b d tat h
22 KEB Konfigurator Timeout [ms]: =00 coms | 3am00 R ' In LIJngSS atus nac
i jeweils x sec
(£|KEBParametierung I | Verbindungsprifung alle [s]: |5,0 ““comzs 33400 -
KEE Scope
= Laden und speichern an_'lm_unikationskanﬁlebei Aktue”e Zuordnur:]g Von
i= verschiedenes :;;llir:;tésr;rAnv.-endung \ Schnittstelle und JeWeI“—
| ger Ubertragungsrate,
Anzahl der Ports abhan-—
gig vom PC
~L Gibt Schnittstellen frei,
™~ wenn COMBIVIS 6-Fens—
[ ok | [ Acbrechen | ter minimiert

6.7 KEB Parametrierung - Parameterlisten

Voreinstellungen fiir neu zu 6ffnende Parameterlisten.

L T W IR — e e W

Cptionen

i) Bibliotheken
@ COMBIVIS studio HMI

ﬂ Internationale Einstellungen
E KEE Dokumente
EE KEB Konfigurator

— e
| Parameter |Kcmmunikah'orl| Parameter-Listen ||'u‘erha|hen | Daheipfadel
-/

Standard-Einstellungen (beim Offnen)
Info-Boxaufgeklappt

Gitternetz aktiviert

[] 'Quick compare' aktiviert

Spalten (fir neue Listen)
Index (#)
Gerate-Ref.

[7] Gerate-Name
Adresse

SubIndex

== Verschiedenes atz

Read/Write

IDText

Name

[] Benutzerdef. Name
Offline-Wert
online-wert S5 rport rfauben @
Bemerkung

Erweiterte Einstellungen

Kanale wahrend Up-/Diownload
von Parameterlisten verriegeln @

[ OK ] ’ Abbrechen

6.8 KEB Parametrierung - Verhalten
Einstellungen fur das Verhalten von COMBIVIS 6.
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_ _ Anzeigeverhalten bei
Optionen Lé] Fehlermeldungeﬂ

@ sibiotheken /

[&) comBIvIs studio HMT

@ Internationale Einstellungen | Parameter I Kommunikation Parameher-l_isher“ Vverhalten |H3aheipfade|
— —
E KEE Dokumente Kemmunikations-Meldungen / Verhalten deS Pro
B B Konfigurator Meldungen als Pop-Up anzeigen: perty Editors (Ein—
f Kritischer Fehler [ warnung
: _H— gabefenster),
ﬁ KEEB Parametrierung Fehler [C] Information .
REB Scope siehe dort
& Ladenund speichern Property-Editor
i= yerschiedenes Dialog bei "0K" schliessen Rundung:
- @ Standard (kaufmannisch
Dialog bei "Abbrechen”schliessen 9 standard (kaufmannisch)
[@]! brund i : _
Scrollbarim Property-Editor =) mmer abrunden Verqubare ASSISten
Eingabewerte auf Kompatibilitdt zum Datentyp prifen ten Wel’den m Pro_
/ H H H Py _
Erweiterte Einstellungen A// Jekt glelCh m lt geo”
‘erflighare Assistenten nach Gerdtesuche anhdngen ﬂet
Auswahl in KEB Gerate-Editor nach Offnen wisderherstellen

Ok ] [ Abbrechen

6.9 KEB Parametrierung - Dateipfade

Dateipfad fur die Parameterbeschreibungsdatei (XML-Datei). Abhéngig von Betriebsmodus und Firmware-
Stand sind fur jedes KEB-Gerét eine oder mehrere Parameterbeschreibungsdateien erforderlich. Ist die ent-
sprechende Datei nicht vorhanden, werden im Gerateeditor keine Parameter angezeigt. Uber die Online-Up-
datefunktion kann der Datenbestand automatisch aktuell gehalten werden.

An dem Hauptpfad sind XML-Dateien aller ansprechbaren Gerate automatisch hinterlegt. Neben dem Haupt-
pfad kénnen Beschreibungsdateien auch an anderem Ort abgelegt werden (z. B. fUr Testfirmware etc.). Der
Pfad muss dann als ,zuséatzliches Verzeichnis® hier hinterlegt werden.

Cptionen l&]
fiifl Eibliotheken .
@ COMBIVIS studio HMI Aktua“s'erte Da_
“ Internationale Einstellungen | Parameter | Kommurikation | Parameter-Listen | \c'erhalteri | Dateipfade | teien Oh ne N eustart
E KEB Dokumente Parameter-Beschreibungsdateien {XML) "
tbernehmen
E KEB Konfigurator Hauptverzeichnis: A
i C:\Program Files (x86)\KEB\COMBIVIS_6\KEB\ParameterDescription
[ ﬁ| KEB Parametrierung I |
EQ KEE Scope Zusétzliches Verzeichnis (optional):
[ Laden und speichern - E]

i= Verschiedenes
[C] Erweiterte Fehler-Informationen anzeigen

[ oK J [ Abbrechen
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6.10 Optionen - KEB Scope

=> Kapitel: 9.3 Scope - Grundeinstellungen

—_——————————— )

Optionen

i) Biiotheken
(@) comBvis studio HMI

r | Kange [ Emeitert]
@ Intemationale Einstelungen reeioe |Kondley| Eoasied

&= KEB Dokumente Die folgenden Einstellungen werden bei neuen Scope-Objekten verwendet:
=1 KEB Konfigurator Standard-Farben
(@ «eB Online-Update Raster: |

KEE cursors: I

KEB Scope l intergrund (Diagramm): [~
TS TEEER e Speichern Hintergrund (Rehmen}: [~

i= Verschiedenes

Legende Raster
©) Deaktiviert () Deaktiviert
© Kompakt © Einfach
o) Enveitert @ Komplett
) Komplett

6.11 Optionen - Laden und speichern

Einstellungen zu Laden und Speichern und zum Startfenster:

Optionen e ——— ) Automatische Siche—
i coioteien rungskopie beim Spei—-
(@) come1vis studio Hmr _ _ //' chern des Projekts er—
ﬂ Internationale Einstellungen [T sicherungskopie erzeugen Ste”en
E KEB Dokumente [7] Automatisch zlle 101+ Minute(n) speichern

E KEB Konfigurator
(&) KEB Online-Update
ﬁ KEB Parametrierung

KEB Scape | Automatische Hinter—

& Laden und speichern

["] vor dem Ubersetzen speichern

————e— Beim Starten: |Staitseite anzeigen -] grundsicherung erstel—
= Das zuletzt verwendete Projekt Gffnen | en
News 5eite:  Den Diglog "Projekt 6ffnen” anzeigen

Den Dialog "Meues Prajekt” anzeigen

Homepage:  Eine leere Umgebung anzeigen
Startseite anzeigen

™~ Startfensteranzeige

Erweiterte Einstellungen...

[ oK ] [ Abbrechen ]

Die Sicherungskopie wird als ,xxx.backup“ gespeichert und kann durch Andern in ,xxx.project wieder lesbar
gemacht werden.

6.12 Verschiedenes

In der Werkseinstellung werden alle Tabs in den Editoren waagerecht angeordnet. Im Geréteditor kbnnen
die Tabs alternativ senkrecht positioniert werden.
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- T —— i —— ——
Cptionen u

fif§ sibliotheken Verschiedenes

(@) comBvIs studio HVL e —

“ Internationale Einstellungen Erscheinungsbi

22 KEB Dokuments Gerate-Fditor ) .

ﬁ KEE Konfigurator ' Registerkarten-Reiter horizontal anzeigen{ursprﬂnﬂ'ﬁ'ﬁ!‘l’h&ﬁg@;&l}._]_\ Ord ne TabS m G era—
(| |(@ Kes online-Update I teedit ht

Lﬁ KER P i (Fiir bereits gedffnete Gerdte-Editoren wird diese Anderung erst nach erneutem eeaitor Waagerec

arametrierung Offnen wirksam.)
K k3 scone oder senkrecht an
= iehern
| Verschiedenes
ok | [ Abbrechen

KEE Sicherheitsmodul [Node_1_S6A_EtherCAT]

[t scope |

B startseite " Node_1_S6A_EtherCAT x| )

Kommunikationseinstellungen
v

B p: & /
Wizards ‘CI .}b 6‘ K Schutz- | Warn-

Grundeinstellungan Riickfuhrungsmedus Funktionen

Ider

Gerdte-Parameter Grundeinstellungsn ||:x|_ instell |
Dokumente D . i = Al -——-——-————-— S
COptionen
\ / (@) comBvIs studio HML Echenngsbid |

@ Internationale Einstellungen
E KEB Dokumente

E KEB Konfigurator

Ll KEB Online-Update

ﬁ KEB Parametrierung

ﬁ KEE Scope

|| | Laden und speichern
EE|\|‘ersd’1iedenes |

. itor
l [ Registerkarten-Reiter horizontal anzeigen (urspriinglicher Anzeigestil) ]

(Fir bereits gedfinete Gerate-Editoren wird diese Anderung erst nach erneutem
(Offnen wirksam.)

6.13 Export oder Import der Optionen

Bestimmte Optionen kénnen exportiert oder importiert werden.

iicht Projeld:l Tools IFenster Hilfe

S| ocu Y i ) Package Manager...

-

Lizenz-Repository...

Lizenz-Manager...

Anpassen...
Optionen
- .
| Optionen impertieren und exportieren... |

KEB Parameterbeschreibungsdatei importieren

o]

Parameter-Beschreibungen neu laden
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Optionen importieren und exportieren X
(®) Ausgewihlte Optionen exportieren
Optionen auswahlen
Option Ort
[] Eibliotheksrepositorys und nichtverwaltetes Bibliotheksmapping Maschine
[0 Gerateeditor Benutzer
[ GerateRepositorys und Download Maschine
[] KEB-Optionen (benutzerbezogen) Benutzer
[] kEB-Optionen (systemweit) Maschine
[] Refactoring Benutzer
Datsi |
() Ausgewshlte Optionen impartieren
Datei
Abbrechen
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7 Bildschirmaufteilung

Bildschirmaufteilung zurticksetzen:

Alle Anderungen der Bildschirmaufteilung kénnen zuriickgesetzt werden:
Menlileiste: ,Fenster” — ,Fenster-Layout zuriicksetzen®

icht  Projekt Iools[

B

\_FtherCAT (KEB G
igitsmodul

Erae

Fenster | lﬁonﬁguramr Hilfe

f—
MNachster Editor Strg+F6
Vorheriger Editor  Strg+Umschalttaste +F6

E Al Editoren schlieBen

| l EensterLayout zurlicksetzen l

-

B Meue horizontale Registerkartengruppe
[T Meue vertikale Registerkartengruppe
Unverankert

Andocken

Bildschirmaufteilung manuell andern:

Die Registerkarten (Editor-Fenster, Scope, Parameterliste...) kénnen untereinander oder nebeneinander an-
gezeigt werden:
Die zu verschiebende Registerkartengruppe aktivieren — Menu ,Fenster — ,Neue horizontale oder vertikale
Registerkartengruppe® auswahlen.

Projekt Iool{

Fenster ]Eonﬁguramr Hilfe

" Wachster Editor StgHe | | &
Vorheriger Editor  Strg+Jmschalttaste +F6 SEA Eth
@ Alle Editoren schlieBen ES_IE
=rCAT (KEB Gerae Eenster-Layout zuriicksetzen
i ’_E Meue horizontale REgisterkartengruppeN =
|Dj Meue vertikale Registerkartengruppe Mote
Unverankert g @
Andocken
Ausblenden
Alternativ:

Zu verschiebende Registerkarte mit der linken Maustaste anwéhlen, festhalten und zur Bildschirmmitte hin-
ziehen. Es erscheint ein Orientierungskreuz. Je nach Auswahl wird die Registerkarte oben, unten, rechts
oder links angeordnet (blau hinterlegte Flache).
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([ axis_1sF5 x| [ axs_2.Gs

=
| KEB-Gerat | Gergtg-Parameter | Operator-Parameter I Online wizards | Information
Gruppen-!Parametér{\]ame Parametenwvert

+- ru; Betriebsdaten-ANzgigen

+ |0P: Sollwerte Rampen\\ |
+- Pn: 5chu11—,u’50nderfunk"[ioh§n
o5 DrehmomenthrEhzahlrEghE\r

+. ds: &ntriebsabhdngigeRegler N

+- uF: Uff-Kennlinie/Modulation \
+. dr: Motordaten N
+. cn: Technologieregler

4 Ec: Geberschnittstellen

+ Ud:Bedienoberfliche

+- Fr: Parametersatze

+ An: Analoge Ein-fAusgange

+ - di: Digitaleingénge

- do: Digitalausgénge

+ - LE: Schaltpegel f Timer

+ P5: Posi-/Synchranparameter
+ - In: Gerdtespezifische Daten
+ Sy: Systemeinstellungen

+ - Ad:shgleich-fHilfsparameter
+ PP: Prog. Parameter

& ri3: Registerparameter

Das verschobene Fenster kann dem eigentlichen COMBIVIS-Fenster Uberlagert werden. Bei Mehrbild-
schirmbetrieb kann man damit das Fenster auf einen anderen Bildschirm ziehen. Das Fenster wird daftir mit
dem Mauszeiger irgendwo auf dem Bildschirm abgelegt. Zum Zurlckstellen wird es auf das mittlere Feld im

Orientierungskreuz gelegt.

x [ axis_1F5 A axif 2 G6 X

_E] |KEB-Gerét| Gerate-Parameter |l!]perah0r-Parameter Online wizards | Information
T

Gruppen-/ParameterMame | Parameterwert

ru: Betriehsdaten-anzeigen!

oP: Sollwerte / Rampen \
Pn: Schutz-/Sonderfunktiongn
c5: Regelparameter
dS:Ani:riebsabhﬁngigeRe%

- uF: Ujff-Kennlinig/Modulatio

- dr: Motordaten

- cn: Technologieregler

- Ec: Geberparameter

- Ud:Bedienoberfliche

- Fr: Parametersadtze

S S B S B S N 2

- &n: Analoge Ein-/Ausginge

- di: Digitaleingdnge

do: Digitalausgange
- LE: Schaltpegel / Timer
- nn: Motarmodell-Parameter
- In: Gerdtespezifische Daten
- fh: Filterparameter
- Sy: Systemparameter
- Af:Abgleich-fHilfsparameter
- PP: Prog. Parameter
- pr: D5P402 Parameter

A S S S B S S =

Adressierungsart : CANopen | Passwort @ CP-Mede Lesen/Schreiben 2 | Parametersatz Zeiger

:0%

afen) |

Unter- oder nebeneinander liegende Registerkarten kdnnen an den Platz neben einer anderen Karte gezo-

gen werden. Damit liegen diese dann hintereinander.
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Gleiches Verhalten auch beim Ziehen der Registerkarte auf die Mitte des Orientierungskreuzes (siehe oben).

[ axds_1 F5 x A

| Geraite-Einstellungen | Gerétefgrameher | Operator-Parameter | Online Wizards | Information

Gruppen-/ParameterNamg Parameterwert
#-_j ru: Betriebsdaten-shzeigen

+ Jl oP: Sollwerte[Rarﬁpen |

Pn: SEhutz—fSnndE"funktinnen

c5: DrehmomentyDrehzahlregler
dS:Antnebsabf}anglgeRegler

uF: U,’f—KennIinF}Modulat\on

dr: MDtDI’dﬂtE’

+

+

cn: Techno\og\eregler
Ec: Geberschpittstellen
# - _J] Ud:Bediengberflache

| Mgy My My Wiy Wiy Mg 8

reny

m

Adressierungsart "diréktr Passwort : Applikationsmodus (2 | Parametersatz Zeiger @ 0

aktiver Parametersatz :

m axis_2 G& X
Ger'abe-EnsteHunganl Gerate-Parameter | Operator-Parameter | Online Wizards | Information

Gruppen-/ParameterName Parameterwert
Pn: Schutz-/Sonderfunktionen

c5: Regelparameter

uF: Uff-Kennlinie/Modulation

dr: Motordaten

+
+
+
+
cn: Technologieregler
Ec: Geberparameter

Ud:Bedienoberflache
Fr: Parametersatze

| Sy iy Py i My My M S

An: Analoge Ein-fAusgange
+- _J di:Digitaleingange

[T TR

m

Adressierungsart : CANopen | Passwort ; Applikationsmodus 2 | Parametersatz Zeiger
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8 Parameterlisten

8.1 Eigenschaften

Parameterlisten kénnen an Projekte oder an Gerate gehangt werden

Parameter aus verschiedenen Geraten im Projekt kdnnen in einer Liste abgelegt und gleichzeitig
hoch- oder runtergeladen werden

In der Liste werden On- und Offline-Daten gleichzeitig angezeigt

Direkte oder indirekte Satzadressierung oder Adressierung nach CiA 301 der Parameter mdglich
~Drag&Drop-Funktion® fir Parameter aus dem Gerate-Editor

Direktes Schieben/Kopieren von Parametern vom Editor in die Parameterliste

Angehangte Parameterlisten werden mit dem Projekt gespeichert

Export / Import von ,,.dw5“ und ,,.wr5“ (=COMBIVIS 5) Listen

Druckfunktionen

Parameter kdnnen benutzerdefinierte Namen erhalten

Parameterlisten kénnen einzeln im COMBIVIS 6- oder COMBIVIS 5-Format exportiert werden
Parameterlisten kénnen mit aktuellen Gerateeinstellungen und mit anderen Parameterlisten
verglichen werden

Online und Offline-Werte kénnen direkt miteinander verglichen werden

Up- oder Download Historie

Export als Rezept direkt in das Gerét.

Export als EtherCAT CoE startup command file

Falls nur eine vorhandene Parameterliste in einen KEB COMBIVERT geladen werden soll, kann die
Funktion ,Download einer Parameterliste” auf der Startseite genutzt werden (=> Kapitel 3.6 Download einer

Parameterliste).

8.2 Neue Liste anlegen

Parameterliste an Projekt oder Gerat anhangen: Projekt / betreffendes Geréat im Navigator markieren —
Werkzeugleiste Icon ,Parameterliste hinzufiigen® — Parameterliste benennen — ,Hinzufligen*

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe

CSEERE S - - heX BT B6 2k eEE

Navigator > 01X ) Node_1_S6A x

=g Demo 1 E] | Kommunikationseinstelungen |,! Wzards@{ Fligt eine neue Parameterliste in das Projekt ein. ]

- ﬁ@JNOdE_I_SEA (KEB Geraet) Gruppen-/ParameterName Parameterwert
/) KEB Safety Module ‘¥ co07: non volatle memory state 1: storing completed

¥ Co0B: reset options 0: no options
@ co09: reset ctrl 0: reset inactive
¥ col0: position interpolator 4: B-Spline, 4 points avg + actual value

Oder:

Gerat im Navigator mit rechter Maustaste anklicken —,Parameterliste hinzufugen®.
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator H

IS ER@B& vy bRX BT RRISEIR
Navigator > 3 x i Node_1_S6A x
=" Demo 1 E] | Kommunikationseinstelungen | ~' Wizards | G
= Ausschneiden meterName
Kopieren non volatile memory state
Einfligen reset options
Léschen reset ctrl
KEB-Gerate auflisten position interpolator
KEB-Geratesuche velocity interpolator

KEB-Gerat hinzuflgen torque interpolator

- pos. pre control
Gerate-Passwort eingeben

E#FcBDR XEDH =

i i target torgue
Satzzeiger eingeben rarget velocity
Cnline velocity offset
Flash device torque offset
Komplette Liste erstellen target position
CP Parameterliste erstellen internal pretorque fact

brake ctrl mode
brake ctrl open delay

Elemente in Konfiguration anzeigen

N
) B2

Parameterliste hinzufligen J brake ctrl open time

brake ctrl closing delay
brake ctrl closing time

Objekt hinzufigen 3

Gerat anhangen...

Namen fur die neue Liste vergeben und ,Hinzufligen®

r N
KEB Parameterliste hinzufiigen ﬂ

Erstellt (oder importiert) eine KEB Parameterliste

Name ' Parameterliste

Impart
[ "] Parameterliste aus Datei importieren

St

Alternative:
Rechte Maustaste — wahle ,Objekt hinzufigen* — ,KEB Parameterliste...“ — Namen vergeben — ,Hinzufu-

gen“ oder:

Klicke in der Mendileiste auf das Icon

— ,KEB Parameterliste...“ — Namen vergeben — ,Hinzufligen®.
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe
he dE @ 2B KEB Parameterliste hinzufigen o
lavigator > 2 x ] Startseite x
4 Demo 1 Erstellt (cder importiert) eine KEB Parameterliste
2 g =] I&) covevis 6 6.5.0 3.: k=
%  Ausschneiden
Bm  Kopieren Name Parameterliste
Einfugen Zuletzt verwendete Projektd] oot
mpor
#Y Loschen & Demo1l [7] Parameterliste aus Datei imporiieren
@ KEB-Gerate auflisten = sfkeb
KEB-Geratesuche & s65M3
B  KEB-Gerat hinzufugen & 565M3 og files
.2 Gerate-Passwort eingeben ; test Temp_Project
%  Satzzeiger eingeben - Testd
& Configuration3
Online & 56 mit Urladen
% Flash device & F5Wechsel
[ Komplette Liste erstellen
CP Parameterliste erstellen
1 Elemente in Konfiguration anzeigen
& Parameterliste hinzufugen
1 Objekt hinzufugen | P | Energie Effizienz Erkldrung...
Gerat anhangen #_Inbetriebnahme-Assistent...
Gerét aktualisieren... [z KEB Parameterliste.
© Ordner hinzufiigen... KEB Sicherheitsmodul...
[§" Objekt bearbeiten

8.3 Neue Liste anlegen mit markierten Parametern

Wenn mehrere Parameter markiert sind, kann man mit dem Kontextmenu ,rechte Maustaste* — ,Parameter-
liste mit Auswahl“ eine neue Liste mit diesen Parametern erstellen.

Mit den ,Shift“ und ,Ctrl“ -Tasten kann man mehrere Parameter aus mehreren Gruppen gleichzeitig markie-
ren. Vor dem Markieren missen alle betreffenden Gruppen getffnet sein.

= [ .Ec RRINCELT Ry | 0= PE3 | o WEE | B | isd | 5%
Startseite @ Node_1_S6A x
Kommunikatvonseinsteﬂungenl)‘ Wizards | Gerate-Parameter | Geratespeicher | = Dokumente

Gruppen-/ParameterName Parameterwert
+..d ru: Betriebsparameter

+- ru: Betriebsparameter B

+- 1 de: Gerateinfo

+. st Statusanzeigen

=~ dr: Motorparameter

@ | droo: Motort R r (SM)

+ % drot: Motor ,:nlg:eigtePParameterbbec;ba;hten F:FlE
elektierte Parameter beobachten
v dr02: Motorg . peichert
& dro3- Bamed 2 Kopieren Strg+C
% dr04: Bemes! Sublndex [1] fir ARRAY's anzeigen
+ dr05: Bemes Gruppen-Kiirzel anzeigen F8
. . ™y
AR BT Parameterliste mit Auswahl erzeugen I
“ dr07: ASM G t En-il
¥ dr08: Magnetisierungsstrom % aus
% dr09: Bemessungsdrehmoment 0,500 Nm
@

dr1l: max. Moment % 538,0 %

8.4 Bestehende Liste 6ffnen

Es kdnnen Parameterlisten im ,cvxpl‘= COMBIVIS 6-Format / ,dw5“ = COMBIVIS 5-Format und Arbeitslisten
im ,wr5“ = COMBIVIS 5-Format getffnet werden.

Parameterlisten kénnen in einem leeren Projekt getffnet werden. Das zugehérige Gerat wird dann offline
automatisch hinzugefigt.

Parameterliste an Projekt oder Gerat anhangen: Projekt / betreffendes Gerat im Navigator markieren —
Werkzeugleiste Icon ,Parameterliste hinzufigen® — Haken bei ,Parameterliste importieren® setzen — Datei
auswahlen — ,Offnen“ — ,Hinzufligen®
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe
fsEBEBE S -csbRX BEd e 2 krEE
Navigator >~ 1 x i Node_1_S6A x —
=“H Dema 1 E] | Kommunikationseinstelungen |,! wgard5| Geri Fligt eine neue Parameterliste in das Projekt ein. ]

- ## Node_1_S6A (KEB Geraet)
) KEB Safety Module

Gruppen-/ParameterMName Parameterwert

‘¥ co07: non volatle memory state 1: storing completed
¥ Co08: reset options 0: no options

% co09: reset ctrl 0: reset inactive

¥ col0: position interpolator

4: B-Spline, 4 points avg + actual value

Oder:
Gerat im Navigator mit rechter Maustaste anklicken —,Parameterliste hinzufigen®.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator H
BrEHE RB LR T =Y B0 e > Lk
Navigator - 1 X i Node_1_S6A x
=3 Demo 1 E] | Kommunikationseinstellungen |f‘ leards| Ge

=4

Ausschneiden meterName

Kopieren non volatie memory state
Einflgen reset options
Laschen reset ctrl

KEB-Gerate auflisten position interpolator

KEB-Geratesuche
KEB-Gerat hinzufugen

velocity interpolator
torgue interpolator

- pos. pre control
Gerate-Passwort eingeben

i X target torgue
Satzzeiger eingeben rarget velocity
Online velocity offset
Flash device

torque offset

B eEF BDRER XEDH -

Komplette Liste erstellen
CP Parameterliste erstellen

Elemente in Konfiguration anzeigen

Parameterliste hinzufligen J

£ &

Objekt hinzufligen

Gerat anhangen...

.Parameterliste aus Datei importieren* anklicken — zum Speicherort navigieren — Datei auswahlen:

target position

internal pretorque fact
brake ctrl mode

brake ctrl open delay
brake ctrl open time
brake ctrl closing delay

brake ctrl closing time
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Organisieren Neuer Ordner EE 0‘
b Favorit Jinl HNE "
i Bibliothek "Doku... Anordnen nach:  Ordner ~
M Desktop Download CV
<» Zuletzt besucht 3 Name E
I Downloads — o= pem s e
) Cogging alsmhf1-84j9 Backup.csv Wahlen Sie
25 . A eine Datei
M Desktop Cogging a3smhf0-84j0 Backup.csv far die
7 Bibliotheken Backup_28 07 _2017_S6 mit Cogging.cvxpl Vorschau
&L Bilder [ S6_2017_05_31_Temp_Project_Backup.dw5 — aus.
.*. Dokumente 2017_03_13_Backup Single.cvxpl 3
4 Musik F5_Parameterliste_Offline_Scope_einschalten_per_downlo
B videos backup FAC.dw5
B Timnarmann Darnd a2 < ‘ 1Ll] | »
Dateiname:

. =)

KEB Parameterliste hinzuflgen

% Erstellt (oder importiert) eine KEB Parameterliste

Name Parameterliste

Impart
[] Parameterliste aus Datei importieren

[ Hinzufiigen ][ Abbrechen

Nachster Schritt:

Die Parameterliste wird an das Gerat gehangt, an dem der Dialog geoffnet wurde. Es kann aber auch noch
gewahlt werden, ob es an ein anderes Geréat im Projekt oder an ein virtuelles Gerét, welches den gleichen

Typ hat wie das mit dem die Liste friiher erzeugt wurde, gehangt wird.

© 2022 KEB Automation KG 91



Parameterlisten

KEB Parameterliste hinzufugen

a E It (od KEB P 1 . . . . .
el fodermperen) sne (€55 Foremeterists Typ und Firmwarestand des Gerates, fur das die Liste

/ urspringlich erstellt wurde

Name 86_2017_05_31_Temp_Project_Backup

Import
Parameterliste aus Datei importieren

C:\Users\tuennermann|Documents\Download C'

Neues Gerét: Ein Ger&t mit dem zur Liste passen—
den Typ wird hinzugefiigt (Offline)

DW5

File-Info

Device Config-ID: 9248: S6A EtherCAT V2.2.0.x
Operator Config-ID: . . . . . . .
Zu Gerat zuordnen: Liste wird an einem im Projekt
bestehenden Gerat gedffnet. Es erfolgt keine Prii—

fung auf Kompatibilitat!

[ Zu neuem Geréit hinzufiigen —

(0: Nod=_1_S8A Zl

Device Config-1D: 9266: SBAV 2.5.0.x

Operator Config-1D:

Auswahl des Gerétes, dem die Liste zugeordnet
werden soll. Die Config—IDs werden verglichen:
orange=unterschiedlich

Hinzufiigen II Abbrechen

Wenn in der Liste Parameter von mehreren Geraten enthalten sind (nur bei ,cvxpl“-Listen) ist auswahlbar
welche Parameter zu welchem Gerét im Projekt gehéren sollen.

Die geoffnete Parameterliste wird im Editor angezeigt

Offnen ohne offenes Projekt:

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe

BEeEHBE BE &S| B0 @6 FEE 2 |65

Navigator > 3 x @ Node_1_seA $6_2017_05_31_Temp_Project_Backup [Node_1_S6A] x ]

=5 Demo 1 ~ || & Beschreibung

=8 Node_1_S6A (KEB Geraef)
[——r—w Quell-Config-IDs: 9266
$6_2017_05_3 1_Temp_P]

Parameter
# GR.. Adre.. Su.. Sa.. R/.. IDT.. Name Offline-Wert Online-Wert Bemerkung
4] Gerate-Para...
1
2 0 0x30... 0 - WA ud0Dl password 0 application
3
4 0 0x2C... 0 - RO ru0l exception state 97: ERROR oversp... 0: no exception
5 0 0x2C... 0 - RO ru02 warning bits 0: no warning 0: no warning
6 0 0x2C... 0 - RO ru03 warning state 0: no exception 0: no exception
7 0 0x2C... 0 - RO ru04 supply unitstate 4:run 4: run
8 0 0x2C... 0 - RO ru05 setvalue display  0,0000 1/min 0,0000 1/min
9 0 0x2C... 0 - RO ru06 rampoutdisplay 0,0000 1/min 0,0000 1/min
0 0 0x2C... 0 - RO ru07 act. frequency 0.0000 Hz 0.0000 Hz

Eine Parameterliste kann auch direkt mit Doppelklick aus dem Windows Explorer oder tiber die COMBIVIS
Startseite getffnet werden. Dafuir wird ein temporéres Projekt angelegt.
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Startseite X

Q’p‘i COMBIVIS 6 6.3.1.0_3.5.6.66

Basisoperationen

Neues Projekt...

& Projekt dffnen...

Zuletzt verwendete Projekte

1}[ = Machine demao

—

= 56 Startup

—

[& Untitled1
=

Canfinuratinni

8.5

Schnellstart-Men

Suche nach Geraten

l

l l {2 Mit Gerat verbinden

|
—

[

[ 1% MNeues Projekt...

o Projekt éffnen...

[ ,,E System-Konfiguration starten

l

]

I

Komplette Liste erstellen

Auswahlfeld am betreffenden Gerat mit rechter Maustaste im Kontextmenu 6ffnen — ,Komplette Liste erstel-
len“ auswahlen — Eine Parameterliste mit allen speicherféahigen Gerateparametern wird erstellt.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenstel
=== = LERLE R B e e
Navigator > 1 X /@ Startsete “(d
=3 Demo 1 B | kommunikationseinstelu

= Al 4 A_frren an |1

s % Ausschneiden eter?
Kopieren paral
@ Einfligen paral

* Loschen nfo
i@ KEB-Gerate auflisten e
iy KEB-Gerdtesuche pram
% KEB-Gerét hinzufiigen i
otor
2  Gerdte-Passwort eingeben Siiord
[ Satzzeiger eingeben -
Online Emes
% Flash device Emes
| Komplette Liste erstellen ﬂ\l |3mes
LP Parameterliste erstellen o sM G
Elemente in Konfiguration anzeigen Egne
mes

Bitte beachten:

Diese komplette Liste ist in der Offline-Spalte mit COMBIVIS-Default-Werten gefiillt und enthélt noch nicht

die Werte aus dem Gerat! Fir

eine Datensicherung muss noch ein Upload aus dem Gerat gemacht werden!
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8.6 Aufteilung der Parameterliste

Bemerkung ausblenden Ursprungs-Config-IDs

der Parameter
Basis—Config—IDs der Geréte

Feld fir Bemerkungen Zeitstempel fur Anderung, dieser Parameterliste
‘ Upload oder Download \
56_2017_5 31 Temp_Project/Backup [Node_1_S6A] x Node_1_5f o
1= Beschreibung
sample -
text
created by s -
Quell-Config-IDs: 9266 Geandert am: : 29.07.2019 10:54:24 (UTC+01:00) / Zuletzt hochgeladen am:: 29.07.2019 10:38:27 (UTC+01:00) Ziel-Config-IDs: 9248, 9266
Parameter | CTo—
# GR.. Adre.. Su.. Sa.. R/.. IDT.. Name Offline-Wert Online-Wert Bemerkung ||
a Gerdte-Para... |£‘
1
2 0 0x30... 0 - WA ud0l password 0 application
3
4 0 ox2C... 0 - RO ru01 exception state 0: no exception 0: no exception
5 0 ox2C... 0 - RO ru02 warning bits 0: no warning 0: no warning
Zeilennummer . . Online=Kontrollanzeige
Schreib—/ Leseberechtigung
Gerétereferenz
Bemerkungsfeld
Parametername
Parameteradresse (hex)
Benutzerdefinierter
* A j—
Satzadresse Parametername=, &an
derbar
Subindex—ad-
resse Sollwert (Offline)
./ ./ y
Palameter \/ \4 A4 v > v L P v Y
# GRef Gerdt Adress.. Sublndex Satz R/W IdTxt  MName Benutzerdef. Name Offline-Wert Online-Wert Bemerkung
0 0 axis_1_F5 0x0300 - 0 RW  oP00  Sollwertguelle Sallwertquelle 0: Analogeingang REF 0: Analogeingang REF
1 0 axis_1_F5 0x0301 0 RW oP01  Drehrichtungsguelle  Drehrichtungsguelle 2: Klemme FfR, 0-limitiert  2: Klemme FjR, 0-limitiert
2 0 axis_1_F5 0x0302 - 0 RW oP02  Drehrichtungsvorgabe Drehrichtungsvorgabe  0: keine Drehrichtung vo... 0: keine Dre.. vorgegeben
3 0 axis_1_F5 0x0303 0 RW oP03 digitale Sollwertvorg... digitale Sollwertvorgabe 09,0000 Hz 0,0000 Hz

*= in der Default-Einstellung ausgeblendet (=> 6.7 Einstellungen - Parameterlisten)

Bei Subindex- und Satzadresse steht nur in einer Spalte ein Wert, je nachdem welche Adressierungsart fur
diesen Parameter gilt.

Angezeigte Spalten in der Parameterliste:
Die anzuzeigenden Spalten kénnen Uber ,Auf- und Zuziehen* der Spalten mittels Mauszeiger oder Kontext-
menu ,rechte Maustaste® — ,Spalten* — ,Haken setzen“ ausgewahlt werden.
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[= Beschreibung

Parametersicherung von: Node_1_F&P
Erzeugt am: 14.07.2021 08:00:57

Parameter
z GRef  Adress.. Su.. Satz R/W  IDText Mame Offline-Wert Online-Wert
o I_ Export 3
1
2 0 Download Liste F4 0
3 [ Upload Liste Fs
4 0 0: kein Fehler -
5 0 Parameterliste vergleichen 0: keine Warnung .
[ 1] L 0: kein Fehl -
Leerzeile einfiigen F7 n Fenier
7 0 .. 4tinBetrich -
3 0 Pause einfiigen F8 0,0000 1/min -
9 1] . 0,0000 1/min -
Gerdte-Referenz bearbeiten . I
10 1] 0,0000 Hz -
10 Angezeigte Parameter beobachten F9 0,0000 1/min -
12 1] 0,0000 1/min -
Selektierte Parameter beobachten F10 . d
13 1] 0,00A -
"o Liste konvertieren 0,004 o
15 1] 0,00A ---
16 1] Erweitert 3 .
— ] “‘—‘J‘ﬁu‘;\_
7 |0 Spalten 3 | ¥ | Index
® )0 ¥ | Gerate-Referenz
12 0 |_§ Drucken Strg+P _—)
20 0 Gerate-MName
21 a x Markierte Parameter entfernen Entf v | Adresse
22 0 |4y Ausschneiden Strg+X ¥ | Subindex
v
B |0 =3 Kopieren Strg+C L | satz
24 0 § ¥ | Read/Write
w0 Einflgen Strg+V o
IDText
26 i} Ox2C18 0 - RO ru24 Istmoment 1 N
7 0 w1l 0 - RO ruz5  Kahksrpertemp ame
B 0 e 1 - RO ru25  Kihkérpertempefs Benutzerdefinierte Name
23 0 0x2C18 2 - RO ruzs  Kihlkérpertempeta|| ¥ | Offline Wert
30 a 0x2C19 3 - RO ru2s Kihlkérpertempetai| ¥ | Online Wert
31 0 0x2C19 4 - RO ru2s  minimaler Abstand b « | Kommentar
32 o Ox2C1A o - RO ruze Innenraumtemper: —
33 o Ox2C1A 1 - RO ruze Innenraumtemperat... 41,2 °C -

Die Spalten ,Geratename” und ,Benutzerdefinierter Name* sind in der Werkseinstellung ausgeschaltet.

Gitternetzlinien einblenden:
Die Anzeige der Gitternetzlinien kann tber Kontextmenu ,rechte Maustaste“— ,Erweitert‘— ,Gitternetz* aus-
gewahlt werden.
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* GRef  Adress.. 5Su.. Satz R/W  IDText MName Offline-Wert Online-Wert
a
1 Export
i 0 Download Liste F4 0 .
4 0 Iﬂ Uplaadbete i 0: kein Fehler ---
5 0 Parameterliste vergleichen 0: keine Warnung ---
6 0 o 0: kein Fehler ---
7 0 Leerzeile einfigen F7 os... | 4 in Betrieb .
8 0 Pause einfligen F& 0,0000 1/min ---
9 0 5us... 0,0000 1/min ---
10 0 Gerdte-Referenz bearbeiten 10,0000 Hz o
u 0 Angezeigte Parameter beobachten F9 0,000 1fmin -
12 0 0,0000 1/min -
13 0 Selektierte Parameter beobachten F10 0,00 A S
14 V] . . 0,00 A ---

Liste konvertieren =
15 (0] e 0,00 A -
15 0 | I Erweitert l J Quick-comeare aktiv
17 a .
5 o Spalten Lm Gitternetz I

Spaltenbreiten automatisch

13 0 |3 Drucken Strg+P
0 0 0,0 % .-
21 i} )( Markierte Parameter entfernen Entf tatus  52480: 1A +IC +ID +5.., ---
22 o W Rescerbmidan Chrna ¥ sst.. 93 01+03+04+0A.. ---

8.7 Parameterliste selbst erstellen

Leere Liste 6ffnen (=> 8.2 Leere Liste 6ffnen) — Parameter im Gerate-Editor markieren und kopieren — in

die Parameterliste einfligen. Oder: mit Strg+C kopieren und Strg+V einflgen.

Parameterlisten

[ Parameteriiste [Node_1_F6P: Parameter lists] xJ

Startseite @, Node 1 S6A @ Moce 1 FeP
(ElBeschreibung
Quel-Config-Ds: [s2 |
Parameter
[ e TIOE T = #  GRef Gest  Adress. Su. Satz RAW IDTet Name
Kommunikationseinstellungen  # Wizards| Gerate-Parameter Geratespeicher (&2 Dokul o 0 Mode_1.. Ox28F O RO ec31 Position des Nulsignals
Gruppen-/ParameterMame Parameterwert
#-_ ru: Betriebsparameter Export »
% de: Gerateinformation
— [F]  Download Liste F4
+-_ st Statusanzeigen
[#  upload Liste F5
+ - _| dr: Motorparameter
=l Geschwindigksitsmodus Parameterliste vergleichen
¥ vI04: vl Minimaldrehzahl Rechtslauf 0 1/min Leerzeile einfiigen F7
‘i vID5: vl Maximaldrehzahl Rechtslauf 2000 1/min Pause einfigen F8
 vl0&: vl Minimaldrehzahl Linkslauf 0 1/min R S ——
i vI07: vl Maximaldrehzahl Linkslauf 2000 1/fmin
P = 1 ) Angezeigte Parameter beobachten Fo
& vi2L: Zel Angezeigte Parameter beobachten Fo Selektierte Parameter beobachten F10
@ vl vl G r_‘.elﬂcmgarameter beohachten Fi0 e —
‘@ vl42: viGl<s Kopieren Strg+C
s: Anitriebssy
~ Grugpen-Kuarzel anzeigen Fa& Spalten »
+ - _ co: Steuerung
% _i ps: Lageregle Paraneterliste mit Auswahl erzeugen (4 Drucken Strg+P
-3 do: Digitalausgange Markierte Parameter entfernen Entf
+ .
—| fo: Feldbusparameter Ausschneiden Strg+X
Kopieren Strg+C
Feld 6ffnen mit —»> [&5 Enfagen StgV

Offline-Wert
0INC

Online-Wert
0INC

Mit dem Befehl ,Kopieren® werden die markierten Parameter in die Zwischenablage gelegt.

Mit ,Kopieren erweitert* werden auch alle dazugehérenden Subindices (bei CANopen) bzw. satzadressierba-
ren Parameter mit in die Zwischenablage gelegt.

Alternativ:
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Editor und Parameterliste im Fenster neben- oder untereinander legen (=> 7 Bildschirmaufteilung) — Para-
meter im Gerate-Editor markieren — mit gedriickter linker Maustaste an die Stelle in die Parameterliste zie-
hen, an der der Parameter eingefligt werden, soll — Maustaste loslassen.

Startseite Mode_1_S6A MNode_1 FEP X
Kommunikationseinstellungen  #° Wizargs Gerdte-Parameter |Geritespeicher 2 Dokumente

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert
9 vl0&: vl Minimaldrehzahl Linkslauf 0 1/min
i vI07: vl Maximaldrehzahl Linkslauf 2000 1/min
9 vl20: vl Zieldrehzahl (CIA 6042h 1200 1/min
W v21: Zieldrehzahl (13Bit-Aufldsdhg) 0,0000 1/min
1 W vl41: vl Geschwindigkeit Istgrenz‘ Rechtslauf 2000 1/min
W vl42: vl Geschwindigkeit Istgrenze Linkslauf 2000 1/min
+-|_1 ds: Antriebsspezifische Regelparame:
+-_1 cot Steuerung \

Adressierungsart : CANopen | Passwort : Ap\plication P

[ Parameterliste [Node_1_F&6P: ParamTer lists] x -J
+

FrEEstreEnarTy

Parameter ‘

# GRef  Geridt Adress...  Su.. Satz‘ R/W  IDText MName Offline-Wert Onling-W,
1] 1] Mode_1... 0Ox281F 0 - xRO ec3l  Position des Mullsignals 0 INC 0 INC

£

8.8 Leerzeile einfligen
Leerzeile einfugen mit Taste ,F7“ oder im Kontextmenu ,rechte Maustaste“ — ,Leerzeile einfugen®

i, Mode_1 S6A i, Node_1_FeP Parameterliste [Node_1_F6P: Parameter lists] X
Beschreibung
Parameter
# GRef  Gerat Adress.. Su.. Satz  R/W IDText Mame Offline-Wert Online-Wert
a i} Mode_1... 0x2304 0O RW  viD4 vl Minimaldrehzahl R... 0 1fmin 0 1fmin
1 1} Mode_1... 0x2305 1] RW  vlO5 vl Maximaldrehzahl ... 2000 1fmin 2000 1/min
2 1} Mode_1... 0x2306 1] - RW  vIDE vl Minimaldrehzahl Li... 0 1fmin 0 1fmin
3 0 Mode_l1... 0x2307 O - RW - > 0 1/min
4 0 Mode_1... 0x2314 0 - RW Export ¥ B0 1/min
Download Liste F4
[#] upload Liste F5

Parameterliste vergleichen

| | Leerzeile einfiigen I F7

Pause einflgen F8

Gerate-Referenz bearbeiten

Angezeigte Parameter beobachten F9

Die Leerzeile hat keine Auswirkung. Sie dient lediglich zur besseren Strukturierung.

8.9 Ubertragungspause beim Download

Eine Ubertragungspause halt den Download der Parameterliste zum Gerét in dieser Zeile an.
Es kann eine Pause flr eine einstellbare Zeit eingelegt werden oder eine Pause bis zur Eingabe eines ,,OK"-

Befehls.
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d node_1_SsA {Eh Node_1_FeP Parameterliste [Node_1_F6P: Parameter lists]
Beschreibung
Parameter
# GRef  Gerdt Adress... Su.. Satz R/W [DText Mame Offline-Wert
0 i] Mode_1... O0x2304 0 - RW  wiD4 vl Minimaldrehzahl R... 0 1/min i
1 0 Mode_1... 0x2305 0 - RwW w05 vl Maximaldrehzahl ... 2000 1/min
2 i] Mode_1... 0x2306 i] - RW  vl0G vl Minimaldrehzahl Li... 0 1/min i
3 8] Mode_1... 0Ox2307 8]
4 0 Mode_1.. 0x2314 0 Export '
Download Liste F4
@] upload Liste F5
Parameterliste vergleichen
Leerzeile einflgen F7
‘ | Pause einfligen I F8
| —
Gerdte-Referenz bearbeiten

Ubertragungspause beim Download zum Gerét:

- Offline-Wert: -2000 ms: 2sec Pause, dabei wird der Bemerkungstext angezeigt. Danach geht der Download
automatisch weiter.

Bemerkung:

Wartezeit

Verbleibende Wartezeit: 1365 von 2000 msek

L— e = ——— o — = —

Benutzereingabe (Quittierung):

0 0x0901 0 WO  Fr01 Parametersatz Kopie.. -4: Def.+5ys

-
0x030{ Benutzereingabe

0x030 -
%030 l'J) Wartezeit
0x030)

[ R I =
o o o o

Benutrereingabe [0] Abbrechen
10 1] 0x0501 1] RW  uFD1 Boost 2,0 %

- Offline-Wert: (+) xx ms: Unbeschrankte Pause und Anzeige des Bemerkungstextes, weiter nach ,OK".

8.10 Geréatereferenz andern

Die Geratereferenz zeigt aus oder in welches Gerat der Parameterwert beim Up- oder Download gelesen
oder geschrieben wird.

Eine Anderung kann mittels ,Doppelklick mit linker Maustaste“ auf die GRef.-Ziffer (Geréatereferenz) erfolgen.
Die Anderung mehrerer GRef. Gleichzeitig kann erfolgen durch:

Markieren der entsprechenden Zeilen in der Spalte GRef — Kontextmenu ,rechte Maustaste® — ,Gerate-
Referenz. bearbeiten“ — Auswahlen der neuen Geratereferenz — ,OK".
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Node_1_S6A Node_1_F&P Parametetliste [Node_1_F6P: Parameter lists] X ”
(& tode 1. gd Node_1f [ode_1. ! Gerite-Referenz
[# Beschreibung
Parameter
# | GRef | Gerst  Adress.. Su. Satz R IDText Name Offline-Wert 0: Node_1_FEP -
o0 Node_L.. 0x2304 0 - RW o4 vIMinmaldrehzahl R... 0 1/min 0: Node_1_F&P
1|0 4 . trs-simaldrenzahl ... 2000 1jmin 1: Mode_1_36A
2 0 Export * maldrehzahl Li... 0 1jmin
F
3 o @ Download Liste F4 imaldrehzahl L... 2000 1/min 9 Lbbrechen
4 o rehzahl {CIA ... 1200 1/min
d upload Liste F5

Parameterliste vergleichen

Leerzeile einfigen F7

Pause einfligen F&

Angezeigte Parameter beobachten Fo
Selektierte Parameter beobachten F10

Gerdte-Referenz bearbeiten I

Liste konvertieren

8.11 Upload vom Gerét in die Liste
Definition: mit ,Upload” das Lesen von Daten aus dem KEB Gerat nach COMBIVIS gemeint.

Offnen Sie vor dem Hochladen die Reglerfreigabe oder die STO-Ein-
A WARNUNG gange, da beim Hochladen ein Zeiger geandert werden kann. Insbhe-
sondere wenn gleichzeitig Werte vom Bussystem geschrieben wer-
den, kann es zu einer unerwarteten Bewegung des Antriebs kom-
men.

Durchfuhrung des Uploads in eine gedffnete Parameterliste:

e lcon in der Werkzeugleiste anklicken oder:
e Kontextmeni ,rechte Maustaste — ,Upload Liste* oder:
e Taste ,F5* driicken

und jeweils Nachfrage mit ,ja“ bestatigen.

Die Spalte ,Offline-Wert* wird mit den im Gerat eingestellten Werten (Online-Werte) tUberschrieben.
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Fenster  Konfigurator  Hilfe
X 5 g =L

P ox & Node_1 S5A &) Node_1_FeP 2021_07_14_Project_X_9278_Backup [Node_1_|

w || ElBeschreibung
Parametersichenung von: Made_1_F&P
Erzeugt am: 14.07.2021 08:00:57
Parameter
3

Tean = ( GRef  Bdress.. Su..  Satz R/W  [DText Name Offline-Wert
1]
1
2 1] %3001 1] .
3 Export 2
4 0 %2001 DE Download Liste F4 [
5 1] x2C02 ung
s | 0 hacos [ofE] UplosdListe | 5

_— 7

7 0 x204 |0 Par1 Lédt alle Parameter der Liste von den Gerdten i
3 1] x2C05 1]
g 0 w006 0 Leerzeile einfiigen F7
wiyo 2007 0 Pause einfiigen F3
11 0 cos 0
12 0x®09 0 Gerite-Referenz bearbeiten

Bitte achten Sie darauf, dass die Geratereferenz der Parameter der Geratereferenz der Geréate ent-
spricht! Wenn nicht, Parameter anpassen (=> Kap. 8.10 Geratereferenz andern).

8.12 Parameter-Download zum Gerat

Definition: mit ,Download* ist das Ubertragen von Daten von COMBIVIS in das KEB Gerat gemeint.

Vor dem Download von Parametern in das Gerat immer die Regler-
A WARNUNG freigabe bzw. die STO Klemmen 6ffnen. Einige Parameter kbnnen
nur bei offener Reglerfreigabe geschrieben werden. Auch kénnte es
zu unkontrollierter Bewegung des Antriebs kommen!

Falls nur eine vorhandene Parameterliste in einen KEB COMBIVERT geladen werden soll, kann die
Funktion ,Download einer Parameterliste” auf der Startseite genutzt werden (=> Kapitel 3.6 Download einer

Parameterliste)

Durchfuhrung des Downloads einer gedffneten Parameterliste:

e lcon in der Werkzeugleiste anklicken oder:
e Kontextmenu ,rechte Maustaste” — ,Download Liste“ oder:
e Taste ,F4“ driicken

und jeweils Nachfrage mit ,ja“ bestatigen.
Die im Geréat eingestellten Werte (Online-Werte) werden mit den Werten aus der Spalte ,Offline-Wert* Uber-

schrieben. Es werden nur die schreibbaren Parameter Ubertragen, welche in der Liste sind. Die anderen blei-
ben unberihrt.

100 © 2022 KEB Automation KG



Parameterlisten @ -

Fenster  Konfigurator  Hilfe

X a0 &6 fE|E B @ &
R x e MNode_1 56A {El, ModeTTFEP 2021_07_14_Project_X_9278_Backup [Nof

« || ElBeschreibung

Parametersicherung von: Mode_1_F&P
Erzeugt am: 14.07.2021 08:00:57

Quell-Config-IDs: |g9270

Parameter

( GRef

| Badw dress..  Su..  Satz RYW  [DText Mame Offline-Wert

3001 o irrry A A . Y fal
Export »

Dawnload Liste J F4

[T S g
p| L&dt alle Pararmeter der Liste in die Gerdte [

Parameterliste vergleichen

LV B e I = R e O =] E
MR
[ )
moe
=
Fffes

Leerzeile einflgen F7

Bitte achten Sie darauf, dass die Geratereferenz der Parameter der Geréatereferenz der Geréate ent-
spricht! Wenn nicht, anpassen. (=> Kap. 8.10 Geratereferenz dndern)

Parameter-Download von einer Parameterliste zu mehreren Geraten:

Gleichzeitiger Up-/Download von/zu mehreren Geraten (hier: GRef 0 und 1) aus einer Liste ist mdglich. Je-
der Parameter ist einem Gerét zugeordnet. Dazu missen die passenden Ziel-Config-IDs eingetragen sein.
Fehlen Config-IDs werden diese beim UP/Download auf Nachfrage hinzugefugt.

sols  Fenster  Konfigurator  Hilfe

2@ X B O8&E EE = & &
x (g MNode_1_s6A @ Mode_1_FeP Parameterliste_5 X -
|| =l Beschreibung
| . ; L
[Quell-Conflg-Isz 9270, 9292 Geandert am: : 12,08.2021 11:48:43 (UTC+01:00) / Zuletzt heruntergeladen am: 12.08,2021 11:49:16 (u‘rcwj:un)LZlel-Conﬁg-IDs= pam, 0202 ||
Parameter =
sckul 4 [ GRef \\dress‘.. Su.. Satz R/W IDText MName Offline-Wert Online-Wert Bemerkung
0 1] x2304 0 - RW w4 vl Minimaldrehzahl R.... 0 1jmin 0 1/min
1 1} %2305 0 - RW  wlo5 vl Maximaldrehzahl ... 2000 1/min 2000 1/min
2 1} %2306 0 - RW  wloe vl Minimaldrehzahl Li... 0 1/min 0 1fmin
3 1} x2307 0 - RW  vlo7 vl Maximaldrehzahl L... 2000 1/min 2000 1/min
4 1] x2314 0 - RW w20 vl Zieldrehzahl (CIA ... 1200 1/min 1200 1/min
5
[ 1 x2304 0 - RW  vlD4 vl Minimaldrehzahl R... 0 1/min 0 1fmin
7 1 %2305 o] - RW  vl05 vl Maximaldrehzahl ... 2000 1/min 2000 1/min
8 1 %2306 0 - RW  wlog vl Minimaldrehzahl Li... 0 1/min 0 1/min
9 1 %2307 0 - RW w07 vl Maximaldrehzahl L... 2000 1/min 2000 1/min
10 1 %2314 0 - RW w20 vl Zieldrehzahl (CIA ... 0 1fmin 0 1fmin

Parameter kdnnen von Download ausgeschlossen werden, wenn sie in der Spalte R/W auf ,Read Only*
gesetzt werden.
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Property-Editor

Gedndert am: : @ 75 eAbbrechen ot heruntergela

Satz  R/W IDText Marpq = Online-W

RW  viD4 vl Mitrw 0 1/min
JVA .
RwW  vlo5 vl Ma Wo 2000 1/mir
=3 vIog I Mi 0 1/min
ﬂ o7 vl Mz 2000 1/mir
R w20 vl Zig 1200 1/mir

RwW  vio4 vl Minimaldrehzahl R... 0 1/min 0 1/min

i e Ve 1L B At mAmn 4

8.13 Parameterliste umbenennen

Name der Parameterliste im Navigator 2x langsam anklicken und Namen andern. Mit ,Enter” bestatigen.

Navigator ~ 3 X el Mode_1 sgA 1
=5 Project X ~ || [ Beschreibung
£33 cockpits ‘
= 78 Node_1_FeP (KEE Geraet)
£ cockpits Quell-Config-IDs: [a770

_/ KEB Safety Module

Parameter
= EF parameter lists
# GRef  Geridt
0 a MNode_1...
-G i v} Mode_1...
B Scope_t1 2 i} Node_1...
:}. Wizards 3 a MNode_1...
= 8 Node_1_s5A (KEB Geraet) 4 0 Node_1...
£33 cockpits
| ¥FR €afotu Madula

8.14 Parameter direkt vergleichen

On- und Offline-Werte kdnnen in einer Parameterliste direkt miteinander verglichen werden:
Kontextmeni mit ,rechter Maustaste® aufrufen — ,Erweitert® — ,Quick-Compare aktiv*

In der Online-Spalte:

Grin: On- /Offline-Werte gleich
Rot: On- /Offline-Werte ungleich
Gelb: Parameter nicht vorhanden
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u Ux£u4 U - RO rub4  Status Versorgungs... 4 in Betrieb 4: In Betried
v} 0x2C05 0 - RO ruds Solwertanzeige 0,0000 1fmin 0,0000 1/min
a Ox2C06 0 - RO rulo Anzeige Rampenaus... 0,0000 1/min 0,0000 1/min
o Ox2( Export N FOO Hz 0,0000 Hz
a Ox 2 000 1/min 0,0000 1/min
o 0x2([l] Download Liste F4 000 1/min 10,0000 1fmin
o O F] Upload Liste s PA FHIE
a Ox20 0 A 0,00 A
0 Ox2 Parameterliste vergleichen oA 0,00 A
a Ox 2 L 0 A 0,004
* Leerzeile einfigen F7 2
0 0x 2 LBV 5439V
0 %2 Pause einflgen F& 3V 553,8V
a Ox 2 . v o0
Gerdte-Referenz bearbeiten -
u] Ox 2 %o 0,0 %
0 2 Angezeigte Parameter beobachten Fg  J80:IA +IC +ID +5... |50432:1A +1IC +570
a Ox 2 ) 01+03 +04 +0A,,. ¥6: 03 +04 +0C
Selektierte Parameter becbachten F10
[u] Ox 2 01+03+04+0A.,.. FE01+03 +09 +(
a Ox 2 Liste konvertieren F1+F3+F4 1xF3 +F3
a Ox 2 = o —
i) %2 | [ Erweitert J 3 [ ¥ | Quick-compare aktiv I |
-
0 2 Spalten ¥ Gitternetz
0 02 Spaltenbreiten automatisch
0 0x2( (5§ Drucken Strg+P MDEraTUrMESSONg MIC; -, TEMPEraTIrmessamg n
a O 2 . peraturmessung nic...  Temperaturmessung n
a o )( Markierte Parameter entfernen Entf e 65,2 °C
- e B V' - o — =

Bitte beachten:

Wenn die Parameterliste mit indirekter Satzadressierung erzeugt wurde, werden alle Parameter in allen Sat-
zen immer mit demselben, einen Satz verglichen (Der Satz, der durch Parameter Fr09 gezeigt wird). Wirklich
Sinn macht der Vergleich nur, wenn man die Liste mit direkter Satzadressierung oder nach CiA 301 erzeugt

hat (=> 8.17 Parametersicherung).

Bei Parametern deren Werte Online (im Gerat) durch Zeigereinstellung angezeigt werden (z. B. Ud16, Ud22,
In24 ...), wird der in der Offline-Liste durch unterschiedliche Zeigerstellungen aufgelistete Wert Online immer
mit demselben, durch den Zeiger bezeichneten Wert, verglichen!

Beispiel: Ud15 (CP-Parameterauswabhl) ist der Zeiger fir Ud16 (CP-Adresse). In Ud15 wird einer von 36 (bei
F5-Geraten) moglichen CP-Parametern eingestellt und in Ud16 der dort angezeigte (Applikations-) Parame-
ter. In Ud16 steht also der Parameter und in Ud15 der Ort im CP-Menl, wo dieser seinen Wert anzeigt. Bei
einer Datensicherungsliste mussen alle 36 ,Ud15% und ,,Ud16“ aufgefuihrt werden. Online steht Ud15 aber
immer auf demselben Wert. Das ergibt beim Vergleich 1x einen gleichen und 35x einen ungleichen Wert.

Parameter o
# GRef  Adress.. Satz  R/W IdTxt  MName Offline-Wert Online-Wert

1653

1654 0 0x0802 ] RW Ud02 Steuerungstyp 4: F5-M / 4000 rpm 4: F5-M /4000 rpm

1655 0 0x0809 0 RW Ud09 Drive-ModeBetrebs... 0; Drivemodus Sollw.(sy... 0: Drivemad... L5 == RL
1656 0 0x080F ] WA Udis CP—Parameterauswah@

1657 0 0x0810 ] RW Udi6  CP-Adresse 0sh gh |_
1658 0 0x0811 0 RW Ud17 CP-SatzfNormierung  1: S0 + direkt (Bit 0-7)... : S0 + dire... + Standa
1659 0 0x080F 0 WA Udls  CP-Parameterauswah Q‘

1660 0 0x0810 ] RW Udile  CP-Adresse 01h

1661 0 Ox0&11 ] RW Udi7  CP-Satz/Normierung : 50 + direkt (Bit 0-7)... 4= 50 + dire... + Standa
1662 0 0x080F O WA Udis CP—Parameterauswah@} (E

1663 0 0x0810 ] RW Udle  CP-Adresse 200h

16R4 1N Men@11 n RW 11d17 | CP-SatziNnrmierimn 1: &1 + direkt (Rit 0-77 1: 50 + dire  + Standa
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8.15 Parameterlisten vergleichen

Eine Parameterliste kann mit einer aktuellen Gerateeinstellung oder mit den Offline-Werten einer anderen
Parameterliste verglichen werden:
Kontextmeni mit ,rechte Maustaste“ aufrufen — ,Listenvergleich®

0 0x3001 0 - WA udol Passwort 0

0 0x2C01 o - RO rud1 Ausnahmestatus 0: kein Fehler
0 0x2€02 Export » [eWarnung
0 Ox2C03| Fehler
o 0xac04 | Download Liste 2] trieb
0 02C05 (3] Upload Liste s Ljmin
0 0x2C06| B " eich 1/min
. MCD?‘ | arameterliste vergleichen | "

0 0x2C08 Leerzeile einfiigen /7 1jmin
0 0x2C08) 1/min
o oxacon Pause einfiigen Fe

0 0x2C08) P

8.15.1 Online-Vergleich

Der Vergleich von Offline-Werten einer Parameterliste mit der aktuellen Gerateeinstellung (Online) erzeugt
eine neue Parameterliste mit den ungleichen Werten. Die Offline-Werte werden hier auch in der Offline-
Spalte angezeigt.

Parameterlisten Vergleich X
Quell-Parameteriste
Parameteriste_3 [Node_1_FEP: Parameter lists] ~

Falls die Geratereferenz von O Offine @  2021_07_14_Project_X_9278_Backup [Node_1_FBP: Parameter lists]

Gerat und Liste unterschied— Modus

lich ist, kann das ignoriert @® ‘Zeile-fiir-Zeile' (wie in COMBVIS5) @
werden (O Verbesserter 'Diff-Algorithmus @

Einstellungen
Leerzeilen dberspringen Leerzeilen, Pausen, Benutzersingaben beibehalten @

Pause/Benutzereingabe liberspringen Unbgputzte Satzzeiger und Index-Parameter entfernen @

Unterschiedliche Gerate-Referenzen ignos
Unnttze Zeiger— und Indexpa—

rameter nicht anzeigen Start

Der Vergleich einer Liste mit Parametern mehrerer Geréte gleichzeitig ist méglich.

8.15.2 Offline-Vergleich

Der Vergleich von Offline-Werten einer Parameterliste mit Offline-Werten einer anderen Parameterliste er-
zeugt eine neue Parameterliste mit den ungleichen Werten der 2. Liste.
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Parameterlisten Vergleich *
Quell-Parameteriste
Parametediste_3 [Mode_1_FEP: Parameter lists] v

Ziel-Parameteriste

() Online @
@ Offline @)/ | Parameteriste_5 >

Modus

. . (@ Zeile-fiir-Zeile' (wie in COMBIVIS 5) @
Falls die Geratereferenz

B . (O Verbesserter ‘Diff-Algorithmus @
von Gerdt und Liste unter— :
. . . Einstellungen
schiedlich lSt’ kann das Leerzeilen Gberspringen Leerzeilen, Pausen, Benutzereingaben beibehalten @
Ign oriert we I'd en Pause/Benutzersingabe lberspringen Linbenutzte Satzzeiger und Index-Parameter entfernen @

[] Unterschiedliche Gerate-Referenzen ignerre

Unnuatze Zeiger— und Ilndex—/
parameter nicht anzeigen Start

Vergleichsverfahren

Es werden 2 verschiedene Vergleichsverfahren angeboten:

o _Zeile fiir Zeile" :

Der Vergleich erfolgt zeilenweise ohne Betrachtung der Bedeutung. Leer- und Pausenzeilen kénnen ausge-
blendet werden. Dieses Verfahren funktioniert bei Vergleich zweier gleicher Parameterlisten bei verschiede-
nen Werten. Z.B. einer Datensicherung vor und nach einer Anderung.

Bitte beachten:

Es werden nur die Werte in den gleichen Zeilen verglichen, unabhangig welcher Parameter in der
Zeile steht! Verschiebungen in einer Liste, z. B. durch zusétzliche Parameter, fihren zu einem fal-
schen Ergebnis!

e Verbesserter Diff.- Algorithmus:

Vergleicht den Inhalt zweier Parameterlisten mit einem Diff.-Algorithmus und stellt die Unterschiede dar. Die-
ser Algorithmus ist in der Lage, sowohl eingefligte als auch entfernte Eintrage zu finden.

Zur ldentifizierung missen erkennbare gleiche Blocke von Parametern in beiden Listen vorhanden sein. Ein
Vergleich von verschieden aufgebauten Listen (z. B. indirekte vs. direkte Adressierung) ist nicht mdglich! Es
ist einstellbar, welche Spalten verglichen werden sollen.

Das Ergebnis wird in einem separaten Fenster dargestellt. Aus diesem kann eine neue Parameterliste er-
zeugt werden.
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Parameterlisten Vergleich X
Quell-Parameterdiste:
Parameterdiste_3 [Node_1_F6F: Parameter lists] w
Ziel-Parameteriste
(O Online @
@ | Parameteriiste_5 >
Modus
(O 'Zeile-fiir-Zeile’ (wie in COMBVIS§) (@
[@\J’erbesserter ‘Diff-Algorithmus ] @ H
Zu vergleichende p—
Spa'ten \‘Adresse [ Riwf
[ Gerat Satz/Sublndex
\lert [ Kommentar
Start
Erzeuge eine Parameterliste mit den ausgewéahlten Eigenschaften
5D it Resuls o Wei3: Parameterwerte gleich
Humber ofdiferences: 5. -] Compect view
Farameter list 2 Parameter list_1
H  Addess  Set R MName Value §  Addess  Set R Name Value
0 OD30 0 RW  oPOD Solweriquele OAndo.. || [0 0300 0 RW  oPOD: Solwerquele 0. ... Gelb: Parameterwert ver—
1 04301 0 RW  oPOl; Drehichtungsquelle 2Ke.. || 1 00301 0 RW of0l: Drehichiungsquelle ur...
2 032 0 AW P02 Drehnchiungsvorgabe Okere.. || []2 0302 0 RW oPD2: Drehichtungsvorgabe 0:keine. i
[//3 GU3A 0 RW  oP10:max, Solwert Rechtslaf 50.000... ,/ schieden
3 BA3IC 0 AW oP28: Beschleunigungszelt Rechislauf 5,005 [J4 G43C O RW  oP28: Beschleurigungszet htsiauf 5.00
4 BA3IE 0 RW  oP3D: Vemsgeungszet Rechisad  500s [J5 GO3E O RW  oP3D: Verdgenungszet Rechtslaf __B0s
5 . Bs .
§ OGS0 0 AW  wFO0: Eckirequenz 500000.. || []7 %0500 0 RW  uFOD: Eckrequenz 50,0000
7 00501 0 RW  uFDf:Boost 51% 8 ®0501 0 RW  uFO1: Boost 20%
: : i : Grau: P ter fehlt
9 Ox040E 0 AW Pnl4: Motorschutzfunktion R... 6:Wa.. || [/]10 0x040C 0 AW Pni2: Motoribertemperatur R... 7 kei_. rau. rarameter ie
0 G4C 0 RW  PniZ Motoriberemperatur Reaktion ike«n\ B m

Grin: Parameter nur in die—
ser Liste vorhanden

8.16 Parameterliste konvertieren

Mit diesem Befehl kann die Adressierungsart der Parameterliste gedndert werden. Z.B. von direkter Satz-
adressierung in eine Liste mit Subindex-Adressierung nach CiA 301 und umgekehrt umgewandelt werden.
Es kann aber auch eine indirekt adressierte Liste in eine direkt adressierte gewandelt werden.

Kontextment / In die Parameterliste mit rechter Maustaste klicken: ,Liste konvertieren®
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Parameter
+, Konvertierung empfohlen
# GRef  Gerat Adress... Sublndex  Satz R/W  IDText MName Offline-Wert
a
1
2 a MNode_1... 0x3001 a = WA nen t n
3 Export 3
4 a MNode_1... 0x2C01 a
B D load List F4
50 Node_1.. 0x2002 0O ownload Liste ng
6 a Mode_1... 0x2C03 0 IE Upload Liste F3
7 0 MNode_ L. 0x2C04 0 Parameterliste vergleichen
g a MNode_1... 0x2C05 a
9 0 Mode_1... 0x2C06 O Leerzeile einflgen F7
10 a Mode_1... 0x2C07 0 Pause einfigen =
11 a MNode_1... 0x2C08 a
12 1] Mode_1... 0x2C09 0 Gerdte-Referenz bearbeiten
13 a Mode_1... O0x2C0A 0
4 0 Node_1.. 0x2C0B O Angezeigte Parameter beobachten F9
15 0 Mode_1... 0x2C0C 0O Selektierte Parameter beobachten F10
18 a Mode_1... 0x2C0D 0 —
17 0 Node_1... Ox2COE O | Liste konvertieren I |
15 a MNode_1... Ox2COF V] R =~
- . . PPy e Erweitert 3

- i ; /&/ Aktuelle Adressierungsart der Liste
arameterlist conversion

Conversion mode: ()

Adressierungsart nach der Umwand-
lung

k

[Sublndexaddressing v] = [Dired set addressing < ']

[[] Convert ARRAY | STRUCT parameters @)

Settings:
o L Bei CANopen Listen mit ARRAY—-Pa-

rametern Haken setzen

() Create new list

@ Overwrite list

/

Neue Liste mit dem Ergebnis

7

Bisherige Liste Uberschreiben

| @0k | |3 Abbrechen

8.17 Parametersicherung

Eine Parametersicherung ist sinnvoll nach dem Fertigstellen der Maschinenfunktion oder vor einer geplanten
Anderung der Einstellung. Im Bedarfsfall hat man dann fiir einen spateren Gerateaustausch die Funktionali-
tat der Achse gesichert.

Die Parametersicherung erzeugt eine Parameterliste im Projekt. Diese kann exportiert werden.
Im Wizard fur die F6 /H6 /S6 /T6 /P6 gibt es zusétzlich die Backup-Funktion. Diese erzeugt eine Backupda-
tei, welche zu einer Parameterliste im Projekt konvertiert werden kann (=> Kap. 10.1.1.1. Grundeinstellun-

gen).

Fir alle KEB COMBIVERT:

— ,Tools* — ,Parametersicherung“ — 6ffnen.
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Ansicht Projeld:| Tools || Fenster  Kenfigurator  Hilfe

=) & Package Manager... ]
- H Lizenz-Repository...
H Lizenz-Manager... framet
\ A
_F&P (KEB Geraet) np.assen
< Optionen...
fety Module Opticnen importieren und exportieren... J
tter lists KEE Parameterbeschreibungsdatei importieren
Parameter-Beschreibungen neu laden N an
er lists KEE FTP
IPScan sfohler

KEB-Dokumente

KEB-Dokumente verwalten
—

Parametersicherung
BN soll, v

| fardt ruriickeatzan |

S s EE »

|

Gerate auswahlen von denen gesichert werden soll

Auswahl, ob Gerate— und/oder Operatorparameter gesichert werden
sollen
Parametersiclferung n
Bitte wahjlen Sie die Gerate aus, deren Parameter gespeichert werden sollen AUSW8h|, W|e Param eter
Parameter Sortiermodus
O P GasteFarameter Ol Forametr Forameter svsammen Size esammen Inoneld adressiert werden sollen, Er—
]| [0] Node_1_FsP | | | ® | ™7 .
|11 Node_1F5H_M | [ [ ® | k|arung => Kap 8.17 .1 Sor—
tiermodus

[[] Wahlen Sie nur Online-Gerste aus

O Erstellen Sie eine zusammengefihrte Liste @ Erstellen Sie separate Listen

[] Erstellen Sie DW5-Dateien anstelle van Parameterlistenobjekten im Projekt

»Erstellen Sie eine zusammengefiihrte Liste“: Alle Parameter der ausgewéhlten Gerate werden in eine
Liste gespeichert. Diese wird im Navigator an das Projekt positioniert. Die Unterscheidung erfolgt durch die
Geratereferenz.

»Erstellen Sie separate Listen“: Fir jedes ausgewahlte Gerat wird eine separate Liste erstellt. Diese wird
im Navigator an das jeweilige Geréat positioniert.
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LalEl  DEGIUTILEN  ANMCOL FIQJEEL 0w rEnser 1

Sy~ =B & &
Navigator > X Starts
=g Profect X || ElBeschreibu
Dﬁ Cockpits Parametersict
= Erzeugt am: 1
S8 Node_1_FSH_M (KEB Geraet)
L3 cCodeits Quell-Canfig

Parameter

L Scopes # GRef

:;. Wizards
= ¥ 8 node_1_Fep (KEB Geraet)

L3 Codepits

) KEB safety Module
= r@ Parameter lists

2021_07_14_Project_X_9278_Badku
{2 Scopes

:;. Wizards

:E Parameter lists

EE; Scopes

C"/. Wizards

= Cp tarlists
f 2021_07_14_Project_X_8068_Backul

[ - A A ]

(R

=

")

»Erstellen Sie DW5-Dateien anstelle von Parameterlistenobjekten im Projekt®“: Die separaten Listen
werden auRerhalb von COMBIVIS als Parameterlisten im dw5-Format gespeichert.

Lotarten“— Upload startet.
Abbruch ist Uber ,Abbrechen® mdglich.

Nach dem Start kann eine Warnmeldung erscheinen:

Upload starten? >

Diese Parameterliste enthalt Eintrdge mit der Option "WA® (="write always").
_ Die Werte dieser Parameter werden auch wahrend eines Uploads modifiziert
ﬂ' Dies kann das Verhalien des Gerates beeinflussen, daher wird davon abgeraten einen Upload bei laufender Maschine durchzufihren.

Upload starten? B

& Ja &) Nein

Erstellen Sie eme Zusammengetunrie Liste ™ Erstellen Sie separate Disten

Erklarung: Wenn ,WA" Parameter in der Liste enthalten sind, sollte der Upload nicht gestartet werden, wenn
gleichzeitig durch ein Bussystem oder andere parallele Kommunikation Daten zum Gerat geschrieben wer-
den. Beim Upload miissen Zeiger auf Speicherzellen verstellt werden. Falls gleichzeitig eine Information
Uber diesen Zeiger geschrieben wird, kann diese in einer falschen Zelle landen. Das z.B. eine falsche Zielpo-
sition sein. Nach Beenden der Sicherung sind alle Zeiger wieder in der Ursprungsstellung.

Aus dem Navigator kénnen die Listen exportiert werden. => Kap. 8.19 Parameterliste exportieren.

8.17.1 Sortiermodus

Abhéngig vom Geratetyp stehen nicht alle Adressierungsarten zur Verfligung.

Parameterlistenaufbau mit indirekter Satzadressierung:

Aufbau der Liste:
e Satzzeiger Fr09 = 0

Alle satzprogrammierbaren Parameter aus Satz 0 und alle nicht satzprogrammierbaren Parameter
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Satzzeiger Fr09 = 1

Alle satzprogrammierbaren Parameter aus Satz 1

Satzzeiger Fr09 =7

Alle satzprogrammierbaren Parameter aus Satz 7

Operatorparameter

Arbeitet der Drive Controller im Bahnsteuermodus (zeitsynchroner Busbetrieb), muss die indirekte

Satzadressierung gewahlt werden!

Parameterlistenaufbau mit direkter Satzadressierung, Parameter zusammen:

Ohne Satzzeiger, jeder Parameter ist einem Satz oder auch mehreren direkt zugeordnet.

Aufbau der Liste:

Alle nicht satzprogrammierbaren Parameter werden in Satz 0 beschrieben

Parameter X aus Satz 0
Parameter X aus Satz 1
Parameter X aus Satz 2
Parameter X aus Satz 3
Parameter X aus Satz 7
Parameter Y aus Satz 0
Parameter Y aus Satz 1
Parameter Y aus Satz 2

Parameter Y aus Satz 3

Operatorparameter

Bei Subindex-Adressierung/ CiA 301 wird immer ,,Parameter zusammen* benutzt.

Parameterlistenaufbau mit direkter Satzadressierung, Satze zusammen:

Ohne Satzzeiger, jeder Parameter ist direkt einem Satz zugeordnet.

Aufbau der Liste:

Alle satzprogrammierbaren Parameter aus Satz 0 und alle nicht satzprogrammierbaren Parameter.

Alle satzprogrammierbaren Parameter aus Satz 1

Alle satzprogrammierbaren Parameter aus Satz 7

Operatorparameter
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8.18 CP-Parameter

CP-Parameter sind Parameter die im Geratedisplay bei COMBIVERT F5, B6, G6 in einem eigenen Menl
angezeigt werden. Die CP-Parameter zeigen jeweils einen wéahlbaren Applikationsparameter.
Im COMBIVIS 6 gibt es kein eigentliches CP-Parametermenii. Das bedeutet, dass keine Bedienung wie im

Display des Gerates mdglich ist.

Es kann eine Parameterliste generiert werden, die zeigt welcher Applikationsparameter auf welchen CP-Pa-

rameter gelegt ist.

— Mit rechter Maustaste auf das Gerat im Navigator klicken — ,CP-Parameterliste erstellen®.

Qe EB 2B
Mavigator - I

>

_J]W (=]

| PP J
M&sdmaidanJ

Kopieren

i

Einfiigen

Léschen

KEB-Gerate auflisten
KEB-Geratesuche
KEB-Gerat hinzufiigen
Gerate-Passwort eingeben
Satzzeiger eingeben

Online

Fe BPER X

i Komplette Liste erstellen
[| CP Parameterliste erstellen I |
-

Zm  Parameterliste hinzufiigen

BB B2E & $ B @ X 4L O | & &
avigator > 1 X CP Parameter [Node_1_FS5H_M] x
=gl Linbenannt? =l Beschreibung

- ﬁ% Mode_1_FSH_M (KEB Geraq | cp parameter (# = CP Index)

CP Parameter Warnurnigen:

Parameter

Quell-Config-IDs: 4772

& |

udo1
ru0s
rull

z IdTxt Mame

Passwort
Istdrehzahl Geber 1

Sollwertanzeige

Online-Wert Bernerkung
CP-Mode LesenfSchreiben
0,000 1/min

4,125 1/min

rudl

Umrichterstatus 0: keine Reglerfreigabe ]

TOTS
rulf
rul2
ruld
rulg
mIn

PR R T R U (R Y

SCTETE Lo

Scheinstrom Spitzen...

Istmoment

Zwischenkreisspann...
ZK-Spannung Spitze..

Anenanasenanninn

A

00A
0,00 Nm
N7V
319V
nwv

In der Spalte ,#“ wird die Nummer des CP-Parameters angezeigt, der angezeigte Parameter ist der Applikati-

onsparameter.

z.B. im Bild oben: CP03 zeigt den Drive Controller Status (ru00)
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Bitte beachten:
e Die Belegung der CP-Parameter wird beim Generieren der Liste aus dem Gerat ausgelesen. Eine
nachtragliche Anderung im Gerat wird in der Liste nicht berticksichtigt!
e Eine mdgliche Normierung oder Satzzuordnung wird nicht bertcksichtigt!

8.19 Parameterliste Speichern / Exportieren

Grundsatzlich werden am Projekt hdangende Listen mit dem Projekt gespeichert.
Eine Parameterliste kann aus dem Projekt heraus in folgend Formate gespeichert werden:

e ,dw5"“= COMBIVIS Format - nur 1 Gerat pro Liste

e ,cvxpl‘= COMBIVIS Format — mehrere Geréate in einer Liste
e ,wr5“=COMBIVIS Format - Arbeitsliste

e EtherCAT CoE startup command file

» Eine ,wr5" Liste speichert keine Werte, nur eine Auflistung von (Online-) Pa-
rametern!

» Parameterlisten die auf COMBICONTROL C6, F5—-LCD-Operator oder dem
F6 Operator genutzt oder als Rezept gespeichert werden sollen, miissen im
~,dw5“-Format gespeichert werden.

Exportieren:
Parameterliste im Navigator auswéahlen — rechte Maustaste: ,Export* — Speicherformat wahlen — Spei-
cherort wahlen.

112 © 2022 KEB Automation KG



Parameterlisten E -

e EHBE EB B -0 RE 2 R (BE
Navigator -~ 1 % /@ Startseite {2 Mode_1_F6P x| Made_1 FSH M |
= -@ Prafect X ¥ || Kommunikationseinstellungen # Wizards  Gerste-Parameter Geratespeicher |[pel Dokumente
£33 Cockpits
z T .
JF L nNode_1_FSH_M (KEB Geraet) be wlf’ \ e . & v
L3 codipits A
re :@ parameter lists Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmadus Regler
G2 scopes Grundeinstellungen | Experteneinstellungen

E}- Wizards

= @, Node_1_FoP (KEB Geraet) Das Gert ist online. Alle Anderungen an Parameterwerten werden di

% Cockpits Backup
_J KEE Safety Module Wenn Ihr Gerdt bereits parametriert wurde, wird empfohlen ein Backup aller Parameter zu erstellen.
- e terlists | Parameter-Backup erstellen &
2021_07_14 Project_X_9278_Badu
T SeepeE 4~ Ausschneiden
:'/. Wizards Kopieren
+ E@ Parameter lists , Einfiigen werden soll, wird empfohlen alle Parameter auf ihre De
:Ec Scopes ¥ Loschen
:'/. Wizards
@ KEB-Gerdte auflisten
KEB-Geratesuche e Prozessdatenkommunikation zu deaktivieran,
@ KEB-Gerat hinzufigen
Parameterlisten vergleichen o~ -~
[|@ Export v || | Downloadiiste (aws)
%  Als Rezeptur herunterladen Arbeitsliste [.wr5)
Elemente in Konfiguration anzeigen COMEIVIS & Parameterliste (.cvxpl)
Objekt hinzufagen EtherCAT CoE startup command file
rdner hinzufdagen...
23 Ordner hinzufiig
[T Objekt bearbeiten

Objekt bearbeiten mit...
T

Alternativ aus der gedffneten Parameterliste: rechte Maustaste — Export — Format wahlen:

0 - WA udDl  Passwort a Application
[l - s Lain Eaklar 0 JeeTTEEhiET ~,
Vo - Export 2 Downloadliste (.dw3)
H - COMEIVIS & Parameterliste (.cvxpl

Download Liste F4 benpD

b0 - Arbeitsliste [wr3)
0 - F]  upload Liste F5
A EtherCAT CoE startup command file
! - Pararneterliste vergleichen
' 0 - 0,0000 Hz
in - Leerzeile einfiaen F7 n.00A0 1imin

Eine Parameterliste kann auch in ein EtherCAT kompatibles Startup XML-Format exportiert werden.
Diese Liste kann z. B. als Start-Up Liste in eine EtherCAT konforme PLC (COMBICONTROL C6, TwinCAT
3.x) Ubertragen werden.

Parameterliste im Navigator auswéhlen — rechte Maustaste — Export — EtherCAT CoE startup command
file.
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= ¥ Node_1_FeP (KEB Geraet) 0
£ Cockpits 1
./ KEB Safety Module 2 0 Meode_1... Ox3001 0 - WA uddl  Passwort 0
= -CR parameter lists 3
2021_07_14 Project_X_9278_B~- 1 4 il Mode 1 fredC01 1 - RO ruldl  Ausnahmestatus 0: kein
T Siopes g Ausschneiden - RO rud2  Warnbits 0: kein
I:;. Wizards Kopieren - RO rul3  Warnstatus 0: kein
% E@ Parameter lists = Einfdgen - RO ru04  Status Versorgungs... 4 in B
B2 scopes % Léschen - RO rud5  Sollwertanzeige 0,000t
:}. Wizards . - RO rude Anzeige Rampenaus...  0,0000
fidl  KEB-Gerate auflisten - RO rud7  Istfrequenz 0,000t
B KEB-Geratesuche - RO ru08  Istdrehzahl 0,000t
¥  KEB-Gerit hinzufiigen - RO rud3  Geberistdrehzahl 0,000
) ) - RO ruld Istscheinstrom 0,00 A
Parameterlisten vergleichen )
= - =Ta] ruid Tehairkatrom N0 A
[ Export » ] pownloadiiste (dws) A
& Als Rezeptur herunterladen Arbeitsliste (wr3) A
. 3
Elemente in Konfiguration anzeigen COMEIVIS 6 Parameterliste (.cvxpl)
Objekt hinzufigen EtherCAT CokE startup command file
I3 Ordner hinzufagen... - r odulationsgra i1 %
- . - RO ruld Diaitaleinanae Status 52480
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9 Scope

9.1 Eigenschaften

Pro Projekt kann 1x Scope aktiv sein. Es kdnnen aber mehrere Scopedateien angehangt und
angezeigt werden

Scopedateien kdnnen an das Projekt oder an Gerate angehangt werden

Scopedateien werden beim Speichern des Projektes mitgespeichert

Bis zu 16 Kanale pro Scope aus verschiedenen Geraten

COMBIVERT F5/ B6 / G6: Bis zu 4 Kanale pro Gerat arbeiten im schnellen Scope Modus. Mégliche
Kombinationen (2x32-Bit + 2x16-Bit) oder (1x32-Bit + 3x16-Bit) oder 4x16-Bit Parameterlange.
COMBIVERT F6 / H6 / S6 kein schneller Scope Modus bis FW Version 2.0. Ab Version 2.1 kénnen
bis zu vier 32-Bit Parameter im schnellen Scope Modus benutzt werden (Dienst 21).

Darstellung als Punkt, Linie, Treppe oder interpolierte Kurve

Kanale konnen auf allen Geraten im Projekt aufgezeichnet werden

Export in XML-Format mit Dateiendung ,.sc6” fur Import in anderes COMBIVIS 6 Projekt.

Export in Excel-kompatibles ,.CSV“-Format

Offline-Modus (4 Kanale zwischenspeichern in einem Gerat)

Online-Triggermodus (,einfrieren” auf bestimmte Bedingung hin)

2 horizontale und 2 vertikale Cursor gleichzeitig

Umfangreiche Zoom-Funktionen

Autoskalierung-Funktion (Verteilung der Kurvenwerte tber die X- und Y-Achse)

Einheitenachse mit der Einheit des Parameterwertes

Import von ,.sc5“ Scope-Dateien aus COMBIVIS 5 nicht mdglich

9.2 Scope zum Projekt hinzufligen

Zum Projekt hinzugefugt werden kdnnen:

9.21

ein neues, leeres Scope
ein extern existierendes Scope mit Dateiendung ,sc6“ oder ,XML"
ein Scope mit gleichen Einstellungen wie ein bestehendes

Neues Scope hinzufligen

Scope hinzuftigen: Icon I in der Toolbar-Leiste anklicken.

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Tools  Fenster  Konfigurator  Hilfe
S HBE @B Biadfes kRSB =

[avigator > 1 X Startseite @ mode_1_F6P X[ Offnet das COMBIVIS Scope l_
=4 Praject X = || Kommunikationseinstellungen #° Wizards Gerite-Parameter Geritespeicher |oa)
£ Cockpits
=¥ Node_1_F5H_M (KEB Geraet) Y B A\ ps . &
£33 cockpits A .
Be C@ Parameter lists Grundeinstellungen Maotor Riickfiihrungsmodus

Auswahl ob das neue Scope an das Projekt oder ein Gerat angehangt werden soll:
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[ Scope dffnen >

<Scope hinzuflgen s

<5cope hinzufligen to "Mode 1 FGP':
<Scope hinzufugen to "Mode_1_F5H_M":

@ oK I£3 Abbrechen

Namen der neuen Scopedatei eingeben — Hinzufiigen

COMBIVIS Scope hinzufigen * — T e e e & i
Navigator > 1 x|
Aufzeichnung, Uberwachung, Visualisierung und = : .
@ Analyse von Gerdte-Parametern -@ Froject X || Anz
£ codkpits —
% (o e | | =¥ Node_1 FSH_M (KEB Geraet)
= £33 Cockpits
[] Aus Datei importieren + E@ Parameter lists
| | 02 scopes
:5. Wizards
= 8 node_1_FeP (KEB Geraet)
L3y cockpits

./ KEB Safety Module
= E@ Parameter lists
2021_07_14 Project_X_9278_Backu
= e
E Scope_1
2. Wizards
kS :@ Parameter lists
:& Scopes
:;- Wizards

Abbrechen

Alternativer Weg:
Erstes und weitere Scope 6ffnen: Projektname im Navigator markieren — ,rechte Maustaste” auf das Projekt
— ,0Objekt hinzufugen“ — ,COMBIVIS Scope*
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Navigator -~ o X Startseite ¢ [ Mode_1_F&P }
= ; - j o 5 N
0 project X & COMBIVIS 6 V6.7.0_3.5.16.50
£ Codkpits
=8, Node_1_FSH_M (KEB Geraet)
2 i .
4 Cockpits Zuletzt verwendete Projekte Schnell
£ :@ Parameter lists
:E: Scopes ];[ & Project X
C7, Wizards [ Temp_Project = Ne
{ﬂ@ Node_1_F&P (KEB Gerae, pa— —
% COd{DIiE usscnnelden -
Kopieren Bopr

.} KEB Safety Module
= :@ Parameter lists
2021._07_14 Proje

Einfagen uch 2

Laschen E Sy

= :E: Scopes -
KEB-Gerdte auflisten
ﬂ Scope_1 )
E,;. \Wizards KEB-Gerdtesuche
Ed E@ Parameter lists KEB-Gerat hinzufiigen

m

L. Scopes Gerdte-Passwort eingeben

:’;- Wizards . .
Satzzeiger eingeben
Online
Flash device

B Fo BRR X8 F

Komplette Liste erstellen
CP Parameterliste erstellen

Elemente in Kenfiguration anzeigen

Parameterliste hinzufigen -
[|h Objekt hinzufigen >]& COMBIVIS Scope... l
[0 Ordner hinzufiigen... & Energieeffizienzerklarung...
[]° Objekt bearbeiten C3;  Folder Parameter cockpits...
Fihiclkt hearhaitan mit [T T S

Oder: in der Werkzeugleiste: Icon ,Objekt hinzufiigen*— ,COMBIVIS Scope*

s Fenster  Konfigurator  Hilfe

B X H[E]l 88 2 kikIEB

— b, .
Bildersammlung...

COMBIVIS Scope..
(& covavs o)
= COMBIVIS ctudia HBAL nraiact |,
[r_] COMEIVIS Scope...

[E] Frerniee
Es kann aber immer nur 1 Scope aktiv sein!
Mit jedem Scope kann eine Aufnahme im Projekt gespeichert werden.
Die Kanale, Formate und Einstellungen kdnnen in allen Scope unterschiedlich sein.

9.2.2 Offnen eines externen Scope

Externe gespeicherte Scopes kdnnen im bestehenden Projekt oder separat mit einem temporaren Projekt
geoffnet werden.

In ein offenes Projekt einfligen: Icon B in der Toolbar-Leiste anklicken.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt Tools  Fenster  Keonfigurator  Hilfe
B @B IS o e BT 862 N BB

7
[Navigator > # % | B Staridte ) Node_1_F6P "X Gffnet das COMBIVIS Scope |
- '@ Profect X' ~ || Kommunikationseinstellungen #° Wizards  Gerite-Parameter Gertespeicher s
£ Codkpits
= N .
68 Node_1_FSH_M (KEB Geraet) - \{/ '| P - &
£33 Cockpits A
I :@ Parameter lists Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus
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Auswahl ob das zu importierende Scope an das Projekt oder ein Gerat angehangt werden soll:

[ Scope dffnen *

<5cope hinzufligens:

<5cope hinzufligen to "Mode 1 FGP':
<Scope hinzufugen to "Mode_1_F5H_M":

@ oK €3 Abbrechen

Haken bei ,Aus Datei importieren“ setzen — Datei auswéhlen — ,Hinzufiigen®

COMEIVIS Scope hinzufigen *
2 Aufzeich , Uberwachung, \ I ung und
Analyse von Gerate-Parametern
" n
Gffnen E
Name: |Scope |
P
(‘W—] uu | o v Zwischenspeicher » Mall » v|#,|| Ml durchsuchen 2l
Aus Datei importieren
|. | Organisieren + Neuer Ordner =« @
5 N * Name ’ And
Scope XML @ i Favoriten
| D Gerdt Operator Zuweisen zu.. P Desktop | HowTo_F5_G6_short_names_of operatin...  26.0)
4 Downloads  HowTo_short_names_of_operating_mod... 260
=l Zuletzt besucht £ =] Scope_gbaxml 28.0)
- Bibliotheken
il [E5] Bilder L4
@ Dokumente
J’ Musik
BE Videos
% Computer ad|| 9 I | D
Dateiname: + [ comeniss scope XML Files -+ |
Abbrechen [ Offnen ] [ Abbrechen ]

=>

— Die einzelnen Kanale im Scope den Geraten im Projekt zuordnen — ,Hinzufligen®
Mit ,New Device* wird ein neues virtuelles Gerat dem Projekt hinzugefligt. Das ist erforderlich, wenn kein

oder nur nicht-kompatible Geréate im Projekt sind.
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COMBIVIS Scope hinzufigen *

@ Aufzeichnung, Uberwachung, Visualisierung und
Analyse von Gerate-Parametern

Name: |Scope 2021-07-29T14_04_42 |
Import
Aus Datei importieren

|C:\Users\iuennenﬂann\Documerrts\Scope 2021-0?—29T|

Scope XML @
D Gerat

Operator Zuweisen zu...
— 0: Node_1_F&P
0: Mode_1_FGF

1: Mode_1_SEA
MNew Device

—

Hinzufigen Abbrechen

Die einzelnen Kanéle in einem Scope kdnnen zu unterschiedlichen Geraten im Projekt gehoéren.

L Al
COMEBIVIS Scope l"'""'"J
p

Name:  Scope_machine ads b
Import
Import from file

C:Users'tuennemann®Deskiop ' Zwischenspeicher Ml D

Scope XML (@

ID Device Operator Assignto...

0 | 2418:FBAGS.. — 0: axis_1_F5 -

1 | 7080:GEP-S/... — (lras2Gs - M

0: =ds_1_F5
MNew Device

(@)oo ]

Die Version des COMBIVERT ist in der Scopedatei mitgespeichert. Damit ist die Zuordnung vorausgewabhilt,
wenn ein passendes Gerat im Projekt gefunden wird.

Direkt 6ffnen mit temporarem Projekt:

Im Windows Explorer die Scope-Datei auswahlen und mit Doppelklick oder tiber Kontextmenii und ,Offnen
mit...“ 6ffnen.

© 2022 KEB Automation KG 119



.,
@uvl | » Computer b (C:)system » temporary

Datei Bearbeiten Ansicht Extras 7

Qrganisieren « In Biblicthek aufnehmen ~ Freigeben fir Brennen Neuer Ordner
& Downloads o Name :
£l Zuletzt besucht
et e __ | [& scope 2.5c6
4 Ml Desktop
4 Bibliotheken
> [ Bilder

> & Dokumente

Uber die Startseite und Bedienfeld ,Scope-Datei 6ffnen”

Startseite X

& COMBIVIS 6 6.3.1.0_3.5.6.66

Basisoperationen Schnellstart-Mentl

|=] Meues Projekt...

~u

@ Projekt 6ffnen... l 1% Neuss Projekt l

 Projekt dffnen... l

Zuletzt verwendete Projekte

];[ = Machine demo IEESystem-KDnﬂguration starten l
(= 56 Startup
& Untitled1
(= Configurationl l :| Scope-Datei &ffnen l
& HesM2 -
P LiE it €MD CTA € €1 € [ ———

9.23 Scope mit gleichen Einstellungen erzeugen

Nach Veranderungen von Einstellungen im Gerét ist es sinnvoll, einen Vorher-Nachher-Vergleich zu ma-
chen. Dafiir kann man eine Kopie des Scopes erzeugen. Mit dieser kann dann ein zweites Scope aufgenom-
men werden. Man spart sich die erneute Kanalbelegung und viele erneute Einstellungen.

Scope kopieren:

Durch ,Kopieren® und wieder ,Einfliigen” im Navigator ist es einfach mdglich, ein gleiches Scope zu erzeu-

gen.
MNavigator + 0 X
=3 Project X v

£ cockpits
+- @Y node_1_FSH_M (KEB Geraet)
= T8 node_1_FéP (KEB Geraet)
£y cockpits
) KEB Safety Module
+ :@ Parameter lists

=01
Sco) )
£ pe_%—} Ausschneiden

E;;. Wizards
+.CF parameter | Kopieren I
:EC chpeg ] EinngEn
D"/, Wizards | Léschen
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Mavigator * O X
=13 Froject X -
£33 Cockpits
+ g9 Node_1_FSH_M (KEB Geraet)
= g Node_1_FeP (KEB Geraet)
£33 Cockpits
) KEB Safety Module
+.Lf& Parameter lists

ﬂ Scof 1
,ﬂ-;ﬁ;;mikhneiden

LRy Parameter Kopieren
:t-_.!: Scopes |
:')- Wizards =

Einfligen I

Laschen

P

9.24 Scopeim Projekt verschieben

Ein Scope kann im Projekt mit dem Mauszeiger verschoben werden. Z.B. vom Gerat zum Projekt oder von
einem Gerét zu einem anderen. Dabei bleibt die Kanalzuordnung erhalten, d.h. die urspringliche Zu-
ordnung wird nicht geandert/angepasst.

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projelt  Tools  Fenster  Konfige

S B @ e [
Navigator ~ 0 X Eb] Startseite
=i Test Feo 3 versudh 6 7 ¥ || Kommunikationseinst
% Cockpits Allgemein
= g8 Node_1_F&P (KEB Geraet) Gerstets
£ Cockpits
KEE Safety Module Eezchreib
= t@ Parameter lists
Parameterliste_wergl, sol_ist Kommunikation
=.0A
[ Scopes Verbind
@ Scope
£, Wizghds
CE Parhmeter lists Verbindungssk
':F_:!: Scopes Gerste-T
erate-
':',.2- Wizards »
A
On
o [, TR T By

Die Zuordnung der Kanéle kann in den Einstellungen jedes Kanals angepasst werden.
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BB Startseite  [[E Node_1 FeP fE MNode_1S6A |2 Scope [Scopes] x
Anzeige  Einstelungen Meuer Kanal [Olru76(GRef: 0) [1jruns(GRef: 0) [2]sb40(GRef: 0) [Iruld(GRef: 0)

Allgemein

Kanal-1D: I:l

Beschreibung:

Aktiviert:
[=l Parameter

Gerdt: [0: Node_1 FeP Index: |0)(P_C4C |
Config-ID: |9278: F6P ¥ 2.6.0.x Name: [ru76: Statusanzeige Antrieb [0] | .&,\]

Skaliery Edit Channel *

GerEt

Gerate-Referenz: | 0: Node_1_FEP -
Gerate-Typ: |1 Mode 1_36A d

We
Operator-Typ: |--- |
Parameter -
Gruppe: |nu; Betriebsparameter hd
Achd Parameter. |w76: Statusanzeige Antrish hf
Satz () |0 = Indirekt |
Sublndex (@) 0 & B
[+ Erwe

Cp—

9.3 Scope-Grundeinstellungen

Im Grundeinstellungsfenster kénnen Einstellungen vorgenommen werden, die beim Offnen des Scope im-
mer voreingestellt sind.

Menlleiste — ,Tools“ — ,Optionen“ — im Fenster ,KEB-Scope- Einstellungen’

Ansicht Projek‘t[ Tools IFenster Konfigurator  Hilfe

E 1 ocu B Package Manager... ﬁ
- D Lizenz-Repository...
g Lizenz-Manager... ate-Parar

Anpassen...

5H_M (KEB Geraet)
| l Optionen... I |

e
o ligte Optionen importieren und exportieren..,

KEB Parameterbeschreibungsdatei importieren
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Optionen x
i sibliotheken
(@) coMervis studic HML
A = -
@ Internationale Einstellungen nege Jeandle  Erweitert
I KEB Analyse Die folgenden Einstellungen werden bei neuen Scope-Objekten verwendet:
KEB Dokumente Standard-Farben
#52 KeB Konfigurator Raster: [l
(&) KEB Online-Update Cursors: [
;| KEB Parametrierung Hintergrund (Diagramm): [~
Vilmsape |~ ] Hitesnd (Rabmen: _
= ch Anzeigd Kandle Erweitert
SdEn Und speichern
= verschiedenes L o Raste Die folgenden Einstellungen weden fir neue Kandle verwendet:
= egende aster
Allgemein
(O Deaktiviert () Deaktiviert Lnienstarks: T
inienstarke: =
(®) Kompakt () Einfach
Datenpunkte hervorheben: [ ]
(O Erweitert @ Komplett
(O Komplett Farben p— Kml
Kanal 0: |l Kanal 8: [ Modias P
Kanal 1: |l Kanal 9: [ @ online,
Standard wiederherstellen . O offline O Kemma ,
Kanal 2: |l Kanal 10: |l G © semioon ;
Kanal 3: [l Kanal 11: |l Kommurikation (Oriine Modus) O Tabulator
Kanal 4: |l Kanal 12: |l Kanale veriegeln: [ O Benutzerdef.: ;
: Bxklusive Kommunikation: []
Kanal 5: |l Kanal 13: |l
Kanal 6: Kanal 14: ¥ Achse
snal 5 - [ Fidert
Kanal 7: [l Kanal 15: |l Standard wiederherstellen O % - [ %

Im Fenster ,Einstellungen®im Scope selbst kbnnen Grundeinstellungen verandert werden, welche nur fir
das aktuelle Scope gelten.

Bemerkung zur Aufnahme
(& Node_1 FeP ¥ Scope_1[Ngde_1_F6P: Scopes] X
Anzeig euer Kanal  [0]ru14{GRef: 0)

= Allgemein Online— (direkte Ubernahme der Auf-
Name: [Scope_1 - nahme in COMBIVIS6) / Offline-Modus
Beschreibung: (Siehe dOft)

= Modus /

@ online (O offline | Offline Speicher auslesen [l =

Display, Darstellung von Cursor, Gitter

= Darstellung und Legeﬂde

Farbe Raster Legende

B FRaster () Aus () Deaktiviert Tri ti (K ich b
rrggeroption ennzeichnung von pe—

[ Cursors () Einfach @ Kompa 99 P g

stimmten Ereignissen in der Aufzeich—
nung, siehe dort)

[ Hintergrund {Diagramm) @ Komplett ) Erweitert

[~ Hintergrund (Rahmen) =

:f::ert Zeitl. Abstand zw. 2 Messwerten:
Abtastzeit (ms): [0 e— 0 = kleinstm&glicher Abstand

Kandle verriegeln:

O
Exklusive Kommunikation: ] m\

AN

Beschrankung der Kommunikation siehe

Zeitbasis: (@) ms Optionen laden unten
Oes
Cursars rasten auf Werte ein: 3_ .
Abort on error: [] Cursor rastet auf Messwert ein

Beschrankung der Kommunikation / Abtastzeit:

Kanéle verriegeln: Die auf einen Kanal gelegten Parameter knnen nur von Scope angesprochen und abge-
fragt werden. Andere Parameter sind zugéanglich.
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Exklusive Kommunikation: Die gesamte Kommunikation mit den Geraten ist auf das Scope beschrankt.

Gleichzeitige Veranderung eines Parameters ist nicht méglich (
funktioniert nicht mehr).

Auch der Testrun-Wizard bei den x6-Geraten

Bei abgeschalteter Funktion kdnnen gleichzeitig Werte angepasst werden und im laufenden Scope die Ver-

anderung mit verfolgt werden (z.B. fir Drehzahlreglerabgleich).

In der Defaulteinstellung (beide Funktionen aus) wird die Kommunikation aufgeteilt zwischen den ausgelese-
nen Scope Kanélen und allen in anderen Fenstern sichtbaren Gerateparametern. Die Scope Abtastrate wird
also schon schneller, wenn alle Editorfenster ausgeblendet werden.

9.4 Kanalbelegung / Neuer Kanal

Im Fenster ,Neuer Kanal“ kann direkt ein Parameter fiir diesen

% Node_1_F&P E® Scope_1 [Node_1_F6P: Scopes] X

Anzeige Einstellungen 0]ru14{GRef: 0)

Gerat

Gerdte-Referenz: |p: Node 1 F&P. ~

Gerate-Typ: |9270: F6P V 2.5.0. ]

Operator-Typ: |___

A

Gruppe: | ru: Betrichsparameter 4/

Parameter: |ry14: DC Istspannung

Kanal ausgewahlt werden.

Gerate—Referenz (—auswahl) (nicht
die Gerate—Busadresse!!) d.h. aus
welchem Gerat der Kanal aufge—

[E¥= y y e y y y .
@ WEhien Sie einen Paramefer us der Liste aus oder ziehen Sie einen Faramefer vone| _—— zeichnet werden soll

Kontrolldaten des Gerates
/

Parameter | Parametergruppenauswabhl

A

Satz () |0 = Indirekt

D rY ‘h\
SubIndex (@) 5 —

Parameterauswahl

Satzanwahlmodus (indirekt z.B.
bei Bahnsteuerung)

———_ Satz— oder Subindexauswahl

B
Kanal hinzufigen \
\

Ubernahme und Aktivierung des
Kanals

124
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& MNode_1 FEP X

Kommunikationseinstellungen 4 Wizard4 Gerdte-Parameter FSerétespeidﬂer & Doku

Gruppen-/ParameterMName Parameterwert

W rud3: Warnstatus 0: kein Fehler
W rul4: Status Versorgungseinheit 4 in Betrigb

% rud5: Sollwertanzeige 0,0000 1/min

% rulG: Anzeige Rampenausgangswert 0,0000 1/min

% rud7; Istfrequenz 0,0000 Hz

'v| ru@: Istdrehzahl | 0,0000 1/min

hd raQ ‘:nkarir-h-lrnl-\-a—.nhl N_ANNN_A i

Adressierungsart b CAMopen
= |

B Scope_1 [‘ilode 1 F&P: Scopes] %
Anzeige Enshellunie [0lru14{GRef: O)
Wahlen Sie eingn Farameter aus der Lisfe aus oder ziehen Sie einen Farameter von &

® Gerat oder eipdr Faramester [iste 3uf das Scope um einen newen Kanal zu konfigurisre
|

Gerat

Passwort : Application ;2

Gerate-Referehz: 0: Node_1_F&P e
|

Gerﬁte-Tyb: |gzj.r0:

F&P V 2.5.0.% |

0perat0r—Ty||i: |_ -

Parameter 1

GFUDD% ru: Betriebsparameter ~

Parameter: |rypg:

Satz (O 0

SubIndex @ 0

Kanal hinzuflgen

9.5 Einstellung

Istdrehzahl ~

= Indirekt

Y

belegter Kanal

Alternative:
Fenster neben— oder Ubereinander an—

ordnen. Parameter im Gerate—Editor an—

wahlen und mit gedrlckter linker Maus—
taste auf das Scope ziehen und able—
gen.

Es spielt keine Rolle, in welchem Tab
das Scope steht.

Ubernahme und Aktivierung nicht ver—
gessen!

Die Einstellungen der Anzeige kénnen jederzeit auch nachtraglich geandert werden.
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Kanalnummer
Kanal ein— / ausgeschaltet (siehe unten)

/ Optionaler Beschreibungstext

2 Mode_1_FgP (ﬂ/ﬁoﬂpe_ﬂﬂnde_l_FEP:Soan] -
Anzeige Einstellupgen  Meyer Kanal' [OlruiH{GRef: 0) |[1]runs(ZRef: 0) Kanal 1&6schen

Allgemein /

Kanal-1D: Kanal entfernen 2"% A

Beschreibung: 4
Anzeige Kanalbelegung:

Aktiviert: —  Gerat / Parameter
[=l Parameter

Gerat: [0: Node 1 FaP Index: |0x2CUE | K e
T | __— Kanalbelegung &ndern
Config-ID: |9278: F6P V 2,6.0.x Name: |rul4: DC Istspannung [0] | ._.»4/

Ein ausgeschalteter (nicht ,enabled“) Kanal wird nicht im Display angezeigt und bei der nachsten Aufnahme
nicht mit aufgezeichnet.

Skalierung des Kanals:

Parameterwert bei 0% Y—Achse

‘ Skalierung} )
-~ Parameterwert bei 100% Y—Achse
0% = 0,005 /
100 % = 5554,00/2 V
| Bezugswert auf 10% der Y—Achse korre—
wert /10 %l: 65502V 9 | Jiert mit 0% / 100% Einstellung
Auto Std. q\
— Auf Ursprungswerte zuriicksetzen
Von Kanal...
achse anzeigen: [] I~ Autoskalierung dieses Kanals
L Skalierung synchronisieren mit anderem
Kanal (z.B. Soll- und Geberdrehzahl)

Einheitenachse anzeigen
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Ll

/ Anzeige der Messwertkurve
Darstellung

Interpolation:

Punkte:
Linear:
Stufen:
Spline:

Spline tension:

Datenpunkte:

Farbe:

Linienstarke:

ONORON®

ik

|:|I|:||

9.6 Schneller (Fast) Scope Modus

Der schnelle Scope Modus stellt, ahnlich einer Prozessdatenkommunikation, abhangig vom Geréatetyp eine
Moglichkeit der schnellen und gleichzeitigen Ubertragung von Messwerten dar.

e COMBIVERT F5/ B6/ G6: Bis zu 4 Kanale pro Gerat arbeiten im schnellen Scope Modus. (2x32-Bit +
2x16-Bit) oder (1x32-Bit + 3x16-Bit) oder 4x16-Bit Parameterlange sind moglich. Die Reihenfolge ist egal.

e COMBIVERT F6 / H6 / S6: kein schneller Scope Modus bis FW Version 2.0. Ab Version 2.1 kédnnen bis zu
vier 32-Bit Parameter im schnellen Scope Modus benutzt werden (Dienst 21).

Anzeige nur als Punkte

Anzeige als Linie / gerade Verbindung zwi—
schen den Messpunkten

Anzeige als Treppe zwischen den
Messpunkten

Anzeige als interpolierte Linie zw.
den Messpunkten
Interpolationswert

Messwert explizit markieren
Farbe der Messwertkurve
Strichstarke

Typischerweise werden die ersten ausgewéhlten Kanéle automatisch im schnellen Modus platziert, wenn

dieser verfugbar ist.

Eine Belegung von Parametern auf3erhalb des schnellen Modus fihrt zu einer erheblichen Verlangsamung
des Aufzeichnungsrasters, weil fir die zusatzlich asynchron Gbertragenen Werte ein Zeitfenster bereitgestellt

werden muss.

Der schnelle Modus funktioniert nur bei direkter Adressierung der Parameter.

Die Belegung kann im Menu ,Kanal“ — ,Erweitert* — ,Einstellungen fir schnellen Modus* geandert werden:

© 2022 KEB Automation KG
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<t Tools Fenster GScope Konfigurator Hilfe

iR -0 R &g B A
K @ Node_1F5AG 'l Scope x
3 | Anzeige I Einstellungen I Neuer Kj Scope Kommunikationseinstellungen E EI@ |

_,
2

Allgemein Der schnelle Scope-Modus wird von vielen KEB-Gerdten unterstiitzt und erméglicht ein simultanes Auslesen von bis zu 4 Parameter-Werten gle

Kanal-ID: 4 Dies erhdht zum Einen die Datenrate und verbessert zum Anderen die Korrelation der Werte untereinander.
Der schnelle Scope modus ist nur fir folgende Parameter Einstellungen verfigbar:

- Einfache Parameter: Satz 0 oder Sublndex 0

- Satzprogrammierbare Parameter: Satze 0-7

- Arrays / Strukturen: Subindex 1-8

Beschreibung:

Aktiviert:
(=l Parameter

Gerdt: 0: Node_ 1 F5A_G Hinweis: Diese Einstellung hat im Offline-Scope Modus keinen Effekt.

Config-ID:  2496; FSA-G/V4.40 Kanale:
) ID Name Breite | Schneller Modus
Skalierung
0% = @' Mode_1 F5A_G Unterstitzter Modus: Sghneller Modus fir big zu 4 Kanale (2x bis zu 32Bit + 2x 18Bit) [Zurucksetzen auf Standard
100 % = |0 |ru00: Unrichterstatus 16 Bit
|1 |ru03: [stfrequenz Anzeige 16 Bit
Wert / [10 %]: |2 |rul5: Scheinstrom 16 Bit
3 [ru2l: Eingangsklemmenstatus | 16 Bit
E M|+ |rul8 Zwischenkreisspannung | 16 Bit ]

Vo

Konfi tion OK.
Achse anzeigen: [ enfiguratien
[ ©ok | [ 3 Abbrechen
=E tert
Schneller Scope Modus: DEEkti\-'iE"[[-;j Einstellungen fir schnellen Modus...] ]

Bit-Breite: 16

9.7 Aufzeichnen

Starten der Aufzeichnung mit:
e Menu: ,Scope” — ,Scope starten®
e Oder: Kontextmenu ,rechte Maustaste” — ,Scope starten®
e Oder: Driicken von Taste F9

e Oder: Klicken auf Symbol E= in der Werkzeugleiste

Tools Fenster || Scope | |Hilfe

| Scope starten ] @ |‘ @ @

m axis_1_F5 Readout offiine memory -
Display | Settings Letzte Zoom-Aktion riickgangig machen ) | [2Jru15{GRef: 0)
—— [0] rO0: Alle Zoom-Aktionen riickgangig machen Eige
[2] 15 Fit Zoom Level 3
100 E Auto-Scaling 3
0. ... ..
E Cursors 3
BOE o
@ Graph lgschen
TOE oo
. LD In Zwischenablage kopieren
S0 .- E Scope-Daten importieren
= 40 -_ ...... @ Scope-Daten exportieren
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Stoppen mit gleichen Funktionen, aber als Stopp-lcon wird o gezeigt:

Y: L%

Scope stoppen (F3)
D(GRef: 0) | [Uruo3(Gref: 0) | [ZFis(GReR: O

= [1]rud3: Istfrequenz Anzeige

L[ Y N B PR e B S s S P S B O B O A B R DU S S B B B |

Das Starten und Stoppen des Scope funktioniert auch, wenn das Scope nicht im Vordergrund ist.
Die Aufzeichnungszeit ist nicht beschréankt! Pro Stunde kann man bei 4 Kanélen und 15ms Taktzeit

mit etwa 90MB rechnen.

9.8 Anzeigefenster

Verhalten des Displays bei der Aufzeichnung:

Kontextmeni ,rechte Maustaste — ,Auto-Zoom/Scroll*:

B Scpel R Scope.? X Erhalt die Y-Achsen—-Aufteilung
Anzeige | Einstellungen | Never Kanal | [oJruoo(Gref: 0) | [tluo3(GRef: 0) [ [2ru15(GRef: 0)] bei erneuter Aufzeichnung

[—— 101 u00: Umrichterststus, —— [1] rul3: Istf nzeige [2] ru15: Scheinstrom |

100

o T | BRI, AL
80 -
0
60
ol Beim Aufzeichnen springt das
18 AN N Anzeigefenster mit dem erfass—
_ 10 - l@ Scope starten R ten Wert um eine Fensterbreite
T g peem
i [ Zoomen/Schwenken rickgéngig machen  Cirl+U Welter
208 - Zuriick zur Ausgangsposition Ctrl+Shift+U
j:i ﬁ_tg;fdcalﬁ.ﬂgiu‘r\allel{anﬁle
=0 | ( Auto-Zoom/Scroll ) 4 |E‘ AutD-Skaherungfler-A’chV@-wH
s0F
TOE \Z\’WIWPI ' " ' Autoscroll (x-Richtung)
0 Cursors 4 Stufenloses scrollen W
_;Bnnn;;: Cursors zentrieren ; K LN . ) .
L Berechnungsmodus (vertikal) , O A gk Beim Aufzeichnen lauft das An-
erechnungsmodus (herizonta le< [« ]|+ Auto|]- : :
erschnungamedus (horzentz) ' zeigefenster mit dem aktuell er-

fassten Wert synchron mit

9.9 Darstellung anpassen nach der Aufzeichnung
Zeitachse (X-Achse):
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Display I)Setﬁngs I New Channel I [0]ruD0(GRef: 0) | [1]ru03{GRef: 0) I [Zlru15({GRef: 0}|

‘— [0] ru00: Umrichtarstatus = [1]ru3: Istfrequenz Anzeige

= [2] ru15: Scheinstrom

Zeitachse strecken/ stau—
chen

: ' Ein— / Ausblenden

BOE e [ T e A TN 3
0 5000 10000 A~ 15000 ‘/ der Cursorwertetabelle
Zeitim /
ﬁ < + | | Auto - =
O

Fenster links / rechts verschieben . L
/ Komplette Aufzeichnungszeit wird dargestellt

X-Achse: Aufzeichnungszeit in ms oder us

Y-Achse: Parameterwert in der Grundeinstellung bezogen auf:
100% = max. Wertebereich
0% =0

-100% = min. Wertebereich
Beim Fahren mit dem Mauszeiger auf der Messwertkurve wird der aktuelle Messwert angezeigt.

[{) axis_1Fs5 i Scope x -
Display | Settings | New Channel | [0lru00(GRef: 0) | [1lru03(GRef: 0) | [2ru15(GRef: 0) |

= [0] ru00: Umrichterstatus = [1]ru03: Istfrequenz Anzeige
= [2] u15: Scheinstrom

100
30
20
70
60
50
40
30
20

F10

-10
-20
-30
-40
-50
-60
-T0
-80

Bei Klick mit rechter Maustaste auf die Messwertkurve 6ffnet sich ein Fenster mit Einstellmdglichkeiten bezo-
gen auf diese Kurve.
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B& Scope_1 i Scope_2 x
Anzeige |En5te||ungen I Neuer Kanal I [0]ru0d{GRef: 0) I [1]ru03{GRef: 0) | [2]ru15(GRef: 0)

[2] ru15: Sche

[=—— 101 ru00: Umnrichi — (1] rul3: ISt nzsige
100
30 .-
80
70 - - : : - : : .
S0 ! [11ru03(GRef: 0) g aaane
50 E ... 0 ;) . B e
PR S A i Auto-Skalierung . .

30 B Standard-Skalierung
20
10 F :
o Achse anzeigen
-0 : S ”

20
E)
-40 F : [
T [P AP A [T

_f? ............................. i ..................... \

Datenpunkte hervorheben

[l

Verteilung / Streckung aller Kurven tber den Anzeigebereich:

~rechte Maustaste” im Displayfenster klicken: ,Autoskalierung alle Kanale*:

Alle aktuellen Messkurven werden auf der Y-Achse Uber den Anzeigebereich von -100% bis +100% ge-
streckt.

B2 Scope_1 B2 Scope_2 x
Anzeige |Ensbellur1ger1 I Meuer Kanal I [0]rud0{GRef: 0) I [1]ru03(GRef: 0) I [2lru15(GRef: 0}|

|— [0] ruD0: Umrichtarstatus m— [1]rud3: Iztfrequanz Anzeige = [2] ru15: Scheinstrom |
100 ——
20
T0
60
50
40
20
10
o
-10
-20
-30

. : N
|ﬁ Scope starten

[l

Zoomen,/5chwenken riickgdngig machen  Ctrl+U

5 ZFuriic ition Ctrl+ Shift+U 3
= . | Q Auto-Skalierung far alle Kanéle) E
50 . 3
70 Aute-Zoom/Scroll 3 E
= Zoom Level anpassen » E
50 : : S 3
-100 i i Cursors 3 i
] 1000 2000 |, 3000 10000

" .
awm Cursors zentrieren N

9.10 Display —Zoomen
Beim Zoomen bleibt das Verhéltnis der einzelnen Kurven untereinander gleich.
Zoomen auf Ansicht 0-100% (bzw. -100% - +100%):

- Kontextmenu ,rechte Maustaste“ — ,Zoom Level anpassen® — ,Alle Achsen (oder nur ,X- oder Y-Achse®)
- Driicken von Taste F5 (F3/ F4)
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f& Scope_1 i Scope_2 x Y
Anzeige |Enshellungen | Meuer Kanal I [0]rud0{GRef: 0) | [1Jrud3{GRef: 0) | [2Irul5({GRef: 0}|

|— [0] ruDD: Umrichterstatus 1] rul3: Istfrequenz Anzeige
100 —————
30 ' I . . ! - g
- : : : X
70
60
50
30

20 Fe [  Scopestarten
wEe

[2] ru15: Scheinstrom

F g Zoomen/Schwenken rickgdngig machen  Ctrl+U
&
A0 Zuriick zur Ausgangsposition Ctrl+Shift+U
20k
T Auto-Skalierung fir alle Kanile

40F .- . N

/_..-Aeftﬂ—'lﬂ'ﬂ'ﬁ')‘m’--.._\ 3 - -
EOE s -
| T f\ Zoom Level anpassen ) y1 Alle Achsen  F5
- ---“——-—.___.—-—-"-i—
T | . Cursors , X-Achse  F3
BO0F .- " ]
. am Cursors zentrieren Y-Achse F4
100 Berechnungsmaodus (vertikal) 3
] . 000 a0 10000
Berechnungsmaodus (herizontal) 3
< + Auto - =
ufzeichnung léschen trl+Del iy
& Aufzeichnung lasch Ctrl+Del

Zoomen mit der Maus:
e Ganzes Bild mit Mausrad oder Tasten ,+“ und ,—*

e Teilbereich: mit linker Maustaste markieren, Fenster auf— Die Ansicht im Fenster kann

mit den Tasten < 1 — | ver—

ziehen
schoben werden
Display |settings | New Chanrel | [0lruoo(GRef: 0) | [ruo3(GRef: 0) | [Zruis(sref: o) | oder:
= [0] u00: Umrichtersistus — [1Irul3: Is‘.‘frequenz.ﬂnze%/ mlt ||nker MaUStaSte Und
—— Bz Seensnn gleichzeitig gedriickter Taste

L,Strg”

oder:
mit gedriicktem Mausrad (3.
Maustaste)

4l

oder nur die Zeitachse: Greifen
mit der Maus auf die Zeitachse
und rechts/links schieben

oder den Tasten im Feld:

= + Auko = =

Skalierung / Fixierung der Y-Achse:
Es wird nur noch die X-Achse (Zeit-Achse) mit der Maus gezoomt.
Zeigen auf Y-(%-) Achse — Kontextmenu ,rechte Maustaste“ — ,Skalierung fixieren®
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B2 Scope_1 p% Scope_2 X

Anzeige | Einstelungen | Neuer Kanal | [0]runo{GRef: 0) | [tlruoa(cref: 0) | [Zru1s(Gref: 0) |

N <]

|— [0] ru00: Urnrichterstatus

= [1]ru03: |stfrequenz Anzeige

[2] ru15: Scheinstrom

Dort kann auch die Skalierung der Achse bestimmt werden.

9.11 Display — Cursor

100 pr——
90 B
BOE - g T T R
?| ¥-Achse:
5
5 Auto-Skalierung F4
4 .
3
2 Skalierung fixieren
1
= Min [32]: F100.0 =
i Max [36]: [100.0 =
T T
_4D ......................................
1 T
én ....................................

Es gibt 2 vertikale und 2 horizontale Cursors:
Einflgen mit: Kontextmenu ,rechte Maustaste“ — ,Cursor‘— ,Vertikal 1 oder 2 und Horizontal 1 oder 2¢

B Scope_1

B Scope_2 x

Anzeige |Ensbel\ungen INeuer Kanal I [0]ruo0{GRef: 0) | [1]run3{GRef: 0} I [2]ru15({GRef: U}l

0 11 InZwischenablage kopieren

[—— 101 ruoo: 1 —— [1]ru03: Anzeige [2] ru15: Scheinstrom
100 T E i | M
s T AT T I T o 10 o it PU. . TR DU, ' ........ - T
80 Foooon e N
70 : :
[ - -
50 b .| @ Scope starten Fa
|y Zoomen/Schwenken rickgdngig machen  Ctrl+U
30 [/
=5 _/ Zurick zur Ausgangsposition Ctrl+ Shift+U

e Auto-Skalierung fiir alle Kanile

F o0 e
T Aute-Zeom,/Scroll 4
20 Zoom Level anpassen 3 : .
Aok : E
A0k - | ( Cursors ) 3 | W Vertikal 1 Alt+A
0| 22 Cursors zentrieren [v] Vertikal2  Alt+B
B0 Berechnungsmodus (vertikal) 3 Horizontal 1  Alt+C
ToE
S0k Berechnungsmodus (horizontal) 3 Horizental 2 Alt+D
90 1@  Adfzeichnung I5schen CtrlsDel | .......................
-100E—

T

+ Auto - >

0o 2000 2000 10000

Die Cursors werden immer erst in Bildmitte positioniert.
Die Cursors kénnen mit linker Maustaste (anklicken und festhalten — bewegen — loslassen)
oder per Tastenkombination ,Alt + Pfeiltaste links® und ,Alt + Pfeiltaste rechts” bewegt werden.

Alternativ mit Tasten:
Alt+A: Vertikal 1
Alt+B: Vertikal 2
Alt+C: Horizontal 1
Alt+D: Horizontal 2
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Cursor Vertikal 1/2

Display |Settings INew Chaninel | [0]ru0O{DRef: O} | [1]ru03(DRef: 0} | [2]ruis{DRef: 0}|

/
VA
[=—— 101 00 inverter state —— [1] ru03: sctualf display —— [ZA 1§ apparentcument /
/ /
100 e ——— —

20

Cursor Horizontal 1/2

AN

a0 E

Cursortabelle sichtbar /
unsichtbar

40

20

0

[

ol
sof Cursortabelle:

Werte der aktuellen hori—
é zontalen Cursorstellung

(Y-Achse) bzw. des

: : . : : _ / Schnittpunktes der verti—
Vertical 1 Vertical 2 Difference Herizontal 1 Horizontal 2 Difference .
wsgamsama... 10781 ms (21.0... | 1796ms 43,4% 0% 43,4 % kalen Cursorstellung mit

[0] ru00: invert... |68: reverse dec... |64 forward acc... |[-4] 4294967292 | 66: forward con... |64 forward acc... |[-2] 42949672044 def MeSSkUrVe

Time/ms

[1] ru03: actual... |-16,1625Hz 19,8375 Hz [2888] 36,1000 Hz | 21,7000 Hz 0,0000 Hz [-1738] -21,700...
[2] ruls: appar... [1,7 A 1L,7A [o]o,0A 1L,1A 0,6 A [-5] 4294595725...
Berechnungsarten:

Uber den Verlauf der Kurve zwischen vertikalen Cursorwerten knnen verschiedene Rechenarten ausgefiihrt
werden: Differenz, Integral oder Mittelwert. Bei horizontalen Cursorwerten geht nur Differenz.

Mit dem Kontextmeni/rechte Maustaste in das Cursor-Anzeigefenster kann die Berechnungsart ausgewahlt
werden.
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G axis_1Fs [ Scope 2 Scope_2 X | -

Anzeige |Enste||ungen I Meuer Kanal | [0]ruoo{GRef: 0} | [1Jrun3{GRef: 0) | [2Jrul5{GRef: U}l

|— [0] ruDD: Umrichterstatus = [1]rud3: Istfrequenz Anzeige [2] ru15: Scheinstrom

100
a0 E
80 E

] =
Start der Aufzeichnung: 21.03.2013 12:05:34

Vertikal 1 Wertikal 2 Difference
Position Verbital W 2:05:38) 7071ms (21.03.2013 12:05:41) 2666ms
(=
[0] rudd: Umrichterstatys Deaktiviert slauf a7 Beschleunigung Linkslauf [2] 2: Fehler! Unterspannung
eaktivie
[1] run3: Istfrequenz Anz| -30,5125Hz [-4264] -53,3000 Hz
- Differenz ! !
[2] ru15: Scheinstrom 1,6 A [-1] 0,14
Integral
RMS
| Ergebnisse der Parametergy Horizontal v 0 %
i | Deaktiviert
Differenz
Parameter-Name 3

Andern der Berechnungsart durch Anklicken mit linker Maustaste auf die Bezeichnung.

| Vertical 1 Vertical 2 I Difference I Horizontal 1 Horizontal 2 Difference i

8984 ms (21.03... | 10781 ms (21.0... | T796mE 43,4 9%, 0% 43,4 %

[O] ruddy invert... |68 reverse dec... |64 forward acc... |[-4] 4294967292  |66: forward con... |64 forward acc... |[-2] 4294967294
[1] ru03: actual... |-16,1625 Hz 19,9375 Hz [2888] 35,1000 Hz | 21,7000 Hz 0,0000 Hz [-1736] -21,700...
[2] ruls: appar... [1,7 A 1,74 [0] o0A 1,14 0,6 A [-5] 4294965729...

Vertical 1 Vertical 2 Integral ] Horizontal 1 Horizontal 2 Difference

8984 me (21.03... |10781ms (21.0... |Diff.: oms 43,4 % 0% -43,4 %
[0] ru00: invert... |68: reverse dec... |64: forward acc... |118,20468%s 66: forward con... |64 forward acc... |[-2] 4294967294
[1] ru03: actual... |-16,1625Hz 19,9375Hz 3,84689781640,,, | 21,7000 Hz 0,0000Hz [-1738] -21,700...
[2] rul5: appar... |1,7 A 1,74 2,549399 A%s 1,14 0,64 [-5] 423496729...
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Vertical 1 Vertical 2 ( RMS1 Horizontal 1 Horizantal 2 Difference
8984 ms (21.03... |10781ms (21.0... |Diff.: 1796ms 43,4 % 0 % -43,4 %

[0] ru0d: invert... |58: reverse dec... |64 forward acc... |65,771 66: forward con... |64: forward acc... |[-Z] 4294967294
[1] ru03: actual... |-16,1625Hz 19,9375 Hz 10,941 Hz 21,7000 Hz 10,0000 Hz [-1738] -21,700...
[2] rul5: appar... |1,7A 1,7A 1,518 A 1,1A 0,6 A [-5] 429496729...

Damit kann z. B. sehr einfach die mittlere Strombelastung eines Antriebs tiber einen Fahrzyklus bestimmt
werden.

Wenn die Cursors durch Zoomen nicht mehr im Bild sind, kdnnen sie mit dem Kontextmeni ,rechte Maus-
taste“— ,Cursors zentrieren® wieder ins Bild geholt werden.

/a Scope_1 ]E Scope_2 X

Anzeige | Einstelungen | Neuer Kanal | [0]ruoo(GRef: 0) | [1ruoa(eref: 0) [ [2lru1s(eref: 0) |

|— [0] u0D: Urnrichterstatus = [1]rud3: Istfrequenz Anzeige
100
20
80 F - -
FOE .-
50
50
40
30 B

[2] ru15: Scheinstrom

; [  Scope starten

Zoomen/Schwenken rickgéngig machen Ctrl+U /7

Zuriick zur Ausgangsposition Ctrl+5Shift+U

Auto-Skalierung far alle Kangle — Foo

Auto-Zoom,/Scroll 3

Zoom Level anpassen [

-100 i i P

0 1ooo ey 4% Cursors zentrieren ) )
 Berechnungsmodus (vertikal) y L
Berechnungsmodus (horizontal) b —
4:: @ Aufzeichnung lgschen Ctrl+Del I
[0] ru00: Umrichterstatus — |65: | (7  In Zwischenablage kopieren nterspal
[1] rud3: Istfrequenz An... |22,7875H% 0, 5125HE =264 ~53,3000 Hz
[2] ru15: Scheinstrom 1,7A 1,64 [-1] 429496729,5 A

Die Lange des angezeigten Parameternamens im Cursor-Anzeigefenster kann eingestellt werden Gber Kon-
textmena.
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Start der Aufzeichnung: 21.03.2013 12:05:34 |:
Vertikal 1 Vertikal 2
Vertikal 38) F071ms (21.03.2013 12:05:
[3] rudd: Umrichterstatus Deaktiviert &7 Beschleunigung Linkslauf
[1] run3: Istfrequenz Anzeige !ZI Differenz -30,5125 Hz
[2] ru15: Scheinstrom 1,6 A
Integral
RMS
| Ergebnisse der Parametersuche fii Horizontal
Deaktiviert
i |
E Differenz
| I Parameter-Mame I 3 | D

ID + Name

ID + Name + Gerdt

s Komplett —
1 Warnung(en), 0 Meldung(en) l

9.12 Aufnahmen sichern

An jedes Projekt kbnnen mehrere Scope-Dateien angehéngt werden und alle werden mit dem Projekt gesi-
chert.
Jedes Scope kann eine Aufnahme speichern (=> 9.2 Scope 6ffnen)

File Edit View Project Tools Window Scope Help ) v [ Scope_2

EeEHBE & b 25 @ -0 R I | @ i by

Navigator -~ B x [ =xs_1F5 "E& Scope x - k& Scope_2 x -

=) Machine demo =) | Display |settings | new Channel | [olruoo(DRef: 0) | [1ruo3(/ [ * | | Display |settings | Mew channel | [olruoo(ref: o) | [xruo3g [+
+- ¥ axis_1_F5 (KEB Device)

+ G axis_2_G6 (KEB Device) —— [0] 00: invaniar stata —— [0] w00: invarter stata
——— [1]ru03: actusi fraquency dispisy —— [1]7u03: actusl fraquency dispiay
B2 scope [2] ru15: spparent curent [2] ru15: spparent curent
> B Scope_1 o0

E# Scope_2 o

pa. LN

-
3
T

[
°

&
a
-

5000 10000 15000 0 5000 10000 15000

le< || < ||+ || Ao | |-][> l<< |[ < ||+ || Auto||-]|]>

9.13 Importieren / Exportieren

Mit der Export- bzw. Importfunktion kdnnen Scopeaufzeichnungen unabhéangig vom Projekt gespeichert oder
externen Dateien importiert werden. Das Dateiformat ist ,,.sc6".
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Scope

Loscht die Aufnahme

[ & | ol =Rl

E Scope starten Fa

Kopiert das angezeigte Bild in die

o E Scope_1 Offline Speicher auslesen. \ \ Zwisch enablage
Anzeige | Einstell Letzte Zoom-Aktion riickgangia machen REFIM [Z]TUIE{GRE'FI\QJ“ So kann z. B. fur Doku—Zwecke
—— [0] 00 Alle Zoom-Aktionen rickgangig machen das Scope—B”d in Office—Pro—
— 2] 1 y .
pes == Fit Zoom Level L grammen eingebunden werden
I Auto-Scaling 3
s b .. B A
Cursors 3 1
F=T/ -
@ Aufzeichnung laschen /
P T . .
[ In Zwischenablage kopieren Im portiert eine COMBIVIS6-
E: Scope-Daten importieren : Scope Aufzeiohnung.
| ¥y scope-Daten exportieren i : _ Die aktuelle Aufzeichnung wird
"""" AR T TS 2 : : i dabei geldscht!
............................... L : : ; : :

Exportiert die aktuelle Aufnahme mit
einem SC6— oder CSV-Format
z.B. zur externen Sicherung

9.14 Exportieren in CSV-Format

Exportiert die aktuelle Aufnahme mit einem ,CSV“-Format. Damit kdnnen z. B. die Messkurven als Datenta-
belle in Excel eingebunden werden.
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Insicht  Projekt Tools Fenster | Scope | Hilfe
i | BB Scope starten Fg k& b2 by
*+ 3 X ﬁ Readout offline memary a o

E] Display Letzte Zoom-Aktion rickgingig machen ud3(GRef: 0) | [2]ry
(KEE Geraet) ) o
nahme E Alle Zoom-Aktionen riickgangig machen quanz Anzeige —]
Lrliste 10 Fit Zoom Level
b (KEE Geraet) &g Auto-Scaling 1 .
nahme & Cursors
14_Machine demo_Badkup 40 @ Grach lsch

raph léschen
14_Machine demo_Badkup 20 s
= 0 ._D In Zwischenablage kopieren

1 % Scope-Daten exportieren -) A

Dateiname: Scope_2.csv

Dateityp: [Comma separated values (*.csv) e.g. for MS Excel -
Scope-iid

e W e
o]l Comma separated values (".csv) e.g. for M5 Excel
Drdner ausblenden

cx

2.

Einstellung des ,CSV“-Formates unter: ,Tools* — ,Optionen“ — ,KEB-Scope“ — ,Erweitert*

9.15 Triggerfunktion (Online)

Triggerfunktion im Online-Modus

Diese Funktion dient dazu, bei Langzeitaufnahmen den gespeicherten Zeitbereich zu beschréanken (z. B. ein
zeitlicher Bereich um ein Fehlerereignis herum). Dazu wird ein Trigger-ereignis bestimmt (z.B. ein bestimm-
ter Gerate-Status oder ein erreichter Strom-, Drehzahl- oder Spannungspegel).

Um dieses Ereignis herum wird ein zuvor definierter Zeitbereich abgespeichert. Damit erhalt man auch bei
sehr langer Aufnahmezeit eine kompakte Scope-Datei.

Die Funktion wird im Fenster ,Scope” unter ,Einstellungen® eingestellt und aktiviert.

Das Triggerereignis befindet sich im Scope-Display auf der Zeitachse bei Oms.
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Scope

& Mode_i FeP k% Scope_5 [Scopes] x

Anzeigg Einstellungen  Neuer Kanal [0Jru0i(GRef: 0) [1JrudB(GRef: 0)

=] Allgemein Triggerkanal:

auf welchen Kanal soll
getriggert werden?

Name: |Scope_5

Beschreibung:

Welche Triggerflanke oder wel-

[= Modus h Wert?
cher genaue Wert«
O Offline | Offline Speicher auslesenﬂ-‘o-‘;ﬁ' 9
= Darstell e
At Vorlaufzeit:
Farbe Raster Legende . .
W Raster O Aus O Deaktiviert gespeicherte Zeit vor dem
B Cursors O Einfach Triggerereignis
[~ Hintergrund (Diagramm) (@ Komplett
[~ Hintergrund (Rahmen) Nachlaufzeit:
gespeicherte Zeit nach dem
Triggerereignis
Kanal-ID: [1]: rud8: Istdrehzal

Level, absolut auf die Einheit bzw.

Modus:
auf eine Statuskennziffer oder pro—

Steigende Flanke

Varlaufzeit (ms): 500 = .
zentual auf den Wertebereich
Nachlaufzeit {ms) [0 -> unendlich]: |1000 =
Level: |0,0000 1/min /
- Tud
Aktiieren: [/ < . . .
N Triggerfunktion aktivieren!
[# Erweitert
Beispiel:
[ FsHM [ [ F546 P Scope | b x
Display |Sett\ngs| Mew Channel I [0]ru03{GRef; U)I [1]ruiS{ERef: D)l
|—! [0] rudia: Isﬂr!equer\zAnze:ge 1] rs: Schel:’\strom ‘ e
an .. ........... : e Tr|gger ................................... 1 source-channehID: m
O N S AR, o I T HARRE S ] Moder IWI
F N U AR ¥ /S S SR SRR ST SRR ] Leacime (1)
. ead-timne (ms): 1500 =
B0 b e Triggerlevel . J I =
Delay (ms) [0 - infinite]: |3ggg 3:
- 50
z A Level |
an Bt Il A, ] evel: [50,0000 He
Ll U SRR EERREESRERE IRPPRRRRR: R EELTETTS [ETRTPIRTRS PPRERRPRTERS [ENRPPS: E Level (%) IIZJDD 3:
wl Vorlauf. Nachlauf ] Enabled [+
< > < >
10 S0 O U U U UUPE POY PR E
v ; ; ; : : : :
-2000 -2000 -1000 o 1000 2000 2000 4000 5000 G000
Zeit/ms
| vertical 1 Wertical 2 Harizantal 1
1409 ms (25,11,2008 110715 | 3000 ms (25.10.2000 11:07:18) |50 %
[Oruna¢GReF: 0) 44,1250 Hz 70,0000 Hz 50,0000 Hz
[1Jrul5iGRef: O) |1J5 a 0,84 15,0 4

9.16 Offline-Modus

Der Offline-Modus nutzt bis zu 4 Kanéle, um Parameterwerte im Gerat zwischenzuspeichern. Ein Teil des
Geratespeichers ist dafur reserviert.
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Durch die Kanalbelegung werden die Aufzeichnung und das Fiillen des Speichers erzeugt. Der Speicher ar-
beitet wie ein Trommelspeicher. Jeder neue Wert tiberschreibt den altesten.

Durch ein Triggerereignis wird dieser Speicher eingefroren und kann von Scope ausgelesen werden. Da die
Datenkommunikation innerhalb der Gerate wesentlich schneller erfolgt als zum PC, kann auch mit wesent-
lich kiirzerem Zeitraster aufgezeichnet werden.

Einsatzméglichkeiten sind:

Engeres Zeitraster, damit bessere Trefferquote bei kurzen Spitzen
Aufzeichnen ohne PC
Aufzeichnen von Ereignissen, die nur sporadisch auftreten

Eigenschaften:

Verfugbar bei allen COMBIVERT F5 aufder F5-Basic, B6, G6, H6, F6-K, S6 und P6 Drive Controller
Im Gegensatz zum Online-Mode werden die Daten nicht sequenziell vom Drive Controller gelesen
und dargestellt, sondern intern im FU abgelegt.

Es besteht keine Abhangigkeit von Kommunikationszeiten, somit sind sehr kurze Zeitraster
realisierbar.

Bis zu 4 Kanale in einem Gerat werden zeitsynchron und in einem einstellbaren Zeitraster
aufgezeichnet (schneller Scope Modus).

Fir die Aufzeichnung selbst ist keine Verbindung FU- PC notwendig.

Flexible Triggerbedingungen ermdglichen ein gezieltes Aufzeichnen bestimmter Vorgange.

Trigger werden durch Setzen eines digitalen Eingangs ausgelost.

Die Triggerbedingung und Datenspeicherung bleiben auch bei zwischenzeitlichem Ausschalten des
Drive Controllers erhalten (nur bei COMBIVERT F5-A/M, -S, -H, -K, -L, -P, -E = D-Geh&use). Bei
COMBIVERT G6 bleibt die Triggerbedingung nach Ausschalten erhalten, gespeichert Daten nicht.
Sporadische Effekte kbnnen damit auch Gber einen langen Zeitraum getriggert werden.

Bei COMBIVERT F5 / B6 / G6 werden die Parameter immer vom Satz 0 aufgezeichnet!

Beachten: Bei COMBIVERT H6/ F6/ S6/ P6/ T6, bis Firmware 2.7 kénnen die Index-Werte von ARRAY und
STRUCT Parametern nicht aufgezeichnet werden. Diese Funktion ist erst bei COMBIVERT F6/S6 ab Firm-
ware Version 2.8 mdglich.
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9.16.1 Einschalten und Einstellen der Zeitbasis

Offline—Modus aktivieren unter ,Scope” — ,Einstellungen® — ,Modus”

Auslesen einer gespei—

& Mode 1 FeP g2 Scope 5 [Scopes] x cherten Aufzeichnung.
Anzeiuer Kanal [0Jru0i(GRef: 0) [1]ru03 Die Kanalbelegung wird

=l Allgemein automatisch ausgelesen.

Name: |5m|:le_5

Beschreibund:

= Modus
() Onling

Darstellung

Offline Speiche@:@
s

Trigger Quelle: 0: kein Eingang
Trigger Position: 0% o

Erweitert

Zeitbasis (Abtastrate) einstellen:
Max. Anzahl der zwischengespeicherten Werte * Abtastzeit = gespeicherte Zeit
d. h.: je kleiner die Zeitbasis, desto kurzer die aufgezeichnete Zeit

Die max. Anzahl der Werte ist abhangig vom verfligbaren Speicherplatz des Geréates (=> 9.16.5 Speicher-
aroie).

Beachten: Bei COMBIVERT H6/F6/S6/P6/T6 ist die Abtastrate von der Einstellung in Parameter is22 / Zeit-
basis Tp abhangig. Es konnen nur Vielfache von dem in is22 eingestellten Zeitrasterwert genutzt werden
(ggf. gerundet).

Property-Editor n
£ oK I3 Abbrechen
is22: Zeitbasis Tp fiir Schaltfrequenz
Wert 0: 62,5us / 16kHz, 8kHz, 4kHz, 2kHz + 8 x TpBase
= Erweitert

Basis Tp |0: 62,5us [ 16kHz, 8kHz, dkHz, 2kHz

mid ir : =

9 13: 71,90 [ 19Hz, 7kHz, 3,5¢Hz, 1,75kHz
2: 83,3us [ 12kHz, 6kHz, 3kHz, 1,5kHz
3: 100us [/ 10kHz, 5kHz, 2,5 kHz, 1,25kHz

9.16.2 Einstellen der Triggerquelle

Digitale Eingange dienen als Triggerquelle.
Durch Aktivierung der Eingange wird das Abspeichern der Scopeaufzeichnung initiiert. Z. B.: Setzen des Di-
gitaleingangs ,F“ zum Aufzeichnen einer Beschleunigung.
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~fd, Mode_1_FeP i Scope_5 [Scopes] X
Anzeige Einstellungen  peuer kanal  [0]ru01(GRef:0) [1]ru0s
[=l Allgemein

Name: |Scope_5

Beschreibung:

= Modus

(O onlin Offline Speicher auslesen H=

Darstellung

Zeithasis: 63 ps
[Trigger Quelle: 0: kein Eingang o ]
Trigger Position: 0% |ogd
[# Erweitert

Mittels der Software-Eingange IA ... ID kdnnen indirekt Uber die Software-Ausgange OA ... OD komplexe
Triggerbedingungen realisiert werden z. B.: Schaltbedingung ,Scheinstrom>Pegel* liber Ausgang OA auf
Eingang IA.

Beispiel fir COMBIVERT F5 (&hnlich bei G6):

Eine genauere Beschreibung und 2 Beispiele sind unter Menipunkt ,Hilfe* — ,COMBIVIS 6 ,FAQ"“-Doku-
mente anzeigen“ — ,CV6 FAQOO03 Offlinescope Schaltbedingungen (de)” abgelegt. Auch 2 Beispielparame-
terlisten finden sich dort.

BeEdE @8R & B -0 88
—
Start Page [}E KEB Documents x
Title Topic
> | |
[+-FAQ C6& IPC 0006 Update C& HMI LC (de) - FAC
(- FAQ C6 IPC 0006 Update C6 HMI LC (en)
[+-FAQ C6 RIO 0001 QuickstartStepperBLDC (de) _C)f"
[~ FAQ C6 RIO 0001 QuickstartStepperBLDC (en) |;|| ingt
[+- FAQ C6& RIO 0002 HomingOnCurrentPosition {en) =
(- FAQ CV6 0001 CreateCustomEthercatMapping (en)
[E}- FAQ CVé 0003 OffinescopeSchaltbed
- FAQ CV& 0005 F5GEEShertMamesCperatingmodes {en)
[+- FAQ CV& 0006 EthercatGatewayOnBeckhoff (en)
e e AR AL e i e B i o b o
5 — o
PrEHBE B & @ - O | 8 &
~B] startPage |=] KEB Documents X
Title Part Mumber File Type Topic
(FAQ L= | |
/
FAQ Safety 0001 (en) “1 EAc
Informazione Tecnica Start-up dopo lunga conservazione

Manuals Protocol description HSPS h
Parameter list F5 BS offline trigger on E OC ] ingi

j..
]..
]..
j_.
t- Parameter list F5 BS offline trigger on speed level 10Hz
- FEad ME
]..
:l..
j_.
:l..
j..

Rewiring operator

Startup HE AFE v1.1

Startup H6-F6 SM Encoder AxisB v1.3
Startup H6-F6 SM Encoder v 1.3
Startup H&-F& SM 5CL AxisB v1.3 =il

l_|l_|l_|l_|l_|l_l_|l_|L_\l_|l_|
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9.16.3 Einstellen der Triggerposition

Die Triggerposition definiert, wie viel Prozent des gesamten, festen Aufzeichnungszeitraums vor dem Trigge-
rereignis dargestellt werden soll.

Beispiel: 30% = 30% der Aufzeichnung bilden den Zeitraum vor dem Triggerereignis ab

g, Mode_1_FeP ¥ Scope_5[Scopes] X
Anzeige Einstellungen  Mever Kanal [0JruD1(GRef: 0) [1]ruD3
[=I Allgemein

Mame: |Scope_5

Beschreibung:

= Modus
) Onlin Offline Speicher auslesen =[x

Darstellung

Zeithasis: 63 ps

Trigger Quelle: 0: kein Eingang

[TriggerPosition: 0% ‘..J']

Erweitert

Anmerkung:

Mit dem Starten der Aufzeichnung wird der Offline-Speicher (Ringspeicher / Trommelspeicher) mit Werten
gefullt. Bis der Speicher einmal ,herum* ist stehen da u.U. noch Werte von friiheren Aufzeichnungen drin.
Wenn also nach dem Start der Aufzeichnung der Trigger noch innerhalb der ersten ,Runde® kommt und we-
nig Nachlauf hat, kann es sein, dass die friheren Werte noch nicht alle Gberschrieben wurden und mit ange-
zeigt werden.

9.16.4 Anwendung

o Offline-Aufzeichnung mittels Start/Stopp Button Bl oder ,F9“ starten.

e In der unteren Bildleiste des Scope-Fensters wird blinkend die Meldung ,Warten auf Trigger*
angezeigt. Der Drive Controller wartet auf die Triggerbedingung.

e Tritt das Triggerereignis ein, wechselt die Anzeige in ,Daten werden aufgezeichnet®. Die
Aufzeichnung wird durchgefiihrt und abgespeichert.

e Ist der Speichervorgang abgeschlossen, wechselt die Anzeige in ,Offline Daten werden ausgelesen®.
Scope liest die gespeicherten Daten aus dem Drive Controller aus und stellt sie dar.

¢ Nach dem Auslesen kann das Diagramm wie im Online-Modus bearbeitet werden.

Aufzeichnen bei getrenntem PC und nachtragliches Auslesen

e Offline-Aufzeichnung mittels Start/Stopp Button oder ,F9“ starten — in der unteren Bildleiste
des Scope-Fensters wird blinkend die Meldung ,Warten auf Trigger” angezeigt — der Drive
Controller wartet auf die Triggerbedingung.

e COMBIVIS 6 kann beendet werden (ggf. Projekt abspeichern). PC vom Gerat trennen.

e Tritt das erste Triggerereignis ein, werden die Kurven im Gerat abgespeichert. Weitere werden
ignoriert.

e Kabelverbindung herstellen wie vor — COMBIVIS 6 mit dem entsprechenden oder einem neuen
Projekt 6ffnen — ggf. Gerateverbindung herstellen — unter ,Scope* —“Einstellungen®:

[Readout offine memory (s | die gespeicherten Daten werden ausgelesen.

144 © 2022 KEB Automation KG



N <]

e Die im Gerat gespeicherten Daten werden bei F5-A/-S/-E/-H/-K/-L/-P/; 2D-Gehause erst mit einer
neuen Offline-Speicherung geléscht. Der FU kann auch zwischenzeitlich ausgeschaltet werden. Bei
G6/H6/F5-A-Servo (A-Gehause) werden die Triggerbedingungen oder gespeicherte Daten mit
Uberschreiben oder Ausschalten des Gerates geldscht.

zum Beispiel:
Zeitbasis: 500ps - Triggerquelle: F - Triggerposition: 5%
[{{ F5H_M | Fsa_G. "2 Scope | 4 x
Display | Settings | New Channal | [0Jrunz(GRef: 0} | [1lruts(GRer: 0 | [2lruzofref: o) |
[—— 101 ru03: stfrequenz Anzeig [1] ru15: Scheinstrom ——— [2] uz0: Ausgangsspannung
B e e e e
an :
an :
7o
&0 F
£ s0 F
iy
20 :
Z0
10 F
o b
Cdd 10000 20000 20000 40000 » 50000
P < Zettins »
=]
I | wertical 1 Wertical 2
26500 ps (25.11.2009 13:39:50) 477000 ps (25.11.2009 13:39:50)
[0]ruD3(GReF: 0) 0,6250 Hz 70,0000 Hz
[1]rulS{GReF: 0} 0,04 0,84
[2]ruz0{GReF: 0} oy 226 v

9.16.5 SpeichergrofRe
Z.B.: bei KEB COMBIVERT F5-A Version 4.2: 2D-Gehause

bei 1x oder 2x 16-Bit-Parametern: ca. 1900 Werte/Kanal
bei 3x oder 4x 16-Bit-Parametern: ca. 950 Werte/Kanal
bei 1x oder 2x 16- und 1x oder 2x 32-Bit-Parametern: ca. 470 Werte/Kanal

(32-Bit-Parameter sind z. B.: Position, Drehmoment, Steuer-/Statuswort Long)

Bei 4 Kanalen mit 16-Bit bei 0,5ms Zeitraster ergeben sich damit ca. 0,47s Aufzeichnung.

Bei den anderen Geraten kdnnen diese Werte stark abweichen.

Z. B.: Bei KEB-COMBIVERT G6-G liegen die Werte um ca. 20% hoher, bei F5-C ca. 70% niedriger, bei B6
um ca. 86% niedriger.
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Inbetriebnahme-Assistent

10 Inbetriebnahme-Assistent

Inbetriebnahme-Assistenten stellen eine Aufgaben-bezogene Hilfe zur Erstellung einer KEB-Gerate-Para-
metrierung dar.

Es gibt zwei Arten von Inbetriebnahme-Assistenten:

e Online Inbetriebnahme-Assistenten — hier werden die Einstellungen direkt im Gerat vorgenommen.

o Offline Inbetriebnahme-Assistenten — hier wird eine Parameterliste erzeugt, die dann in das Gerat
geladen oder abgespeichert werden kann.

e Es werden nur die zum Gerat passenden Assistenten angeboten.

e Fir ,Generation 5“-Gerate (F5, B6, G6) gibt es Online- und Offline-Wizards.

e Fir ,Generation 6“-Gerate (F6, H6, P6, S6, T6) gibt es einen Online-Wizard. Dieser kann teilweise
auch offline verwendet werden und I&dt dann die Einstellung beim nachsten Kontakt mit dem Gerat
in dieses.

10.1 Online Inbetriebnahme-Assistent

Online Inbetriebnahme-Assistenten kénnen nur mit angeschlossenem Gerét arbeiten. Die Einstellungen wer-
den sofort im Gerat gemacht.

10.1.1 Online Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F6/ H6/ S6/ P6/ T6.

Fir die ,Generation 6 Gerate ist ein Schritt-fur-Schritt Inbetriebnahme-Assistent (Wizard) implementiert.

Er kann auch offline benutzt werden, allerdings mit Einschrankungen.

Ziel ist es den Motor in einfachen Féllen in Betrieb zu nehmen, ohne Kenntnis der Programmierstruktur des
Antriebs zu haben.

Abhangig von im Geratetyp (nicht-) vorhandenen Funktionen werden Teile des Wizards ausgeblendet.

Zu jeder Funktionskarte gibt es einen Tab ,Experteneinstellungen®. Dort sind die zur jeweiligen Funktion ge-
hoérenden Parameter direkt aufgelistet und ermdéglichen erweiterte Einstellungen. Der normale Nutzer wird
darlber hinweg geleitet und braucht da normalerweise nichts einzustellen.

Startsete " Node_1_S6A x .
| kemmunikationseinstelungen | ' WearddGerateparameter| peicher—Dek - Wizard aus-
o wéhlen
(i g = & v ° ~ 3
AL \ Schutz- / Warn-
Grundeinstellungen \Mmor\ Riickfiihrungsmodus Regler Funktionen Identifikation Betriebsm
Grundei gen | Exp n |
Das Gerét ist online. Alle Anderun Parameterwerten werden direkt an da at-libertragen. Schritt—fur
Backup ) ) ) ) \ SCh”tt Fuhl’uﬂg
Wenn Ihr Gerdt bereits parametriert wurde, wird empfohlen ein Backup aller ter zu erstellen.
{ E Parameter-Backup erstellen ‘ vorwa rts un d
Letztes Backup: - - - ZUI’UCK
Reset

Wenn die Konfiguration von vorne begonnen werden soll, wird empfohlen alle Parameter auf ihre Default-werte zurlickzusetzen.

Gerat zuriicksetzen « Reset completed. E)(p e rte nmo d us
Prozessdatenstatus \ m |t deﬂ betl’ef—
Es wird empfohlen fir die me die F ion zu en. fenden Pal’a—

Prozessdaten deaktiveren m et ern
Echtzeit-Uhr
Datum & Zeit Device Datum & Zeit Windows-System:

16 Jul 2019 15:13:10 16 Jul 2019 15:13:10

Edit Date + Time ‘ I Synchronize with System

Bitte schauen Sie auch das Tutorial auf YouTube an:

146 © 2022 KEB Automation KG



Inbetriebnahme-Assistent E -

https://www.youtube.com/watch?v=icqJhYS owA

10.1.1.1 Grundeinstellungen

e Backup/Datensicherung / Zuriicklesen der gespeicherten Werte
Das Backup wird mit dem Projekt gespeichert.
Ein gespeichertes Backup kann als Parameterliste zum Navigator und von dort aus dem Projekt
exportiert werden.

e Werkseinstellung laden
Dabei verliert CV kurzeitig die Verbindung mit dem Gerat, diese wird aber automatisch wieder
aufgebaut.

e Prozessdaten unterbrechen / Bus-Einstellungen speichern / urspriinglichen Zustand wieder
herstellen:
Bei aktiven Prozessdaten kann die Steuerung bestimmte Parameter wieder tiberschreiben und damit
eine manuelle Einstellung unmdéglich machen. Diese Funktion arbeitet nur bei COMBIVERT F6-K,
S6-K und H6.

e Gerateuhr stellen
Die Uhr hat keine Laufzeitreserve, auch keine Verbindung mit Uhr im Sicherheitsmodul (Option).

Startseite Node_1_S6A x
Kommunikationseistelungen | ~' Wezards | Geréite-Parameter | Geratespeicher | = Dokumente]

e p & o & : &
AL N Schutz- / Warn-
- Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus Regler Funktionen IdW/ Backu p erste | | en
Grur gen | E» |

Das Gerit ist online. Alle Anderungen an Parameterwerten wer irekt an das Gerat (bertragen.

— Backup wieder in das Gerat laden

Backup

‘Wenn Ihr Gerat bereits parametriert wurde, wird em n Backup aller Parameter zu erstellen.

[EParameter—BackupersteHen j « Completed BaCkUD |OSCheﬂ, Ubel’tl’ageﬂ Odel’
Letztes Backup: 16.07.2019 15:24:40 — . . .
= : ; als Parameterliste in den Navigator
[ EL Letztes Backup wiederherstellen j .
# ) Backups verwalten... A u bertrageﬂ
Erstellt Kommentar -
[ZJ [@ [@‘ 16.07.2018 15:24 ‘ gespeichert von t.g.
Reset
‘Wenn die Konfiguration von vorne begonnen werden soll, wird empfohlen alle Parameter auf ihre Default-Werte zurlickzusetzen. . . i
[ cemmmcssmn | o semcmpee € Gerat in den Auslieferungszustand
Prozessdatenstatus ZU ruCkSetzen
Es wird empfohlen fiir die Inbetriebnahme die fon zu ¢
PO <« Prozessdaten deaktivieren (nur
Echtzeit-Uhr FG_K’ SG_K’ H6)
Datum & Zeit Device Datum & Zeit Windows-System:

Uhr stellen, manuell oder
Uber die PC—Zeit

16 Jul 2019 15:30:11 16 Jul 2018 15:30:11 \

Edit Date + Time Synchronize with System
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10.1.1.2 Motor

e Kann fir 3-Phasen Synchron- und Asynchronmotoren genutzt werden
e KEB Synchronmotordaten kénnen direkt mit Artikelnummer aufgerufen werden

Motordaten kénnen manuell eingegeben und in einer Nutzerdatenbank gespeichert werden (im
Fenster ,ldentifikation®)

Motordaten kdnnen aus der Nutzerdatenbank geladen werden

Nutzerdatenbank kann geladen oder exportiert werden

Daten von Motorbremse und Sinusfilter kdnnen optional eingegeben werden

Der Bremstransistor kann aktiviert werden

Der Temperatursensortyp und die Fehlerreaktion kdnnen eingestellt werden

Erst bei Verlassen des Fensters werden die Motordaten im Drive Controller aktiviert.

Startseite () Node_1_S6A_EtherCAT x
‘ Kommumkanonse\nstellunganl & Wizards |Ger'ate-Parameber IE Dclmmanbe‘
L
(@)
i / & & 2 &
A,
S o d‘ K Schutz- | Wam-
Grundeinstellungsn Motor Riickfiihrungsmodus Regler Funktionen Tdentifikation
Motardaten |Genaraborische( Betrieb | Bremsenansteuerung I Sinusfilker | Expertensinstellungen |
Motorauswahl
KEB Motor Datenbank Benutzermotordatenbank Manuelle Eingabe
Artikelnummer:  ALSMHF1-341% A "
Datenvorschau ] >
Vel Singabe
Motor-1D:
Ausgewshlter Motor: DLIIT Motor (A15MHF1-8419)
# ) Motordaten
Motortyp

_) Asynchronmotor @ Synchronmator

Typenschild

Tou: 0,85 A M 8000 1/min Imax: 69 A
Uy 2 400 V

May 2 0,5 Nm i'H 400 Hz Mmax @ 2,5 Nm
Temperatursensor

) Keiner

D PTC

@ KTY

Pegel Motoriibertamperatur: 150 °C
(bertemperaturreaktion:

10.1.1.3 Ruckfihrungsmodus

e Einstellung Betriebsmodus und Riickfiihrungsmodus (U/f Modus, Closed loop, Encoder less closed
loop)

e Einstellung Geberschnittstelle, Gebertyp und -werte
Bei Gebern mit elektronischem Typenschild kann dieses ausgelesen werden (bei KEB Motoren)
Bei Synchronmotoren kann der U/F Modus nicht genutzt werden.
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‘ Kommunikationseinstellungen | # Wizards |Erwe\tert | Gerdte-Parameter | @ anumentel

L Rl
(&) ; . . |
= & & ' B 4

Grundeinstellungen Motor Rickfuhrungsmeodus Regler Identifikation Betriebsmodi Fel
Assistent | i ]
Reglermodus Systeminvertierung =)
UJf Betriebh Der Uff Modus ist fir Synchronmeotoren nicht empfohlen. Invertierung eingeschaltet
Geber mit Motormodel @ Invertierung abgeschaltet
Geberlos (SCL)
Geschwindigkeitsragler-Quelle Positionsregler-Quelle
Geber A @ Geber A
Geber B Geber B
Geschitzte Position
| Geber A
Position und Geschwindigkeit invertieren [ Erkannter Gebertyp: Hiperface SKM 36 M
Geberanbaulage 11355 Status Geberschnittstelle: Lagewert OK.
Signalperioden pro Umdrehung 128 Fehler Geberschnittstelle: kein Fehler -
EE SRS ‘Warmung Geberschnittstelle: keine Wamung
[ Auslesen ][ Schreiben
Status Encoderkommunikation Leerlauf
=
L4l Lt

10.1.1.4 Regler

e Abstimmung des Drehzahlreglers und des Positionierreglers
e \Voreinstellung des Reglers auf Basis der Massentragheit von Motor und Maschine

Kommunikationseinstellungen | # Wizards |Erweibert I Gerdte-Parameter I @ Dolmmenbe‘
L
@) J. - -
s\, & & i &
Grundeinstellungen Motor Riickfihrungsmodus Regler Identifikation Betriet
Drehzahiragler | gler | Exp i |
Momentenvorsteuerung
Motortrégheitsmoment (kg®cm?) 021 gl
Lasttrégheitsmoment (kg®cm?) 0
Momentengrenzen
Drehzahlregler 2,5 Nm Referenzmome
Rampenausgang: 0,0000 1/min + ‘r
— O — »
- s ~
Kp:  @.0714 = positive limit
T 56 ms
Ist-Drehzahl Glattung
]
Ist-Drehzahl: -0,0238 1/min
PT1-Zeit: 0,5 ms
Abtastzeit:[1ms < |
Regler-Performance: @ weich 1 hart 4.0
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10.1.1.5 Schutz- / Warnfunktionen

e Statusworteinstellungen

e Einstellung der Warnungslevel

e Applikationsabhangige Warneinstellungen
e Einstellung der Fehlerreaktionsrampe

| StartPage 2 Mode_1_s6A x
=

Communication settings # Wizards  Device parameters Drive storage  [E2) Documents

|
@) &# & & ¥ S &

> )
% Basic settings Motor Feedback mode Controller Protection | Wamings Identification Modes ¢

Statusword settings  Warning level settings | Application specific warning settings | Fault reaction ramp mode settings | Fault reaction ramp value settings | Expert settings

Overload No warning Overload 2 Mo warning
Protects the drive controller against a permanent overload. Protects the drive controller against overloads in a lower frequency range.
Level Reaction Level Reaction
[ | 100 % | fault - | | 100 % fault
[m] BME oy, warning o BU-UE % Vaming
0 "
S | |

Drive controller overheat MNo warning Internal overheat MNowarning Moto
Monitors the heat sink temperature of the drive controller. Monitors the internal temperature of the drive controller. Monitor
Level Reaction Level Reaction Lo
] Device dependent fault v B Device dependent fault v
o 700 ¢ waming o 6.1 3] =C waming
@ Waming level is absolute value () Wamning level s relative to error level -
0 1 | 0 |

Overheat 2  No warning ‘

Overspeed No warning ‘ Ma>

Protects the motor against thermal destructions caused by high currents. Monitors the speed of the drive. HMonit

10.1.1.6 Identifikation

e Geflhrte Motordatenidentifikation/Einmessung
e Muss bei Motoren aus der KEB Motordatenbank nicht gemacht werden
¢ Identifizierte Motordaten kénnen in der Nutzerdatenbank gespeichert werden
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Kommurikationseinstellungen | # Wizards ‘Erweitert | Gerate-Parameter |@ Dckumenhe|

R | (]
If_\{/ \:I i =N =N —
A & o | =1 =
Grundeinstellungen Motar Riickfithrungsmadus Regler Tdentifikation Betriebsmodi Feldbus
Assistent | Exp i |

Bitte Uberprifen und bestitigen Sie die Typenschilddaten bevor Sie fortfahren:

Ton: 0,8 (A 'H 8000 | 1/min Imax : 461 A
@ Un : 400 |v
Man & 0,5|Nm  fu: 400 |Hz ~ Mmax: 2,68| Nm

EMK Messung (empfohlen):

Erkennung der Geberanbaulage:
@ Fiir die ausgewshlte Methode wird eine freie Bewegung des Motors benétigt.

« Digital-Eingénge STO gesetzt
\-/ Spannungsversorgung  in Betrieb
o Fehlerstatus kein Fehler
Fiir die shlte Identifikati thode muss die Bremse gedffnet werden. Bitte stellen Sie folgendes sicher:
@ * Die Bremse ist gedffnet
@ Bremse * Es ist keine Last angehéngt

* Niemand kann zu Schaden kemmen

geschl ktueller Bremsenstatus im Gerst. Dies ist nicht relevant wenn die Bremse nicht vom Gert kontrollier

[ Identifikation starten

Q Sie kinnen die aktusllen Motor- und Gebereinstellungen in einer lokalen Datenbank abspeichern, um sie spater emeut zu verwenden,

Wenn Sie diz Ersatzschalthilddaten nicht singetragen haben, wird empfohlen zuerst die Identifikation durchzufiihren. Aktuslle Motoreinstellungen in Benut:

14 1

10.1.1.7 Betriebsmodi (Modes of operation)

e Einstellungen zu den verfuigbaren Betriebsmodi gemaR CiA 402. Z.B.: Rampenmodus, S-Kurven,
Geschwindigkeitsgrenzen, Positionierprofile, Homing Methoden...

(&, Node_1_S6K_EtherCAT %

[ Node_1_S6K_EtherCAT X -| !
- Wizards | advanced | Devee paramatars Doamen
< settings | # Wizards | Advanced | Device parameters | Operator perameters | B3 Documents| on etwon | & [sdmecas [ even paametrs | oo paansrers [ 3 =
[T
[T / ] - T T
—~ (- g - - & -
@) ‘ - - o Rasg & & 2 :
¥ & & Sasi settings Motor Feedback mode Controller Tdentfication | Modes of operation Feldbus Testn
Basic settings Motor Fezdback mode Controller Identfication || Modes of operation Fieldbu | | azard | Expert seings
Wizard | Expert seftings |
Velocity mode
Profile position mode Velocity mode Homi Ramp made: | Spced il setings,| Curve setings
Setting of the target position by an extemal source: ‘Setting of the target speed by 2n extemal source: Is used for determinati A
Generation of the motion profiles in the drive. Generation of the speed profiles in the drive: Speed change behaviour
Position-, speed- and torque control in the drive Speed- and torque control in the drive
5-Curve Linear
' '
> Transition i limited by both jerk and acceleration/deceleration > Transition s anly fvited by acceleration/deceleration
Cyclic position mode Cyclic velocity mode
Cyclc seting of the set position by the control Cydic setiing of the set speed by the control
Interpolation of the set positions by the drive Position control loop in the conrol oLY:
Position-, speed- and torque control in the drive. Interpalation of the set speed by the drive -Curve type
pecd- and toraue control i the drive:
Peak In S-Curve No peak in S-Curve
w p mode
target speed — 1 target speed —
acceleration acceleration
output speed — output speed —
t t
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10.1.1.8 Feldbus

e Auswahl des benutzen Bussystems
e Prozessdaten GroRRe
e Prozessdaten Belegung
e Busdiagnose
e Erzeugen und exportieren von Geratebeschreibungsdateien
e Speichern und Verwalten von selbst erzeugten Mappings
Bl startsete '@, Node_1_S6A x -
Kommunikationseinstelungen | ~* Wizards ‘Geréte—Parameter I Geratespeicher | i Dokurnente‘
W | 1>
@) & C 5 - B - b i
Schutz- / Warn-
Rickfiihrungsmodus Regler Funktionen Identifikation Betriebsmodi Feldbus Testlauf Cogging
Feldbus: | EtherCAT v] —
EtherCAT. ™
Prozessdaten-Mapping | Experteneinstellungen
@ Um das Prozessdaten-Mapping zu filllen, ziehen Sie Parameter aus der Liste der verfiigharen Parameter auf die vorberelteten Felder (ein Feld entspricht 8 Bit).
Sende-PDOs (Antrieb --> Steuerung) Verfugbare Parameter
| \ | 5 (2] Aktive Objekte | Name
PDO aktivieren Objekte: 5/8 (= |_ Senden [;
Bytes: 13/32 #_j ruz run parameter
[® _j ru: run parameter B
Empfangs-PDOs (Steuerung —> Antrieh) [ |_j de: device info
[# _j st: status info -
8§ =] Aktive Objektt )
PRI [# _j dr: drive parameter
axtivieren [* _j vl: velocity mode
Bytes: 22/32 ~
[# _j ps: position control para.
® _j fb: fieldbus parameter
# _j ec: encoder parameter
# _j ec: encoder parameter B
[# _J pn: protection parameter
[# _j aa: adjustment assist. parameter
[# _j sb: internal communication parameterm
J
|E EtherCAT g Gespeicherte Mappings

Auswahl des Bussystems:
Abhangig von der Geratehardware kann ein Feldbustyp ausgewahlit werden.

Kommuﬁkaﬁonseinstdungen| ~ Wizards |Gerate—Parameter | Gerétfspejcherl 1= Dokumente‘
W [

O, ¢

Riickfihrungsmodus

= o & =" = >

Regler

Schutz- / Warn-
Funktionen

Identifikation

Betriebsmodi

Feldbus

Sende-F PROFINET

_ POWERLINK (Preview)

PD
EtherNet/IP (Preview)

Prozessdatengrofie:

| [# |_J ru: run parameter B

Bei EtherCAT und Profinet kann die Prozessdatengréf3e ausgewahlt werden (abhangig vom Firmwarestand).
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@ nNode_1 FeP GH mode_1_seA x
Kommunikationseinstellungen  #° Wizards  Gerate-Parameter  Geratespeicher E Dokumente
N r Ay —
(a0 | =] =] - 4
AL j d‘ [’ Schutz- { Warn- E
Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus Regler F i i Betri di Feldbus Testauf

Feldbus: | EthercAT

<

fth

PD SiZe:(B Objekie, 32 Byte, min. 400us Zykluszeit

@ In ardd 8 Objekte, 32 Byte, min. 400us Zykluszeit

16 Objekte, 32 Byte, min. 500us Zykluszeit

Prozessda|

32 Objekte, 64 Byte, min. 1000us Zykluszeit
© umd. - o
Sende-PDOs (Antrieb > Steuerung)

Verfiighare Parameter

T T T T T T T T T T T 1. = [ Mama

> Bei Anderung des gewéhlten Bussystems oder der ProzessdatengrofRe wird
ein Fehler im Drive ausgelost (ru01= Fehler! Feldbustyp geandert). Die Ande-
rung muss bestatigt werden durch Betatigen des Buttons ,software reset"
oder ein Power-On-Reset des Gerates. Nur dann wird die Anderung iiber-

nommen!
[ Node 1FsP V7 Node_1_S6A x
Kommunikationseinstellungen  #° Wizards  Gerate-Parameter Gertespeicher Dokumente
/’\/_\\ I & £ =3
[ | - »
@) & & s N B i
Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus Regler F i di Feldbus Testlauf Cot
Feldbus: EtherCAT =
Ethert
PD Size: 8 Objekte, 32 Byte, min. 400us Zykluszeit v
@ In order to apply changes of the above seltings a software resef is required!
Prozessdaten-Mapping | Ex instell
@ Um das Prozessdaten-Mapping zu fiillen, ziehen Sie Parameter aus der Liste der auf die vorbereit Felder (ein Feld entspricht 8 Git).
Sende-PDOs {Antrieb —= Steuerung) Verfiighare Parameter
: e [T T | e s
H H =] Send
] PDO akiivieren Objekte: 5/ — sencen
. | ru: Betriebsparameter
Bytes: 13/32
i ru: Betrichsparameter B
1 de: Gerateinformation
Empfangs-PDOs (Steuerung --> Antrieb) R
| st: Statusanzeigen
N 1555 T R o
O PDO aktivieren Objekte: 5/8 _ vI: Geschwindigkeitsmodus
Burbac: 12777 i ps: Lagerealer

Beleqgung der Prozessdaten:

Der Wizard bietet eine Standard-Prozessdatenbelegung an:
~Gespeicherte Mappings“ — ,KEB Datenbank” — ,Load“ — Typ auswahlen
Die Prozessdaten werden geladen und aktiviert.
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r aus der Liste der verfiigbaren Parameter aur die vorbereitelen Felder (ein Feld entspricht 8 Bit).

Verfugbare Parameter

5 [~] Aktive Objekte | Name
Objekte: 5/8 = |_ Senden |«
Bytes: 13/32 [# | _§ ru: run parameter

# | _j ru: run parameter B
# | _|j de: device info
*

| st status info -
__| dr: drive parameter

3]
Bytes| & standard PD mapping (F6/H6/S6) node

& standard PD mapping (H6 double) pontrol para.

_ parameater
& standard PD mapping (H6 AFE) parameter
4 standard PD mapping (G6) parameter B
4 standard PD mapping (FS ;
& standar mapping (F3) KEB-Datenbank
& standard PD mapping (HE supply) [ [5 Laden 4 l

| A,
| »
L2 Benutzer-Datenbank
] Speichern

E EtherCATﬂ ; Gespeicherte Mappings

Benutzerspezifische Einstellungen kdnnen in der Nutzerdatenbank gespeichert und spéater aufgerufen wer-
den.
~Gespeicherte Mappings“ — ,Benutzer Datenbank“ — ,Laden/Speichern®

-

-

[E]

__| dr: drive parameter

]

_J vl: velocity mode

[£3]

i ps: position control para.
_ fb: fieldbus parameter
| ec: encoder| KEB-Datenbank

| &c: encoder E5 Laden »
_J pn: protecti

_J aa: adjust Benutzer-Datenbank

\
PDO_Configuration 09.08.2019 7 Laden »
T

£]

B E®

£]

5 Speichern

g Loschen »

E EtherCAT( : Gespeicherte Mappings ﬂ

Manuelle Belegung:

Die Prozessdaten missen inaktiv sein!

Im rechten Fenster werden die fir Prozessdaten verfligbaren Parameter aufgelistet.

Diese kénnen mit der Maus per Drag&Drop auf das Transmit PDO oder das Receive PDO Feld kopiert wer-
den. Die Datenlange wird richtig tbernommen.

Parameter kénnen geldscht werden in dem die per Maus in den Papierkorb unten links geschoben werden,
oder per Markierung und Taste ,Entfernen®.

.Nur lese Parameter” kdnnen nicht in die Receive PDO Feld gezogen werden.

154 © 2022 KEB Automation KG



Inbetriebnahme-Assistent @ -

Die Anzahl der Ubertragenen Objekte kann eingeschrankt werden. Damit lassen sich von rechts nach links
bestimmte Objekte vom Datenaustausch ausschlie3en.

Belegung der Transmit Pro—
zessdaten

Feldbus: |EthescaT

Prozessdaten-Mapping | Experteneinstellungen
ameter auf die vorbereiteten Feider (ein Felkd entspricht 8 Bit)

O Ui das Prozessdiaten-Mapping 2u fillen, Ziehen Sie Parameter aus der Liste der.

Belegung der Receive Pro—

Verfugbare Parameter

Sende-PDOS (Antrieb --> Stauerung)

= Aktive Objekts Name
T - : e o zessdaten
Bt fsa—
# _j nu: run parameter B . .
EnplangsPo0s (Seerng > it # e g <\J_\ FUr Prozessdaten verflig—
T ST e bare Parameter
g
® _j fb: fieldbus parameter .
s encoder parantn Anzahl der aktiven PDOs

# _jec: encoder parameter B
n: protection parameter
# | aa: adjusom

Prozessdaten aktivieren

Geratebeschreibungsdatei:
Mit dem Wizard kann die Geratebeschreibungsdatei abhangig vom gewahlten Bustyp erzeugt werden.
Bei CAN und EtherCAT beinhaltet diese die aktuelle Prozessdatenbelegung.

EtherCAT EDS:
,EtherCAT" — ,Geratebeschreibungsdatei exportieren®

| de: device info J
| st: status info

+

+

8 |2 Aktive Objekt

ftes: 22/32

+

| dr: drive parameter

+

4 vl: velocity mode

+

__| ps: position contrel para.

té-j Gerédtebeschreibung exportieren

|5 Benutzerdefiniertes EtherCAT-Modul laden...
& Benutzerdefiniertes EtherCAT-Modul IGschen...

=

—— | EtherCAT-Datei importieren

Ordner mit EtherCAT-Modulen &ffnen...

E EtherCAT '.3, Gespeicherte Mappings I

Bei vorhandener KEB COMBICONTROL kdnnen Beschreibung direkt dahin geladen werden:
VE Export EtherCAT Device Description _7 — - — E‘Eu‘

Step 1 - Select the kind of file to export
() Export as EtherCAT-Module XML~ @ () Export as complete EtherCAT Device XML (ESI) @

(@ Export MDP Base device description @

Il Step 2 - Choose your export settings
General settings
Product-Code 0x00700001 @ Type-Name: SBA

Revision-No. 000002432 Device-Name:  KEB_S6A (MDP)
[] Enable DC-Synchronous

Safety module
l
[]Include safety module:  (none) Change
Install to device-repository Save as EtherCAT-XML-File
it} 5]
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Fur eine EtherCAT PLC kann diese erzeugt und gespeichert werden:

E Export EtherCAT Device Description lilm

Step 1 - Select the kind of file to export
(©) Export as EtherCAT-Module XML~ @ () Expart as complete EtherCAT Device XML (ESI) @

(@) Export MDP Base device description @

Il Step 2 - Choose your export settings
General settings
Product-Code: 0x00700001 @ Type-Name: SBA

Revision-MNo. 0x00002432 DeviceName:  KEB_S6A (MDP)

[] Enable DC-Synchronous

Safety module
/|
[]Include safety module:  (mane) Change
Install to device-repository Save as EtherCAT-XML-File
i i

Fur die KEB Safety Module kann die FSOE Prozessdatenbeschreibung zusatzlich ausgewahlt werden:
(=> Handbuch des jeweiligen Gerates)

T Export EtherCAT Device Description = () ]

Step 1 - Select the kind of file to export

(©) Export as EtherCAT-Module XML~ © (© Export as complete EtherCAT Device XML (ESI) @ i T T — o
Plosse select a safoty POO canfiguration from the st |
|

(@ Export MDP Base device description @

Satety module
| (2800 5M3_6_Fux_SF1_Tx 8F1 -
| Rscewe POO configurstion Transmit PDO canfigurstion
[|  step 2 - Choose your export settings 5 Name Dt type. ¥ Name Data type
General settings FSoE Command | USINT FSoE Command  USNT |
Product-Code: 00700001 @ TypeName  S6A 2 stom EBoOL 2 STO_stete BOOL |
3 s8Cn BOOL 5 sBC_sste BOOL
Revision-No. 0x00002432 Device-Name:  KEB_SBA (MDP) 4 8S1in BOOL 4 881 siate BOOL
7 Enable DC-Synchranous 5 sszin BOOL 5 552 s BOOL
6 5050 BOOL 6 SO _state BOOL
7 SDI_forword_in |BOOL 7 |SDI_forward_stota BOOL
8 SOIbackwsr . |BOOL 8 SDI_beckward_. BOGL
Safety module 9 Foisslein |BOOL 9 Fail_safe_stste  BOOL
[ Include safety module:  (none) Change 10 creo uNT 0 cReO UINT
11 Cennid Ut 11| Connid T

Install to device-repository Save as EtherCAT-XML-File
65} =
GOk O Abbrechen

Profinet:
Die Geratebeschreibungsdatei GSDML findet man in der KEB Dokumenten-Datenbank im Bereich ,Soft-
ware“ unter der Artikelnummer des COMBIVERT oder Stichwort ,Profinet®:
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y o X Bn @R w08 e 2B &
Bl startseite @ Node_1_SeA 'Z) KEB-Dokumente x
1 Titel Artikelnummer Dateity

0956A12-2100

e

[H-Anleftungen

[ Datenblatt

[H-Eplan

[H-FAQ

[H-Kataloge

- Software

- KEB EtherCAT Description file X6 Safety Type 3 Version 45

Software - GSDML Files for Generation 6 Drive Controller

-- Software SISTEMA Library

- Zertifikate

CAN EDS:
Im CAN Prozessdaten Wizard kann eine EDS Geratebeschreibungsdatei erzeugt und gespeichert werden:

5] | I
@) o C s - B = , "
Schutz- / Warn-
Rickfiihrungsmedus Regler Funktionen Identifikation Betriebsmodi Feldbus Testlauf Cogging
Feldbus: [CANDDEH v] c n N
Pre daten-Mapping | Experteneinstellungen |
@ Um das Prozessdaten-Mapping zu fillen, ziehen Sie Parameter aus der Liste der verfiigbaren Parameter auf die vorbereiteten Felder (ein Feld entspricht 8 Bit).
Sende-PDOs (Antrieb --> Steuerung) L;J Verfligbare Parameter
2 = Aktive Objekte Name
[]PDO aktivieren jekte: 2/8 = Senden =
Bytes: 6/8 [# _J ru: run parameter
= ki i # _j ru: run parameter B
0 5 TEEsiE [# _j de: device info
PDO aktivieren jekte: 0/8 # | st status info —
Bytesdufe [# _j dr: drive parameter
0 | Aktive Objekte # |_j vI: velocity mode
PDO akfivieren jekte: 0/8 [# [ ps: position control para.
Bytes: 0/8 [# _j fb: fieldbus parameter
[# _j ec: encoder parameter
0 | Aktive Objekte
- m [# _j ec: encoder parameter B
PDO aktivieren jekte: 0/8 [# _J pn: protection parameter
E=0r [# _J aa: adjustment assist. parameter I
[# _j sb: internal communication parameter -
Empfangs-PDOs (Steuerung --> Antrieb) =
. =J
[=—
[:m Geratebeschreibung exportieren ] 4 Gespeicherte Mappings

Ethernet IP EDS:
Die EDS Geratebeschreibungsdatei findet man in der KEB Dokumenten-Datenbank im Bereich ,Software*
unter der Artikelnummer des COMBIVERT oder Stichwort ,Ethernet®:
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: Start Page [, MNode 0_FSA_S & sek 'l KEBDocuments X
r|| Tite Part Number
|eﬂ1ernet | |

[~ Certificates
- FAQ

-- Manuals
B Software

DS File F&-A Ethernet IP

SD File 56-A Ethernet IP
i Software C6 MFI EthernetfIP EDS + XML

Powerlink xdd:

EDS File F5 Ethernet IF Startup-Fackage

Im Powerlink Feldbus Wizard kann die xdd Geratebeschreibungsdatei erzeugt und gespeichert werden:

o 3]
@)
—
=N & = ) K £ & B = » h
Basic settings Mator Feedback mode Controller Protection / Warnings Identification Modes of operation Fieldbus Test run Cog

4

—
Fieldbus[ | POWERLINK I

i | ETHERNET mme e

Process data mapping | Expert settings
@ 7o select

@ In order to apply changes of the above settings a software resef is required!

POWERLINK

> run software reset

From the list of available parameters onto the prepared fields (7 fisld equates 8 Bit)

for the proce
Transmit-PDOs (Drive —-> PLC)

Activate PDQ

1 drag & drop p.

Available parameters

2| Enabled objects Mame
= | Transmit

[ ] :

Objects: 5/8
Bytes: 13/32

L

i ru: Betriebsparameter
i ru: Betriebsparameter B
i de: Gersteinformation

Receive-PDOs (PLC - Drive)

Activate PDQ

Bytes: 22/32

2| Enabled objects

| st: Statusanzeigen

| dr: Motorparameter
| vl: Geschwindigkeitsmaodus
| ps: Lageregler

| fo: Feldbusparameter
_ ec: Geberparameter

- N . =)

L JI2J

o
i
& ¥ Export device description | [ g Stored mappings

10.1.1.9 Testlauf
Der Testlauf-Wizard wird in einem separaten Fenster getffnet.
Er ermdglicht einen Motorlauf oder Positionierschritt vom PC aus, ohne eine separate Steuerung haben zu

missen. Ebenso wird der Zustand der Statusmaschine grafisch dargestellit.
Der Testlauf-Wizard wird in einem separaten Fenster getffnet.

Der Testlauf-Wizard verfugt nicht Giber eine Watchdog-Funktion. Bei
Verlust der Kommunikation durch Kabelunterbrechung oder Programm-
absturz lauft der Antrieb mit seinen letzten Sollwerten weiter!

» Deshalb immer auch eine separate von der Kommunikation unab-
héngige Moglichkeit schaffen, den Antrieb zu stoppen. Beispiels-
weise durch einen separaten, verdrahteten Schalter fiir Freigabe
oder STO oder Netzspannung.

A VORSICHT
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| Kommunikationseinstellungen | & Wizards |Erweihert | Ger&te-Parameter | =] Dokumente|

K0 [ Jo
|'r_\|’/ \.'I b
N & & = & B = »

B instellungan Motor Rickfiihrungsmodus Regler Identifikation Betriebsmodi Feldbus Testlauf

Der Testlauf Assistent erlaubt Thnen die
Statusmaschine des Gerdtes zu bedienen und
Werte fiir verschiedene Betriehsmodi zu setzen.

U # Testlauf Assistent starten ‘]

Er kann parallel zu den Gerateeditoren angeordnet werden. Man kann dann bequem zwischen z.B. Scope
und dem Testlauf-Wizard wechseln.

Kopfleiste mit linker Maustaste klicken, festhalten und mit dem Mauszeiger auf das erscheinende Anord-
nungskreuz ziehen, auf dem mittleren Feld ablegen und Mauszeiger loslassen.

View Project Tools Window Configurator Help

= B b R e 3 AR Bk bR
Testrun: Node_1_S64,

ogect wizard | Expert settings

e_1_! ‘

Preconditions for successful running

[ ety Digtal STO set o L4 =)
n| O sef
ameter] ‘ W Oualis kection / Wamnings Identification Modes of operation i
W’ Voltage supply run
o’ Eror state no exception
XK eeake dosed If a brake is used, it must be open

Boee controt bit This is the current brake status in the dee.

Current operation mode: 2: velocity mode

REst run’ wizard allows you to aperate the

state machine and set values In oifferent
operation medes

b Start

- y Current Position: -68066378
2,000.0 @ 2,000.0 — -1038 rotations and
4 ~40010 Increments.

Each rotation equals 65536 increments.

P> Current target velocity: 2000 mm

Default Velocity: 0 mm | B Set target velooty |
i> Velocity 1: 0 R Sul-gavdocm,
| B> velocity 2: 0 7pm | b Set tasgat velocty |
|
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File Edit View Project Tools Window Configurator Help

A HE 2B Bl 1R R 2B &
Navigator v 1 )( » Testrun: Node_1_S6A x Node_1_S6A

-5 Temp Project
= & Node_1_5S6A (KEB Device)

" WIZaTd | EXpert setngs |

Preconditions for successful running >
KEB safety Module o A -
X W Digital inputs ~ STO set k=)
Parameter list )
W Voltage supply run E
" Error state no exception ]
v If a brake is used, it must be opened.
H Brake doscd Eekaeann) b‘t‘ This is the current brake status in the drive.

Current operation mode: 2: velocity mode

‘ Mode selection: |velocity mode -
\ olo /
-500.0 500.0
‘ b Start ‘
-1,000.0 1,000.0 .
[

1,500.0

State Machine
Die Ansicht fur die State Machine kann mit dem rechts oben angeordnetem Feld ,Statusanzeige” gedffnet

werden.
= e
4 Testrun: Node_1_S6A @ =
Assistent | Experteneinstellungen [
=
Vorbedingungen fir ein erfolgreiches Starten (>
& Digital-Eingange STO set ;é
.
E w’ Spannungsversorgung run % i
q o Fehlerstatus no exception g
i -
¥ _ | Wenn eine Bremse verwendet wird, muss diese gedffnet sein.
X Bremse osed EEp=cieicicandbk Dies ist der aktuelle Bremsenstatus im Gerat. -

Aktueller Betriebsmodus: 2: velocity mode

Modusauswahl: |velocity mode -

‘ b Start ‘

Aktuelle Position: -68066378

-2.000,0 = -1038 Umdrehungen und

Die State Machine zeigt den Zustand von Control Word co00 und Statuswort st00 grafisch an.
Im Control Word kann durch Klicken auf die griinen Punkte jedes Bit einzeln gesetzt werden.
Es kénnen auch die Direktschaltflachen unten benutzt werden.
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0

! | Gomwed

switch on

ready to switch on
Not ready to switch on

Isein.
@ | Suitch on dissbled 4:&“.. —

rs

Statusanzeige | &

enable voltage switched on

no quick stop operation enabled

T enable operation fault
e ¢ Enable ramp voltage enabled
10 swil on
Unlock ramp ne quick stop

Reference ramp switch on disabled

e®e0000

R
®

Switched on
- fault reset warning
Mod off pause . Not used in current mode synchron
active
. Reserved by CiA 402 remote

Start operation . Reserved by CiA 402 target reached
acti

Not used in current mode internal limit active

Disable operation | Lo Power off acti Fault reaction . Not used in current mode
| active | | active

Quick stop
active

Not used in current mode

Not used in current mode Not used in current mode

1l setzen

i
©

Not used in current mode Power off

Operation enabled

B

1l setzen
Brake

i

. Brake
1l setzen Power off detected  Fault detected
Start Stop Fault Brake

1l setzen Open/Close i

B

B

Velocity Mode
Geschwindigkeitsmodus (velocity mode):

¢ Voreinstellung von 3 Geschwindigkeiten

e Bedienen des Steuerwortes

e Bremsensteuerungsbit

e Starten einer vordefinierten Scopeaufzeichnung

© 2022 KEB Automation KG 161



Assistent | Exper llungen

Vorbedingungen fiir ein erfolgreiches Starten
«” Digital-Eingange STO set 4//"_
& Spannungsversorgung run

o Fehlerstatus

sanzeigd (v

no exception

dosed N Wenn eine Bremse verwendet wird, muss diese gedffnet sein.
g Dies ist der aktuelle Bremsenstatus im Gerat.

Statu

JL Bremse

Aktueller Betriebsmodus: 2: velocity mode

Modusauswahl: |velocity mode 1\"\
’ » Start ‘

-1.500,0

Aktuelle Position: -68066378
= -1038 Umdrehungen und
-40010 Inkremente.

-2.000,0 @ 2.000,0
v X

Jede Umdrehung entspricht: 65536 Inkremente.

l [ Geschwindigkeitstest-Scope stalv\‘\

P Aktuelle Zielgeschwindigkeit oooe T/
Standardgeschwindigkeit 0 1/min I p Zieldrehzahl setzen ‘
> Geschwindigkeit 1: U 0 1/min I » Zieldrehzahl setzen ‘
> Geschwindigkeit 2: o l/minl } Zieldrehzahl seuew\
S —— I~
> Geschwindigkeit 3 U o l/minl P Zieldrehzahl setzen |

Profillagemodus

Inbetriebnahme-Assistent

Anzeige des aktuellen Status wie:
STO, Fehler, Spannungsversorgung

Bremse schalten — Bit 15 im
Control Word (Parameter co00)

Einstellen des Betriebsmodus (Parameter
co01)

Start / Stopp — Enable Opera—
tion in der Statemachine

Istdrehzahl

Aktueller Sollwert (Parameter
vI20)

Zieldrehzahlen voreinstellen

Zieldrehzahl in vI20 Ubernehmen

Voreingestelltes Scope starten

Hier kann der Antrieb mit absoluter oder relativer Positionierung bewegt werden.

Das Positionierprofil (Profile position mode) wird hier genutzt:
Voreinstellung von 4 Positionen

Bedienen von Steuerwort und Statuswort
Bremsenansteuerung

Starten einer vordefinierten Scopeaufzeichnung

162
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» Testrun: Node_1_S6A x|(F Node 1 S6A
Assistent | B

Anzeige des aktuellen Status wie
Vorbedingungen fur ein erfolgreiches Starten

o DigtabEingenge  STO et / STO, Fehler, Spannungsversor—
& Spannungsversorgung in Betrieb

v

‘
o Fehlerstatus kein Fehler ﬁ g u n g
o sremse gefinet |Bremsersesenungb] VST e BT Ve wid, s s geaTret s Bremse schalten: Bit 15 im Con-
Aktueller Betriebsmodus: 1: Profillagemodus trOl WO rd (Param eter co OO)

Modusauswahl:

fiafilacemodus H\ Einstellen d. Betriebsmodus (Par. co01)

’ ’ S‘\L\ Start / Stopp — Enable Operation in

der Statemachine

Aktuelle Position: 1 |Std rehzahl
T
e Uchehung entsprichiz 65536 Ikcemente. Aktuelle Position des Antriebs
> Positionier-Geschwindigkeit: 0 l/mm<—\ Pos|t|o ni erd rehzah' fu r d as
B> Geschwindigkeit, wenn keine Positionierung aktiv ist: Oﬂ naChSte PrOfI| (Pal’am etel’ DSBO
Standardposition |0 »
Relative Position [ ] | Zielposition sofort andern [ )
Position 1: 0 » Wenn der Antrieb stehen soll, wenn
- Uncrehungen =l keine Pos. aktiv ist = ,0 eintragen
0 Inkremente. Zielposition sofort andern [ ] ( Param etel’ Vl 20)
Position 2: 0 »

Aktuelle Position: 2
= 0 Umdrehungen und
2 Inkremente.
Jede Umdrehung entspricht: 65536 Inkremente.
Position 0 ansteuern
> Positionier-Geschwindigkeit: 100 1/min
B Geschwindigkeit, wenn keine Positionierung aktiv ist: 0 1/min . . .
1
r—— p— = Vo.rdef|nl|e.rte§ Ziel |r_1 den Param elter col19
Relative Posiion [ | Zpositon sofrtzndenn »Zielposition™ schreiben und Profil starten
Position 1: 1311220 N X
= 20 Umdrehungen und g Relative Position [ Lo . .
— e repomton oot ancem [ Vordefinierte Zielposition
Position 2: -3276800 »
= -50 Umdrehungen und Relative Position [ . . )
0 Inkremente. Zielposition sofort andern [ Haken Re|at|Ve POSItIOﬂIerUﬂg
Position 3: 2503651 » l/ M: Absolute POSItIOI’]IGFUﬂg
= 38 Umdrehungen und Relative Position
2] | nkeemente. Zapostion sofort anden [ 1 Haken: Das Posi.—profil wird abgebro—
Position 4: 0 » chen und das neue Ziel angesteuert
- o umdrehungen und PR Kein Haken: das aktuelle Posi.—profil
hkremente. Zielposition sofort &ndern [ B .
’ e wird beendet und dann das neue Ziel

l% angesteuert

Voreingestelltes Scope starten

Beachten: bei ,relative Position* und ,Zielposition sofort &ndern=off* wird mit jedem Mausklick auf das Feld
~Positionierung starten® ein Positionierprofil erzeugt und diese dann nacheinander abgearbeitet!

Homing Mode
Die aktuelle Position auf 0 setzen
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In vielen Fallen muss /soll die aktuelle mechanische Position des Antriebs den Nullpunkt darstellen. Das
kann durch die folgende Einstellung erreicht werden:

e Modus ,Homing mode*® einstellen
e Die Homingmethode muss auf ,35: auf aktueller Lage* eingestellt werden (Default). Der Parameter
hmO1 ist in den Experteneinstellungen enthalten:

P T : _1_ Startseite @ Node_1_S6A
Assistenl Experteneinstellungen |
-y

Name Value

= | _# Achse A
_| Allgemein

I

__| Velocity mode

%]

__| Profile position mode

m

_ Homing mode
% hm01: Homing Methode (CIA 6098h) 35: auf aktueller Lage

1 Sonstige

[

e Das Bit ,Start homing“ im Control Word setzen und wieder ausschalten

Startseite @ nNode_1_SeA » Testrun: Node_1_S6A x
Assistent | Exp i gen

I . switch on
Not ready to switch on
Q . enable voltage
e [ttt 6) W — N R e
L swtchondssled o
l T + enable operation

. Start homing
Ready to switchon  €———

T Not used in current mode

Not used in current mode
Switched on

@ . fault reset
Mod off pause. . Not used in current mode
active
. Reserved by CiA 402
Aktuelle Position: 174467 Start aperation . Reserved by CIA 402
= 2 Umdrehungen und sctive

read

Statusanzeige (&

n

o
B

g

=

Modusauswahl: [homing mode v

£
E

—

‘ » Start

g

=
5

43395 Inkremente. B
Not used in current mode

Quick stop Disable operation Shutdown active Power off active | T2ult reaction . Not used in current mede
active active active
. Not used in current mode

Operation enabled

Jede Umdrehung entspricht: 65536 Inkremente.

T
]

ten Sie Informationen im Handbuch.

I

. Not used in current mode
«— |

. Brake

Power off detected  Fault detected

Start Stop Fault Brake
Enable Voltage Open/Close
Switch on
[P

Die anderen Homingmethoden sind Uber den Testlauf Wizard nur eingeschrénkt oder nicht nutzbar.

10.1.1.10 Cogging

Die Rastmoment Kompensation (Cogging compensation) Funktion dient dazu, das durch die Permanent-
magneten erzeugte Rastmoment bei kleiner Drehzahl oder kleiner Geschwindigkeit zu minimieren. Dazu
wird vom Wizard eine Kennlinie ausgemessen und im Drive abgespeichert.
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B Startseite = KEB-Dokumente Hode 1 S6A EtherCAT x

] ‘ | # Wizards | Gerate Parameter | B Dokumente |
@) & s & e ; . 2 = ’ -

— N Schutz- [ Wam-
——— Gundsinstallungen Motor Rickfohrungsmodus Regler Funktionen Identifikation Betriebsmodi Fekdbus Testlauf Cogging

Assistent | Eraphen und Daten | Expertenci I

Aufgrund ihrer internen Struktur rasten einige Motoren bei auf einigen Positionen ein. Dieser Effekt wird als ,cogging” bezeichnet und kann den Rundlauf beeinflussen, insbesondere bei niedrigen Drehzahlen. Wenn Sie diesen |
beobachten, ignorieren Sie bitte diesen Wizard.

@ KEB Antriebe haben eine spezielle Funktion um dem cogging-Effekt entgegen zu wirken. Hierfur muss zunachst der Effekt genau eingemessen werden. Bitte beachten Sie, dass fur die Messung eine freie Bewegung des Motors
Aufgrund der Messung wird eine passende Kompensation berechnet und an das Gerat Ubertragen. Dieser Wizard Gibernimmt alle notwendigen Schritte flr Sie. Wenn Sie mehr Informationen tiber die Kompensation wiinschen ¢
abspeichern cder laden wollen, kénnen Sie den ,Graphen und Daten"-Tab verwenden.

Aktueller Status:
Aktiv

e Nur fir Permanentmagnet Linearmotoren oder Permanentmagnet Synchronmotoren anwendbar!

¢ Die Einmessung bendtigt einen Motorgeber mit Lagesignal (z.B. Resolver). Die Funktion selbst kann
auch ohne Geber mit Qualitatseinbufien funktionieren.

¢ Die Anticogging-Messung sollte erst durchgefiihrt werden, wenn die Antriebsregler fiir Drehzahl und
Position gut eingestellt sind!

e Der Motor muss lastfrei arbeiten kénnen.

e Abhangig von MotorgréRe und -bauart sind Anpassungen an der Einstellung des Wizard erforderlich.

e Es dirfen im Drive wahrend der Messung keine Werte manuell oder vom Bussystem geandert
werden.

e Der Wizard nutzt den Profile Position Mode fur die Messung.

e Die Einmessung dauert ca. 20 — 30 Minuten.

e Nachdem die Messung beendet wurde, muss das Ergebnis zum Drive Ubertragen und die Funktion
aktiviert werden.

e Die Messung kann jederzeit abgebrochen werden. Solange die Messwerte nicht Ubertragen und
aktiviert werden, wird der Drive nicht beeinflusst.

Der Modus ,,Target reached* steuert die Messung tber das Positionierprofil und stellt sicher, dass wirklich
jede Messposition angefahren wird. Dieser Modus liefert ein genaues Ergebnis, erfordert aber gut einge-
stellte Drehzahl- und Positionierregler.

Der Modus ,,Zeit basiert” steuert die Messung Uber eine zeitliche Abfolge von Messungen, unabhéngig ob
die Messposition wirklich erreicht wurde oder nicht. Das Ergebnis ist etwas ungenauer, funktioniert aber un-
problematischer, da die Bewegung nicht so zielgenau sein muss.
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B stertseite  |[Z] kes-Dokument= 7 Wode_1_S6A_EtherCAT x
| kommunikationseinstellungen | # Vizards | Gerate-Parameter | (=l Dokumente |
@) - [~ “ e
\ ]
A & ¢ [ Sehutz- [ Wamn-
Grundeinstellungen Motor Riickfuhrungsmadus Regler Funktionen Identifikation

Assistent | Graphen und Daten | ]

Aufgrund ihrer internen Struktur rasten einige Motoren bei auf einigen Positionen ein. Dieser Effekt wird als ,cogg
beobachten, ignorieren Sie bitte diesen Wizard.

@ KEB Antriebe haben eine spezielle Funkticn um dem cogging-Effekt entgegen zu wirken. Hierfur muss zunachst de
Aufgrund der Messung wird eine passende Kompensation berechnet und an das Gerat Ubertragen. Dieser Wizard
abspeichern oder laden wollen, kénnen Sie den ,Graphen und Daten”-Tab verwenden.

Aktueller Status:
Inaktiv, Messung l5uft

Es ist keine Kompensationsberschnung verflighar. Bitte fiihren Sie sine Massung durch oder laden Sie Messdaten.

Einstellungen der Messung

Distanz: 131200 Auflssung 128 Inc
= 2 Umdrehungen und Schritte 1025

128 Inkremente.

Anzahl Messungen pro Schritt

Wiessbedingung:
[ @ Target reached @ zeit basiert ]
ps15: positioning window time 0|ms Wartezeit: ms
Geschitzte Zeit: 22 min, 12 5

Status der Massung
« Digital-Eingange STO gesetzt

&/ Spannungsversorgung run

o Fehlerstatus no excepticn
o Bremse Wenn gine Bremse verwendst wird, muss diese geéfnet sein.
Dies ist der aktuelle Bremsenstatus im Gerat.
Abbrechen |
r - 118 f 1025 I
Vorrausichtlich verbleibende Zait: 18 min, 7 5

Nachdem die Messung beendet wurde, missen die Daten zum Drive Controller Ubertragen und aktiviert wer-
den:
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] sSwrtssite |2 KkeBDokumente  'H Node_1_S6A_EtherCAT X

] Kommunikationseinstelungen | # Wizards | Geréte-Parameter | =] Dokumente |
@) F & & a o i
\—"\____/"

Schutz- | Wamn-
Regler Funktionen Tdenti

Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus

Assistent | Graphen und Daten I Exp: inst=ll |

Aufgrund ihrer internen Struktur rasten einige Motoren bei auf einigen Positionen ein. Dieser Effekt wird al
beobachten, ignerieren Sie bitte diesen Wizard.

@ KEB Antriebe haben eine spezielle Funktion um dem cogging-Effekt entgegen zu wirken. Hierfir muss zuni
Aufgrund der Messung wird eine passende Kompensation berechnet und an das Gerat (ibertragen. Dieser’
abspeichern oder laden wollen, kénnen Sie den ,Graphen und Daten”-Tab verwenden.

Aktuzller Status:

Status der Messung
« Digital-Eingénge
o Spannungsversorgung run

STO gesetzt

Aktiv
[ Kompensation deaktivieren ]
Ka tionsqualititefakior @8 67750
Kompensationsfehlerfaktor @ 0,554000275843454
[ Auswiahl aktivieran ]
Einstellungen der Massung
Distanz: 131200 % Auflsung 128 ¥ Inc
= 2 % Umdrehungen und Schritte 1025 ¥
128 ¥ Inkremente.
Anzahl Messungen pro Schritt 5%
Messbedingung:

@ @ Target reached @ Zeit basiert
ps15: positioning window time 0 ms Wartezeit: 500 ms
Geschitzte Zait: 22 min, 12 s

Die Messergebnisse werden dargestellt im Editor ,Graphen und Daten®.

Die Ergebnisse kdnnen in einer separaten Datei gespeichert und auch wieder aufgerufen werden.

Bl swrsete 7] kesTokment= ' Node_1_S6A_EthercAT x
[ | # Vizards | Gerate-parameter | 2] pokumente |

(,7/-\ ; & 5 & & 3
8 & @ = Sehutz- / Wamn- = s

Grundeinstellungen Motor Rudkdihnungsmodus Regler Funktionen Identiikation Betriebsmodi Feldbus Testiauf Coaging
Assistert | Graphen und aten | I
Daten T ord B0
S 2us Datel lader] (1= in Datsi speicher)

Oberschwingung
[ I =
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160 170 180 190 200

Frequenzfaktor

Graphische Darstellung der gamassenen Daten und der Kompensation
Kompensationsqualittsfaktor @ €7,7%
Kompensationsfehlerfaktor @) 0,55400027584345¢

24 L
18
12
06

AT

18

Drehmoment (% des Nennmoments)

24 1

31 + ' L

U
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10.1.2 Online Inbetriebnahme-Assistent Basis COMBIVERT F5, B6 und G6.
Fur alle COMBIVERT F5, B6 und G6 steht ein kleiner Start Up-Wizard zur Verfiigung.

[ =awis_1Fs [ axis_ 2 G6 x
 —
lEﬁe_—_Emstellungen I Gerate-Parameter I Dperator-Parameterﬂ Online Wizards “nforma}un»{/
@ Einstellungen |Experteneinste|lur1gen|
Pt Grundeinstellungen
=3 Steerungstyp |G6P-5 /4000rpm 4 -| @
S.C.L

Gerat zuricksetzen: [ParameterDefaulhuerte laden 4"/1/

[=l Parametersatze

)

|| ok

Kopiere Werte von... [Sa»gg | SubIndex 1

2 |

T~

~nach: |satz 1/ Sublndex 2

10.1.3 Online Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F5.

10.1.3.1 Einmessen Asynchronmotoren F5-A/ -K und F5-H/ -L (ASCL)

Fur die Modi zum geregelten Betrieb von Drehstromasynchronmotoren mit und ohne Drehgeber steht ein
Assistent fur den Einmessvorgang zur Verfligung. Voraussetzung ist eine Geratesoftware F5-A/-M/-K ab
V4.3 oder F5-H/-L ab V2.3. Es gibt einen Standardmodus und einen Expertenmodus. Bestimmte Geratevor-
gaben, welche fur das Einmessen geéndert werden missen, wie Sollwertvorgaben, werden vor dem Starten
abgespeichert und nach Beendigung wieder auf den urspriinglichen Wert zuriickgesetzt. Die Funktionsbe-
schreibung des Einmessvorgangs finden Sie im Applikationshandbuch F5-A (=> Kapitel 13 Dokumenten-

Datenbank).

Die Reglerfreigabe-Klemme muss wahrend des Einmessvorgangs nach Vorgabe gedéffnet und geschlossen
werden kdnnen. Schalten per Software ist nicht moglich.

Offnen im Gerate-Editor:

Kopiere Satz 0 in alle Sitze 3 ] \

Betriebsart und Dreh—
zahlmodus einstellen

Werkseinstellung laden
(Fro1= -4)

Kopiert den Satz 1 /
Subindex 0 nach allen
anderen Séatzen /
Subindices

Kopiert die Einstellun—
gen von einem Satz /
Subindex nach einem
anderen
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Drehzahlmodus

[ axis_1_F5 x -
‘ GerateEinstellungen I Geréte-Parameter I OperaboH’arameberH Online Wizards ”nﬁ)rmaﬁonl el l’]Ste| | en
—

@ Identifikation
Start
[1] Voreinstellungen altbild Asynchronmaschine &)

& Sicuerungstyp [FsMjaoorpm  4— -] R L, R

s

Motor ident.

Gerat zuriicksetzen

Parameter Defaultwerte laden ]

27000 |2l 6,750

Motordaten eintra—
[2] Typenschild (Asynchronmaschine)

gen
In @ 36 = A nn ot |1400 = 1/min
Un = 230 2l v fn - 7 = Hz
cos(p): 0,73 L Pu ot 0,75 2 kw & .
Einmessung star—

[3] Identifikation . .
. . . ten mit automati-
P Umrichterstatus: 0: keineReglerfreigabe
- Identifikationsstatus: 0: aus + 1000 Hz SChem Ablauf

IdentifikationFehlerstatus: 0: kein Fehler

Aktuelle Auslastung: 0%
Scheinstrom: 00A
Istmoment: 0,00 Nm i
Istwertanzeige: 0,000 1/min Aﬂzelge del’ aktu_
ellen Werte beim
[ Beertenmodus ., Dieser Assistent verandert nur die Werte in Parametersatz 0 [ SubIndex 1. Wenn nitig, mi = E|n messen
- — Werte mit Hilfe des Parameters Fri1 oder des 'Start-Assistenten in andere Satze kopierty
< '\ I | 3
Knmmunikation:\Q{
Expertenmodus einschalten
Mit Expertenmodus:
Eﬁ axis_1_F5 X
e Y . . .
Gerate-Einstellungen I Gerate-Parameter | Dperahor-ParamebEr” Online Wizards “nformaﬁonl |_|Ste m |t man ue” ein—
= =
e Identifikation | Experteneinstellungen | ¢
Start T vererstelungen Ersatzschaltbild Asynchronmaschine &9 Stel | baren Param etern
= Steverungstyp [F5-M /4000 rpm v R, Lo R, 6ffnen
Motor ident. Gerat zuriicksetzen [ParamaterDefaultwertaladen ]
27000 2|2 [&7s0 =
[2] Typenschild {Asynchronmaschine) U Volle Auswahim 0g—
I e S s faoo B ymin 157,000 (5] mH lichkeit bei Einmess—
un 23 Hv e o Bk — verfahren
cos(p): 0,73 z Fn : 0,75 =/ kw

[3] Identifikation

Ide'rﬁlﬁlinnsba‘len' 4mlneReglel‘Frelgabe BeWahrte Elnste”un_
Identifikationsstatus: 0: aus + 1000 Hz

IdentifikationFehlerstatus: 0: kein Fehler | — g en U be n eh men

Aktuelle Auslastung: 0%
Scheinstrom: 00A
Istmament:

Istwertanzeigss

Anzeige [ Filter Einstellungen

Einstellen der Filter
/ manuell
Standard Filtereinstellungen Istwert FT1 Filter: |aus -
Istmoment PT1 Filter: |8 ms -

Expertenmodus », Dieser Assi;tent verdndert nur die Werte in PalrameFersa_iz 0/ Suk?Index i ‘M_ann nﬁt\_g
AN ‘Werte mit Hilfe des Parameters Fri1 oder des 'Start-Assistenten in andere Sdtze kopie

Expertenmodus eingeschaltet

Im Tab ,Expertenmodus” werden alle relevanten Parameter als Online-Liste angeboten und kdnnen bei Be-
darf manuell wie im Parametereditor angepasst werden:
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m axis_1_F5 X

| Geréte-Einstellungen I Gerate-Parameter I Operator-Parameher” Online Wizards ulnformaﬁon
—_

10.1.3.2 Einmessen Synchronmotoren F5-A/ -S/ -K und F5-E/ -P (SCL)

@ Idenﬁﬁkaﬁorj Experteneinstellungen ”
Start — 2
1 Name
_. Motor
Motor ident. ~
dr06: DASM Standerwiderstand

drl7: DASM Streuinduldivitat

drll8: DASM Lauferwiderstand

dr10: DASM Hauptindukdtivitat
Modell

cS01: Istwertquelle

d504: Fluss/Rotoradaptionsmodus

d518: Modellanpassung

uF15: Hardware-Strombegrenzung
Medell-Optimierung

cS01: Istwertquelle

d504: Fluss/Rotoradaptionsmodus

d518: Modellanpassung

uF15: Hardware-Strombegrenzung
Einstellungen

c500: Reglerkonfiguration

d502: Stromentkopplung

d503: Strom-/Momertmodus

Pn65: Sonderfunktionen
Identifikation

drd8: Motoridentifikation

drd5: Lh Identifikation Rampenzeit

dr67: Strom fir Ls/loff Identifilkation

Fr10: Motoranpassung

uF0S: Spannungsstabilisierung

uF18: Totzeitkompensationsmode
Geber

Ec00: Geber 1 Schnittstelle

Ec10: Geber 2 Schnittstelle

Wert

54000
13.50mH
65330
314,0mH

0: Kanal 1 +aus
0: aus +aus + nein + aus, max.110% + aus = aus +aus +aus
0: aus + aus + aktiviert + gemessen + aus + 8US + &US + 8US + 8US + 8US + aUS

1: Binphasenmodus

0: Kanal 1 +aus
0: aus +aus + nein + aus, max.110% + aus = aus +aus +aus
0: aus + aus + aktiviert + gemessen + aus + 8US + &US + 8US + 8US + 8US + aUS

1: Binphasenmodus

0:aus

0:aus

0: aus +aus +aus + aus + Mn{Typenschild)
0: keine Funktion aktiv

0: aus + 1000 Hz
5.00s

100 %

0: fertig

1120: aus
1:linear

13: Inkrementalgebereingang mit Fehlerer.
13: Inkrementalgebereingang mit Fehlerer.

Fur die Modi zum Betrieb von PM-Synchronmotoren mit und ohne Drehgeber steht ein Assistent fir den Ein-
messvorgang zur Verfligung. Voraussetzung ist eine Geratesoftware F5-A/-S/-K ab V4.3 oder F5-H/-P ab
V2.3. Es gibt einen Standardmodus und einen Expertenmodus. Bestimmte Geratevorgaben, welche fir das
Einmessen geandert werden missen, wie Sollwertvorgaben, werden vor dem Starten abgespeichert und
nach Beendigung wieder auf den urspriinglichen Wert zurtickgesetzt. Die Funktionsbeschreibung des Ein-
messvorgangs finden Sie im Applikationshandbuch F5-A (=> 13 Dokumenten-Datenbank).

Die Reglerfreigabe (Klemme 16) muss wahrend des Einmessvorgangs nach Vorgabe gedéffnet und geschlos-
sen werden kdnnen. Schalten per Software ist nicht moglich.

Offnen im Geréte-Editor:
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KEB|

Drehzahlmodus ein—

[ axis_1F5 x

Geréte-Einstellungen I Gerate-Parameter | Operator-Parameter | Dnh.lmant&l Online Wizards annrmaﬁon

stellen

Motordaten manuell
| eintragen
Oder:

Weiterleitung zum
Motordatenassisten—
ten siehe 10.2.1.1

@ Identifikation
[1] vareinstellungen Er Gltbild Synchronmaschine @
?‘ Steuerungstyp [F5-5 /4000 rpm 4 | /
; Gerit zuriich : [Parameter Defaultwerte laden ]
[2] Typenschild (Synchronmaschine)
Tan |14 2 a NNt 3000 21 1fmin EMK
ot |15 =0 e g 32,12 | w/i000rpm
Man 0,8 2 Nm
© 73 e Encteungen s vemenden =

[3] Identifikation

Umrichterstatus: 0: keine Reglerfreigabe

Identifikation statten  +

Identifikationsstatus: 0: aus + 1000 Hz
Identifikatn = 0: kein Fehler

Aktuelle Auslastung: 0%
Scheinstrom: 0,04
Istmoment: 0,00 Nm
Istwertanzeige: 0,000 1fmin

[7] Bxpertenmodus
A

Motorkonfigurator

Einmessung starten
mit automatischem
Ablauf

Anzeige der aktuellen

Kommunikatiom 0K

~ Werte beim Einmes—

Expertenmodus einschalten

Mit Expertenmodus werden zusétzlich sinnvolle Funktionen angeboten:

axis_1_F5 X

Identifikation | Experteneinstellungen |

‘ Geréte-Einstellungen | Geréte-Parameter IOperamr-Parameter Dol 3 Informaﬁonl
Start

[1] Voreinstelungen Ersatzschaltbid Synchronmaschine @
sch Steverungstyp [F5-5 /2000 rpm Al

Gerst zuriicksetzen: [Parameter Defaultwerte laden ]

[2] Typenschild (Synchronmaschine)

Ian: (L4 A TNt (3000 =] 1/min
Iap : |1,5 2] A fu : [150,0 2] Hz
Man : 08 = Nm

Es wird empfohlen, den Motor-Kenfigurator
o

fiir diese Einstellungen zu verwenden.
[3] Identifkation
Umrichterstatus:
Identifikation starten -

Identifikationsstatus: 0: aus + 1000 Hz
IdentifikationFehlerstatus: 0: kein Fehler

0: keine Reglerfreigabe

Aktuelle Auslastung: 0%
Scheinstrom: 0,04
Istmoment: 0

Istwertanzeige: 0,000 1/min

Anzeige [ Filter Einstellungen Modelloptimisrung

Istwertanzeige aktivieren AN Stérfilter: [7] Sollwertabhdngige Schatzwertgrenze @)
Standard Filtereinstellungen Istwert PT1 Filter: laus v] [".,A'Rotorpos\tmnserkarwmg l

Istmoment PT1 Filter:
Expertenmodus

\

Expertenmodus eingeschaltet

sen

Experten—Liste mit
manuell einstellbaren
Parametern 6ffnen

Volle Auswahlmoglich—
keit bei Einmessver—
fahren

Bewahrte Einstellun—
gen dbernehmen

Einstellen der Filter
manuell

Stabilisiert den Start

Extrament fir Rotor—
lageeinmessung

Im Tab ,Expertenmodus” werden alle relevanten Parameter als Online-Liste angeboten und kdnnen bei Be-

darf manuell wie im Parametereditor angepasst werden:
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[f) axis_1 F5 x

@

Identifikatiof| | Experteneinstellungen

—
| Gerate-Finstellungen I Gerate-Parameter I Operator-Parameter I Dokumenteq Online Wizards !nfcrmaﬁon

Start

MName
Motor
dr26: DSM EMK [vipk./1000min-1]
dr3: DSM Standerwiderstand
dr31: DSM Indukdivitat
dr50: D5M Motorschutz min. |s/1d
dré3: DSM EMK HR[Vple/1000min-1]
Modell
cS01: lstwertquelle
d518: Modellanpassung
uF15; Hardware-Strombegrenzung

&
S.CL

Identifikation
drd8: Motoridentifikation
drd5: Lh Identifikation Rampenzeit
dr67: Strom fir Ls/loff Identifilkation
Fr10: Motoranpassung
uF08: Spannungsstabilisierung
uF18: Totzeitkompensationsmode
Einstellungen
cS00: Reglerkonfiguration
d502: Stromentkopplung
dS03: max. Strom-/Momentmodus
Pn65: Sonderfunktionen
Geber
Ec00: Geber 1 Schnittstelle
Ec10: Geber 2 Schnittstelle

10.1.3.3

Mit dem Assistenten fir die

Wert

64
253340
24.82mH
150 %
64,24

2: berechneter lstwert + aus
2048: aus +ein
0:aus

0: aus + 1000 Hz
5.00s

100 %

0: fertig

1120: aus

3: autom. Erkennung

4: Drehzahlregelung {nur F5-M/S)

1:ein

2: aus = ein +aus + aus = Mn{Typenschild) + zusammen + aus
80: OLZ Temp abh. ein + Deratingbegr.=0L2

19: Resolver Interface
2. Inkrementalgeberausgang

Inbetriebnahme-Assistent F5 mit Profinet

Prozessdatenbelegung kann auf einfache Weise die PDO Belegung gemacht

werden. Im Standard-Modus kdnnen bestimmte Gerateparameter durch ,Drag&Drop“ aus dem Gerate-Editor
in die entsprechenden Felder des Assistenten gezogen werden. Es ist eine Operatorfirmware ab Version

2.9ff erforderlich.

{2 mode_0_FS5A_ M X
| Gerate-Finstellungen | Gerate-Parameter |Operator-Parameter I E Dokumente | # Online Wizards I @ Information

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert
‘¢ Sy07: Baudrate ext. Bus / PC 5: 38,4 kBaud Parameter mit gedrickter
a S}'DQ:HSPzWatchdogzeit 0: aus o linker Maustaste auf den
% Syll: Baudrate interner Bus 11: 250,0 kBau ) . .
° 5:32: scope Timer 11708 Reiter ,,Online Wizard®
‘9 Sy41: Steuerwort (high) 0: kein Eingapd + kein Ausaang ziehen und halten---
g Sy42: Statuswort (high) 512: kein Angang + 02
g Sy43: Steuerwort (long) 0: Stop’+ Rechisl. + Satz 0 + aus + kein Eingang + kein Ausgang
¢ Sy44: Statuswort (long) 33854944: Stop + Rechtsl. + Satz 0 + HSPS Bus synchron + Drehzg
g Sy50: Steuerwort (low) 0: Stop + Rechtslauf + Satz 0 + aus
¢ Sy51: Statuswort (low) 512: Stop + Rechtslauf + Satz 0 + HSPS Bus synchron + Drehzahlr
49 Sy52: Solldrehzahl Vorgabe 0 1fmin
‘g | 5y53: Istdrehzahl Anzeige | 0 1fmin
49 SyS56: Adresse Startanzeige 0205h
iy Sy77: Steuerwort S4 0000h
9 Sy78: Statuswort 54 0000h
‘g Sy79: Statuswort 1 Profidrive 0100h
¢ Sy80: Statuswort 2 Profidrive 0000h

4. Af:abgleich-fHilfsparameter

e oo o o "
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@ Node_0_F5A_M X

] | Gerate-Finstellungen I Gerate-Parameter IDperator—Parameter I = Dokumentel # Orline Wizards | @@ Infor

Mappiry i . . .
s%rt PP | Experksetings Parameter mit gedriickter linker

ProfiNET PD Mapping: Enabled. [ FBS Config: EnMNEI’ PD Mapping

Maustaste auf das Feld ,Trans—

& . . : «
Motorsion @ 7o selsct parameters for the procss mapping, drag & drap parameters ond M it / Receive PDO" ziehen und
= Transmit-PDOs (Drive —> Contp ablegen

Process data

[] Activate PDO

Receive-PDOs (Control —= Drive)

pelEepal] [ 11 1]

Activate PDO

——
p—

Eine Anderung kann nur im Zustand ,Inactive PDO* erfolgen.

Im Expertenmodus kann die PDO-Belegung auch manuell mit den Hexadezimaladressen gemacht werden
(=> auch: 10.2.1.4 Offline Inbetriebnahme Assistent Profinet Operator).

10.1.4 Online Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT G6.

10.1.4.1 Einmessen Asynchronmotoren G6-L (ASCL)

Der Online-Inbetriebnahme-Assistent funktioniert prinzipiell gleich wie bei F5-ASCL (=> Kapitel 10.1.3.1).
Die Funktionsbeschreibung des Einmessvorgangs finden Sie im Applikationshandbuch G6 (=> 13 Dokumen-

ten-Datenbank).

10.1.4.2 Einmessen Synchronmotoren G6-P (SCL)

Der Online Inbetriebnahme-Assistent funktioniert prinzipiell gleich wie bei F5-SCL (=> Kapitel 10.1.3.2)
Die Funktionsbeschreibung des Einmessvorgangs finden Sie im Applikationshandbuch G6 (=> 13 Dokumen-

ten-Datenbank).

10.1.5 Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT T6.

Fir den COMBIVERT T6 wird wéahrend der Laufzeit des CV 6.6.0 ein separater Inbetriebnahme-Assistent
veroffentlicht. Dieser ist nur COMBIVIS studio 6 integriert, da die Inbetriebnahme zusammen mit der inte-
grierten Embedded PLC erfolgt.

Die ,Umrichter spezifischen* Parameter kdnnen mit Hilfe des Online Wizard angesprochen werden. Die
Funktion ist in Kap. 10.1.1. Online Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F6/ H6/ S6/ /P6 /T6 beschrieben.

10.2 Offline Inbetriebnahme-Assistent

Fir einen Offline Inbetriebnahme-Assistent muss kein Gerat angeschlossen sein.
Das Ergebnis kann direkt in ein angeschlossenes Geréat geladen werden oder es kann eine Datenliste (Para-
meterliste oder andere Datei) erzeugt werden, die gespeichert und spater in ein Gerat geladen werden kann.

Inbetriebnahme-Assistent 6ffnen
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Wenn fir die Geratesoftware ein Inbetriebnahme-Assistent verfligbar ist, wird im Navigator das Objekt ,Inbe-
triebnahme*® auch sofort unter dem Gerat mit aufgefiihrt.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Hife

B EHBIE o & Bn X b 0L
Namgalmr * o X m G6_G X

= ‘@ Linbenannt3 E] KEB-Gerat | Geréte-Parameter |

= G& G (KFB Geraet a p N
- et
o+ |Ir1betriebnahme l ruppen-/Parameterhame
+- ru: Betriebsdaten-Anzeigen

+- oP: Sollwerte / Rampen

+ Pn: Schutz-fSonderfunktions
+- 5: Regelparameter

+- uF: Uff-Kennlinig/Modulatio

Falls das Objekt nicht angezeigt wird, weil z. B. die Software in einen anderen Bereich umgeschaltet wurde,
kann der Inbetriebnahme-Assistent manuell hinzugefugt werden: Gerat markieren — Kontextmeni ,rechte
Maustaste® — ,Objekt hinzufiigen* — ,Inbetriebnahme-Assistent®

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Hilfe
BEEEB S v dBEX MBI E-O 882
Na\ngal:lr * 3 X m axis_1_F5 X

| KEB-Gerat | Gerdte-Parameter | Operator-Parameter | Onling

{2

-/ParameterMame Parameterwert
triebsdaten-Anzeigen
Einfiigen llwerte f Rampen
hutz-fSonderfunktionen
* Léschen
i ehmoment/Drehzahlregler
i KEB-Gerite aufiisten triebsabhangigeRegler
E KEB-Geratesuche f-K.ennliniefMaodulation
B2 8 KEB-Gerit hinzufiigen tordaten
| chnologieregler
A Gerdte-Passwort eingeben berschnittstellen
& satzzeiger eingeben =dienoberfliche
online rametersatze
_ naloge Ein-fAusgange
G Komplette Liste erstellen —— .
|h Objekt hinzufiigen 3| #  Inbetriebnahme-Assistent. .. I|
Gerat anhangen. .. ?;, KEE Parameterliste. ..
GEIat E'nfugen FraynanramEaranTeieT
ratespezifische Daten
Gerat deaktivieren. )
stemeinstellungen

Oder: Gerat markieren — Werkzeugleiste: Icon = Inbetriebnahme-Assistent

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Hilfe

S EHB S lo-sbex atBEH e 2 nir
Mavigator * 0 X m axis_1_F5 X F2 IInbetriebnahrne—hssistent...l |_
= ‘@ Machine demo x |KEB-Gerét| Gerdte-Parameter KEB Parameterliste. .. lnf

Gruppen-/ParameterMName Parameterwert

| 9 [axis_1_F5 (kEB Geraet) |
= Parameterlists
= ﬂ@ axis_2_G6 (KEE Geraet)

#" Inbetriebnahme

+.- ru: Betriebsdaten-Anzeigen
+- oP: Sollwerte [ Rampen
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- B
Inbetriebnahme-Assistent hinzufligen [é]
e
Name:

Namen vergeben und ,Hinzufiigen®

10.2.1 Offline Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F5.

10.2.1.1 Motordatenkonfigurator F5-S

Der Motordatenkonfigurator ist verfugbar in den Betriebsmodi fur PM-Servomotoren der Typen F5-S, F5-P,
F5-E und G6-P. Er erzeugt anhand der Artikelnummer eines KEB-Synchronmotors oder der selbst definier-
ten Daten eines anderen Synchronmotors eine Parameterliste mit allen motorrelevanten Werten. Diese kann
gespeichert oder direkt in das Gerat geladen werden. Aktuell werden nur Synchronmotoren unterstitzt.

Die selbst definierten Motoren werden in einer eigenen Datei abgespeichert. Diese kann auf andere Rechner
kopiert werden:
C:\Program Files\KEB\COMBIVIS_6\KEB\UserMotors.xml

Mit einem KEB-Motor:
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| EE [ R P ET I T [ == ST TR
{@ FEs [ Inbetriebnahme [FSE_S] x] -
= h Input mode
Mtor | (,m Own motar-data Einschrankung der Aus—
A Bitte wahlen Sie cinen Molor aus: wahltabelle mdglich nach
Ubersicht . yeq Motordaten Bauart, Spannung, Dreh-
| Baureihe Art.-Nr. Un ‘ﬁ_ﬂ In Id0 n_| zahl, Polpaarzahl
[alle - ale [~ ate [~ (e [=]-
Dynamic Line I | A1SMO00-6200 | 230 0,32 |1 1,2 | 5000 0,17 |3
Dynamic Line I | A25M000-6200 | 230 0,48 /1,5 1,5 G000 0,24 |3 |
Dynamic Line I | A35M000-6200 | 230 0,6 |2 2 s000  |0,31 |3 '
Dynamic Line I | A45M000-6200 | 230 0,2 |29 |32 |so00 (045 |3 '
Dynamic Line I | B1SM000-4200 | 230 0,6 |2 1,9 | 4000 0,22 |3 |
@Iﬁ 230 0,5 |25 |26 |00 (0,22 |3 '
Dynamic Line I | B25M000-4200 | 230 1,3 |29 |32 |4000 |03 |3
Dynamic Line I | B23M000-6200 | 230 1 44 |5 s000  |0,38 |3
Dynamic Line I | B35M000-4200 | 230 2 47 |55 |4000 |0,57 |3
Dynamic Line I | B35M000-6200 | 230 1,5 |66 |77 |6000 0,57 |3 '
Dynamic Line I | C15M000-3200 | 230 0,8 |14 |1,5 |3000 1,2 3
Dynamic Line I | C15M000-4200 | 230 0,75 (1,8 2 4000 1,2 3 i I
o /
Weiter
Motor auswéhlen z. B. BISM000-6200:
% FSE:S \‘ # Inbetriebnahme [F5E_S] x] >
th Motor _ Erwetert Enstakungen — Kuhlungsart einstellen
== ) Art-Nr: B 15M000-6200 Kuh_l\un.g:
Ubé/rsicht v synchren -0' Elrirennd /
Baureihe:  Dynamic Line I / Geberbauart einstellen
U_n (V): 230
M_n(Nm: 0,5 Geber /
Ln () = Resolver - ‘
1_dl (&): 2,6
n_nirem): 6000 |
L kgem®): 0,22 Drehzahlregler Voreinsiell ‘ Drehzahlregler vorein—
Gebertypen:  Resolver, Hiperface SEKS2, Hiperface SRS 50/60, 2 : ®\‘ stellen: 2= hart,
—— 15=weich, (basiert auf
Motortragheits—mo-—
.. Dievondiesem Assistenten generierte Parameterliste |adt zundchst die
1\, Default_Werte fiir alle Parameter in allen Parameter-Satzen fiir das Gerat. | m ent)
. Anschliebend werden die Motor-spezifischen Einstellungen vorgenommen. ‘
|
A \
Zuriick Weiter
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Eigenen Synchronmotor definieren:

[ awis_2G6 [f] awis_1Fs [, Inbetriecbnahme [axis_1_F5] X _J -
= Input mode
Motor KEB Database () [G Own mu:utu:ur-data]

-f'_ Eigene Motoren: [:=-:=- Meuer Motor << v] Entfernen o
Owerview
Geben Sie die Motor-Daten ein, um eine automatsche Reglerkonhguration vorzunehmen:
Motor-Daten
Typ: synchron PRZ: 2 =
U_n (\V): 200 » F_uwv (Ohm): 0,1 =
M_n (Nm): 0,1 = L_uw (mH): 0,1 =
|_m (4 0,0 = Abschaltzeit (s): 10,0 =
|_dl (4): 0,0 = Abschaltzeit bei Imax (s): 10,0 = E
n_n (rpm): 1000 2| Motorschutz Erholungszeit (s): |200,0 =
J_L (kgcm®): 0,00 = Motorschutz min. Is/ld (32): 300 =
M_Gr (Nm): 0,1 =
k_E_RMS(\V): [0,0 =
Eigenen Motor .
speichern Bestatigen ‘ i
A

Motor in die Motorenliste aufneh—

men Motordaten direkt flr die Paramet—

rierung verwenden

In der — Ubersicht kann nun gewahlt werden, ob die Parameter direkt in das Geréat geladen werden sollen
oder ob eine Parameterliste erstellt werden soll.

10.2.1.2 Prozessdatenbelegung F5- CAN Bus Operator

Die Prozessdatenbelegung fur den F5-CAN Operator kann erstellt werden und damit eine EDS Datei. Ein
Laden der Einstellung in das Gerét ist jedoch nicht méglich.
Die Funktion des Assistenten ist gleich wie bei Typ G6 (=> 10.2.2.1 Prozessdatenbelegung G6 CAN).

10.2.1.3 Prozessdatenbelegung F5- EtherCAT Operator

Die Prozessdatenbelegung fur den F5-EtherCAT Operator kann erstellt werden und damit eine XML-Datei.
Ein Laden der Einstellung in das Gerat ist jedoch nicht mdglich.
Die Funktion des Assistenten ist gleich wie bei Typ G6 (=> 10.2.2.2 Prozessdatenbelegung G6 EtherCAT).
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10.2.1.4 Prozessdatenbelegung F5- Profinet Operator

Mit dem Assistenten fur die Prozessdatenbelegung kann auf einfache Weise die PDO Belegung gemacht
werden. Im Standard-Modus kénnen bestimmte Parameter durch ,Drag&Drop“ aus dem Gerate-Editor in die
entsprechenden Felder des Assistenten gezogen werden. Es ist eine Operatorfirmware ab Version 2.9ff er-
forderlich.

Mit ,,Upload” werden die aktuellen Einstellungen des angeschlossenen Gerétes in den Assistenten Uber-

nommen.
Mit ,,Download“ wird die Einstellung des Assistenten in das angeschlossene Gerét Ubertragen.

Assistent fUr Profinet Map—

ping Pd—Mapping mit
1]
/ ,Drag&Drop
i, Mode_0_F5A_M X - i Inbg\t‘nebnahme [Mode_0_F5A_M] % =
| Gerate-Einstelungen | Gerate-Parameter | Operator-Parameter | = ¢ R Y= -Mapping Expert settings
Process data
Gruppen-/ParameterMame Parameterwert  * ProfiNET PD Mappina: Disajfed [ FBS Config: Enable ProfiNET PD Mapping =
= Sy: Systemeinstellungen Fe .
To select e processda . drag & d on the red felds (a freld
% Sy01: Feldbus Watchdog Zyklus 0: aus Overview @E{e_ﬁ 28] g & e arepe :
% Sy02: Umrichteridentifikation 2500: F5A-Mfv4.4 Transmit-PDOs Dk —= Control)
@ Sy03: Leistungsteilkennung 6 i i W?V/? W
% Sy06: Umrichteradresse 1 %%%%%
iy Sy07: Baudrate ext. Bus [ PC 5: 38,4 kBaud Activate PDO
@ Sy09: HSPS Watchdogzeit 0: aus
& Syll: Baudrate interner Bus 11: 250,0 kBaud || Receive-PDOs (Control - Drive)
@ Sy32: Scope Timer 8363 W?V/V W
@ Sy41: Steuerwort (high) 0: kein Eingan... k| %%%%%
@ Sy42: Statuswort (high) 512: kein Einganc|
9 Sy43: Steuerwort (long) 0: Stop +Rec.. k &
‘4 Sy44: Statuswort (long) 33554432: Sto_ b /
— :

@ 5y50: Stewerwort (low) 0: Stop +Ree o Expertenmodus einschalten
i Sy51: Statuswort (low) : Stop + R hg "3_ J
“4 | Sy52: Solldrehzahl Vorgabe | 0 1/min - -
@ Sy53: Istdrehzahl Anzeige 0 1/min
i Sy56: Adresse Startanzeige 020%h Expert mode
@ Sy77: Steuerwort 5% 0000h

< m | T [ Upload || Download || 4 Configuration dstabase -

Eigene Datenséatze kdnnen erzeugt, ge—

Mapping von oder in Gerat laden lesen oder gelscht werden

Im Expertenmodus kann die PDO-Belegung auch manuell mit den Hexadezimaladressen gemacht werden.

Inbetriebnahme [Node_0_F5A_M] X -
—_——
~ |@1 Expert settings
Process data
Parameters: |FBS Config =
FES Config

Overview Name 1st PDIN map }
Fb01: FBS Col 15t PDOUT map

[ Upload || Download 4 Configuration database -
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Unter dem Assistenten ,Overview" kann eine Parameterliste mit den relevanten Parametern erstellt werden.

10.2.2 Offline Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT G6.

10.2.2.1 Motordatenkonfigurator G6-P

Der Motordatenkonfigurator G6 funktioniert gleich wie bei COMBIVERT F5-S (=> 10.2.1.1 Motordatenkonfi-
gurator F5-S).

10.2.2.2 Prozessdatenbelegung CAN Version

Mit dem Assistenten fur die Prozessdatenbelegung kann auf einfache Weise die PDO Belegung gemacht
werden. Im Standard-Modus kénnen bestimmte Parameter durch ,Drag&Drop“ aus dem Gerate-Editor in die
entsprechenden Felder des Assistenten gezogen werden.

Mit ,,Upload“ werden die aktuellen Einstellungen des angeschlossenen Gerates in den Assistenten Uber-
nommen.

Mit ,,Download“ wird die Einstellung des Assistenten in das angeschlossene Gerat Ubertragen.

Mit ,,CAN EDS“ wird eine zum Gerét und der PDO-Belegung passende EDS-Datei erzeugt.

[ 6.6 x - # | Inbetriebnahme [6_G] | X -
KEB-Gerat | Gerdte-Parameter |0Deramr-ParamEter Ol F [—4 Mapping
Gruppen-/Parameterhame Pm: Process data @
+- ru; Betriebsdaten-Anzeigen . To select parameters forthe processdata-mapping, drag &drop parameters on
% oP: Sollwerte / Rampen Owverview the prepared fields {(afield eguates & Bit).
+- Pn: Schutz-fSonderfunktionen Transmlt—PDOs _ o
+ - ¢5: Regelparameter /A d
+- uF: Uff-Kennlinie/Modulation Activate PDO : 6/8 Objects: 2/8
+- dr: Motordaten
: . L sy
¥ en: Technol | » |
cn: Technologieregler : %%%%%%
* Ec: Geberparameter Activate PDO : 2/8 Objects: 1/8
+- Ud:Bedienoberfliche
+/- Fr: Parametersitze
o )
*- An: Ansloge Ein-fAusgange Activate PDO : 0/8 Objects: 0/8
4 di: Digitaleingdnge
+-- do: Digitalausgange =
#- LE: Schaltpegel [ Timer REEEIE-PDDS _ o
+- In: Gerdtespezifische Daten /A/ﬁ
= Sy: Systemparameter W Activate PDO : 6/8 Objects: 3/8
Sy02: Umrichteridentifikation 5440: GE-G[! _ _ e
Sy03: Leistungsteilkennung 514 /j/A/ﬁ
Sy06: Umrichteradresse 1 L~ [¥] Activate PDO : 5/8 Objects: 3/8
Sy09: Watchdogzeit interner Bus 0,50 5
Sy11: Baudrate interner Bus <synchror! %%%%%%%%
5y32: Scope Timer 36618 Activate PDO : 0/8 Objects: 0/8
Sy41: Steuerwort (high) ES | 0: kein Eing:
Sy42: Statuswort (high) 512: kein Ein
Sy43: Steverwort {Jong) 0: Stop + Re ("""
Sy44: Statuswort {Jong) 33587200: 5 ud
Sy50: Steverwort {low) 0: Stop + Re -
Sy51: Statuswort {low) 32768: Stop
Sy52: Solldrehzahl Vorgabe 0 1f/min [ Expert mode
a| Y53 Istdrel:iahIAnzelge | 0 1/min - T I Upload Jl Download ||cam CAM EDS ' 4 Configuration database ~
Adressierungsart : direkt =

Mit ,Configuration database” kann eine friiher abgespeicherte Einstellung oder die KEB Standardeinstellung
in den Assistenten geladen werden. Die KEB Standardeinstellung ladt die Belegung fiir das CiA 402 Profil in
den Assistenten. Mit ,Save“ kann eine eigene Belegung abgespeichert werden.
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# Inbetriebnahme [G6_G] X

—
= Mapping

Process data

re Transmit-PDOs

Overview i e
e ]

1 6f8 Objects: 2/8

Activate PDO

[¥] Activate PDO : 2/8 Objects: 1/8

Activate PDO

: 0/8 Objects: 0/

Receive-PDOs

7y

7

1 6/8 Objects: 3/8

0
//AJ

Activate PDO

A

: 5/8 Objects: 3/8

Activate PDO

|

@ To select parameters for the processdata-mapping, drag &drop parameters on the prepared fields (a field equates & Bit).

Activate PDO : 0/8 Objects: 0/

|5 KeB Database

 JJ

g.

standard PD' mapping (H& double)

Inbetriebnahme-Assistent

standard PD mapping (HG single)
standard PD mapping (G6)

User Database

T —

B Save

Expert mode
Dee Delete

|l Upload || Download | eamCANEDS iz Configuration database -

Im Expertenmodus kann die PDO-Belegung auch manuell mit den Hexadezimaladressen gemacht werden.

"' 4 Inbetriebnahme [G6_G] X

@ css
—
o Mapping | Expert settings

Process data

@

field equates 8 Bit).

|k

[#] Activate PDO : 4/8 Objects: 2/8

ek

[ Activate FDO : 0/8 Objects: 0/8

)

Activate PDO : 0/8 Objects: 0/8

Overview

ReceivePDOs

i

Activate PDO : 4/8 Objects: 2/8

A

Activate PDO : 0/8 Objects: 0/8

Tk

Activate PDO : 0/8 Objects: 0/8

To select parameters for the processdata-mapping, drag &drop parameters on the prepared fields (a

Enabled objects

=] Enabled objects

=] Enabled objects

i

Enabled objects

=] Enabled objects

* | Enabled objects

E|
Expert mode l
1 Upload || Download | <M CANEDS |4 Configuration database +

' start-up [axis_2_G6] x

& Expert settings
Motar
PDO: |TPDO1 mappi ~|
F—4

Process data

#

Overview

. - TPDIO3 mapping

1% o001 mapping
014 TRPDO2 mapping
co14 TRPDO3 mapping

TPDO 1 mapping
W=l TFDO 2 mapping

coi4: TPDO1 mapping [3]
col4: TPDO 1 mapping [4]
col4 TPDO 1 mapping [5]
coi4: TPDO 1 mapping [6]
col14: TPDO 1 mapping [7]
col4 TPDO 1 mapping [8]

00000000h
00000000k
00000000k
00000000h
00000000h
00000000k

I Upload || Download

M CAN EDS

Unter dem Assistenten-Overview kann eine Parameterliste mit den relevanten Parametern erstellt werden.
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10.2.2.3 Prozessdatenbelegung EtherCAT Version

Mit dem Assistenten fur die Prozessdatenbelegung kann auf einfache Weise die PD Belegung gemacht wer-
den. Bestimmte Parameter konnen durch ,Drag&Drop” aus dem Gerate-Editor in die entsprechenden Felder
des Assistenten gezogen werden.

Ansicht Assistent fir EtherCAT Pd—Mapping mit
H 113
Mapping ,Drag&Drop
m axis_2_G6 X - v Inbetriebnahme [axis_2_G6] x -
KEB-Gerat | Gerate-Parameter | Operator-Parameter I Online wil * [ * [ L= ) To select parame orthe processdata-mapping, drag &drop parameters onthe prepared fields (afield equates 8
P dat: Usethe toolbaftons atthe bottom to load the current settings fromthe device or to save/fload user-defined configur:
Gruppen-/ParameterName Parametdrmer" 4 e g / qure
Sy09: Watchdogzeit interner Bus 0,50 s y. Pd Mapping |Pd1” Details | PdOut Deiﬁilsl
Syll: Baudrate interner Bus 20: sync... IMbps Overview Process input data
5y32: Scope Timer 55833 s Jsve me | [ T T T T T T 111
Sy41: Steverwort (high) 0: kein ...usgang Objects: 3/ 8
Sy42: Statuswort (high) 512: kei..ng + 02 Bytes: 6/ 16
Sy43: Steuverwort (long) 0: Stop ...usgang Process output data
Sy44: Statuswort (lon 335872..ng + 02 [ |
o Sesort (010 or o2 oo | [ [ [[[ ] ]]]
y50: Steuverwort (low) UTSIOp Serviert Objects: 3/ 8
Sy51: Statuswort (low) 0: Stop ..zerviert Bytes: 6/ 16
Sy52: Solldrehzahl Vorgabe 0 1/min
Sy53: Istdrehzahl Anzeige 0 1/min L
Sy56: Adresse Startanzeige 2203h 1
+-- PP: Prog. Parameter R . _ R - ’
4. pr: DSP402 Parameter 1] Uplnad' || Download | [ Device-Descriptions ~ | Configuration databa‘se. 5 Load ~ [l Save @ Delete -
™ 4 M m | 3
Adressierungsart : direkt | Passwort : Applikationspasswort

Eigene Datensétze kénnen er—
Mapping von oder in Gerat laden zeugt, gelesen oder geldscht
werden

Mit ,,Upload“ werden die aktuellen Einstellungen des angeschlossenen Gerates in den Assistenten Uber-
nommen.

Mit ,,Download“ wird die Einstellung des Assistenten in das angeschlossene Gerat Ubertragen.

Mit ,,Geratebeschreibung / Device Descriptions® konnen zum Gerat und der PD-Belegung passende XML
oder ESI Dateien erzeugt werden.

Inbetriecbnahme [axis_2_G6] X -
~ @ To select parameters forthe processdata-mapping, drag &drop parameters on the prepared fields (a field eq

Process data Usethetool-buttons atthe bottom to load the current settings from the device or to save/fload user-defined co

Y Pd Mapping | pdin Details | PdOut Details |
Overview Process input data

B e oo | [ [ [ [ [ [[] 1]

Objects: 3/8

Bytes: 6/ 16

Process output data

ez Joot oo | [ [ [ [T 1] 7]]

Objects: 3/ 8

Bytes: 6/ 16

[[Z EhecAT » [ Export |
[ Upload || Download| || Dewce-Descrlptlorl 5 Load custom EtherCAT module... e @ De
J/ 1 @ Delete custom EtherCAT module... L
>
= Import from EtherCAT-File :
Show "KEB_custornmodulesxml”

© 2022 KEB Automation KG 181



Inbetriebnahme-Assistent

& Process-Data Mapping - EtherCAT Export @%/ E rzeuge XML-File

Step 1 - Select the kind of file to export /
@ Exportas EtherCAT-Module XML 7]

(") Export as complete EtherCAT Device XML (ESI) @

) Advanced: Export MDP Base device description @
Step 2 - Choose your export settings [ Erzeuge ESl_F||e
Module-1D: (eB000

Module name: PD_2013 3 26

[ Erzeuge MDP—File

Installtndmr:nsﬂnry Save as EthmHCAT-XML-FiIe 1 I— SiChem alS exteme Datei
|
= = —— —

Installiere in Geratespeicher (nur
mit COMBIVIS studio 6)

Detaillierte Einstellung des Pd-Mapping ist méglich unter ,Pdin Details“ und ,PdOut Details*

Inbetriecbnahme [axis_2_G&6] X -
~ @ To select parameters forthe processdata-mapping, drag &drop parameters onthe prepared fields (afield equates 8 Bif
Process data Usethetool-buttons atthe bottomto load the current settings from the device or to savefload user-defined configuratic
7 Pd Mappig{ PdIn Detais | pdOut Details n
Overview -
Name Address Sub-Index Bit-Size Dffset
1 5y53: Istdrehzahl Anzeige 0x2035 0 = | 15 Bt 0 :
2 Sy42: Statuswort (high) 0x202A 0 = (158t 2 E
3 Sy51: Statuswort Jow) 0x2033 0 = | 15 Bt 4 :
4 — 0 : i
5 - - 0 0
6 — — 0 . i
7 — 0 : 0
8 — — 0 . 0 2 -]
| Upload || Download |[fJ Device-Descriptions ~ | Configuration database: [ Load - |5 Save (& Delete -
[l i | [t

10.2.3 Offline Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F6/ H6/ S6/ P6/ T6.

Fur die COMBIVERT F6 /H6/ S6/ P6/ T6 gibt es keine Offline-Assistenten. Der Online-Assistent kann einge-
schrankt auch offline benutzt werden.

182 © 2022 KEB Automation KG



Inbetriebnahme-Assistent E -

10.2.4 Offline Inbetriebnahme-Assistent Ubersicht

# Inbetriecbnahme [axis_1_F5] X -
=r Oiverview
Motor The following functions are available:
- To apply the settings to the device, click "Direct download”
— - To savethe settings forlater access inthe project, click "Create parameterlist”
Processtint - To save the settings as single file (*.cvipl) onyour harddisk, click "save as file"
Ig‘|i-:|u may use the "Include"-checkboxes in the summary to select the settings, you would like to include
Gviiew Wizard Indude State
Mator oK Auswéhlen welche Para—
= Process data ok “  metgr welches Assisten—
ten in die Liste aufge—
nommen werden sollen
Create parameterlist ‘ Save as file ‘ ‘ Direct download ‘
a 1 B
<7 ]
Erzeuge Parameterliste Erzeuge und exportiere Laden der Parameter der aus—
mit allen ausgewdhlten Parameterliste mit allen gewdhlten Assistenten in das
Assistenten ausgewahlten Assistenten  Gerat
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11 Hilfebereiche
Es gibt 4 Hilfebereiche:

Hilfe zu speziellen COMBIVIS- und Geratefunktionen
Hilfe zu COMBIVIS Programmfunktionen

Hilfe zu bestimmten Geratefunktionen (FAQ)

Hilfe zu Gerate-Parameterfunktionen

11.1 Hilfe zu bestimmten Funktionen

Durch Fahren mit der Maus auf das @ -Zeichen wird kurzzeitig der dazugehdrige Hilfe- oder Erklarungstext
eingeblendet.

Parameter |Kommunikatian Parameter-listen |Verha|ben I Gerétesuche | Dabeipfade|

Spalten (fur neue Listen) Standard-Einstellungen (beim Offnen)

Index (%) Info-Boxaufgeklappt

Gerite-Ref. Gitternetz aktiviert

[C] Gerate-Name [] 'Quick compare’ aktiviert

Addresse

SubIndex .

Set i)

Read/Write Es wird empfohlen, diese Option zu aktivieren!

dTxt Wenn diese Opti_on d_eaktwieft ist, werden die Kommunikations-Kandle wihrend eings_ Up- oder Downloads
) ) einer Parameterlist nicht verriegelt und andere Komponenten kénnten Parameter editieren.

MName Erweiterte Einstellungen

[7] Benutzerdef. Name Kanile wahrend Up-/Download

Offline-Wert von Parameterlisten verriegeln

7] Online-Wert CANopen-kompatiblen

DW5-Export erlauben @

Bemerkung

[ OK } [ Abbrechen

11.2 Hilfe zu Programmfunktionen

Durch Driicken der Taste F1 in einer bestimmten Programmfunktion wird an die entsprechende Stelle der
Bedienungsanleitung gesprungen.
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(1 ontine e B [-loEs

@ zuriick [#] & | @halt [ Index 2 suchen | €5
Inhalt > 1 x 3. Gerdte-Editor b x
. @ -
0 KEB COMBIVIS 6 Home > 3. Gerdte-Editor |E|

@ Programmiersystem

3. Gerate-Editor

Der Gerate-Editor entspricht dem Projektexplorer im COMBIVIS 5
Die Datenkommunikation erfolgt online, alle Parameterwerte werden
direkt im Gerét geéndert.

Eine Parametersicherung des Gerétes muss lber eine eigene
Parameterliste erfolgen (siehe ,7.18. Parametersicherung”).

Jedes Gerdt hat seinen eigenen Gerate-Editor.

3.1. Offnen des Gerite-Editors
Es gibt zwei Wege den Geréte-Editor zu 6ffnen:

» durch Doppelklick auf den Geratenamen oder:

» das zu editierende Gerét (oder die Gerate) markieren (1.)
— Pfeil nach unten anklicken (2.)
— Im Editor &ffnen”. (3.)

Datei Bearbeitsn Ansicht Projekt Tools Fenster

. . =aw
=) MaschineA

#' Inbetriebna) | il
&% Inhalt || Index q | m ! - 5 i | -

Bereit

In der Mentuleiste unter ,Hilfe* kann die Hilfe in verschiedenen Anzeigemodi gedffnet werden.

m‘igurator[l Hilfe -ﬂ
-5 @& Ihat  <4—smgrUmschaltasterFl Ansicht der ganzen Betriebsanleitungen

 FeP x 7] Index Strg+Umschalttaste+F2 |

einstellungen &1 Suchen E\ Stichworttbersicht
ameterNarrE"] KEB QuickSupport (Remote Assista

3: Warnstatl [T]  COMEIVIS 6 Bedienungsanleitung anzeigen \ Suchfunktion in der Hilfe

4 Status Ve "FAQ"-Dokumente anzeigen
5: Solwertal . S
) ) E Release Motes anzeigen \ ) . .
6: Anzeige R : Anleitung fir COMBIVIS 6 als PDF 6ff-
71 Istfrequel KEB Website besuchen
3: Istdrehzal O Ay f |indatac neifen nen

Bei der Hilfe wird unterschieden zwischen der Funktion des COMBIVIS 6 und dem Programmiersystem
CODESYS.
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B zuriick # S |@Inhalt |y Index Q, 5uchen |@
Inhalt v & X || start
...... Bilstart

P S KEB COMI
@ Programmiersystem

11.3 Hilfe zu bestimmten Geratefunktionen (FAQ)

(Fraher ,HowTo" Dokumente)
Fir bestimmte Geratefunktionen und Vorgehensweisen sind Beschreibungen oder Beispiele vorhanden.
Menileiste ,Hilfe* — ,COMBIVIS 6 ,FAQ"“-Dokumente &ffnen®

Eenste‘ Hilfe | I

Inhalt Strg+mschalttaste +F 1 |
2 x| 3 mndex Strg-HUmschalttaste +F2 Funktionsbeschreibungen und Beispiellis—
[=| /&) suchen / ten ansehen
a KEB QuickSupport (Remate Assistance) /

=] KEB COMEIVIS & Bedienungsanleitung &ffn
|2 [ comenvis 6 FaQ™Dokumente anzeigen | |
N -y

ool

KEB Website besuchen
@ Auf Updates priifen

Informationen. ..

Die Dokumenten-Datenbank mit Dateityp FAQ wird gedffnet. Abhdngig vom Programm- oder Geratetyp wer-
den Beschreibungen oder Beispielparameterlisten angezeigt. Dateien kénnen direkt mit Doppelklick gedffnet
werden. Parameterlisten kdnnen mit Doppelklick einem Gerét zugeordnet und gedffnet werden.
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PN e | lE |G i (&= [ <]
x |=) KEB-Dokumente X o
T FikEnummer Dateityp Bereich Sprache
(FAQ L= L= | L=
[=-FAQ - S
&1 COMBICONTROL — | Arbeitsliste
- COMBIVIS 6 Einmessen SCL G6
.- CV6 FAQOOD1 Create Custom Ethercat Mapping E P Knoten1
CV6 FAQDO02 Configure Offfine Scope E ‘Produkte’ = 'Kommunikation /
CV6 FAQO003 Offiinescope Schaltbedingungen D Bussysteme' > 'COMBIVIS 6
V& FAQOD03 Offinescope Trigger Conditions E Sprache: Deutsch

CV& FAQOD04 HE Motorwizard E

Dateiendung: WRS
CV6 FAQDDOS5 F5 G6 Short Names Operatingmodes E

.- CV6 FAQOO0S Ethercat Gateway On Beckhoff E Voller Pfad:  C:\ProgramD...
[#- COMBIVIS connect DateigroBe: 3,73 kB
[~ COMBIVIS studio &
[+~ COMBIVIS studio HMI

Parameterlisten

\-Read Me

[E)-Parameterlisten G6

- Arbeitsliste Einmessen ASCL G6 L Knoten1
- Worklist startup ASCL G6 L nodel

- Worklist Startup SCL G6 P node 1

[=- Parameterlisten HE [ F& [ SM

- Startup HE6 AFE v1.1

- Startup H6-F6 SM Encoder Axis-B v1.3

- Startup H6-F6 SM Encoder v1.3

- Startup H6-F6 SM SCL AxisB v1.3

- Startup H6-F6 5M 5CL v1.3

[=I- Parameterlists F5

- Arbeitsliste Einmessen SCL F5E Knoten1
- Arbeitsliste Einmessen ASCL F5H Knoten1
- Beispielliste F5 mit Profibus D

- Example F5 with Profibus EN

- F5 PRO ADV

- Parameter list F5 B offline trigger on E OC b
- Worklist startup ASCL F5H nodel

m

11.4 Hilfe zu Parameterfunktionen

COMBIVIS 6 erlaubt einen direkten Zugriff auf die Geratedokumentation. Voraussetzung ist, dass die Doku-

mentation von der KEB Homepage in das COMBIVIS eingebunden wurde. Die Funktion ist nur bei registrier-
ten COMBIVIS 6 oder lizensierten COMBIVIS studio 6 -Versionen verfligbar. Ein PDF-Viewer ist erforderlich.
KEB schlagt bei der Installation von COMBIVIS 6 das freie Programm PDF-X-Change-Viewer zur Installation
vor.

Wenn das entsprechende Programmierhandbuch installiert ist, kann mit der Funktion Kontextmeni - ,In Do-
kumentation suchen...” die Erklarung des Parameters aufgerufen werden.

‘% ru05: Sollwertanzeige 0,0000 1/min

% ruDf6: Anzeige Rampenausgangswert 0,0000 1/min

& rudT: Istfrequenz 0,0000 Hz

v ruos: Istdren hl I o O T T =

% ru09: Geher Angezeigte Parameter becbachten F9

‘@ rull: Istsch Selektierte Parameter beobachten F10

W rull: Istwirk 53 Kopieren Cheens 1

% ru12: Istblin - : ,rechte Maustaste”

) ) Gruppen-Kirzel anzeigen ™

W rul3: Scheir

W rul4: DC Ist Parameterliste mit Auswahl erzeugen

; o ™y

L 15:DC 5

] ™ P In Dokumentation suchen...  Umschalttaste+F1 "
@ ruls: Akb.le‘:lE!ﬁl —1— In KEB Dokumenten Erklarung
‘% rul7: Modulationsgrad 0,0 % zum Parameter anzeigen

Es 6ffnet sich das Programmierhandbuch des Gerates im PDF- X-Change-Viewer:
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@ KER PDF Viewer

Cpen  print _

Boskmarks
1 Verwert

2 Grundiegende Sicherheitshimweise

3 Produktheschs

= [ = I Y= o
] R I TRV 77 S S T i= ~lv iy R ] Bl £ m® ﬂu
| secrnn copy _ . Romtelen Rottemgne _ 4 | acnaisze Fuvage |FaW Fciugh . | z0omom

ma_dr_{6-cu-akp-25-phib- 20194403 _de.pof £
LIUURG LSS IS0 WEIUGIE. LIS IS UG LI LI 1l 16 USIaHIS! LG LBou HSILIN Y Us! Lo-
triebsart.
ing
ru3d
ru3s
ru3é
. cs12 0x6072 37 — Torque actual value
usse —
e L i p limit [ st34 ]
cst5 | o816 | Toque fue.. crmal
0x60EQ | OxBOE1 | !imits forque
(Loe=s0E0R [fRoFT) forau
lorque
feed forward signal
Interpolator velocity
food forward signal Velocity actual value
Position Drive
Targetposition | jer. |Demand  Following G —»[mos ]
polator |Position emor ; oociy ] [=6Z ]
[ st | 1|scaiing
+ +
Speed
control [ ¥
+ Fe
Sync intervall
[ foto | ==
)
Posilion actual value
[e017 ] velocity offset
co18 Torque offset
0x60B2Z

Y

]
Zoomin

Sesrch
Search term
08 O 08

[ Whelewerd ] Case sensitive

Search [ Ctear]
Resulte
Ist-Drehrichtung (8 susgewertet (ODER V.
. Torque actual value 08 Velocity scaling -
3 1/8192 H) 0x2008 OB act. valus Aktuslla
. DrehzshlistOwert (R0B) ot speed [2] Di-
..und Drehzahlistwert (8) . speed [3] Di..

+ display DB actus
rehzah (08 ctuel v

ich die Istcrehzah (08 actual value)

vaiue {38 1000min-1 4 abs. .
406 unel IO kann alse der schie!

e vic R0 sber mit der Auflls.
- X 2C08 0V INT32 08 act. value 214748364,

Im rechten Fensterteil werden alle Stellen angezeigt, wo der gewéhlte Parameter auftaucht.

Die Auswabhl einer Fundstelle fuhrt zu einem Sprung an die Stelle im PDF-Dokument.

Das direkte Offnen und der Import der Dokumentation werden in Kapitel 13 Dokumenten-Datenbank be-
schrieben.

11.5 COMBIVIS Fehlermeldungen

COMBIVIS zeigt ggf. Fehlermeldungen in einem Meldungsfenster oder an Stelle des Parameterwertes an.

Wert | Bezeichnung Quelle Beschreibung
-200 | Ausnahme-Fehler i-l;]rtzlr?f;r (COMBIVIS Unerwarteter Fehler in der Telegramm-Verarbeitung
-110 Ser\{lc_e—Parameter Trelber (COMBIVIS Unglltige Kodierung der Anfrage
ungultig intern)
Kanal nicht verfug- | Treiber (COMBIVIS | Telegramm konnte nicht gesendet werden (z.B.
-109 . 4 . .
bar intern) Schnittstelle nicht verflgbar)
-108 | Kanal belegt i1;1rteelrt$r (COMBIVIS Der Kanal ist von einer anderen Komponente belegt
107 | BCC-Eehler _Trelber (COMBIVIS U_bertragungsfehler (Antwort des Geréates fehlerhaft
intern) eingegangen)
-106 | Protokoll-Fehler i-l;]rtzlr?sr (COMBIVIS Ungultige Kodierung des Antwort-Telegramms
-105 Service decoding _Trelber (COMBIVIS Ungultige Kodierung der Anfrage
unsupported intern)
-104 Service encoding _Trelber (COMBIVIS Ungultige Kodierung der Anfrage
unsupported intern)
-103 Kpo_tenadresse un- _Trelber (COMBIVIS Ungilltige Knoten-Adresse
gultig intern) / Gateway
-102 | Invoke-ID ungultig L&Zﬁ?r (COMBIVIS Ungultige Kodierung des Antwort-Telegramms
-101 | Antwort unglltig i1r—1rtzlrtr)gr (COMBIVIS Ungultige Kodierung des Antwort-Telegramms

188
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Treiber (COMBIVIS | Der Kanal ist geschlossen / in Parameterliste:" falsche
-100 | Kanal geschlossen | . N
intern) Geratereferenz
-10 Keine Antwort Lrtilr?sr (COMBIVIS Keine Antwort innerhalb der Timeout-Zeit empfangen
0 OK Zielgeréat OK
Das Ziel-Gerét ist nicht erreichbar (Fehlercode wird ty-
1 Gerat nicht bereit Gateway pischerweise von einer Gateway-Komponente gemel-
det, z.B. USB-Wandler, Operator, Port Expander ...)
2 ﬁg;ii?ge/Passwort Zielgerat / Gateway | Passwort-Level zum Zugriff ist nicht ausreichend
3 Daten ungilltig Zielgerat Dgten sind ungultig (z.B. auf3erhalb des Wertebe-
reichs)
4 Paramgter schreib- Zielgerat Parameter kann nur gelesen werden
geschitzt
5 BCC-Eehler Zielgerat U_bertragungsfehler (Anfrage beim Gerat fehlerhaft
eingegangen)
6 Gerit beschaftigt Zielgerat Das Q_erat ist e_rrelchbar,_ jedoch bgschaftlg_t (z.B. Re-
set 0.4.) und wird bald wieder verflgbar sein
Dienst nicht verfiig- . . Dienst wird nicht unterstitzt (kann vom Gerat oder ei-
7 Zielgerat / Gateway
bar ner Gateway-Komponente gemeldet werden)
8 Passwort unguiltig Zielgerat / Gateway | Passwort-Level zum Zugriff ist nicht ausreichend
9 Telegrammfehler Zielgerat / Gateway | Ungiiltige Kodierung des Telegramms
10 Ubertragungsfehler | Zielgerat / Gateway | Ungilltige Kodierung des Telegramms
Satz/Subindex un- : - Satz (bei Service 0) / Subindex (bei Service 14) fur
11 - Zielgerat / Gateway | . . y
gultig diesen Parameter nicht verfugbar
13 Adresse unguiltig Zielgerat Ungiltige Parameter-Adresse
Operation nicht . . Funktion (im aktuellen Zustand des Gerates) nicht
14 . Zielgerat / Gateway - ) . )
moglich moglich. z.B.: Reglerfreigabe ist gesetzt

Weitere Fehlermeldungen:
a) Beim Starten von COMBIVIS oder COMBIVIS studio erscheint eine Fehlermeldung: Die Datei

C:\Programdata\COMBIVIS6\........ COMBIVIS6ProjectDefaults.opt kann nicht geladen werden.
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COMEVIS X

Failed to instantiate the frame window,
Die Optionen-Datei 'C:\ProgramDatat COMEBIVIS B\COMBIVIS
BProjectDefaults.opt’ konnte nicht geladen werden.

C' (Reason: Das Stammelement ist nicht vorhanden.)

The application will be terminated,

cao

COMBIVIS 6 X

Die Optionen-Datei 'C:\ProgramData\COMBIVIS
8\Options\CommonOptions-F86214BA\COMBIVIS
6ProjectDefaults.opt’ konnte nicht geladen werdén. (Ursache:
Das Stammelement ist nicht vorhanden.
Stacktrace:

bei System.Xml.XmITextReaderlmpl.Throw{Exception e)

bei System.Xml.XmiTextReaderimpl.ParseDocumentContent()

bei System.Xml.XmITextReaderimpl.Read()

bei System.Xml.XmITextReader.Read()

bei _35.CoDeSys.XmlArchive.ObjectReader.Read(XmiReader
xmiReader, |Archivable targetinstance, Byte[]
targetinstanceNesting, Boolean bThrowlfTypelsMissing,
String& stName, Boolean& bEnd)

bei
_3S.CoDeSys.XmlArchive AbstractXmlArchiveReader.Load()

bei
_35.CoDeSys.OptionStorage.OptionStorage.Load(OptionRoot
root, Stream stream))

@ Failed to instantiate the frame window.

The application will be terminated.

Beim letzten Speichern des Projektes ist die ,COMBIVIS6ProjectDefaults.opt*-Datei beschadigt worden oder
ist jetzt leer. Diese .opt-Dateien speichern personliche Einstellungen zu Sprache, Fenstergro3en etc. ab. Fur
den Inhalt des Projektes sind sie ohne Einfluss. Die Dateien werden mit jedem Speichern des Projektes neu
angelegt. Deshalb kann die beschéadigte Datei (nur diese!) geléscht werden:

Der Pfad wird in der Fehlermeldung angezeigt. ,Programm Data“ ist ein sogenannter ,versteckter” Ordner.
Wenn er im Windows Explorer nicht sichtbar ist, miissen Sie ihn in den Ordneroptionen sichtbar machen.

Windows 10:
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xplorer

LE
il | 2l MittelgroBe Symbole [ Kleine Symbole - | [A

£ Liste Details

== - Aktuelle Ein-/ Optionen
1= Kachein = Inhalt Ansicht ¥ ausblenden -
Layout
o+ Dieser PC ' Dieser PC
. *

*

» RNaliimanta Rildar
Ordneroptionen - )

Ordnerangicht

Sie kannen die Ansicht {z. B. Details oder Symbale),
die Sie fir diesen Ordner verwenden, fur alle Ordner
dieses Typs Ubemehmen.

[ Fir Ondner dbemehmen ” Ondner zuricksetzen

Erweiterte Einstellungen:

[ Leere Laufwenks im Ordrer "Computer” susblenden -
[7] Ordnerfenster in sinem eigenen Prozess starten
Popupinformationen fir Elemente in Ordnem und auf dem Desk

Versteckte Dateien und Ordner
() Ausgeblendete Dateien, Ordner oder Laufwerke nicht anze
@ Ausgeblendete Dateien, Ordner und Laufwerke anzeigen
[ Vollstandigen Frad in der Titelleiste anzeigen nurklassisches C) 2
[ Vorherige Ordnerfenster bei der Anmeldung wiederherstellen |~
Vorschauhandler im Vorschaufenster anzeigen

& T | |
Standardwerte

[ 0K ] l Abbrechen l Obemehmen

Danach COMBIVIS 6 neu starten.

Eine Neuinstallation von COMBIVIS hilft nicht, da dieser Ordner beim Deinstallieren nicht geléscht wird.

11.6 TeamViewer

COMBIVIS stellt eine einfache TeamViewer Version zur Verfugung. TeamViewer ist ein Programm, mit dem
ein Teilnehmer Uber das Internet Zugriff auf einen anderen PC bekommt, dessen Bildoberflache sieht und
diesen Bedienen kann.

Der Rechner mit COMBIVIS muss eine ausreichend schnelle Internetverbindung haben.

Der Besitzer des ,beobachteten* PC muss das Programm ausdricklich starten und dem Zugriff zustimmen.
Der Fernzugriff kann nur mit einer lizenzierten Vollversion mit gleichem oder hherem Versionsstand erfol-
gen.

Mit dem COMBIVIS TeamViewer kann nicht auf einen anderen PC zugegriffen werden.

Der Zugriff ist nicht auf COMBIVIS beschrankt.

Bei jedem Neuaufruf wird das Passwort geandert.

Starten:
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Menu ,Hilfe* — ,KEB QuickSupport*

= = _ A ——
Tools  Fenster | Hilfe
5 o & Inhalt Strg+Umschalttaste+F1
] Startseite x Index Strg+Umschalttaste+F2
42 Suchen -
@ 2 5] KEB QuickSupport (Remote Assistance) I |
= COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung anzeigen
Zuletzt ver|kd "FAQ’-Dokumente anzeigen hellstart-M
. &2 Release Notes anzeigen
= Den| v
= ke KEB Website besuchen
& 56q@ AufUpdates prifen % Neues Proje
& 565 Informationen... L
& test Temp_Project it Projekt offr
& Test4
& Confiauration’ [

Dem Haftungsausschluss zustimmen:

E Haftungsausschluss ‘Al
Bedingungen fiir Fernwartungsleistungen von KEB-Produkten s
1. Zweck der Fernwartung |ﬂ

Bei der Fernwartung verbindet sich ein KEB Mitarbeiter ber den Computer des Kunden
auf die Maschine oder Anlage des Kunden und greift so auf diese zu. Auf diesem Wege
besteht die Maglichkeit, eine Inbetriebnahme zu unterstiitzen, Fehler zu analysieren
und Servicedienstleistungen zu erbringen.

2. Fernwartungen werden als Maglichkeit der Unterstitzung angeboten. Hierzu

verbindet sich KEB wie oben beschrieben mit der Maschine oder Anlage des Kunden.

Der Kunde hat die Verbindung freizugeben, ebenfalls sind weitere

Kommunikationswege analog der verwendeten Software zur Verfiigung zu stellen. Eine
eigensténdige Ubernahme der Steuerung durch KEB ist ansonsten nicht méglich. Sofern
die Steuerung fiir KEB freigegeben wird, hat der Kunde sicher zu stellen, dass der hdl

Bitte beachten Sie, dass der oben gezeigte Haftungsausschluss nicht im Zusammenhang mit
der TeamViewer GmbH steht, sondern von einem Nutzer individuell festgelegt wurde.

[ Annehmen ] | Ablehnen

ID und Passwort dem Nutzer des aufzuschaltenden PC durchgeben:
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[3] KEB QuickSupport DE [

Fernsteuerung zulassen |

Bitte teilen Sie Inrem Partner die folgende ID
I| mit, um sich mit Threm Computer zu verbinden.

[ Thre ID
495 .. 0
Passwort
8353
X ‘ Abbrechen
www teamviewer.com
[ Warte auf Authentifizierung ]

L

Am unteren Rand wird der Verbindungstatus angezeigt.

Es kann eine Aufzeichnung der Sitzung gemacht werden:

(] Bestatige Zugriff fur MDEHQ5CG6150ZP7 —— ol

Diese Sitzung soll aufgezeichnet werden. Erlauben Sie die Aufnahme von Threm
Video und VoIP, wenn Sie diese aktivieren?

Zulassen ] [ Ablehnen (30)

., 4

Das Kontroll- und Eigenschaftenfenster wird eingeblendet:

e TeamViewer X

m O % E Y«

¥ Verbindungsiibersicht Lo

LMD NETT) I S S

Zum Beenden und SchlieRen auf das , X" klicken
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12 Suchfunktion
Im COMBIVIS 6 gibt es 2 verschiedene Suchfunktionen:

12.1 Allgemeine Textsuche
Die allgemeine Textsuche unter dem ,Fernglas® in der Werkzeugleiste (nur bei COMBIVIS studio 6):

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster  Hilfe

B = H B J » Bl =
Navigator > 3 x| ] axis_1FS [ ads_2 66 x
5] Machine dem =
= 0
Suchen — @
B f@ axis_1_F5 (KEB Geraet)
Parameterliste Suchen nach: | = Weitersuchen
E? ﬂ % axis_2_G6 (KEE Geraet) - -
2013 03 14 Machine demo Back ["| Grofi-/Kleinschreibung [ Mach oben suchen Alle suchen
-7 . - Reguldre Ausdriicke
2013_03_14_Machine demo_Back||| (] Nur ganzes Wort O erwenden Esirengs
ﬂ Scope
b2 . Suchen in: [Gesamtes Projekt v]E] [ Schiiefien ]
Cope_
ﬁ Scope_1_1

T rr- Tarhnnlamiarasiar

Hier wird nur nach Texten in bestimmten Bereichen gesucht.

12.2 Parametersuche

Die Parametersuche wird gedffnet mit Ctrl+Shift+F oder Uber den Icon in der Werkzeugleiste. Parameter
kénnen im Projekt, im Gerateeditor und in Parameterlisten gesucht werden.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Hilfe
S = A

BB 2Lk

Mavigator -~ 0 T —— ———-
- e dem Zeigt den "Parametersuche™Dialog an. (Ctrl+Shift+F)
= Machine c KEB-Gerat | Gerate-Parameter | Operator-Parameter | Online wi
= ﬁ% awis_1_F5 (KEB Geraet) 5 P N .
ruppen-/HarameterMame arameterwert
Parameterliste PP
i ﬁ% axis_2_G6 (KEB Geraet) + |ru: Betriebsdaten-Anzeigen |
2L 2013 13 14 Machine dema Radkin * - oP: Sollwerte [ Rampen
Suchtext
P Sprung zum n&chsten Ergebnis
Parametersuche
Suchbegriff: [pn34 4 v | | WeitefSuchen Zeigt alle Ergebnisse in Fenster Su—
Suchfeld: IDText +|| aleswher— chergebnisse (Meldungsfenster)
Bereich: <Aktuelle Ansicht> -
Optionen: @ ] GroB-fKleinschreibung [ Nur ganze AT~ Einstellung Textart
[ Riickwarts [+] Am Ende von vorn
OIS U \ I~ Suchbereich
Suchvorgaben
194
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Normalerweise erfolgt die Parametersuche von der aktuellen Cursorposition zum Ende. Wenn der gesuchte
Parameter davorsteht, wird er nicht gefunden. Mit der Option ,Am Ende von vorn“ wird man den Parameter
dann auf jeden Fall finden, befindet sich aber u. U. in einer Schleife und muss selbst erkennen, an welcher

Stelle die Schleife einmal durchlaufen ist.

Gesucht werden kann nach:

e Parameter-ID (Kurzzeichen). Im Suchfeld muss dafir ,IdTxt* eingestellt sein (Parameter-ID ohne

Trennpunkt).

e Nach Parametername: z. B. werden bei Suchen nach “Strom“ alle Parameter gefunden mit dem

Begriff ,Strom® im Namen.

e Nach Hexadezimaladresse: Vorgabe als 1234h oder 0x1234 moglich.

Parametersuche

=]

Suchbegriff:  pn34
P ——

» | Weitersuchen

Suchfeld: [Idet 1[

v” Alle suchen ]

Barsith: Parametername L
Optionen: @ Adresse S rter

= —

[ Riickwarts [C] Am Ende van vorn

Suchmethoden:

Bei ,Weitersuchen® wird im Anzeigefenster zum nachsten Fundort gesprungen.

[ awis_1F5 [ axis_2_G6 x
| KEB-Gerétl Gerdte-Parameter |Operator-Paran1eter I Online wizards | Information
Gruppen-/ParameterMame Parameterwert
+-- Pn21: Stromgrenze Rampenzeit <0 2,008
+- Pn22: Rampenstop Aktivierung <0> 1: Beschl.stop

Pn23: Rampenstq {Parametersuche]

+- Pn24: Rampenstg Suchbegriff:  pn34

+.- Pn25: Rampenstd

- [ Weitersuchen

4. Pn26: Drehzahlsu Suchfeld: [Paran‘letername

] Alle suchen ]

Pn27: Drehzahlsu| | Bereich: [<Akmelle Ansicht>

7

+- Pn28: DC-Bremsg

Pn2%9: DC-Bremsd
+- Pn30: DC-Bremsg
+- Pn3l: DC-Bremsg

Optionen: @ [[] Gro&-/Kleinschreibung
[ Riickwérts

[C] Mur ganze Wirter
[C] Am Ende von vorn

+- Pn32: DC-Bremse Startwert <0 - 4,0000 Hz

{| Pn34: Bremsensteuerung Modus <0> I | 0: Bremsenstrg aus
+- Pn35: Vormagnetisierungszeit <0 0,255

+-- Pn36: Bremsenliftungszeit <0> 0,25 s

+- Pn37: Bremsenstrg. Startwert <03 0,0000 Hz

+.- Pn38: Bremsenstrg. Ausblendzeit <0 0: aus

m

Bei ,Alle suchen® wird im Meldungsfenster ein neues Ergebnis-Fenster getffnet mit allen Fundorten. Ankli-
cken des Fundortes in der Ergebnisliste fiihrt einen Sprung an die entsprechende Stelle im Editor oder in der

Parameterliste aus.
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Suchfunktion

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Hilfe

| P

e =N R kIRl @ » Iyl
Navigator + 3 X [ axis_1Fs ] axis_2_G6 x o
- '@ ;&;&ea@m E] | KEB—Gerét| Gerate-Farameter |Operator-Parameter I Online wizards I Information
= axis_1_F5 (KEB Geraet)
) Gruppen-/ParameterName Parameterwert === f=
Parameterliste
re ﬂ% axis_2_G6 (KEB Geraet) +- Pn21: Stromgrenze Rampenzeit <0> 2,00s
2013_03_14_Machine de +- Pn22: RampenstoE Aktivierung <0> 1: Beschl.stop |:|
2013 03_14 Machine de Pn23: Rampenst Parametersuch_a @
ﬂ Scope #- Pn24: Rampenstg Suchbegriff: (stom ] ~ | Weitersuchen
+-- Pn25: Rampenstd
ﬂ Scope_1
- ) Suchfeld: Parametername = || Alle suchen
a Scope_1_1 +/- Pn26: Drehzahlsuy| [ II ]
Pn27: Drehzahlsy | Bereich: [c:AkmeIIe Ansicht> ']
* Pn28: DC-Bremse | optignen: @ [ GroB-fKleinschreibung  [7] Nur ganze Wiirter i
Non. Me Dencnd
- o - Adressierungsart : direk] [ Riickwiirts [] Am Ende von vorn =
Ergebnisse der Parametersuche fiir "strom”™ (Anzahl: 14) ~ 0 X

axis_2_G6 - Gerdte-Parameter -ru:
is_2_G6 - Gerdte-Parameter -ru:
axis_2_G6 - Gerdte-Parameter -ru:
axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - Pn:
axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - Pn:
axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - Pn:
is_2_G& - Gerdte-Parameter - Pn:
_G6 - Gerate-Parameter - Pn:
_G6 - Gerate-Parameter - Pn:
axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - uF:
axis_2_G65 - Gerdte-Parameter - dr:
axis_2_G65 - Gerdte-Parameter - dr:
axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - In:
Exis_Z_GG - Gerate-Parameter - In:

Betriebsdaten-Anzeigen - rui5: Scheinstrom
Betriebsdaten-Anzeigen - ruis: Scheinstrom Spitzenwert
Betriebsdaten-Anzeigen - rul7: Wirkstrom
Schutz-/Sonderfunktionen - Pni%: Stromgrenze Modus
Schutz-/Sonderfunktionen - Pn20: Stromgrenze Pegel
Schutz-/Sonderfunktionen - Pn21: Stromgrenze Rampenzeit
Schutz-/Sonderfunktionen - Pn53: Netz-Aus KP Wirkstrom
Schutz-/Sonderfunktionen - Pn54: Netz-Aus KI Wirkstrom
Schutz-/Sonderfunktionen - Pn55: Netz-Aus KD Wirkstrom
U/f+ennlinie/Modulation - uF15: Hardware-Strombegrenzung
Motordaten - dr00: DASM Bemessungsstrom

Motordaten - dr12: Motorschutz Nennstrom
Geratespezifische Daten - In01: Umrichterbemessungsstrom

Geratespezifische Daten - In18: Hardwarestrom y

Fa

Bl Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0

]
Warnung(en), IMEIdung(el} I

Ergebnisse der Parametersuche fiir "strom” (Anzahl: 14) ]
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13 Dokumenten-Datenbank

Dokumenten-Datenbank E -

Uber die COMBIVIS-interne Dokumenten-Datenbank kénnen alle KEB Dokumente eingesehen werden. In
der Grundausstattung werden die Programmierhandbiicher von COMBIVERT F5, G6 und F6/H6 integriert.
Andere Dokumente (Anleitungen, Kataloge, E-Plan-Daten...) kdnnen als Datenpakete via Internet dazu gela-

den werden.

Die Nutzung der Dokumenten-Datenbank erfordert eine Registrierung von COMBIVIS 6 bzw. Lizensie-
rung von COMBIVIS studio 6. Eine Registrierungsanforderung gibt es unten auf der Startseite oder unter
Mendleiste: ,Hilfe* — ,Registrierung®. Die Registrierung ist kostenfrei.

13.1 Dokumente hinzufligen/entfernen

Die Dokumente sind in Paketen zusammengefasst. Dokumente werden Uber die Auto-Updatefunktion aktua-
lisiert. FUr die Installation oder das Update ist eine Internetverbindung zur KEB-Homepage www.keb.de er-

forderlich.

Geoffnet wird die Datenbankverwaltung Uber die Startseite Punkt ,KEB Dokumente verwalten®

Schnellstart-Ment

[ ] Neues Projekt... ‘ [ & Suche nach Geraiten

{ a Parameterliste 6ffnen ‘

[ ¥4 Projekt dffnen... ‘ [ @3 Mit Gerat verbinden

{E Download einer Parameterliste ‘

[ E System-Konfiguration starten ‘

[ = Scope-Datei &ffnen

@ COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung

[@ Download COMBIVIS studio HMI ‘

[@ Download COMBIVIS connect ‘

[]] Start COMBIVIS studio 6 ‘

oder Uber die Werkzeugleiste:

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Tools  Fenste

== 3 =] §
Navigator - 1 x |
=<2 Profect X || Kommur
£33 Cockpits Grupp
=¥ wode_1_FeP (KEB Geraet)
£33 Cockpits
| KEB Safetv Module

Es 6ffnet sich das Verwaltungsfenster:

=] "FAQ"-Dokumente anzeigen

k=] KEB-Dokumente

|
‘

|
|
|
|

[ KEB-Dokumente verwalten D
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KEB-Dokumente verwalten

Verfiigbar | instaliiert g

Anleitungen [Deutsch]

Dies ist ein Paket mit Anleitungen in der Sprache
“Deutsch™.

1580 Dokument(e)
396,08 MB
Details

[C] Anleitungen [Franzosisch]

Dies ist ein Paket mit Anleitungen in der Sprache 65 S?
“Franzésisch™ Details =

31 Dokument(e)

*ﬁ|eitungen [International, Englisch (US), Englisch (GB)] 436 Dokument(e)

Dies ist ein Paket mit Anleitungen in den Sprachen 1'DD§'11 MB
"International”, “Englisch (US)" und “Englisch (GE)". Details )
[7] Anleitungen [Halienisch] 33 Dokument(e) I~
Cies ist ein Paket mit Anleitungen in der Sprache "3'2[_) ME
“ltalienisch”. Details

[[] Anleitungen [Russisch]

11 Dokument(e)

Dies ist ein Paket mit Anleitungen in der Sprache 10'35 ME
“Russisch™. Details

[[] Anleitungen [Spanisch] 34 Dokument(g)
Dies ist ein Paket mit Anleitungen in der Sprache SB'B[_) MB
"Spanisch”. Details

[C] Datenblatter 239 Dokument(e)

57,03 MB

Dies ist ein Paket mit zllen Datenblattern. Details

[C] Eplan 5 Dokument(e)
I 27,50 MB
Dies ist ein Paket mit zllen Eplan-Dokumenten. Details
= w s a___r_n_c 1 PP e s |
< | m ] /
[ Tallehe S ()2 Paket(e) 3hit (624 Dok tle). 1,36 GE)
[ Musgewshlte Pakete i ] [ Schliel ]

i —

)

/

Dokumenten-Datenbank

Ubersicht tber Verfiigbare / bereits in—
stallierte Pakete

Markierte Pakete werden installiert

Info Uber den Inhalt des Paketes

Datenmenge der Auswahl

Im Tab ,Installiert* werden die auf dem Rechner verfigbaren Dokumentenpakete angezeigt. Ein griiner Hin-
tergrund bedeutet, dass das Paket auf dem neuesten Stand ist.

KEB-Dokumente verwalten

Verfiigbar| Installiert

- O X

13.2 Dokumenten-Datenbank nutzen

[J Anleitungen [Deutsch] 317 Dokument(<) ~
1.01GB
Deutsch-sprachige Anleitungen fiir KEB-Produkte Details
[] Anleitungen [Intemational. Englisch] 331 Dokument{e)
Englisch-sprachige und mehrsprachige Anleitungen fir 1.05 _GB
KEB-Produkte Details
COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung 2 Dokument{e)
3283 MB
COMEIVIS 6 Bedienungsanleitung (in mehreren Sprachen) Details
COMBIVIS 6-Dokumente 104 Dokument(e)
COMBIVIS 6 Programmierhandbiicher und TR
Applikationsanleitungen Details
[C] Datenblatier 426 Dokument(s) |

Zwei Zugriffsmaglichkeiten auf die Dokumente werden angeboten:

Globaler Zugriff auf alle vorhandenen Dokumente:

Geoffnet wird die Datenbank Uber die Startseite ,KEB Dokumente*®

198

© 2022 KEB Automation KG



Dokumenten-Datenbank E -

Schnellstart-Men(

[ ] Neues Projekt... ] [ &1 Suche nach Gerten ] [ H Parameterliste sffnen ]

@ Projekt offnen... ] [ (% Mit Gerat verbinden ] [@: Download einer Parameterliste ]

[ g System-Konfiguration starten ]

[ = Scope-Datei 6ffnen ] [@ COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung
[@ Download COMBIVIS studio HMI ] [hg] "FAQ"-Dokumente anzeigen I
[@ Download COMBIVIS connect ] th] KEB-Dokumente D
[¥]] Start COMBIVIS studio & ] [ KEB-Dokumente verwalten l

oder Uber die Werkzeugleiste:

Datei  Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilf
AL () IR R Sl Al 11 W
Navigator v # X | B] Statseite @ Node_1_S6A x
=£ pemo1 |KEB-Dokumente anzeigen 1]4n1kaijom:.e.insteliungen | #* Wizards| Gerd
= #7& Node_1_S6A (KEB Geraet) Gruppen-/ParameterName
) KEB Safety Module -
Parameterliste .

1 ru: run parameter

ru: run parameter B
+ de: device info
st: status info

dr: drive parameter

-
-
-
-

B

I
Es offnet sich damit der Editor ,KEB-Dokumente“:

Es kann nach Artikelnummer, Dateityp, Bereich und/oder Sprache gesucht werden.
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Editor

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe

JB"EI e - (1 6R e

el
Navigator - 3% Startseite =] KEB-Dokumente x ‘| Node_1_S6A

=~ Demo 1 > || Titel Artikelnummer Dateityp
= @ Node_1_S6A (KEB Geraet) 0956A12-1100
) KEB Safety Module
Parameteriiste —
Anleitung EMV und Sicherheitshinweise S uc h mas ke

Installation F&/S6 Feldbus Realtime Ethernet Modul
Installation F&/S6 Fieldbus Reaftime Ethernet Module
-Installation 56 Control Application
~Installation 56 Gehause 2

Installation 56 housing 2

Installation S& Steuerung Appﬂmto%
Kurzanleitung 56 - H H
Manual EMC and Safety instructions E rg eb nis d er Fl lteru n g

- Programmierhandbuch S6 Steuerung Applkation 2.1
- Programmierhandbuch 56 Steuerung Applikation/Kompakt 2.2
- Programmierhandbuch 56 Steuerung Applikation/Kompakt 2.3
Programmierhandbuch S6 Steuerung Applkation/Kompakt 2.4
Programming manual $6 control Application 2.1
Programming manual S6 control Application/Compact 2.2
Programming manual 56 control Application/Compact 2.3
~ Programming manual 56 control Application/Compact 2.4
~Quick start guide 56
Safety Manual Safety module Type 1 STO and SBC
Sicherheftshandbuch Sicherheftsmodul Typ 1 STO und SBC

Bei Eingabe der Artikelnummer werden Gerate vorgeschlagen, welche in der Konfiguratordatenbank enthal-
ten sind. Artikelnummern von anderen KEB Geraten werden aber auch akzeptiert.

Startseite "=} KEB-Dokumente x
Titel Artikelnummer Dateityp Bereich
05t S t L= |

[ 09s6A12-1100 |

0956A12-2100
0956A12-3100
0956A12-4100
0956A22-1100
0956A22-2100
0956A32-1100
0956A32-2100
0956A32-3100
0956A32-4100
0956K12-1100
0956K12-1200
0956K12-2100
0956K12-2200

-Zertifikate

Das Dokument wird gedffnet iiber einen Doppelklick auf den Dokumentennamen. Uber das Kontextmenii —
rechte Maustaste - auf den Dokumentennamen stehen verschiedene Optionen zur Verfligung.
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Startseite @ Node_1_56A =] KEB-Dokumente x
Titel Artikelnummer
0956A12-3100

[=-Anleitungen
- Anleftung EMV und Sicherheitshinweise

- Installation F6/56 Feldbus Realtime Ethernet Modul
- Installation F6/S6 Fieldbus Realtime Ethernet Module
- Installation S6 Control Application

[nslalat"‘“ CC i nhSien

- Instalat Installation 56 Gehause 2' &ffnen...

- Installat Tnstallation S6 Gehuse 2' 6ffnen und durchsuchen...
- Kurzank Relativen Pfad kopieren

“Manual| - istandigen Pfad kopi

 Progran olistdndigen Pfad kopieren

- Prograr Datei kopieren

- Prograr

~|  Ordner in Windows Explorer &ffnen...

-~ Programmmermar aoocr So steas iy e T TR 2 =F
- Programming manual 56 control Application 2.1

- Programming manual 56 control Application/Compact 2.2

- Programming manual 56 control Application/Compact 2.3

- Programming manual 56 control Application/Compact 2.4

Gerateabhéangiger Zugriff auf die Dokumente:

Im Gerateeditor gibt es den Tab ,Dokumente®. Auch hier kénnen die Dokumente nach Gerate-Artikelnummer
gefiltert werden. Eine oder mehrere eingegebene Artikelnummern werden dauerhaft dem Gerét im Projekt
zugeordnet.

Frei wé&hlbarer Name

(i axis_1_F5 x
| Kommunikationseinstelungen I 4 Online Wizards | Wter I Dperator-Parameter” = Dokumente

LY

Gerat | Komponente ﬂﬂlnummer — Artikelnummer des Gerates
Filter | 10USBID3000 ~ u_@./ E]
v

Operator 00F5060-2000 « =
_uﬁsamma - Gerat zur Liste hinzuftigen /
entfernen
- Anleitungen
- Applikationsanleitung flr F5 A-Karte
[#- EMV- und Sicherheitshinweise aktualisieren

- Encoder Interface: Einbauanleitung
5 Standard- und Interfaceoperator
- F5/F6 Leistungsteil Gehduse D

[+ Installationsanleituna fiir Gehiusearsfe D Fur Auswahl verfiigbare Doku—

mente. Offnen durch Dippelklick
mit der Maus.

Aus Konfiguration tbernehmen
Bei einem mit dem Konfigurator erstellten Projekt kdnnen die zugehérigen Dokumente automatisch tber-
nommen werden: (=> Kapitel 18 Konfigurator)
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster  Konfigurator  Hilfe

BrEBRRR =] # EH - EE 2 kB &
Navigater > % X| B yonfiguration @ _1356K141100 x | -
= 3 tnbenannts =] | Gerate-Enstelungen | Geréte-ParameteﬂE Dokumente

EE Konfiguration

- 4% _1356K141100 (KEB Gerae| | | G2t/ Komponente T
" Inbetriehnahme 1356K14-1100 1356K14-1100 - Load modules from configuration
SERVOMOTOR DL3 [ 400V ASMHFLE4S -

[=- Anleitungen

. [-EMV-und Sicherheitshinweise

KEB Motorkabel

6 K-Steuerteil Installationsanleitung
& Programmierhandbuch V2.0

srvomotore Dynamic Line I AL..F3 Daten aus Konfiguration laden

[#- CCC all Products

13.3 KEB PDF-Viewer

Der KEB PDF-Viewer ist ein einfaches, an die KEB Dokumenten-Datenbank angepasstes, Programm. Es
wird bei der Installation von CV6 mit installiert.

Andere Viewer kdnnen auch genutzt werden, haben aber teilweise eingeschrankte Funktion.

(z.B.: Bei dem Adobe Reader kann die Suche nach Parameterinformation am Parameter nicht ausgefihrt
werden, wenn das Dokument schon geéffnet ist.)

Werkzeugleiste

4 “n

B scsee ceroe mavion Fuiion B

Suchfenster
=3

Suchergebnisse

E— e Ansicht des Dokumentes

COMBIVERT S6

Inhaltsverzeichnis

Die Werkzeugleiste kann angepasst werden in dem man die Felder an der gestrichelten Linie mit der Maus
fasst und verschiebt.

[Dj {:} D D Q 50,00%

ctual Size  Fit Page Fit Width  Fit Height - | Zoom Out

K

Der verwendete PDF-Viewer kann unter Werkzeugleiste , Tools* — ,Optionen“ — ,KEB-Dokumente* einge-
stellt werden.

-
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t  Projekt Fenster Konfigurator  Hilf

oS3 B Anpassen...
2 x| Bl || Optionen...l

T
—B | Komn KEB Parameterbeschreibungsdatei
‘raet)

Gel 2 Parameter-Beschreibungen neu lat

E KkFRFTD

-

Optionen 4

i Biblotheken
& comBIVIS studio HMI

@ . Enstelungen PDF-Einstelungen | Erweitert

[E | KEB Dokumente l | PDF-Viewer

T KEeB Konfigurator (@ COMBIVIS-mitgelieferter PDF-Viewer (empfohlen)

@ KeB Onlne-Update C'\Program Files (x86)IKEBICOMBIVIS. 61PdfViewsr,
A KEB Parametrierung

() Standard PDF-Viewer

¥i KEB Scope

& Laden und speichern C:|Program Files (x86)AdobelAcrobat Reader 207 71F
i= Verschiedenes () Manuelle Auswahl:

C:\Users\tuennermann\Downloads\KebPdf\iewer\KebP:

F-Viewer Such-Befehl-Syntax

/8 search="%search%" "%filea"
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14 KEB Sicherheitsmodul-Editor

KEB Sicherheitsmodul-Editor

Der KEB Sicherheitsmodul-Editor wird benutzt fir die Parametrierung und Analyse von Daten in den KEB

Sicherheitsmodulen in COMBIVERT F6, H6 und S6.

Fur den Sicherheitsmodul Editor gelten besondere Systemvoraussetzungen: => Kapitel 2.3.

14.1 Editor 6ffnen

Der Sicherheitsmodul Editor wird beim Einfiigen eines entsprechenden COMBIVERT im Navigator an das
Gerat ,gehangt”. Er kann mit Maus-Doppelklick getffnet werden.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Tools  Fenster

SxEHBE 2R

Mavigator - I

=3 Temp FPraject
= Node_1_S6A_EtherCAT (KEB Geraet)

[___; KEB Sicherheitsmaodul ]

[«
2 gl

Konfigurat:

EE

Kaornrmt

f_
|')::I- -

I Grun

Falls der Sicherheitsmodul Editor nicht angehangt ist, kann er manuell hinzugeftigt werden:
Rechte Maustaste auf das Gerat im Projekt — wahle ,Objekt hinzufliigen“ — ,KEB Sicherheitsmodul“ — ,Hin-

zufigen®:

E=EHBE E R L2 & B3 X BEl@-08E
Navigator > 1 x

=3l Temp Profect E]
A Nnde 1 cEA FthercAT (PR Gerastt |
Ausschneiden

By %<

Kopieren

Einfiigen

Léschen

KEB-Gerate auflisten
KEB-Geratesuche
KEB-Gerét hinzufiigen
Gerate-Passwort eingeben
Satzzeiger eingeben
Online

Flash device

EeFw mPE X

Komplette Liste erstellen
CP Parameterliste erstellen

Elemente in Konfiguration anzeigen

. Parameterliste hinzufigen

|J Objekt hinzufiigen 4 | #' Inbetriebnahme-Assistent...
Gerat anhangen... Fil KEB Parameterliste. ..

) Ordner hinzufiigen. ..

[] Objekt bearbeiten

Oder: in der Werkzeugleiste Klick on Icon

Gerat aktualisieren. .. [ KEB Sicherheitsmodul. .. I

— ,KEB Sicherheitsmodul* — ,Hinzufligen®

204

© 2022 KEB Automation KG



KEB Sicherheitsmodul-Editor E -

i Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator  Hilfe

BEeEHB BB & v o ¥ By

.|éj] Temp_Fraject

----- 3 INode_1_S5A_EtherCAT (KEB Geraet) |

|| KEB Sicherheitsmodul. ..

G- R E 2 B 5
| - E Mode_1_S&A_EtherCAT I) J KEB Sicherheitsmodul [Node_1_S6A_EtherCAT] X l -
J | Allgemeain X d

Typ [ Software-Version: |Safety Module Type 3 - V3.1.0.0 ~ | Gerate-Seriennummer: 1 Login-Status

Soaresso  omss B il X N =y

Status ||Eins-he||ungen Sichere Parametrierung | Protokall

—Sihemeitsmodul-Status
Allg. Sicherheitsstatus: 263330: Sicherheitzoperation freigegsben
Hochstarten des Sicherheitsmoduls beendet
Busstatus: Data
Index 1

Konfiguration Ck
Aktivierte Sicherheitsfunktion:  131074: Modulation freigegeben + Bremse geschlossen + SM3

Fehlerstatus: Kein Fehler
Letzter Fehler/Wamhinweis: Kein Fehler
Busfehler: Kein Fehler

Steuerkarten-Parameater

1/0-5tatus: Eingangskanal 1:  5TO.1 + SBC.A
Eingangskanal 2: S5TQ.2 + 5BC.2
Ausgangskanal 1: VTRO.1 + WTRO.2 + Ripple Out.1
Ausgangskanal 2:  VTRU.1 + VTRU.2 + Ripple Out.2

Geberdrehzahl: 0,0000 1fmin
Geberposition (Umdrehungen): 0.0
Umnrichter-Position: Keine Antwort

Die Beschreibung der Parameter und des Editors findet man in der Betriebsanleitung des KEB Sicherheits-
moduls.

Ab CV6.5 kann die Anzahl der ausgelesenen Zeilen der Protokolldatei begrenzt werden.
Bisher mussten immer alle 20 Zeilen jedes Fehlers ausgelesen werden.

B Startsete |G Node_1 S6A ') KEB Safety Module [Node_1_S6A] x| -
Allgemein
Typ [ Software-Version: |Safety Module Type 3 - V03020001h ~ | Gerdte-Serier  Login-Status
. - 5. Aktuelle Benutzer-ID: 11
SafisTare-Pe 20171075 GEC (o) Aktuelle Berechtigung: 7: Volle Benutzerrechte gusloaden
Ll | L3
Status | Einstellungen | Sichere Parametrierung | Protokoll | I
[] 0: Fehler ["] 1: Einschaltzeitpunkt |
["] 3: sicherheitsfunktion Ausfihrungszeitpunkt [ 4: Ubernahmezeitpunkt der n A I
Fep imi ie): Aktualisieren |
Kategorien [T &: Busfenler ["] 7: Buskonfigurationsfehler E"[Lmt(pm Kalegorie): |_5 gy ] [L]
Ll J 0 |

Index Typ Datum & Zeit Position Drehzahl Zeitschlize pro 62,5 ps Details I
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14.2 Konfiguration ausdrucken

Eine geladene Konfiguration kann ausgedruckt werden:

Sicherheitsmodul-Editor aufrufen — Tab ,Sichere Parametrierung” auswahlen — Meni: ,Datei“ — ,Dru-

cken®.
Uber einen PDF-Creator lasst sich auch eine Bilddatei davon erzeugen.
ﬂ =) £ ol D
[Qatei Bearbeiten  Ansicht Projekt Tools b = 0@ & o
#| Startseite MNode_1_S6A_EtherCAT KEB Sicherheitsmodul [Node_1_5S6A_ EtherCAT
_-I Neues Projekt. .. Strg+N : rtsei @ ode_1_S6A_Ether! U icherheitsmodul [Node_1_S6A_Ethe 1 x
Allgemein
Dq Projekt ffmen... Strg+0 Star Typ [ Software-Version: |Safety Module Type 3 - V3.1.0.0 Gerdte-Serisnnummer: 1 Login-Status
Projekt schliefien gemein Software-Datum: 20170619 'CRC (Onling): Ox3F338M0 mﬂ:::g g:p;cuhﬁrgﬁ
Projekt speichern Strg+5 p [ softw )
n g 5 - g 1 Sichere Parametrierung | Protokoll
Projekt speichern unter... pftware-D: =
Parametergruppe: [—Alle Gruppen - v” Download H Upload l Im/Export +
Er | |
@ Device Type: Safety Module Type 3
Seiteneinstellungen... Beschreibung: Parameterversion: 3.1.0.0.
Gerate-CRC:  0x26825051
Zuletzt verwendete Projekte ¥ aramaten, Importdatei: =
§ Meustart Dewvice 1 Parameter Wert
Seschra Filterzeiten der Sicherheitzeinginge
Beenden Alt+F4 Eiarata-C Fiterzeit der STO-Eingénge 0.010000
<IEEUS Fiterzeit der SBC-Eingdnge 0.010000
| | Importde Fiterzeit der Funktion1-Eingange 0.010000

Bicherheitsmodul-Typ: Safety Module Type 3 (KEB)
Beschreibung: Parameterversion: 3.2.0.1

CRC: OxBF69FDEE

Importdatei: Test_Achse_5_0x03020001_0_2021-3-30

Parameter Wert Einheit
Filterzeiten der Sicherheitseinadnge

E bereetcer STO-Enaznas 0010000 -
Fi e

ST0 Safe toraue o
0010000
Squivsent

$BC Sohars Bremasnanszn
quvaent
Hardwars Eingang deakbvert
0010000 s
Tardware
0010000
squirah
Hardheare Eingang deskiver
0010000
]
0
0000000 s
0
aus
dzsit 0000000 s
"2kt Ausgangskorfiguration
Senodengausr ger Taktausaange 10000000 s
Femte s e 0001090 <
Geber Konfiouration

Soll ein individueller Dateiname mit ausgedruckt werden, kann die Konfiguration gespeichert werden. Dabei
wird der Name vergeben. Nach Reimport erscheint der Dateiname in der Zeile ,Importdatei®.
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KEB Sicherheitsmodul-Editor

B8] starteite ') KEB Safety Module [Node_1_S6A] X
Allgemein
Typ [ Software-Version:  Safety Module Type 3 - V3.2.0.1 Gerdte-Seriennummer: 305660893
Software-Datum: 20171026 CRC (Online): 0xAB184480

Status | Einstellungen | Sichere Parametrierung | Protokoll

Parametergruppe: | - Alle Gruppen - ¥ Download Upload l Im/Export ~

Sicherheitzrmadul-Typ: Safety Module Type 3 (KEB) Siiere Konfigurationsdaten exportieren b

Beschraibung: Parameterversion: 3.2.0.1.

GaritaCRC: 0x8EGOEDEE Sichere Konfigurationsdaten importieren
l Importdatei: Test_Achse 5 Dx03020001_0 202

Parameterliste fir Download erzeugen

Sichere Konfigurationsdaten aus Parameteriste importieren

Parameter |
Filterzeiten der Sicherheitseingange Default-Werte laden
Fitterzeit der STO-Eingdnge |D.EI1 000
Fiterzeit der SBC-Einadnae [0.010000
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15 Haufig gestellte Fragen (FAQ) zu COMBIVIS 6.

15.1 FAQ COMBIVIS 6 Parametrierumgebung

a)

b)

c)

d)

e)

f)

g)

h)

Konnen COMBIVIS 5 und COMBIVIS 6 gleichzeitig benutzt werden?

Ja, beide Programme kénnen gleichzeitig geodffnet sein, aber nicht auf dieselbe COM-Schnittstelle
zugreifen. Z. B. COMBIVIS 5 liber COM1 (seriell) und COMBIVIS 6 tber USB funktioniert
gleichzeitig.

Kann COMBIVIS 6 mehrfach gedéffnet werden?
COMBIVIS 6 kann mehrfach gleichzeitig gedffnet sein, auch mit verschiedenen Sprachen, aber jede
COM-Schnittstelle kann nur von einem Projekt/COMBIVIS 6 benutzt werden.

Koénnen mit COMBIVIS 5 erstellte Parameter- (,,dw5“) oder Arbeitslisten ,,wr5“ oder Scopeda-
teien (.sc5) mit COMBIVIS 6 weiterverwendet werden?

Mit COMBIVIS 6 kann man Listen im Format ,dw5" oder ,wr5“ 6ffnen und auch wieder abspeichern.
Scopedateien ,sc5” nicht.

Kann man mit COMBIVIS 6 auch iltere KEB Drive Controller (z. B. Typ FO oder F4) paramet-
rieren?
Nein, das ist nicht vorgesehen.

Nach Einfiigen einer Parameterliste steht in den Online-Werten ,,Kanal geschlossen®.

Die Geratereferenz der Parameter in der Liste stimmt nicht mit dem angeschlossenen Gerat liberein
— GRef. in der Liste anpassen.

Oder: Gerét ist nicht verbunden.

Kann man in COMBIVIS 6 mehrere Projekte gleichzeitig ge6ffnet haben?
COMBIVIS 6 kann immer nur ein Projekt gedffnet halten, aber COMBIVIS 6 selbst kann mehrfach
geoffnet werden.

Warum wird mit dem USB-Seriell-Wandler Art.-Nr. 0058060-0020 / -0040 dasselbe Gerit im
Projekt mehrfach gefunden?

Mit dem USW an einer HSP5-Schnittstelle von F5 oder B6 wird an jeder durchsuchten
Knotenadresse ein Gerat gefunden, da bei HSP5 die Knotenadressen nicht spezifiziert sind (immer
nur 1 Teilnehmer an HSP5). Der USW wandelt das HSP5 Protokoll nach DIN66019, und dort
werden die Knotenadressen abgefragt. Losung: Nur auf einer Knotenadresse suchen lassen. Oder
bei manueller Suche nur ein gefundenes Gerat markieren und einbinden.

Mit dem USB-Seriell-Wandler, angeschlossen an eine HSP5-Schnittstelle von F5/B6, wird der
Drive Controller nicht oder erst nach mehrfacher Suche gefunden.

In der Standardeinstellung sucht COMBIVIS 6 mit angeschlossenem USW alle Baudraten
beginnend mit 9600 Baud durch. Da HSP5 immer mit 38400 Baud arbeitet, muss der USW erst die
Baudrate hochzahlen. — Baudrate an der entsprechenden Schnittstelle auf 38400 Baud
voreinstellen, damit wird der FU dann zuverlassig gefunden.

Beachten: bei Verwendung des USW an einer seriellen Schnittstelle DIN66019 kann auch eine
andere Baudrate richtig sein (Default F5: 9600 Baud).

Beim Andern eines Parameterwertes erscheint das Property-Editor (Eingabe-) Fenster nicht.
Oder: Parameterwerte lassen sich nicht eingegeben/andern.

Probieren Sie zuerst unter ,Meni“ — ,Anzeige“ das Property-Editor Fenster zu 6ffnen.

Dann am Bildschirmrand suchen, ob das Property-Editor Fenster nicht zugeklappt steht.

Wenn Sie es gefunden haben, das Fenster anklicken und 6ffnen.

Anklicken des Pin-Symbols fixiert die Fenstergrofie.

Auch mdéglich: ,Meni“ — ,Fenster® — ,Fenster-Layout zurlicksetzen®.
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8| -18| x|

]

[ Joyp-Aqdadoag E]

i)  Die Kopierfunktion Fr01 bei COMBIVERT F5/B6/G6 scheint nicht zu funktionieren.
Mit der Parametersatzkopierfunktion FrO1 bei COMBIVERT F5/B6/G6 kann man fertiggestellte
Satze auf andere Satze kopieren und muss dann nicht alle Parameter noch einmal eingeben. Die
Kopierfunktion lauft im Drive Controller ab und wird Gber das COMBIVIS durch Beschreiben des
Parameters FrO1 nur angestof3en.
Da der Parameter ,Kopierfunktion“ satzprogrammierbar ist, spielt die eingestellte
Satzadressierungsart eine wesentliche Rolle im Ablauf.
Bei Kopieren des ,zugeklappten” Parameters ist der voreingestellte direkt adressierte Satz das Ziel
(meistens sind dann Ziel und Quelle gleich Satz 0):

v UULUEUIENUUE LIS
= Fr: Parametersdtze )
@ r01: Parametersatz Kopierfgnkti?n <0= % | 0
Fr02: Parametersatz Anwahl 0: aus (Satz 0 immer aktiv)
0: kein Satz
0
dgerung <0 0,00 s

Fr03: Parametersatz Sperre

Fr04: Parametersatz Vorgabe
4 Fr05: Parametersatz Einschalty
+.- Fr06: Parametersatz Ausschaltvelgdgerung <0= 0,00 s

Fri7: Parametersatz Eingangswah
+.- Fr08: Motorsatzzuordnung <0

0: kein Eingang
0

A Mmoo e Tmim o

Adressierungsart : direkt | Passwort ¢ CP—\/IDEIE Lesen/Schreiben /2 | Parametersatz Zeiger :

Gy Parameterliste [F5H_G] X
Beschreibung

Parameter

E GRef Adress). Satz |R/W IdTxt \I‘\Iame Offline-Wert Online-\
0 o 0x05901 0 WO Fril Parametersatz Kopie... 0 0

k) L&sung: Stellen Sie in der Spalte ,Satz" den Satz ein, in den Sie hineinkopieren wollen und als Wert
in die ,,Online/offline Spalte® den Satz, welcher kopiert werden soll.

1) Im Editor steht bei jedem Parameterwert ,,Dienst nicht verfiigbar®.
Bei Betrieb mit Bussystemen in ,synchronem Betrieb® kann nur die indirekte Adressierung
verwendet werden (=> Kapitel 4.7.1 Satzadressierung).

15.2 FAQ Scope

a) Koénnen mehr als 16 Kandle im Scope aufgezeichnet werden?
Pro Scope kénnen max. 16 Kanale gleichzeitig aufgezeichnet werden. Da Scope selbst aber
mehrmals gespeichert werden kann, kdnnen X-mal 16 Kanale nacheinander aufgezeichnet werden.
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Es funktioniert aber der schnelle Scope Modus pro Gerat nur auf 4 Kanalen.

b) Kann man eine COMBIVIS 6-Scope Aufnahme im COMBIVIS 5 (sc5) Format abspeichern?
Nein, wegen unterschiedlicher und erweiterter Strukturen ist das nicht moglich.

¢) Kann man Kanale aus unterschiedlichen Scope-Aufnahmen zusammenlegen?
Das ist fur eine spatere COMBIVIS 6-Version geplant. Zurzeit ist es aber schon indirekt tGiber den
Export in ein Excel-kompatibles Format méglich. Exportieren Sie das Scope als CSV-Datei. In Excel
koénnen die Kurven als Tabellen anhand der Zeitachse zusammengelegt werden und tber die
Diagrammfunktion direkt verglichen werden.

d) Die extern gespeicherte Scope-Datei mit Endung sc6 kann nicht geoffnet werden.
Mit COMBIVIS 6-Versionen bis 6.2.2.0 kdnnen nur XML-Dateien importiert werden!
Die Dateiendung .sc6 wurde mit Version 6.2.3.0 eingefiihrt, um Scope-Dateien besser von anderen
XML-Dateien unterscheiden zu kénnen.
Das Datenformat .sc6 ist auch weiterhin ein XML-Format. Eine Dateiendung .sc6 kann in XML
umbenannt werden und damit auch in friheren COMBIVIS 6 Versionen importiert werden.

15.3 Bekannte Probleme in Version 6.7.0

Erlauterungen zu bekannten Problemen mit KEB COMBICONTROL Produkten finden Sie in den entspre-
chenden Handbuchern.

a) Im Scope rasten die horizontalen Cursors nur auf der Kurve des ersten Kanals ein. Die Messwerte
der anderen Kurven kénnen nicht gelesen werden. Workaround: unter ,Scope — Einstellungen —
Erweitert”: Cursor nicht auf Werte einrasten lassen, dann konnen die Cursor mit der Maus frei
positioniert werden.

rﬂ Scope X )

[ Anzeige | Einstellungen Nm‘

MName: Scope

Beschreibung:

= Modus
@ Online @) Offline | Offline Speicher auslesen [H=s 2

Darstellung
[+ Trigger

[l Erweitert

Abtastzeit (ms):

[v]
Kanile verriegeln: [7]
Bxklusive Kommunikation: [7]
=}

Standard aus
@ ms Optionen laden

[Cursnrs rasten auf Werte in: ]
[l

Abort on error:

Zeitbasis:

b) Bei deutschem Windows Betriebssystem und Einstellung in Englisch kommt es im Wizard
ASCL/SCL bei COMBIVERT G6/F6 zu Problemen, wenn das Komma zur Trennung der
Dezimalstelle verwendet wird.
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U wm e

L R

B StartPage [ Node_1_F5A_M x
Communication seth'ngsl # Online Wizards ‘Dev'»ce parametersl i Documentsl
S%rt Identification
- [1] Pre-Adjustements ASM Equival
Motor ident. control type [ vl@ @ F
Resst device: (Load parameter default values | O—|:
2.70
[2] Typ¢ plate (Asynchronous motor) R
IN:| 36 2| A NN 1400 = 1/mjn U
UK | 230 2y fn: [s00 2 Hz
cos(p) | 0,73 B PN 0,75 = kw
[3] Identification
- . Inverter state: or
Ident state: 0:¢
Ident error state: or
Actual utilization: 0%
Apparent current: 0.0
Workaround: Wenn eine Zahl mit Dezimalstelle eingegeben wird, muss der im Englischen tbliche
Punkt verwendet werden. Ein Komma wird ignoriert! In der Anzeige kann jedoch ,per Default” ein
Komma stehen und gilt dann auch. (Im Parameter-Editor kann Punkt oder Komma verwendet wer-
den, dort gilt beides).
c) Beim Starten von COMBIVIS oder COMBIVIS studio erscheint eine Fehlermeldung: Die Datei

comi

=>

d)

C:\Programdata\COMBIVIS6\........ COMBIVIS6ProjectDefaults.opt kann nicht geladen werden.

COMBIVIS

Failed to instantiate the frame window.
The option file ‘C:\ProgramData\COMBIVIS 6\COMBIVIS

6ProjectDefaults.opt’ could not be loaded.
CO h (Reason: Elemento radice mancante.)

The application will be terminated.

BI)

Electronic

Kapitel 11.5 Fehlermeldungen

COMBIVIS-Fenster wird nicht geoffnet.

In der Taskleiste befindet sich das minimierte COMBIVIS-Symbol, wenn Sie darauf klicken 6ffnet
sich das Fenster nicht. Manchmal kann man sehen, wie das Fenster aus dem Bildschirm heraus-
fliegt. Dies kann passieren, wenn COMBIVIS auf einem Remote Bildschirm platziert war und dieser
getrennt wurde. COMBIVIS 6ffnet sich auf dem nicht mehr vorhandenen Bildschirm.

Es ist kein Problem von COMBIVIS allein. Wir haben dies auch bei anderen Programmen gesehen
(z.B. Microsoft Excel), der Effekt kommt vom Windows Display Handler.

Sie kdnnen den Effekt beheben, indem Sie folgende Prozedur ausfiihren:

Dricken Sie die "Umschalttaste" und halten Sie sie gedriickt und driicken Sie die "rechte Maustaste”
auf das minimierte Symbol von COMBIVIS in der Taskleiste am unteren Rand des Bildschirms. Es
offnet sich ein Fenster und Sie wahlen "maximieren”. Dann sehen Sie das COMBIVIS-Fenster. Zie-
hen Sie dann mit dem Mauszeiger die obere Rahmenlinie und verkleinern Sie das Fenster. Durch
diese Prozedur wird das COMBIVIS-Fenster auf den Hauptbildschirm plaziert.
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16 Aktualisierung

16.1 Manuelle Prafung nach neuer Version

Mit der Funktion ,Auf Updates priifen“ auf der Startseite oder im Meni ,Hilfe* wird eine Verbindung zur KEB-
Homepage aufgebaut, sofern eine Verbindung zum Internet besteht. Die Dateiversionen und Dokumente
werden auf ein neues Datum Uberprift und auf Wunsch heruntergeladen und eingebunden.

ijekt Tools Fenster Scope @nﬁgura{ Hilfe
L AN
5 & Inhalt Strg+Umschalttaste+71 =D E
2
x B scope @ Node_1_H6_s |2] Index Strg+Hmschalttaste+72
_E] Gerate-Einstelungen | Gerate-Parameter &l Suchen h
ive_y . .
amod Gruppen-/ParameterName a KEB QuickSupport (Remote Assistance)
*--|_J ru:run parameter E KEB COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung 6ffnen
- ruzrun parameter B [ COMBIVIS 6 "FAQ™Dokumente anzeigen
+-_J de: device infa )
+-_J st:statusinfo ’ i N
# - _{ dr: drive parameter \gg Auf Updates priifen l
- A
#- [ vl velodty mode Informationen. ..
#-_J ds:drive spedf. control para.
o N
(@ Update - - — - ) e S
Alle Komponenten sind aktuell! [[] Zeige nur empfohlene Updates
Name Installiert Verfugbar Details  Update
~) B[] Konfigurator
Produktdatenbank ‘15‘07‘2014 |15.o7‘zo14 ‘ | 3] ‘
~) |2 ] Dokumente
COMBIVIS-Dokumente ‘4" /3632 MB|4P ’ /3632 ME‘ | 3] ‘
& [] Sonstiges
KEB Parameter Description (Parasxml) |23.07.2014 23,07.2014 ]
KEB Parameter Update (ParaUpdatexml)|14.01.2014 14012014 [&]
KEB Operator Parameterfile (Parasblb) |05.06.2014 05.06.2014 [&]

16.2 Automatische Prifung nach neuer Version

Als Hintergrundfunktion ist bei aktiver Verbindung zum Internet eine automatische Priifung nach neuen Ver-
sionen eingestellt.
=> Kapitel 6.4 Online-Update

16.3 Manuelle Aktualisierung der Parameterbeschreibungsdatei

Falls eine Internetverbindung zur KEB-Homepage nicht mdéglich ist, kann die Parameterbschreibungsdatei
auch mit externem Speicher (z.B. USB-Stick) aktualisiert werden.

Suchen Sie auf www.keb.de die Datei ,paras.xml“ — auf dem PC oder einem Stick speichern — einbinden
Uber Meni — ,Tools* — ,KEB Parameter-Beschreibung importieren®
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rbeiten  Ansicht Erojekt' Tools Iﬁenster Scope  Konfigurator  Hilfe

a |E | ') '] Gerate-Repository... E | ) ﬁ | lg
~ 0 M Anpassen. .. nit X

Y2 E] Optionen... nte | # Online Wizards

E Node_l_Hs_singIe_dri\.r'lE_L
% Download_Sicherheitsmgd |

KEB Parameterbeschreibungsdatei impartieren | rameterwert

¥ Inbetriebnahme Parameter-Beschreibungen neu laden

=)

=]
) KEB Sicherheitsmodul B keser
% Parameterliste @

N Crana

IPScan

Nach dem Import muss die Datei neu geladen oder das COMBIVIS neu gestartet werden.
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17 Geratespeicher

17.1 Geratespeicher Wizard

Der Geratespeicher Wizard ermoglicht die Ubertragung von Rezepturlisten in den Geratespeicher von COM-
BIVERT F6 und S6 ab Firmware V2.3.
Die Verbindung kann erfolgen via:
e Kabel Art. Nr. 0058025-001D (=> Kap. 2.6.1)
e KEB-USB-Seriell-Wandler Art. Nr. 0058060-0040 ab Version V2.4 und der Bezeichnung ,FTP ready”
auf dem Typenschild (=> Kap. 2.6.2).
e UDP Port 8002 in COMBIVERT F6/S6-Pro mit dem internen Ethernet Interface

Beachten:
e Der F6 Ethernet- oder der USB-Operator 6ffnet nur den Operator-internen Speicher, nicht den vom
Drive Controller!
e Dateien in komprimierter Form (Zip-Dateien) kdnnen nicht in den Geratespeicher geladen werden.
e Auf den Geratespeicher zugreifen und Rezepte in das Gerat laden funktioniert nur bei
abgeschalteter Modulation (Status voltage enabled, switched on, ready to switch on)

Im Programmierhandbuch des COMBIVERT ist die Geratefunktion beschrieben (Stichwort: Rezepturverwal-
tung). Dieses kann Uber die Dokumenten-Datenbank angesehen werden.

Mit dem Geratespeicher Wizard kénnen auch andere Dateitypen (Beschreibungsdateien, Firmware etc.)
Ubertragen werden.

Der Geratespeicher Wizard befindet sich im Gerateeditor:
: [ i Node_1_S6A x }

)
j “Kommunikationseinstelungen | »' Wizards | Gerate-Parameter | Geratespeicher | §-! Dokumente

3
e ‘ Verbindung aufbauen | P 5' Aktueller Status:  Nicht verbunden

Rezepturverwaltung | Dateisystem

Rezepturen auf dem Gerat:
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N <]

Verbindung blau = Kommu-
nikation mit Geratespeicher
Griin = mit Gerat,

Rot = offline

Verbindung mit Gera—
tespeicher aufbauen

/

Ablageflache fir Datei—

Ubertragung

@ Demo 1projegt” - KEB COMBIVIS 6 [CAUTION! TESTVERSION! NOT FWUCTIVE USE!] - Registriert fiir KEB Automation KG

/ = |5 [

Datei Begfbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster KgpffQurator Hilfe
B Ky » @l £
i i Node_1_S6A x

& 0 1 Kommunikati ingen |+ wizards | Gerts | Gera scher | | Dokumente
= @& Node_1_56A (KEB
) KeB safety Modug| | Yerbindung trennen ' | Aktueller Status: Verbunden
[ Parameter ist .
Rezepturverwaltung | Datgisystem
4
Lokaler Computer, Verbundenes Gerat
EJ :\Users\tuenflermann|\Documents\Download OV
- Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schicken
Organisieren * In Bibliothek aufnehmen ~ Freigeben far = » =g Q Aktueller Zugriffslevel 0z Schreibgeschiitzt
> W Dfnloied filame) ey Name Erstelungsdatum  GroBe  Zugriffslevel
ene E | Safety 14.11
¢ satety Listen 28,06 1C460004.0xF | 2016-11-16 15:59:28 | 435,52 kB | 51 Supervisor &
gene 3
BT C6 | Safety Modul 2 1503
) BT g T 9266.blb 2019-04-24 15:3982| 241,81 k8| 5: Supervisor &
Downl i
0
enc|l] ®UH W 1P3CO00F.nxF| 2018-10-18 12:44:* 683,46 kB | 5: Supervisor i}
= | Zellhofer 07.17
Embd | £12017.03 13_Backup Single.cvpl 1202 >
@
Flash  Edbackup FACdS 26.0¢ D\ Datei(en) \iier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schicken
Flore  [zlBackup_28 07_2017_S6 mit Cogging.cvxpl 0208 S
Geon) ] Cogging alsmhfl-84j9 Backup.csv 2408~ Aktueller Zugriffslevel 0: Schreibgeschizt
Holtz  “hiCoggPRg a3smhf0-84j0 Backup.csv 04.0¢ Name Erstellungsdatum GBe  Zugriffslevel
P [=hF5_Parathterliste_Offline_Scope_einschalten_per_downlo.. 2102 @ hreibaeschii EJ EJ
o EF5-A Posithgierschrittdws - 1C460004.NXF | 2003-01-01 01:00:00 | 433 52 kB| 0: Schreibgeschiitzt | | Umbenennen| || (4
[l Parameterlistadws 2105 |
Safet L p7A10.A3_Comjuents6.aws 3007
Safet 56 2017_05_31_Telgp_Project_Backup.dw5 31.05
Safet Té_Test_GeneratoroeX(jieb.navstate 27.06 ~
Weile~ <« | b
29 Elemente
« I v

T
\ Datei Ubertragen

Anzeige Dateisystem Dateien auf dem PC

Rezepte haben die Dateiendung ,dw5".

17.1.1 Zugriffslevel / Passwort

\

Dateien im Gerate—
speicher

Zum Ubertragen ist abh&ngig von der Dateifunktion ein bestimmter Zugriffslevel erforderlich:

Kein Zugriff: Level 0 = schreibgeschutzt

Nutzerzugriff: Level 3 oder 4 = Application, Passwort: 440
Servicezugriff: Level 5, 6 oder 7 = Supervisor, Passwort ***
Operating system: Level 10
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Verbundenes Gerat
o & Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schicken
Aktueller Zugriffslevel 3: Applikation
Name Erstellungsdatum  Grofe  Zugrifislevel
9266.blb 2015-04-24 15:39:52| 241,81 k8| 5t Supervisor 5]
[} #042%_s6a_Demo_SM_v24_Grundparametrierung.dwS | 2019-02-18 12:33:42| 39,17 kB |5: Suparvisor &
|24 #043#_s64_Demo_aSM_v24_Grundparametrierung.dwS | 2015-02-18 12:21:58 38,64 k& _|5: Supervisor &
[l #0015 _Parameteriiste_test.dws 2015-08-12 15:05:34| 147 B [ 3: Applikation [llmberlennen]
> S6A_FPGA 02040011 20171110.6F 2019-05-09 15:48:10| 175,71 kB| 5: Supervisor &
< 10460004, 2016-11-16 15:59:28| 435,52 kB| 5: Supervisor &
1L340002.mF 2018-08-07 14:41:42| 367,18 k8| 5: Supervisor &
1N20000C. o 2018-11-06 14:34:32| 539,81 k| 5: Supenvisor 6]
1P3C000F 2018-10-18 12:44:20| 683,46 k| 5: Supervisor &

Das Passwort muss uber das Schlusselsymbol eingestellt werden.

1FEHE 2B Bt > (B E
avigator v 3 X # Node_1_S6A x
= Demo 1 | Kommunikationseinstellungen | ~' Wizards | Geréite—Parameter| Geratespeicl

=& Node_1_S6A (KEB
_} KEB Safety Modulg
Parameter list

 Verbindung trennen § Aktueller Status: Verbunden

Rezepturverwaltung | Dateisystem

Lokaler Computer

EJ C:\Users\tuennermann'\Documents\Download CV

Die Schlusselsymbole in der Toolbar oder unten im Parametereditor funktionieren hier nicht!

Der aktuelle Zugriffslevel wird hier angezeigt:

Verbundenes Gerat

Lo Datei(zn) hier ablegen um siz in diess
~

[Aktue\ler Zugriffslevel 3: Applikation ]

MName Erstellungsdatum Gr.

; 20422 _56A_Demo_SM_V24_Grundparametrierung.dw5  [2015-02-18 12:33:42 (38,

; £043#_564_Demo_ASM_V24_Grundparametrierung.dw5 [ 2019-02-18 12:21:58 | 38,

E #001#_Parameterliste test.dws 20159-08-13 08:34:32 14

1N2D000C.nxf 2018-11-06 14:34:32 53¢

) D=\ Datei(en) hier ablegen um sie in diese
~

Aktueller Zugriffslevel 3: Applikation

( Name Erstellungsdatum Grobe Zugriffslevel

— 1C460004.N)(F|2m3-01—01 01:00:00|435,52 kB|3: Applilﬁtion| Umbenennen H_L

Nach einem Power-On-Reset ist der Zugriffslevel wieder auf O zurlickgefallen.

17.1.2 Verbindungsaufbau

Betatigen der Schaltflache ,Verbindung aufbauen®. Ggf. das Geratepasswort eingeben.

Die Verbindung zur Parameteroberflache (griner Stecker im Navigator) wird unterbrochen und auf den inter-
nen Speicher ‘'umgeleitet” (blauer Stecker). Die Parameter sind wahrend der Nutzung des Geratespeicher
Wizards nicht ansprechbar.
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator

e ER @8 B0 86 &
Navigator > 1 X i Node_1_S6A x
= Hl Demo 1 = | Kommunikationseinstelungen | ' Wizards | Gerat
= INode_1_S6A (KEB | s
7 s ey ooue| LV e[| 2| 47 Hevser
| Parameter list )
‘ Rezepturvemaltung‘ Dateisystem
Lokaler Computer
E] C:\Users\tuennermann'Documents)\Dow
s EEEE Bl 882 kR
avigator > o X i Node_1_S6A x
=—Demp 1 E] | Kommunikationseinstelungen | #+' Wizards | Gerate-P:

=5 ’@ NOdE_]._SSA (KEB S )
7 KEB safety Module ||| VErPIndung trennen
Parameter list

) 7 Aktueller Status:

‘Rezepturvemaltung‘ Dateisystem ‘

‘ Lokaler Computer

17.1.3 Gespeicherte Rezepte Anzeigen
Karte Rezepturverwaltung.

Die Rezepte kénnen als Parameterliste in den Navigator Ubertragen werden.

(i, node_1_s6a x

|Kommunikatcnseinsbellungen | # Wizards IGerébeParameber Gerstespeicher | 2 Dokuments

D Aktueller Status:  Nicht verbunden

Rezepturverwaltung | Dateisystem

—
Rezepturen auf dem Gerdt:

ID  Rezepturname Grobe
042 | S6A_Demo_SM_V24_Grundparametrierung | 40108 Bytes [Zu COMBIVIS Uhertragenl o
043 | S6A_Demo_ASM_V24_Grundparametrierung | 39571 Bytes [Zu COMBIVIS Uhertragenl ju

17.1.4 Rezept erzeugen

Eine Parameterliste kann aus dem Navigator direkt als Rezept in den COMBIVERT geladen werden.

Parameterliste markieren — rechte Maustaste — ,Als Rezeptur herunterladen®.
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Geratespeicher

EEHE EB oo g B3R B [l O 6@

Na\_f@awr > 1 x [, node 1 s6A x i P
- Ej Temp Froect Kemmunikationseinstellungen | # N
= ¥ Node_1_s6A (KEB Geraet)
Par
-*—ﬁJsschneiden teisystem
Kopieren
2 Einfigen
®  Léschen ermannipe
[ KEB-Gerite auflisten In Biblic
KEB-Geratesuche
[{%  KEB-Gerat hinzufugen
Parameterlisten vergleichen
_E Expart »
( I AlsRezeptur herunterladen |
! Elemente in Konfiguration anzeigen
Objekt hinzufigen p6307d113
=) Ordner hinzufugen...
Dﬂ‘ Objekt bearbeiten =
Objekt bearbeiten mit... i

>
m 1 dyllong

Es wird ein Passwort abgefragt. Das Nutzerpasswort ist typischerweise ,440° (Level 3).

Bitte gegen Sie ein Passwort ein: EI

EEEE

Ok | | Abbrechen |

Die Dateinamen der Rezepte mussen bestimmte Kriterien erfullen (=> Programmierhandbuch).
Die Funktion und der Name kdénnen ausgewahlt werden.

[ v 3 A || {4 Node_1 S6A X ||z
3z e =L 2
= Meue Rezeptur E E
Resultierender Dateiname der Rezeptur: ]
#001#_Parameterliste_test.dw5s yE
Bitte wahlen Sie eine ID fiir die Rezeptur: -
() PON - wird beim Einschalten geladen ann\l
() DEF - wird beim Zuriicksetzen des Geréts geladen .
@ Machste freie ID: 001 [ Bib
) Manuelle ID: 1 *
Bitte wahlen Sie einen Namen fiir die Rezeptur:
Parameterliste_test
| || = SoTOUOUTTEsT Tl
. Renutrer

Mit ,OK® wird die Liste als Rezept in das Geratedateisystem tbertragen.
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Verbundenes Gerat

e} Datsi(zn) hier ablegen um sis in dieses Laufwerk zu schii
_ ~
@ Aktueller Zugriffslevel 3: Applikation
— Name Erstellungsdatum Grobe Zugriffsley
und
9286.blb 2019-04-24 15:39:52| 241,81 kB | 5: Supervi
oR [ £042#_S6A_Demo_SM_V24_Grundparametrierung.dwS |2019-02-18 12:33:42| 35,17 kB |5: Supervi
PRI
3 [y 20012 _Parameterliste_test.dws 2019-08-12 15:03:42 | 147 B 3: Applikat
1N2D000C.rod 2018-11-06 14:34:32| 539,81 kB | 5: Supervi
it
) S6A_FPGA_02040011_20171110.rbf 2019-05-09 15:48:10| 175,71 kB | 5: Supervi
( 1C460004.nxf 2016-11-16 15:59:28 | 435,52 kB | 5: Supervi
ot .
[=h 20432 _S6A_Demo_ASM_V24_Grundparametrierung.dw5 | 2015-02-18 12:21:58| 38,64 kB |5: Supervi
1L340002.nocf 2018-09-07 14:41:42 | 367,18 kB | 5: Supervi
0D.4 1P3CO00F.rxf 2018-10-18 12:44:20 | 683,46 kB | 5: Supenvi
= D:\ Datei(en) hier ablegen um siz in dieses Laufwerk zu schit
o Aktuller Zugriffslevel 3: Applikation

17.1.5 Dateisystem / Datei Ubertragen

N <]

In der Karte ,Dateisystem” werden in der linken Fensterhélfte das Dateisystem des PCs und in der rechten
Fensterhélfte das Dateisystem der COMBIVERT gezeigt.
Im COMBIVERT sind die Laufwerke C: und D: vorhanden. Normalerweise werden auf C: die benutzerspezifi-
schen Dateien (Rezepte) und auf D: die systemrelevanten Dateien (Firmware etc.) abgelegt.

Die Dateinamen der Rezepte missen bestimmte Kriterien erflllen (=> Programmierhandbuch)

Ubertragung eines Rezeptes aus dem PC-Dateisystem an den COMBIVERT ausfiihren: Dateien aus-

wahlen (markieren) — mit > von einem zum anderen Dateisystem Ubertragen,

oder die Datei mit der Maus vom PC-Dateisystem per Drag&Drop auf die gestrichelte Flache ziehen.

| RUITIMUNIKG UUNSENSIENUNGEDN | 7 VIZEIUS | GETEWETaraiELsr | e sumsweiin | =] DORUIENE |

Verbindung trennen 3 Aktueller Status:  Nicht verbunden

Rezepturverwaltung | Dateisystem

Lokaler Computer

E] Cr\Usars\tuennermann\Documents

Organisieren +

Open with COMBIVIS6

Freigebenfir v »

Andery

12.08.2019 15:05

1% Computer
E_‘i (C:) syst
. 89fd06
. Benutz|=
Adm|
c-de
Defa
dyllg
ficht m
keb
mue
Offer
A tuen
. CV6
. GSM-5 -

[l Bilder = | Name

[ Dokume  [G#0012 Parameterliste test.dws

,JT Musik -."“0423_SGA_Demo_SM_VEli_Grundparametn‘..
B videos [* Configurationl.project

|| Configurationl-AllUsers.opt
_| Configurationl-tuennermann-PROD.opt
|| eneff.navState

[*9 eneff project

| eneff-AllUsers.opt

|| eneff-tuennermann-PROD.opt

_| kamp.navState

(¥ kamp.project

| kamp-AllUsers.opt

| kamp-tuennermann-PROD.opt

|| Marketingl.navState

(¥ Marketingl.project

| Marketingl-AllUsers.opt

| Marketingl-tuennermann-PROD.opt
_|sm3.nav5tate

(¥ sm3.project

|| sm3-AllUsers.opt

12,08.2019 14:59
08.03.2019 11:23
08.03.201911:23
08.03.201911:23
08.08.2019 15:41
30.07.2019 11:55
08.08.2019 15:41
08.08.2019 15:41
26.07.2019 08:54
26.07.2019 08:32
26.07.2019 08:54
26.07.2019 08:54
08.03.2019 11:39
08.03.2019 11:39
08.03.201911:29
08.03.201911:39
09.05.2019 15:57
08.05.2019 15:52
09.05.2019 15:57

1| [

COMBIVIS5 ¢
COMBIVIS5 ¢
COMBIVIS6 |
OPT-Datei
OPT-Datei
NAVSTATE-D
COMBIVIS6 ¢
OPT-Datei
OPT-Datei
MAVSTATE-D
COMBIVIS6 ¢
OPT-Datei
OPT-Datei
MAVSTATE-D
COMBIVIS 6 ¢
OPT-Datei
OPT-Datei
MNAVSTATE-D
COMBIVIS6 ¢
OPT-Datei i
B

m

Verbundenes Gerat

ueller Zugriffslevel 3: Applikation

Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schicken 1

Name

9266.blb

Erstellungsdatum

2019-04-24 15:39:52

Grébe

241,81 k8

Zugriffslevel

5: Supervisor

= #0422 _55A_Demo_SM_V24_Grundparametrierung.dws

2019-02-18 12:33:42

35,17 kB

5: Supervisor

(=) #0432 _564_Demo_ASM_V24_Grundparamelrienung.dwS | 2013-02-18 12:21:58

38,64 kB

5: Supervisor

E £0012_Parametarlistz_test.dws J 2019-08-12 15:05:34 | 147 B 3: Applikation
S6A_FPGA_02040011_20171110.rbf 2019-05-09 15:48:10| 175,71 kB | 5: Supervisor
1C460004.nxF 2016-11-16 15:59:28 | 435,52 kB | 5: Supervisor
1L340002.nocf 2018-09-07 14:41:42 | 367,18 kB | 5: Supenvisor
1N2D00OC.nxf 2018-11-06 14:34:32| 539,81 kB | 5: Supervisor
1P3CO00F.nxf 2018-10-18 12:44:20 | 633,46 kB | 5: Supervisor
D:\ Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schicken

Aktueller Zugriffslevel 3: Applikation

Ubertragung eines Rezeptes aus dem COMBIVERT an das PC-Dateisystem ausfiihren: Dateien aus-

wahlen (markieren) — mit < von einem zum anderen Dateisystem Ubertragen.
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Geratespeicher

Iter Verbundenes Gerat
vennrmantDocuments = c:\ Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Lau
- In Bibliothek aufnehmen - Freigeben fir = Brennen  » {= w '@' Aktueller Zugriffslevel 3: Applikation
e Anderungsdatum Typ i Mame Erstellungsdatum Gribe
2 #001#_!3arameter\iste_test.de 12.08.2019 15:05 COMBIVIS5 ¢
i #0426-G6A-Bermo-Shi-Y24-—Graomdgfarametri.. 120820191459  COMBIVISS ¢ sz66.bl 2019-0424 15:39:52 | 241,81 k
& L ROt LN ERTEE SN [, #042# S5 Demo_SM_V24_Grundparametrierung.dwS |2019-02-18 12:33:42 | 38,17 kB
| || Configurationl-AllUsers.opt 08.03.2019 11:23 OPT-Datei -
I | Configurationl-tuennermann-PROD.opt 08.03.2019 11:23 OPT-Datei |~ [ % #0012 _Parameteriste_tast.dws 2019-08-12 15:03:42 | 147 B
! || eneff.navState 08.08.2019 15:41 MNAVSTATE-D \ s
; (7 eneff project 30.07.2019 11:55 COMBIVIS6 | IN2DO0OC. nxf 2018-11-06 14:34:32 | 539,81 k
|| eneff-AllUsers.opt 08.08.2019 15:41 OPT-Datei
2= || eneff-tuennermann-PROD.opt 08.08.2019 15:41 OPT-Datei S6A_FPGA_02040011_20171110.rbf 2015-05-09 15:48:10 (175,71 k
m || kamp.navState 26.07.2019 08:54 MNAVSTATE-D
2| | (@ kamp.project 26.07.2019 08:33 COMEIVIS6 ¢ 1C460004.nxF 2016-11-16 15:59:28 | 435,52 k
: : t::E-i:lei;eer;::;n-PROD.opt j::g:jgi g:g: ggl_g:z: [ #0432 554 _Demo_ASM_V24_Grundparametrierung.dw5 | 2019-02-18 12:21:58| 38,64 kB
t L |Marketingl.navState 08.03.2019 11:39 MNAVSTATE-D
(2 Marketingl project 080320191139  COMENIS6 1340002.md 20180907 14:41:42 | 367,18 &
. | Marketingl-AllUsers.opt 08.03.2019 11:39 OPT-Datei 1P3CO00F.ro 2018-10-18 12:44:20 | 683,46 k
| || Marketingl-tuennermann-PROD.opt 08.03.2019 11:39 OPT-Datei
Z || sm3.navstate 09.05.2019 15:57 MNAVSTATE-D
! &= sm3.project 08.05.201915:52 COMBIVIS6 D:\ Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Lau
e Alll leare And Na NS 10 18.687 MDT_Natai - -

17.1.6 Rezept im Dateisystem Bearbeiten

Das Rezept kann aus dem Dateisystem geltscht werden (Mulleimer-Symbol).
Der Rezeptname kann geandert werden.

Verbundenes Gerat

= (o4} Datei{en) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schicken o
aktueller Zugriffslevel 3: Applikation
Name Erstellungsdatum Grife Zugriffslevel
9266.blb 2019-04-24 15:359:52 | 241,81 kB | 5: Supervisor u ]
[ #0422 _S6A_Demo_SM_V24_Gi[2019-02-18 12:33:42 39,17 kB |5: Supervisor G
M ;001#_Parameterdiste_test.dw! 2019-08-12 15:03:42
1N2D000C. nf 2018-11-06 14:34:32 | 539,81 kB | 5: Supervisor u |
S6A_FPGA_02040011_2017111|2019-05-09 15:48:10 (175,71 kB | 5: Supervisor u |
1C460004.nxf 2016-11-16 15:59:28 | 435,52 kB | 5: Supervisor u |
[ #0432 _S6A_Demo_ASM_V24_(|2019-02-18 12:21:58 38,64 kB |5: Supervisor &
1L340002.nxf 2018-09-07 14:41:42 | 367,18 kB | 5: Supervisor u ]
1P3CO00F. nxf 2018-10-18 12:44:20 683,46 kB | 5: Supervisor u ]
D\ Dateifen) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schicken

-~

Aktueller Zugriffslevel 3: Applikation

Der Inhalt eines Rezeptes kann nur geandert werden, in dem es als Parameterliste zum Navigator Ubertra-
gen und nach der Anderung wieder als Rezept gespeichert wird (=> Kap. 17.1.3 Rezepturverwaltung).
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17.1.7 Verbindung Trennen

Nach dem Trennen der Verbindung baut sich die Verbindung zur Parametrieroberflaiche des COMBIVERT
wieder auf = griines Steckersymbol im Navigator. Bedingt durch Sperrzeiten betragt die Umschaltzeit ca. 10

Sekunden.

1= =B H # Iy e - Datei  Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator

avigator ~ % %X (@ Node_1_S6A x RER-A =N &BlE-0 8 2 B
3 Demo 1 = | Kommunikationseinstelungen | ' Wizards | Gerste-Parameter | Gerétespeicl Navigator ~ ® %X i Node_1 _S6A x

=& node_1_S6A (KEB
) KEB Safety Module
Parameter st

= = [ Demo 1 | Kommunikationseinstelungen | »' Wizards | Gerat
: Verbindung trennen Aktueller Status:  Verbunden Node 1_S6A (KEB

KEB Safety Modu EVemlndung aufbauen; 4 " Aktueller ¢
- s e seessnesssneed

Parameter list i
Rezepturverwaltung | Dateisystem

Lokaler Computer

‘ Rezepturverwaltung| Dateisystem |

Lokaler Computer

E] C:\Users\tuennermann\Documents)Download CV

E] C:\Users\tuennermann'Documents\Dow

17.2 KEB FTP Dateitransferprogramm

Mit dem KEB File Transfer-Programm kdnnen Daten ausgetauscht werden zwischen
e PC und KEB Portable-Operator (Artikelnummer 0058060-1010 /-1110) mit USB-Kabel
e PC und COMBICONTROL C5/C6 COMPACT I+1l, HBCU, P6, TEBMCU mit LAN-Kabel (nicht mit
dem KEB-USB-Wandler)
e PC und dem Bedienoperator vom COMBIVERT F6 mit USB- oder LAN-Kabel
e PC und COMBIVERT S6/ F6 mit Kabel Art. Nr. 0058025-001D (=> Kap. 2.6.1) oder KEB-USB-
Seriell-Wandler Art. Nr. 0058060-0040 ab Version V2.4 und der Bezeichnung ,FTP ready“ auf dem

Typenschild (=> Kap. 2.6.2)
e PC und UDP Port 8002 in COMBIVERT F6/S6-Pro mit dem internen Ethernet Interface

Beachten:
e Der F6 Ethernet- oder der USB-Operator 6ffnet nur den Operator-internen Speicher, nicht den vom
Drive Controller!
e Dateien in komprimierter Form (Zip-Dateien) kdnnen nicht in den Geratespeicher geladen werden.
o Aufden Geratespeicher zugreifen und Rezepte in das Gerat laden funktioniert nur bei
abgeschalteter Modulation (Status voltage enabled, switched on, ready to switch on)
e Nicht fir C6 IPC Typen verwendbar!

Offnen:
Menlleiste ,Tools* — ,KEB FTP*

earbeiten  Ansicht Erojel{ Tools %pnsber Scope  Konfigurator  Hilfe

=] [Pe) | [T Geréte-Repository. .. E 2 D
~ 0 X Anpassen... nit X
SM2 E Optionen. .. nte | # Onling W

Mode_1_H6_single_drive_
Download_Sicherheitsmod
# Inbetricbnahme =

} KEB Sicherheitsmodul [ |E KEE ETP |
Parameterliste O TFaan

ﬂ Scope

KEE Parameterbeschreibunasdatei importieren rameterwert

= Parameter-Beschreibungen neu laden

Ea KEB-Dokumente
7L, KEB-Dokumente verwalten

'éf?\') Parametersicherung

+-|_| ps:positioncantrol para.

© 2022 KEB Automation KG 221



Geratespeicher

Hinweis:

Das KEB-FTP ist ein separates Programm, das im Fenster von COMBIVIS 6 angezeigt wird. Da KEB FTP
und COMBIVIS 6 nicht gleichzeitig auf denselben COM-Port zugreifen kénnen, darf der von KEB FTP be-
nutzte COM-PORT bei COMBIVIS 6 oder anderen Programmen nicht aktiv sein.

Einstellungen:

IP-Adresse oder COM Schnittstelle und ggf. Passwort (=> Gerétebetriebsanleitung) missen eingestellt wer-
den, dann — ,Connect”.

Das Passwort setzt sich, abhéngig vom Gerét, einige Zeit nach der letzten Bedienung zurick.

Fur die Verbindung zu COMBIVERT S6/F6 muss die Baudrate auf 115200 eingestellt sein.

Dateinamenlange max. (z. B.):
COMBICONTROL C5 = 8 Zeichen + Endung
COMBICONTROL C6 = 32 Zeichen + Endung
Portable Operator = 32 Zeichen + Endung

=> auch die jeweilige Geratebetriebsanleitung

Ubertrage Daten von PC in Gerat Kommunikationseinstellungen

DWSEAS0203_20
IP:Port / COMx:Baud
[ ] coms: 115209

Softwar:

Size

- @ Byte Password
) KiB § DISCONNECT O
CoMs: coma 8 |2

remote : connected

=T
c:\

) S6K_EtherCAT Ef keBFTP X -

Ubertrage Daten
von Gerat auf PC

Bytes: 1611295 B

C:\Users\muenchenberg\Data\Eigene Dateien\S6\Software\S6-A_240 = = Access:5 | *x
- 16 training - - €\
= Software = D2\
Zibeta
23release_version [l
Aktuel
-] DOC
(-1~ DW sav int para 2
4| [} r
NAME SIZE DATE TIME NAME SIZE DATE TIME
0C460004. nxf 5419288  7/31/2018 4:29:07 ... S6A_FPGA_ETC_020... 181009B  5/9/2017 10:47:22 ..,
0P3C0005.nxf 8495608  7/31/2018 4:29:17 ... #001#_liste 1.dw5 387988 7[25/2018 2:07:00 PM
56A 2.4.0.3.2ip 136466... 7/3/2018 9:42:13 AM 0C460004. nxf 5419288  7/31/2013 4:29:06 ...
S6A_FPGA_D204001.. 1799228  11/9/2017 3:12:08 PM 0P3C0005.nxf 8495606 7/31/2018 4:29:16 ...
S6A_FPGA_ETC_020... 1810098 7/31/2018 4:29:03...
S6A_MATN_0203000... 487B 7/31/2018 4:29:29 ..,
S6A_MAIN_Q203000... 150099... 7/31/2018 4:29:30...
S6A_MAIM_UPD4000... 487B 6/6/2018 2:45:45 PM
S6A_MAIN_0§04000... 151737.. 6/6/2018 2:45:45PM

Dateien im PC Daten im KEB Gerat
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KEB Konfigurator @ -

18 KEB Konfigurator

18.1 Eigenschaften

Der KEB Konfigurator ist ein Werkzeug zur einfachen Modellierung eines KEB Antriebssystems. Bei der Zu-
sammenstellung dieser Systeme werden Sie durch eine intuitive graphische Benutzeroberflache und ver-
schiedene Assistenten unterstitzt.

Die mit dem Konfigurator zusammengestellten Systeme kénnen fur verschiedene Zwecke verwendet wer-
den. Zum einen dient eine Konfiguration zur Dokumentation eines geplanten oder erstellten Antriebssystems
aus KEB-Komponenten. Dartber hinaus kénnen die Informationen aus der Konfiguration dazu verwendet
werden, COMBIVIS (oder COMBIVIS studio) Projekte zu generieren oder um Teilelisten beispielsweise fiir
Angebotsanfragen zu erstellen.

Weiterhin dient der Konfigurator dem einfachen Zugang zu den technischen Daten der KEB Geréte sowie
der zugehoérigen Dokumentation.

Hinweis: Im Konfigurator ist das Standard-Portfolio von KEB enthalten. Fir spezielle Varianten wenden Sie
sich bitte direkt an den KEB Vertrieb.

18.2 Konfigurator 6ffnen

Offnen Uber die Startseite:

] Startseite x

&) coMBIVIS 6 6.3.1.0_3.5.6.66

Basisoperationen Schnellstart-Men

|£] MNeues Projekt...

u

[& Projekt affnen... l 2] Neues Projekt... l B s
i Projekt &ffnen... l ey
Zuletzt verwendete Projekte
T H6 mit M2 5TO SBCSLS Hﬁ System-Konfiguration starten U
II & Machine demo E P,
[ 56 Startup

PR [ 1

Oder uber ,Neues Projekt“ und ,Konfiguration®
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KEB Konfigurator

=] Neues Projekt =5
Kategorien: Vorlagen: /—\
""" o B2 a
HER
KEB Kenfiguration |Leeres Projekt
Geratesuche

Erstellt eine neue System-Konfiguration

Name: Konfiguration

Ort: C:WUsershood\Documents - E]

Oder in einem bestehenden Projekt mit ,,Objekt hinzufiigen®

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe
GeEBE @8 oo hBRX BEDEB R RIEE
Navigator ~ # x|/ [ startseite x|{@ Node 1 S6A  » Testrun: Node_1_S6A

i@ KEB-Gerate auflisten

T MBIVIS 6 6.5.0_3.5.
#4 KEB-Geréatesuche
8 KEB-Geré&t hinzufligen
Elemente in Konfiguration anzeigen erwendete Projekte
T2 Parameterliste hinzuftigen emo 1
E‘ﬁ Objekt hinzufligen I » |fil Bibliotheksverwalter...
erat anhangen... Bildersammlung...
= Ordner hinzuftgen... & COMBIVIS Scope...
Objekt bearbeiten [ COMBIVIS studio HMI project...
Objekt bearbeiten mit... B  Energy Efficiency Declaration...
; Externe Datei...
2 B Parameterliste..
I M Konfiguration..

Oder Uber das Menu ,,Konfigurator®:

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Tools  Fenster m‘ Hilfe
= B8 @ © o Y = K l@ Konfiguration hinzufigen I =

Ivigator - 3 X ] Startseite X

) Temoproject = & coMBIVIS 6 V6.7.0_3.5.16.20
= ¥ [node_1 seA (KEB Gerzet) |
.} KEB Safety Module

Zuletzt verwendete Projekte Schn

=2 Temo Proiect

Oder Uber die Werkzeugleiste:
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KEB Konfigurator E -

iten Ansicht Projekt Tools Fenster Hilfe

BIEBIGloc tbax éd%iBa- 786 2Lk EIE

> 3 x [ node_1_F5A_M x

Fuigt eine neue Konfiguration dem aktuellen Projekt hinzu.
i [=! [Gerate Snstetungen | Gerate-Parameter | Operator-Parameter | [ Dokumente [ 4 Online Wizards | @ i
ode_1_F5A_M (KEB Geraet) Algemein
Jownload_Process data
. L Gerdtename: Node 1 F5A_M Beschreibung:
‘nbetriebnahme =

Gerite-Ref.: |1
Kommunikations-Einstellungen
TCPIP
TP-Adresse: [0 . 0 .0 . 0 P-Port: (3000
(@) Seriell

Com-Port: | COM4: KEB DINGE019II HSPS C Baudrate: | 33400

Knotenadresse: |1

18.3 Konfigurator anwenden

Der Konfigurator besteht im Wesentlichen aus 3 Teilen:

(] St e KR CONBNTS . CATON TSTVERG T FORFRODUETI U5 e s oGRS e — . - 0 T
e T I
e EHE WR & L O 8 B B =
s e T——— 5
= )l Kamfigerasont =
B, contguraton

- Ty
1 . I

LetaterBuid © 0 0 Precompie: o/

1. Arbeitsoberfliche
Hier werden alle ausgewahlten Gerate angezeigt, platziert und verbunden.

2. Produktauswahlfenster
Hier werden die Elemente angezeigt, die in den Konfigurator verwendet werden kénnen.

3. Eigenschaftenfenster
Hier werden die Eigenschaften der in der Arbeitsoberflache ausgewahlten Elemente angezeigt.
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18.3.1 Arbeitsoberflache

5] Configuration x =

v ] 100.00 %

Miniaturansicht mit VergroBerungs—
einstellung

Platzierte und verbundene Gerate /
Systemkomponenten

18.3.2 Verbindungen

Verbindungen / Kabel kénnen aus der Produktauswahl eingefiigt werden oder indem von einer Schnittstelle
eine Verbindung gezogen wird:
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Mogliche Schnittstellen
werden hervorgehoben

Ein passendes Kabel wird dann automatisch eingefiigt. Sind verschiedene Kabel mdglich, muss in dem auto-
matisch erscheinenden Dialog eines ausgewahlt werden.

18.3.3 Dokumentenzugriff
Uber das Kontextmenu ,Zeige Dokumente*“ ist es méglich, die Dokumentation zu den Geréaten abzurufen:

¥} Undo Ctrl+Z

8 = Zeige Dokumente
g Erstelite Objekte in COMBIVIS &ffnen

E Auswahl gruppieren
1 Gruppierung aufheben

Werbindung trennen 3

Kompatibles Modul einfagen 3
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18.3.4 Produktauswahlfenster

| Konfigurator: Produktauswahl -~ I

‘|/ Artikelnummernfilter
Artikelnummer

| K bel Auswahlassistent starten
- albel

- D Umrichter/Servosteller
!
- DSG Servosteller

0756K12-1100

0956K12-1100 <+«——_ Auswahl der Elemente per
1056K12-1100 Doppelklick oder Drag&Drop
1256K14-1100

1356K14-1100

0756K12-1200
0956K12-1200
1056K12-1200
1256K14-1200
1356K14-1200

Beispiel eines Auswahlassistenten:
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Auswahlassistent i Expertenansicht ‘

Serie

Technische Daten I Elektrische Eigenschaften | Geber I Optionen I Abmessungen

Dynamic Line II Dynamic Line III Servomotor TA

> Optimiert fir Lastspitzen > Kostenoptimierte Standardserie > Optimiert fir S1 Betrieb

> Hochste Uberlastreserven > Hohe Uberlastreserven > Hohe Uberlastreserven

> Kompatibel zu Planetengetrieben > Kompatibel zu Planetengetrieben > Kompatibel zu Industriegetrieben

> 0.5 Nm bis 50 Nm > 0.5 Nm bis 72.6 Nm > 0.8 Nm bis 80 Nm :

Weiter

S M = Module, die den aktuellen Einstellungen entsprechen : 2948 Abbrechen

Wenn kein Assistent zur Verflgung steht, werden die Produkte tabellarisch aufgelistet. Diese Ansicht ist von
der Assistentenansicht Gber den Reiter ,Expertenansicht’ verfligbar.

© 2022 KEB Automation KG 229



KEB Konfigurator

18.3.5 Eigenschaftenfenster

Expertenansicht

Fur jede Spalte kann ein Filter ein—
gestellt werden. Grun = Filter aktiv

V@ Produktauswahl - g‘@g-‘
Auswahlassistent Expertenansmht‘
Filter zuriicksetzen| Zejg® Eigenschaften mit gemeinsamen Werten )}
v) Name v Artikelnummer ~) Motor-Baureihe  (v) BaugroBe (Typ) (v) Gebertyp | Bemessungsspanpdng ~) Bemessungsdrehzahl (v) Bemes
0V | -M I B

A35M502-62B0 | A3SM502-62B0 Dynamic Line II A Resolver 230V K ] 6.000 1/min 0,80 Nm =
A35M503-62B0 | A3SM503-62B0 Dynamic Line T A Resolver 1400V 6.000 1/min 0,80 Nm
A3SM500-62B0 [ A3SM500-62B0 Dynamic Line II A Resolver 6.000 1/min 0,80 Nm
A35M501-62B0 | A3SM501-62B0 Dynamic Line II A Resolver 230V 6.000 1/min 0,80 Nm
A3SMS50B-62B0 | A3SM50B-62B0 Dynamic Line I A Resolver 230V 6.000 1/min 0,80 Nm
A3SM50C-62B0 | A3SM50C-62B0 Dynamic Line II A Resolver 230V 6.000 1/min 0,80 Nm
A35M504-62B0 | A3SM504-62B0 Dynamic Line II A Resolver 230V 6.000 1/min 0,80 Nm
A35M505-62B0 | A35M505-62B0 Dynamic Line I A Resolver 230V 6.000 1/min 0,80 Nm
A35M502-62B2 | A3SM502-62B2 Dynamic Line I A BISS Singleturn 230V 6.000 1/min 0,80 Nm

A35M503-62B2 | A3SM503-62B2 Dynamic Line I A BISS Singleturn 230V 6.000 1/min 0,80 Nm —J
A35M500-62B2 | A3SM500-6282 Dynamic Line I A BISS Singleturn 230V 6.000 1/min 0,80 Nm
A35M501-62B2 | A3SM501-6282 Dynamic Line I A BISS Singleturn 230V 6.000 1/min 0.80 Nm
A35M50B-62B2 | A3SM50B-62B2 Dynamic Line IT A BISS Singleturmn 230V 6.000 1/min 0,80 Nm
A35M50C-62B2 | A3SM50C-62B2 Dynamic Line I A BISS Singleturn 230V 6.000 1/min 0,80 Nm
A35M504-62B2 | A3SM504-6282 Dynamic Line I A BISS Singleturn 230V 6.000 1/min 0,80 Nm

A35M505-62B2 | A3SM505-6282 Dynamic Line I A BISS Singleturn 230V 6.000 1/min 0,80 Nm =

B0 J "7

A 3 S M50 - 6 2 B Module, die den aktuellen Einstellungen entsprechen : 24 Abbrechen

Konfigurator: Eigenschaften

KEB Gerdt Axis 3

4 Designer
Name
Beschreibung
X-Position
Y-Position
Anzeige des Namens
4 Technische Daten
Name
Artikelnummer
Ausgangsbemessungslei
Ausgangsbemessungsstr...
Display
Externe 24V
Gehausegrifie
Kihlung
Pulsa-Train
Relais Ausgange
safe Torgue OfF

P P ——

QOben (horizontal)

6K12-1100
0756K12-1100
1,80 kva

B e

Kein Display
Ja
2

Air,
Hat rear

FALSE

TRUE

18.4 COMBIVIS Projektgenerierung

Aus einer Konfiguration kann der Inhalt eines COMBIVIS Projekts generiert werden. Dies geschieht tGber das

Mendi:

Benennung des ausgewahlten Gera-
tes:

Geratename / Position des Na—
mensfeldes

—

Technische Eigenschaften des ausge—
wahlten Gerétes
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Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Tools Fenster(

fEeEB @8 &

Kenfigurator || Hilfe

& 5B 2 B Konfiguration hinzufagen

EEE
|5 Konfiguration exportieren =
——— o x ﬁ@ COMBIVIS Projekt erstellen | |
=5 Temp_Project
ﬁ Konfiguration
= 98 Node_1_56A (KEB Geraet)
.} KEB Safety Module

Oder die Toolbar:

Konfigurationl project* - KE3 COMBIVIS 6 [CAUTION! TESTVERSIGH! NG
Datei Bearbeiten

Ansicht  Projekt Tools Fenster

R EB BB & o

Konfigurator  Hilfe

M IBE- T IB6 LR B EEE)
Navigator -2 x| Bc tion
=3 Konfigurationl -

2 Configuration

Dieser Menupunkt 6ffnet einen Vorschaudialog, in dem weitere Einstellungen vorgenommen werden kon-
nen:

%)) Genersie Project (Previes)

Objeianame

Erbinden  Optonen  Status

[ asorechen

In COMBIVIS studio 6 kdnnen neben den parametrierbaren Geraten auch Steuerungen mit vollstandigen
EtherCAT- oder CAN-Bus Topologien generiert werden:
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Generate Project (Preview) =3 %
Chjekiname Einbinden  Optionen  Status Quellelement Ttem in Project
= (i Parameterizable Cljects

6K121100 [ | Devics type: S6K EtherCAT v 20.0x 0756K12-1100

_18GGFDE3540 [ | |Devics type: G8P-5/¥103.x 32000pm 18GEFDE-3540

= il PLC Objects
=@ COMRICONTROLC6 IPC_PERFORN_LS COMBICONTROL C6 B¢ PERFORM 15"
PLC Logic

S EtherCAT Master Revision: 3.53.0 COMEICCNTROL C6 15C BERFORM 15"

@ _o7sekiz1100 [ ] |KeB_S6K_generic (MOP) (Revision=16200000000) | 0756K12-1100

@ _18G6FDE3S40 [ ] |KEB_G6 generic (MDP) (Revision=16%00000000) | 18G6FDE-3540

Die Generierung kann je nach Umfang des Projekts einige Zeit in Anspruch nehmen.

Nach der Generierung bleibt die Beziehung zwischen den Objekten in der Konfiguration und den erstellten
Projektinhalten bestehen, was erweiterte Funktionalitéat ermdglicht.

Erstellte Objekte 6ffnen:

Rickgangig Strg+7

Wiederholen Strg+Y
Ausschneiden Strg+X
Kopieren Strg+C
Einfligen Strg+V/

Zeige Dokumente

Erstelle Energieeffizienzerklarung

Erstellte Objekte in COMEIVIS &ffnen 1I
-
Auswahl gruppieren
Gruppierung aufheben
Verbindung trennen 3
Kompatibles Modul einfigen 3

Uber das Kontextmenii kénnen alle aus dem ausgewahlten Objekt generierten Inhalte gedffnet werden.

In Konfiguration 6ffnen:
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Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Tools  Fenster  Konfigurat

EeEBE BR & -~ 4 2R X |BlE 0

Mavigator * 0 X Startseite X

=5 Temp_Project -
E Konfiguration
&8 8 g _
¥ Ausschneiden
= I Node | © . verw
J kEBs Kopieren
% Einfigen Temp_
¥ Léschen Testis
[ KEB-Gerate auflisten 72fach
KEB-Gerdtesuche 72fach
{% KEB-Gerit hinzufigen Aus ex
i DWs_f
.2 Gerdte-Passwort eingeben
. . Test15
ﬁ Satzzeiger eingeben
Test1f
Online CESma
i Komplette Liste erstellen ersteil
CP Parameterliste erstellen EtherC
[|E Elemente in Konfiguration anzeigen l | CVXPL,
WRS_F
e Parameterliste hinzufagen
N o Untitle

Aus dem Navigator heraus kdnnen die entsprechenden Elemente in der Konfiguration hervorgehoben wer-

den.
2 Configuration x
@
(=] |
&
Hervorgehobene Elemente
blinken fir einige Sekunden
18.5 Teileliste

Die Teileliste ist verfugbar Uber das Men(:
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Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt Tools  Fenster| | Kenfigurator || Hilfe
I = o8] & oo Y “ ¥ [l Konfiguration hinzufagen B E
|._|§| Konfiguration exportieren |

— U /ﬂﬁ COMBIVIS Projekt erstellen

=[5 Temp_Project v
E |Knnﬁguraﬁnn

| i

Oder Uiber die Toolbar:

stei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Tools Fenster  Konfigurator  Hilfe

FEHBE BB & iR B o0 BB & | [

igator ~ 1 X /@ Startseite B Konfiguration x
5 7emp Project -
IE|I(v::-nﬁgurati-::an

asinllois |

In der Teileliste sind alle Objekte aus der Konfiguration enthalten. Es gibt verschiedene Einstellungen zur
Anzeige. AuRerdem kann die Teileliste hier in verschiedene Formate exportiert oder ausgedruckt werden.
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Canfiguration Export

S

Beschreibung:  Created by Daniel Fornefeld
Benutzerdefinierte Modulnamen anzeigen:

[= @] = |

Sereenshot einbinden; [
Nach Herstellern gruppieren:

Hersteller: | KEB, Sonstige
Schriftgrac: 10

H 41 vonl b Pl @QJ Gesamte Seite <

Configuration 12082015 144834

‘Created by Danid Fomefeld

KEB

‘Count Part number hame: User defined name:

1 00HBL10-0015 Motriabd LeistungBremseT emparatr,
15 mne, YTEC, 16m

1 00S6L50-0023 Geberkabel Resolver, HDZE, YTEC,
Plexible, 23m

1 07SBKIZ1100 O7TSBK1Z-1100

1 1506AA1-CECO %MB)CDNTH}LCB IFC PERFORM
ADCEDEZ1406 HMI Adwanced, Connect Pro

1 18G6FDE-3540 18GEFDE-3540

1/ BISMHFD-84.0 SERVOMOTOR DL3/ 400V

Sonstige
Count Part number
2

18.6 Dokumente zuordnen

In den ,Dokumente”“-Reiter des Editors fiir KEB-Gerate konnen alle relevanten Dokumente auf einen Klick

aufgelistet und angesehen werden. Diese Liste enthalt beispielsweise die Dokumente fur das Geréat und den
angeschlossenen Motor (=> Kapitel 13.2 Dokumenten-Datenbank nutzen).

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster  Konfigurator  Hilfe

BrEBRRR =] [#d 8 B Em-0 I BE 2 R (IE A
Navigater > % X| B yonfiguration @ _1356K141100 x | -
=) unbenanntz |Geréhe+jnshel\ungen | Geréhe-ParameteH-E Dokumente |*‘ Online Wizards | o I.nformaﬁon|
EE Konfiguration i ; 5
Gerdt | Komponente T
: @ _1356K_141100 eBitaac 1356K14-1100 1356K14-1100 - Load modules from configuration
g Inbetriebnahme -

S
SERVOMOTOR DL3 [ 400V

A1SMHF1-8419 -

[=)- Anleitungen
EMV- und Sicherheitshinweise

6 K-Steuerteil Installationsanleitung
& Programmierhandbuch V2.0

Daten aus Konfiguration laden

[ CCC all Products
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19 Registrierung und Lizenz

Registrierung: gultig fir COMBIVIS 6, kostenlos, schaltet den Zugriff auf die KEB Dokumenten-Datenbank
frei.

Lizenz: glltig nur fir COMBVIS studio 6, kostenpflichtig, schaltet den Demomodus ab, beinhaltet die Regist-
rierung.

19.1 Registrierung

Die kostenlose Registrierung von COMBIVIS 6 erlaubt den Zugriff auf die Dokumenten-Datenbank.
Konfigurator, Parametrierung, Datensicherung und Scope funktionieren in der Demoversion ohne Einschran-
kung.

Fir die Registrierung muss ein Internetzugriff bestehen. Ebenso muss ein Account auf der KEB Homepage
angelegt sein. Im Login-Bereich kann der Registrierungsschliissel generiert werden.

Falls Sie eine COMBIVIS studio 6 Lizenz haben, beinhaltet diese die Registrierung.

Eine Internetverbindung ist erforderlich.
Auf der Startseite ist der Link zur Registrierung:

Startseite x -
I comBIvIs 6 6.5.0 3.5.12.60
Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Men(i
& Demol
& 56 5M3 og files -
E  test Temp_Project =] Neues Projekt... I || Suche nach Geraten ‘ a Parameterliste 6ffnen I
& Testd
& Configuration3 [ i Projekt offnen... I [ {#4 Mit Gerat verbinden ‘ [B: Download einer Parameterliste I
& 56 mit Urladen !
& 565M3 i
= F5 Wechsal [ Eq"“], System-Konfiguration starten I |
[ = Scope-Datei éffnen ‘ [@ COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung |
|
— |
[@ Download COMBIVIS studio HMI I [hg] "FAQ"-Dokumente anzeigen ‘
[@ Download COMBIVIS connect I [hg] KEB-Dokumente ‘
(%)) Start COMBIVIS studio 6 I [ (5l KEB-Dokumente verwalten ‘
[T Seite nach Laden des Projekts schiieBen [ @ KEB Website besuchen I ﬂ Kostenlose Registrierung durchﬁjhren] [ ‘) Auf Updates priifen ‘
Seite beim Start anzeigen

Sie werden auf die KEB Homepage geleitet:
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& COMBIVIS 6 Registrierung — S E

Firmenname:

Registrierungsschlissel:

OK

Hinweis: Um die Registrierung durchzufiihren, erstellen Sie bitte ein Benutzerkonto auf der KEB

3 re-tHren Nutzerdaten "COMEBIVIS Registrierung’.
—=> KEB Homepage besuchen

e Loggen Sie sich auf Ihrem Account ein.
Falls noch kein Account besteht, kdnnen Sie den unter ,Login/Logout® anlegen:

@ Deutsch | Untemehmen Kamiere News Service Mein Konto Kontakt

Control & Automation Drives Motoren & Getriebe  Magnettechnik

Automotive Elektromobilitat  Windenergie

Home » Mein Konto

Login/Logout

Ihr persénlicher Zugang zu KEB

O Erhalten Sie Zugang zur kompletten KEB Dokumentation und dem KEB COMBIVIS Registrierung
Softwareangebot

O Zugriff auf die Registrierung des Bedien- und Diagnoseprogramms KEB COMBIVIS

fiilr KEB COMBIVERT Drive Controller.
Kontakt
O Optional haben Sie die Maglichkeit, durch unseren Newsletter laufend informiert zu

Marketing
o Noch nicht registriert? Registrieren Sie sich hier! ] E‘f’q (?) 52634010
Mai

Benutzeranmeldung

Geben Sie lhre E-Mail-Adresse und |hr Passwort ein, um sich an der Web-Site anzumelden:

Benutzername [/ E-Mail:

Passwort:

e Gehen Sie auf COMBIVIS Registrierung:
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@ Deutsch | Untemehmen Karriere News Service Mein Konto Kontakt in )( ﬁ E_,

Windenergie

Control & Automation Drives Motoren & Getriebe Magnettechnik Automotive Elektromobilitat

Home Mein Konto
m SCEET d

COMBIVIS Registrierung

Wie registriere ich meine COMBIVIS-Installation? Login/Logout
Um die Registrierung Ihrer COMBIVIS Installation zu aktivieren, gehen Sie bitte wie folgt vor: COMBIVIS Registrierung 1
1. Wahlen Sie im Programm COMBIVIS den Menupunkt Kostenlose Registrierung durchfuhren® entweder im Schnelistartmena auf der Stariseite Login

oder im Hauptmend unter "Hilfe"

s Prages otran... B e Garat v
Scope Outn offren. VEB yebute Desuchen
Eoreditoor @ Aufupdates prifen
O CoMBNTS 6 Bedernrgsarietny 8 a
e “FAQ" Ooumants arsegen Bt oo ot Informatonen
¥ st coMmras comect
et KEB Dosurnarte
D R——,
2 1B Dosumarcs verwaten
ot bt | R ] | (=
e  Erzeugen Sie den Registrierungsschlissel
e rr—
* Not registered, yet? Sign up here!
Your COMBIVIS registration key:
Registration key ES—
[ Show registration key }
2. In the following COMBIVIS dialog enter the data and confirm with T —
“OK* .
Ihr COMBIVIS Registrierungsschlussel:
Firmenname KEB Automation KG
Registrierungsschlissel Freess=/ N - 1 A C65299
= Elw

5] coumns gy

2. Im darauf folgenden Dialog geben Sie diese Daten in COMBIVIS ein
und bestatigen Sie mit "OK™

e Der Firmenname aus dem Adressbereich ist die Basis fur den Registrierungsschlissel.
e Der Registrierungsschlissel ist eine 40-stellige Buchstaben-Zahlen-Kombination.
e Diese beiden Daten kopieren Sie in das Registrierungsfenster von COMBIVIS 6.
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‘@l COMBIVIS 6 Registrierung _—_—— e B

Firmenname: KEB Automation KG

Registrierungsschliissel: F75|§gg|§;\._68299

Hinweis: Um die Registrierung durchzufahren, erstellen Sie bitte ein Benutzerkonto auf der KEB
Homepage und wahlen Sie in Ihren Nutzerdaten 'COMBIVIS Registrierung’.
--> KEB Homepage besuchen

¢ Nach der Registrierung ist ein Neustart von COMBIVIS 6 erforderlich.

Die Registrierung ist nicht auf den Rechner bezogen und kann auch auf mehreren Rechnern genutzt wer-
den.

Der Schlissel wird als Datei ,customer.nfo“ auf C:\Program Files (x86)\KEB\COMBIVIS_6\KEB oder ab
V6.7 .x alternativ unter C:\ProgramData\COMBIVIS 6 abgelegt.

19.2 Lizenzierung

Die installierte COMBIVIS studio 6 Version ist eine Demoversion. Diese lauft maximal 1 Stunde und es kén-
nen keine Boot-Projekte erzeugt werden. Nach dem Ablauf kann die Demoversion immer wieder neu gestar-
tet werden. Um den vollen Funktionsumfang zu erhalten bendtigen Sie eine Lizenz. Bitte wenden Sie sich an
lhre KEB Vertriebsorganisation.

Die Vorgehensweise zur Lizenzierung von COMBIVIS studio 6 ist in der Release Notes/ Kapitel 7 beschrie-
ben: Menu ,Hilfe* — ,Release Notes zeigen®

gurator | Help

# |1+ & Contents Ctrl+Shift+F1
7] Index Ctrl+Shift+F2
Backup,_ 1 da Search :SP]
KEB CluickSupport (Remote Assistance) =5

nication s&

-/Paramg Show COMBIVIS & user manual

=
=
ru: Betrie 5=l Show "FAQ" documents
=
@

ru: Betrig Show release notes |

de: Gerd
Visit KEB Website

Check for updates

st: Statu
dr: Moto
vl: Gesch About...

ds! AntricosspezmsereREgeEranmeTer

P TR,

Es gibt auch eine Anleitung als FAQ Dokument in der Dokumentendatenbank => 13.2 Doku-Bank nutzen:

Titel

licerse

=-FAQ
FaQ CVstudio 0018 License (de)
i FAQ CVstudios 0018 License {en)

Die COMBIVIS studio 6 Lizenz beinhaltet die Registrierung => 19.1 Reqistrierung.
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20 IP-Scan Tool

Das IP-Scan Tool dient zum einfachen Auffinden von ansprechbaren Geréaten im eigenen Subnetzwerk.

20.1 Beschreibung

KEB IPScan nutzt das UDP Protokoll, um einen Datenblock zu tGbertragen mit dem KEB Geréate per Ethernet
Interface erkannt werden kdnnen. Die Scananforderung wird von einem als IP Scanner bezeichneten Gerét
per Broadcast gesendet, um alle Gerate im lokalen Netzwerk-Subnetzbereich zu erreichen. Alle Gerate mit
IPScan Funktionalitat (auf KEB Kontiki basierende Firmwaren) antworten dem IPScanner mit ihrem Namen,
Location und IP-Parametern. Es wird auch jede aktive Instanz der IPScan.exe-Software gefunden (z.B.:
IPScanning wird in C6-IPC ausgefihrt).

20.2 Unterstutzte Gerate

e Voller Support: embedded devices (C6-C, H6-CU, P6, T6) + Ethernet Operator, Port Expander
e Eingeschrankter Support: C6 X86 based (ECON, PERFORM, E22, P3X)
e Kein Support: arm based WEC7 devices (C6 SMART, C6 HMI LC)

20.3 Ports

Der Request Port ist 67 fir das UDP-Protokoll, der Response Port ist 68. Manchmal wird der Request Port
auf dem IPScanner verwendet, dann kann/wird ein alternativer Port verwendet werden (Geréate mit Firmware
nach 2014).

20.4 Scannen

Bei Betatigen der ,Scan devices” Schaltflache wird eine Anfrage an das Netzwerk ausgefthrt und die ant-
wortenden Geréte werden in der Liste aufgefthrt.

20.5 Winken

Durch Driicken der Schaltflache ,Wink this device* wird das ausgewahlte Gerét aus der Liste aufgefordert,
eine lokale Antwort anzuzeigen. Dies kann je nach Hardware ein blinkendes Licht oder ein blinkender Hea-
der sein.

20.6 IP-Adresse zuweisen

Mit der Schaltflache ,Assign IP-Address® kdnnen die ausgewahlten Gerateparameter und der Standort geén-
dert werden. Dies hangt stark vom ausgewahlten Geratetyp ab und erfordert dafiir ein spezielles Passwort.
Es wird hauptséachlich vom Servicepersonal verwendet.

20.7 Zusatzinformation

Bei Betatigen der Schaltflache ,Info“ werden zusétzliche Informationen zum Gerat angezeigt, falls verfligbar.

20.8 Benutzen von IPScan

Das Programm ist unabhangig von COMBIVIS, wird aber darin aufgerufen.

Menlleiste ,Tools” — ,IPScan”

© 2022 KEB Automation KG 241



IP-Scan Tool

File Edit Wiew Project|| Tools "ﬂindow Configurator  Help
S HE@E s R ®
Navigator Options... F @I |
- ‘@ ;""é:p’@-‘-’d Import KEB parameter description file In settings | #
= Mode_1 S6A Fi . ——
— =" — | & Reload parameter description =
J KEB Safety Mo ameter-Name
E KEB FTP un parameter
(@ IPScan I un parameter B
[ device info
E KEE Documents .
tatus info
Manage KEB Documents rive parameter
% Parameter backup elodity mode

F-T_0 dst drive spedf. contr
+-_1 co:control

Gerat blinken lassen (siehe

Adresse zuweisen

Start Netzwerkscan Geratebetriebsanleitung) 3 :
— fur KEB Service
r v reserviert
9P ScannerVS)/(lm-Pr (dlocal) (B
| Scan devices I Wink this device | Assign P address | Infa |
Devices (9) I IpAddress | SubMNethdask I hacAddress | Location
IF Scanner 31 —— 255.255.252.0 [FE ] MOEMZEmmmmCLL pro
CE Compact 11/%3.4 . 255.255.252.0 IR INWO0T_CRC2_1Femmem
IP Scanner 3.1 FRE——— 255.255.252.0 ACTDII? RDEMEman 2 prod.Ic

TE Main Contol Unit/v34  Teowmmowmes 2559552520 e TE_MCU_192
TE Main Control Unitfv3d4  170Wewowmes 2552859520 D-CUTTIEN0?  TE_MCU_| Fommmers
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21 Energieeffizienz Tool

Jeder Hersteller von Antriebstechnik ist verpflichtet fir seine Geréate eine Energieeffizienzerklarung abzuge-
ben. Mit diesem Plug-in kann die Energieeffizienz verschiedener Typen von COMBIVERT klassifiziert und
dokumentiert werden. Das Plug-in berechnet absolute und relative Verlustleistungen an 8 verschiedenen
Lastpunkten geman der Norm EN 61800-9-2. Benutzer kdnnen auch bis zu 8 zusatzliche benutzerdefinierte
Lastpunkte definieren, um den genauen Wirkungsgrad des COMBIVERT zu ermitteln.

Fir alle KEB Geréte, auch die welche nicht im Tool aufgefiihrt werden, kann die Erklarung aus der Doku-
menten-Datenbank oder von der KEB Homepage www.keb.de als PDF bezogen werden (Suche nach Arti-
kelnummer -> Datenblatter).

21.1 Funktion

Dieses Plug-in erzeugt ein PDF-Dokument fir einen spezifizierten KEB COMBIVERT. Als Datenbasis liegt
der KEB Konfigurator zu Grunde. Deshalb funktioniert das Plug-in In nur bei Geréaten, die dort aufgefuhrt
sind.

Die Arbeitspunkte beziehen sich auf den drehmomentbildenden Strom und die Nennfrequenz des Motors.
Die Verluste werden auf die Bemessungsscheinleistung des COMBIVERT bezogen.

Das Tool kann direkt aus den Konfigurator oder als Editor im Navigator ge6ffnet werden.

Konfigurator:
Aus dem Konfigurationsprojekt wahlen Sie einen bestimmten COMBIVERT aus und klicken Sie mit der rech-

ten Maustaste darauf, um zum Kontextmeni zu gelangen. Klicken Sie anschlieend auf ,Energieeffizienzer-
klarung erstellen.

Startseite = Konfiguration x

.......... Riickgangig Strg+Z
[ & Ausschneiden Strg+X
[ 3 Kopieren Strg+C

Zeige Dokumente

Generate Energy Efficiency Declaration ]

Verbindung trennen y b

Kompatibles Modul einfligen (3

Navigator:
Klicken Sie im Navigator mit der rechten Maustaste auf den Projektknoten und navigieren Sie zum Element

,0bjekt hinzufiigen®. Klicken Sie auf den Punkt ,Energieeffizienzerklarung®, um den Editor zu 6ffnen.
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe

SIxEHE BB ) o gy B IS &= |- 2B B
Navigator
_f_@’_

i@ KEB-Gerate auflisten
&4 KEB-Geratesuche
@ KEB-Geréat hinzufiigen

=4

Elemente in Konfiguration anzeigen Zuletzt verwendete Projekte
& Demo1l
(|ﬁ Objekt hinzufugen l * |fi Bibliotheksverwalter...
Gerat anhangen... Bildersammilung...
=3 Ordner hinzufugen... 2 COMBIVIS Scope..
Objekt bearbeiten = COMBIVIS studio HMI project...
Objekt bearbeiten mit... || Energie Effizienz Erklarung... | |
H & Externe Datei..
E vED Daramatarlicta

Geben Sie dem Editor einen Namen:

Energie Effizienz Erklarung hinzufigen ﬂ

Energie Effizienz Erklarung

Flige Energieeffizienzerklarung fr einen Umrichter hinzu

Namen [Energie Effizienz Erklarung
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Aktivieren des Ver—

lust—Zeit—Profils \
& Energie Effizienz Erkirung x v
Frequenzumrichter Verlust-Zeit-Optionen Information
. . 5F6A12-3511 - Verlust-Zeit-Profile bendtigt (7] Absolute Zeit (s) Ll ‘
Gerat auswahlen —— % T e o e och
100 ¢ [ ] [ ] Y rel. Frequenz rel. Strom
Yo 100 %
= %o 100 %
j % 100 %
En 2 2
) . é 9% 50
Punkte fur die Verlustbe— | |: Ay T 2
-] L
504 ° °

rechnung

Durch Benutzer defi— - — i e T
. . | I e S B I 13%
nierte Arbeitspunkte [ o — 2
L 1

18
97 % 22

25 5 75
Relative Motorstatorfrequenz (%)

Verluste der Arbeits— sl
punkte normativ und \Qﬂ:w - — Vertast Zeit profl P
l. Frequenz L. Strom Verluste . Verluste 26
benutzerdefiniert e | ) B ==
.’:’lq/v 50 ll;; W 0567 E’)W’f
50 % L1172
0 % — 108, 0
Yo 148,. )8 o 25 50 75 100
Dokument erzeugen — | |—2= O

Aus dem Navigator kommend muss der COMBIVERT aus der Liste ausgewéhlt werden. Nach dem Offnen
des Fensters wird das 1. Gerat in der Liste angezeigt. Wahlen Sie den richtigen COMBIVERT anhand der
Materialnummer aus.

Energie Effizienz Erklirung x
~ Frequenzumrichter
15FbA12-3511 —

15F6A12-3513 =
1 15F6A32-3513
16F6A12-3411
16F6A12-3413 3
16F6A32-3411
16F6A32-3413 o
16F6A12-3511
16F6A12-3513
16F6A32-3511

h]

In der Grundeinstellung werden fur die in EN 61800-9-2 definierten Arbeitspunkte die relativen und absoluten
Verluste dargestellt.
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& Energie Effizienz Erkldrung x
F ichter - Verlust-Zeit-Optionen
15F6A12-3511 v Verlust-Zeit-Profile benétigt Absolute Zeit (s) ©
Relative Zeit (20) @
~Ar p ("~ Normative Arbeitspunkte
100 @ L ] [ ] 4 rel. Frequenz rel. Strom
90 % 100 %
50 % 100 %
F 0% 100 %
z 90 % 50 %
57 50 % 50 %
& 0% 50 %
3 50 % 25 %
H A 0% 25 %
=
4
£ 509 ° { ]
£
s
E
=
[
i - Benutzerdefinierte Arbeitspunkte
5
£ L ] L rel. Frequenz rel. Strom rel. Zeit (%)
2 A 13% 60 % 60
29 % 18 % 18
97 % 96 %0 22
0
0 75 100
frequenz (%)
(@ ar ferte Ar
~Ver - Verlust-Zeit-Profil
rel. Frequenz rel. Strom abs. Verluste rel. Verluste 248
90 % 100 % 246,56 W 1,49 % 205
50 % 100 % 230,49 W 1,39 % U164 jum - - —— o — — — — — —
0% 100 % 210,08 W 1,27 % g o
90 % 50 % 146,06 W 0,88 % 5 I_
50 % 50 % 12,1 W 0,86 %0 = 82
0% 50 % 133,78 W 0,81 % o
50 % 25 % 112,25 W 0,68 %
0% 259% 108,47 W 0,65 % [
13 % 60 % 148,24 W 0,89 % o 25 50 75 100
29 % 18 % 103,44 W 0,62 % rel. Zzit (%)
97 % 96 % 239,82 W 1,44 % — Py(t) = Pv

Zusatzlich kann der Nutzer bis zu 8 eigene Arbeitspunkte definieren. Die Verlustwerte werden aus den nor-
mativen Werten interpoliert. Die Punkte kdnnen als Maus-Doppelklick im linken Graf oder manuell in die Ta-
belle ,Benutzerdefinierte Arbeitspunkte” eingegeben werden.

Die Werte werden grafisch im linken Feld angezeigt.

[ Energie Effizienz Erklirung x
F ichter ~Verlust-Zeit-Optionen
15F6A12-3511 - Verlust-Zeit-Profile bendtigt Absolute Zeit (s) ©
Relative Zeit (%) @
~Ar ~Normative Arbeitspunkte
100 L ] . A rel. Frequenz rel. Strom
90 % 100 %
50 % 100 %
F 0% 100 %
Z 90 % 50 %
s ® 50 % 50 %
& 0% 50 %
z 50 % 25 %
g A 0% 25 %
E
£ s0 L] °
£
5
£
£
v r
o ~Benutzerdefinierte Arbeitspunkte
5
2 .
£ 25 L rel. Frequenz rel. Strom rel. Zeit (%)
H A 130 60 % 60
29 % 18 90 18
97 % 96 % 22
0 T
0 25 75 100
Relative (%)
O Ar jerte Ar )
~Ver ~Verlust-Zeit-Profil
rel. Frequenz rel. Strom abs. verluste rel. verluste 246
90 % 100 % 246,56 W 1,49 % 205
50 % 100 % 230,40 W 1,39 % U16d f ] —— -
0% 100 % 210,08 W 1,27 % I
90 % 50 % 146,06 W 0,88 % T I_
50 % 50 % 1421W 0,86 % Z &2
0% 50 % 133,78 W 0,81 % "
50 % 25 % 112,25 W 0,68 %
0% 25 % 108,47 W 0,65 % [
13 % 60 % 148,24 W 0,80 % 0 25 50 75 100
29 9% 18 % 103,44 W 0,62 % rel. Zeit (%)
97 % 96 % 239,82 W 1,44 % — Py(t) = PV
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21.2 Verlust-Zeit-Profil
Damit kann eine Kurve erstellt werden, mit der die Verluste Gber einen Betriebszyklus dargestellt werden.

Aktiviert wird das Profil Gber Setzen des Hakens im Feld ,Verlust- Zeit-Optionen.

2claration [Node_1_S6A] x

~Verlust-Zeit-Optionen . ~In
Verlust-Zeit-Profile bendtigt @ ve
- U
Vol
~ Normative Arbeitspunkte
. rel. Frequenz rel. Strom
90 % 100 %
50 % 100 %o
n 0/ 100 0/n r

Die Zykluszeit kann absolut in Sekunden oder relativ eingegeben werden.

Das Profil wird ausschlieRlich aus der Tabelle der ,Benutzerdefinierten Arbeitspunkte® generiert.
Um normative Arbeitspunkte zu integrieren, kobnnen diese aus der oberhalb liegenden Tabelle ,Normative
Arbeitspunkte“ per Maus heruntergezogen kénnen. Die Zeitwerte miissen manuell eingetragen werden.

~Verlust-Zeit-Optionen
[\ferlustheitmeﬁle bendétigt Absolute Zeit (s) @

Relative Zeit (%) ©

- Normative Arbeitspunkte

rel. Frequenz rel. Strom
90 % 100 %
50 % 100 %
0% 100 %
90 % n 50 %
50 % | 50 %
0% ] 50 %
50 % | 25 %
0 % | 25 %

|

1]
(“Benutzerdefinierte Arbei[ipunkte

rel. Frequenz } rel. Strom Absolute Zeit (s)
9 % 16 % 80
29 % | 42 % 45
60 % i 80 % 10
85 % | 66 % 15
90 % ' 50 % 10

~Verlust-Zeit-Profil

72

60

48

Verluste
w
o

(%)
B

© 2022 KEB Automation KG 247



Energieeffizienz Tool

21.3 Erklarung / Datenblatt erzeugen

Nach der Definition der Arbeitspunkte und optional des Verlust-Zeit-Profils kann der Benutzer einen PDF-

Bericht erstellen. Der Bericht enthalt alle wichtigen Geratedaten, die normativen und benutzerdefinierten Ver-
lustwerte sowie das Verlust-Zeit-Profil (falls ausgewahit).

R R N NACHEN 0100092 E. ENERGIEEFFIZIENZ NACH EN 61800-9-2 E.

Energieeffizienzdaten’ 15F6A12-3511
Energiecfiizienzdaten' 15F6A12-3511
e [T EZ]

Efsenaiasse KEB A

e ol Frequen ol Svot
' ww 100%
0% 00%

i Fremend | relStomt | relVeduste | ks Veusts | rel Zeit (%)
3% 0% 0@ % s 0%
205 185 062% 03w %
% %% 1% 20w 2%

T e e e e g
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22 Parameter Cockpit

Parameter Cockpit ist ein Werkzeug, um Anzeigewerte in einem separaten Anzeigebereich und mit groRe-
rem Schriftbild besser erkenn- und Gberwachbar zu machen.

Parameter Cockpit kann an einem Projekt oder einem Gerét gedffnet werden.
Wenn das Cockpit an dem Projekt gedffnet wird, kdnnen Parameter mehrerer Gerate eingefuigt werden.
Wenn es an einem bestimmten Gerat gedffnet wird, nur von diesem Gerét.

Offnen:
Mendleiste Icon ,Objekt hinzufigen®:

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt Tools  Fenster

SeEE =2E © o By B OX

Mavigator ~ 0 X = A
=i Profect X || Kommun
C )
ad Cockpits - Gruppe
= ﬂ|Achse_l(KEB Geraet) _
T3 Cockpits ) -
LE Parameter lists
EF_.": Scopes

:'/- Wizards
= ﬁ Achse_2 (KEE Geraet)
£ cockpits

:@ Parameter lists
LT_.‘!: Scopes

:'/- Wizards

E@ Parameter lists
'-}-_.3: Scopes

:'/- Wizards

Oder im Navigator mit rechter Maustaste:

I

igurator  Hilfe

[ COMEBIVIS Scope...
Energieeffizienzerklarung...
Cjﬂ Folder: Cockpits...

t@ Folder: Parameter lists...
EF_.!: Folder: Scopes...

:}. Folder: Wizards...

# Inbetriebnahme-Assistent...
KEE Parameterliste...

| Parameter Cockpit... |

T BB 2R R 5

ameter  Ge

7
o

CC o e o<

LE.ID?: Istfreq' Parameter Cockpit... l J

u03: Istdrehzahl

ru09: Geberistdrehzahl

ru10: Istscheinstrom

rull: Istwirkstrom

rul2: Istblindstrom

rul3: Scheinstrom Spitzenwert

ri1d N Tetenanminn
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Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator  Hilfe
= ,, -
@ﬁ:n E LRI - E = E'D ﬂ@lﬁﬁ
Navigator >~ 1 x (i Achse_1 x
= .@ Project X ¥ || Kommunikationseinstelungen # \Wizards Gerate-Parameter Geritespeiche
Ll cockpits
o ek Gruppen-/ParameterName Para
= ﬂ@ Achse_1 (KEB Geraetw -
% Cockpits Ausschneiden rtam o ke
= S H
LB parameter lists Kopieren 0 ke
s . :
& Scopes & Einfagen " 0: ke
:}- Wizards - - ;
£ ﬂ@ Achse_2 (KEB Geraet . Loschen reorgungseinheit 4 in
% Cockpits @ KEB-Gerite auflisten nzeige 0,00t
o . . ampenausgangswert 0,000
[#] Parameter lists KEB-Gerdtesuche 0,000
nz .
E scopes [ KEB-Gerat hinzufiigen h 0,01
£ Wizards "
4
:é Parameter lists .2 Gerite-Passwort eingeben rehzahl -0,0¢
G2 Scopes [l  Satzzeiger eingeben ftrom 0.00
E2 Wizard jom 0,00
. Wizards -
7 Online bom 0,00
& Flazh device om Spitzenwert 0,00
. 317
G2  Komplette Liste erstellen nndng !
i arispannung 321!
CP Parameterliste erstellen !
ALIsgangsspannung 0,0V
Elemente in Kenfiguration anzeigen nsgrad 0,08
. . nange Status 5017
Parameterliste hinzufiigen
= Lisnannsetahis T C
Objekt hinzufiigen v |2 comemis scope.. T6:
Urdner hinzutigen... Energieeffizienzerklarung... 12:F
Objekt bearbeiten C3i  Folder: Cockpits... ]
Objekt bearbeiten mit... CE  Folder Parameter lists... 0,08
. KRG 4
t: e EE{ Folder Scopes..
3 Eg ruze; Innenray £ Folder Wizard 3
@ ru27:OL2-Zsh] £ O Con WEArdS. 0,0¢
‘@ ru2s: Motorten #  Inbetriebnahme-Assistent... 3,0
‘@ ru29: OL-Zahlg KEB Parameterliste... 0,0%
W ru30: interner KEB Sicherheitsmodul... 2518
% ru32: Motors @ Parameter Cockpi 0,0%
W ru33: Istwer 1290
SL TR PR P ¥ P B i D aiae BN Lt
Namen vergeben:
Parameter Cockpit hinzufugen X

]

Parameter cockpit

Abbrechen
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Navgator * 8 x| mede 1 sea x -
58_5M7 *| Commuricston setings ' Wands Device parameters  Drive storsge [l Documents
= M vt oA OB D0 [, DocametesHame Parametes value -
HE8 Safety Modkie
63 Parameter codkpit T o nm parmmeter
@ runt: exception state 970 excepton
% ru02: warning bits 0 0 marming
% ru03; warming state 9: 70 excepton
@ ru4: supply unit state snn
% rues: set vake deplay 0,090 1jmn
% ruos: ramp out depiay .0000 Uimn
@ ru07: act. frequeney 0.0000 He
@ rugs: . vae 0138 Yjmn
% ruge: act. encoder soeed 0.0077 1mn
@ ruld; act. apperent urrent oA
@ rull: st sctve arent oma
@ rut2: act. reactve carent oA
% ru13: pesk apparent current oma
@ rutd: act. e volage 2474
% ruts: pesk Lic vaitage 2m6v
@ ruté sct. output veltage 00w
% rul7: modaton grade. LT
% rute: do. routstate S0I75:1C +5T0-1 +5T02
% ruid:intermel ousut state 00
% ran; dg. output state .00
% niat: do. ouut fisgs 1FI4Fe
@ ru23: reference torgue 00%
@ ruat actual torque EETY
# B ruzs: heatsmk temparature values (Count) a
b u26: intemal temperature values (Count) 5
% 27 02 canter 0%
@ ruz®: motor sempersane Bnac
% ru29: OL counter som
@ ru30: intemnal commucaton state 25155255: safaty mod, comm, OK +&nc. intaf, comm, OK + 1L, conm. 1it, 0K
@ rus2: motor prot. oumter no% v
desing wode - CANopen | passsord - agplcation
Parameter Cokpit e _1 5641 - x
empiy npty ety empiy gty ermpty empty gty
(érop ) (drop parameter here) (dron parameter here) (érop parameter here) tdrop porameter here) (drop parameter here) (érop parameter here)

Das Parameter Cockpit bietet 8 Anzeigefelder.

Einzelne Parameter kdnnen per Drag&Drop aus dem Editor oder aus seiner Parameterliste in die einzelnen
Anzeigefelder gezogen werden.

Communication settings # Wizards Device parameters  Drive storage ki) Documents

Group-/Parameter-Name Parameter value

i rut run parameter

@ ruD1: exception state 0: no exception

ru02: warning bits 0 warning
ru03: warning state 0: no exception
ru04: supply unit state % run

ruos: set value display 5150000 1/min
ruDs: ramp out display 5150000 1/min
ruo7: act, frequency 25,7138 Hz
ruDs: act. value 513,674 1/min
ru0g: act, encoder speed 517,078 1fmin
ru10: act. apparent current 0.02A
rull: act, active current 0.03A

rul2: act, reactive current 0.00A
ru13: peak apparent current 0.04A
ru14: act. Uic voltage 3215V
ru15: peak Uic voltage 3245V
ru16: act. output voltage 183V
ru17: modulation grade 8.6 %

CECE™™ O C O OO CTTT T T L e

ru18: dig, input state 50176: IC +5TO-1 +
ru19: internal output state 76: 0C
ru20: dig. output state 76: 0C
ru21: dig. output flags 12:F3 +F4
ru23: reference torque 3.2%
ru24: actual torque 29%
# B2 ru2s: heatsrk temperature values (Count) 4
+ B2 ruze:internal temperature values (Count) 5
ru27: OL2 counter 0.2%
ru28: motor temperature 423°C
ru29: OL counter 0.0 %
ru30: internal communication state 251658255 safety mod. comm. OK +enc. interf\comm. OK +int. comm. init. OK
& . O Anoe
Addressing mode : CANopen | password : application > \
Parameter Cockpit
co01: modes of operation 3| | ru03: waming state ¥ | | ruds: set value display | |ruof\act. encoder speed X

X

2: velocity mode | |0: no exception | |515.0000 1/min| [513.8594 1/min| | oo semetesen e

Node_1_S6A (9274) Node_1_S6A (9274) Node_1_S6A (9274) Node_1_S6A (9274)

Das Parameter Cockpit wird erstmals unterhalb des Editor angeordnet. Es kann aber wie andere Fenster
auch an anderen Seiten platziert werden (=> Kapitel 7 Bildschirmaufteilung).
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b Testrun:Mode 1 S6A x [§ StrtPegs |} MESDocments | g Node 156A Parameter Cacksit -
[ vhrars | expet setings

5x

co01: modes of speration X
€| erecandiions for suceesshul ranning

 Ouital nputs $TO set
o voinsge supply run

state disglay ()
—e

Mot used in current mode ot used If

wtuset f  [515.0000 1/min

Nt used in current mode

Not used in current modte

b= velooty 1: o om [ ) se et veioaty

> veiooty 2: o o [ B Set toget velciy | Boverof demced Pk dencnd
Stop Fauit Braks ru0d: act. encoder speed X

Brake o) | Node_1_S64 (9274)

VS — @ -—urm @ -4 |2: velocity mode
W )
Srw wa b nTTET,. @ = e @ e |@ =
i i ——
) S— e
Current operation mode: 2: velocity mode i Q g @ Node_1_S6A (0274)
Enabie ranp vt
. [ O @ U03: waming date x
Mode selection: | velocity mode
T ® v @ -4
Refence cam ovitch
b e - o L
@) ® cuem [ ] - |0: no exception
o o e @ hat ® -
LES -
. Reserved by GA 401 . o) [ ode_1_s6a (u273)
Gurrent Paaton: 836155028
oo s ® g @ o @ o s X
frts
@ osnorenoe | (@) wemau
Each rotaton cqual 85536 ncrererts o ®

S .
B Current targe velocty: s1s om @ It
efault velocty. o om [ B Set taget velocky | —] I l

[ g -
£ Start velodty test scope

517.6417 1/min

Hode_1_S&4 (9274)

——

empty
(drom parameter here)

Das Parameter Cockpit kann mehrfach gedffnet werden.
Parameter von mehreren Geraten kdnnen gemeinsam in ein Parameter Cockpit gelegt werden, wenn dieses
am Projekt und nicht an einem bestimmten Gerat angehéngt ist.
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23 Zusatzmodule / Plug-ins

Wahrend der Laufzeit der Version kdnnen weitere Zusatzmodule fiir COMBIVIS 6 und/oder COMBIVIS stu-
dio 6 veroffentlicht werden. Diese werden entweder tiber die Updatefunktion oder als separate Installation
integriert. Die Beschreibung flr die Zusatzmodule wird separat in der KEB Dokumenten-Datenbank verof-
fentlicht (=> Kap.13 Dokumenten-Datenbank).
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