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Einleitung

Dieses Dokument enthalt eine Beschreibung wie der Modbus-RTU und TCP-IP-Treiber in das HMI-
Projekt eingefiigt werden. Als Beispiel wird sowohl der Datenaustausch zwischen einem seriellen
Modbus Operator und einem C6 HMI/C6 Router als auch einer C6 Compact Il und einem C6
HMI/Router mit Modbus TCP-IP beschrieben.

Modbus RTU

Kommunikationsaufbau mit einem F5 Modbus Operator

1. Fugen Sie den “Modbus Serial RTU” Treiber in ein neues oder bestehendes HMI-Projekt ein.

Real Time DB > Comm Drivers > Modbus
Projects &
Resources
& %% Sample_ModbusDriver
AAIarms (Nr. Alarms '0', Nr. Runtime Alarms '0")
I Basic Scripts
& Child Projects
[# = Data Loggers And Recipes
a Events
EMenus

-.:'u Navigation ﬁ
«* Networking Add Comm. /0 Driver

EE Normalizers

New Comm. I/O Driver Iil

5 List Available Comm.Drivers Comm.Driver Properties
&/ OPC Client DA (COM) . =
8l Paramete KEB DIN66015II + | | Property Value
HONNEX:ElB & General ' 2
Name Modbus Serial D
E8 Structure Prototypes FileName Modbus. di
E¥ Variables (Tags) (Tags 0, Last Peek I/ Byte Used 0) j Version Modbus 10.1.0.1...
#Reports 3 Last Error - |
°Schedulers =3 :
@ Screens
¥ Shortcuts -
* Users And User Groups -
Supported protocol: Modbus RTU or Modbus ASCII protocol as Master -

Supported devices: serial devices supporting Modbus RTU serial protocol
Other requirements: standard serial plug and cable

< | m J »

OK | [ Abbrechen | [ Hife |
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2. Mit Rechtsklick auf “Modbus Serial” > “Stations” > “Add“ wird eine neue Station eingefligt und
folgende Einstellungen verandert:

a. Station ID: Knotenadresse des Operators (siehe Operator-Parameter “fb01:
MDB_SlaveAdd_OP”, 0x0281h).

b. Station Name: Interner Name der Station im Projekt.

Port: COM-Porthummer des HMIs.

d. Baudrate: Baudrate des Operators (siehe Operator-Parameter‘OS05: Diag Baudrate”,
0x0185h).

o

Real Time DB > Comm. Drivers > Modbus Serial > Stations > Add

Resources Medbus [ = ]
= £¥ Sample_ModbusDriver*
AAhrms (Nr. Alarms ‘0, Nr. Runtime Alarms '0") 4 Generay’lstationsl r Tasks r About ] 4
[ Basic Scripts ——— l
£, Child Projects B Add 1 S |
= Data Loggers And Recipes 7 Station P i 1
ﬁEvents FE Edt il = =
%}Megus ‘ = Remove ] Station Properties 4
&% Navigation L
«* Networking : . Property Name
ElNormalizers ‘BQ Test Cable/Comm Tumaround Delay 100 B
& OPC Client DA (COM) L | Ga=h T =
“ Parameters B > s B General
2 it the list of Stations. 3
& ¥ Real Time DB | Station Name Modbus_Operal 1
= & Drive is feature allows to enter Eror Threshold 0 = =
il define the: Staion ! State/Command Variable i
'E tructure Prototypes Keep Opened True
= B¥ Variables (Tags) (Tags 1, Last Peek I/O Byte Used 0) B Sesial Port Settings
B VarReads12 Port - 1
kg Reports Baudrate Z
@ schedulers [] R = i
@Screens | B:
§ Shortcuts Enter or select the serial port Baudrate
48 Users And User Groups

OK Abbrechen | | Ubemehmen | Hiffe

Hinweis: Ein Test der Kommunikation (“Test Cable/Comm.”) wird nicht erfolgreich sein, selbst
wenn die Einstellungen korrekt sind.
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3. Unter ,Variables® wird eine neue Variable (z.B.: “WVarRead0020”) eingefiigt, der Datentyp
ausgewahlt und mit dem Modbus-Treiber Uber “Dynamic” verbunden.

Real Time DB > Variables

Project Explorer B X Properties =
Filter - m VarRead0020 Variable (Tag) j
Projects . vRIEMNBES QY e

= _Genersl
Resources -+

‘_‘Alarms (Mr. Alarms "0, Mr. Runtime Alarms '0')
M Basic Scripts
£}, Child Projects
= Data Loggers And Recipes
ﬁ Events
EMenus
.':'. Mavigation
«* Networking
Elrormalizers
ﬁTOPC Client DA (COM)
% Parameters
= £¥ Real Time DB
= ﬁj Comm.Drivers

ﬁModbus Serial

B varwrited30a
B varwrite0302
B varwrited315
B varReado31s
B varReadooos
i varReadoooz
i’ Reports
aSchedulers
= @ Screens

@ ScreenWriteVar®
M e recnPazdiiar

fg_ca_CVstudioHMI-FAQO0006-
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m

I MName VarRead 020 I
intion
Type Word {16 Bit without sign) |

Element Type for Amay  Byte (8 Bit without sign)
Retertive not Sha...

| [ynamic @
AdYanced

Engineering Data
Access Levels
Options:

Trace Options
ODBC Real Time ...
Network Client
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4. Verlinken Sie die Variable in der Modbus-Kommunikations-Liste. Geben Sie die Startadresse (in

dezimal) plus einen Offset von 2000h = 8192d ein.

Beispiel: Auszulesende Adresse (0020h = 32d) + Offset (2000h = 8192d) = 8224d.

Properties > Dynamic > Comm. I/O Drivers > Add/Edit....
Q Tag Browser

= | CHEESS

4 «* Network l’ﬂ OPC~ Iﬁj Comm, /O Drivers I

3

List Comm.Drivers in the Project Comm.Driver Properties
| Add/Edr. | [ Remove
Q_ET Modbus Serial "
Task Properties | Y |
4 . Task Properties >
Property MName
Broadcast False -
Data Area Single Register |
0]
Start Address 8224 |
i Station anl:us_(merzlnrl
nditional Vanatle
Swap Bytes True
s Ealse
Type Input I i

[ OK ] [ Abbrechen ] | Obemehmen | ’ Hiffe:

Property Walue
= General
Name Maodbus Sedal
FileMame Maodbus dil
Version Modbus 10.1.0.14 ...
Last Emor
Settings
Check for Upd...
E Features
InUse True

Dynamic Tags True
Script Inteface True
Cross Reference  True
Diagnostic Tag ~ True
Import-Update .. True
Renaming Man... True

0K, l l Cancel

Einstellungen der Parameter zum Lesen:
a. Data Area = Single Register
b. Type = Input
c. Station = Name der Modbus-Station im Projekt

Einstellungen der Parameter zum Schreiben:
a. Data Area = Single Register
b. Type = Unconditional Output
c. Station = Name der Modbus-Station im Projekt

5. Sind die Einstellungen korrekt eingetragen, kbnnen die Variablen im Projekt verwendet werden.

fg_ca_CVstudioHMI-FAQO0006-
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Kommunikationsaufbau mit einer C6 Compact Il

1. Fugen Sie den “Modbus Serial RTU” Treiber in ein neues oder bestehendes HMI-Projekt ein.

Real Time DB > Comm Drivers > Modbus
Projects a
Resources
& % Sample_ModbusDriver
AAIarms (Nr. Alarms '0', Nr. Runtime Alarms '0)
I Basic Scripts
%, Child Projects
= Data Loggers And Recipes
Events
ElMenus
Iy Navigation
«* Networking
=l Normalizers

New Comm. I/O Driver

Add Comm. 1/0 Driver

% List Available Comm.Drivers Comm.Driver Properties
&/ OPC Client DA (COM)
cte Bl KEB DIN66019II ~| | Propetty Value
Bl KONNEX-EIB i Canasal 7
Name Modbus Serial [
g Structure Prototypes FileName Modbus.dil
B¥ Variables (Tags) (Tags 0, Last Peek I/O Byte Used 0) Version Modbus 10.1.0.1...
32 Reports Last Emor -
0 Schedulers
@ Screens
§ Shortcuts
* Users And User Groups s
Supported protocol: Modbus RTU or Modbus ASCII protocol as Master -

Supported devices: serial devices supporting Modbus RTU serial protocol
Other requirements: standard serial plug and cable

< i ] »
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2. Mit Rechtsklick auf “Modbus Serial” > “Stations” > “Add wird eine neue Station eingefligt und
folgende Einstellungen verandert:

a. Station ID: Knotenadresse der SPS (kann im Funktionsblock der SPS unter
Modbus_Server_Ser > MdbUnit eingestellt werden).

b. Station Name: Interner Name der Station im HMI Projekt.

Port: COM-Portnummer des HMIs (Standardmagig = 1).

d. Baudrate: Baudrate der SPS (siehe Gerate-Parameter “Ud06: Baudrate”, 0x0806h).

o

Real Time DB > Comm. Drivers > Modbus Serial > Stations > Add

Resources Modbus l =2 J
= £ modbustochc
A Alarms (Nr. Alarms 'O, N, Runti 4 GEHEE”/V Stations r Tasks r About ] b
M Basic Scripts
£}, Child Projects 4k Add Name
E Data Loggers And Recipes
E— ag 2 l o - ] “affl C6Compactll
=l Menus
==, Navigation l = Remove ]
+* Networking : : %
El Normalizers Station Properties L
ﬂOPC Client DA (COM)
E Parameters 4 Station Properties ] B
= 4¥ Real Time DB
= & Cornm.Drivers Property Name
Tumaround Delay 100 -
% Modbus TCPIP | station ID 2 |
& Structure Prototypes = _General .
B variables (Tags) (Tags 4, Last I Station Mame CeCompactll I
% Reports Emor Threshold 0
0 Schedulers State/Command Variable
@ Screens Keep Opened True
™ Shortcuts il| |2 Serial Port Settings
4% Users And User Groups Port 1
Baudrate 38400 A
[ ok | [ Apbrechen | | (bemenmen

Hinweis: Ein Test der Kommunikation (“Test Cable/Comm.”) wird nicht erfolgreich sein, selbst
wenn die Einstellungen korrekt sind.
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3. Unter ,Variables® wird eine neue Variable (z.B.: “VARSERO00001”) eingefligt, der Datentyp
ausgewahlt und mit dem Modbus-Treiber Uber “Dynamic” verbunden.

Real Time DB > Variables

Resources

= ﬁmdnlstncﬁc‘
‘.AIarms (Mr. Alarms 0", MNr, Ru

M Basic Scripts
£}, Child Projects

= Data Loggers And Recipes

ﬁ Events
= Menus
.':'. Mawvigation

«* Networking

ElMormalizers

EFGPC Client DA (COM)

% Parameters

= 4 Real Time DB

= Ej Comm.Drivers
ﬁ Modbus Serial
& Modbus TCPIP
T8 Structure Prototypes

= B Variables (Tags ags4, L
VARSERDDOO
VARSEROOO0Z

B varTCPIPOOOOL
¥ varTCPIPOO0OZ

E g Reports

05cheduler5

= @ Screens

@ DisplayVar
15 Shortcuts
thsers And User Groups

fg_ca_CVstudioHMI-FAQO0006-
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—. Properties

~ |8 VARSER00001 Variable (Tag)

v EMqNBS 0 T4

2

= General

I Mame

VARSERDOOON

Description

| Type Word {16 Bit without sign) |

Element Type for Amay
[] Retentive not Shared

Byte (8 Bit without sign)

[ynamic @

Advanced o
Engineering Data
Access Levels

Options

Trace Options

ODBC Real Time /...
Metwork Client

HHEHERH

3o 2o Lo D S BT 5o de o302
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4. Verlinken Sie die Variable in der Modbus-Kommunikations-Liste. Bendtigt wird das Datenfeld
.Multiple Registers” und die Startadresse (Dezimal) von den Parametern aus der Steuerung
(Bsp. Adresse 0 = erstes Datenword, Adresse 1 = zweites Datenword, ...). Die Station muss die
gleiche sein, wie in Schritt 2 angelegt.

Properties > Dynamic > Comm. I/O Drivers > Add/Edit....

@' Tag Browser

4 +* Network r F DP;/VI% Comm. [/ Drivers I F
List Comm.Drivers in the Project Comm.Driver Properties
I Add/Edit... I Remove Property Value
E:' ; ; = General -
= — Modbus Serial 1 | Name Modbus Seral [ 1]
i« .
Task Properties | P | pdbus di
pdbus 10.1.0... |2
i/ Task Properties [+ [
Property Mame
Broadcast False -
| Data Area Multiple Registers | N ue
Myumber 1] e
Start Address 0 | pe .
= General E
| Station C6Compactil |
Conditional vanable
U Swap Bytes True =
—3 Swap Words False
roaroars :

Obemehmen

OK || Abbrechen

5. Sind die Einstellungen korrekt eingetragen, kdnnen die Variablen im Projekt verwendet werden.
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Modbus Ethernet TCP

Kommunikationsaufbau mit einer C6 Compact Il
1. Fugen Sie den “Modbus Ethernet TCP” Treiber in ein neues oder bestehendes HMI-Projekt

ein.

Real Time DB > Comm Drivers > Modbus

Resources
= £ modbustest*
AAiarms (Nr. Alarms '0', Nr. Runtime Alarms '0')
i Basic Scripts
£} Child Projects
= Data Loggers And Recipes
ﬁ Events
@ Language
BE)Menus
o Navigation
«* Networking
ENormalizers
&/ OPC Client DA (COM)
ﬁ Parameters

=] EReal Time DB

e Structure Prototypes
E¥ Variables (Tags) (Tags 3, Last Peek I/O Byte Used 0)
i’ Reports
°Schedulers
@Screens
§ Shortcuts
ﬂ Users And User Groups

fg_ca_CVstudioHMI-FAQ0006-
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New Comm. I/O Driver

Add Comm. 1/0 Driver

KEB|

List Available Comm.Drivers

Comm.Driver Properties

KEB DIN66013II Property
KONNEX - EIB Elceaa
Name
FileName
Version
Last Emror

| = Modbus TCP|

Value

Modbus TCP
ModbusTCPIP dil
10.1.0.10

O Modbus Serial RTU
[ Modbus Serial Slave
O intermod

Supported protocol: standard Modbus TCP
Supported devices: all devices supporting Modbus TCP protocol
Other requirements: standard Ethemet card

< m
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2. Mit Rechtsklick auf “Modbus TCP > “Stations” > “Add“ wird eine neue Station eingeftigt und

folgende Einstellungen verandert:

a. Station Name: Interner Name der Station im Projekt.
b. Server Address: IP-Adresse der SPS oder des Modbus TCP Servers.

c. Server Port: TCP-IP Portnummer (Standartmafgig 502).

Real Time DB > Comm. Drivers > Modbus TCPIP > Stations > Add

Resources
= £¥ modbustest*
AAIarms (Nr. Alarms '0', Nr. Runtime Alarms '0")
M Basic Scripts
£}, Child Projects
= Data Loggers And Recipes
n Events
@Language
EMenus
.':'. Navigation
«* Networking
ElNormalizers
£/ OPC Client DA (COM)
e Parameters
& £k Real Time DB
= %/ Drive

e Structure Prototypes

E¥ Variables (Tags) (Tags 3, Last Peek I/O Byte Used 0)

2 Reports

aSchedulers
@Screens

¥ Shortcuts

488 Users And User Groups

fg_ca_CVstudioHMI-FAQ0006-
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ModbusTCPIP

Genera[l’ Stations r Tasks r About ]

4+ Add

= Edit

Name
CaffiC6Compact2

Station Properties

/" Station Properties

Property l Name
=] -
Iss\tft:i-ﬂame C6Compact?2 | F
Ermor Threshold 0
State/Command Variable =
B _TCP/IP Settings
Server Address 172.17.129.121
Server Port STZ
Backup server address list
Switch server timeout 10000
Local Bound Address i

0K

] [ Abbrechen l:liJ.bemehmi:p;[ Hitfe
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3. Unter ,Variables® wird eine neue Variable (z.B.: “VARTCPIP00001”) eingeflgt, der Datentyp
ausgewahlt und mit dem Modbus-Treiber Uber “Dynamic” verbunden.

Real Time DB > Variables

Resources Properties X
= ﬁmﬁp m VARTCPIP00001 Variable (Tag) _v_l

A Alarms (Nr. Alarms ‘0, Nr. Re o0 3¢ Ab[ Elg 70 4R )

M Basic Scripts

> ! B |General|

& Child Projects Name VARTCPIP00001 |

== Data Loggers And Recipes Desciigiion

g Events [Fme Word (76 B wihout sgn) |

= ékjnguage Element Type for Aray Byte (8 Bit without sign)

- N erfust_ ("] Retentive not Shared

oo Navigation -
«* Networking e E I

Advanced
Engineering Data
Access Levels
Options
Trace Options
# ODBC Real Time I/_..
Network Client

ElNormalizers
&/ OPC Client DA (COM)
% Parameters
= % Real Time DB
[+ ﬁ'l Comm.Drivers
@ & Structure Prototypes
= B Variables (Tags) (Tags 4,
@ gVARTCPIPDOOM |
5] _SysVar_
8 varRead0020
# vARSER00001
ﬁ’Reports
[ gSchedulers

fg_ca_CVstudioHMI-FAQO0006- Seite 12/ 18
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4. Verlinken Sie die Variable in der Modbus-Kommunikations-Liste. Benétigt wird das
Datenfeld,Multiple Registers” und die Startadresse (Dezimal) von den Parametern aus der
Steuerung(bsp. Adresse 0 = erstes Datenword, Adresse 1 = zweites Datenword, ....). Die
Station muss die gleiche sein, wie in Schritt 2 angelegt.

Real Time DB > Variables
a Tag Browser

4 «* Network rﬂ DPg/IE’ Comm, /O Drivers I I
List Comm.Drivers in the Project Comm.Driver Properties
Add/Edit... Remove Property Value
ﬁ ; = General -
= - Modbus Serial ‘ | MName Modbus Serial
Tazk Properties | & [pdbusal
pdbusz 10.1.0... L
4 . Task Properties I
Property MName
Broadcast False -
Data Area Multiple Registers | L EE
[Humber 1] ke
Start Address 0 | be .
=2 General E
| Station C6Compactll |
Londtional Vanable
U Swap Bytes True E
—i Swap Words False
roaroses :

Ubemehmen

OK | | Abbrechen

5. Sind die Einstellungen korrekt eingetragen, konnen die Variablen im Projekt verwendet werden
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Bei der Verwendung von Modbus TCP Server muss bei einem externen Client der Offset von 40001

beachtet werden.

(In dieser Anleitung muss dies wiederum nicht beachtet werden.)

1. Fugen Sie den “Modbus Ethernet TCP Server” Treiber in ein neues oder bestehendes HMI-

Projekt ein.

Real Time DB > Comm Drivers > Modbus

= £ Modbus_Tcp_Server
;Alarms (Mr. Alarms '0", Nr.
B Basic Scripts
£} Child Projects
= Data Loggers And Recipes
ﬁ Events
@Language
EIMenus
.':'. Mavigation
«* Networking
Bl Normalizers
ﬁOPC Client DA (COM)
4 OPC UA Client
% Parameters

POty pes

E 5y Reports
o Schedulers
@ Screens
§ Shortcuts

(I~ T S ) A S

E¥ Variables (Tags) (Tags 0, La

Mew Comm. /O Driver
Run

Add Comm. |/0 Driver

List Awailable Comm.Drivers

Comm.Driver Properties

BB KEB DING6D15II ~ | | Property Value
Bl KONNEX -EIB O General ~
E :”zz_m_ Name Modbus TCP Se...
= MHZLI:I: I=hl FileName Modbus TepServ. ..
s Version 10011

Modbus Ethemet TCP Server Last Eror ¥

O Modbus Serial Slave

O intermed v
Supported protocol: standard Modbus TCP ~
Supported devices: all devices supporting Modbus TCP protocol
(Other requirements; standard Ethemet card
Simnnrted device areass Sinale Crils Crils Niserete Inmite Sinale Reister Miftinle Reaister Y
£ >

[ ok || Apbrechen || Hie |

2. Mit Rechtsklick auf “Modbus TCP Server® > “Stations” > “Add*“ wird eine neue Station
eingefiligt und folgende Einstellungen verandert:
a. Station Name: Interner Name der Station im Projekt.
b. Server Port: TCP-IP Porthummer (StandartmaRig 502).
Real Time DB > Comm. Drivers > ModbusTcpServer > Stations > Add

= 43 Modbus_Tep_Server”

A Alorms (Nr. Alarms '0', Nr. Runtime A
iBa;ic Scripts
4, Child Projects

ModbusTecpServer X

Eenem/l)/ Stations ]/ Tasks r About I

= Data Loggers And Recipes
EiEvents
(B} Language + Aad
B Menus = Frit ‘Smﬂsmmn
2% Navigation Station Properties x
«* Networking
ElNormalizers Station Properties
&S OPC Client DA (COM)
24 OPC UA Client T | Hame
& Parameters e
2mm 5
Eror Threshold 0
i State/Command Varisble
B Device Dat
B Variables (Tags) (Tags 0, Last Peck U:nv";e o 1
ﬁ' Reports
5 Port 502 I
@ schedulers | EDTE
E Timeouts
@ Screens Timeot 0
¥ Shorteuts
A3 Users And User Groups
Unit ID
Enterthe Modbus slave address here

fg_ca_CVstudioHMI-FAQO0006-
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3. Unter ,Variables® wird eine neue Variable (z.B.: “ServerValue0”) eingefugt, der Datentyp
ausgewahlt und mit dem Modbus-Treiber Uber “Dynamic” verbunden.

Real Time DB > Variables

> 0 x| * 0 X
Filter - m ServerValuel Variable (Tag) 1=
- _ MEEIERE ‘.
Resources SarverValuel I
= ¥ Modbus_Tcp_Server'

A 2larms (Nr. Alarms 0, Nr. | Type Word (16 Bit without sian) |

i Basic Scripts Hement Type for Aray Byte (5 Bit without sign)

& Child Projects [] Retentive not Shared

= Data Loggers And Recipes I Dynamic % I

ﬁ Events 1+ Advanced -

@Language Engineering Data
= Menus Access Levels
.':'.Navigation Options

«* Networking Trace Options

El Normalizers ODBC Real Time 1/0 Link

ﬁ:'OPC Client D& (COM) Network Client

>4 OPC UA Client

% Parameters

= 43 Real Time DB

= ﬁ Comm.Drivers
ﬁ Modbus TCP Server
T8 Structure Prototypes
: ags 1,
ServerValuel
£ Reports
[ | Y -
fg_ca_CVstudioHMI-FAQO0006- Seite 15/ 18
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4. Verlinken Sie die Variable in der Modbus-Kommunikations-Liste. Bendtigt wird das Datenfeld
der Startadresse (Dezimal) von dem Parameter (Bsp.: Adresse 0 = erstes Datenword, Adresse
1 = zweites Datenword, ....).Die Station muss die gleiche sein, wie in Schritt 2 angelegt.

Real Time DB > Variables

| w 0 X |
m ServerValuel Variable (Tag) j
v EsER 0 Te r
= General

Mame ServerValuel

Description

Type Word {16 Bit without sign)

Element Type for Amay Byte (8 Bit without sign)

[] Retentive not Shared

Dynamic ] |Z|

Advanced
#_Engineering Data

* a‘ Tag Browser

e ]

4 «* Network rﬂ QP(/'./ &/ Comm. /O Drivers

List Comm _Drivers in the Project Comm _Driver Properties

| Add/Edit.... | Remove Property

= $&f Madbus TCP S =
odous ErVer Name

=

=

FileName

Task Properties *

# Task Properties

Property MName
E Device Data
Data Area Holding Registers
| Start Address [ |
B General
| Station ServerStation |

[ ok ]| Apbrechen | Ubemehmen

5. Sind die Einstellungen korrekt eingetragen, konnen die Variablen tber Modbus TCP Server im
Projekt verwendet werden
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Example
Modbus TCP Server und Modbus TCP

Der Modbus TCP Server hat die LAN2 Adresse 172.17.131.188 und der Modbus TCP Client hat die
LAN2 Adresse 172.17.131.87. Fir beide Gerate wurde ein eigenes COMBIVIS studio HMI Projekt
erstellt. FUr das Projekt auf dem ,Modbus Server” Gerat, wurde dem Kapitel Modbus Ethernet TCP
Server gefolgt. Fur das Projekt auf dem ,Modbus Client* Gerat, wurde dem Kapitel Modbus Ethernet
TCP gefolgt.

Nachdem die Projekte tGbertragen wurden, konnte zwischen den beiden C6 HMI Geraten tber Modbus
kommuniziert werden.

Modbus Server Modbus Client

-
(- 3 - -
"> -~ L\ /)
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Disclaimer

KEB Automation KG reserves the right to change/adapt specifications and technical
data without prior notification. The safety and warning reference specified in this
manual is not exhaustive. Although the manual and the information contained in it is
made with care, KEB does not accept responsibility for misprint or other errors or
resulting damages. The marks and product names are trademarks or registered
trademarks of the respective title owners.

The information contained in the technical documentation, as well as any user-specific
advice in verbal or in written form are made to the best of our knowledge and
information about the application. However, they are considered for information only
without responsibility. This also applies to any violation of industrial property rights of a
third-party.

Inspection of our units in view of their suitability for the intended use must be done
generally by the user. Inspections are particular necessary, if changes are executed,
which serve for the further development or adaption of our products to the applications
(hardware, software or download lists). Inspections must be repeated completely, even
if only parts of hardware, software or download lists are modified.

Application and use of our units in the target products is outside of our control
and therefore lies exclusively in the area of responsibility of the user.

KEB Automation KG
SldstralRe 38 < D-32683 Barntrup
fon: +49 5263 401-0 « fax: +49 5263 401-116
net: www.keb.de ¢ mail: info@keb.de
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