FAQ COMBIVIS studio HM| @ .

KEB DIN 660191 Treiber FAQ Nr.0008

Part Version Revision Datum Status
de 4.0.1154.32 002 2019-01-01 Released

Inhalt

T 1= (o PSR 2
KEB DIN 6601911 TreibereinStellUNGEN .........c.eeiii ettt 2
D11 F= ] = PO PP PP PP PPPPPPP 6
KEB Automation KG Amtsgericht Lemgo HRA 5649 Personlich haftende Gesellschafter:
Sudstr. 38, 32683 Barntrup DUNS-Nr. 314108728 Vittorio Tavella

Deutschland USt-IdNr. DE309087075 KEB Verwaltungs-GmbH Barntrup

E-Mail: info@keb.de Sparkasse Paderborn-Detmold Amtsgericht Lemgo HRB 8965

Tel +49 5263 401-0 IBAN DE 19 4765 0130 0000 0060 07 Geschaftsfuhrer: Curt Bauer CMO

Fax +49 5263 401-116 BIC WELADE3L Ralf Lutter COO, Vittorio Tavella CFO

www.keb.de Wolfgang Wiele CTO



FAQ COMBIVIS studio HM| [EB .

Einleitung
Dieses Dokument enthalt eine Beschreibung zum Einstellen des HMI KEB DIN 66019I1l Treibers fir den
Kommunikationsaufbau zwischen einem C6 HMI/Router/IPC und einem KEB Ethernet/Seriell- Gerét.

Hinweis:

Damit eine Kommunikation zwischen einem Ethernet F5 Operator und einem C6 HMI/Router/IPC
aufgebaut werden kann, muss ein Switch zwischengeschaltet werden.

KEB DIN 66019l Treibereinstellungen

1. Hinzufugen des KEB DIN 66019l Treibers zu einem HMI Projekt.
Real Time DB > Comm. Drivers > KEB DIN66019II

Resources ; . 5|
MNew Cormm. IO Driver J
= 'ﬂ Dummy Hmi™
[E] _‘Alarms (Mr. &larms '3', Mr, Runtime Alz Add Comm. /0 Driver
& il Basic Scripts
2] %Ch”d Projects List Available Comm Drivers Comm Drver Properties
[ == Data Loggers And Recipes
. E—Irrterel A Property Value

i & eents &8 KEB DINSEDTSII 5 General i
& EMenus = |

5 B KEE DING6D15II Name KEB B

s it ki FlleName KEB.di '
& 82 Fietwoning i Lorize E Version KEE - DINGE019
& B Normalizers B Mitsubishi |; i srlica
& §&J OPC Client DA (COM) B Modbus 1 ad or =)
A Bl Moeller [
=l 4 Real Time DB B8 Omron
Comm Drivers | B Panasanic - Matsushita I
& Structure Prototypes i s 5 e——— —
. . Supported pratocol: KEB DING&015I1. -

‘.é’\fanables (Tags) (Tags 0, Last Peek] Aesivation Code: Yes, protecied
= 38 Reports Supported devices: KEB Drivers
E2] °Sr_hedulers =
=] @ Screens N !

@VarScreen*
£ 5 Shortcuts ,. 0K ] ’ Abbrechen ] ’ Hife: ]
& A\ Users And User Groups = = |

2. Erstellen einer neuen Station im Treiber. Folgende Einstellungen sind zu andern:

Station Name : Interner Name der Station

Communication Type : Seriell oder UDP/IP

Port: Nummer des seriellen COM-Ports

Baudrate : Baudrate des Zielgerates

UDP/IP Address : IP-Adresse des Zielgerates

UDP/IP Port: Port 8000 fur KEB Operatoren, 8001 fur KEB SPS
Station ID : Serielle Knoten-ID oder O fur UDP/IP

@~oooow
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Real Time DB > Comm. Drivers > KEB > Stations > Add

-
Station Properties = |
_/ Station Properties
Property | MName
B Communication Settings -
b | Communication Type Serial |
B Serial Port Settings
C |Port 1
d [Baudrate 38400
B UDP/IP Settings
€ | UDF/IP Address 192.168.210.99 | 3
P ——
f [UDP/IP Part 8000 |
B |KEB Settings
g | Station |D 2 | i
8 | |
KEB Settings
0K ] [ Abbrechen ] Ubemehmen
Resources KEB |il
= ﬂ[)l.lulyl-lﬁ‘
= M Alarms (Nr. Alarms '3, Nr. Runtime Alz GEHE@VI Stations Ir Tasks r About I
@ il Basic Scripts
£}, Child Projects dk 4dd Name
[ = Data Leggers And Recipes ! . |
@ ¥ Events ‘Station Properties % ]
& B Menus
] . .
oos Mavigation ~"  Station Properties
[# «* Networking
E&l Mormalizers
P N
@ §& OPC Client DA (COM) e | Name
% Parameters it =
i a IStation Name FC Operator I
= 42k Real Time DB
(=] ﬁ Comm.Drivers ting Thosdiond X
i State/Command Yarable 4
T8 Structure Prototypes i Thront
: ; Tx Timeout 5000
Bs Variables (Tags) (Tags 0, Last Peek]
#Repurts B Communication Ssttings
b I Communication Type Seral I I
ElaSchedulers — pE
- = Serial Port Settings
= B Screens UDP/IF Setii
[ varScreen | W—_M:{h‘” x
® ¥ Shortcuts 'KEB Settings i
= mlUsers And User Groups
[ 0K ] I Abbrechen | | Ubemehmen
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3. Figen Sie eine neue Variable hinzu, wahlen den Datentyp und verknipfen diese dynamisch mit

dem Treiber.

Real Time DB > Variables

Resources
= 4F DummyHmi*
[ .‘.Alarms (Mr. Alarms '3', Mr. Runtime Alz
# Ji Basic Scripts
& % Child Projects
[ = Data Loggers And Recipes
[# ﬁ Events
& [EMenus
.':'. Mavigation
[+ +* Networking
# B Normalizers
[ $&J OPC Client DA (COM)
# % Parameters
= %F Real Time DB
= ﬁ Comm.Drivers
& Kes
2 Structure Prototypes
= B Variables (Tags) iTags1, Last Peek]l
| = [ VarSerd020
# &' Reports
£ aScheduIers
= @E-creens
[ @‘u"arSr_reen*
3] ﬁ Shortcuts
# 4 Users And User Groups

.

e

Fﬁ‘ufa
.30l

r5erd020 Variable (Tag)

=]

w

0T+

=

BHEEEE

|+

General

| Name

VarSerD020 |

Description

[ Type

Word (16 Bit without sign) |

Blement Type for Amay
[7] Retentive not Sha.

Byte (8 Bit without sign)

| [yniamic

& Advanced
\Engineering Datal
Access lLevels
Options

Trace Options
ODBC Real Time __
Metwork Client

4. Folgende Einstellungen missen im Treiber eingestellt werden:

a. Station : Name der internen Station (siehe Schritt 2)

b. Type: Gibt das Lese- und Schreiblevel an

c. Service Number : Fir den Service 0 kann Uber die Set Mask (d), Satzanwahl, der
entsprechende Satz von 0 bis 8 angewahlt werden. Zum Beispiel setzt der Wert 7 die

Bits 0,1 und 2 auf True.

Beim Tasktyp “nur lesen” (input) kann EIN Satz angewahlt werden. Sollten mehrere
Satze angewahlt sein, wird die Operation nicht durchgefthrt.

Beim Tasktyp “nur schreiben” (output) kbnnen mehrere Séatze gleichzeitig ausgewahlt

werden.

Die Parameteradressen mussen in hexadezimaler Form vorliegen.

Beim Service 1, kann die Set Mask (d) Nummer nur zwei Werte (0 und 1) annehmen
und gibt den Zielsatz fiirs Lesen und Schreiben an.
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Bei Set = 0 wird der Wert infaus den/dem aktiven Satz geschrieben/gelesen. Dieser kann
im Frequenzumrichter (fr. 04, bei F5 Umrichtern) geandert werden.

Bei Set = 1 wird der festgelegte Satz aus dem Parameter fr.09 (bei F5 Umrichtern) des
Frequenzumrichters verwendet (indirekte Adressierung).

Im Service 14 wird die zusammen mit der Satznummer ein CANopen kompatibles
Format gebildet. Folgende Tabelle zeigt die Einstellungen.

KEB spezifische Parameter Kom munikationsprofilbreich
(Herstellerbereich) oder Gerateprofilbereich
Satz Sublindex CANopen kompatibel = | Index CANopen
0
Adresse KEB Parameteraddresse + 2000h | Sublndex CANopen
Offset

e. Parameter Address : Fir den Service 0 und 1 konnen die KEB Parameteradressen in
hexadezimal tbernommen werden. Fir Service 14 siehe Tabelle.

Real Time DB > Variables > Dynamic

£ 3 7
@Tagﬁmws'er = s |
"h"%r'ﬂ‘ﬂm Comm, I/O Drivers ”
List Comm.Drivers in the Project Comm Driver Properties
[ Add/Edit... ] [ Remove ] | Property Walue
. | B General -
= &I KER Name KEB :I
By Sta=SerOperatoriAddr=50_1_20 FleName KEB di k|
| Version KEB - DINGED.
Task Properties |_.§_:§__ |
~"  Task Properties -
Property | Name
B General -
a [Station FC Operator | il B
Conditional Variable
b [Type Input /Output | ' L ] |
i # Hements 1] = Il =
WWrite outputs at startup False
B KEB Settings
C |Service Number S0 ] L
Set Mask (Service 00, Number {Service... 1
€ |Parameter Address (Service (/1) or Ind.__ 20 -
Station
Allows to set the task Station

[ ok | [ Avbrechen | | lbemehmen | [ Hife

5. Jetztist die Variable mit dem Treiber verknlpft und kann im HMI Projekt verwendet werden.
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Disclaimer

KEB Automation KG reserves the right to change/adapt specifications and technical
data without prior notification. The safety and warning reference specified in this
manual is not exhaustive. Although the manual and the information contained in it is
made with care, KEB does not accept responsibility for misprint or other errors or
resulting damages. The marks and product names are trademarks or registered
trademarks of the respective title owners.

The information contained in the technical documentation, as well as any user-specific
advice in verbal or in written form are made to the best of our knowledge and
information about the application. However, they are considered for information only
without responsibility. This also applies to any violation of industrial property rights of a
third-party.

Inspection of our units in view of their suitability for the intended use must be done
generally by the user. Inspections are particular necessary, if changes are executed,
which serve for the further development or adaption of our products to the applications
(hardware, software or download lists). Inspections must be repeated completely, even
if only parts of hardware, software or download lists are modified.

Application and use of our units in the target prod ucts is outside of our control
and therefore lies exclusively in the area of respo  nsibility of the user.

KEB Automation KG
SidstralRe 38 « D-32683 Barntrup
fon: +49 5263 401-0  fax: +49 5263 401-116
net: www.keb.de ¢ mail: info@keb.de
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