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Vorwort

Die beschriebene Hard- und Software sind Entwicklungen der KEB Automation KG. Die
beigefligten Unterlagen entsprechen dem bei Drucklegung gultigen Stand. Druckfehler,
Irrtimer und technische Anderungen vorbehalten.

Signalworter und Auszeichnungen

Bestimmte Tatigkeiten kdnnen wahrend der Installation, des Betriebs oder danach Ge-
fahren verursachen. Vor Anweisungen zu diesen Tatigkeiten stehen in der Dokumen-
tation Warnhinweise. Am Gerat oder der Maschine befinden sich Gefahrenschilder. Ein
Warnhinweis enthalt Signalworter, die in der folgenden Tabelle erklart sind:

A GEFAHR Gefahrliche Situation, die bei Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises
zu Tod oder schwerer Verletzung fihren wird.

Gefahrliche Situation, die bei Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises
zu Tod oder schwerer Verletzung fiihren kann.

A VORSICHT Gefahrliche Situation, die bei Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises
zu leichter Verletzung fiihren kann.

ACHTUNG Situation, die bei Nichtbeachtung der Hinweise zu Sachbeschédigungen
flhren kann.

EINSCHRANKUNG

Wird verwendet, wenn die Gliltigkeit von Aussagen bestimmten Voraussetzungen unter-
liegt oder sich ein Ergebnis auf einen bestimmten Geltungsbereich beschrankt.

Wird verwendet, wenn durch die Beachtung der Hinweise das Ergebnis besser,
Okonomischer oder stérungsfreier wird.

Weitere Symbole

> Mit diesem Pfeil wird ein Handlungsschritt eingeleitet.
o/- Mit Punkten oder Spiegelstrichen werden Aufzahlungen markiert.
=> Querverweis auf ein anderes Kapitel oder eine andere Seite.

Hinweis auf weiterflihrende Dokumentation. E
www.keb.de/nc/de/suche '
[=] 0
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VORWORT

Gesetze und Richtlinien

Die KEB Automation KG bestatigt mit der EG-Konformitatserklarung und dem CE-Zei-
chen auf dem Geratetypenschild, dass es den grundlegenden Sicherheitsanforderun-
gen entspricht.

Die EG-Konformitatserklarung kann bei Bedarf Gber unsere Internetseite geladen wer-
den. Weitere Informationen befinden sich im Kapitel ,Zertifizierung®.

Gewahrleistung

Die Gewahrleistung Uber Design-, Material- oder Verarbeitungsmangel fir das erworbe-
ne Gerat ist den aktuellen AGBs zu entnehmen.

Hier finden Sie unsere aktuellen AGBs. r =
https.//www.keb.de/de/agb

Alle weiteren Absprachen oder Festlegungen bedirfen einer schriftlichen Bestatigung.

Unterstutzung

Durch die Vielzahl der Einsatzmdglichkeiten kann nicht jeder denkbare Fall beriicksich-
tigt werden. Sollten Sie weitere Informationen benétigen oder sollten Probleme auftre-
ten, die in der Dokumentation nicht ausfihrlich genug behandelt werden, kénnen Sie
die erforderliche Auskunft tber die ortliche Vertretung der KEB Automation KG erhalten.

Die Verwendung unserer Gerate in den Zielprodukten erfolgt auBerhalb unserer
Kontroliméglichkeiten und liegt daher ausschlieBlich im Verantwortungsbereich
des Maschinenherstellers, Systemintegrators oder Kunden.

Die in den technischen Unterlagen enthaltenen Informationen, sowie etwaige anwen-
dungsspezifische Beratung in Wort, Schrift und durch Versuche, erfolgen nach bestem
Wissen und Kenntnissen Uber die Applikation. Sie gelten jedoch nur als unverbindliche
Hinweise. Dies gilt auch in Bezug auf eine etwaige Verletzung von Schutzrechten Dritter.
Eine Auswahl unserer Produkte im Hinblick auf ihre Eignung fur den beabsichtigten
Einsatz hat generell durch den Anwender zu erfolgen.

Priifungen und Tests kénnen nur im Rahmen der Applikation vom Maschinen-

hersteller erfolgen. Sie sind zu wiederholen, auch wenn nur Teile von Hardware,
Software oder die Gerateeinstellung modifiziert worden sind.

Urheberrecht

Der Kunde darf die Gebrauchsanleitung sowie weitere geratebegleitenden Unterlagen
oder Teile daraus fir betriebseigene Zwecke verwenden. Die Urheberrechte liegen bei
der KEB Automation KG und bleiben auch in vollem Umfang bestehen.

Andere Wort- und/oder Bildmarken sind Marken (™) oder eingetragene Marken (®) der
jeweiligen Inhaber und werden beim ersten Auftreten in der FuRnote erwahnt.


https://www.keb.de/de/agb.html
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GRUNDLEGENDE SICHERHEITSHINWEISE E .

1 Grundlegende Sicherheitshinweise

Der COMBIVERT ist nach dem Stand der Technik und anerkannten sicherheitstechni-
schen Regeln entwickelt und gebaut. Dennoch kdénnen bei der Verwendung funktions-
bedingt Gefahren fiir Leib und Leben des Benutzers oder Dritter bzw. Schaden an der
Maschine und anderen Sachwerten entstehen.

Die folgenden Sicherheitshinweise sind vom Hersteller flr den Bereich der elektrischen
Antriebstechnik erstellt worden. Sie kdnnen durch oértliche, lander- oder anwendungs-
spezifische Sicherheitsvorschriften erganzt werden. Sie bieten keinen Anspruch auf
Vollstandigkeit. Nichtbeachtung flihrt zum Verlust von Schadensersatzanspruch.

ACHTUNG Gefahren und Risiken durch Unkenntnis.

1.1 Zielgruppe

» Lesen Sie die Gebrauchsanleitung!
» Beachten Sie die Sicherheits- und Warnhinweise!

» Fragen Sie bei Unklarheiten nach!

Diese Anleitung ist ausschlieRlich fiir Elektrofachpersonal bestimmt. Elektrofachperso-
nal im Sinne dieser Anleitung muss Uber folgende Qualifikationen verfligen:

Kenntnis und Verstandnis der Sicherheitshinweise.

Fertigkeiten zur Aufstellung und Montage.

Inbetriebnahme und Betrieb des Produktes.

Verstandnis Uber die Funktion in der eingesetzten Maschine.

Erkennen von Gefahren und Risiken der elektrischen Antriebstechnik.
Kenntnis iber DIN IEC 60364-5-54.

Kenntnis ber nationale Unfallverhiitungsvorschriften (z.B. DGUV Vorschrift 3).

1.2 Gilltigkeit der vorliegenden Anleitung

Die vorliegende Gebrauchsanleitung beschreibt den PROFINET Operator des
COMBIVERT 5. Diese Gebrauchsanleitung

enthalt nur erganzende Sicherheitshinweise.
ist nur gultig in Verbindung mit der Leistungsteilanleitung des COMBIVERT F5.



GRUNDLEGENDE SICHERHEITSHINWEISE

1.3 Elektrischer Anschluss

A GEFAHR Elektrische Spannung an Klemmen und im Gerit!

Lebensgefahr durch Stromschlag!

» Bei jeglichen Arbeiten am Gerat Versorgungsspannung abschalten
und gegen Einschalten sichern.
» Warten bis der Antrieb zum Stillstand gekommen ist, weil eventuell

™

j\

Far

generatorische Energie vorhanden sein kann.

» Kondensatorentladezeit (5 Minuten) abwarten, ggf. DC-Spannung
an den Klemmen messen.

» Vorgeschaltete Schutzeinrichtungen niemals, auch nicht zu Testzwe-
cken Uberbricken.

einen stérungsfreien und sicheren Betrieb sind folgende Hinweise zu beachten:
Die elektrische Installation ist nach den einschlagigen Vorschriften durchzufiihren.

Leitungsquerschnitte und Sicherungen sind entsprechend der angegebenen Mini-
mal-/ Maximalwerte fur die Anwendung durch den Anwender zu dimensionieren.

Der Errichter von Anlagen oder Maschinen hat sicherzustellen, dass bei einem vor-
handenen oder neu verdrahteten Stromkreis mit PELV die Forderungen erfullt blei-
ben.

Bei Antriebsstromrichtern ohne sichere Trennung vom Versorgungskreis (gemaf
EN 61800-5-1) sind alle Steuerleitungen in weitere Schutzmaflnahmen (z.B. dop-
pelt isoliert oder abgeschirmt, geerdet und isoliert) einzubeziehen.

Bei Verwendung von Komponenten, die keine potenzialgetrennten Ein-/Ausgange
verwenden, ist es erforderlich, dass zwischen den zu verbindenden Komponenten
Potenzialgleichheit besteht (z.B. durch Ausgleichsleitung). Bei Missachtung kénnen
die Komponenten durch Ausgleichstrome zerstort werden.

1.4 Inbetriebnahme und Betrieb

10

Die

Inbetriebnahme (d.h. die Aufnahme des bestimmungsgemafen Betriebes) ist solan-

ge untersagt, bis festgestellt wurde, dass die Maschine den Bestimmungen der Maschi-
nenrichtlinie entspricht; EN 60204-1 ist zu beachten.

Gefahrdung durch ungewolltes Verhalten des Antriebes!

» Insbesondere bei Erstinbetriebonahme oder Austausch des Antriebs-
stromrichters prifen, ob Parametrierung zur Applikation passt.

» Die alleinige Absicherung einer Anlage durch Softwareschutzfunktio-
nen ist nicht ausreichend. Unbedingt vom Antriebsstromrichter unab-

_ Softwareschutz und Programmierung!
[

hangige Schutzmallnahmen (z.B. Endschalter) installieren.

» Motoren gegen selbsttatigen Anlauf sichern.
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2 Produktbeschreibung

Die Karl E. Brinkmann GmbH entwickelt, produziert und vertreibt weltweit statische An-
triebsstromrichter im industriellen Leistungsbereich. Die Antriebsstromrichter des Typs
F5 koénnen optional mit einer PROFINET-IO-Slave-Schnittstelle ausgeristet werden.
Der F5-PROFINET-Operator wird durch Einstecken in das Antriebsstromrichtergehau-
se integriert und passt in alle F5-Gerate. Es handelt sich hierbei um ein Gateway, das
den Transport der Daten von PROFINET zur Antriebsstromrichtersteuerung und zuriick
kontrolliert. Intern werden die Daten Uber das serielle KEB eigene Protokoll mit der Be-
zeichnung HSP5 transferiert.

2.1 BestimmungsgemaRer Gebrauch

Der KEB COMBIVERT dient ausschliel3lich zur Steuerung und Regelung von Dreh-
strommotoren. Er ist zum Einbau in elektrische Anlagen oder Maschinen bestimmt.

Die technischen Daten sowie die Angaben zu Anschlussbedingungen sind dem Typen-
schild und der Gebrauchsanleitung zu entnehmen und unbedingt einzuhalten.

Die bei der KEB Automation KG eingesetzten Halbleiter und Bauteile sind fur den Ein-
satz in industriellen Produkten entwickelt und ausgelegt.

Einschréankung
Wenn das Produkt in Maschinen eingesetzt wird, die unter Ausnahmebedingungen ar-
beiten, lebenswichtige Funktionen, lebenserhaltende MaRnahmen oder eine aullerge-
wohnliche Sicherheitsstufe erflllen, ist die erforderliche Zuverlassigkeit und Sicherheit
durch den Maschinenbauer sicherzustellen und zu gewahrleisten.

2.1.1 Restgefahren

Trotz bestimmungsgemaflen Gebrauch kann der Antriebsstromrichter im Fehlerfall,
bei falscher Parametrierung, durch fehlerhafte Verkabelung oder nicht fachmannische
Eingriffe und Reparaturen unvorhersehbare Betriebszustande annehmen. Dies kénnen
sein:

» Falsche Drehrichtung

*  Zu hohe Motordrehzahl

*  Motor lauft in die Begrenzung

*  Motor kann auch im Stillstand unter Spannung stehen

*  Automatischer Anlauf

2.2 Nicht bestimmungsgemaRer Gebrauch

Der Betrieb anderer elektrischer Verbraucher ist untersagt und kann zur Zerstérung der
Gerate fuhren. Der Betrieb unserer Produkte aufierhalb der in den technischen Daten
angegebenen Grenzwerte fiihrt zum Verlust jeglicher Schadensersatzanspriiche.

11
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2.3 Literaturverzeichnis
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3 Hardware

3.1 Ubersicht der Bedienelemente

Ubersicht Typ | Beschreibung
LED1 | PROFINET-Kommunikation
LI:I_[ LED2 | Azyklischer Datenzugriff
LEDS3 | Prozessdaten
LED4 | PROFINET-Link

LEDS | Identifizierung
LED3 m LED6 | Fehleranzeige

; LED4

LED1 & o . _ -
LED? r_%; ;H; LEDG X6B D!agno§e Schnittstelle .
i:‘ \_ x16 High-Nibble des Node Switch

x1 Low-Nibble des Node Switch

X6C PROFINET, Port 0, Standard Ethernet-
RJ45-Buchse gemass IEEE 802.3 100

i Base-T
X6D PROFINET, Port 1, Standard Ethernet-
X6B RJ45-Buchse gemass IEEE 802.3 100
Base-T

A

X6C X6D

L

O I

x16 x1 X6C  X6D

Tabelle 1:  Ubersicht des Operators

13
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LED1

Leuchtmuster Geratezustand

Doppelblitz (200ms ON/200ms PROFINET-Firmware nicht bereit
OFF/200ms ON/1000ms OFF)

Konstant Aus PROFINET-Firmware bereit

Konstant An PROFINET-Kommunikation komplett
angelaufen, interne Kommunikation
asynchron

Blinkend (500ms ON/500ms OFF) | PROFINET-Kommunikation komplett
angelaufen, interne Kommunikation
synchron

LED2 | Azyklischer Datenzugriff

LED3 | Leuchtet, solange ein Prozessdatenzugriff zum Antriebsstromrichter lauft. Ist
sowohl der Synchron-Modus als auch die IRT-Kommunikation aktiv, blinkt die
LED im gleichen Muster wie LED1

LED4 | Leuchtet, wenn an PROFINET Port0 oder Port1 ein Link erkannt wird.

LED5 | Dient als Identifizierungs-LED. Diese kann vom PROFINET-Master aus Uber
den Discovery und Configuration DCP-Set-Dienst angesteuert werden.

Leuchtmuster Geratezustand
Konstant Aus Ruhezustand
Blinkend (500 ms ON/500 ms DCP-Set-Dienst mit Signal = FLASH_
OFF)fir3s ONCE
LED6 || euchtmuster Geratezustand
Konstant Aus Keine Spannungsversorgung amAn-

triebsstromrichtersteuerteil
Blinkend (500 ms ON/500 ms FAntriebsstromrichtersteuerung in Fehl-

OFF) erzustand
Schnell blinkend (50 ms ON/50 Noch keine Information vom Antriebs-
ms OFF) stromrichter erhalten

Doppelblitz (200 ms ON/200 ms | Fataler Fehler wahrend Initialisierung
OFF/200 ms ON/1000 ms OFF) | aufgetreten. Keine Funktion des Opera-
tors!

Kann z. B. auftreten:

- Keine giiltige KEB-MAC-Adresse
vergeben.

- Inkonsistente Konfiguration.

Konstant An Kein Fehler

Tabelle 2:  Beschreibung der LEDs

14
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3.2 Diagnoseschnittstelle X6B (COMBIVIS)

ACHTUNG Zerstoérung der PC Schnittstelle!

RJ45-Buchse der Diagnoseschnittstelle.

» Die Verbindung der Diagnoseschnittstelle, mit einer Seriellenschnitt-
stelle an einem PC, darf nur mit einem speziellen HSP5 Kabel

aufgebaut werden.

3.3 Node Switch (x16, x1)

Node-Switch: Vorgabe einer Gerateadresse hexadezimal Uber zwei Drehkodierschalter.
Der linke Drehschalter (x16) gibt das High-Nibble der Gerateadresse, der rechte Dreh-
schalter (x1) das Low-Nibble vor. Der aktuell eingestellte Wert kann in dem Operator-
Parameter , 0S14 NodeSwitchVal’ abgelesen werden. Uber die Einstellung dieses Wer-
tes wird zum einen der aktive ProfiNet-Name beeinflusst und zudem kénnen hiertiber

spezielle Konfigurationen vorgegeben werden (s. 7.1.10. ProfiNet-Name (DCP-Set)).

ﬂ Gerateadresse = Schalterstellung (x16) * 16 + Schalterstellung (x1)

(KEB Produktions. Test)

Beispiel:
Schalterstellung x16: 9 -> 9*16"
+
Schalterstellung x1: 5 -> 5*16°
Gerateadresse: 149 (95 Hex)
. . Wirkung auf IP-Adresse,
NodeSwitchVal Wirkung auf PROFINET-Name IP-Maske, IP-Gateway
kebf5+n, wobei ,n“ der dezimale Wert :
0...239/0... EFh des Node-Switch ist. Zuletzt gespeicherte Werte.
240/ FOh Zuletzt gespeicherter Name. Zuletzt gespeicherte Werte.
IP-Address: 0.0.0.0
)
(regg:t(/) l(:j:a?ault) leer IP-Mask: 0.0.0.0
IP-Gateway: 0.0.0.0
242...253 / F2h...FDh Zuletzt gespeicherter Name. Zuletzt gespeicherte Werte.
IP-Address: 192.168.0.100
254/ FEN leer IP-Mask: 255.255.255.0

IP-Gateway: 0.0.0.0

255/ FFh

Zuletzt gespeicherter Name.

Zuletzt gespeicherte Werte.

Y Auslieferungszustan

d

15



GRUNDLAGEN DER KEB-PROFINET-ANSCHALTUNG

4 Software

41 Grundlagen der KEB-PROFINET-Anschaltung

Der KEB-F5-PROFINET-Operator enthalt einen separaten PROFINET-Slavecontroller
zur Abarbeitung der zeitkritischen Kommunikationsaufgaben. Durch den Einsatz dieses
externen Bausteins ist eine weitgehende PROFINET-Kompatibilitdt gewahrleistet. Die
Funktionalitat des KEB-F5-ProfiNet-Operators wird bestimmt durch:

* (Applikations-)Software (siehe Wert des Operator-Parameters OS00: Operator
Type)

* (ProfiNet-)Firmware (siehe Wert des Operator-Parameters OS11: NetX_FwVersi-
on)

Technische Daten der PROFINET-Anschaltung:

Unterstiitzte PROFINET-Protokollvarianten PROFINET IO-RT (PROFI-
NET IO-IRT *)

* Die IRT ist erst mdglich bei Einsatz einer Applikations-Software-Version >= 2.6 und
einer PROFINET-Firmware-Version ab 3.x. Siehe hierzu Beschreibung des Para-
meters Fb01: FBS Config.

4.2 PROFINET-Azyklische Daten (Parameter-Kanal) nach PROFIdrive

Der KEB-F5-PROFINET-Operator unterstiitzt die Kodierung der azyklischen Dienste
nach PROFIdrive-Profil auch bezeichnet als Base Mode Parameter Access. Dies gilt al-
lerdings nur fiir den Transport der Daten, nicht fir deren Inhalt bzw. Kodierung. D. h. die
KEB-F5-PROFINET-Anschaltung unterstiitzt keine Parameter nach PROFIdrive-Profil,
sondern nur den Transportmechanismus. Im Folgenden werden nur die wesentlichen
Informationen zum Transportmechanismus der azyklischen Daten nach Profidrive auf-
gelistet. Eine vollstdndige Spezifikation findet sich in [3].

Der azyklische Parameter Request nach Profidrive stellt einen Mechanismus zur Ver-
fugung, Uber den mittels zweier PROFINET-Record-Zugriffe eine Liste von maximal
39 Parametern geschrieben oder gelesen werden kann. Der grundsatzliche Ablauf auf
PROFINET-Ebene ist wie folgt:

1. Write-Record-Request des Master mit Index = BO2Eh, Nettodaten = Parameter-re-
quest (siehe unten)

2. Write-Response des Slave, keine Nettodaten
3. Read-Record-Request des Master mit Index = BO2Eh, keine Nettodaten
4. Read-Response des Slave, Nettodaten = Parameter-response (siehe unten)

Bitte beachten Sie, dass fir die Uberarbeitung grundsatzlich die Netzwerk-Byte-Order
(MSByte first) gilt.
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Parameter-request:
Block-Definition Byte n Byte n+1 n
Request Header Request Reference Request ID 0
Axis-No. No. of parameters = n 2
1st parameter address Attribute No. of elements 4
Parameter Number (PNU) 6
Subindex 8
n th parameter address Attribute | No. of elements 4 +6x(n-1)
Parameter number (PNU)
Subindex
1st parameter value(s) Format | No. of values 4+6xn
Values
Nth parameter value(s) |

Die Parameter values sind nur in einem Request mit Request ID = 2 enthalten.

Request Reference: 1 ... FFh: Laufende Nummer zur Unterscheidung der verschiede-

nen Aufrufe

Request ID:
Wert Bedeutung
01h Request parameter (Read)
02h Change parameter (Write)

Axis-No. = 0, da der F5-PROFINET-Operator ein 1:1 Gateway darstellt.
No. of parameters: 1...39 (maximal 39 Parameter kdnnen lGber einen Request gelesen/

geschrieben werden)

Attribute:

Wert

Bedeutung

10h

Wert

17
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No. of elements: =1
Parameter number (PNU): Adressierung des Parameters (siehe unten)

Format:

Wert Bedeutung
1 Boolean
2 Integer8
3 Integer16
4 Integer32
5 Unsigned8
6 Unsigned16
7 Unsigned32

41h Byte

42h Word

43h DWord

44h Error

Der F5-PROFINET-Operator gibt beim Lesen alle Parameter mit Format = 4 zurtck.
Ebenso kann der Master beim Schreiben alle Parameter mit Format = 4 vorgeben.

No. of values: =1

Parameter-response:

Block-Definition Byte n Byte n+1 n
Response header Request reference gespiegelt Response ID 0
Axis-No. gespiegelt No. of parameters = n 2
1st Parameter value(s) Format No. of values 4+6xn
Values
Nth Parameter value(s)

Die Parameterwerte sind in der Response nur bei Response ID = 1 oder 81h oder 82h
(*3) enthalten.

(*3) Die Anderung, dass auch eine negative Write-response (Response ID = 82h) Para-
meter-Values enthalt, unterstitzt die F5-PROFINET-Software erst ab V3.1.

Response ID:
Wert Bedeutung
01h Request parameter ok (read)
02h Change parameter ok (write)
81h Request parameter with error (read)
82h Change parameter with error (write)

18
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Wenn beim Lesezugriff auf einen Parameter ein Fehler aufgetreten ist, wird die Respon-
se ID = 81h gesetzt. Des weiteren wird das Format = 44h (Error) fiir diesen Parameter-
wert gesetzt und der Fehler-Wert als 16-Bit-Wert wie folgt gesetzt:

Wert Beschreibung
11h Timeout beim Zugriff auf den Parameter oder Antriebsstromrichter be-
schaftigt
14h Antriebsstromrichter beschaftigt (*4)
00h Ungultige Parameter-Adresse oder Passwort
17h Daten unglltig
65h Fehler in interner Kommunikation (BCC-Fehler)
66h Fehler in interner Kommunikation (ungultiger Dienst oder ungtltige Ope-
ration)
67h Ungultiges Passwort
68h Fehler in interner Kommunikation (ungtiltiges Telegramm)
69h Fehler in interner Kommunikation (Parity-Fehler)
03h Ungiiltiger Parameter-Satz (Subindex)
6Bh Fehler in interner Kommunikation (Unglltige Operation) (*5)
(*4) Der Fehlercode ,Antriebsstromrichter beschaftigt“ wurde in der Software-
Version V3.1 geandert von 11h nach 14h.
(*5) Der Fehlercode ,Unglltige Operation® wurde in der Software-Version V3.1

geandert von 66h nach 6Bh.

(zu *3) Fehlerfreie Zugriffe werden in einer negativen Write-response (Response-
ID = 82h) mit Format = 40h (Zeror) und No of Values = 0 gelistet.

4.2.1 Parameter-Adressierung mittels 16-Bit PNU plus 16 Bit Subindex (PROFIdrive)

1. PNU | Letzte PNU Beschreibung

0000h FFFFh Parameter der Antriebsstromrichtersteuerung und des
Operators mit PNU = KEB-Parameter-Address (*1). Der
Subindex wird bei KEB fiir die Satzadressierung verwen-
det. Parameter des Operators beginnen immer erst ab PNU
= XX80h

(*1) Die KEB-Parameter-Adresse kann hier oder in [5] gefunden werden. Ebenso
ist es moglich, die KEB-Parameter-Adresse in der KEB-Inbetriebnahme-Soft-
ware Combivis anzeigen zu lassen (genauere Informationen siehe Anhang).
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4.2.2 Satzadressierung mittels Subindex

Fir alle KEB-Parameter wird der PROFINET-Subindex zur Satzadressierung verwen-
det. Bei KEB wird ein Parameter, der mehrfach vorhanden ist, als satzprogrammierbar
bezeichnet. Diese Parameter besitzen dann immer acht unterschiedliche Werte. Der 1.
Wert wird Uber Satz 0 adressiert und der letzte Wert Uiber Satz 7.

Ab Softwareversion 2.9 kann mittels Parameter FBS Config. Bit6 eingestellt werden, wie
die Umsetzung von PROFINET-Subindex nach Satzauswahl erfolgt.

Subindex Beschreibung fiir FBS Config. Bit6 = 0 (Subindex bitkodiert)

0 Indirekte Satzadressierung: Der adressierte Satz wird durch den ent-
sprechenden Satzzeiger bestimmt. Fir Parameter der Antriebsstrom-
richtersteuerung ist dies der Parameter Fr.09. Der Operator besitzt
keinen Satzzeiger-Parameter, ein Zugriff mit Subindex = 0 entspricht
deshalb hier dem Zugriff mit Subindex = 1

1 Direkte Satzadressierung von Satz 0
2 Direkte Satzadressierung von Satz 1
4 Direkte Satzadressierung von Satz 2
8 Direkte Satzadressierung von Satz 3
16/10h Direkte Satzadressierung von Satz 4
32/20h Direkte Satzadressierung von Satz 5
64/40h Direkte Satzadressierung von Satz 6
128/80h Direkte Satzadressierung von Satz 7

Durch diese Bitkodierung ist es generell moglich, mehrere Satze mit einem Kommando
anzusprechen. Allerdings sollte dies bei einem Lesezugriff nicht genutzt werden, da
ein Fehlercode zuriickgeliefert wird, wenn nicht alle Werte in den adressierten Satzen
gleich sind. Diese Mehrfach-Satzadressierung kann aber ohne Probleme fiir das Sch-
reiben von satzprogrammierbaren Parametern genutzt werden.

Subindex Beschreibung fir FBS Config. Bit6 = 1 (Subindex linear)

0 Indirekte Satzadressierung: Der adressierte Satz wird durch den ent-
sprechenden Satzzeiger bestimmt. Fir Parameter der Antriebsstrom-
richtersteuerung ist dies der Parameter Fr.09.

Direkte Satzadressierung von Satz 0
Direkte Satzadressierung von Satz 1

Direkte Satzadressierung von Satz 2
Direkte Satzadressierung von Satz 3
Direkte Satzadressierung von Satz 4

Direkte Satzadressierung von Satz 5
Direkte Satzadressierung von Satz 6
Direkte Satzadressierung von Satz 7

O(IN[O(O|D|WIN|~

Diese Kodierung des PROFINET-Subindex ist kompatibel zu der Kodierung der neuen
PROFINET-PD-Mapping-Parameter (siehe Beschreibung des Parameters Fb28).
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4.2.3 Fehlercodes der azyklischen Kommunikation

Der Fehlercode, der bei der azyklischen Kommunikation zuriickgegeben wird, ist ein
32-Bit-Wert, der sich aus vier Bestandteilen zusammensetzt: ErrorCode, ErrorDecode,
ErrorCode1, ErrorCode2. Aktuell werden von der Applikation des F5-PROFINET-Ope-
rators keine eigenen Fehlercodes generiert. Alle Werte ! = 0 sind somit immer von dem
eingesetzten PROFINET-Stack generiert. Die Bedeutung dieser Fehlercodes ist der
PROFINET-Spezifikation zu entnehmen.

4.3 Unterschiede zwischen Normalem- und Synchron-Modus

Ab Software Version 2.6 unterstutzt der KEB-F5-PROFINET-Operator den Synchron-
Modus. Es handelt sich dabei um die Bezeichnung der speziellen Kommunikation zwi-
schen Operator und Antriebsstromrichtersteuerung und ist voéllig unabhangig von der
PROFINET-Kommunikation. Allerdings ist ein aktiver Synchron-Modus die Vorausset-
zung fir eine Synchronisierung von PROFINET-IRT-Kommunikation und der internen
Steuerungssoftware. Im Synchron-Modus lauft die Kommunikation zwischen Operator
und Antriebsstromrichtersteuerung streng zyklisch in einem festen Zeitraster (siehe
ComCycle). Der Operator versucht, ab Software Version 2.6 immer in die synchrone
Kommunikationsart zu wechseln.

Zu erkennen ist die Kommunikationsart an dem Parameter Fb0O0 ComCycle. Hat dieser
einen Wert ungleich Null, ist der Synchron-Modus aktiv. Der Wert des Parameters gibt
die Zykluszeit in ys an.

Folgende Bedingungen fiir den Ubergang in den Synchron-Modus existieren:

« Das Bit SyncMode_Enable im Parameter FBS Config ist gesetzt
+ Die PROFINET-Kommunikation ist komplett angelaufen (RT oder IRT)

« Die angeschlossene Antriebsstromrichtersteuerung unterstitzt den
HSP5-Dienst 56

21



UNTERSCHIEDE ZWISCHEN NORMALEM- UND SYNCHRON-MODUS
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Eigenschaft

Normaler Modus

Synchron
Modus

Maximale PD-Transferrate bei 8 Byte PD-Daten
*1)

1000 ps (*2)

2000 ps (*3)

Maximale PD-Transferrate bei 16 Byte PD-Daten
1)

2000 ps (*2)

2000 ps (*3)

Azyklische ProfiNet-Kommunikation

Voll Gnterstitzt

Voll Unterstitzt

Diagnose uber die Diagnoseschnittstelle(X6B)

Voll linterstuitzt

Voll linterstitzt

Diagnose mittels TCP/UDP uber die ProfiNet-
Schnittstelle

Voll unterstuitzt

Voll unterstiitzt

Unterstlitzung durch FU-Steuerungen

alle

Noch nicht alle

Flexibilitdt der Prozessdaten-Belegung

Eingeschrankt

Fast beliebig

Parametergruppe im FU fir Vorgabe der PD-
Belegung

Sy

Pd

(*1) Es handelt sich hierbei um die interne Prozessdaten-Transferrate zwischen
Operator und Antriebsstromrichtersteuerung. Zum PROFINET hin sind héhere

Transferraten maéglich.

(*2) Theoretisch mogliche, nicht garantierte Transferrate, hangt bei der azyklisch or-
ganisierten Kommunikation stark von der allgemeinen Kommunikationsauslas-
tung zwischen Operator und Antriebsstromrichter ab.

(*3) Garantiert, streng zyklisch.
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4.3.1 Prozessdaten-Kommunikation (allgemein)

Mittels Prozessdaten Kommunikation kdénnen dem KEB PROFINET Sla-
ve neue Prozessausgangsdaten (PDOUT) gesendet werden und die aktuellen
Prozesseingangsdaten(PDIN) ermittelt werden. Welche Parameter sich hinter den Da-
ten verbergen, wird durch die Prozessdaten-Abbildung in der FU-Steuerung bestimmt.

Es kénnen bis zu 16Byte Prozessdaten je Datenrichtung transferiert werden.

Der KEB-F5-PROFINET-Operator erwartet die PDOUT-Daten auf ProfiNet in Network-
Byte-Order. Fir eine gemischte Abbildung aus 1x32-Bit und 2x16-Bit (PDOUT1_Hsp5
Service = 50) ergibt sich daraus folgende Ubertragungsreihenfolge:

Byte 0 | Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 Byte 4 | Byte 5 Byte 6 | Byte 7
Wert 0 Wert 1 Wert 2
MS Byte | | | LS Byte | MS Byte | LS Byte | MS Byte | LS Byte

MS Byte: Most significant Byte (hdchstwertiges Byte)
LS Byte: Least significant Byte (niederwertigstes Byte)

Analoges gilt fir die Ubertragungsreihenfolge der PDIN-Daten, wenn PDIN1_Hsp5 Ser-
vice = 50.

4.3.2 Prozessdaten-Kommunikation (Synchron Modus)

Alle Kommunikationsaufgaben zwischen Operator und Antriebsstromrichtersteuerung
werden streng zyklisch abgewickelt mit nur einem internen PDO (Prozess-Daten-Ob-
jekt). Minimale Zykluszeit ist dabei 2000 ps (siehe ComCycle). Die Prozessdatenbele-
gung wird hierbei bestimmt durch die Parameter der pd-Gruppe in der Antriebsstrom-
richtersteuerung.

Die Operator-Parameter

+  Fb05 PDOUT1_Hsp5Service
* Fb06 PDIN1_Hsp5Service

* Fb0O7 PDIN1_Cycle

+ Fb08 PDOUT2_Hsp5Service
* Fb09 PDIN2_Hsp5Service

sind hierbei nicht von Bedeutung. Die reale Anzahl auszutauschender Prozessdaten-
Bytes wird auch hier bestimmt durch die Einstellung der Parameter CfgNrPdins und
CfgNrPdouts.

4.3.3 PROFINET-IRT-Kommunikation und Synchron-Modus

Der interne Synchron-Modus und die PROFINET-IRT-Kommunikation sind voneinan-
der unabhangig. Sinn macht die PROFINET-IRT-Kommunikation allerdings nur im Syn-
chron-Modus. Der Synchron-Modus arbeitet timergesteuert unabhangig von externen
Synchronisationssignalen. Ist der Synchron-Modus aktiv und zusatzlich die PROFINET-
IRT-Kommunikation, erhalt der KEB-F5-PROFINET-Operator ein Synchronisationssig-
nal (start of red phase/outputs valid) auf welches sich der Operator zu synchronisieren

23



UNTERSCHIEDE ZWISCHEN NORMALEM- UND SYNCHRON-MODUS

versucht. Dabei ist Gber den Parameter Fb02: DelayTimeSyncToApplirg der gewiinsch-
te zeitliche Abstand zwischen dem IRT-Synchsignal und dem nachfolgenden Start des
internen synchronen Kommunikationszyklus einstellbar.

Der Operator ermittelt die Zykluszeit des Synchronisationssignals und gibt diese im
Wert des Parameters Fb03: RealSyncCycleTime(siehe folgende Grafik) an.

I I I I I I IRT-Synchr.

| Fb02 int.

C icati
%‘ﬁi’—l —I —I —I —l ommlumca ion

Abbildung 1:  Zykluszeit des Synchronisationssignals--

4.3.4 Prozessdaten-Kommunikation (Asynchroner Modus)
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Die Prozessdatenbelegung wird durch die Parameter der Sy-Gruppe in der Antriebs-
stromrichtersteuerung bestimmt. Im normalen Modus kdénnen intern nur 8 Byte Prozess-
daten in einem Telegramm transferiert werden. Bei 8 Byte Prozessdaten wird ein inter-
nes PDO bendtigt, bei 16 Byte Prozessdaten sind es zwei interne PDOs. Aus diesem
Grund sind die Konfigurationsparameter fur die Prozessdaten-Kommunikation doppelt
vorhanden:

* PDOUT1_Hsp5Service bestimmt den internen Kommunikationsdienst fir die
ersten 8 Byte PDOUT-Daten.

+ PDOUT2_Hsp5Service ist der entsprechende Parameter fur die zweiten 8 Byte
PDOUT-Daten.

Entsprechendes gilt fir die Parameter: PDIN1_Hsp5Service und PDIN2_Hsp5Service.

Die Parameter CfgNrPdins und CfgNrPdouts konfigurieren die gewiinschte Anzahl akti-
ver PDIN- bzw. die gewilinschte Anzahl aktiver PDOUT-Einheiten und damit die gewiin-
schete Prozessdatenlange. Wie viele PDOs je Datenrichtung real aktiv sind, kann man
an den Parametern ActiveNrPdins und ActiveNrPdouts ablesen. Nicht alle Antriebs-
stromrichtersteuerungen unterstiitzen zwei interne PDOs je Datenrichtung.
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Grundsatzlich sind die beiden PDOUT-Einheiten getrennt voneinander realisiert. Der
KEB-F5-PROFINET-RT-Operator fiihrt die erforderliche Prozessdatenkommunikation
zur Antriebsstromrichtersteuerung nacheinander aus, da dies Uber die interne serielle
Verbindung geschehen muss. Die normale Kommunikationsreihenfolge fur zwei aktive
PDOs je Datenrichtung ist wie folgt:

» Schreiben der PDOUT1-Daten zur Antriebsstromrichtersteuerung
» Schreiben der PDOUT2-Daten zur Antriebsstromrichtersteuerung
» Lesen der PDIN1-Daten von der Antriebsstromrichtersteuerung
* Lesen der PDIN2-Daten von der Antriebsstromrichtersteuerung

Das zyklische Lesen der PDIN1/PDIN2-Daten von der Antriebsstromrichtersteuerung
wird durch den Parameter PDIN_Cycle konfiguriert.

Bei PDOUT1_Hsp5Service = PDIN1_Hsp5Service = 50 bzw. PDOUT2_Hsp-
5Service = PDIN2_Hsp5Service = 53. Diese Konfiguration stellt einen Spezial-
fall dar, da fir diese Vollduplex-Dienste keine Halbduplex-Entsprechungen exis-
tieren. D.h., dass bei diesen Einstellungen nur PDIN-Daten bestimmt werden
kénnen, wenn auch PDOUT-Daten von der PROFINET-Steuerung empfangen
wurden.

4.3.5 Profil-Modus (ab SW V3.3)

Ab der Operator-Software V3.3 unterstitzt die Software des F5-ProfiNet-Operators den
sog. Profil-Modus. Aktiviert wird dieser spezielle Programm-Modus Uber die Bits8 und 9
des Parameters Fb01 FBS Config. Fur diesen Programm-Modus werden im Objektver-
zeichnis des Operators sog. Profilparameter angelegt, die von einem Gerateprofil defi-
niert sind. Die Software des Operators unterscheidet dann die folgenden Betriebsmodi:

+ ProfileNo.Asynch: Kein Profil aktiv, interne Kommunikation asynchron.

+ ProfileNo.Synch: Kein Profil aktiv, interne Kommunikation synchron zum
internen(Profinet-RT) oder externen(Profinet-IRT) Takt.

«  ProfileDrc.Asynch: Drivecom Profil aktiv, interne Kommunikation asynchron.

»  ProfileDrc.Asynch: Drivecom Profil aktiv, interne Kommunikation synchron zum
internen(Profinet-RT) oder externen(Profinet-IRT) Takt.

Im Profil-Modus werden die ProfiNet-Prozessdaten von den internen Prozessdaten
entkoppelt. Die Operator-Software tibernimmt die Umsetzung zwischen Profil/ProfiNet-
Parametern und internen Parametern der FU-Steuerung. Auf die Profilparameter kann
sowohl Uber zyklische Prozessdaten als auch Uber die azyklische Kommunikation zuge-
griffen werden. Im Profil-Modus sind die PD-Mapping-Parameter intern immer aktiv und
fest. D.h. das PD-Mapping kann nicht geandert werden.
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4.3.6 Drivecom-Profilmodus (Fb.01.Bit9, 8 = 01)

26

In diesem speziellen Profil-Modus ist folgende Profinet-Prozessdatenabbildung fest vor-
eingestellt und kann an den Parametern Fb.28 bis Fb.31 abgelesen werden:

Profinet-Pdout (Feldbus zum Operator):

Byte 0 Byte 1 Byte 2 | Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
Pr.02 nb* nb* nb* nb*
HB | nb* nb* nb* nb*

Profinet-Pdin (Operator zum Feldbus):

Byte 6 Byte 7
nb* nb*
nb* nb*

Die interne Prozessdaten-Abbildung ist ebenfalls fest und wiefolgt voreingestellt:
HSP5-Pdout (Operator zum Antriebsstromrichter):

Byte 4 | Byte 5 Byte 6 Byte 7
Sy.52 nb* nb*
HB | LB nb* nb*

HSP5-Pdin (Antriebsstromrichter zum Operator):

*nb: nicht belegt

Die interne Prozessdaten-Abbildung wird beim Hochlauf des F5-Profinet-Operators au-
tomatisch zur FU-Steuerung geschrieben. Eine zusatzlich in diesem Profilmodus aktive
Profil-Anwendungssoftware sorgt im F5-ProfiNet-Operator fir die korrekte Abbildung
der Profilparameter auf interne Parameter der Antriebsstromrichtersteuerung. Die Far-
ben in den obigen Tabellen zeigen diese Parameter-Abbildungen an:

*+ Pr.00 — Sy.41, Sy.50: Drc_Controlword wird nach Drivecom Profil umgesetzt auf
das KEB-Steuerwort-High und Low. Dazu lauft eine Drivecom-Zustandsmaschine
auf dem Profinet-Operator, die die Drivecom-Kommandos auf das KEB-Steuerwort
umsetzt.

+  Pr01 <« Sy.42, Sy.51: Das KEB-Statuswort-High und Low wird umgesetzt nach
Drivecom-Profil auf Drc_Statusword. Auch hier ermittelt die Drivecom-Zustandsma-
schine des Operators die Werte des Drc_Statusword aus den Werten des KEB-
Statuswortes.

*  Pr.02 — Sy.52: Pr.02 wird ohne weitere Umrechnung auf die KEB-Solldrehzahl ab-
gebildet

* Pr.03 «— PP.00: PP.00 wird ohne weitere Umrechnung auf Pr.03 abgebildet
*  Pr.04 «— PP.01: PP.01 wird ohne weitere Umrechnung auf Pr.04 abgebildet
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4.3.7 Prozessdaten-Abbildung

Die Prozessdatenabbildung wird in der Antriebsstromrichtersteuerung tber die entspre-
chenden Parameter der Sy-Gruppe (normaler Modus) bzw. Parameter der pd-Gruppe
(Synchron-Modus) vorgegeben.

Im Operator wird im normalen Modus zusatzlich Uber die Parameter PDOUT1_Hsp-
5Service, PDOUT2_Hsp5Service und PDIN1_Hsp5Service sowie PDIN2_Hsp5Service
die Struktur der Prozessdaten eingestellt (siehe unten). Im Synchron-Modus haben die-
se Parameter keine Bedeutung.

Ab Software V2.9 bietet der F5-PROFINET-Operator die Moglichkeit, die Prozessdaten-
Abbildung im Operator zu speichern. Diese Funktion wird aktiviert Gber das Bit5 im Wert
des Parameters Fb01 FBS Config. Im Auslieferungszustand ist diese Funktion deakti-
viert. Die genaue Spezifikation der neuen PD-Mapping-Parameter ist dieser Beschrei-
bung zu entnehmen (siehe Fb28 bis Fb31). Die neuen Parameter bieten dem Anwender
eine einheitliche Programmier-Schnittstelle des PD-Mappings sowohl flir den normalen,
als auch flir den Synchron-Modus. Das bringt Einschrankungen in den Einstellmdglich-
keiten mit sich, da sowohl die Abbildung auf die Parameter der Sy-Gruppe (normaler
Modus) als auch die Abbildung auf die Parameter der PD-Gruppe mdglich sein muss.
Die im Operator einstellbare Prozessdaten-Abbildung unterstiitzt keine Licken. Eben-
so ist eine Mehrfachabbildung eines Prozessdatenwerdes in mehrere Parametersatze
gleichzeitig hier nicht mehr maoglich.

Um die komplexe Thematik des PD-Mappings etwas mehr zu verdeutlichen, enthalt
dieses Dokument einen Anhang mit Beispiel-Mapping-Einstellungen.
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4.3.8 Feldbuswatchdog

Der Feldbuswatchdog dient dazu, den Antriebsstromrichter gezielt in den Stérungszu-
stand zu bringen, wenn ein zyklisch auftretendes Ereignis auf dem Feldbus plétzlich
nicht mehr auftritt. Die Funktion ist im PROFINET-Operator realisiert. Derzeit ist der
Feldbuswatchdog auf dem PROFINET-Operator nicht konfigurierbar. Auf Antriebsstrom-
richtersteuerungsseite wird der Feldbuswatchdog durch die Parameter pn.05 und pn.06
parametriert. Der Feldbuswatchdog wird aktiv, sobald die PROFINET-Kommunikation
komplett angelaufen ist. Sobald die Kommunikation in irgendeiner Weise beeintrach-
tigt ist, 16st der PROFINET-Operator nach Ablaufen der Watchdogzeit (pn.06) in der
Antriebsstromrichtersteuerung das Watchdog-Ereignis aus. Ob und wie der Antriebs-
stromrichter auf dieses Ereignis reagiert, hangt wiederum von den Einstellungen der
Parameter pn.05 und pn.06 in der Antriebsstromrichtersteuerung ab.

4.3.9 PROFINET-Alarme

Der KEB-F5-PROFINET-Operator unterstiitzt Alarme (ab Software V2.9). Diese Funk-
tionalitat ist standardmassig ausgeschaltet und wird Gber den Parameter Fb01 FBS
Config.Bit7 bei Bedarf aktiviert. Bei aktiviertem Alarm Gberwacht der Operator den Wert
des Antriebsstromrichterparameters ru.00 Antriebsstromrichterstatus. Liegt im Antriebs-
stromrichter ein Fehler an (ru.00-Wert < 64) gibt der Operator einen Prozessalaram mit
hoher Prioritrat aus und meldet den aktuellen Wert des Parameters ru.00. Auch beim
Verschwinden des Fehlers meldet der Operator dies mit einem Prozess-Alarm. Die Un-
terscheidung, ob es sich um ein kommendes Fehlerereignis oder ein gehendes Fehle-
rereignis handelt, kann an der User-Struct-Id des Alarms abgelesen werden. Folgende
Tabelle fasst diese Funktionalitdt zusammen:

ru.00-Wert Alarm-Typ Prioritat | User-Struct-Id User-Struct-Wert Bedeutung
<64 Prozess-Alarm Hoch 1 16-Bit-Wert von ru.00 Fehler aufgetreten
0 oder =64 | Prozess-Alarm Hoch 2 16-Bit-Wert von ru.00 Fehler liegt nicht
mehr vor.

4.3.10 PROFINET-Name (DCP-Set)

Der PROFINET-Name (NameOfStation) wird bestimmt durch die Einstellung des Kno-
ten-Adress-Schalters (NodeSwitchVal) an der Vorderseite des Operators. Ist dieser
Wert < 240 so definiert sich der ProfiNet-Name wie folgt:

kebf5-n wobei ,n“ der dezimale Wert des Node-Switch ist. Beispiele:
NodeSwitchVal = 1 -> PROFINET-Name = kebf5-1

NodeSwitchVal = 11 -> PROFINET-Name = kebf5-11
NodeSwitchVal = 123 -> PROFINET-Name = kebf5-123
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Der Name kann uUber den Dienst ,DCP-Set’ vom Master aus geandert werden. Die-
ser wird dann nichtfliichtig gespeichert. Beim nachsten Einschalten meldet sich der
ProfiNet-Slave mit dem gespeicherten Namen, wenn NodeSwitchVal >= 240 und keine
Sonderkonfiguration ausgewahilt ist(s.u.). Die maximal unterstitzte Lange des Profinet-
Namens betragt aktuell 128 Zeichen.

Der Bereich fiur Schalterstellungen >= 240 wird in Software-Versionen bis V3.1 aus-
schliellich dazu genutzt, den nichtfliichtig abgespeicherten Namen zu aktivieren.

Ab Software V3.2 wird dieser Wertebereich auch flr spezielle Konfigurationen genutzt.
Aus Grinden der Abwartskompatibiltat mit alteren Software-Standen bleibt die Bedeu-
tung der Werte 240 und 255 unverandert. Die folgende Tabelle zeigt alle Werte und
deren Bedeutung (Stand Software V3.2):

NodeSwitchVal | Kurztext Beschreibung

0...239 FixedName Profinet-Name = ,kebf5-n‘mit ,n’ der dezimale
Wert des Node-Switch (s.0.)

240 UseSavedNoS | Nutze als Profinet-Namen den zuletzt abge-
speicherten

241 ResetToDefault | Setze alle nichtfliichtig gespeicherten Werte
auf Standard:

*  Profinet-Name =/

*  Profinet-Ip-Addr = 0.0.0.0

*  Profinet-Ip-Mask = 0.0.0.0

*  Profinet-Ip-Gateway = 0.0.0.0

242 EmptyPnet (Nur) Rucksetzen der ProfiNet-Adressierung:
*  Profinet-Name =

*  Profinet-Ip-Addr = 0.0.0.0

*  Profinet-Ip-Mask = 0.0.0.0

*  Profinet-lp-Gateway = 0.0.0.0

243 EmptylP (Nur) Ricksetzen der ProfiNet-IP-Adressie-
rung:
*  Profinet-Name = zuletzt abgespeicherter
Wert

*  Profinet-Ip-Addr = 0.0.0.0
*  Profinet-lIp-Mask = 0.0.0.0
*  Profinet-lp-Gateway = 0.0.0.0

244...253 Reserved Diese Werte sind reserviert flr zukUnftige spe-
zielle Konfigurationen

254 KEBProdTest Spezielle Konfiguration fur KEB-Produktions-
test:

*  Profinet-Name =

*  Profinet-Ip-Addr = 192.168.0.100
»  Profinet-Ip-Mask = 255.255.255.0
*  Profinet-Ip-Gateway = 0.0.0.0

255 UseSavedNoS | Nutze als Profinet-Namen den zuletzt abge-
speicherten
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4.3.11 Erkennung eines Teilnehmers durch blinkende LED (DCP-Set)

30

Zur leichten Auffindung eines bestimmten Teilnehmers definiert PROFINET einen spe-
ziellen Dienst. Dieser gehdrt zum Discovery and basic Configuration (DCP)-Protokoll.
Uber den DCP-Set-Dienst kann u. a. das Blinken einer LED auf dem Gerat in einem
vordefinierten Blinkmuster gestartet und gestoppt werden. Adressiert wird der Teilneh-
mer dabei Uber seine MAC-Adresse (0S10). Beim KEB-F5-PROFINET-Operator dient
die LED5 diesem Zweck.
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5 Diagnose

Der KEB-F5-PROFINET-Operator bietet zwei Moglichkeiten mittels dem Inbetriebnah-
me-Tool KEB-COMBIVIS auf die Parameter des Operators und des angeschlossenen
Antriebsstromrichter zuzugreifen.

5.1 Diagnose uber die Diagnoseschnittstelle (X6B)

Hierbei wird mittels speziellem HSP5-Kabel (siehe Bestellhinweise) die serielle Schnitt-
stelle eines PC mit der Diagnoseschnittstelle (X6B) des KEB-F5-PROFINET-Operators
verbunden. Mit der Inbetriebnahmesoftware KEB-COMBIVIS kénnen dann alle Para-
meter der Antriebsstromrichtersteuerung und des Operators hierliber angesprochen
werden.

5.2 Diagnose uber die zweite EtherNet-Schnittstelle parallel zu PROFINET (X6C/X6D)

Hierbei kann, sofern durch die PROFINET-Verkabelung nicht belegt, eine der beiden
PROFINET-Ports (X6C oder X6D) die EtherNet-Schnittstelle eines PC mit diesem frei-
en Port Uber ein EtherNet-Kabel verbunden werden. Dann kann KEB-COMBIVIS auch
Uber diesen Anschluss mit dem PROFINET-Slave kommunizieren.

Hierbei ist bei der Konfiguration von COMBIVIS folgendes zu beachten:

Im Menu Bearbeiten > Konfiguration = IP muss unter Host die IP-Adresse des PROFI-
NET-Slave eingetragen werden. Diese gibt aber der PROFINET-Master vor. Abzulesen
ist der Wert in den Operator-Parametern als OS15Pnet_IPAddress.

% Projekt-Explorer - Neues Projekt

[ NewesPuoiekt  Pacameter | Guppeneigenschalten |
o EnotenD .
& Umriichierparameter 1 JEHeme: [Doert
B 1 run parameter 0S00  Operator ype 11828: ProfinetMetx) V2.8
[@ op: operational pacameter 0501  Password Levvel 4 Password
[l pn: protection parametes 0502 Soltwae date mnzoszz
[E cs: conbol speed parameter 0505 Diag Bawdiate 33400 Baud
B ds: drive spec. control para 0510 MAC Address{Chassiz) FANDAE 22k
Bl uf wh pasameter 0511 Mel<_Fwifersion 34351
[ dr: dive parameter 0512 Seiial nurmbesIM) 0
[H cr control parameter 0513 QS rumber i
[E] ec: encodes pa.iameler 0514 NodeSwitchival 1
@ ud: user defintion para 0515 Pret |PAddress
[E] f: free peogrammables para. 0516 DSS i 3
@ - "“_?_9”‘? pataneet 0S17  MAL Addess(Pord) FAN4E 23
) di gt inpust parameter 0518 MAC Address(Portl] FAN4E 24h

[ do: dighal oulput parametes

0519  Mandactures_|dM) M¥h
% ;ﬁ:’r{:ﬂj:amﬂ B 0520 Oider M) 20302E66h
[ i infomation paramete: 0521  Hadwaie_Revision(iM] 1
[ e fber pasameter 0522 Soltware_RevisionilM] £6.280
[ s spetam pacametes 0523  Revision_CourterM) 1
[E] aa: adpstment acsist para 0524  Profie_ld]IM] Genenc Device
B pp: prog parametes 0525  Profie_Specific_Type(lM] 1

] pd: feldbus paranmebe:
& Operatoiparamstes

O os: Opesatos system

O fix Fieldbus

[ db: Debugging

Abbildung 2:  IP-Adresse ablesen
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Durch Setzen der letzten Stelle der Host-Ip-Adresse auf den Wert = 255 in der IP-Kon-
figuration von COMBIVIS stellt man sicher, dass COMBIVIS mehrere angeschlossenen
IP-Teilnehmer ansprechen kann deren IP-Adresse sich im Bereich 192.10.1.x befinden.

Konfiguration gl |
Standardprojekt | Algememn |  Parametetteste |  DIN 68019 ‘
HSPS IP CAM |  ProfBus

Hast % 10.1.255

Port: =
Time-OutZek(ms} |500 3
TCP C

uppP (¥

Tieberlnio |

& OK __J(Amm-m

Abbildung 3:  Mehrere IP-Teilnehmer ansprechen

Wenn so konfiguriert, spricht COMBIVIS die Teilnehmer Uber die IP-Adresse 192.10.1.x
an, wobei x der konfigurierten Knotenadresse entspricht. Die von COMBIVIS zur Ad-
ressierung des Gerates genutzte Knotenadresse muss mit dem eingestellten Wert des
Parameters Din66019SIvAddr Ubereinstimmen. Bitte beachten Sie, dass ab Software
V2.5 des F5-PROFINET-Operators die Din66019SIvAddr gekoppelt ist an die Pnet_
IPAddress in der Form, dass Din66019SIvAddr = letzte Stelle von Pnet_IPAddress.

Hinzufigen - |

E.notennane: |FI_I3[I pl

E.rotenadresse: 3 ﬁ

Id:

Op.d |0

Protokolt E
o 0K X abbrechen

Abbildung 4:  Knotenpunktadresse wéhlen
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6 Projektierung und Geratebeschreibung mittels
GSDML-Datei

Als Geratebeschreibung ist fir PROFINET eine GSDML-Datei spezifiziert (siehe [4]).
KEB stellt fir seine PROFINET-Slaves eine solche Geratebeschreibungsdatei zur Ver-
figung. Diese Datei ist in den meisten Fallen fir ein PROFINET-Projektierungstool not-
wendig. Die aktuelle Version der KEB-F5-PROFINET-GSDML-Datei enthalt kein Objekt-
verzeichnis und ist deshalb auch nicht Antriebsstromrichtergeratetyp abhangig.

Aus PROFINET-Sicht besitzen alle Slaves sogenannte Slots, die wiederum einen oder
mehrere Subslots besitzen. In diese Slots/Sublslot-Kombinationen kdnnen Modul/Sub-
Modul-Kombinationen gesteckt werden. Im Fall des F5-PROFINET-Operators ist die
Projektierung wie folgt angelegt:

Einschub 0 Ist immer vorhanden und kann nicht verandert werden. Hiertber
(Slot0) werden u. a. die azyklischen Parameterzugriffe abgewickelt.
Einschub 1 Prozess-Eingangsdaten: In diesen Slot kann nur ein Eingangs-
(Slot1) modul gesteckt werden mit

» einem SubModul fur 8-Byte-Prozesseingangsdaten (4x16Bit
Eingange) oder
+ einem SubModul fur 16-Byte-Prozesseingangsdaten (8x16Bit

Eingange)
Einschub 2 Prozess-Ausgangsdaten: In diesen Slot kann nur ein Ausgangs-
(Slot2) modul gesteckt werden mit

» einem SubModul fur 8-Byte-Prozessausgangsdaten (4x16Bit
Ausgange) oder

+ einem SubModul fur 16-Byte-Prozessausgangsdaten (8x16Bit
Ausgéange)

Tabelle 3:  Beschreibung der Einschiibe

Einschub3 (Slot3), ab SW V2.8:

Dieser Slot ist notwendig, damit eine Standard-Siemens-SPS mit PROFINET-Controller
den azyklischen Parameterzugriff nach PROFIDRIVE-Profil zu diesem Gerat zulasst.
Diese Funktionalitat ist in Slot0 schon vorhanden, wird aber hier aus 0.g. Griinden noch
einmal zur Verfligung gestellt. Das Modul, das in diesen Einschub gesteckt werden kann
und die azyklische Kommunikation nach PROFIDRIVE Base Mode Parameter Access
ermoglicht, hat den Namen PROFIDRIVE_PAP (ProfiDrive Parameter Access Point).

Einschub 0 Einschub 1 Einschub 2 Einschub 3
feste Funktion RrozesssEin:
gang
azyklische
Daten
APl -0 API = 3A00h
Tabelle 4:  Erweiterter Einschub 3
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7 Operator-Parameter

7.1 Parameteriibersicht

Die Operator-Parameter werden vom F5-PROFINET-Operator verwaltet. Beim Zugriff
auf diese Parameter ist keine Weiterleitung an die Antriebsstromrichtersteuerung not-
wendig. Hier werden nur die fir den Anwender interessanten Parameter gelistet. Alle
nicht aufgefiihrten Parameter sollten vom Anwender nicht verandert werden. Jeder Pa-
rameter wird bezeichnet Gber seinen Namen oder eine Kurzkennung (ID). Die Parame-
ter sind wie die Antriebsstromrichterparameter auch in Parameter-Gruppen organisiert.
Die ID wird zusammengesetzt aus dem Kiirzel fir die Parameter-Gruppe und laufender
Nummer des Parameters. Derzeit gibt es im F5-PROFINET-Operator folgende Parame-
ter-Gruppen:

* Operator system (OS)
» Fieldbus (Fb)
» Debugging (Db)

Fur alle Operator-Parameter gilt, wie auch fur alle Antriebsstromrichterparameter:
PNU = COMBIVIS Parameteradresse

Sub-In- Interner

PNU dex (*1) ID Name Datentyp Bedeutung

0180h |0 0OSO00 | OS00: Operatortype Uint32 Operatortyp + Software-Version

0181h |0 0S01 | Password Int16 Lesen: Aktueller Passwort-Level
Schreiben: Passwort-Wert

0182h |0 0S02 | Software Date Uint16 Softwaredatum in der Form:
JahrMMTT

0185h |0 OSO05 | Diag Baudrate Ubertragungsgeschwindigkeit der Diag-
noseschnittstelle

018%h |0 0S09 | HSP5_ MinTxGap Uint16 Minimale HSP5-Tx-Llickenzeit in us

018Ah |0 0S10 | MAC Address Uint32 Niederwertigste 32-Bit der MAC-Adres-

(Chassis) se des Operators

018Bh |0 OS11 | NetX_FwVersion Uint32 Firmwareversion des PROFINET-Asics

018Ch |0 0S12 | Serial Number Uint32 Seriennummer vom Operator

018Dh | 0 0S13 | QS number Uint16 KEB intern

018Eh |0 0S14 | NodeSwitchVal Uint8 Wert der beiden Hex-Kodierschalter an
der Front vom Operator

018Fh |0 0S15 | Pnet_IPAddress Uint32 Vom PROFINET-Master vorgegebene
IP-Adresse des Operators

0190h |0 0S16 | Din66019SIvAddr Uint8 Slave-Adresse des Operators fir die
Adressierung tber UDP/IP

0191h |0 0S17 | MAC Address(Port0) Uint32 Niederwartige 32-Bit der MAC-Adresse
fur PortO(X6C) des Operators

(*1) Bitte beachten Sie, dass die Verwendung des Sub-Index von der aktuellen Einstellung des Bit6 im

Parameter Fb01 FBS Config abhangt, siehe Kapitel ,3.1.1.2 Satzadressierung mittels Subindex®.
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Sub-In- Interner

PNU dex (*1) ID Name Datentyp Bedeutung

0192h |0 0S18 | MAC Address(Port1) Uint32 Niederwartige 32-Bit der MAC-Adresse
fur Port1(X6D) des Operators

0193h |0 0S19 | Manufacturer_Id(IM) Uint16 Hersteller-ID

0194h | 1,2,4,8,16 | 0OS20 | Order_Id (IM) String[20] | Bestellnummer des Operators

0195h |0 0S21 | Hardware_Revision (IM) | Uint16 Hardware-Ausgabestand des Opera-
tors

0196h |0 0822 | Software_Revision (IM) | Uint32 Software-Ausgabestand des Operators

0197h |0 0S23 | Revision_Counter (IM) Uint16 Revisions-Zahler

0198h |0 0S24 | Profile_Id (IM) Uint16 Profil-ID

019%h |0 08S25 | Profile_Specific_Type Uint16 Profil-spezifischer Typ

(IM)

019Ah |0 0S26 | Pnet_IPMask Uint32 Aktuelle IP-Maske

0198h |0 0S27 | Pnet_IPGateway Uint32 Aktuelle IP-Gateway Einstellung

0280h |0 Fb0OO | InternComCycle Uint32 Zykluszeit beim Synchron-Modus in ps

0281h |0 Fb01 | FBS Config Uint16 Sammlung einiger Konfigurationsein-
stellungen

0282h Fb02 | DelayTimeSyncToApplirq | Uint16 Zeitverzug zwischen IRT-Synchsignal
und interner synchroner Kommunikati-
onin ys

0283h |0 Fb03 | RealSyncCycleTime Uint16 Die vom Operator ermittelte reale Zyk-
luszeit des IRT-Synchsignals in ps

0284h |0 Fb04 | FBS Command Uint16 Vorgabe bestimmter Kommandos an
den F5-PROFINET-Operator.

0285h |0 Fb05 | PDOUT1_Hsp5Service | Uint8 Dienstnummer fiir das KEB-interne
Protokoll zum Schreiben der ersten 8
Byte PDOUT-Daten

0286h |0 Fb06 | PDIN1_Hsp5Service Uint8 Dienstnummer fiir das KEB-interne
Protokoll zum Lesen der ersten 8 Byte
PDIN-Daten

0287h |0 Fb07 | PDIN_Cycle Uint16 Zykluszeit in ms fir das Lesen der
PDIN-Daten

0288h |0 Fb08 | PDOUT2_Hsp5Service | Uint8 Dienstnummer fiir das KEB-interne
Protokoll zur Ubergabe der zweiten 8
Byte PDOUT-Daten

0289h |0 Fb09 | PDIN2_Hsp5Service Uint8 Dienstnummer fiir das KEB-interne
Protokoll zum Lesen der zweiten 8 Byte
PDIN-Daten

028Ah |0 Fb10 | CfgNrPDINS Uint8 Gewinschte Anzahl von PDIN-Einhei-
ten

028Bh |0 Fb11 | CfgNrPDOUTS Uint8 Gewlnschte Anzahl von PDOUT-
Einheiten

028Ch |0 Fb12 | ActiveNrPDINS Uint8 Anzahl aktiver PDIN-Einheiten

028Dh | 0 Fb13 | ActiveNrPDOUTS Uint8 Anzahl aktiver PDOUT-Einheiten

(*1) Bitte beachten Sie, dass die Verwendung des Sub-Index von der aktuellen Einstellung des Bit6 im

Parameter Fb01 FBS Config abhangt, siehe Kapitel ,3.1.1.2 Satzadressierung mittels Subindex®.
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PNU 3:: ('*"1) ID | Name g‘;f;:f;p Bedeutung

028Eh |0 Fb14 | PdoutEvCnt Uint32 Zahlt die Ereignisse empfangener
PDOUT-Daten

028Fh |0 Fb15 | Pdout DW1 Uint32 Aktuelle PDOUT-Daten Bytes 0...3

0290h |0 Fb16 | Pdout DW2 Uint32 Aktuelle PDOUT-Daten Bytes 4...7

0291h |0 Fb17 | Pdout_ DW3 Uint32 Aktuelle PDOUT-Daten Bytes 8...11

0292h |0 Fb18 | Pdout_ DW4 Uint32 Aktuelle PDOUT-Daten Bytes 12...15

0293h |0 Fb19 | PdinEvCnt Uint32 Zahlt die Ereignisse aktualisierter
PDIN-Daten

0294h |0 Fb20 | Pdin_DW1 Uint32 Aktuelle PDIN-Daten Bytes 0...3

0295h |0 Fb21 | Pdin_DW2 Uint32 Aktuelle PDIN-Daten Bytes 4...7

0296h |0 Fb22 | Pdin_DW3 Uint32 Aktuelle PDIN-Daten Bytes 8...11

0297h |0 Fb23 | Pdin_DW4 Uint32 Aktuelle PDIN-Daten Bytes 12...15

0298h |0 Fb24 | ProjSyncCycleTime Uint32 Vom Controller projektierte Zykluszeit
des IRT-Synchsignals in ps

029%h |0 Fb25 | ProjDiffTimePDIN Uint32 Vorlaufzeit zum Einlesen der PDIN-
Daten in us

029Ah |0 Fb26 | ProjDiffTimePDOUT Uint32 Nachlaufzeit zum Ubernehmen der
PDOUT-Daten in ps

029Bh |0 Fb27 | IRTCycleCnt Uint16 IRT-Zykluszahler

029Ch | 1 Fb28 | 1st PDOUT map.Satz0 Uint32 1. Pdout-Mapping-Parameter

029Ch | 2 Fb28 | 1st PDOUT map.Satz1 Uint32 2. Pdout-Mapping-Parameter

029Ch | 4 Fb28 | 1st PDOUT map.Satz2 Uint32 3. Pdout-Mapping-Parameter

029Ch | 8 Fb28 | 1st PDOUT map.Satz3 Uint32 4. Pdout-Mapping-Parameter

029Ch | 16 Fb28 | 1st PDOUT map.Satz4 Uint32 5. Pdout-Mapping-Parameter

029Ch | 32 Fb28 | 1st PDOUT map.Satz5 Uint32 6. Pdout-Mapping-Parameter

029Ch | 64 Fb28 | 1st PDOUT map.Satz6 Uint32 7. Pdout-Mapping-Parameter

029Ch | 128 Fb28 | 1st PDOUT map.Satz7 Uint32 8. Pdout-Mapping-Parameter

029Dh |0 Fb29 | 1st PDOUT map count Uint8 Anzahl aktiver Pdout-Mapping Para-
meter

029Eh |1 Fb30 | 1st PDIN map.Satz0 Uint32 1. Pdin-Mapping-Parameter

029Eh | 2 Fb30 | 1st PDIN map.Satz1 Uint32 2. Pdin-Mapping-Parameter

029Eh | 4 Fb30 | 1st PDIN map.Satz2 Uint32 3. Pdin-Mapping-Parameter

029Eh | 8 Fb30 | 1st PDIN map.Satz3 Uint32 4. Pdin-Mapping-Parameter

029Eh | 16 Fb30 | 1st PDIN map.Satz4 Uint32 5. Pdin-Mapping-Parameter

029Eh | 32 Fb30 | 1st PDIN map.Satz5 Uint32 6. Pdin-Mapping-Parameter

029Eh | 64 Fb30 | 1st PDIN map.Satz6 Uint32 7. Pdin-Mapping-Parameter

029Eh | 128 Fb30 | 1st PDIN map.Satz7 Uint32 8. Pdin-Mapping-Parameter

029Fh |0 Fb31 | 1st PDIN map count Uint8 Anzahl aktiver Pdin-Mapping Parame-
ter

02A0h |0 Fb32 | Pnet PDOUT_Config Uint32 Gibt die gewlinschte Profinet-PDOUT-
Konfiguration vor

(*1) Bitte beachten Sie, dass die Verwendung des Sub-Index von der aktuellen Einstellung des Bit6 im

Parameter Fb01 FBS Config abhangt, siehe Kapitel ,3.1.1.2 Satzadressierung mittels Subindex®.
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Sub-In- Interner
PNU dex (*1) ID Name Datentyp Bedeutung
02A1h |0 Fb33 | Pnet_PDIN_Config Uint32 Gibt die gewuinschte Profinet-PDIN-
Konfiguration vor

(*1)

Bitte beachten Sie, dass die Verwendung des Sub-Index von der aktuellen Einstellung des Bit6 im
Parameter Fb01 FBS Config abhangt, siehe Kapitel ,3.1.1.2 Satzadressierung mittels Subindex®.

7.2 Parameterbeschreibungen

ID: 0S00

Name: Operator type

Bedeutung: Gibt den Operatortyp und die Software-Version an.

Parameter-Nummer (PNU): | 0180h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 11800 + Software-Version als zweistellige Dezimalzahl mit 1 Nachkommas-
telle in den niederwartigsten beiden Dezimalstellen.

Standardwert: Je nach aktueller Software-Version

Bemerkung: Beispiel: 11828: F5-PROFINET-Operator mit Software V2.8.

ID: 0S01

Name: Password

Bedeutung: Gibt den aktuell eingestellten Passwort-Level der Operator-Software an.

Parameter-Nummer (PNU): | 0181h

Subindex: 0

Datentyp: Int16

Kodierung: KEB-intern

Standardwert: Level4-Passwort

Bemerkung: Geschriebener und zurtickgelesener Wert sind nicht identisch. Derzeit hat
der Passwort-Level keinen Einfluss auf die Funktionalitat des Operators und
ist somit fir den Anwender nicht von Bedeutung.

ID: 0S02

Name: Software Date

Bedeutung: Gibt das Software-Datum der aktuellen Software an.

Parameter-Nummer (PNU): | 0182h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: Oberste 4 Dezimalstellen = Jahreszahl
Nachste 2 Dezimalstellen = Monat
Letzte 2 Dezimalstellen = Tag

Standardwert: Je nach aktuellem Softwarestand-Datum

Bemerkung: Beispiel: Wert = 20120503 : 03.05.2012 wird in COMBIVIS als Klartext ange-

zeigt als ,2012,0503":
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ID: 0S05
Name: Diag Baudrate
Bedeutung: Gibt die eingestellte Ubertragungsgeschwindigkeit auf der Diagnose-schnitt-
stelle (X6B) an.
Parameter-Nummer (PNU): | 0185h
Subindex: 0
Datentyp: Uint8
Kodierung: 0: 1200 Bit/s
1: 2400 Bit/s
2: 4800 Bit/s
3: 9600 Bit/s
4: 19200 Bit/s
5: 38400 Bit/s
6: 55500 Bit/s
Standardwert: 5: 38400 Bit/s
Bemerkung: Ein gedndeter Wert wird sofort aktiv und nichtfliichtig gespeichert.
ID: 0S09
Name: HSP5 MinTxGap
Bedeutung: Gibt die minimale Lickenzeit zwischen zwei HSP5-Tx-Telegrammen an. Die-

ser Parameterwert wird nach jedem Einschalten von der angeschlossenen
FU-Steuerung ermittelt. Dieser Parameter darf nur zu Testzwecken verandert
werden.

Parameter-Nummer (PNU): | 0189h

Subindex: 0

Datentyp: Uint16

Kodierung: 1 us

Standardwert: 0 (off)

Bemerkung: Ein gedndeter Wert wird sofort aktiv wird aber nicht gespeichert.
Wird ein Wert oberhalb der Obergrenze von 500 ps geschrieben, wird die
Obergrenze von 500 ps aktiv

ID: 0S10

Name: MAC Address (Chassis)

Bedeutung:

Parameter-Nummer (PNU): | 018Ah

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1

Standardwert: FAXXXXXXh

Bemerkung: Der komplette Wert der MAC Address (Chassis) ergibt sich aus diesem Wert

plus Voranstellen von 0008h.
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ID: 0s11
Name: NetX_FwVersion
Bedeutung: Gibt die aktuell geladene Firmware-Version des eingebauten ProfiNet-Asics

an.

Parameter-Nummer (PNU): | 018Bh

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1

Standardwert: Je nach ausgelieferter PROFINET-Firmware-Version

Bemerkung:

ID: 0S12

Name: Serial number (IM)

Bedeutung: Gibt die Seriennummer des F5-ProfiNet-Operators an.

Parameter-Nummer (PNU): | 018Ch

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1

Standardwert: 0

Bemerkung: Das Anhangsel (IM) im Namen des Parameters weist darauf hin, dass dieser
Wert Teil der Identification and Maintenance Parameter ist.

ID: 0s14

Name: NodeSwitchVal

Bedeutung: Gibt die aktuelle Einstellung an den beiden hex-kodierten Knotenaddress-
Schaltern an.

Parameter-Nummer (PNU): | 018Eh

Subindex: 0

Datentyp: Uint8

Kodierung: 1

Standardwert: Je nach Schalterstellung.

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters hat Einfluss auf den PROFINET-Namen.

ID: 0S15

Name: Pnet_IPAddress

Bedeutung: Gibt die aktuelle IP-Adresse der F5-PROFINET-Operators an.

Parameter-Nummer (PNU): | 018Fh

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 4-byte IP-Adresse

Standardwert: 0.0.0.0

Bemerkung: Die vom PROFINET-Controller zuletzt vergebene IP-Adresse wird nichtfllich-

tig gespeichert und bleibt beim nachsten Hochlaufen aktiv.
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ID: 0S16

Name: Din66019SIvAddr

Bedeutung: Slave-Adresse des F5-PROFINET-Operators fiir die Kommunikation tber
KEB-COMBIVIS mittels TCP/UDP

Parameter-Nummer (PNU): | 0190h

Subindex: 0

Datentyp: Uint8

Kodierung: 1

Standardwert: Je nach Einstellung in OS15

Bemerkung: In der aktuellen Software ist dieser Parameter schreibgeschiitzt. Der Wert
wird bestimmt durch das niederwertigste Byte der Pnet_IPAddress (OS15).

ID: 0Ss17

Name: MAC Address (Port0)

Bedeutung: MAC-Adresse des Port0 (X6C) der PROFINET-Schnittstelle

Parameter-Nummer (PNU): | 0191h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: siehe OS10

Standardwert: FAXXXXXXh

Bemerkung: siehe OS10

ID: 0S18

Name: MAC Address (Port1)

Bedeutung: MAC-Adresse des Port1 (X6D) der PROFINET-Schnittstelle

Parameter-Nummer (PNU): | 0192h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: siehe OS10

Standardwert: FAXXXXXXh

Bemerkung: siehe 0OS10

ID: 0S19

Name: Manufacturer_Id (IM)

Bedeutung: Die von der PROFIBUS Nutzerorganisation fiir KEB vergebene Hersteller-ID.

Parameter-Nummer (PNU): | 0193h

Subindex: 0

Datentyp: Uint16

Kodierung: 1

Standardwert: 177h

Bemerkung: Dieser Wert ist konstant.
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ID: 0S20
Name: Order_lId (IM)
Bedeutung: Die Bestellnummer des KEB-F5-PROFINET-Operators als lange Zeichenket-

te (20 Zeichen). Aufgeteilt in funf 32-Bit-Werte mit jeweils 4 Zeichen.

Parameter-Nummer (PNU):

0194h

Subindex: 1: Zeichen1 bis 4
2: Zeichenb bis 8
4: Zeichen9 bis 12
8: Zeichen13 bis 16
16: Zeichen17 bis 20
Datentyp: Uint32
Kodierung: ASCII
Standardwert: 00F5060-L100
Bemerkung: Dieser Wert ist konstant.
ID: 0S21
Name: Hardware_Revision (IM)
Bedeutung: Der Hardware-Ausgabestand des F5-PROFINET-Operators
Parameter-Nummer (PNU): | 0195h
Subindex: 0
Datentyp: Uint16
Kodierung: 1
Standardwert: 1
Bemerkung: Dieser Wert ist konstant.
ID: 0S22
Name: Software_Revision (IM)
Bedeutung: Der Software-Ausgabestand des F5-PROFINET-Operators
Parameter-Nummer (PNU): | 0196h
Subindex: 0
Datentyp: Uint32
Kodierung: gemass [6]
b31...b24 b23...b16 b15...b8 b7...b0
Typ X Y V4
V(= 86): Freigegebene Obere Dezi- Untere Dezi- Hier immer
Version malstelle der malstelle der =0
,P‘(= 80): Prototyp Operator-Soft- | Operator-Soft-
,U‘(= 85): Im Test ware-Version ware-Version
,T'(= 84): Testgerat (siehe 0S.00) | (siehe OS.00)
Standardwert: Je nach Software-Stand
Bemerkung: Dieser Wert ist konstant.
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ID: 0S23

Name: Revision_Counter (IM)

Bedeutung: Revisionszahler des F5-PROFINET-Operators
Parameter-Nummer (PNU): | 0197h

Subindex: 0

Datentyp: Uint16

Kodierung: 1

Standardwert: 1

Bemerkung: Dieser Wert ist konstant = 1

ID: 0S24

Name: Profile_lId (IM)

Bedeutung: Profil-ID des F5-PROFINET-Operators. Obwohl der KEB-F5-PROFINET-

Operator sich bzgl. der azyklischen Kommunikation an das PROFIDRIVE-
Profil anlehnt, ist er der Gruppe der Generic device-Gerate zuzuordnen, da
er keinerlei Parameter nach PROFIDRIVE-Spezifikation unterstitzt.

Parameter-Nummer (PNU):

0198h

Subindex: 0

Datentyp: Uint16

Kodierung: 1

Standardwert: F600h: Generic device
Bemerkung: Dieser Wert ist konstant.

ID: 0S25

Name: Profile_Specific_Type (IM)
Bedeutung: Der profil-spezifische Typ des F5-PROFINET-Operators
Parameter-Nummer (PNU): | 0199h

Subindex: 0

Datentyp: Uint16

Kodierung: 1

Standardwert: 0001h: Standard Controller
Bemerkung: Dieser Wert ist konstant.
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ID: 0S26

Name: Pnet_IPMask

Bedeutung: Gibt die aktuelle IP-Maske des F5-PROFINET Operators an.

Parameter-Nummer (PNU): | 019Ah

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 4-byte IP-Maske

Standardwert: 0.0.0.0

Bemerkung: Die vom PROFINET-Controller zuletzt vergebene IP-Maske wird nichtfllichtig
gespeichert und bleibt beim nachsten Hochlauf aktiv. Ab Software V3.2 ist
der Wert dieses Parameters auch tber die Diagnoseschnittstelle schreib-
bar. Ein neuer Wert wird nichtfliichtig gespeichert aber erst beim nachsten
Einschalten aktiv

ID: 0Ss27

Name: Pnet_IPGateway

Bedeutung: Gibt die aktuelle IP-Gateway Einstellung des F5 PROFINET Operators an.

Parameter-Nummer (PNU): | 0198h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 4-byte IP-Gateway

Standardwert: 0.0.0.0

Bemerkung: Die vom PROFINET-Controller zuletzt vergebene IP-Gateway Einstellung
wird nichtfliichtig gespeichert und bleibt beim nachsten Hochlauf aktiv. Ab
Software V3.2 ist der Wert dieses Parameters auch Uber die Diagnose-
schnittstelle schreibbar. Ein neuer Wert wird nichtfliichtig gespeichert aber
erst beim n&chsten Einschalten aktiv.

ID: Fb00

Name: InternComCycle

Bedeutung: Gibt an, ob die interne Kommunikation zyklisch oder azyklisch lauft.

Parameter-Nummer (PNU): | 0280h

Subindex: 0

Datentyp: Uint16

Kodierung: 0: Interne Kommunikation lauft azyklisch
Sonst: Interne Kommunikation lauft zyklisch mit Zykluszeit = Fb0O0 in us

Standardwert: 0

Bemerkung:
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ID: Fb01

Name: FBS Config

Bedeutung: Sammlung einiger Konfigurationseinstellungen des F5-PROFINET-Operators

Parameter-Nummer (PNU): | 0281h

Subindex: 0

Datentyp: Uint16

Kodierung: b15...b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

XXX Pnet_ | Enable_ | Use_De- | PDAPI_ | Disable_ | SyncMo- | IRT_

Subldx_ | PDMap fault_ Disable NetX_ | de_Ena- | Enable
Linear PDMap Reset ble

bit0 =1 | IRT_Enable: In Vorbereitung.

bit1 =1 | SyncMode_Enable: Schaltet die interne zyklische Kommunikation
generell frei.

bit2 =1 | Disable NetX-Reset: Bei grundlegenden Problemen im Starten der
PROFINET-Firmware kann die CPU des PROFINET-Operators
einen Hardware-Reset des PROFINET-ASIC (NetX) ausfihren.
Uber dieses Bit kann diese Funktion abgeschaltet werden.

bit3 =1 | PDAPI_Disable: Fir die Funktion, um mit einem Standard Sie-
mens S7-PROFINET-Controller azyklische Daten nach PROFI-
DRIVE Base Mode Parameter Access austauschen zu konnen,
beinhaltet der F5-PROFINET-Operator ein zweites APl mit dem
Wert = 3A00h. Diesem API ist das Modul mit dem Namen ,Pro-
fiDrive_PAP* zugeordnet. Uber dieses Bit kann die komplette
Funktionalitat des APl = 3A00h mit dem Modul ,ProfiDrive_PAP’
abgeschaltet werden. In diesem Fall kann die azyklische Kommu-
nikation nach PROFIDRIVE Base-Mode-Parameter-Access immer
noch Uber das Standard-API mit dem Wert = 0 ausgefiihrt werden.

bit4 =1 | Das Default PD-Mapping wird beim Anlauf der Software zum An-
triebsstromrichter geschrieben, wenn bit5 = 1 ist.

bit4 = 0 | Das im Operator nichtfliichtig gespeicherte PD-Mapping (siehe
Fb28 bis Fb31) wird beim Anlauf der Software zum Antriebsstrom-
richter geschrieben, wenn bit5 = 1 ist.

bit5 =0 | Das Schreiben des PD-Mapping zur Antriebsstromrichtersteuerung
wahrend des Software-Anlaufs ist deaktiviert.

bit5 =1 | Das Schreiben des PD-Mapping zur FU-Steuerung wahrend des
Software-Anlaufs ist aktiviert.

bit6 =1 | Bei der Adressierung der Parameter auf PROFINET-Azyklische
Daten wird der Subindex nicht bitkodiert, sondern linear kodiert.

bit7 = 1 | Aktivierung der PROFINET-Alarme. Bei aktiviertem Alarm (ber-
wacht der Operator den Wert des Antriebsstromrichterparameters
ru.00 ,Umrichter Status” (siehe Kapitel 3.11).

Standardwert: 0

Bemerkung: Ein neuer Wert wird nichtflichtig gespeichert, aber u. U. erst beim nachsten
Einschalten aktiv.
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ID: Fb02
Name: DelayTimeSyncToApplirq
Bedeutung: Ist nur relevant fir den synchronen Kommunikations-Modus (PROFINET

IO/IRT). Dieser Parameter gibt an um wieviel spater nach dem PROFINET-
Sync-Signal der Kommunikationsinterrupt aufgerufen wird.

Parameter-Nummer (PNU): | 0282h

Subindex: 0

Datentyp: Uint16

Kodierung: 1 us

Standardwert: 500 ps

Bemerkung: Ein geanderter Wert wird sofort aktiv und nichtfliichtig gespeichert.

ID: Fb03

Name: RealSyncCycleTime

Bedeutung: Gibt die vom F5-PROFINET-Operator ermittelte Synchron-Zykluszeit an. Die

Berechnung dieser Zeit wird bei jedem Auftreten des Sync-Signal aktuali-
siert.

Parameter-Nummer (PNU): | 0283h

Subindex: 0

Datentyp: Uint16

Kodierung: 1us

Standardwert:

Bemerkung: Dieser Parameter kann nur gelesen werden.

ID: Fb04

Name: FBS Command

Bedeutung: Uber diesen Parameter kénnen bestimmte Kommandos im F5-PROFINET-

Operator angefordert werden. Nach Ausfiihrung des Kommandos setzt der
Operator das Bit15 des Wertes = 1.

Parameter-Nummer (PNU): | 0284h

Subindex: 0

Datentyp: Uint16

Kodierung: 0: Kein Kommando
1: Setze alle nichtfliichtig gespeicherten Parameter des Operators auf Stan-
dardwerte.

Standardwert: 0

Bemerkung:
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ID: Fb05
Name: PDOUT1_Hsp5Service
Bedeutung: Die Einstellung dieses Parameters ist nur relevant fir den Normalen Modus.

Gibt den Dienstcode flir das KEB-interne Protokoll HSP5 an mit dem der
Operator die ersten 8 PDOUT-Daten-Byte an die Antriebsstromrichtersteue-
rung ubergibt. Der Wert muss zum PDOUT-Mapping im Antriebsstromrichter
passend eingestellt werden.

Parameter-Nummer (PNU): | 0285h
Subindex: 0
Datentyp: Uint8
Kodierung: 16: PDOUT-Belegung nur mit 32-Bit-Werten
17: PDOUT-Belegung nur mit 16-Bit-Werten
48: PDOUT-Belegung nur mit 32-Bit-Werten, vollduplex (*1)
49: PDOUT-Belegung nur mit 16-Bit-Werten, vollduplex (*1)
50: PDOUT-Belegung mit 1 32-Bit- und 1-2 16-Bit-Werten, vollduplex (*1)
Standardwert: 17
Bemerkung: Ein geanderter Wert wird sofort aktiv und nichtfllichtig gespeichert. Dieser
Parameter ist schreibgeschutzt, wenn Fb01 FBS Config.Bit5 = 1 ist.
ID: Fb06
Name: PDIN1_Hsp5Service
Bedeutung: Die Einstellung dieses Parameters ist nur relevant fir den Normalen Modus.

Gibt den Dienstcode fir das KEB-interne Protokoll HSP5 an mit dem der
Operator die ersten 8 PDIN-Daten-Byte von der Antriebsstromrichtersteue-
rung liest.

Der Wert muss zum PDIN-Mapping im Antriebsstromrichter passend einge-
stellt werden.

Parameter-Nummer (PNU): | 0286h
Subindex: 0
Datentyp: Uint8
Kodierung: 16: PDIN-Belegung nur mit 32-Bit-Werten
17: PDIN-Belegung nur mit 16-Bit-Werten
48: PDIN-Belegung nur mit 32-Bit-Werten, vollduplex (*1)
49: PDIN-Belegung nur mit 16-Bit-Werten, vollduplex (*1)
50: PDIN-Belegung mit 1 32-Bit- und 1-2 16-Bit-Werten, vollduplex (*1)
Standardwert: 17
Bemerkung: Ein geanderter Wert wird sofort aktiv und nichtfllichtig gespeichert. Dieser

Parameter ist schreibgeschutzt, wenn Fb01 FBS Config.Bit5 = 1 ist.

(*1):

Bei den Vollduplex-Diensten werden im Request die PDOUT-Daten zur Antriebsstromrichtersteu-

erung transportiert und die Response enthalt dann die PDIN-Daten. Bei nicht-vollduplex-Diensten
werden PDOUT-Daten und PDIN-Daten unabhangig voneinander transportiert. Daraus ergibt sich
auch, dass bei Vollduplex-Diensten die Werte fir PDOUT_Hsp5Service bzw. PDOUT2_Hsp5Service
und PDIN_Hsp5Service bzw. PDIN2_Hsp5Service identisch sein missen.
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ID: Fb07
Name: PDIN_Cycle
Bedeutung: Die Einstellung dieses Parameters ist nur relevant fir den Normalen Modus.

Im Normalen Kommunikationsmodus werden die Inhalte der PDIN-Daten
zyklisch gelesen. Der Wert dieses Parameters gibt dazu die Zykluszeit in ms
vor.

Parameter-Nummer (PNU): | 0287h

Subindex: 0

Datentyp: Uint16

Kodierung: 1ms

Standardwert: 25ms

Bemerkung: Ein geanderter Wert wird sofort aktiv und nichtfliichtig gespeichert.

ID: Fb08

Name: PDOUT2_Hsp5Service

Bedeutung: Die Einstellung dieses Parameters ist nur relevant fir den Normalen Modus.

Gibt den Dienstcode fiir das KEB-interne Protokoll HSP5 an mit dem der
Operator die zweiten 8 PDOUT-Daten-Byte an die Antriebsstromrichtersteue-
rung Ubergibt, falls aktiviert.

Der Wert muss zum PDOUT-Mapping im Antriebsstromrichter passend ein-
gestellt werden.

Parameter-Nummer (PNU): | 0288h
Subindex: 0
Datentyp: Uint8
Kodierung: 19: PDOUT-Belegung nur mit 32-Bit-Werten
20: PDOUT-Belegung nur mit 16-Bit-Werten
51: PDOUT-Belegung nur mit 32-Bit-Werten, vollduplex (*1)
52: PDOUT-Belegung nur mit 16-Bit-Werten, vollduplex (*1)
53: PDOUT-Belegung mit 1 32-Bit- und 1-2 16-Bit-Werten, vollduplex (*1)
Standardwert: 20
Bemerkung: Ein geanderter Wert wird sofort aktiv und nichtfliichtig gespeichert. Dieser

Parameter ist schreibgeschitzt, wenn Fb01 FBS Config.Bit5 = 1 ist.
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ID: Fb09
Name: PDIN2_Hsp5Service
Bedeutung: Die Einstellung dieses Parameters ist nur relevant fir den Normalen Modus.

Gibt den Dienstcode flir das KEB-interne Protokoll HSP5 an mit dem der
Operator die zweiten 8 PDIN-Daten-Byte von der Antriebsstromrichtersteu-
erung liest, falls aktiviert. Der Wert muss zum PDIN-Mapping im Antriebs-
stromrichter passend eingestellt werden.

Parameter-Nummer (PNU): | 0289h
Subindex: 0
Datentyp: Uint8
Kodierung: 19: PDIN-Belegung nur mit 32-Bit-Werten
20: PDIN-Belegung nur mit 16-Bit-Werten
51: PDIN-Belegung nur mit 32-Bit-Werten, vollduplex (*1)
52: PDIN-Belegung nur mit 16-Bit-Werten, vollduplex (*1)
53: PDIN-Belegung mit 1 32-Bit- und 1-2 16-Bit-Werten, vollduplex (*1)
Standardwert: 20
Bemerkung: Ein geanderter Wert wird sofort aktiv und nichtfllichtig gespeichert. Dieser
Parameter ist schreibgeschutzt, wenn Fb01 FBS Config.Bit5 = 1 ist.
ID: Fb10
Name: CfgNrPdins
Bedeutung: Dieser Parameter hat grundséatzlich zwei Bedeutungen. Im Normalen Modus

gibt der Wert dieses Parameters an, wie viele PDIN-Einheiten intern aktiviert
werden. Jede interne PDIN-Einheit transportiert im Normalen Modus 8 Byte
PDIN-Daten. Zudem bestimmt der Parameter, welches PDIN-Submodul in
Einschub1 konfiguriert wird. Die Einstellung dieses Parameters muss dem-
nach mit der Projektierung im PROFINET-Controller Gibereinstimmen.

Parameter-Nummer (PNU):

028Ah

Subindex: 0
Datentyp: Uint8
Kodierung: 1 (entspricht 8 Byte PDIN-Daten)
2 (entspricht 16 Byte PDIN-Daten)
Standardwert: 1
Bemerkung: Ein gednderter Wert wird nichtfliichtig gespeichert, aber erst beim nachsten

Einschalten aktiv. Dieser Parameter ist schreibgeschitzt, wenn Fb01 FBS
Config.Bit5 = 1 ist.
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ID: Fb11
Name: CfgNrPdouts
Bedeutung: Dieser Parameter hat grundsatzich zwei Bedeutungen. Im Normalen Modus

gibt der Wert dieses Parameters an, wie viele PDOUT-Einheiten intern akti-
viert werden. Jede interne PDOUT-Einheit transportiert im Normalen Modus
8 Byte PDOUT-Daten. Zudem bestimmt der Parameter, welches PDOUT-
Submodul in Einschub2 konfiguriert wird. Die Einstellung dieses Parameters
muss demnach mit der Projektierung im PROFINET-Controller Gbereinstim-
men.

Parameter-Nummer (PNU): | 028Bh

Subindex: 0

Datentyp: Uint8

Kodierung: 1 (entspricht 8 Byte PDOUT-Daten)
2 (entspricht 16 Byte PDOUT-Daten)

Standardwert: 1 (entspricht 8 Byte PDOUT-Daten)

Bemerkung: Ein gednderter Wert wird nichtflichtig gespeichert, aber erst beim nachsten
Einschalten aktiv. Dieser Parameter ist schreibgeschitzt, wenn Fb01 FBS
Config.Bit5 = 1 ist.

ID: Fb12

Name: ActiveNrPdins

Bedeutung: Gibt im normalen Modus die Anzahl aktiver PDIN-Einheiten an. Der Wert

dieses Parameters entspricht im Normalfall dem Wert von FB10. Wenn
die beiden Parameterwerte nicht Gbereinstimmen, so kann dies z.B. daran
liegen, dass die angeschlossene Antriebsstromrichtersteuerung nur eine
PDIN-Einheit unterstitzt.

Parameter-Nummer (PNU): | 028Ch
Subindex: 0
Datentyp: Uint8
Kodierung: 1 (entspricht 8 Byte PDIN-Daten)
2 (entspricht 16 Byte PDIN-Daten)
Standardwert: 1 (entspricht 8 Byte PDIN-Daten)
Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.
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ID: Fb13
Name: ActiveNrPdouts
Bedeutung: Gibt im normalen Modus die Anzahl aktiver PDOUT-Einheiten an. Der Wert

dieses Parameters entspricht im Normalfall dem Wert von FB11. Wenn
die beiden Parameterwerte nicht Ubereinstimmen, so kann dies z.B. daran
liegen, dass die angeschlossene Antriebsstromrichtersteuerung nur eine
PDOUT-Einheit unterstitzt.

Parameter-Nummer (PNU): | 028Dh

Subindex: 0

Datentyp: Uint8

Kodierung: 1 (entspricht 8 Byte PDOUT-Daten)
2 (entspricht 16 Byte PDOUT-Daten)

Standardwert: 1 (entspricht 8 Byte PDOUT-Daten)

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.

ID: Fb14

Name: PdoutEvCnt

Bedeutung: Zahlt die Ereignisse, dass neue PDOUT-Daten vom ProfiNet empfangen
wurden.

Parameter-Nummer (PNU): | 028Eh

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1

Standardwert: 0

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.

ID: Fb15

Name: Pdout_Dw1

Bedeutung: Zeigt das zuletzt empfangene erste Doppelwort (32-Bit) der PDOUT-Daten
an.

Parameter-Nummer (PNU): | 028Fh

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1

Standardwert: 0

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.
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ID: Fb16
Name: Pdout_Dw2
Bedeutung: Zeigt das zuletzt empfangene zweite Doppelwort (32-Bit) der PDOUT-Daten

an.

Parameter-Nummer (PNU): | 0290h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1

Standardwert: 0

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.

ID: Fb17

Name: Pdout_Dw3

Bedeutung: Zeigt das zuletzt empfangene dritte Doppelwort (32-Bit) der PDOUT-Daten
an.

Parameter-Nummer (PNU): | 0291h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1

Standardwert: 0

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.

ID: Fb18

Name: Pdout_Dw4

Bedeutung: Zeigt das zuletzt empfangene vierte Doppelwort (32-Bit) der PDOUT-Daten
an.

Parameter-Nummer (PNU): | 0292h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1

Standardwert: 0

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.
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ID: Fb19
Name: PdinEvCnt
Bedeutung: Zahlt die Ereignisse, dass neue PDIN-Daten zum PROFINET aktualisiert

wurden.

Parameter-Nummer (PNU): | 0293h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1

Standardwert: 0

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.
ID: Fb20

Name: Pdin_Dw1

Bedeutung: Zeigt das zuletzt gesendete erste Doppelwort (32-Bit) der PDIN-Daten an.
Parameter-Nummer (PNU): | 0294h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1

Standardwert: 0

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.
ID: Fb21

Name: Pdin_Dw2

Bedeutung: Zeigt das zuletzt gesendete zweite Doppelwort (32-Bit) der PDIN-Daten an.
Parameter-Nummer (PNU): | 0295h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1

Standardwert: 0

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.
ID: Fb22

Name: Pdin_Dw3

Bedeutung: Zeigt das zuletzt gesendete dritte Doppelwort (32-Bit) der PDIN-Daten an.
Parameter-Nummer (PNU): | 0296h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1

Standardwert: 0

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.
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ID: Fb23

Name: Pdin_Dw4

Bedeutung: Zeigt das zuletzt gesendete vierte Doppelwort(32-Bit) der PDIN-Daten an.

Parameter-Nummer (PNU): | 0297h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1

Standardwert: 0

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.

ID: Fb24

Name: ProjSyncCycleTime

Bedeutung: Gibt bei aktiver PROFINET IO/IRT Kommunikation die vom Master projektie-
re Sync-Zykluszeit in ys an.

Parameter-Nummer (PNU): | 0298h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1us

Standardwert: O us

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.

ID: Fb25

Name: ProjDiffTimePDIN

Bedeutung: Gibt bei aktiver PROFINET IO/IRT Kommunikation die vom Master projek-
tierte Vorlaufzeit an, zu der die PDIN-Daten ermittelt werden sollen.

Parameter-Nummer (PNU): | 0299h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1 s

Standardwert: O us

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.
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ID: Fb26
Name: ProjDiffTimePDOUT
Bedeutung: Gibt bei aktiver PROFINET IO/IRT Kommunikation die vom Master projek-

tierte Nachlaufzeit an, zu der die PDOUT-Daten tibernommen werden sollen.

Parameter-Nummer (PNU): | 029Ah

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: 1 us

Standardwert: 0 us

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.

ID: Fb27

Name: IRTCycleCnt

Bedeutung: Gibt bei aktiver PROFINET IO/IRT Kommunikation den IRT-Zyklus-Counter-
Wert an.

Parameter-Nummer (PNU): | 029Bh

Subindex: 0

Datentyp: Uint16

Kodierung: 1

Standardwert: 0

Bemerkung: Der Wert dieses Parameters kann nur gelesen werden.
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ID: Fb28
Name: 1st PDOUT map
Bedeutung: Gibt das Pdout-Mapping vor. Der Parameter ist satzprogrammierbar.
Parameter-Nummer (PNU): | 029Ch
Subindex: Subindex
Bitkodiert Linear Bedeutung
FBS Config.Bit6 =0 | FBS Config.Bit6 = 1
0 0 adressiert das 1. Mapping
1 1 adressiert das 1. Mapping
2 2 adressiert das 2. Mapping
4 3 adressiert das 3. Mapping
8 4 adressiert das 4. Mapping
16 5 adressiert das 5. Mapping
32 6 adressiert das 6. Mapping
64 7 adressiert das 7. Mapping
128 8 adressiert das 8. Mapping
Datentyp: Uint32
Kodierung: b31...b24 b23...b16 b15...b8 b7...b0

Pnu Subindex Bitlange

Pnu: Parameter-Adresse des abgebildeten Parameters
Subindex: Parameter-Subindex des abgebildeten Parameters

Subindex =0 — Parameter wird in Satz0 abgebildet
Subindex = 1 — Parameter wird in Satz0 abgebildet
Subindex =2 — Parameter wird in Satz1 abgebildet
Subindex =3 — Parameter wird in Satz2 abgebildet
Subindex =4 — Parameter wird in Satz3 abgebildet
Subindex =5 — Parameter wird in Satz4 abgebildet
Subindex =6 — Parameter wird in Satz5 abgebildet
Subindex =7 — Parameter wird in Satz6 abgebildet

Subindex =8 — Parameter wird in Satz7 abgebildet
Mehrfachabbildungen sind nicht méglich.
Bitlange: Die abgebildete Datenlange in bit, nur die Werte = 16,32 sind hier

zulassig.
Standardwert: 0
Bemerkung: Ein geanderter Wert wird sofort nichtflichtig gespeichert. Zudem bewirkt ein

geanderter Mapping-Eintrag das Abschalten des zugehdrigen Mappings und
das Setzen des Parameters 1st PDOUT map count = 0. Liicken werden von
dieser Struktur nicht unterstiitzt, d.h. es gibt keine Méglichkeit ein Mapping
als inaktiv zu deklarieren.
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ID: Fb29
Name: 1st PDOUT map count
Bedeutung: Gibt an, wie viel PDOUT-Mapping-Eintréage in 1st PDOUT map aktiviert

werden sollen.

Parameter-Nummer (PNU): | 029Dh

Subindex: 0

Datentyp: Uint8

Kodierung: 1

Standardwert:

Bemerkung: Ein gednderter Wert wird sofort aktiv und nichtfllichtig gespeichert.

ID: Fb30

Name: 1st PDIN map

Bedeutung: Gibt das PDIN-Mapping vor. Der Parameter ist satzprogrammierbar.

Parameter-Nummer (PNU): | 029Eh

Subindex: siehe Fb28

Datentyp: Uint32

Kodierung: siehe Fb28

Standardwert: 0

Bemerkung: Ein gednderter Wert wird sofort nichtfliichtig gespeichert. Zudem bewirkt ein
geanderter Mapping-Eintrag das Abschalten des zugehdrigen Mappings und
das Setzen des Parameters 1st PDIN map count = 0. Licken werden von
dieser Struktur nicht unterstitzt, d.h. es gibt keine Moglichkeit, ein Mapping
als inaktiv zu deklarieren.

ID: Fb31

Name: 1st PDIN map count

Bedeutung: Gibt an, wie viel PDIN-Mapping-Eintrage in 1st PDIN map aktiviert werden
sollen.

Parameter-Nummer (PNU): | 029Fh

Subindex: 0

Datentyp: Uint8

Kodierung: 1

Standardwert:

Bemerkung: Ein geanderter Wert wird sofort aktiv und nichtfliichtig gespeichert.
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ID: Fb32

Name: Pnet_PDOUT_Config

Bedeutung: Gibt die gewlinschte Profinet-PDOUT-Konfiguration vor

Parameter-Nummer (PNU): | 02A0h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: b31...b24 b23...b16 b15...b8 b7...b0
Module-Id SubModule-Id Reserviert Pd-lange

00000000h: ,Not used’, Vorgabe gemass Fb11
81400002h: ,1x16BitOut’

81410004h: ,2x16BitOut’

81420006h: ,3x16BitOut’

03020008h: ,4x16BitOut‘(*1)

8144000Ah: ,5x16BitOut’

8145000Ch: ,6x16BitOut’

8146000Eh: ,7x16BitOut’

05040010h: ,8x16BitOut'(*1)

(*1): Diese Werte sind abwartskompatibel und bieten die Mdglichkeit, den
neuen Fb33 mit einer ,alten' GSDML zu nutzen.

Standardwert: 0: Vorgabe geméass Fb11

Bemerkung: Ein geanderter Wert wird sofort nichtfliichtig gespeichert aber erst beim
nachsten Einschalten aktiv. Wenn das Bit5 des Parameters Fb01 FBS Config
gesetzt ist, kann im Parameter Fb32 nur der Wert eingestellt werden, der
kompatibel zu der Prozessdatenlange des eingestellten PD-Mappings ist.
Das Deaktivieren des Parameters Fb32 (Wert = 0) ist jedoch immer méglich.
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ID: Fb33

Name: Pnet_PDIN_Config

Bedeutung: Gibt die gewiinschte Profinet-PDIN-Konfiguration vor

Parameter-Nummer (PNU): | 02A1h

Subindex: 0

Datentyp: Uint32

Kodierung: b31...b24 b23...b16 b15...b8 b7...b0
Module-Id SubModule-Id Reserviert Pd-lange

00000000h: ,Not used‘, Vorgabe gemass Fb10
80400002h: ,1x16BitIn’

80410004h: ,2x16BitIn’

80420006h: ,3x16BitIn*

02010008h: ,4x16BitIn‘(*1)

8044000Ah: ,5x16BitIn’

8045000Ch: ,6x16BitIn*

8046000Eh: ,7x16BitIn

04030010h: ,8x16BitIn‘(*1)

(*1): Diese Werte sind abwartskompatibel und bieten die Méglichkeit, den
neuen Parameter Fb33 mit einer ,alten* GSDML zu nutzen.

Standardwert: 0: Vorgabe geméass Fb11

Bemerkung: Ein geanderter Wert wird sofort nichtfllichtig gespeichert aber erst beim
nachsten Einschalten aktiv. Wenn das Bit5 des Parameters Fb01 FBS Config
gesetzt ist, kann im Parameter Fb33 nur der Wert eingestellt werden, der
kompatibel zu der Prozessdatenlange des eingestellten PD-Mappings ist.
Das Deaktivieren des Parameters Fb33 (Wert = 0) ist jedoch immer moglich.

58



STANDARD-PROJEKTIERUNG E .

8 Hinweise fur F5-PROFINET-Operator an SIMATIC S7

Simatic ist eine Produktgruppe der Siemens AG. Diese Kurziibersicht erhebt weder den
Anspruch auf Vollstandigkeit, noch ersetzt sie die Originaldokumente der Firma Sie-
mens zu diesem Themal!

Bitte beachten Sie insbesondere das Thema Projektierung der Taktsynchronitat (PRO-
FINET-10) in der S7-Hilfe. Die Projektierung einer taktsynchronen PROFINET-Kommu-
nikation (PROFINET I0-IRT) ist um ein Vielfaches umfangreicher, als die Projektierung
fur eine PROFINET IO-RT Kommunikation. Das folgende Beipiel versucht, die Schritte
fur die Projektierung einer solchen IRT-Kommunikation aufzulisten. Alle Bildauszuge
sind Screenshots einer Siemens Step7-Simatic-Manager-Software mit der Version.

EDNE— =TI

?‘3 SIMATIC M anager
& (cISTER T sTAMTACT

Wersion: W55+ 5P2
Auzgabestand: K55.20

Copyright [¢] 1995-2011, Siemens AG. Alle Rechte
vaorbehalten.

Frodukt lizenziert fiir:

KEEB-Antriebstechnik
KEB

Ingtallierte Software: Anzeigen Menii aktualizizren

Abbildung 5:  SIMATIC Info-Fenster

8.1 Standard-Projektierung

Ab der Software V2.8 des F5-PROFINET-Operators sind folgende Kommunikations-
funktionen mdglich:

» Austausch azyklischer Daten (Parameter-Kanal) nach PROFIDRIVE-Profil

» Austausch zyklischer Daten (Prozessdaten-Kanal) mittels PROFINET IO-RT oder
PROFINET IO-IRT

Alle Informationen zu den zur Verfigung gestellten Funktionen des PROFINET-Pro-
tokolls erhalt der PROFINET-Controller (Master) Uber die Geratebeschreibungsdatei
(GSDML) des Slaves. Deshalb ist es vor allem anderen notwendig, die Geratebeschrei-
bungsdatei des anzubindenden Slave in das Steuerungssystem zu importieren. Dies
geschieht bei der Siemens Simatic S7 in der sogenannten HW Konfig mittels Menu
Extras->GSD-Dateien installieren...
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GSD-Dateien installieren 8 x|

GSD-D ateien installieren: Iaus dem Y erzeichnis j

I\N" \teamworkiidetprojects\Operator-FohalsProfinet\GS DMLY nwork. Durchsuchen ..

Ausgabestand YW ersion

Gerdtebeschreibung

Instalieren | Protololl anzeigen Alle auswahlen Alle abwhlen

Hilfe
Abbildung 6:  GSD Dateien installieren

Wenn Sie ein neues Projekt im Simatic-Manager anlegen (z.B. Gber Datei — Assistent
Neues Projekt...) wahlen Sie zunachst die gewiinschte S7-CPU aus. Dann wechseln
Sie in die HW-Konfig und fiigen mittels Rechtsklick auf die PN_IO-Schnittstelle der CPU
und Auswahl PROFINET |0-System einfligen... ein PROFINET-System an.

[tw Konfig - SIMATIC 300-Station al -0l x|
Slation Bearbeiten Erfgen Zelsystem Ansicht Eras Fenster HFe

D28 %5)=e b D%/ e

UISIMATIC 300-Station (Kanfiguration) -- 57_IRTTestProjl T=1Es| oixl
=] || suchen: [ at{mng]
T T Profi: [Starded =]
»2(7 I’; ;':'l;'/g:'iz EHAE) ¥ FROFIBUS DF '
) | Ao B PROFIBUS-P&

-2 PROFINET 10

SIMATIC 300

SIMATIC 400

SIMATIC PC Based Contral 300/400
5, SMATIC PL Stalion

| _>l_I

«5|ouw

Steckplatz Bauguppe | Bestelinummer Fimware | MPLAdresse | E-Adesse | Adde. | K

i =

2 CPU315-2 PN/DP(1) |BES7 315-2EH14-0AB0 V31 2

T ARDF K |

HE WA |

4 A | T b
M At |

4

FROFIBUS DP-Slaves der SIMATIC 57, M7 und 7 ¢
(dezeriraler Aufbau) =

Dracken Sie FL, un Hife zu erhaken, [ I I

Abbildung 7:  PN-IO-Schnittstelle

A
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Soll die taktsynchrone Kommunikation (PROFINET 10-IRT) genutzt werden, sollte die
PN-IO-Schnittstelle der CPU mittels Rechtsklick auf die PN-IO Schnittstelle der CPU
und Auswahl Objekteigenschaften als Sync-Master projektiert werden:

Eigenschaften - PN-I0 (RD/52.2) 38 x|
Medienredundanz I Uhrzeitzynchranization I Optionen I
Algemein | Adessen | PROFINET I-Device Synchronisation
Parameter et
[=1£29 Konfiguration
(2] svnchronisationsralle Sync-Masker
[£] Mame der Sync-Domain syncdomain-defaulk
RT-Klasse RT;IRT

L[] IRT Option

Abbrechen | Hie
Abbildung 8:  Objekteigenschaften als Sync-Master projektieren

Anschliessend wird im rechten Teil des HW Konfig-Fensters unter PROFINET 10 — Wei-
tere Feldgerate —.... Der KEB-F5-PROFINET-Operator ausgewahlt und mit der Maus
an das PROFINET-System im linken Fensterteil angehangt. Wichtig ist, dass auch das
PROFIDRIVE_PAP-Modul in Einschub 3 gehangt wird:

[EHw Konfig - SIMATIC 300-Station
figen

a
all

8| -Iolx|

Zeksystem Ansicht Extras Fenster _Hife

EE =

—loix| EE

il G | ]
L e |

Y ROFEUS-DF
1 A2 PROFIBUS-PA
2 CPU 3152 PN/DP. A PROFINET 10
X MPYDP g Gateway
a2 VO HMI
e Ethemel(1} PROFINET10-Syster (100) an
Fol? 0 Network Componerts
@(1kebl51 {1 Schakgerite
= 3 Sensors
oo f = (10 Weitere FELDGERATE
&2 Drives
= PNS

£ KEB PNS F5 Dplits
{0 Ausgangsmodul

SIMATIC 300
~ SIMATIC 400
> SIMATIC PC Based Carirol 300/400

8, SIMATIC PC Station

|0 kebisT

Abbildung 9: PROFINET-System

Standardmafig werden automatisch fur das KEB-F5-Gerat ein 4x16-Bit Eingangsmodul
und ein 4x16-Bit Ausgangsmodul gesteckt. Bei Bedarf sind diese zu ersetzen durch

ein 8x16-Bit Eingangsmodul bzw. 8x16-Bit Ausgangsmodul. In diesem Beispiel wird die
Standard-Projektierung genutzt.
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Damit kénnen 8-Byte zyklische Daten von der Steuerung zum Slave und die gleiche
Menge an zyklischen Daten vom Slave zur Steuerung transferiert werden. Die Projektie-
rung ist hiermit abgeschlossen, wenn keine taktsynchrone Kommunikation (PROFINET
IO-IRT) bendtigt wird.

8.2 Zusatzliche Projektierung fiir taktsynchrone Kommunikation nach PROFINET I0-IRT
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Auch fur den Slave missen zusatzliche Einstellungen vorgenommen werden, wenn
PROFINET IO-IRT aktiviert werden soll. Zunachst muss fir die taktsynchrone Kom-
munikation die genaue Topologie des PROFINET-Netzes angegeben werden. Dies ge-
schieht durch Rechtsklick auf das PROFINET-IO System und Auswahl von PROFINET
IO Topologi. In folgendem Bild ist die grafische Ansicht angewahilt, da diese die grosste
Ubersicht vermittelt. In unserem Beispiel wurde fiir die PROFINET-Kommunikation auf
Steuerungsseite der Port2 und auf Slaveseite der Port1 gewahlt, da Uber Port1 der
Steuerungs-CPU die Kommunikation mit dem Programmiergerat stattfindet.

Tabelaische Ansicht  Grafische Ansicht | 0ffine/Onine Vergleich

SIMATIC 300-Station
m PN-IO(CPU 315-2 PN/DP)
| | T

kebf5-1

KES)|
o 15
ﬁ

|pider-verschiebemodus deaktiviert

Onine | skiisieren | [ Obiekisgenschaften Optionen Drucken

Abbildung 10: Grafische Ansicht der PROFINE T-Kommunikation
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KEB| _

Anschliessend muss der KEB-Slave als Sync-Slave projektiert werden. Dieses kann
Uber Rechtsklick auf das PROFINET-IO System und Auswahl von PROFINET Domain

Management realisiert werden.

Sync-Domain | MRP-Domain |

Domain Management - Ethernet{1}

— Sync-Domain
Sync-Domain Isyncdnmam-defaull - Heu | Ldschen | Bearbeiter..
Sendetakt [ms]: 1.000 - Lietails..
i~ Teinehmer
Station / 10-System | Subnetz |
SIMATIC 300-Station / PROFINET-/0-Spstem [100) 192168. 0.0/ 24
Hinzufiiger... Entfernern |
Station / Geratename | Sypnchronisationsiolle | RT-Klasze | IRT-Option | edienedun... |

SIMATIC 300-5tation / PH-0
5 1/ [1] kebfb-1

Eigenschaften Gerat... |

Sync-Master

RT IRT

hiohe Flexibilitst, hohe Pe.

i~ Baugruppen

Anzeigen.. |

Abbrechen | Hilfe |

Abbildung 11:

KEB Slave als Sync-Slave einstellen
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Sinnvollerweise wird der Sendetakt auf 2ms gesetzt, da dies der minimalen Einstellung
des KEB-F5-PROFINET-Slave entspricht. Zudem wird hier der KEB-Slave ausgewahit
(Anklicken von ,kebf5-1‘) und Uber Klicken des Buttons ,Eigenschaften Gerat' wie folgt
projektiert:

Eigenschaften Gerat - kebf5-1 3 x

Synchronization |

Parameter Wert
=149 kanfiguration
[£] Mame der Sync-Domain syncdomain-default
[£] Geritename kebf5-1
E] Skation SIMATIC 300-5tation
|§] 10-Systemm PROFINET-I0-5%,
[#] synchronisationsralle
RT-Klasse IRT
L[Z] IRT Option hohe Performance

Abbrechen Hifre

Abbildung 12: Synchronisationsrolle einstellen

Danach ist das Domain Management wie folgt projektiert:

Domain Management - Ethernet{1) a8 x|

Sync-Domain | MAP-Domain |

— Spnc-Damain
Sync-Domair syncdomain-default - Heu | Lischen Bearbeiter...
Sendetakt [ms]: Iﬁ Details |
- Teilnehmer
Station / [0-5pstem | Subnetz
SIMATIC 300-tation / PROFINET-0-Spster (100) 192168. 0.0/ 24
Hirzufiigesn... Enternen |
Station / Gerdtename | Synchronizationsrolle | RT-Klasse | IR T-Option | Medienredun... |
SIMATIC 300-Station £ PN-0 Sync-Master RT.IRT hohe Flexibilitat, hohe Pe...  ---
SIMATIC 300-Station / [1) kebf3-1 Sync-Slave IRT hohe Performance .-
Eigenschaftern Ferat. |
— Baugiuppen
Anzeigen... |

Abbrechen | Hilfe |
Abbildung 13: Auswahl des Sendetakts
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Fir die taktsynchrone Kommunikation stellt die Siemens S7-Steuerung Taktsyn-
chronalarme zur Verfiigung. In diesen Alarmbausteinen wird dann der Austausch der
taktsynchronen, zyklischen Daten programmiert. In dem Beispiel wird dazu der OB61
aktiviert. Dies geschieht mit Rechtsklick auf die CPU und Auswahl ,Objekteigenschaf-
ten’. Indem sich 6ffnenden Fenster wird dann die Seite ,Taktsynchronalarme‘ aufge-

schlagen.
Eigenschaften - CPU 315-2 PN/DP - (RD/52) a8 x|
Uhrzeitalarme | Weckalarme | Diagnoze / Uhr I Schutz I F.ommunik ation I web
&llgemein I Anlauf T aktzpnchronalarme | Zyklus # T aktmerker I Femanehz I Alarme

Teilprozefabbild(er)
[z.B.: 1.4] [&ufruf von SFCT26 / Werztgeningszeit

Pricritat |0-Systam-Mr SFC127 erforderlich]
0BEL  [5 f1o0 = 1 | 17.000 ps
oeez |0 [ = | | 0.000 ps
[etails |
opez. [0 - = | | 0.000 | ps
[etails |
opes. [0 [~ = | | 0.000 s

Ok Abbrechen Hilfe

Abbildung 14: Taktsynchronalarme

Uber den Button ,Details’ des ausgewahlten OBs sind die Detaileinstellungen vorzuneh-
men.

65



ZLICHE PROJEKTIERUNG FURTAKTSYNCHRONE KOMMUNIKATION NACH PROFINET IO-IRT

Abschliessend wird noch der Slave dem OB61 durch Rechtsklick auf die PN-IO-Schnitt-
stelle des Slave und Auswahl ,Objekteigenschaften® zugeordnet. Indem sich 6ffnenden
Fenster wird dann die Seite ,I0-Zyklus* aufgeschlagen.

Eigenschaften - PN-I0 {Schnittstelle1) a8 =

Allgemeinl Adressenl Synchronization  10-Zpklus |

— Aktualizierungszeit
Modus: I fiierter Faktor j
Eaktor Sendetakt [mg]

Aktualisierungszeit [ms]: |2.UUU j = |-| j u |2.DDD

—Angprechiibenyachungszeit

Anzahl akzeptierter Aktualisierungzzyklen mit fehlenden |0 Daten: I3 j'
Anzprechiibenwachungszeit [mz]: IB'DDD

r— T aktzynchronitat

10-Device taktzpnchron zuordnen: IDBB1 j
drletfarmsmus [l IZDDD.DDD Datenzpkluz [ps]: |2DDD.DDD
Ti/To-Modus: Iim Metz j
Zeit Ti [Prozesswerte einlesen] [ps]: |1 00,000 =1
Titdit... Titdaw (el (100000 2000 000 = 1000
: Fiaster TifTo [ps]: I .
Zeit To [Prozesswerte ausgeben) [ps]: 117.000 =
Tiakdin... Tiokd aw sl (117000, 2000 000 =

| Taktsynchrone Module £ Submodule. .. i

()8 | Abbrechen Hilfe:

Abbildung 15: 10-Zyklus Eigenschaften
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8.3 Step7-Software

8.3.1 Azyklische Kommunikation (Parameter-Kanal)

Fir die Realisierung der azyklischen Kommunikation nach ProfiDrive kdnnen die Sys-
tem-Funktionsbausteine SFB53(,WRREC") und SFB52(,RDREC") verwendet werden.
Der grundsatzliche Ablauf eines azyklischen Parameterzugriffs ist dabei folgender:

» Senden des azyklischen Request mittels Aufruf des SFB53(,WRREC*)

» Der Aufruf von SFB53 muss solange wiederholt werden bis der SFB53-OUTPUT
,DONE’ = 1 ist

» Aufruf des SFB52(,RDREC") solange, bis der SFB52-OUTPUT ,VALID' = 1 ist.

Wichtige Ubergabe-Parameter fiir die SFB53/52-Aufrufe sind:
» ,ID‘: Dieser Eingabe-Parameter ist mit der Diagnoseadresse des ProfiDrive_PAP-
Moduls zu setzen (s. HW-Konfig). In dem Beispiel oben ist das die 2038(07F6h).

+ LINDEX': Dieser Eingabe-Parameter definiert den Datensatztyp, der hierliber abge-
wickelt wird. Hier gibt es aus Griinden der Abwartskompatibilitdt mehrere mogliche
Werte , die der KEB-F5-ProfiNet-Operator intern alle gleich behandelt:

e -20434 (= BO2EH): Base Parameter Mode Access — Local
e -20433 (= BO2FH): Base Parameter Mode Access — Global
o 47: Base Parameter Mode Access — Global

8.3.2 Zyklische Kommunikation (Prozessdaten)

Der Zugriff auf die zyklischen Daten eines Slave ist sehr einfach. Auf die in der Hard-
warekonfiguration eingetragenen E/A-Adressen fur einen Slave kann tber folgende Be-
fehle zugegriffen werden:

L PEW X // Laden des Peripherie-Eingangswortes mit Offset X in AKKU1

T PAW Y // Transferieren des Inhalts von AKKU1 in das Peripherie-Ausgangswort mit
Offset Y

Selbstverstadlich kdénnen je nach Organisation der zyklischen Daten auch die Byte- bzw
Doppelwort-Befehle genutzt werden (L PED X, T PAD Y bzw. L PEB X, T PABY).

Dies gilt sowohl fur den taktsynchronen Datenaustausch bei PROFINET IO-IRT in ei-
nem taktsynchronen Alarmbaustein (z.B. OB61), wie auch fir den nicht-taktsynchronen
Datenaustausch bei PROFINET I0-RT.
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9 Beispiele fur das Einstellen des PD-Mappings

9.1 Gemischtes Mapping (Spezialfall)

Ein sehr spezielles PD-Mapping ist ein gemischtes Mapping aus 32-Bit und 16-Bit-Abbil-
dungen. In diesem Beipiel sollen die Pdout-Daten wie folgt belegt sein:

BO | B1 B2 | B3 | B4 | B5 | B6 | B | B8 | B9 | B10 | B11 | B12 | B13 | B14 | B15

MSB LSB |MSB | LSB | MSB | LSB | MSB LSB |MSB | LSB | MSB | LSB

Sy43 Sy52 In22 PS24 PS25 In23
Fb28 | 1*PDOUT map.Satz0 =002B0120h | Sy43 | (32-Bit)
Fb28 | 1*PDOUT map.Satz1 =00340110h Sy52 | (16-Bit)
Fb28 | 1*PDOUT map.Satz2 = 0E160110h In22 (16-Bit)
Fb28 | 1*PDOUT map.Satz3 =13180120h PS24 | (32-Bit)
Fb28 | 1*PDOUT map.Satz4 =13190110h PS25 | (16-Bit)
Fb28 | 1*PDOUT map.Satz5 = 0E160110h In22 (16-Bit)
Fb29 | 1tPDOUT map count =6

Belegung der Pdin-Daten analog dazu:

BO B1 B2 B3 | B4 | B5 | B6 B7 B8 B9 | B10 | B11 | B12 | B13 | B14 | B15
MSB LSB |MSB | LSB | MSB | LSB | MSB LSB | MSB | LSB | MSB | LSB
Sy44 Sy53 In22 rus4 PS25 In23
Fb30 1stPDIN map.Satz0 = 002B0120h Sy44 | (32-Bit)
Fb30 1tPDIN map.Satz1 = 00340110h Sy53 | (16-Bit)
Fb30 1stPDIN map.Satz2 = 0E160110h In22 (16-Bit)
Fb30 1stPDIN map.Satz3 =02360120h rus4 (32-Bit)
Fb30 1tPDIN map.Satz4 = 02000110h ru00 (16-Bit)
Fb30 1tPDIN map.Satz5 = 0E160110h In22 (16-Bit)
Fb31 1stPDIN map count =6
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2 X 32-BIT PDOUT PLUS 4 X 16-BIT PDIN E .

9.2 2 x 32-Bit Pdout plus 4 x 16-Bit Pdin

Um zu demonstrieren, dass Pdout-Daten und Pdin-Daten durchaus unterschiedliche
Struktur haben kénnen, dient das folgedne Beispiel:

Pdout-Daten:

BO B1 | B2 | B3 | B4 B5 B6 B7

MSB LSB | MSB LSB
Sy43 oP63
Fb28 | 1*PDOUT map.Satz0 =002B0120h Sy43 | (32-Bit)
Fb28 | 1*PDOUT maps.Satz1 = 0033F120h oP63 | (32-Bit)
Fb29 | 1tPDOUTmap count =2
Pdin-Daten:

BO B1 B2 | B3 | B4 B5 B6 B7

MSB | LSB | MSB | LSB | MSB | LSB | MSB | LSB
Sy42 Sy51 ru00 ru1s

Fb30 | 1stPDIN map.Satz0 =002B0110h Sy42 | (16-Bit)
Fb30 | 1s*PDIN map.Satz1 =00330110h oP63 | (16-Bit)
Fb30 | 1*PDIN map.Satz2 = 0E200110h ru00 (16-Bit)
Fb30 | 1stPDIN map.Satz3 = 020F0110h ruis (16-Bit)
Fb31 1stPDIN map count =4

Bitte beachten Sie bei allen Beispielen, dass die Adressierung der unterschiedlichen
Satze abhangig ist von der Einstellung des Bit6 im Operator-Parameter Fb01 FBS Con-
fig (siehe Beschreibung des Parameters Fb28).
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F5 OPERATOR INTERNE FEHLERMELDUNGEN

10 Anhang

10.1 F5 Operator interne Fehlermeldungen

Anzeige Beschreibung

Error Ubertragungsstdrung wahrend der Initialisierung
o_Flo Uberlauf bei einer Werteberechnung

t out Timeout, Steuerkarte hat nicht geantwortet

IDAtA Daten ungiiltig

rOnly Parameter schreibgeschitzt

E_Bcc Ubertragungsstérung : Checksumme falsch

Busy Antriebsstromrichter beschaftigt

ISruc Ubertragungsstérung : Dienst ungiiltig

No PA Parameter passwordgeschutzt

|_FrA Ubertragungsstérung : Zeichen ungiiltig

E_PAr Ubertragungsstérung : Paritat falsch

|_SEt Satz ungliltig

|_Adr Adresse ungliltig

I_OPE Operation ungltig

E xx xx=Hexadezimaler Fehlercode : alle anderen Fehler
EEEPX mit X = 1,2,3,...: Fehler beim Test des seriellen EEPROMs
EEEPR Fehler beim Test des seriellen EEPROMs
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