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Einflhrung

Dieses Tutorial beschreibt das grundlegende Setup zur Verwendung der KEB C6-Steuerungen als
CAN-Master oder Can-Slave. Das Basis-Setup enthélt einige grundlegende Informationen tber den
CAN-Bus, die PDO- und SDO-Konfiguration, Synchronisation, Heartbeat und Node Guarding.

Basic CAN Informationen
In diesem Kapitel finden Sie einige grundlegende Informationen zum Feldbussystem CANopen.

C6 Schnittstelle

Um den CAN-Feldbus nutzen zu kénnen, missen Sie eine spezielle Hardware installiert haben. Bei
Verwendung eines C6 ist darauf zu achten, dass eine CAN-Erweiterungskarte installiert ist.

Die Erweiterung fur C6 Econ / Perform bietet zwei D-Sub-Stecker vom Typ DE-9M.

Die Erweiterung flr C6 Compact bietet einen D-Sub-Stecker vom Typ DE-9F.

Die Pinbelegung ist CANopen-kompatibel. Das erste und letzte Gerat am Feldbus muss einen 120Q
Widerstand fur den Busabschluss verwenden.

Connector pin Beschreibung

2 CAN_L Bus line
7 CAN_H Bus line
5 CAN cable shield
Case CAN cable shield

C6 Econ / Perform Runtime Konfiguration

Wenn Sie eine C6 Econ oder Perform haben, missen Sie die Konfigurationsdatei der Runtime PLC
andern. Gehen Sie in den Installationsordner der Runtime (sollte in C:\Program Files\3S
CoDeSys\CoDeSys Control RTE3) und benennen Sie die Datei “CoDeSysControl.cfg” um zu
"CoDeSysControl_original.cfg" (oder etwas Ahnliches). Dann &ndern Sie den Namen "Econ-SM-Can-
CoDeSysControl.cfg" zu “CoDeSysControl.cfg” und starten die Runtime neu. Nun sollten Sie in der
Lage sein, die CAN-Schnittstelle richtig nutzen zu kénnen.
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C6 CAN Master

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie Sie Ihre C6 als CAN-Master-Gerat konfigurieren. Es gibt einige
Unterschiede zwischen der C6 COMPACT und dem C6 Econ/Perform.
Es gibt einige Beispielprojekte, die mit COMBIVIS studio 6 installiert wurden.

Dieses Kapitel beschreibt den Aufbau eines C6 Econ als CAN-Master mit einem CAN-Slave (auch C6),
beginnend mit einem Standardprojekt.

Gerate Hinzufugen
Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das SPS-Gerat und fligen Sie ein neues Gerat hinzu.
1] [pevice (CoDesys SoftMati
-2l PLE Lagic

= u Application
m Library Manager
PLC_PRG (PRG)
= @ Task Configurat

@ MainTask.
™, SoftMation General Axis

Delete

Properties. ..

List kEB-Devices
KEE Device-5can
Add KEB-Device

BB R i X

Add Object 3

Add Device, .,

Wahlen Sie das CANbusMulti Device aus Ihrem Gerate-Repository aus und figen Sie es zu lhrem
Projekt hinzu.

—Device:

YWendor: I <Al vendars =

Mame | Yendor Yersion
= [ Fieldbusses
= -thal CAMbus
i [Canbustulti | KEE - Karl E. Brinkmann GmbH 3.4.2.99
[ metx Cambus 35 - Smart Software Solutions GmbH 3.3.0.20
+ g EtherCAT

Nun missen wir dem CANbusMulti-Gerat ein CANopen_Manager-Objekt hinzufligen. Sie kdnnen dies
einfach mit einem Klick auf das zuletzt hinzugefligte CANbus-Gerat tun, wenn der Dialog Geréat
hinzufiigen noch gedffnet ist.
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= @ Task Configuration —Device:
g MainTask

» SoftMation General Axis Pool

i CAMNbustAlk {CARBustIET Marng | Wendor Wersion
+m Miscellaneous

= ﬁ Fieldbusses
=&l CAMNopen
. = ¢iA CANopenManager
o m |C.ﬁ.NDpen _Manager | 35 - Smart Software Solutions EmbH 3.4.2.0
----- m CaMopen_Manager_FDT 35 - Smart Software Solutions GmbH 3420

-I- £l 1 ncal Navica

Nun mussen wir ein Slave zum 'Manager Gerat hinzufiigen. Wenn Sie ein C6 als Slave-Gerat
verwenden, missen Sie die mitgelieferte .eds-Beschreibungsdatei in lhrem Geréterepository
installieren.

Yendar: I <Al vendors =

Installieren der eds Datei
Um eine eds-Datei zu installieren, missen Sie das Device Repository 6ffnen (klicken Sie in COMBIVIS
Studio auf Tools und das Device Repository)

Tools | Window  Help

¥ Package Manager... 3
I m Library Repositary. ..

|| ﬁ Device Repository. .. |I

[Ty B

Wahlen Sie Install und andern Sie den Dateityp auf EDS und DCF. Wahlen Sie die KEB909010.eds
aus.

I
ssion _-:'%Tv_jbevice Repository 5'

a 21x
Suchen in: IE}EAN j Q2 E-

CAN_Dokumente
Sample

working_nosync
_Install.‘.
working_sync
. K eds Lninstall |

Install DTH... |

D ateiname: IKEBSDSD] O.eds | Offnen I Details... |

Abbiechen |

7

L L

Drateityp: I EDS and DCF files [*.eds, *.def)

Wenn die eds-Datei installiert ist, konnen Sie das Gerat an den Manager anhéangen und im Projekt
verwenden.

fg_ca_CVstudio6-FAQ0004-CanOpenConfiguration_de.docx Page 4 /28



FAQ COMBIVIS studio 6

[
@ MainT ask
& SoftMotion General Axis Pool Wendar: IKEB - karl E. Brinkmann GmbH ﬂ
[ canbushiult (CaNBusMul)

----- m Calopen_lManager (CANopen

Device:

ame | ‘endor | ‘Wersion
ﬂj |C6 CanOpen Slave |KEB - Karl E. Brinkmann GmbH Product¥ersion=0, ProductRevision=1, Filzname=KEEI09010
[l kEB Combivert_softMation KEE - Karl E. Brinkmann GmbH ~ 3.4.2.0
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CANopen Manager Konfiguration
Offnen Sie nun den CANopen_Manager, um die Konfiguration zu bearbeiten.

[7] caNopen_Manager ]

CAMopen Manager ICF'.NI:upen I/ Mapping I Status I Infarmation I

tode 10 [127 = CANcpen

—hetwork Management

¥ aukostart CaNopeniManager I¥ Falling of optional slaves

Check and Fix
IV sStart Slaves configurakion

[~ WMT Start &l {if possible)

—awnC
¥ Enable Sync Producing

COB-10: | 178

Cwvcle Period {us): |2I:|IZIEI

k] L] L

indow Length (us):  [zo00

™| Enable Sync Comsuming

—Heartheat
¥ Enable Heartbeat Producing
Mode ID; |12? ﬁ
Producer Time {ms);: |2|:||:| :I

Der CANopen_Manager ist das Master-Gerat und steuert einige grundlegende CAN-Funktionen.

Wenn Sie synchrone Kommunikation verwenden mdchten, mussen Sie die Synchronisation aktivieren.
Hinweis: Stellen Sie sicher, dass die SPS-Zykluszeit gleich der Zykluszeit ist, die Sie hier im Manager
eingestellt haben.

Um nach Slave-Ausféllen zu suchen, kdnnen Sie Heartbeat-Produktion oder NodeGuarding aktivieren.
Der Heartbeat wird an alle Slaves gesendet und alle Slaves senden eine Antwort darauf. Mit dieser
Funktion kann der Master erkennen, ob ein Slave ausgefallen ist und andererseits konnen die Slaves
Uberprufen, ob ein Fehler mit dem CAN-Master vorliegt. Die Produzentenzeit ist das Zeitintervall in
Millisekunden fur den Heartbeat.
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C6 CANopen Slave Konfiguration

Nun mussen Sie die Slaves konfigurieren, die an den Master angehangt werden.
Aktivieren Sie die Experteneinstellungen, um alle Einstellungen fur den Slave einzusehen.

(4] c6_canOpen_Slave |

CANopen Remote Device IPDOMappth Receive PDO Mapping | Send PDO Mapping | Service Data

—General

[V Enable Expert Settings [v Optional Device
I~ Create all SDOs ™ Noinitislisation
I” | Enable Sync Producing

Node ID: |1 ﬁ SDO Channels,., I cnﬂopeﬂ

I~ Factory Settings I vI

—MNodeguarding
" | Enable Nodeguarding

Guard Time (ms): ]o

—
Life Time Factor: IQ =

—Heartbeat
[v Enable Heartbeat Producing
Producer Time (ms):  [200 =
Change Heartheat Consumer Properties... |
—Emergency
[v Enable Emergency
COB-ID: [$NODEID+16#50
—Checks at Startup

v Check vendor ID [ check Product Mumber

I™ | check Revision Mumber

Sie haben zwei Mdglichkeiten der Bustiberwachung. Eine Methode ist die Heartbeat-Produktion (muss
in Master und Slave mit identischer Produzentenzeit aktiviert werden). Die zweite Methode ist das so
genannte Nodeguarding. Um die Kontrollk&stchen fur Nodeguarding zu aktivieren, missen Sie das

Hakchen "Enable Heartbeat Producing" entfernen und die Consumer-Eigenschaften deaktivieren.
Heartboa sl

[~ Enable Heartbeat Producing

KEB|

Enahle | hodelD of guarded Mode | Heartheat Time {ms) | (]
Producer Time {ms): ||:| i ]
C |
| Change Heartbeat Consumer Properk Snee
Modeguarding
v Enable Nodeguarding
zuard Time {ms]: |2|:||:| =
Life Time Factar: Iz =
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Sie kdnnen nur eine dieser beiden Methoden verwenden. Wenn Sie Heartbeat verwenden, stellen Sie
sicher, dass alle Heartbeat-Zeiten gleich sind. Wenn NodeGuarding aktiv ist, kann der Master erkennen,
wenn ein Slave ausfallt. Der Slave selbst erkennt jedoch nicht, dass der CAN-Master fehlt. Um dies zu
beheben, missen Sie die Lifeguarding-Funktion auf dem Slave aktivieren (Standard aktiv im KEB C6
Slave).

PDO (Process Data Object) Konfiguration

Nun kénnen Sie sich lhre PDO-Daten ansehen. Es gibt 4 PDO-Gruppen zum Empfangen und 4
Gruppen zum Senden. Erweiterte Einstellungen wie Synchronbetrieb sind im Kapitel SDO-Konfiguration
beschrieben.

Z4Mopen Remote Device I PO Mapping I Receive PDO Mapping  Send PDO Mapping

Mame | Index | Subindex | Bitlenagth |
= 1sk transmit PDO Parameter 1641500 16400
TxPdol6subl 1642014 16401 16
TxPdolésubz le#2014 16402 16
TxPdol6sub3 le#2014 16403 16
TxPdolésubd le#2014 16404 16
= 2nd transmit PDO Parameter 16#1501 16400
TxPdol6subS le#2014 16405 16
TxPdol6subs le#2014 16406 16
TxPdol6sub? le#2014 16407 16
TxPdol6subs le#2014 16405 16
= 3rd transmit PDO Parameter 16#1502 16400
TxPdol6subd le#2014 16409 16
TxPdolésubld le#2014 16404 16
TxPdolésubll le#2014 16#0B 16
TxPdolésublz le#2014 1e#0C 16
= dth transmit PDO Parameter 16#1503 16400
TxPdolésubll le#2014 1e#00 16
TxPdolésubld le#2014 16#0E 16
TxPdolésubls le#2014 16#0F 16
TxPdolésublé le#2014 16410 16

Auf der Registerkarte CANopen 1/0 Mapping, kénnen Sie den PDO-Daten ein variables Mapping
hinzufugen.
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CAMNopen Remake Device I PO Mapping I Receive PO Mapping I Send PO Mapping I Service Data Chject  CAMopen IO Mapping | Skati

[f] c6_canDpen_Slave ]

Channels

Wariable | Mapping | Channel | Address | Type | Lnik: | Diescription |
P RxPdolfsubl W LINT
P RxPdol6subz L LINT
Fin RxPdol6subs SO LINT
Fi RxPdolsubd SIS LINT
i RxPdol6subS St LINT
i RxPdol6sube SIS LINT
i RxPdol6sub7? SIIWE LINT
i RxPdolGsubs SLIIWT LINT
i RxPdolsub SLOWE LINT
i FxPdolésubll LW LINT
i FxPdolfsubli SLOWLD  UINT
P FxPdolésublz LOWLL  UINT
Fi FxPdolésubl s LOWLZ  UINT
Fi FxPdolésubld LOWLE  UINT
Ko memdodr LA AL A LT

Hinweis: Empfangen und Senden werden aus der Slave-Ansicht ausgewahilt!

SDO (Service Data Object) Konfiguration

Ein Standard-SDO wird durch die eds-Datei bereitgestellt, die Sie zuvor installiert haben. Mit den
Grundeinstellungen kénnen Sie nun arbeiten. Wenn Sie zyklische oder synchrone Daten verwenden
wollen, mussen Sie einige zusatzliche Einstellungen auf der Registerkarte SDO im Konfigurationseditor
vornehmen. Die grauen Daten sind Teil des Standard-SDO und kdnnen nicht bearbeitet oder geléscht
werden. Sie kdnnen aber am Ende noch einmal die gleichen Parameter hinzufligen, um die Daten zu
Uberschreiben und lhre eigenen Einstellungen zu verwenden.

Synchrone PDO

Um eine synchrone Kommunikation zu ermdglichen, mussen Sie die Zykluszeit zu Ihrem SDO
hinzuftigen.

Wahlen Sie auf der Registerkarte SDO ,Neu...“ und markieren Sie den Eintrag flr den Zeitraum des
Kommunikationszyklus und &ndern Sie den Wert auf lhre Zykluszeit.
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e COR-TD 1 AANNNNN &1 32 [ [ i
a
Index: Subindesx | Marne | AccessType | Type | Default | -
168100616800 communication cycle period Fitaf DIMT 0
16#100C: 16800 quard time R LINT n
TE#1000: 16800 Life Time Factor R ISIMNT TEHO0
TEHT07 416400 COE 1D EMCY R DIMT $HODEID+16HE0
+-16#101E Consumer Heartbeat Time
TEH1017-16HO0 Producer Heartbeat Time Rhas UINT 1]
+- 1E#1400 1zt receive PDO Parameter
+- TE#1401 2nd receive PDO Parameter
+ 16H1402 Jid receive PDO Pararneter
+- 16#1403 Atk receive PDO Parameter
+- 16R1B00 1zt receive PDO Mapping
+- 16H1EM 2nd receive PDO Mapping b
+- 16H1602 3id receive PDO Mapping
+ - 16H1603 4th receive PDO Mapping
+- 1E#1200 1zt tranzmit PDO Parameter
+- TE#1801 2nd tranzmit PDO Parameter
+- 16#1802 id trangmit PDO Parameter
+- 16#1303 Atk trangmit POO Parameter
+- TE#1A00 1zt tranzmit PDO Mapping j
I anne Icnmmunicaliun cycle period
Index: 164 [ 1005 -+ Biflength |32 —
Sublndex: 16# |0 = Walue: f2o00d = Cancel |

Wenn Sie dies getan haben, kénnen Sie fiir jede Gruppe von PDO-Daten unterschiedliche
Einstellungen fir die Ubertragung wahlen. ) )
Die Standardeinstellung fur das PDO ist der Ubertragungstyp 254, d.h. asynchrone Ubertragung.

fg_ca_CVstudio6-FAQ0004-CanOpenConfiguration_de.docx Page 10/ 28



FAQ COMBIVIS studio 6

KEB|

Die Tabelle zeigt die moglichen Ubertragungsarten:

Wert (decimal) Type
0 Azyklisch synchron
1-240 Zyklisch synchron. Die Zahl bedeutet die Anzahl der

Zyklen zwischen den einzelnen Ubertragungen (1 bis
240 Zyklen sind also méglich)

241 - 251 reserviert

252 Synchronous RTR (Remote Transmison Request)
253 Asynchronous RTR (Remote Transmison Request)
254 — 255 Asynchronous Ubertragung (standard)

Nun kénnen Sie die Ubertragungsarten der verschiedenen PDO-Gruppen andern.
Wenn Sie die erste RX- und erste TX-Gruppe fir die synchrone Kommunikation verwenden méchten,
dann missen Sie diese Daten dem SDO hinzufuigen:

a0 1e#1800; 16402 Lransmission type 1 a
al 1e#1400; 16402 Lransmission type 1 a

Dies ist eine grundlegende Einrichtung, um synchrone PDO-Daten zu ermdglichen.

Zusatzliche SDO Notizen

Das SDO, das Sie in der grafischen Oberflache konfigurieren kdnnen, wird nur einmal tbertragen, wenn
sich der Slave mit dem Master verbindet.

Wenn Sie ein SDO senden moéchten, wahrend Ihre Anwendung lauft, missen Sie einen CAA-
Funktionsblock verwenden. Um diesen Funktionsbaustein hinzuzufigen, miussen Sie die CiA 405
Bibliothek in Ihr Projekt aufnehmen. Mit den Funktionsblécken SDO_READ und SDO_WRITE kénnen
neue SDO-Daten mit einem Slave ausgetauscht werden.

Eine Liste der verfliigharen SDO-Parameter finden Sie am Ende dieses Dokuments.
+ CAA Cin 405, 3.4, 1,20 (CAA Technical Wiorkgroup)

= -@ c3d_cads 7
Getsupplieriersion
“ YersionConstants
=) cas Cia 405
* E:I Dacurentation
* E:] Enums
=12 Function Blocks
) Internal
- @ Mebwork management
+-12) Own node id
12 Query stake
=2 |SDO arcess
SDO_READ
SDO_READ4
SDO_WRITE
SDO_WRITE4
Wenn Sie mit dem Setup fertig sind, kompilieren Sie die Anwendung und loggen sich bei lhrem Gerat
eln.

fg_ca_CVstudio6-FAQ0004-CanOpenConfiguration_de.docx Page 11/28



FAQ COMBIVIS studio 6

Zusatzliche C6 COMPACT Konfigurationen

Wenn Sie eine C6 Compact als Master verwenden méchten, missen Sie in lhrem Projekt einige
zusatzliche Konfigurationen vornehmen, wenn Sie einen C6 als Slave verwenden.

Zuerst bendtigen wir eine zusatzliche Bibliothek, um Zugang zu einigen spezifischen CAN-
Masterfunktionen zu erhalten.

8 x

Library | Placehalder I

Companty: |35 - Smart Software Solutions GmbH j

[
B:_

[ CaMbus  3.4.1.0 35 - Smart Soffeare Solutions Gmb

File Access  3.4.1.0 35 - Smart Soffware Solbions ambs

Memary 3.4.1.0 35 - Smart Soffwagre Sobions amid

Metwork  3.4.1.0  35- Smart Soffsare Soltions Gmas

Serial Communication  3.4.1.0 35 - Smaef Soffware Soffions Gmid
Sethings  3.4.1.0 35 - Smarf Soffwara Sofufions Gmay

Time and Date  3.4.1.0  35- Smart Soffware Sotdions Gmbs

1| |+

v Group by category [ Display all versions (For experts only)

Cietails. .. | Find. .. | Library Fepository. .. | (4 Cancel

Nun mussen Sie in lhrem Projekt einen neuen Funktionsblock anlegen. Flgen Sie keinen Quellcode

ein. Fugen Sie einfach eine Methode mit dem Namen FB_Exit und folgendem Code hinzu:
/ﬁ} close FB_Exit ]/Ej close ]
ZLompact CA0] Master hd 1 METHOD FB Exit

E Device (6 Compack For Soft

= Z VAR IHPUT
M pLC Lagic 3 bInCopyCode : BOOL;
= n Application 4 EHD VIR

@ soo -

1
m Library Manager

3 close (FB)
[ FE_Exit
PLC_PRiS (PRE)
Read_SDO (FRG)
Wirite_SDI0 (PRIE)
+ @ Task Configuration
@.ﬁ Trace
Visualizakion Manags
) visucan
% SoftMation General Axis Poo
[ caMbus {CaMbusMulk)
= ﬂi Calopen_Manager (CAl
m CA_CanOpen_Slave

=

(#It must be added the library CANbus., Otherwise, is not recognized CLZ. #)
cl2.DriverCloze (C6_Canlpen_ Slave.hDriver) :I

-3
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Anschlie3end rufen Sie den Funktionsblock im PLC_PRG auf:

|34 close.FB_Exit [[S] close /|Z] PLC_PRG
1 FROGEAM FPLC_FRG
= z ViR
2 ||:ln:|secan: cloze:
4 EHD ViR
L]
1 clozecan():

Jetzt kdnnen Sie die C6 COMPACT als CAN-Master einsetzen. Der Rest des Setups ist derselbe wie
bei dem C6 Econ/Perform.
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C6 CAN Slave

In diesem Kapitel wird erklart, wie Sie eine C6 Compact als CAN-Slave einrichten, beginnend mit einem
Standardprojekt.
Hinweis: Der C6 Econ/Perform kann nicht als CAN-Slave verwendet werden.

Gerate hinzufligen
Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das SPS-Gerat und fligen Sie ein neues Gerat hinzu.
1 [pevice (Cobesys SoftMo

Al L Lagic B

= a Application

T

Copy
m Library Managen
PLC_PRG (FRG) GRS
= @ Task Configurat Delete
@ MainT ask, )
Properties...

" SoftMation General Axis
List KEE-Devices

FEE Device-acan

Add KEE-Device

B e BB i X

Add Ohiject 2

Add Device, .,

Wahlen Sie dann das CANbusMulti Device aus lhrem Gerate-Repository aus und fligen Sie es zu lhrem
Projekt hinzu.

—Device:

Vendor: I <Al vendars =

Mame | Yendor Yersion
= 1] Fieldbusses
= -tal CAMbus

i [canbustulti | KEB - Karl E. Brinkmann GmbH 3.4,2.99

ﬂj Mets CaMbus 35 - Smart Software Solutions GrbH 3.3.0.20
+ - pos EtherCh

Jetzt mussen wir die KEBCanSlave-Bibliothek hinzufugen.

m Library Manager ] -
Mame | Mamespace add library. ..
+ Iostandard = IoSkandard, 3.4.2.0 (Syskem) Iostandard Propetties. ..
+ KEE_PLC_Hardware_Library = PLC Hardware Library, 3.2.3.0 (KEE - Karl E. Brinkmann Grm... KebPlc Remave librar
+ SM3_Easic = 3M3_Basic, 3.4.3.0 (35 - Smart Software Solutions GmbH) SM3_Basic
+ SM3_CHC = SM3_CHC, 3.4.3.0 (35 - Smart Software Solutions GrbH) MG _CC Placeholders. .,
+ Standard, 3.4.1.0 (System) Standard Details. ..
+ . =/ kebCanSlave, 3.4.0.0 (KEE - Karl E. Brinkmann GmbH} | KEE_Camm_Can3lave

Library repositary...

l | |
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Sobald die Bibliothek hinzugeftigt ist, konnen wir das KEB-Geréat dem CAN-Bus einbinden.

= u' Application il Add Device
m Library Manager
PLC_PRIG (PRIT) hlarne: IKEB_CanOpenSIave
= lgsk Configuration — ackion:
8 MainTask ) _ _ .
[ CambusMulti (CANbusMult) + Append device Insert device ( Plugdevice ( Update device
" SoftMation General Drive Pacl g

Vendor: IKEB - Karl E. Brinkmann GmbH

Mame | Yendar | Version
" [KEB CanOpen Slave | KEE - Karl E. Brirkmann GmbH ~ 3.4.0.0

Nun der schwierige Teil: Die Einrichtung des ObjectDictionary. Es wird empfohlen, das Beispielprojekt
CANopenDevice zu verwenden, welches mit COMBIVIS studio 6 installiert wird, aber Sie finden den
bendtigten Quellcode ebenfalls im Anhang.

Im Beispielprojektordner befinden sich auch zwei Parameterbeschreibungsdateien, die Sie in Threm
COMBIVIS Studio 6 installieren mussen (Wahlen Sie "Tools"-"KEB-Parameterbeschreibungsdatei
importieren” und fligen Sie die beiden Dateien aus dem Musterverzeichnis hinzu).

Um das ObjectDictionary zum Laufen zu bringen, missen Sie dem Projekt 3 weitere Librarys
hinzuftigen:

+ DinEa01911, 3.4.2.0 (KEE - Karl E. Brinkmann GrbH) FEE_Comni_[inea01 911 34,20
+ KEB_ChannelHandler, 3.4.2.0 (KEE - Karl E. Brinkmann GmbH)  KEE_Comm_ChannelHandler 3.4.2.0
+ |0I:ujectDictiu:unaryJ 3.4.2.1 (KEE - Karl E, Brinkmann GmbH) |KEEi_OI:|jectDicti|:unary 3.4.2.1

Wenn diese Bibliotheken enthalten sind, missen Sie nun folgende Schritte in ihrem PLC_PRG
durchfiihren:
1. Rufen Sie den Channelhandler in jedem Zyklus auf
2. Setup im ersten Zyklus durchfiihren:
a. ObjectDicionary fir PDO-Parameter aktivieren
b. Hinzufigen von ObjectDicionary zum CAN-Slave
c. Synchronmodus aktivieren (wenn Sie mdchten)
Hinweis: Im Synchronisationsmodus muss die Zykluszeit der Aufgaben gleich der
Synchronisationszeit des CAN sein).
d. Registrierung des DIN-Slaves bei Channelhandler
e. CAN-Slave als Master am Channelhandler registrieren.

Um die Synchronisation zu ermdglichen, missen Sie im Setup-Schritt einige Eingabewerte einstellen.
Andern Sie den Eingang SyncPhase des Slaves auf Null (0), um den Synchronisationsmodus zu
aktivieren. Um es auszuschalten, miissen Sie den Wert 30000 einstellen.

Wenn die SyncPhase Null ist, kbnnen Sie das CycleCorrectionVal andern. Abhangig von der Buslast
und dem Jitter auf dem Bus kann es erforderlich sein, den Wert zu erh6hen, um CAN im synchronen
Modus zu erhalten.

Die Ausgabe CanInSync zeigt den Synchronisationsstatus an.
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Achtung: Wenn Sie eine C6 Compact verwenden und eine Messkurve herunterladen oder viele
Variablen Uberwachen, ist es moglich, dass der CAN-Bus den Synchronmodus verlasst.

KEB_CanOpenSlave.SyncPhase := 0;
KEB_CanOpenSlave.CycleCorrectionVal := 100;

Beispielcode
Dies ist ein Beispielcode aus dem Beispielprojekt, das mit COMBIVIS studio 6 installiert wurde.
Denken Sie daran, die Gerate zu lhrem Projekt hinzuzufugen.

e E Device (6 Compact For SoftMotion)

= _.@_l] PLC Logic
= ‘u' Application

@ User0DList
@ Uservars

m Library Manager
|8 PLC_PRG (PR
= @ Task Configuration

----- i MainTask
=N ﬂj Canbuskulk {CAambustult)

----- ﬂj |KEE_CanOpen5Iave (KEB CanCpen Slave)
"3 SoftMation General Drive Pool

Die Prozessdaten werden dem User Object Dictionary zugeordnet. Sie konnen die Arrays fur Ihre PDO-
Daten verwenden.

PLC_PRG

PROGRAM PLC_PRG
VAR
started: BOOL;
CH : KebChannelHandler;
SL : Din_Slave_Udp;
END_VAR

CHJ(); [IALWAYS run the channelhandler
IF NOT started THEN
started := TRUE;

//User OD and CanOpen slave 1

UserOd.pParalList := ADR(OdParas);

UserOd.listSize := SIZEOF(OdParas) / SIZEOF(OD_ITEM);
KEB_CanOpenSlave.UserOD := ADR(UserOD);

/[Enable Sync:

KEB_CanOpenSlave.SyncPhase := 0;
KEB_CanOpenSlave.CycleCorrectionVal := 100;
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/lthe Din66019 UDP slave
CH.RegisterSlave(SL);
/[The Canopen slave as master to access the CAN-Od's

CH.RegisterMaster(KEB_CanOpenSlave,1,1);
END_IF
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GVL UserODList

VAR_GLOBAL

KEB|

//Automatically generated from xml file <Paras> section with Paralist Editor V3.1.0.8

// === ===

OdParas : ARRAY]0..6] OF OD_ITEM :=[

/IRxPdo8
Index:=16#2010, /lIndex
SubldxMod:=16#0000, //SubldxMod

Itype:=16#1000 OR

OD_TBL_DATATYPE_UINT8 OR
OD_TBL_OBJTYPE_ARRAY, /IType
Propl:=OD_TBL_PWLVWR_0 OR
OD_TBL_PWLVRD_0 OR

OD_TBL_DEFVAL_FIX OR

OD_TBL_ULIM_FIX OR

OD_TBL_LLIM_FIX OR

OD_TBL_RW OR

OD_TBL_SS_FIX OR

OD_TBL_PD_YES, /IPropl
ReadFuncldx:=0, /IReadFuncldx
WriteFuncldx:=0, /IWriteFuncldx
LowerLim:=0, /[LowerLim
UpperLim:=65535, /[UpperLim
DefValue:=0, /IDefValue
pData:=ADR(Para2010[0]) /lpData

),

/IRxPdo16

(
Index:=16#2011, /lIndex
SubldxMod:=16#0000, /ISubldxMod

Iltype:=16#1000 OR

OD_TBL_DATATYPE_UINT16 OR
OD_TBL_OBJTYPE_ARRAY, /Type
Prop1:=OD_TBL_PWLVWR_0 OR
OD_TBL_PWLVRD_0 OR

OD_TBL_DEFVAL_FIX OR

OD_TBL_ULIM_FIX OR

OD_TBL_LLIM_FIX OR

OD_TBL_RW OR

OD_TBL_SS_FIX OR

OD _TBL PD_YES, /[Propl
ReadFuncldx:=0, /IReadFuncldx
WriteFuncldx:=0, /IWriteFuncldx
LowerLim:=0, /ILowerLim
UpperLim:=65535, /[UpperLim
DefValue:=0, /IDefValue
pData:=ADR(Para2011[0]) /lpData

)1
/IRxPdo32
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Index:=16#2012, /lndex
SubldxMod:=16#0000, //SubldxMod
Itype:=OD_TBL_ITEM_ENTRIES 8 OR
OD_TBL_DATATYPE_UINT32 OR

OD _TBL _OBJTYPE_ARRAY, /IType
Propl:=OD_TBL_PWLVWR_0 OR

OD _TBL PWLVRD 0 OR

OD_TBL_DEFVAL_FIX OR

OD_TBL_ULIM_FIX OR

OD_TBL_LLIM_FIX OR

OD_TBL_RW OR

OD_TBL_SS FIXOR

OD_TBL_PD_YES, /[Propl
ReadFuncldx:=0, /IReadFuncldx
WriteFuncldx:=0, /IWriteFuncldx
LowerLim:=0, /ILowerLim
UpperLim:=-1, //UpperLim
DefValue:=0, /IDefValue
pData:=ADR(Para2012[0]) /lpData

),

[ITxPdo8

(
Index:=16#2013, /lIndex
SubldxMod:=16#0000, /ISubldxMod

Iltype:=16#1000 OR

OD_TBL_DATATYPE_UINT8 OR
OD_TBL_OBJTYPE_ARRAY, IIType
Propl:=OD_TBL_PWLVWR_0 OR
OD_TBL_PWLVRD_0 OR

OD_TBL_DEFVAL_FIX OR

OD_TBL_ULIM_FIX OR

OD_TBL_LLIM_FIX OR

OD_TBL_RO OR

OD_TBL_SS_FIX OR

OD_TBL _PD_YES, /IPropl
ReadFuncldx:=0, /IReadFuncldx
WriteFuncldx:=0, /IWriteFuncldx
LowerLim:=0, /[LowerLim
UpperLim:=65535, /[UpperLim
DefValue:=0, /IDefValue
pData:=ADR(Para2013[0]) /IpData

),

/ITxPdol16

(
Index:=16#2014, /lIndex
SubldxMod:=16#0000, //SubldxMod

Itype:=16#1000 OR

OD_TBL_DATATYPE_UINT16 OR
OD_TBL_OBJTYPE_ARRAY, /[Type
Prop1:=OD_TBL_PWLVWR_0 OR
OD_TBL_PWLVRD_0 OR

OD_TBL_DEFVAL_FIX OR
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OD_TBL_ULIM_FIX OR
OD_TBL_LLIM_FIX OR
OD_TBL_RO OR
OD_TBL_SS_FIX OR

OD_TBL_PD_YES, /[Propl
ReadFuncldx:=0, /IReadFuncldx
WriteFuncldx:=0, /IWriteFuncldx
LowerLim:=0, /[LowerLim
UpperLim:=65535, /[UpperLim
DefValue:=0, /IDefValue
pData:=ADR(Para2014[0]) /lpData

)

[ITxPdo32

(
Index:=16#2015, /lIndex
SubldxMod:=16#0000, /ISubldxMod

ltype:=OD_TBL_ITEM_ENTRIES_8 OR
OD_TBL_DATATYPE_UINT32 OR
OD_TBL_OBJTYPE_ARRAY, /IType
Prop1:=OD_TBL_PWLVWR_0 OR
OD_TBL_PWLVRD_0 OR

OD_TBL_DEFVAL_FIX OR

OD_TBL_ULIM_FIX OR

OD_TBL_LLIM_FIX OR

OD_TBL_RO OR

OD_TBL_SS_FIX OR

OD_TBL _PD_YES, /IPropl
ReadFuncldx:=0, /IReadFuncldx
WriteFuncldx:=0, /IWriteFuncldx
LowerLim:=0, /ILowerLim
UpperLim:=-1, /[UpperLim
DefValue:=0, /IDefValue
pData:=ADR(Para2015[0]) /lpData

)

/lcfgld
Index:=16#160F, /lIndex
SubldxMod:=16#0000, //SubldxMod

ltype:=OD_TBL_ITEM_ENTRIES_0 OR
OD_TBL_DATATYPE_UINT32 OR
OD_TBL_OBJTYPE_VAR, /Type
Prop1:=OD_TBL_PWLVWR_0 OR
OD_TBL_PWLVRD_0 OR

OD_TBL_DEFVAL_FIX OR

OD_TBL_ULIM_FIX OR

OD_TBL_LLIM_FIX OR

OD_TBL_RO OR

OD_TBL_PD _NO, /[Propl
ReadFuncldx:=0, /IReadFuncldx
WriteFuncldx:=0, /IWriteFuncldx
LowerLim:=1001001, /ILowerLim
UpperLim:=1001001, /[UpperLim

DefValue:=1001001, /IDefValue
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pData:=ADR(ParaCfgld) /lpData

)
I;

END_VAR

fg_ca_CVstudio6-FAQ0004-CanOpenConfiguration_de.docx Page 21/28



KEB|

FAQ COMBIVIS studio 6

GVL UserVars

VAR_GLOBAL
Para2010 : ARRAY [0..15] OF BYTE;  //RxPdo8
Para2011 : ARRAY [0..15] OF WORD; //RxPdo16
Para2012 : ARRAY [0..7] OF DWORD; //RxPdo32
Para2013 : ARRAY [0..15] OF BYTE;  //TxPdo8
Para2014 : ARRAY [0..15] OF WORD; //TxPdo16
Para2015 : ARRAY [0..7] OF DWORD; //TxPdo32

ParaCfgld : UDINT :=1001001; [[fixed value for cfg id
UserOd : ObjectDictionary;
END_VAR
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SDO Parameter fur C6 Slave

Index Subindex |Name Bitlange Standard Wert
16#1006 16#00 communication cycle period 32 0
16#100C 16#00 guard time 16 0
16#100D 16#00 Life time factor 8 0
16#1014 16#00 COB ID EMCY 32 SNODEID+16#80
16#1016 16#01 Consumer Heartbeat time 32 0
16#1017 16#00 Producer Heartbeat time 16 0
16#1400 1st receive PDO Parameter
16401 COB-ID used by PDO 32 SNODEID+16#200
16#02 transmission type 8 254
16#1401 2nd receive PDO Parameter
16#01 COB-ID used by PDO 32 SNODEID+16#300
16#02 transmission type 8 254
16#1402 3rd receive PDO Parameter
16401 COB-ID used by PDO 32 SNODEID+16#400
16#02 transmission type 8 254
16#1403 4th receive PDO Parameter
16#01 COB-ID used by PDO 32 SNODEID+16#500
16#02 transmission type 8 254
16#1600 1st receive PDO Mapping
16#00 number of mapped objects 8 4
16#01 1st PDO Mapping 32 16#20110110
16402 2nd PDO Mapping 32 16#20110210
16403 3rd PDO Mapping 32 16#20110310
16#04 4th PDO Mapping 32 16#20110410
16#1601 2nd receive PDO Mapping
16#00 number of mapped objects 8 4
164#01 1st PDO Mapping 32 16#20110510
16402 2nd PDO Mapping 32 16#20110610
16#03 3rd PDO Mapping 32 16#20110710
16#04 4th PDO Mapping 32 16#20110810
16#1602 3rd receive PDO Mapping
16#00 number of mapped objects 8 4
16#01 1st PDO Mapping 32 16#20110910
16#02 2nd PDO Mapping 32 16#20110A10
16#03 3rd PDO Mapping 32 16#20110B10
16#04 4th PDO Mapping 32 16#20110C10
16#1603 4th receive PDO Mapping
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Index Subindex Name Bitlange Standard Wert
16#00 number of mapped objects 8 4
16401 1st PDO Mapping 32 16#20110D10
16#02 2nd PDO Mapping 32 16#20110E10
16403 3rd PDO Mapping 32 16#20110F10
16#04 4th PDO Mapping 32 16#20111010
16#1800 1st transmit PDO Parameter
16#01 COB-ID used by PDO 32 SNODEID+16#180
16#02 transmission type 8 254
16#1800 2nd transmit PDO Parameter
16401 COB-ID used by PDO 32 SNODEID+16#280
16#02 transmission type 8 254
16#1800 3rd transmit PDO Parameter
16#01 COB-ID used by PDO 32 SNODEID+16#380
16#02 transmission type 8 254
16#1800 4th transmit PDO Parameter
16401 COB-ID used by PDO 32 SNODEID+16#480
16#02 transmission type 8 254
16#1A00 1st transmit PDO Mapping
16#00 number of mapped objects 8 4
16401 1st PDO Mapping 32 16#20140110
16#02 2nd PDO Mapping 32 16#20140210
16403 3rd PDO Mapping 32 16#20140310
16#04 4th PDO Mapping 32 16#20140410
16#1A01 2nd transmit PDO Mapping
16#00 number of mapped objects 8 4
16401 1st PDO Mapping 32 16#20140510
16#02 2nd PDO Mapping 32 16#20140610
16403 3rd PDO Mapping 32 16#20140710
16#04 4th PDO Mapping 32 16#20140810
16#1A02 3rd transmit PDO Mapping
16#00 number of mapped objects 8 4
16#01 1st PDO Mapping 32 16#20140910
16#02 2nd PDO Mapping 32 16#20140A10
16#03 3rd PDO Mapping 32 16#20140B10
16#04 4th PDO Mapping 32 16#20140C10
16#1A03 4th transmit PDO Mapping
16#00 number of mapped objects 8 4
16#01 1st PDO Mapping 32 16#20140D10
16#02 2nd PDO Mapping 32 16#20140E10
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Index Subindex |Name Bitlange Standard Wert
16#03 3rd PDO Mapping 32 16#20140F10
16404 4th PDO Mapping 32 16#20141010
16#2010 RxPdo8
16401 RxPdo8subl 8
16#02 RxPdo8sub2 8
16#03 RxPdo8sub3 8
16#04 RxPdo8sub4 8
16#05 RxPdo8sub5 8
16#06 RxPdo8sub6 8
16407 RxPdo8sub7 8
16#08 RxPdo8sub8 8
16#09 RxPdo8sub9 8
16#0A RxPdo8sub10 8
16#0B RxPdo8subl1 8
16#0C RxPdo8sub12 8
16#0D RxPdo8sub13 8
16#0E RxPdo8subl14 8
16#OF RxPdo8sub15 8
16#10 RxPdo8sub16 8
16#2011 RxPdo16
16#01 RxPdol16subl 16
16#02 RxPdol16sub2 16
16#03 RxPdo16sub3 16
16#04 RxPdol6sub4d 16
16#05 RxPdo16sub5 16
16#06 RxPdo16sub6 16
16#07 RxPdo16sub?7 16
16#08 RxPdo16sub8 16
16#09 RxPdo16sub9 16
16#0A RxPdo16sub10 16
16#0B RxPdol16subll 16
16#0C RxPdol6sub12 16
16#0D RxPdol16subl3 16
16#0E RxPdol6subl14 16
16#0F RxPdo16subl5 16
16#10 RxPdol6sub16 16
16#2012 RxPdo32
16#01 RxPdo32subl 32
16#02 RxPdo32sub2 32
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Index Subindex |Name Bitlange Standard Wert
16#03 RxPdo32sub3 32
16#04 RxPdo32sub4 32
16#05 RxPdo32sub5 32
16#06 RxPdo32sub6 32
16407 RxPdo32sub?7 32
16#08 RxPdo32sub8 32
16#09 RxPdo32sub9 32
16#0A RxPdo32sub10 32
16#0B RxPdo32subl1 32
16#0C RxPdo32sub12 32
16#0D RxPdo32sub13 32
16#0E RxPdo32subl4 32
16HOF RxPdo32sub15 32
16#10 RxPdo32sub16 32

16#2013 TxPdo8
16401 TxPdo8subl 8
16#02 TxPdo8sub2 8
16#03 TxPdo8sub3 8
16#04 TxPdo8sub4 8
16#05 TxPdo8sub5 8
16#06 TxPdo8sub6 8
16407 TxPdo8sub7 8
16#08 TxPdo8sub8 8
16#09 TxPdo8sub9 8
16#0A TxPdo8sub10 8
16#0B TxPdo8sub11 8
16#0C TxPdo8sub12 8
16#0D TxPdo8sub13 8
16#0E TxPdo8sub14 8
16HOF TxPdo8sub15 8
16#10 TxPdo8sub16 8

16#2014 TxPdo16
16#01 TxPdol6subl 16
16#02 TxPdol16sub2 16
16#03 TxPdol6sub3 16
16#04 TxPdol6sub4d 16
16#05 TxPdol16sub5 16
16#06 TxPdol16sub6 16
16#07 TxPdol6sub7 16
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Index Subindex |Name Bitlange Standard Wert
16#08 TxPdol16sub8 16
16#09 TxPdo16sub9 16
16#0A TxPdo16subl0 16
16#0B TxPdol6subll 16
16#0C TxPdol6subl2 16
16#0D TxPdol6subl3 16
16#0E TxPdol6subl4 16
16#0OF TxPdo16subl15 16
16#10 TxPdol16subl6 16

16#2015 TxPdo32
16#01 TxPdo32subl 32
16#02 TxPdo32sub2 32
16#03 TxPdo32sub3 32
16#04 TxPdo32sub4 32
16#05 TxPdo32sub5 32
16#06 TxPdo32sub6 32
16#07 TxPdo32sub?7 32
16#08 TxPdo32sub8 32
16#09 TxPdo32sub9 32
16#0A TxPdo32sub10 32
16#0B TxPdo32subl1 32
16#0C TxPdo32subl2 32
16#0D TxPdo32subl3 32
164#0E TxPdo32subl14 32
16H#0OF TxPdo32subl5 32
16#10 TxPdo32subl6 32
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Disclaimer

KEB Automation KG reserves the right to change/adapt specifications and technical
data without prior notification. The safety and warning reference specified in this
manual is not exhaustive. Although the manual and the information contained in it is
made with care, KEB does not accept responsibility for misprint or other errors or
resulting damages. The marks and product names are trademarks or registered
trademarks of the respective title owners.

The information contained in the technical documentation, as well as any user-specific
advice in verbal or in written form are made to the best of our knowledge and
information about the application. However, they are considered for information only
without responsibility. This also applies to any violation of industrial property rights of a
third-party.

Inspection of our units in view of their suitability for the intended use must be done
generally by the user. Inspections are particular necessary, if changes are executed,
which serve for the further development or adaption of our products to the applications
(hardware, software or download lists). Inspections must be repeated completely, even
if only parts of hardware, software or download lists are modified.

Application and use of our units in the target products is outside of our control
and therefore lies exclusively in the area of responsibility of the user.

KEB Automation KG
SldstralRe 38 < D-32683 Barntrup
fon: +49 5263 401-0 « fax: +49 5263 401-116
net: www.keb.de ¢ mail: info@keb.de
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