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Vorwort

Dieses Dokument fiihrt Sie durch die ersten Schritte in COMBIVIS studio 6. Es gibt eine kurze Ubersicht
Uber die Basisfunktionen, Uber das Erstellen eines Standardprojektes und Starten der KEB Steuerung.
Des Weiteren erhalten Sie Informationen tber erweiterte Zusatzfunktionen.

Versionen

Werkzeug zum Parametrieren von KEB Frequenzumrichtern: ,KEB COMBIVIS 6*.
Werkzeug zum Parametrieren und Programmieren von KEB Frequenzumrichtern und KEB
Steuerungen: ,KEB COMBIVIS studio 6 “.

Hauptfunktlonen COMBIVIS 6
Parametrieren von KEB COMBIVERT F5/ B6/ G6/ H6/ R6 /S6
e und COMBICONTROL C5/ C6
e Aufzeichnen und grafisches darstellen von bis zu 16 Gerateparametern
e KEB Geratesuche (IP und Seriell)
e Download / Upload von Parameterlisten
e Integrierte Start-Assistenten (Wizards)

Hauptfunktionen COMBIVIS studio 6
e Alle Funktionen von COMBIVIS 6
e PLC Programmierung in IEC 61131-3
Funktionsbausteinsprache (FUP)
Kontaktplan (KOP)
Anweisungsliste (AWL)
Ablaufsprache (AS)
Strukturierter Text (ST)
Freigraphischer Funktionsplan (CFC)
e Code Erzeugung, Online Change, Monitoring, Debugging, Visualisierung
e Objekt orientierte Projekt Organisation
o Bus Konfiguration (z.B. EtherCAT, CAN, Profibus, ...)
o Konfiguration von Remote 1/O s
0 Mehrere Anwendungen in einem Projekt
o Portabilitat von Projekten, Anwendungen und IEC Code zu verschiedenen Plattformen
(C6-Embedded, IPC (Windows/ Linux), ...).
0 Wiederverwendung von CoDeSys 2.3 IEC Code
e Multitasking
« KEB Bibliotheken mit vordefinierten Funktionen fur Standard und erweiterte Anwendungen.

O O O0OO0oOo

o
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KEB|

Grundlegendes COMBIVIS studio 6

Projekt: Behalter fur alle Elemente eines Projektes (Objekte und Geréte).
Projekt Navigator: Verwaltung aller Elemente in einem Projekt.

* Zeigt Elemente in einer logischen Baumstruktur an.

* Hinzufuigen, Léschen und Editieren von Elementen.

Gerate: Grundlegende Geratetypen in einem Projekt.
e Parametrierbares Gerat/ KEB Gerat: Gerat auf dem Parameter eingestellt und tberwacht
werden kénnen (Umrichter, Steuerung)
e Programmierbares Gerat: Gerat auf dem eine IEC Anwendung laufen kann (Steuerungen,
IPCs, etc.)
e Andere: Andere Hardware Komponenten (real oder virtuell) (z.B. EtherCAT Master/ slaves
(Remote 10, Umrichter)).

Objekt: Behalter fur bestimmte Softwarefunktionen.

¢ Anwendung: Sammlung von Objekten die eine IEC Anwendung bilden. Eine Anwendung kann
einem Programmierbaren Geréat angehangt und auf dieses tbertragen werden.

e POU: Program Organization Unit (z.B. PLC_PRG). Behélter fur IEC Code.

e Bibliothek: Sammlung von vordefinierten Software Funktionen wie Funktionsblécken,
Visualisierungen und anderem modularem IEC Code.

* Bibliotheks-Manager: Fur jede Anwendung kann eine bestimmte Sammlung von Bibliotheken
gewahlt werden.

e Task: Definiert 1 bis x Programme die in regelmafigen Zeitabstdnden von der PLC ausgefihrt
werden.

« Task Konfiguration: Definition und Uberwachung aller Tasks der Anwendung.

« Visualisierung: Frei programmierbare grafische Oberflache zur Uberwachung und Steuerung.

> 2

) Sample_KEB_SMC_Utiity
=B 6 (C6 Compact 11 PRO/ADYANCED)
=20 sps-Logik

= o Application

- Camt

=3 EtherCAT Master
- ] EtherCAT_Mas
’ @ Gateway
@ SampleSelection
E visualization Manager

# []) EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
& SoftMotion General Drive Pool

- g sep_etherCAT (KEB Geraet)

e @ GlobalTextList

------ m Bibliotheksverwalter
<[l Projektinformationen

@ uL_aep
m Bibliotheksverwalter
b SampleSelection (PRG)
= @ Taskkonfiguration
ter ) -
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Erstellen eines Projektes
1. Starten Sie COMBIVIS studio 6.
2. Im Projektdialog wahlen Sie Standardprojekt.
3. Wahlen Sie einen Namen und einen Speicherort fur Ihr Projekt.

KEB|

Standard PLC Projekt

] Neues Projekt =
Kategorien: Vorlagen:
] Projekte ZEB
KEBE Geratesuche Konfiguration
Leere Bibliothek Leeres Projekt

.

Name: MeinProjekt _

Ort: C:\Desktop\ErstesProgramm

Ein Projekt mit einer Steuerung, einer Applikation und einer leeren Implementation fir PLC_PRG

.[:]-

~| ok | [ abbrechen |

4. Wabhlen Sie den Steuerungstyp (Gerat) und die Sprache fir Ihre erste POU (PLC_PRG) aus.
Nachdem die Einstellungen mit ,OK" bestatigt sind, wird ein Standartprojekt generiert. In dieser
Anleitung finden Sie die unterschiedlichen Geréate und wie dies nachtraglich im Projekt geandert

werden kann. Siehe hierzu Gerate andern.

Standardprojekt

= folgenden Objekte in dieses Projekt einfliigen:

- Ein programmierbares Gerdt, wie unten angegeben

- Eine zyklische Task, die PLC_PRG aufruft
- Eine Referenz auf die neueste Version der Standardbibliothek

Siesind gerade dabei, ein neues Standardprojekt anzulegen. Dieser Assistent wird die

- Einen Programmbaustein PLC_PRG in der unten angegebenen Programmiersprache

= =

Geradt: [CE SMART ADVAMNCED (KEB Automation KG)

PLC_PRG in: |Strukturierter Text (ST)

> (o< | [ Abbrecer
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Gerateauswahl

Die sogenannte Gerateauswahl kann in verschiedenen Bereichen genutzt werden. Erstellen Sie ein
neues Standartprojekt, wird gleich zu Anfang ein Gerat abgefragt, welches den zu verwendeten
Steuerungstyp darstellt. Zudem kénnen Sie Uber diese Geréte die sogenannten 1/0O Module oder
Frequenzumrichter in ein Projekt einbinden (Gerat anhéngen ) oder auch abandern.

Uber die Option Gerat aktualisieren koénnen Sie ein bestehendes Gerat durch ein anderes ersetzten.
Beispielsweise haben Sie so die Mdglichkeit den Steuerungstyp auch im Nachhinein abzuandern.

=

MeinFrojekt
<P [ nevice (CF SMART ADVANCFD)

=.| &  Ausschneiden
Kopieren

Einfligen

Laschen

X

Symbol suchen 3

Eigenschaften...

KEB-Gerate auflisten
KEB-Geratesuche

fe B0 B [0

KEB-Gerat hinzufiigen

Elemente in Konfiguration anzeigen

Objekt hinzufiigen 4

Gerat anhangen...

Gerat aktualisieren...

Ordner hinzufiigen...
Objekt bearbeiten
Objekt bearbeiten mit...
E/A-Abbild bearbeiten

Simulation

Anbei eine kleine Auflistung der vorhanden Steuerungen, die Sie beim Erstellen eines
Standartprojektes, oder auch beim Abandern eines bestehendes Projektes auswéhlen kdnnen.
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Hersteller

KEB

KEB

KEB

KEB

KEB

KEB

KEB

KEB

KEB

KEB

3S

3S

3S

3S

Name

C6 Compact

C6 Compact fur

SoftMotion

H6 Control Unit

H6 Control Unit

SoftMotion

P6 Control Unit

C6 SMART

C6 SMART
SoftMotion

C6 HMI LC

C6 E22

C6 E22
SoftMotion

CoDeSys SP RTE

CoDeSys SP

SoftMotion RTE
CoDeSys SP Win

V3

CoDeSys SP Win
SoftMotion V3

Hardware

C6 Compact

C6 Compact

H6 Plattform

H6 Plattform

P6 Plattform

C6 SMART

C6 SMART

C6 HMI LC

C6 E22

C6 E22

C6 ECON -
PERFORM

C6 ECON -
PERFORM

Arbeitsplatz
(Simulation)

Arbeitsplatz
(Simulation)

KEB|

Klasse Funktionalitat

embedded

embedded

embedded

embedded

embedded

embedded

embedded

embedded

embedded

embedded

SoftPLC

SoftPLC+ SoftMotion

SoftPLC

SoftPLC+ SoftMotion

SoftPLC

SoftPLC

SoftPLC + SoftMotion

SoftPLC

SoftPLC

SoftPLC + SoftMotion

Windows xp SoftPLC + Target Visu

SoftPLC+ SoftMotion +

Windows xp Target Visu

Standard
Windows

Standard
Windows

SoftPLC + Target Visu

SoftPLC+ SoftMotion +
Target Visu

Hinweis: Die Steuerungen in blau sind Hardwaresteuerungen, wiederum die in rot sind reine software
Steuerungen. Diese software Steuerungen kénnen nur einen begrenzten Zeitraum genutzt werden und
sind durch die Installation von COMBIVIS studio 6 bei Ihnen lokal auf dem Rechner vorinstalliert.
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Anwendung

Eine Anwendung beinhaltet alle Programmteile, POU’s, Gerate sowie die Einstellungen zur Topologie,
die beim Ubertragen auf einer Steuerung gespeichert sind. Der Name der Anwendung sollte auf einen
aussagekraftigen Namen abgeandert werden, da Sie die Mdglichkeit haben, mehrere Anwendungen in

einem Projekt zu erstellen. Dieser Name wir spater auch fir die zu erstellende Bootapplikation genutzt.
Mawvigator * 0 X

= .';% Device (€5 SMART ADVANCED)
=-E]l] sPsLogik

= £} [peispielanwendung_CESMART_Quickstart] _
= Bibliotheksverwalter

|£] pLc_PrG (PRE)
-@ Taskkonfiguration
= @ MairTask
& PLC_PRG
-l ToDrvUPS (ToDrvUPS)
" SoftMotion General Drive Pool

Bibliotheksverwalter
Der Bibliotheksverwalter definiert die verfugbaren Bibliotheken in dem Projekt.

(i Bibliotheksverwalter x_ Bibliotheken
5 Bibliothek hinzufiigen 3¢ Bibliothek [6schen | 23 Eigenschaften 73 Details 5] Platzhalter m Bibliotheksrepository mOdlleIeI’en
Narne MNamensraum Effektive Version
& Breskpoint.ogging = Breskpoint Logging Funciions, 3.5.5.0 (35 - Smart Software Solutions GmbH) BPLog 3.5.50 U berSICht u ber d Ie Integ rlerten
- IoStandard = JoStandard, 3.5.6.0 (System) InStandard B|b||0theken
+88 KEB_UpsInterface = KEB_UpsInterface, 3.5.9.70 (KEB Automation KG) KEB_UpsInterface
-+ |Standard = Standard, 3.5.9.0 (System) | standard
=13 Standsrd, 3.5.9.0 (system) [=]| Engange/ausgange [ Graphisch | pokumentatan
LB |; Bistable Function Blocks FUNCTION_BLOCK TON
) Counter
+ 1) Miscellaneous Mame  Datentyp  Geerbtvon  Adresse  Initialwert  Kommentar
() String Functions N BOOL starts timer with rising edge, resets timer with falling edge
Timer ¥ PT  TIME time to pass, before Q is set
- E] TOF "% Q BOOL gets TRUE delay time after a rising edge at IN
TON "% ET TIME elapsed time since rising edge at IN
7
R EJ Trigger

Um weitere Bibliotheken hinzufiigen zu kénnen, klicken Sie auf Bibliothek hinzufligen

Uber die Kategorien, oder einen Klartext, haben Sie die Mdglichkeit weitere Bibliotheken zu suchen und
dem Projekt hinzuzufiigen.

Biblicthek Firma =

m

| +@8) KFR_DataloggingDemo KEB Automation KG

+E8 KEB_Drive_Utility KEB Automation KG
KEB_Email KEB Automation KG
E KEB_File_Handling KEE Automation KG
i+ @8 KEB_FTP
I KEB_Gateway_Utlity KEB Automation KG
|++8 KEB_Parameterlist_Handing KEE Automation KG =
KEB_RioUtility KEE AL

KEB Automation KG

1KG
| kEB VKG
) (o (o)
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Nachfolgend erhalten Sie eine kleine Ubersicht zu einigen unterschiedlichen Bibliotheken, welche in ihr
Projekt eingebunden werden kénnen.

FAQ COMBIVIS studio 6

3S — Softmotion
e SM3_Basic: Funktionsbltcke fur Antriebssteuerung (PLC Open Standard)
e SM3_CNC: Basis CNC Funktionen
e SM3 Drive ETC_KEB: Softmotion Treiber fir KEB Geréate Uber EtherCAT

...und mehr

System
e Standard: IEC Hilfe Funktionen (z.B.: Timer, string handle, counter, trigger, ...)
« Util: Weitere IEC Hilfe Funktionen (z.B.: Math functions, Bit/Byte handle, signals, ...)
e Syslibs: (z.B. SysTime, SysSocket, Visu, usw.)

...und mehr

KEB — KEB Automation KG
« KEB_Base: Basisfunktionen (z.B.: Socket Handling)
e PLC Hardware Library: Hardware-Zugriffs-Funktionen (z.B.: PLC Neustart, Fehlerabfrage, ...)
« KEB_Communication_Utility: ~ Kommunikationstools (z.B.: ModBus, TFTP, ...)
« KEB_SMC_Utility: Erweiterte Softmotion Funktionen (z.B.: Caming, phasing, ...)
« KEB_Drive_Utility: Achsensteuerung ohne Softmotion, Verschiedene Antriebsfunktionen (PID,
Rampengenerator, ...)
« KEB_Gateway_ Utility: Kommunikationsmanagement der KEB Geréte.
o Parametereinstellung von KEB Geréte Uber Feldbus
0 Zugriff auf Parametrierkanal (SDO)
0 Master und Slave Verwaltung (EtherCAT, HSP5, DIN66019, IEC...)
0 Bus Diagnose
KEB_Channelhandler: Gateway fiir alle Anfragen auf KEB Geréte. Die Basis Bibliothek des
KEB Kommunikationsmodells. Die gesamte SDO Kommunikation lauft iber diesen Baustein.

...und mehr
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PLC_PRG

PLC_PRG ist die Standard POU, die standartmaRig als erstes auf ihrer Steuerung ausgefihrt wird.
(Kann in der Taskkonfiguration, durch verschieben der Tasks, geandert werden.)

Durch einen Doppelklick auf eine POU (z.B. PLC_PRG) 6ffnet sich der Editor (z.B. ST Editor). Solch ein
POU ist in zwei Bereiche aufgeteilt.

- Im Deklarationsteil werden die benétigten Variablen deklariert und teilweise auch definiert.

- Im Programmteil wird der Programmcode, in der eingestellten Sprache, geschrieben.

Editor Ansicht
__@ MeinFrojekt 1 PROGEAM PLC ERG
=P Device (C6 SMART ADVANCED) -z R - Deklarationsteil
—@l] 5PS-Lagik 3 cnt: INT; J/Counter
_o Beispielanwendung_C65MART_Quickstart 4 ResetCnt: BOOL; //Reset counter
: ﬁ] Bibliotheksverwalter . END_VAR
‘ 5] [pLc_Pré (PrE)
-@ Taskkonfiguration
-$ MainTask
@ BLC PRG 1 cnt := cnt + 1; S SCount up
- - Z IF EesetCnt THEN //Reset counter
W 1oDrvUPS (1oDrvips) 3 cnt := 0; Programmteil
& SoftMation General Drive Pool a END IF

Durch die Funktion Erstellen=> Ubersetzen (F11) kénnen Sie ihr geschriebenes Programm auf
Syntaxfehler untersuchen lassen.
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt | Erstellen | Online Debug Tools Fenster Konfigurator Hilfe

O B @B & o | st UL i - (5 | 08

Meu (bersetzen

Code erzeugen

_PRG X |
Laufzeitsystemdateien erzeugen. .. PROGRAM FLC FRG
F&S Device (C5 SMART ADVAN Bereinigen VAR -
- @l] 5PS-Logik s bereinigen cnt: INT; //Counter
_o iepial " i ResetCnt: BOOL; //Reset counter

m Bibliotheksverwalter = END_VAR

[PLc_PRG (PRE)
= @ Taskkonfiguration

-@ MairTask
@ PLC PRG 1 cnt := cnt + 17 //Count up
- = 2 IF ResetCnt THEN //Reset counter
W 1aDrvUPS (ToDrvUPS) R cnt im 0:
% SoftMotion General Drive Pool 4 END IF

Im Nachrichtenfenster finden Sie das Ergebnis zum Erstellen => Ubersetzen(F11). Tritt ein Fehler auf,
kann per Doppelklick direkt dorthin gesprungen werden.

Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meldung(en) E B
Ubersetzen - [© 0Fehler [ @ 0 Warnung(en) | @ 0 Meldung(en) |
Beschreibung Projekt Obijekt Position

- Ubersetzungslauf gestartet: Applikation: Device Beispielanwendung_CESMART_Quickstart
Code typisieren ...
| Kompilierung abgeschlossen —0 Fehler, 0 Warnungen
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Taskkonfiguration

Ein Doppelklick auf MainTask, 6ffnet das Taskkonfigurationsmenu. Darin sind unterschiedliche
Einstellungsmdoglichkeiten fir den Task vorhanden.

Mavigator *~ 0 X
= Device (C6 SMART ADVANCED)
=2 srs-Logik

=i} Beispielanwendung_C65MART_Quickstart
’m Bibliotheksverwalter
~[5] PLc_ PR (PRE)
-@ Taskkonfiguration
= B2 |Mair1Task
] PLC_PRG
-l 1eDrvUPS (ToDrvUPS)
% SoftMotion General Drive Pool

Prioritat: Tasks mit héherer Prioritat haben Vorrang vor Tasks mit niedrigerer Prioritat.

(0= Hochste Prioritat)

Typ / Intervall: Definiert die Wiederholungszeit.

Empfehlung: Faktor 1,5..3 * maximale Taskausfihrungszeit, siehe Taskkonfiguration—=> Monitor (Zeiten
kénnen fir eine erneute Messung manuell zurtickgesetzt werden)

Watchdog: Diese Funktion tberwacht die Ausfiihrungszeit und halt das Programm an, wenn die
Ausfiihrung langer als die Wiederholungszeit dauert.

Empfindlichkeit: Anzahl kritischer Zyklen bevor das Programm gestoppt wird.

POU's: POU’s (Programmteile) die bei jedem Zyklus aufgerufen werden.

MainTask B E

Konfiguration

Tvp

Intervall (z.B. t#200ms): 4 ms T
Watchdog
[¥] Aktivieren

Zeit (z.B. t£200ms): 200 E]

Empfindlichkeit: 1

o Aufruf hinzufigen 3 Aufruf entfernen [&f Aufruf indern & Nach oben & Mach unten | ™= POU &ffnen
J

POU Kommentar
PLC_PRG

Hinweis: Zu geringe Zykluszeiten kdnnen sich u.U. in hohem Jitter und Zykluszeitiberschreitungen
auswirken. (Synchronitat nicht mehr gegeben)

/@ Taskkonfiguration x]
| Eigenschaften | Systemereignisse | Uberwachung |

Task Status  Anzahl IEC-Zyklen  Anzahl Zyklen  Letzte Zykluszeit (us)  Durchschnittiche Zykluszeit (us)  Max. Zykluszeit (us)
& mainTask | Giltig | 16257 052 8l 8] 165]
14

Hinweis : Bei der Verwendung einer C6 SMART, muss der Typ auf Extern umgeschaltet und der
dazugehdrige Task ausgewahlt werden!
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Verbindung zur Steuerung

Durch ein Doppelklick auf die zu verwendende Steuerung, welche im Projektbaum eingebunden ist,
offnen sich die Gerateoptionen . Um sich mit einer Steuerung zu verbinden, missen Sie diese erste in
COMBIVIS studio 6 suchen und auf aktiven Pfad setzen. Offnen Sie hierfiir in der Registerkarte
Kommunikation das Gateway-1 (Standard Gateway) und klicken anschlieRend auf Netzwerk
durchsuchen . Fur die erfolgreiche Suche ist jedoch der Start des Gateways auf ihrem PC notwendig.
Sobald das Gateway aktiviert ist, leuchtet in COMBIVIS studio 6 ein griiner Punkt vor dem Gateway-1
und in der Statusleiste ist das markierte Rechteck an einer Ecke rot.

Start Gateway

op Lateway

— Exit Gateway Control

About...

Device (=]
Kommunikation | Appikationen | Dateien | Log | SPS-Einstelungen | SPS-Shel | Benutzer und Gruppen | Zugrffsrechte | Taskal + [+

i
MenProfekt

FL5 [Device (C6 SMART ADVANCED)
=-[EM 5Ps-Logik Den Netzwerkpfad zur Steuerung auswshlen:
| =} Beispiclanwendung_C6SMART_Qui = y-2 - | aktivenPfadsezen |
P . (i) Bibliotheksverwalter = -
- [E] PLC_PRG PRG) = gl Gateway-1
vl o e e— B
: = & MainTask e
B pic_PrG | erat hinzufigen... |
@ ToDrUPS_1 (ToDrvUPs)
Bl ToDruUPS {ToorvuPs) -
" softMotion General Drive Podl [ Xx] |etZteS Byte der IP | Metzwerk durchsuchen |
H Filter:
Adresse in Hex Format e
Zielsystem-ID -
Sortierreihenfolge:
[ Verbindungseinstellungen nicht im Projekt speichern

[ Bestatigter Onlinebetrieb

Hinweis: Die Steuerung muss eingeschaltet und im selben Netzwerk wie der PC sein. (Gleicher IP
Netzwerkbereich und gleiche Subnet Mask). Das Vorgehen zum Einstellen des IP Adressbereiches,
finden Sie in dem Kapitel KEB Geratesuche.
Hinweis : Sie kbénnen das Gateway uUber die Statusleiste auf lhren PC starten. Sollte dies bisher noch
nicht ausgefuhrt werden, miussen Sie dies vorerst manuell ansto3en: ,Start -> Alle Programme -> KEB -
> COMBIVIS studio 6 -> CODESYS Tools -> CODESYS Gateway SysTray"
Hinweis: Deaktivieren Sie alle Filteroptionen, um alle Steuerungen im Netzwerk anzuzeigen. Durch die
Filtereinstellung ,Zielsystem ID“ werden nur die Steuerungen angezeigt, die Sie in ihrem Projekt
eingestellt haben.

Filter:

[kene -] 4=

Sortierreihenfolge:

[Name v]
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Ist ihre Steuerung nun aufgelistet, markieren Sie diese und klicken Sie auf ,Aktiven Pfad setzen*

aktuelle aktive Gerat wird in fetter Schrift
{;@m‘:

angezeigt.

BB

Kommunikation |argr"' tionen I Dateien I Log

| sPs-Einstelungen | sPSShell | Benutzer und Gruppen | zugriffsrechte | Taskal * [ |

r

pfad zur 5t
3EB

auswahlen:

KEB|

. Das

=- glyg Gateway-1
[T} [c6 SMART_ADV_SoftMotion [03BB] (aktiv) |
(1] INVDO2_C6C25MCAN [0156]

KEB_C6E22_DEMO_CUBE[0330]
Tl MDEHQ-18HS3G2[0337]

[] Werbindungseinstellungen nicht im Projekt speichern
[] Bestatigter Onlinebetrich

Herunterladen der Anwendung un

Geritename: -
ca
SMART_ADV_Soft Gateway hinzufigen...
Motion
cersteadresse: = | SrEthnafigen.. |
03BB
teller: i Metzwerk durchsuchen
KEB - Karl E.
Brinkmann GmbH
Filter:
Zielsystem-1D: -
0109110
o = Sortierreihenfolge:
d Login

Die aktuell aktive Anwendung in einem Projekt ist fett angezeigt. Um sich mit der Anwendung auf die
aktive gesetzte Steuerung einzuloggen, wahlen Sie Online —Einloggen (Alt+F8) oder betatigen Sie

das dementsprechende Symbol.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen

Ornline | Debug Tools Fenster Konfigurator  Hilfe

=

HedB @R S|

%% Einloggen Alt+F3

| s 4

Ausloggen Strg+F8

Navigator

Bootapplikation erzeugen

) FEE Device (C& SMART ADVANCED)
- -l sps-Logik
=} Beispielanwendung_C6SMAR
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
-@ Taskkonfiguration
= 58 MainTask
] pLC_PRG
-l DrvUPS_1 (IoDrvUPs)
~ @ TeDrvUPS (ToDrvUPS)

Aktuellen Online-Benutzer ausloggen

Laden

Online-Change

Quellcode auf verbundene Steuerung laden
Mehrfacher Download. ..

Reset warm

Reset kalt

Reset Ursprung

Simulation

- "% SoftMotion General Drive Pool

ADV
25MCe
DEMO
5362

Der aktuelle Status der Anwendung auf dem Gerét wird Uberprift. Der nachfolgende Dialog muss

bestatigt werden, um die neue Anwendung auf die Steuerung zu kopieren.

o

@ Details...

=

Applikation "Beispielanwendung_CA63MART_Guickstart’ existiert nicht
auf Gerdt 'Device’. Soll die Applikation angelegt und geladen werden?

|

[@Ja

”@Nein |
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KEB|

In der Statusleiste von COMBIVIS studio 6 wird der aktuellen Status der Anwendung angezeigt.

v 1 x

Ubersetzen - [© 0Fehler [ @ 0 Wamung(en) [ @ 5 Meldung(en) |
Beschreibung Projekt Objekt Position

- Ubersetzungslauf gestartet: Applikation: Device Beispielanwendung_C6SMART_Quickstart

Code typigieren ...

Code erzeugen...

globale Initialisierungen erzeugen

Code-Iritialisierung erzeugen...

Relokationen erzeugen. ..
¥ Grobe des erzeugten Codes: 68650 Bytes
9 Grobe der globalen Daten: 9637 Bytes
¥ Gesamter allozierter Speicherumfang fiir Code und Daten: 81416 bytes
@ Speicherbereich 0 enthalt Daten, Engang, Ausgang, Speicher, Code und Nonsafe Data: GréBe: 105840 Bytes , hchste verwendete Adresse: 81416, ...
4 Memory area 1 contains Retain Daten und Persistente Daten: size: 131048 bytes, largest contiguous memory gap: 131048 bytes (100 %)

[o abgeschlossen — 0 Fehler, 0 Warnungen : Bereit fur Dowrload
LetzterBuld € 0 (5 0 Precompile: [ Programm geladen Programm unverdndert Aktueller Benutzer: (niemand)

— STOP: Eingeloggt, aber die Anwendung ist gestoppt.

Um die Anwendung zu starten, wahlen Sie Debug — Start (F5) oder betétigen Sie das
dementsprechende Symbol. Daraufhin wechselt der Status in der Statusleiste auf RUN.
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online | Debug | Tools Fenster Konfigurator Hilfe

S EHE 2B/ S S Fs
Stop Umschalttaste+F3
T Einzelzyklus Strg+F5
=5 MeinProjekt il Never Haltepunkt. .
.. FLC :
) 35 Device [Verbunder] (C6 SMART ADVANCED) Haltepunkt bearbeiten. ..
o SPS-Logik
@:l] od! Haltepunkt umschalten F9
- I Beispielanwendung_C6SMART_Quick: .
m Bibliotheksverwalter Haltepunkt deaktivieren
. PLC_PRG {PRG) Haltepunkt aktivieren
_@ Taskkonfiguration Prozedurschritt F10
=g MainTask
W ainta Einzelschritt F8
& pLC_PRG S
3 n 1aDrvUPS_1 (ToDrvUPS) Ausfithren bis Riicksprung  Umschalttaste +#710
4l ToDrvUPS {ToDrvUPS) Ausfilhren bis Cursar
%3 % SoftMotion General Drive Poal Nachste Anweisung festliegen

Optionen im eingeloggten Modus
Sofern Sie sich mit Ihrem PC auf eine Steuerung eingeloggt haben, kénnen Sie folgende Optionen
ausfihren. Diese sind unter dem Reiter ,Online* zu finden.

Reset warm: - Stoppt Applikation
- Setzt normale Variablen / POU's auf default-Werte zuriick

Reset cold: - - Wie ,reset warm*, zusatzlich werden die RETAIN Variablen
zurlickgesetzt
Reset origin: - Reset aller Variablen und léschen der Bootapplikation auf dem Gerat.
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KEB|

Bootapplikation erstellen

Um eine Anwendung auf einer Steuerung dauerhaft zu hinterlegen, muss eine Bootapplikation erzeugt
werden. Diese wird bei einem Neustart der Steuerung automatisch ausgefuhrt und startet damit das
hinterlegte Projekt. Ist keine Bootapplikation vorhanden, geht das Projekt nach einem Power off/on
reset verloren!

Online | Debug Tools Fenster Konfigurator £

Einloggen Alt+Fa
q Ausloggen Strg+F8
| Bootapplikation erzeugen

Aktuellen Online-Benutzer ausloggen
Laden
Online-Change
Quellcode auf verbundene Steuerung laden
Mehrfacher Download. ..
R Resetwarm
Reset kalt

Reset Ursprung

Simulation
Hinweis : Ein IPC muss, nachdem ein Bootprojekt erzeugt wurde, einmal gefuhrt heruntergefahren und

neu gestartet werden! Durch ein Power off/on reset, direkt nach dem Erzeugen, kann das Bootprojekt
verloren gehen!

Hinweis : Bei einer C6 embedded Steuerung kann das Schreiben des Bootprojektes und automatische
AufrAumen des Flashs bis zu 30s bendtigen. In dieser Zeit ist es nicht erlaubt die Steuerung
abzuschalten.

Hinweis : Bei der Erstellung einer Bootapplikation, werden zwei Dateien auf der PLC generiert.
- Applikationsname. CRC
- Applikationsname. APP

Die Dateien kdnnen Uber den Dateizugriff eingesehen werden.
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Werte schreiben und tUberwachen

Wenn Sie auf einer Steuerung eingeloggt sind und die Applikation gestartet ist, wechselt der
Deklarations- und Programmiereditor in den Onlinemodus.
In diesem Onlinemodus zeigen die Felder hinter jeder einzelner Variablen den aktuellen und

vorbereiteten Wert an.

PLC_PRG X |

Device.Beispielanwendung_C6SMART_Quickstart.PLC_PRG

Ausdruck Datentyp Wert Vorbereiteter Wert
@ cnt INT 6453
# ResetCnt BOOL FALSE
1+ cnt[ 6458 | := cnt[ &8 |+ 1; //Count up

IF ResetCntffEs THEN  //Reset counter
cnt[ 8] 2= 0;
EIND_IFRETURN]

Editor Ansicht im Online Modus

W W R

Um den Wert einer Variable zu andern, klicken Sie hinter der Variable auf das Feld Vorbereiteter Wert
und geben dort Ihren gewiinschten Wert ein. Die vorlaufige Anderung wird zudem in spitzen Klammern
direkt hinter der Variable im Programmiereditor angezeigt.

Des Weiteren haben Sie die Mdglichkeit tber einen Doppelklick die Variable direkt im
Programmiereditor abzuandern.

PLC_PRG X

Device.Beispielanwendung C65SMART Quickstart.PLC_PRG

Ausdruck Datentyp Wert Vorbereiteter Wert
#@ cnt INT

974
# ResetCnt BOOL <= |

cnt[ 574 | := cnt[ sS4 | + 1; //Count up

IF Reaet[:ntm_ counter
cent[ 74 | := 0;

END_TFEETURN

W= Ly Ry B

Um die Werte in die Steuerung zu tbernehmen, wahlen Sie Debug — Werte schreiben (Ctrl+F7).
Um die Werte zu erzwingen, wahlen sie Debug — Werte forcen (F7). Dies wird durch ein Roter Kreis
mit einem ,F* angezeigt.
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KEB|

PLC_PRG X

Device.Beispielanwendung_C6SMART_Quickstart.PLC_PRG

Ausdruck Datentyp Wert Vorbereteter Wert
@ cnt INT

0
@ ResetCnt BOOL 'F ] TRUE | |

L cnt[ @ ] i cn @ ]+ 1;  //Count mw
- z IF ResetCntREE] THEN //Resst countsr

E ent[ @ ] :=0;

4

END_IFRETUR

Eine weitere Moglichkeit, zum Uberwachen von Variablen, stellt die Trace Funktion dar.
Dieses Trace kdnnen Sie uber Objekt einfiugen in ihr Projekt einbinden und weiter konfigurieren.

Datei Bearbeiten  Ansicht Projekt Erstellen  Online Debug Tools Fenster  Konfigurator  Hilfe

PEEE @R o~ & xR im0

1| Meintraiekt
< BLS Device (C6 SMART ADVANCED)

L=

Kopieren
=, Enfagen
Loschen

= lherCAT Task
Symbol suchen >

Refactoring r
- £5 SMART)
& fren...
b b loupler (34 E-Bus
KEB-Gerate auflisten 5A (00,C6.CE1-]
KEB-Geratesuche ADP)

KEB-Gerat hinzufiigen

Elemente in Konfiguration anzei
Ordner hinzufugen. .. =T - S
[ Objekt bearbeiten

Bildersammiung...

Objekt bearbeiten mit.. . CMNC-Einstellungen...
€€ Einloggen CHNC-Programm...
DataServer...
Einheitenumrechnung...

Externe Datei...
Globale Variablenliste. ..

GVL fir Logischen Austausch. ..
Kurvenscheiben-Tabelle. ..

Logische EfAs...
Metzwerkvariablenliste (Empfanger)...
Metzwerkvariablenliste (Sender)...
Persistente Variablen...

POU fur implizite Prufungen...
Rezepturverwalter. ..
Schnittstelle...
Symbaolkanfiguration. ..

a L PEE-BREPREENJECRDE
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Wabhlen Sie unter dem Punkt Konfiguration den Task aus, an dem sich das Trace orientiert soll. Dort
haben Sie die Mdglichkeit die aufzuzeichnenden Variablen direkt zu definieren. Nattrlich kénnen auch

nachtréaglich weitere Variablen eingebunden werden.
Navigator SR

= P& Device (C6 SMART ADVANCED)
= &0 sps-Logik

. = £} beispielanwendung_C65MART
i) sbliotheksverwalter
- [] pLc_PRG (PRG)
= (8 Taskkonfiguration

[ Konfiquration
ariable hinzufugen

- = B MainTask
! =) Emerw
8] pLe_PRG N Trace Aufzeichnungseinstelungen
™ Trigger aktivieren El
Crviips) Triggervariable:  * I B
E‘i EtherCAT_Master_C6_SMART {EtherC
= [ KEB_C6_SMART Coupler (KEB_C6 Triggerflanke: positiv o

(4] kEB_D116_DO16 (KEB_DI16/D

Fost-Trigger (Samples): 51
KEB_S6K _generic_MOP_ (KEB_S6K,

i E’I std_PD_map_S6_ {ztd PD map Ilggerevdh; I I--‘
" softMotion General Drive Pool Task: (8 g
Node_1_56K_EtherCAT (KEB Geraet) i _
bedingung:
Kommentar
Auflosung:
[7] Automatischer Neustart

Anzeigeeinstellungen.. Erweitert,..

Variable hinzufigen

Nachdem Sie die Anwendung runter geladen und gestartet haben, kénnen Sie die Aufnahme des
Traces, durch einen Rechtsklick, starten und stoppen. Des Weitern haben Sie die Méglichkeit diese
Aufnahmen genauer zu untersuchen, indtlam Sie beispielsweise heranzoomen.

| Variable hinzufligen ; variable hinzufiigen
% Trace Download I }ﬁ Trace Download
=~  Trace starten T Trace starten
FE  Trace stoppen | Il Trace stoppen
1_____ Trigger zuricksetzen
[} Cursor [g Cursor
—h Zoomen mit Maus —h Zoomen mit Maus
= Ansicht zurticksetzen — Ansicht zurticksetzen il
________ I Automatisch Skalieren E: I>  Automatisch Skalieren
5 Komprimieren & Komprimieren
i Strecken i Strecken
Mehrkanal Mehrkanal
Online-Liste... Online-Liste. ..
Trace hochladen Trace hochladen
Konfiguration Konfiguration
Trace laden... Trace laden...
Trace speichern... Trace speichern...
________ Statistik | _ Statistik
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Gerate Dateisystemzugriff

Das Dateisystem auf der Steuerung kann durch den integrierten Dateimanager verwaltet werden.
Fuhren Sie einen Doppelklick auf der Steuerung aus und wechseln Sie in den Reiter Dateien. Durch
Betéatigen des aktualisieren Knopfes, werden die vorhandenen Dateien im Dateimanager angezeigt. Sie
kénnen tber die Knopfe <</ >> Dateien zwischen lhrem PC und der Steuerung austauschen.

Mavigatar w03
=) MeiPrajekt B2
=[5 sPs-Logik
- = £ Beispielanwendung_C6SMART_Quickstart [run]
: m Bibliotheksverwalter
i _[=1 pir pRE PREY
| Kommunikation | Applikationen | Dateien |Log | 5PS-Einstellungen | 5PS-Shell | Benutzer und Gruppen | Zugriffsrecht *
Host | Ort: | W= Laufzeit | Ort: | [ / | Gl X
Marne Marmne
ﬁ C:\ 4 Pldogic
B H:\ [ wvisu
==t B@ srRUNTIMES
= RUA %] StdLogger.csv
| | Beispielanwendung_ CESMART _Quickstart.app
- =F : ._, Beispielanwendung_Ca5MART _Quickstart. crc
|| Application.core
4 il b ] ] b
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Variablentypen

Mit Hilfe sogenannter unterschiedlicher Key Words, kdnnen Sie die Eigenschaften der verwendeten
Variablen verandern.

Var
Bei der Verwendung von der Abkirzung VAR, werden die Variablen lokal, beziehungsweise intern, in
einer POU verwendet.

PLC_PRG X |

1 PLC_ERG
2
3 variaklel: BOOL;
4 END VAR
. —_
Global

Mit der Kennzeichnung VAR_GLOBAL kodnnen Sie globale Variablen anlegen. Dies sind Variablen,
welche Sie im gesamten Projekt von jeder POU verwenden kdnnen. Hierflr muss eine sogenannte
Globale Variablen Liste (GVL) angelegt werden, welche Sie lber einen Rechtsklick auf ihnre Anwendung
einfigen.

2 MeinPropekt
B %5 Device {(C& SMART ADVANCED)
- ==l sps-Logik
= I; | Beispiel dung_C6SMART_Quickstart
i Ausschneiden
Kopieren
i =, Bnfigen
i ¥ Léschen herCAT_Task
Symbol suchen 3
n I Refactoring »
= e [ Eigenschaften... C6 SMART)
_ ] [ﬂ KEB-Gerate auflisten oupler (3A E-Bus))
. | xeB-cerstesuche 54 (00.C6.CE1-0600))
=-d ADPY)
@ KEB-Gerat hinzufiigen
L 5 | Elemente in Konfiguration anzeigen
_!'.’@ Nolﬁ Objekt hinzufligen > | @ Achsaruppe...
[0 Ordner hinzufiigen. .. (%  Alarmkonfiguration...
[T Objektbearbeiten Bildersammiung...
Obijekt bearbeiten mit. .. ﬁ CNC-Einstellungen. ..
% Einloggen @ CHC-Programm...
@ DataSerwver...
*# DpUT...
%% Enheitenumrechnung. ..
Externe Datei...
[@ Globale varizbleniiste...
g GVL fur Logischen Austausch. ..
= FASETEAES IEE KAt o5 S5 H
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Die Variablen, die Sie darin definieren, kénnen in ihren POU's verwendet werden. Durch das
Kommando {attribute 'qualified_only’}  in der GVL, ist der gesamte Pfad fir die Variable anzugeben.
Somit muss der Name der GVL, in unserem Beispiel GVL., immer mit angegeben werden. Ansonsten

erhalten Sie einen Fehler und die Variable wird nicht gefunden.
o PRE X .

1 PROGRAM FLC_ERG . attribute '¢malified only'

WAR END AR
1EII] Yo -
]

- lobalBool := TRUE;]

Hlnwels Sie konnen eine GVL mit anderen Zusétzen erweitern, woraufhin sich die eingestellte
Eigenschaft auf die gesamte Liste auswirkt.

W R
R TL R ]
[=]

Cl
o
I
0
[=]
=
as
=
LT

Constant
Variablen, die den Zusatz Constant besitzen, haben einen festeingestellten Wert werden vom
Programm nicht geéndert.

E] PLC_PRG X

Retain

Die sogenannten Retain Variablen sind Variablen, die sich nach einem Neustart des Gerates nicht
wieder auf Default setzten und somit den zuvor eingestellten Wert durchgehend speichern. Dieser Wert
wird nur Uber ein Reset Cold, oder héher, zurlickgesetzt. (Siehe hierzu Optionen im eingeloggten

Modus)

VAR|reTATN

valbela

END VAR

Hinweis : Die Funktion der Retain Variablen funktioniert nur, wenn eine Bootapplikation erzeugt wurde.
Schauen Sie hierfir in das Kapitel Bootapplikation erstellen.

Persistent

Die sogenannten persistent Variablen behalten wie Retain Variablen ihren Wert bei und kénnen
ausschlieRlich durch ein ,Reset origin“ auf Default zurtickgesetzt werden. (Siehe hierzu Optionen im
eingeloggten Modus). Somit bleibt der Wert bei Reset Warm und Reset Cold weiterhin bestehen.

PLC_PRG X |

(=]

W= L kD

(i3]
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Input

Variablen die den Zusatzbefehl _Input besitzen, sind Eingangsvariablen von der verwendeten POU.

PLC_PRG X |

=

W= W R

L

Output
Variablen die den Zusatzbefehl _Output besitzen, sind Ausgangsvariablen von der verwendeten POU.
Solche Variablen kdnnen abgefragt und weiter verwendet werden.

PLC_PRG X |

=

W= R

L

In_Out

Variablen mit dem Zusatzbefehl IN_OUT dienen als Eingabe- und Ausgabevariable einer POU. Die
Variablen werden durch den Baustein hindurch gereicht (Durchgangsvariablen) und kénnen innerhalb
der POU verandert werden.

PLC_PRG X |

'—l

L P R

(i} ]
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KEB Geratesuche

Um die COM-Ports und/oder das Netzwerk auf Gerate zu durchsuchen, klicken Sie irgendwo in den
Projektbaum und wahlen Sie KEB Geratesuche oder wahlen Sie das entsprechende Symbol

& Ausschneiden

Kopieren

Einfugen

X

Laschen
Symbol suchen 3
Eigenschaften...

KEB-Gerate auflisten

KEB-Ger&tesuche

B 5 B D

KEB-Ger&t hinzufiigen
| Elemente in Konfiguration anzeigen

Objekt hinzufiigen
Ordner hinzufigen. ..

o,

Objekt bearbeiten
Objekt bearbeiten mit...
1: Stellen Sie die zu scannenden COM Ports oder den IP Bereich den Sie scannen wollen ein und
aktivieren Sie diese Methode.

3: Driicken Sie auf Suche starten .

4: Wéhlen Sie die Geréte, die Sie hinzufigen mdchten, aus.

5: Klicken Sie auf Gewahlte Gerate hinzufligen

(Hinweis : C6 embedded PLC's via TCP/IP werden unter Port 8001 gefunden,
Umrichter unter Port 8000 + Knotenadresse)

EL‘.EB-Gerite_:uche = @3 [
1 Serte scvittcen < I (7 e/ uor
COM-Schnittstelle Baudrate Knoten-Adresse IP-Adresse:  von |1Tg_ 17,129 . 110
[vce [ ate Il - B bis [172, 17 . 129 . 120 El
clogy -SOL | [Aje = 1] Port: | - | sooje]
Knoten-Adresse: = ‘—
[ SuchEi als ]

Status
Suche abgeschlossen. Es wurdein) 1 Geratie) gefunden.

Gefundene Gerdte
Name Gerate-Typ Operator-Typ Adresse Knoten Port Baudrate
8258: C6 Compact/V3

Alle markieren

z.B.: C6 Compact mit IP Adresse 172.17.129.115
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USB Seriell Wandler

Uber die KEB Geratesuche kann ein Gerét (iber eine serielle Schnittstelle gesucht und gefunden
werden.

Hierbei muss das Gerat, zum Beispiel eine C6 Compact, Uber den USB-Seriell-Wandler mit dem PC
verbunden werden.

In der KEB Geratesuche die Eigenschaft ,Serielle Schnittstelle* aktivieren und den dazugehdorigen
COM Port des USB Seriell Wandlers auswéhlen. Uber die Funktion Suche starten wird das Gerat im
unteren Feld angezeigt und kann in das Projekt Gber Ausgewdahlte Gerate hinzufigen eingebunden
werden.

Anschlieend haben Sie die Mdglichkeit, zum Beispiel, Parameter anzuzeigen oder abzuandern.
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IP Adresse zuweisen - KEB embedded Steuerung (C6 S MART / C6 HMI LC / C6
Compac / C6 S14t)

Flgen Sie eine Steuerung, Uber die KEB Geratesuche, zum Projekt hinzu (z.B. C6 Compact, verbunden
Uber die serielle Schnittstelle).

Ein Doppelklick auf eines der eingebundenen Gerat 6ffnet das Optionsmendl.

In der Registerkarte Kommunikationseinstellungen  sind Informationen tUber die Kommunikation zu
sehen.

e s s o ¢

=0 Meinfrojekt (=) [ ommunicationsenstelungen | # Oniine Wizards | Gerate-Parameter | =) Dokumente
= FLE Device (C& SMART ADVANCED) )
=Bl sps4ogi Aleenen
Gerdte-Name:
=i} Beispiclanwendung_C6SMART_Quickstart RTiE PR T sEe
; m Bibliotheksverwalter Beschreibung:
; PLC_PRG (PRG) &
= @ Taskkonfiguration Kommunikation
=g MainTask
@ verbindung: IP-Adresse: 172.17.129.115
=] PLC_PRG Port: 8001
n ToDrvUPS_2 (ToDrviUPS) Knotenadresse: 0
n ToDrvUPS (ToDrvUPS) Verbindungsstatus: ﬂ Online _ﬂikationseinstellungen bearbeiten
~ W 10DrvPS_1 (1aDrvips)
"% SoftMotion General Drive Paol Gerate-Typ
ﬂ--ﬂ@hode_ﬂ_CE_Compact(KEB Geraet) Aktiv: 8258: C6 Compactfy3 [1:3 Gerétetyp auswihlen

Online: 8258: C6 Compact/V3

Operatortyp
(Experteneinstellungen)

Registerkarte Gerate-Parameter zeigt die internen Gerateparameter (z.B. Netzwerkeinstellungen und
MAC Adresse)

{E Mode_0_c6_Compact X |
| Kommunikationseinstelungen | # Oniine Wizards | Gerate-Parameter | [ Dokumente

Gruppen-/ParameterMName Pararmeterwert
=~ _4 Et: Ethernetparameter
- =4 EtD0: MAC Adresse FAD128B6h
=% EtD1: TP Adresse 172.17.129.115 _
=4 Et04: IP Fehlerzahler ]
- =i EtDS: TCP Verbindungen 1
- =i EtD6: UDP Verbindungen [
- =4 EtDB: TCP Mehrfachzahler 0
=i EtDS: Datenport Passwort Inaktiv
. f°| Et10: Gateway Adresse 192,168.210.1
- =4 Etll: Subnetz Maske 255,255,252.0
-=lg Et12: Datenport Antwortverzégerung 3 ms
=i Eti4: Verbindungsstatus Link_Ok + 100MBd + FDX
- =iy Et15: Verbindungsmodus Automatisch + Auto-CrossOver
#-_1 Rex Echtzeitubr
+ 1 Di: Gerateinformation
+ | Ud: Bedienoberflache
+ | Fl: Flashdateisystem
n

~|_1 Db: Debugging

Hinweis : Sie kénnen sich nur auf Gerate mit gultiger IP Adresse (Et01) und Subnetz (Et11) passen zu
dem PC einloggen!
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IP Adresse zuweisen - KEB IPC (C6 ECON/ C6 PERFORM /C6 E22/ C6 P34)
e Die IP Adresse wird tiber das Windows-Menl zugewiesen

E" Conkral Panes!

& Run...

All Programs

[ Log OFf G} Shiat Dowen

"=, Metwork Connections L Fieldbus = Lan 1

» Start — Control Panel — Network Connections

e Ethernet — LAN 2 — Properties

e Sprechen Sie mit dem verantwortlichen Netzwerkadministrator um eine IP Adresse und die
Subnetzmaske zu erhalten.

| LAM or High-Speed Internet

Status

Repair

Eridgs Connections L Ethernet - LAN 2 Properties ? X
Create Shorkout General iAdvancedi

et Connect uzing:

B8 IntellR) B256EMC Gigabit Metwork. Cc

Thiz connection uses the following items:
[ %= Mw/Link NelB10S |
T MwLink PRSP /MetBl0S Compatible Tranzport Prot
g rtemet Protocal [TERAIP] [

‘Propetti

[=5

=)
- b
<] m e
Dlezcription k

(") Obtain an IP address automatically

(%) Usze the follawing IP address:

IP address: 172017 128 186

Subnet mask: 285 . 285 0282 . 0

Default gatewwsay:

Hinweis : Die Einstellungen von Fieldbus LAN 1 nicht andern!
(Fieldbus IP z.B.: 169.254.1.20; SubNetMask: 255.255.0.0)

fg_ca_CVstudio6-FAQO001-GettingStarted_de.docx Seite 26 / 46



FAQ COMBIVIS studio 6

Projektarchiv erstellen

Ein Projektarchiv kann vom Benutzer erstellt werden. Solch ein Projektarchiv enthalt unter anderem den
gesamten IEC-Code, POU's, Bibliotheken, Gerateversionen und vieles mehr.

Erstellen Sie ein solches Projektarchiv, um zu einem spateren Zeitpunkt das Projekt unabhéangig vom
Repository des Anwender PC’s wiederherzustellen zu kénnen.

Datei | Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online  Debug  Tools  Eenste

"i% Meues Projekt. .. Strg+ clﬁln » | & Q_;’B |
= Projekt 6ffnen... Strg+0
Il BeispielProjekt ffnen. .. J———
i Projekt schliefien E
[E Projekt speichern Strg+5

Prajekt speichern unter. ..

SERMADT Nuiclrct et

| Projektarchiv r | Archiv extrahieren...

Quellcode von Steuerung laden.. . | Archiv speichernfversenden. ..

Quellcode auf Steuerung laden. ..

Wahlen Sie im nachfolgenden Fenster, was in dem Projektarchiv gespeichert werden soll.
Anschlie3end betétigen Sie Speichern und wahlen einen Speicherort aus. In dem angegeben Pfad
finden Sie die neu erzeugte Projektarchiv — Datei.

Projektarchiv ==

Die folgenden Informationen ins Archiv aufnehmen:

Bibliotheksprofil

Download information files

KEB Lizenz-Informationen {erforderlich fiir Supportan
Optionen

Referenzierte Bibliotheken

Referenzierte Gerate

SoftMotion-Bibliotheksprofile

Visualisierungsprofil

it i iR i B
OREOREEO

' 1 | P

[Zusﬁﬁliche Dateien...] [ Kommentar... ]

[ Speichern...] [ senden... ]
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W@ v€|g »+ Bibliotheken » v | 3 || Bibliotheken durchsuchen L2 |
Organisieren « ,;-I:: v e
- - .
43r r— Bibliotheken
= Offnen Sie eine Bibliothek, um Thre Dateien anzuzeigen und sie nach Ordner, Datum und nach weiteren Eigenschaften anzuordnen,
i-= -
K 7 ::Ji Bilder Dokumente H! Musik
0 _\? Bibliothek Bibliothek L Bibliothek
¥
o Videos
b Bibliothek
’
j_‘u
kK
A
j\l
&
&
el
Dateiname:  MeinProjekt.projectarchive =
Dateityp: | Project archives files (*.projectarchive) -
& Ordner ausblenden I Speichern | ’ Abbrechen ]

Hinweise: Es ist empfehlenswert ein solches Projektarchiv spatestens nach Fertigstellung eines
Projektes zu erstellen und auf einem unabhangigen, sicheren Medium zu sichern.
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EtherCAT Feldbus konfigurieren

Erstellen oder 6ffnen Sie ein Standardprojekt
* Rechtsklick auf die Steuerung — Gerat anhéngen
e Der Dialog Gerat anhangen wird gedffnet
¢ Wahlen Sie Feldbusse — EtherCAT — Master — EtherCAT Master
¢ Wahlen Sie Geréat anhangen.

> & EJ .\G- "ﬁ't‘.'gen
-
T MName: E&'IEFE;QT_MES‘:’EF_’C’G;SH’A’R%”
Symbal suchen »
Aktion:
i€ [ Eigenschaften...
i @ Gerat anhangen Gerat ginfigen Gerat ginstecken ) Gerat aktualisieren
(il KEB-Gerate aufisten
Gerat:
& KEB-Geratesuche
Hersteller: {<N|E Hersteller = =
@ KEB-Ger&t hinzufiigen
MName Hersteller Version Description
£ | Elemente in Konfiguration anzeigen ,
n IoDrvUPS_3 | *---- Feldbusse
] 7 Objekt hinzufiigen » i-can CANBus
n Geratanhangen... | = ﬁ EtherCat
=i
I ﬂ oLrvUES_| Gerat aktualisieren. ., = m Master
P "% SoftMotion ¢ =) oreiner hinzufigen. . (] [EtherCAT Master C6 SMART -KarlE. Brinkmann GmbH ~ 3.5.5.0  EtherCAT Maste
<@ 35 Node_0_Ce
’@ SRS ﬁ Objekt bearbeiten
Objekt bearbeiten mit...
E/A-Abbild bearbeiten CE] I r
Simulation Mach Kategorien gruppieren

[] Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)
D Veraltete Versionen anzeigen

Information:

7

Anhdngen des ausgewidhlten Gerdts als letztes "Kind” von
Device

%  (Sie kinnen sinen anderen Zielknoten im Navigatar auswahlen, wihrend dieses Fenster geaffnet ist.)

[ Gerat anhdngen ]l SchlieBen ]

Hinweis: Der EtherCAT Master wird im Projekt der ausgewahlten Steuerung untergeordnet und
automatisch in der Taskkonfiguration eingebunden beziehungsweise aufgerufen.

Verlinken Sie ihr erstelltes Projekt mit einer realen Steuerung und EtherCAT Master in lhrem Netzwerk,
indem Sie die ausgewahlte Steuerung auf einen aktiven Pfad setzen

Kommunikation | applikationen | Dateien | Log | sPS-Einstellungen | sPS-Shell | Benutzer und Gruppen | zugriffsrechte | Taskal + 1+ |

Den Neﬂ\werkpfad zur Steuerung auswahlen

Gaheu\ay 1:03BB ‘ Aktiven Pfad setzen

=g Gateway-1 Geratename:  »
3 = [el3
- [} |c6 SMART_ADV_SoftMotion [03BB] (aktiv) | SMART_ADV_SO& M
(1] NVD02_CAC2SMCAN [0166] Mation
1] KEB_C6E22_DEMO_CUBE[033D] e Gerét hﬂmﬁlgeri
- [l MDEHQ-18H53G2[0337] 038R
L
teller: Netwerk durchsuchen
KEB - Karl E.
Brinkmann GmbH
Filter:
Zielsystem-ID: =
1010 8310

Sortierreihenfolge:
[ verbindungseinstellungen nicht im Projekt speichern

[ Bestatigter Onlinebetrieh

Mame -
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EtherCAT MAC Optionen

Der EtherCAT Master benotigt Einstellungen fiir die Kommunikation. Diese kénnen Sie tber zwei
unterschiedliche Wege einstellen. Nachfolgenden kénnen Sie zwischen Option 1 und Option 2

auswahlen
Option 1
e Doppelklick auf den z.B. EtherCAT_Master_ C6_SMART

e Wabhlen Sie die Zykluszeit fur die Feldbus Kommunikation
e Wahlen Sie die Hardware Schnittstelle (RJ45) auf der Steuerung fur den EtherCAT Master aus,

indem Sie auf Durchsuchen... klicken.

Metzwerkadapter auswahlen E

MAC-Adresse Name Beschreibung

- [oo12coo3icet | BUS X5 BUS_X5

- D012CD031CC2 PCINLAN_XE PCINLAN_XE

- 0012CD000000 BUS (X5) EtherCAT interface

[ oc ] [ oo ]

e Option Netzwerk durch MAC auswahlen aktivieren
i ‘W _@ EtherCAT_Master C6_SMART x|

MeiFrofekt

aligemein | = EtherCAT Efa-abbid | status | @ Information
= B Device (C6 SMART ADVANCED)
= )] sPs4ogk AutoconfigMaster/Slaves Ethercntj-

. = I} Beispielanwendung_C6SMART_Quickstart

i) eibliotheksverwalter EtherCAT-NIC-Einstellungen

[5] PLc_PrG (PRE) Zieladresse (MAC) [FFFFFEFrFrFF i [#] Broadcast  [7] Redundancy aktivieren
-@ Taskkonfiguration e
548 Makironk quelladresse (MAC) 00-12-C0-03-1C-C1 —
@ EtherCAT_Master_C6_SMART.EtherC Netzwerkname EBUS_XS
i @ PLC_PRG @ Netzwerk durch MAC auswahlen (71 Netzwerk durch Namen auswahlen
W 1eDrvUPS_3 (1oDrvUPs) i i
) [ [EtherCAT Master_ C8 SMART (EtherCAT Master C6 SN | 4 vartailte Uhren | Optionen

. [ EB_C6_SMART_Coupler (KEB_C6_SMART_Coupld
i % SoftMotion General Drive Pool
i ﬁ Mode_0_C6&_Compact (KEE Geraet) Sync Offset |0
[7] Sync Window Monitoring

Zykluszeit S_UEIII_J

Sync window [1 = | us
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Option 2
Optional kann das Netzwerk tUber den Namen ausgewahlt werden.
e Doppelklick auf den z.B. EtherCAT_Master_C6_SMART
e Wahlen Sie die Zykluszeit fur die Feldbus Kommunikation
e Wabhlen Sie die Hardware Schnittstelle (RJ45) auf der Steuerung fir den EtherCAT Master aus,
indem Sie auf Durchsuchen... klicken, oder geben Sie den richtigen Namen der Schnittstelle

manuell ein.
Netzwerkadapter auswahlen =
MAC-Adresse Name Beschreibung

| D012CD031CCT BUS_X5 BUS_X5

- 0012CD031CC2 PCINLAN_X6 PCILAN_X6
L 02CD000000 BUS (X5} EtherCAT interface

[ ok | [ Abbrechen |

e Option Netzwerk durch Name auswahlen aktivieren

>3 % 7] EtherCAT_Master_C6_SMART X |
T | Algemein | = EthercaT E/a-Abbild | status | @ mnformation

= B Device (C6 SMART ADVANCED)

=B sps-ogik [#] AutoconfigMaster/slaves Ethercnt—'q-
- = [} Beispielanwendung_C65MART_Quickstart
: " ) sibliotheksverwater EtherCAT-MNIC-Einstellungen
: [£] rLc_pre pro) Zieladresse (MAC) |FFFFFFFFFEFF | [7] Broadcast [T Redundancy aktivieren
= Taskkonfiguration - Z
= @ MaiTask Quelladresse (MAC) |00-12-C0-03-1C-C1 i
o] EtherCAT_Master_C6_SMART.EtherC Netzwerkname BUS_X5
) @ PLC_PRG (71 Metzwerk durch MAC auswahlen @) Netzwerk durch Namen auswahlen
W 100rvUPS_3 (loDrvUPS) = :
‘ ﬁ |Eﬁ"|erCAT_M~aStET_CE_ST‘1AR.T (EtherCAT Master C6 5N | | varteilte Uhren  — ~ | Optionen - -
[l kEB_c6_SMART_Coupler {KEE_C6_SMART_Coupls
2 SoftMotion General Drive Pool Zykluszeit ;SUUU
i } MNode_0_C&_Compact {KEB Geraet) Sync Offset .-_40

[ Sync Window Manitoring

Syncwindow !'1 = s
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Gerate anhangen

KEB|

Uber diese Option kénnen Sie sogenannte Gerate zu ihrem EtherCAT Master hinzufiigen oder
anhangen. Hierunter ist das erweitern, beziehungsweise das erforderliche nachbauen des
Hardwareaufbaus, gemeint. Wie Sie unterschiedliche Frequenzumrichter oder I1/0O Module anbinden und

konfigurieren, ist in den nachfolgenden Schritten erklart.

» Rechtsklick auf den EtherCAT_Master — Gerat anhangen...

Navigator -~ 3 x
- ) e =
= F&8 Device (C6 SMART ADVANCED)

= B0 sps-Logk
.= £} Beispielanwendung_C6SMART_Quickstart

’ m Bibliotheksverwalter

PLC_PRG (PRG)

= @ Taskkonfiguration

= 2 MainTask
’ @ EtherCAT_Master_C5_SMART.EtherCAT Task

5 " ] PLC_PRG
B 10DrvUPS_3 (faDrvPS)
— [ [EtherCAT_Master_C6_SMART (EtharCAT Martar C& SMARTY
LA KEB_C6_SMART_Coug ‘Xg Ausschneiden
fiMotion General Drive Kopieren
[Mode_0_Co_Compact (KEB! Einfligen

W Léschen

Symbol suchen ¥
Refactoring »
Eigenschaften...

KEB-Gerate auflisten

KEB-Geratesuche

BER D

KEB-Ger&t hinzufiigen
| Elemente in Konfiguration anzeigen

Objekt hinzufiigen

Gerat anhangen...

Gerét einfugen...

Prein e

e Wabhlen Sie ein Gerét aus der EtherCAT Slave Liste — Gerat anhéngen

3 et

z.B. KEB_S6K_generic in Verbindung mit dem Standardmapping___std PD map

=

Name: KEB_SoK_generic MDP_
Aktion:

@ Gerdt anhdngen (7 Gerdt einfiigen GEera 1 (7 Gerdt aktualisieren

Gerat:

Hersteller: [<Aﬂe Hersteller =

-

Narme Hersteller
= Feldbusse

= g EtherCat

= B;f Slave
%[l KEB Automation KG - C6 Kommunikation

— 1 KEB Automation KG - C6 PROfADVANCED drive controllers
KEB Automation KG - FS series
KEB Automation KG - F6 series
KEB Automation KG - G6 series
KEE Automation KG - HE series
KEB Automation KG - 56 series
[ [kEB_S6K_generic (MDP) KEB Automation KG

e

W

4 T ]

Version

Revision=

Mach Kategaorien gruppieran
|| Alle Versionen anzeigen {nur fiir Experten)

[7] veraltete Versianen anzeigen
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KEB 1/0O Module anhangen

KEB 1/0 Module kénnen tber 2 unterschiedliche Wege hardwaretechnisch mit der Steuerung
verbunden werden. Entweder Uber einen Buskoppler und dementsprechende Verbindung oder Uber
eine direkt Ansteckverbindung an der Steuerung.
Die KEB 1/0 Module kénnen ebenfalls Uber unterschiedliche Methoden in das Projekt eingebunden
werden. Entweder manuell Uber Gerét anhangen , wie im vorherigen Kapitel beschrieben, oder
automatisch Uber einen EtherCAT Bus Scan. Um automatisch nach solchen Modulen zu suchen, ist es
erforderlich die zu verwendende Steuerung auf ,aktiven Pfad“ zu setzen. Dies wurde im Kapitel
Verbindung zur Steuerung beschrieben. In den nachfolgenden Schritten ist das automatische
Hinzufiigen der Module beschrieben.

« Klicken Sie mit einem Rechtsklick auf den EtherCAT Master und wahlen Sie

Geréate suchen... aus

= () [EthercaT_Mast= %

= [ «EB_s6k_ge ]
m std_PD_ Einfiigen
“ ' SoftMotion Genel ¥ Loschen

B Noce_1_sea_Eth

Ausschneiden

. Symbol suchy 3
1) KEB Safety Modu e ——
Refactoring 3
Eigenschaften...

KEB-Gerate auflisten
KEB-Geratesuche

e B B 6D

KEB-Gerat hinzufiigen

i Elemente in Konfiguration anzeigen
Objekt hinzufiigen

Gerat anhangen...

Gerat einfiigen...

| Gerate suchen... |

rarst Aozl tiaran

Nachfolgend 6ffnet sich ein Fenster mit den gefundenen Modulen. Hierbei ist zu bedenken, dass z. B.
ein S6 Gerat angezeigt wird, aber manuell hinzugefligt werden muss. Dies liegt an der Generische-S6
Gerate Maske, welche fiir beliebige S6 Config Id's verwendet wird.

Gerate suchen B o o]

Gefundene Gerate

Gerdtename

- Achtung! Das

= KEE_CE_SM oupler
‘- KEB_DI16_DO16

Alias-Adresse

00, Revision: 0x241E i'

wiurde im Repasitery nicht gefunden

Adresse zuweiser [ zum Projekt

‘ [(Alle Gersie ins Projekt kopieren | [ Schlielen |

Der Buskoppler und / oder die KEB 1/0O Module werden dem EtherCAT Master hinzugefugt.
= m EtherCAT_Master_C6_SMART (EtherCAT Master C& SMART)
: — Ijj KEB_C&6_SMART_Coupler (KEB_C6_SMART_Coupler {34 E-Bus))
1) [ |kEB_D116_DO16 (KEB_DI16/DO16 1ms 0.54 (00.C6.CB1-0600))
—ﬁ KEE_S&K_generic_MDP_ (KEE_S&kK._generic (MDP))
: ﬁ std_PD_map_56_ (std PD map (5&))
Um die Ein- und Ausgange von einem angehangten Gerate zu verlinken, folgen Sie bitte den
Anweiseungen in dem Kapitel Variablen verlinken (E/A Abbild)
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Gerate konfigurieren

Um ein Gerat detaillierter konfigurieren zu kdnnen, missen die sogenannten Experteneinstellungen
aktiviert sein. Diese werden durch eine Checkbox eingeschaltet.

In diesen Experteneinstellungen befindet sich weitere Checkboxen fir Hersteller —IDprifen und
Produkt-1Dprifen . Diese kontrollieren, ob ein unbekanntes Geréat genutzt wird und ob das zulassig ist.
Hinweis: Option deaktivieren, wenn unbekannte Geréate genutzt werden sollen

(f] KEB_S6K_generic_MDP_ X |

Allgemein | Expertenmodus Prozessdaten I Startparame = EtherCAT EfA-Abbild | Status I i ] I.nﬁ:nrmatinn|
Adresse zZ lich

) e
Experteneinstellungen A o
AutoIncAdresse -1 . aktivieren EthEFCﬁT.'
EtherCAT-Adresse 1002 = ] Optional
[ Werteilte Uhren
4 Startup-Uberpriifung I Timeouts

Hersteller-ID priifen

[] Produkt-ID iiberpriifen -

[ Revisionsnummer priifen

[] Erwartete Slot-Konfigurationdownloaden

[+ DC-Zykluseinheitkontrolle: lokalem pC zuweisen
[ Watchdog
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Prozessdaten konfigurieren

Uber die Prozessdaten kénnen Sie Daten auswahlen, die zyklisch ausgetauscht werden. Hierfiir kann
das angehangte Standardmapping genutzt, worin voreingestellte Werte ausgetauscht werden. Ein
Mapping kann selbst erstellt, oder das vorhanden Standardmapping verandert werden. Nachfolgende
die Inhalte des Standardmapping fur einen S6 Frequenzumrichter

e Ausgange:

o std_ PD _map_S6_controlword INT

o std_PD_map_S6_target position DINT
o std PD _map_S6_target velocity DINT
o std PD_map_S6_modes of operation USINT
o std PD_map_S6_homing method USINT
o std PD_map_S6 vl target velocity INT

o std PD_map_S6_profile velocity DINT
o std PD_map_S6_end velocity DINT

e Eingange:

o std PD_map_S6_statusword INT

o std_PD_map_S6_position actual value DINT
o std_PD_map_S6_velocity actual value DINT
o std_PD_map_S6_modes of operation USINT
o std_PD_map_S6_vl velocity actual value INT

Hinweis: Sie haben die Mdglichkeit einen Motor allein Gber das Standardmapping zu steuern.

Moéchten Sie das Standardmapping abéandern, missen Sie lediglich die Adresse und den Namen des
auszutauschenden Parameters abédndern. Gehen Sie wie folgt vor

e Aktivieren Sie die Experteneinstellungen im Reiter Allgemein vom Frequenzumrichter (Siehe

hierzu Geréte konfigurieren)

e Wahlen Sie in den Reiter Expertenmodus Prozessdaten

e Setzen Sie die Haken fiir PDO Zuordnung und PDO Konfiguration

e Wahlen Sie Inputs oder Outputs, je nachdem was Sie bearbeiten méchten

e Klicken Sie doppelt auf die Zuweisung die Sie modifizieren mdchten

e Geben Sie im nachfolgenden Fenster die Adresse, Name und Léange des Parameters ein
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KEB_S§K generic MDP_ BEE
Expertenmodus Pr faten |py faten | Startp | = Ethercat £/a-abbid | status | @ information
Sync-Manager: db Hinzufiigen [&f Bearbeiten ¢ Léischen ]
S GroRe Typ PDO-Liste:
0 0 Mailbox Aus Index GroBe MName Flags 5M
¥ 0 Mailbox Ein 16#1600 22.0 Qutputs 2
2z 22 Ausgange 16%1A00 13.0 Inputs
3 13 Eingange
PDO-Zuordnung (16#1C12): b Einfiigen [#f Bearbeiten 3 Loschen 4 Machoben & Nachunten ]
lw| 161600 PDO-Inhalt (1651400
Index GroBe Offs MName Typ
16#6041:00 20 0.0 std_PD_map_S6_ statusword [0x6041.0] INT
16%6064:00 4.0 2.0 std_PD_map_56_ position actual value [0x6064.0] DINT
16%606C:00 4.0 6.0 std_PD_map_S6_ velocity actual value [0x606C.0] DINT
16%6061:00 1.0  10.0 std_PD_map_S6_modes of operationdisplay [0x6 USINT
16%6044:00 2.0 110 std_PD_map_56_vl velocity actual value [0x6044. INT
13.0
(1 2 1| m *
ownload
[¥] PDO-Zuardnung PDO-Konfiguration H

Z.B.: Den Eintrag ,Velocity actual value” soll in den ,,Systemzaehler” (st35) mit der Adresse 16#2123
geandert werden! Nachfolgend die neuen dazugehérigen Einstellungen.
Wahlen Sie einen Eintrag aus dem Objektverzeichnis E

Index:Subindex MName  Flags Typ  Grundwert

Name Systemzaehler
subIndex: 165 |0 B Abbrechen

Datentyp: USINT -

Hinweis nur fur F5: Die ersten 16#2000 Adressen sind vom EtherCAT Master reserviert! Sie missen
daher bei F5 Geréten, als Offset zu den gewtinschten Adressen, 16#2000 dazurechnen! (Adresse
16#0023 wird somit zu 16#2023)

Um das Standardmapping, oder auch das modifizierte Mapping, mit den internen Programmvariablen zu
verkniipfen, missen Sie dem Kapitel Variablen verlinken (E/A Abbild) folgen.

fg_ca_CVstudio6-FAQO001-GettingStarted_de.docx Seite 36 / 46



FAQ COMBIVIS studio 6

Variablen verlinken (E/A Abbild)

Um interne Programmvariablen in den Prozessdaten oder auch den I/O Module nutzen zu kdnnen,
missen wir diese Uber das sogenannte EtherCAT E/A Abbild in dem demensprechenden Modul
verlinken.

Offnen Sie hierfiir tber einen Doppelklick das zu bearbeitende Modul, wechseln Sie in das EtherCAT
E/A Abbild und nehmen die nachfolgenden Einstellungen vor.

e Damit die Variablen in jedem Zyklus aktualisiert werden, setzen Sie Variable aktualisieren auf
Aktiviert 2 (immer im Buszyklus-Task)

* Verlinken Sie bestehende Variablen aus Ihrem IEC Programmcode mit den Ein- und
Ausgéangen, beziehungsweise den Prozessdaten, des Moduls. Geben Sie die Variable manuell
ein oder verwenden Sie die Eingabehilfe, welche tber die drei Punkte gedffnet werden kann.

e In der Spalte ,Mapping"“ ist ersichtlich, ob die verlinkte Variable bereits bestand und darauf
verlinkt wurde, oder ob automatisch eine neu daflr angelegte Variable in einer unsichtbaren
globalen Variablen Liste (GVL) erzeugt wurde.

¢ Wenn Sie keine Variable verlinkt haben, kénnen Sie Uber die angegebene Adresse auf den
Wert zugreifen.

' KeB_DI6_DOL6 1 e

| Allgemein | Prozessdaten | ™ EtherCAT E/A-Abbid | status | @ Information

Find Filter Show all i
Variable Mapping  Kanal Adresse Typ Einheit Béschre'rbung | iz=]
Application.PLC_PRG.Var_DigitalOutputd "B DigitalOutputd S.O%8-0  BIT DigitalCutputd | =
- T DigitalOutput1 %0X0.1  BIT DigitalOutput1 -
T ) Output? SR0X0.2  BIT DigitalOutput2
- T DigitalOutput3 BOX0.3  BIT DigitalOutput3
i var_MeuErstellt Y@ DigitalOutputs SLOXD, 4 BIT DigitalOutputd
. ] DigitalOutputs %0X0.5  BIT DigitalOutputs
. DigitalOutputs L0X0.6 BIT DigitalCutputs
=" Digitaloutput? SLOKD. T BIT Digital Output?

DigitalOutput2 Mapping zuriid_c*_se_izan] Varia_ [Akme:t_z {immer in Buszyklus-Task) -

IEC-Objekte

Variable Mapping Typ

- @ KEB_DI16_DO1A ) ETCSlave

”1@ = Meue Variable erzeugen "% = Auf bestehendeVariable mappen
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Zykluszeiten einstellen

Die Einstellung der Zykluszeiten ist teilweise schon in vorherigen Kapiteln beschrieben. Die vorherigen
Einstellungen werden hier noch mal aufgegriffen und weitere Einstellungen erklart.

Beim Bearbeiten des EtherCAT Masters ist es notig eine Zykluszeit einzustellen.

We|tere Einstellungen zu diesem Fenster, finden Sie in dem Kapitel EtherCAT MAC Optionen.

= 8 X || ] EtherCAT_Master_C6_SMART x|
Mesgl T | Algemein | & EthercAT E/a-abbid | status | @ nformation|
-FEE Device (C6 SMART ADVANCED)
- [_jﬂ SPS-Logik AutoconfigMaster/Slaves EtherCAT‘-
- =} Beispielanwendung_C6SMART_Quickstart
(il Bitliotheksverwalter EtherCAT-NIC-Einstellungen
[E] pLc_PRG (PRE) Zieladresse (MAC) IFF-FF-FF-FF-FF-FF | Broadcast || Redundancy aktivieren
=- Taskkonfiguration - -
@ Mt Quelladresse (MAC) lEI_E!__JEf:_D_D}IC{l | Durchsuchen... )
-] EtherCAT_Master_C6_SMART EtherC Netzwerkname BUS_X5
; ' @ PG PRE (") Metzwerk durch MAC auswahlen @ Netzwerk durch Namen auswahlen
|l 1eDrvUPS_3 (oDrvLPs)
) [ |EtherCAT Master_C5_SMART (EtherCAT Master C6 5N | v/artilte Uhren | Optionen
 *-[{] KEB_C&_SMART Coupler (KEE_C5_SMART_Couplel
‘& SoftMotion General Drive Pool Zykluszeit 58000
- PG Node_0_cs_Compact {(KEB Geraet) SyncOffset |40
[ Sync window Manitoring
Syncwindow fl = -f s

Des Weiteren muss die Selbe Zykluszeit, welche in dem EtherCAT Master eingetragen ist, auch in der
Task eingestellt sein.

@ MainTask X

Konfiguration

Prioritét (0.31 ): O

Typ

|zyklisch v|  Intervall (2. t=200ms): B ms
Wa

[7] ke n

Zeit (z.B. t#200ms): ms
Empfindlichkeit: 1

gk Aufruf hinzufiigen 3 Aufruf entfernen [2f Aufruf andern | & Nach oben § Mach unten |~ POU affnen

POU Kommentar
EtherCAT_Master_C& SMART... EtherCAT Master Co SMART.EtherCAT Task
PLC_PRG

Hinweis fir C6 SMART: In der Konfiguration von der ,MainTask“ muss der Typ auf Extern gestellt
werden. Als Externes Ereignis wird daraufhin direkt Event ECM_DC ausgewabhilt.

Hinweis: Sie konnen tiber die Taskkonfiguration in dem Reiter Uberwachung unterschiedliche Werte
zu den Zykluszeiten einsehen.
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KEB|

Ist die Steuerung gestartet und in Betrieb, empfiehlt es sich, die Werte einmal Zurlickzusetzen und sich
an den Zeiten bei voller Auslastung zu orientieren.

Navigator >R x| @ tion X | -
= ) Meinerojekt =] [ Eigenschaften | Systemereignisse | Uberwachung |
E FES Device [Verbunden] (C6 SMART ADVANCED)
10 s togk Task Status Anzahl [EC-Zykien Anzahl Zyk... ~Letzte Zykluszeit... Durchschnittiche Zykl... Max. Zykluszeit (us)  Min. Zykluszeit (us)  Jitter (us)  Min. Jitter (us)  Max, Jitter (us) Core
= ogi
| L T AR e || e K Nt I ] I 133 2 I N N
@ on = = Zuricksetzen

i) Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
[£8 Taskkonfiguration
= @ MainTask
(B EtherCAT Master_C6_SMART.
-8 B pRe

)
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Zugriff Gber den Bus

Uber COMBIVIS studio 6 kénnen Sie auf Funktionen zugegriffen und Werte, beziehungsweise
Parameter, Uberwachen / schreiben. Dies kann Uber unterschiedliches Vorgehen ermoglicht werden.
e Gerate die direkt mit dem PC verbunden sind, kénnen Uber Standard COMBIVIS Funktionen
eingesehen werden.
* Geréate die Uber Bus an die Steuerung angeschlossen sind (EtherCAT, HSP5, DIN66019ll,...),
bendtigen ein Gateway.

Um Uber den Bus darauf zuzugreifen, sind folgende Bedingungen erforderlich
« KEB Channelhandler muss in der Anwendung implementiert sein.
0 Muss in jedem PLC Zyklus aufgerufen werden.
o Die verwendeten Master und Slave Schnittstellen missen beim ChannelHandler
registriert sein.
¢ PLC muss sich im ,RUN“-Modus befinden.

Der KEBChannelHandler ist eine Softwarefunktion die auf der Steuerung lauft. Dieser verwaltet die
gesamte Kommunikation mit allen KEB Geraten, die an der Steuerung angeschlossen sind. Hier
werden alle Anfragen von KEB Gerate empfangen und weitergeleitet.

EtherCAT
Master

DIN 66019
UDP Slave

DIN 66018

HSP5
Master

DIN 68019
UDP Master

KEB
Channel-
handler

DIN 66019
serieller Master

Weiteres
Interface

DIN 66019
Dbjektverzeichn

Weitere
Slaves

Hinweis: Sehen Sie sich die Dokumentation der KEB Gateway Utility Bibliothek und/oder das
Beispielprojekt im Ordner Gateway an. Darin sind auch alle erforderlichen Bausteine aufgelistet.
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Weiterfihrende Informationen

Wenn gewisse Informationen in dieser Anleitung nicht verfligbar sind, kénnen Sie nachfolgende
Informationsquellen zu Hilfe ziehen.

Online Hilfe
Die Onlinehilfe enthélt viele Informationen zu der Entwicklungsumgebung und den beinhaltenden
Funktionen. Die Hilfe Funktion kénnen Sie Uber den Reiter Hilfe aufrufen.

Hilfe Online Help

|@ Inhalt Strg+HUmschalttaste 4F 1 Back . [#] o | contents [ index '
| Contents - 3 x|
Index Stra+Umschalttaste+F2 | 5 start

0@

- CODESYS Visualization

3--@ AS Interface Configurator
]--@ CAN-Based Fieldbuses

j—-@ EtherCAT Configurator

J--@ EtherMet/IP Configurator
]--@ Ethernet Adapter Configurator
3--@ 10-Link Configurator

Suchen E
[E
[
[E
[E
[E
[E
E]--@ Modbus Configurator
[
[E
[E
[E
[E
[
[E
[E
[E

KEB QuickSupport (Remote Assistance)
COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung anzeigen
Safety-Anwenderhandbuch anzeigen
"BAQ™-Dokumente anzeigen - PROFIBUS DP Configurator
-8 PROFINET IO Configurator
J--@ Sercos Configurator

]--@ SML_Basic.library

-4 SoftMotion
- CODESYS Application Composer

Release Motes anzeigen

BEDSE0@d

KEB Website besuchen

)  Auf Updates priifen - CODESYS Store
. . o4 System Libraries
&+ Uzenz-Informationen - @ CODESYS LibDevSummary V3,5.8.0
----- @ Glossary
Safety-Versionsinformation anzeigen. .. (-4 Programming system
[]--@ Add-ons

Informationen. ..

Die einfachste Methode, um Informationen in der Online Hilfe zu finden, ist einen Teil im IEC Code zu
markieren und anschlieBend F1 zu betéatigen. Die Onlinehilfe wird gestartet und sucht automatisch nach
passenden Eintragen.

PLC_PRG X

1 PROGEAM iPRG
= WAR

2
. . P T
3 cnt: IIISI'I' #/Counter

_ 4 L VRPN ... Y.\ SN AT .. PR SR PR — I
16 Online elp (=

Qsack . 2 & | Scontents [Hindex A search | &)
= ®K]|  integerData Types | 40 x|
Look for: - E
i} CODESYS provides the following integer data types.
INT polymorphy = Data Type Lower Limit Upper Limit Memory
INT_TO_BCD =
integer data type BYTE 1] 256 & bit

convert
INTEGRAL
Interface WORD 0 65535 16 bit

caling visuaiization with interface

command, visualization DWORD 0 4294967295 32 bit

editor, visualization

extend
interface, language LWORD 0 2844 &4 bit
Interface Design

implement 7 L

update, visualization Shl L 2 Gl 3
Interface Library

update, visualization USINT 0 255 8 bit
Interface Design
Interface Library 2
i) INT 32768 32767 16 bit
interface property
INTERNAL, access modifier UINT 0 65535 16 bit
international setting
Interpolation -
interruption of sngle-axis movement during dec| ||| DINT ~2IRCIHI04R ZIHZABI01E AL
interruption single-axis mavemen =
Introduction UDINT 0 4294967295 32 bit
invert direction
invisible put =

visuslization element WK ) 2959 64 bit
0
I0_SYSTEM_TYPE ULINT 0 2844 64 bit
IobjectDictionary
ToConfig. par =
10DCalback
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FAQ

In COMBIVIS studio 6, sowie auf unserer Internetseite www.keb.de, finden Sie zu unterschiedlichen
Themengebieten FAQ’s (Frequently Asked Questions).

Um ein FAQ Uber COMBIVIS studio 6 6ffnen zu kdnnen, missen diese vorerst einmalig lokal auf Ihren
Rechner heruntergeladen werden. Durch ein Online Update von COMBIVIS studio 6 werden diese
immer wieder automatisch aktualisiert.

Zum Herunterladen wéhlen Sie hierfur Gber die Schaltflache KEB-Dokumente hinzufligen oder
entfernen die gewlinschten Themenbereiche aus und installieren diese.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt  Erstellen  Onlime  Debug
9@ %
KEB-Dokumente hinzufiigen oder entfernen
| Navigator = !

MeinProjekt.project” - KEB COMBIVIS studio 6 - Licensed for KEB Automation KG

File Edit WView Prgj Bulld Online Debug Tools MWindow Configurator Help
ﬁ%ﬁvﬂﬂlﬁéﬁhl- Sy B, | b 25 | R |G | b - 7

| Available | i
[ Catalogs [all languages] 74 document(s) e
Catalogs and information sheets for KEE products in all 3131550
languages Details
7] Catalogs [Chinesel 1 document(s)
Chinese-language catalogs and information sheets for KEB 509 MB
products Detsails
] Catalogs [French] 4 document(s)
French: and sheets for KEB Tl
products Details
7] Catalogs Makian] 4 document(s)
ltalizn-language catslogs and information sheets for KEB Sinshuit
products Details
7] Catalogs Russian] 1 document(s)
Russian-language catalogs and information sheets for KEB 232 MB
products Detsils
[] Catalogs [Spanish] 1 document(s)
Spanish-language catalogs and information sheets for KEE 112 MB LA
products Details
[7] [Manuals [all languages] 710 documentis)
183GB
for KEB p in all Details
[ Manuals [Chinesel 14 document(s)
78.52 MB
Ch 1 Is for KEB pd Details
[[C] Manuals [Frenchl 42 document(s) -
4] 1) ] 3
S S nentis). 1.83 GB)
’ Install selected packages. Close

Uber die Schaltflache KEB-Dokumente anzeigen werden alle lokal abgespeicherten Dokumente
angezeigt.

|
Diatei Ans=icht  Projekt  Erstellen
=1 Gadr | w 2
KEE-Dokumente anzeigen
| Mzvimater =
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Durch Eingabe eines Suchbegriffes, konnen alle lokal abgespeicherten Dokumente danach gefiltert
werden.

| I=) XEB-Dokumente x |

X Artikelnummer
Router|

p—
(- Anleitungen

Datenblatt
Eplan

FAQ
Kataloge
Software
Zeichnungen
[+ Zertifikate

Diese Dokumente werden in bestimmten Zeitraumen automatisch aktualisiert, jedoch kann dies auch
manuell anstoRen werden. Wechseln Sie hierflr auf die Startseite und betétigen Sie die Schaltflache
Mf Updates priifen

b=l TRy = oo
Datei Bearbeiten icht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe
SN2 | ¢4 25 | | | > | | = |
Startseite X -

& CoMBIVIS studio 6 6.4.0_3.5.9.72
Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Menti
@ MeinProjekt Projekt SPS
[u Neues Projekt... j [b‘ Beispiel-Projekt offnen... l
Iﬂsystem—mnﬁwraﬁonsanen ’ Inbetriebnahme/Konfiguration
i I@mnaduc«anen ]

Parameterlisten
l 4 Parameteriiste 6ffnen } lMitGerétverbinden l

lli] Download einer Parameterliste J Scope

[ ¥ Scope-Datei 6ffnen ]
Helpdesk

[@Cmslvtssaediemmgsanlelnm Automatisierungs-Tools

l (&) start COMBIVIS studio HMI l

s }
{@ start COMBIVIS connect J
I kzz) KEB-Dokumente ’ l
Online
[] Seite nach Laden des Projekts schlieBen l ‘@ KEB Website besuchen I l @ Auf Updates prifen
[¥] Seite beim Start anzeigen
Letzter Buid © 0 & 0 Precompile: / Aktueller Benutzer: (niemand)
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Unerwartetes Verhalten

Unter gewissen Umstanden kénnen online Anderungen (Arbeiten mit Pointern, Andern von Konstanten,
Kopieren/ Einfligen von Objekten, etc.) in unerwartetem Verhalten resultieren. Es ist empfehlenswert
die nachfolgenden Optionen auszufiihren, da diese das Verhalten beseitigen kénnen:

Alles bereinigen
1.Ausloggen
2.Erstellen -> Alles bereinigen

Erstellen | Online Debug Tools Eenster
¥4 Ubersetzen Fi1

MNeu Ubersetzen
Code erzeugen

Laufzeitsystemdateien erzeugen. ..

Bereinigen

Alles bereinigen

3.Neu Ubersetzen
4.Login / Download

Neustart

Bitte starten Sie das Gerét einmal neu. Schalten Sie hierflir die Spannungsversorgung aus und nach
kurzer Zeit wieder ein. (Bei Gerate mit einer Unterspannungsversordung (UPS) muss so lange gewartet
werden, bis diese entladen ist. Lesen Sie dies bitte in den Anleitungen nach.)

Hinweis : Wahrend eines Neustartes werden die aktuellen Variablen, Zustande, Positionen, etc. auf den

Initialisierungswert gesetzt. Einen Neustart nur dann ausfiihren, wenn keine Schaden an der Maschine
entstehen konnen.
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Notizen
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Disclaimer

KEB Automation KG reserves the right to change/adapt specifications and technical
data without prior notification. The safety and warning reference specified in this
manual is not exhaustive. Although the manual and the information contained in it is
made with care, KEB does not accept responsibility for misprint or other errors or
resulting damages. The marks and product names are trademarks or registered
trademarks of the respective title owners.

The information contained in the technical documentation, as well as any user-specific
advice in verbal or in written form are made to the best of our knowledge and
information about the application. However, they are considered for information only
without responsibility. This also applies to any violation of industrial property rights of a
third-party.

Inspection of our units in view of their suitability for the intended use must be done
generally by the user. Inspections are particular necessary, if changes are executed,
which serve for the further development or adaption of our products to the applications
(hardware, software or download lists). Inspections must be repeated completely, even
if only parts of hardware, software or download lists are modified.

Application and use of our units in the target prod ucts is outside of our control
and therefore lies exclusively in the area of respo  nsibility of the user.

KEB Automation KG
SidstralRe 38 « D-32683 Barntrup
fon: +49 5263 401-0  fax: +49 5263 401-116
net: www.keb.de ¢ mail: info@keb.de
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