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1 Sicherheitshinweise

Die erworbene Software ist nach dem Stand der Technik und anerkannten Regeln
programmiert worden. Dennoch kdnnen bei der Verwendung Schaden wie Daten-
verlust oder Fehlfunktionen an verbundenen Geraten entstehen. Weitere Hinweise
sind der EULA zu entnehmen.

Werden mittels der Software Parametrierungen vorgenommen, so Gbernimmt der
Anwender die Haftung fir die angesteuerten Komponenten. Durch falsche Para-
metrierung kann die Funktion des Antriebsstromrichters bzw. der Maschine beein-
trachtigt oder ganz aulRer Betrieb gesetzt werden.

A VORSICHT Eingaben haben unmittelbare Auswirkungen am angeschlossenen Gerat zur
Folge!

A a) Testen Sie Eingaben ohne Motor.

b) Prifen Sie das Ergebnis von Batchdateien.
c) SchlieRen Sie den Motor erst an, wenn alle Tests erfolgreich waren.

Die Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise fuhrt zum Verlust aller dadurch verur-
sachten Anspriiche gegen den Hersteller.
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2 Eigenschaften

Basiert auf der CODESYS Plattform und dem .NET-Framework

Programmfehler- und Meldungshistorie

Inbetriebnahme-Assistenten (Wizards)

Integrierte KEB Dokumenten-Datenbank

Integrierter Geratekonfigurator

Integrierte Ermittlung der Energieeffizienz von KEB COMBIVERT

Integrierter Safety Editor fur sichere Kommunikation mit den KEB Sicherheitsmodulen
16-Kanal-Oszilloskop

Kommunikation iber UDP/IP oder DIN 66019l (seriell oder USB) Protokoll
IP-Adressierung mehrerer Gerate

Automatische Erkennung von USB-Konvertern

Parallele Suche auf mehreren seriellen Schnittstellen und UDP/IP

HSP-5 Protokoll indirekt Gber KEB-USB-Seriell-Wandler oder KEB-Port-Expander
Update-Funktion Uber Internet

Es kann parallel zu COMBIVIS 5 installiert und betrieben werden, aber kein gleichzeiti-
ger Zugriff auf dieselbe COM-Schnittstelle

Support fiir COMBIVERT Typ F5/ B6/ G6/ F6/ H6/ F6/ P6/ S6/ T6, COMBICONTROL
C6 und Stepper/BLDC

Altere Gerate wie COMBIVERT 51 bis 58 / FO bis F4 werden nicht unterstiitzt!

Keine Anzeige von Operator-Parameter-Menu bei Devicenet- und frihen Interbus- und
CAN- Operatoren Typ F5 (separates Operatorment bei CV 5)

Mehrere Versionen kénnen parallel installiert werden.

Detaillierte Angaben kdnnen der ,Release Info“ unter Menu ,Hilfe“ — ,Release Notes zei-
gen“ entnommen werden.

2.1 Anderungen in Version 6.8.0

(E» Kommunikationseinstellungen [» 110]) - Halbautomatische Baudrateneinstellung
und Rucksetzen auf Defaultwert.

(E» Umbenennen von Elementen [» 69]).

Download von Erweiterungspaketen

CAN Cross -Funktionalitat

Warnmeldung fur Testlauf einstellbar

Testlauf Wizard wird in separatem Fenster gedffnet und im Ordner Wizards plaziert.
Tooltips erweitert

Erweiterung Motorwizard um Z2 Sinusfilter

Verschieben von Scopes im Navigator moglich

Timeout-Werte der Kommunikationseinstellungen geandert

Silent Installation/Deinstallation eingefligt
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3 Ausfiihrungen
Die kostenfreie COMBIVIS Installationsdatei besteht aus 2 Modulen:
Uber Auswahl des Programmmoduls wird die jeweilige Modulversion gedffnet.

Abb. 1:1con 6_8

Parametrier-Version ,,COMBIVIS 6“ (wird hier behandelt)
» Parametrierung und Analyse von KEB COMBIVERT

» Energieeffizienzberechnung

» Dokumenten-Datenbank (registrierungspflichtig)

* Ohne Laufzeitbegrenzung

und die

Programmier-Version ,,COMBIVIS studio 6

zusatzlich:

* SPS-Programmierung nach IEC 61131-3 (C6-Steuerungen)

» Buskonfiguration (z. B.: EtherCAT, CAN, Profinet)

» Konfiguration von Remote 1/0s

» sonstige Zusatz-Komponenten

» Kostenpflichtige Lizensierung erforderlich

* In der kostenlosen Demoversion zeitbegrenzt (1h) und keine Bootprojekte.

Die beiden Module kénnen jeweils Gber die Desktop-lcons oder das Start Menu gestartet
werden.

Abb. 2: Icos_StartIeiste

Optional:

Visualisierungsplattform ,,COMBIVIS studio HMI*

 Editor mit vollstandiger SCADA Funktionalitat

* Umfangreiche Grafikbibliothek und Toolbox mit fertigen Bedienelementen
» Einfacher Datenaustausch mit COMBIVIS studio 6 Projekten

» Kostenpflichtige Lizensierung erforderlich

» Kostenlose Demoversion, zeitbegrenzt
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Fernwartung mit ,,COMBIVIS connect*

+ Uberwachung, Projekt Update und Wartung via "end-to-end"-VPN
« Ermoglicht direkten, weltweiten Support von KEB-Geraten

» Control Center kostenlos

» Erfordert einmalige Lizensierung einer Firmendomain

Fir weitergehende Informationen zu den hier nicht behandelten Modulen wenden Sie
sich bitte an KEB.
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4 Systemvoraussetzungen

41

26

COMBIVIS 6 und COMBIVIS studio 6 sind vorgesehen zum Einsatz auf
Windows Desktop Systemen. Andere Systeme, wie Windows Embedded,
Windows loT oder Windows Server werden nicht unterstitzt.

Der COMBIVIS studio 6 Safety Editor ist in COMBIVIS studio 6.8.0 nicht mehr enthal-
ten.

Mindestausstattung fur kleinere Projekte

Microsoft Windows 11 oder Windows 10, 32-Bit- oder 64-Bit-Version
2 GHz Prozessor

4 GB RAM (8 GB empfohlen)

10 GB freier Festplattenspeicher

Bildschirmauflésung min. 1024 x 768

Darstellung 100% oder 125% (150% mit Einschrankungen)
Microsoft .NET-Framework Version 4.8

ma_mu_sw-cv68-20428970_de




Versionsinformation | 5 @ .

5 Versionsinformation

Die Versionsinfo wird angezeigt unter Mentileiste ,Hilfe“ — ,Informationen®

COMBIVIS 6

Version: 6.7.1 Build 416
Current Profile: COMBIVIS 6 V6.7.1_3.5.17.21
Registration:  Registered for farl E. é rinkmann GmbH D-32683 Barntrup
www.keb.de E) KEB Jutomation KG 2022 Plugins... '
Abb. 3: Versionsinfo
1 Version von COMBIVIS 6 2 Version der unterlagerten CODE-
SYS-Software
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6 Online Tutorials
Auf dem KEB YOUTUBE Kanal bietet KEB Informationen und Tutorials an.

Informationen, Applikationen, Technologie:

Y Hier finden Sie weitere Online Tutorials von KEB.
ou (@» https://www.youtube.com/channel/UCf577xwEcis-zT-

Tu b e grSAUCVXw)

Tutorials:

Yo u Hier finden Sie weitere Online Tutorials von KEB.

(@ https://www.youtube.com/playlist?list=PLWebeb-
kdoOl_UOXashjFA58aE 1bHToOM-)

Tube
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7 Zubehor

7.1 DIN 66019 - RS-232 Kabel Operator 0058025-001D

- 0058025-001D
L OS——30 )6

Abb. 4: Kabel RS232 PC-Umrichter

PC Drive Controller
D-Sub DE-9 (F) D-Sub DE-9 (M)

,_________

Abb. 5: Anschlussschema

7.2 KEB-USB-Seriell-Wandler 0058060-0040
wandelt USB auf seriell DIN66019 1l und HSP5 D-SUB 9-polig

Abb. 6: USB-Seriell-Wandler 0058060-0040

* Der KEB-USB-Seriell-Wandler stellt eine virtuelle COM-Schnittstelle dar.

» Erist kein handelstiblicher USB-Seriell-Wandler, da das serielle Protokoll nicht voll-
standig Ubersetzt wird!

« Auf USB-Seite wird immer DIN66019 |l benutzt.

* Mehrere USB-Seriell-Wandler mit je einem KEB-Gerat kdnnen gleichzeitig betrieben.
werden.

* Interne Potentialtrennung.

+ Bendtigt keine externe Spannungsversorgung.

» Die 9-polige, serielle Seite unterstitzt mit automatischer Erkennung:
+ DIN66019 Il auf Basis von RS 232.

* HSP5 (TTL Pegel).
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» Es sollte als Baudrate 38,4 kBaud verwendet werden.

* Max. Baudrate ist 115,2 kBaud.

» Es wird keine automatische Baudraten-Anpassung unterstutzt.
* Die Baudrate kann Uber COMBIVIS 6 eingestellt werden.

File Transport Programm FTP / Geratespeicher

Ab Version V2.4 wird das Kopieren von Rezepten per (» FTP Programm [» 332]) oder
Wizard zum COMBIVERT F6/S6 unterstitzt.

Der KEB-USB-Wandler ist dann mit der Bezeichnung ,FTP ready“ gekennzeichnet.

{2018/230010 c €
MatNo. 0038050-0040

USE SERIELL WANDLER
Software VZ.40
FTP Ready

Wage I Eamany
oy ¥ES Acboradion ¥5
3EBE3 Barmun

WA Do

Abb. 7: Ausfihrung File Transport Programm FTP

Treiberinstallation

Der Treiber wird bei der Installation von COMBIVIS 6 mit installiert. Falls nicht gewtinscht,
kann das beim Setup durch Entfernen des Hakens verhindert werden:

e Setup - COMBIVIS 6 = =

Select Additional Tasks
Which additional tasks should be performed?

Select the additional tasks you would like Setup to perform while instaling COMBIVIS &,
then dick Mext.

Additional icons:

Create a desktop icon

[ ] create a Quick Launch icon

Criver installation:

KEE USE/Serial converter

Additional components:

Install ‘KebFtp'-application (File transfer to KEB devices)

Wizik homepage < Back Cancel

Abb. 8: Ausfiihrung Setup COMBIVIS 6 Select Additional Tasks

Der signierte USB-Treiber ,kebcdc.inf befindet sich im COMBIVIS 6-Installationsver-
zeichnis ,C:\Programme(x86)\KEB\COMBIVIS_6\Drivers*.
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Bei manchen Windows Versionen wird ein Treiber von STMicroelectronic automatisch in-
stalliert. Dieser kann auch verwendet werden. Der KEB-USB-Wandler wird dann aber in
der Systemsteuerung nicht als KEB-Gerat benannt. Der KEB-Treiber misste dann manu-
ell Gber den Windows Geratemanager ,Treiber aktualisieren” installiert werden.

Der nicht mehr hergestellte KEB-USB-Seriell-Wandler Art. Nr. 0058060-0020 hat gleiche
Eigenschaften, jedoch keine Potentialtrennung. Wegen Datentransportproblemen sollte
dieser an COMBIVERT F6/S6 nicht verwendet werden.

Bitte beachten bei COMBIVERT F5 und B6 auf HSP5 Interface:

Da bei HSP5-Anschluss des USB-Seriell-Wandlers Knotenadressen nicht spezifiziert
sind, findet COMBIVIS 6 auf jeder durchsuchten Gerateadresse ein Gerat!

z. B. bei Suche auf Adr. 0 und 1 wird dasselbe Gerat 2x gefunden und eingefligt, egal
welche tatséchliche Gerateadresse eingestellt ist.

Deshalb bei Anschluss liber HSP5-Schnittstelle nur auf einer Adresse suchen las-

sen!
s
@ KEB-Geratesuche =1
Senielle Schnittstellen [ TCP/IP UDP
COM-Schnitistelle Baudrate Knoten-Adresse |P-Adresse:  von |1."2 17 .128 . 146
[] COMS: Kemmunikationsanschluss Alle 1 - 1 bis |17-2 17 . 128 . 145 2
[#] COM34: KEB DIN660131| HSPS Communication Pert Alle - 0 - 1% Port: 200012 - 2000 =
Knoten-Adresse 0= - =

W] Alle seriellen Schnittstellen aktivieren

& [} [ Such-Einstellungen als Standard Gbernehmen J
Suche starten. Suche abbrech

Status
Suche abgeschlossen. Es wurdein) 2 Geratle) gefunden.

Gefundene Gerate ——
j Name Gerate-Typ Operator-Typ Adresse Knoten 'ort Baudrate
v ode_0 8063 0 4000 0122 85+Diag BD 015 P5 Col ation P 0 2400
Node_1_F5H_M B068: F5H-M/V2 50 4000... | 10122: R5232/485+Diag COM34: KEB DING6013II HSP5 Communication Part | 1 - 38400
-~/

Alle markieren

Gewshlte Gerate hinzufiigen

Abb. 9: Anschluss F5 und B6 auf HSP5

Bei ,Mit Gerat verbinden“ den Haken ,Knoten automatisch erkennen“ herausnehmen,
sonst wird das Gerat bis zu 240x im Projekt eingebunden! Typischerweise wird die Kno-
tenadresse 1 benutzt.
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1npemiebnanme nrguraton Parameterlisten
EL o | ‘ Suche nach Gerdten | ‘  Parameterliste &ffnen |
= | [ Mit Gerdt verbinden | ‘ Download siner Parameterliste |

]

fi I]'ﬂ
[ Gerat hinzufiigen

[

&

UDR/TIP

&

Seriglle Schnittstelle

-

Offline

COM Port: |COM34: KEB DIN66019T1 HSP5 Ce ~ |

Baudrate:

[D Knotenadresse automatisch erkennen

Knoten-Adresse 1

[ Kommunikationstest emeut starten l

Verbindungstest abgeschlossen

Gefundene Gerite

Knoten-Adresse 1
Gerate-Typ:
Cperator-Typ:

F5H-M/MN2.50 4000rpm
R5232/485+Diag+Keyboard

Gerat hinzufigen

Alle Gerdte hinzufiigen und schlieBen

Abb. 10: Knotenadresse automatisch erkennen

7.3 HSP5 Adapter 00F50C0-0020

Anschluss an COMBIVERT B6 und F5-Bus-Operatoren (HSP5-Protokoll) nur mit KEB-

USB-Seriell-Wandler oder Port Expander.

32

ma_mu_sw-cv68-20428970_de



zuvevor 7| KEB]

— .
CO8 S0 e
e el

Abb. 11: Adapter D-SUB9 / RJ45_00F50C0-0020

7.4 Port Expander 00F5025-0080
Ethernet / USB - HSP5 Wandler
Art. Nr. 00F5025-0080

Der Port Expander ist ein Kommunikations-Gateway mit Ethernet- und USB-Schnittstelle
und 4 HSP5/485 Schnittstellen zum Anschluss an Drive Controller oder Operatoren KEB
COMBIVERT.

Mit dem Port Expander kdnnen bis zu 4 Gerate mit HSP5 Schnittstelle mit COMBIVIS 6
angesprochen werden, da der Port Expander das HSP5-Protokoll in DIN66019 wandeln
kann. Betrieb mit COMBIVIS 5 ist auch mdglich.

Anschlussmoglichkeiten im Einzelnen:
Eingangsseitig:

USB auf der USB-B -Schnittstelle

Ethernet:

* ARP Address Resolution Protocol Response
» ICMP Echo Response (Ping)

» TCP/IP DIN66019Ill, Modbus/TCP, Http

+ TCP/UDP DIN66019Ill, Modbus/TCP

» DHCP BootP Response, abschaltbar

Ausgangsseitig:
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An jeder der 4 Ausgangsschnittstellen ein HSP5-Gerat (F5-Steuerkarte (X4A) direkt / F5-
Bus-Operator / B6)

Am Port 4 (X4D) kann alternativ ein RS485-Bus mit DIN66019Il eingestellt werden, damit
theoretisch bis zu 235 Teilnehmer mit einer seriellen DIN 66019ll-Schnittstelle (F5-Inter-
face-Operator / G6 / H6 / P6 / F6 / S6).

Die Spannungsversorgung erfolgt durch ein externes 24V Netzteil oder tiber das USB-
Kabel.

Der Port Expander kann montiert auf eine Tragschiene im Schaltschrank oder lokal auf
dem Tisch betrieben werden.

Artikelnummern:

Artikelnummer Name Eigenschaften

00F5025-1080 PORT EXPANDER SET mit USB A-B, Kabel -4025 und HSP5 Adapter - 0020
00F5025-0080 PORT EXPANDER USB-, Ethernet-, 4x HSP5-Schnittst., ext. 24V
00F50C4-1010 USB- Kabel USB A-B, 4-pol.,I=1m

00F50C0-4010 Kabel RS 485/ HSP5 Anschluss RJ45-D-SUB 9,1=1m

00F50C0-4020 Kabel RS 485/ HSP5 Anschluss RJ 45 -D-SUB 9,1=2m

00F50C0-4025 Kabel RS 485/ HSP5 Anschluss RJ45-D-SUB 9,1=2,5m
00F50C0-4050 Kabel RS 485/ HSP5 Anschluss RJ45—-D-SUB 9,1=5m

00F50C0-0020 Feldbus Adapter HSP5 D-SUB 9 / Western 400 mm

00F50C0-0021 Kabel RS 485/ DIN 66019l Anschluss RJ 45 -D-SUB 9,1=2,5m

Das preiswerte Starterset — Art. Nr. 00F5025-1080 — enthalt:

Artikelnummer Name Eigenschaften
1x  |00F5025-0080 PORT EXPANDER USB-, Ethernet-, 4x HSP5-Schnittst., ext. 24V
1x  |00F50C4-1010 USB- Kabel USB A-B, 4-pol., I =1m
1x  |00F50C0-4025 Kabel RS 485/ HSP5 Anschluss RJ45-D-SUB 9,1=2,5m
1x  |00F50C0-0020 Feldbus Adapter HSP 5 D-SUB 9/ Western 400 mm

34
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Abb. 12: Port Expander Bundle 00F5025-0080

Schaltungsbeispiel mit COMBIVERT G6 und F5:

Abb. 13: Schaltungsbeispiel COMBIVERT G6/F5

1 Feldbusadapter HSP5 Artikel Nr. 2 Kabel HSP5 Arikel Nr.
00F50C0-0020 00F50C0-4025
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3 Port Expander Artikel Nr. 4 Kabel RS 485/DIN 66019Il Artikel Nr.
00F50C0-0080 00F50C0-0021
» Kommunikation Port Expander zu seriell DIN 66019Il (nur Port 4). Typ G6, F6, S6, H6
und P6.

» Kommunikation Port Expander zu HSP5 (Port 1-4) Typ F5 und B6.

Das Kabel Art. Nr. 00F50C0-4025 kann auch direkt in die Sub-D9-pol HSP5-Buchse des
F5 an Stelle des Operators gesteckt werden.

Weitere Informationen finden Sie in der Betriebsanleitung. Bitte suchen Sie nach
,00F5025-0080" oder ,Port Expander* auf der KEB-Homepage (&= www.keb.de).

Beim Suchen der Gerate mussen die Knotenadressen 0 bis 4 eingestellt werden (Knoten

0 = Port Expander, Knoten 1-4 = HSP5-Ports X4A — X4D). Bei RS485 auf dem Port 4
muss die Knotenadresse auf (Knotenadresse des Gerates + 4) eingestellt werden.

Den USB-Treiber ,FTDI_USB_Serial_Converter® findet man im COMBIVIS 6 Installati-
onsverzeichnis ,C:\Programme\KEB\COMBIVIS_6\Drivers” (Bitte vorher entpacken).

36 ma_mu_sw-cv68-20428970_de


http://www.keb.de

Gerateanschluss | 8 E .

8 Gerateanschluss

8.1 Anschluss COMBIVERT F5

"_‘,@ g TR
W v—

Abb. 14: Anschluss COMBIVERT F5 Klemme X4A

1 HSP-5-Schnittstelle D-SUB 9-polig
X4A: USB-Seriell-Wandler, Artikel
Nr. 0058060-0040, Anmerkung 1)

Abb. 15: Anschluss_F5 2

1 HSP-5-Diagnoseschnittstelle X6B 2 Bei Verwendung eines Interface-
bei Feldbusoperatoren und Interfa- Operators (Artikel Nr.
caoperator: KEB-USB-Seriell-Wand- 00F5060-2000), Anschluss an D-
ler, Artikel Nr. 0058060-0040, zu- SUB 9-polig, X6C: RS 232 Kabel
satzlich HSP-5-Adapter D-SUB 9-po- PC / Operator Artikel Nr.
lig / RJ45 Artikel Nr. 00F50C0-0020 0058025-001D oder KEB-USB-Seri-

ell-Wandler, Artikel Nr.
0058060-0040. Zugrff auch uber IP-
Operator, Artikel Nr. 00F5060-8000

Anmerkung 1:

Nach Abziehen des Operators vom Gerat muss die Baudrate der Gerate-internen HSP5-
Schnittstelle durch einen Neustart des F5 auf 38400 Baud zurtickgesetzt werden. (Oder
Parameter Sy11 manuell auf 38,4 kBaud stellen). Die Verbindung HSP5 - Operator arbei-
tet mit 250kBaud, was der PC nicht unterstitzt.

Anschluss auch tber KEB Port Expander (=» Port Expander 00F5025-0080 [» 33]).

An einem freien Port eines PROFINET Operators kann COMBIVIS 6 parallel zum PROFI-
NET betrieben werden. Dazu gibt es eine Anleitung in den FAQ-Dokumenten.
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8.2 Anschluss COMBIVERT B6

Abb. 16: Anschluss_B6

1 HSP5-Diagnoseschnittstelle X6B /
Anschluss mit USB-Seriell-Wandler
Artikel Nr. 0058060-0040 und HSP5-
Adapter D-SUB 9-polig / RJ45 Artikel
Nr. 00F50C0-0020 oder Port Expan-
der

Oder (=» Port Expander 00F5025-0080 [» 33])
8.3 Anschluss COMBIVERT G6

= ¢

ERRRN
SRR

SEERRANERYS

Abb. 17: Anschluss_G6

1 Anstelle des Operators: Schnittstelle
X4A Verbindung direkt zu seriell
DSUB 9 pol Protokoll DIN 66019l :
KEB USB Seriell Wandler Artikel Nr.
0058060-0040 oder RS-232 Kabel
PC / Operator Artikel Nr.
0058025-001D

8.4 Anschluss COMBIVERT H6
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Abb. 18: Anschluss_H6

1 Anschluss Drive Units direkt an seri-
ell D-SUB 9-polig, Protokoll DIN
66019Il: KEB-USB-Seriell-Wandler
Artikel Nr. 0058060-0040 oder
RS-232 Kabel-PC / Operator Artikel
Nr. 0058025-001D

Zugriff auf die Drive Units auch Uber die Controller Unit via IP UDP.
8.5 Anschluss COMBIVERT P6

| MLE
UErermigisiegy |

Abb. 19: Anschluss_P6

1 Schnittstelle X6A, Anschluss an seri-
ell DSUB 9-polig, Protokoll DIN
66019 Il: KEB-USB-Seriell-Wandler,
Artikel Nr. 0058060-0040 oder
RS-232 Kabel-PC / Operator, Artikel
Nr. 0058025-001D
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8.6 Anschluss COMBIVERT F6
8.6.1 Gehause Grolke D - W

Abb. 20: Anschluss F6 Gehause D bis W

1 Anschluss an seriell D-SUB 9-polig,
Protokoll DIN 66019 Il: KEB-USB-
Seriell-Wandler Artikel Nr.
0058060-0040 oder RS-232 Kabel-
PC / Operator Artikel Nr.
0058025-001D
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8.6.2 Gehause Grolke 1-9

had Bad Rl

Abb. 21: Anschluss F6 Gehause 1 bis 9

1 F6 Pro: Multi Ethernet Schnittstelle: 2 Anstelle des Operators: Schnittstelle
Ether-CAT oder LAN umschaltbar X4A Verbindung direkt zu seriell D
SUB 9 pol Protokoll DIN 66019l :
KEB USB Seriell Wandler Artikel Nr.
0058060-0040 oder RS-232 Kabel
PC / Operator Artikel Nr.
0058025-001D

3 Via steckbarem Operator: LAN-Inter-
face: Artikel Nr. 00F6P00-2000 /
USB-B Interface: Artikel Nr.
00F6P00-3000

Beim COMBVIERT F6-Pro kdnnen die Ethernet Busschnittstellen (EtherCAT) zu Ethernet
LAN umgeschaltet werden.

8.6.2.1 Bedienoperator LAN (00F6P00-2000)

Abb. 22: Operator mit LAN Schnittstelle

1 LAN-Schnittstellenkabel. Die IP-
Adresse muss in Parameter Fb01
per Tastatur eingetragen werden.

Operatoren kénnen durch ein gut geschirmtes D-Sub 9-poliges Verlangerungskabel auch
mit der Diagnoseschnittstelle von COMBIVERT S6 und H6 verbunden werden.
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8.6.2.2 Bedienoperator USB (00F6P00-3000)
Steckbarer Bedienoperator mit USB-Schnittstelle Art. Nr. 00F6P00-3000.

Abb. 23: Operator mit USB Schnittstelle
1 USB A-B Kabel

Operatoren kénnen durch ein gut geschirmtes D-Sub 9-poliges Verlangerungskabel auch
mit der Diagnoseschnittstelle von COMBIVERT S6 und H6 verbunden werden.

8.6.2.3 Bedienoperator LAN/USB (00F6P00-4001)

Abb. 24: Operator mit USB und LAN Schnittstelle

@ USB A-B Kabel @ LAN-Schnittstellenkabel. Die IP-
Adresse muss in Parameter Fb01
per Tastatur eingetragen werden.

Operatoren kénnen durch ein gut geschirmtes D-Sub 9-poliges Verlangerungskabel auch
mit der Diagnoseschnittstelle von COMBIVERT S6 und H6 verbunden werden.
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8.7 Anschluss COMBIVERT S6

Abb. 25: Anschluss_S6
1 Schnittstelle X4A: Verbindung direkt 2 S6-Pro: Multi Ethernet Schnittstelle:

zu seriell D-SUB 9 pol. Protokoll DIN EtherCAT oder LAN umschaltbar.
6601911 : KEB-USB Seriell Wandler Die COMBIVERT F6-Operatoren
Artikel Nr. 0058060-0040 oder (siehe Kap. 2.6.6) kénnen mit kurz-
RS-232 Kabel PC / Operator Artikel em D-SUB 9-pol Verlangerungska-
Nr. 0058025-001D bel (Art.Nr. 0058025-004A) auch bei

COMBIVERT S6 verwendet werden.

Die COMBIVERT F6-Operatoren kénnen mit kurzem D-SUB 9-pol. Verlangerungskabel
auch bei COMBIVERT S6 verwendet werden.

8.8 Anschluss COMBIVERT T6

Abb. 26: Anschluss_T6

1 Anschluss an LAN-Schnittstelle mit
normalem LAN-Kabel

8.9 Anschluss C6 Stepper/BLDC
Verbindung (iber COMBICONTROL C6 mit COMBIVIS studio 6

Beispielprojekt verfiigbar. Siehe Dokument Datenbank: FAQ C6 RIO 0001 Schnellstart-
StepperBLDC
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Abb. 27: Anschluss Stepper BLDC
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dow Configurator Help

B X B a0 868 2 BB &

%X | [ StartPage ') KEB Documents X

- || Title Par
pldc

e FAQ
-FAQ €& RIO 0001 QuickstartStepperBLDC (de)
FAQ C6 RIO 0001 QuickstartStepperBLDC (en)
= Manuals
Anleitung C6 Remote /0 Stepper [BLDC
Installation C6 1/O - Stepper BLDC
Manual C6 Remote 10 StepperBLDC

Abb. 28: Anschluss Stepper BLDC Dokumente

ma_mu_sw-cv68-20428970 de 45



9 | Installation KEB Automation KG

9 Installation

Seit Version 6.6.0 gibt es nur noch eine Installationsdatei. Beim Installieren kann gewahlt
werden, ob die Standardversion CONMBIVIS 6 oder die erweiterte COMBIVIS studio 6
Version installiert werden soll.

Bei Neuinstallation oder beim Update von CONMBIVIS 6 ist die Auswahl auf COMBIVIS 6
voreingestellt. Beim Update von COMBIVIS studio 6 ist auch COMBIVIS studio 6 vorein-
gestellt.

& Setup - COMBIVIS studio 6 — ¥

Select Components
Which components should be installed?

Select the components you want to install; dear the compeonents you do not want to
install. Clidk Mext when you are ready to continue,

Compact installation |

COMBIVIS &
» Support for COMBIVERT
» Free of charge
» Registration recommended

COMBIVIS studio 6
« Support for COMBIVERT and COMBICOMTROL
|:| « IECA1131 Development Environment
« Full version and additional features available
wia ticket activation

Current selection reguires at least 1,10 GE of disk space.

Visit homepage < Back Cancel

Abb. 29: Select Components

Sand Box Installation / Parallelinstallation

Seit Version 6.7.0 kdnnen mehrere COMBIVIS Versionen parallel installiert werden.
Anwendungsfalle:

» Parallele Installation der Sicherheitsversion und der Nicht-Sicherheitsversion zulassen
* Beibehaltung der alten Version

» Schnelle Vorabtests von Betaversionen ermoglichen, Einfluss auf eine produktive Um-
gebung vermeiden

Bei Parallelinstallation werden einige Dateien gemeinsam genutzt:
» Dokumenten-Datenbank
» Feature-Verwaltung

» KEB Versionsmanager

Einige Dateien werden individual genutzt:
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COMBIVIS

» Parameterbeschreibungen / Assistentenbeschreibungen
« Datenbank des Konfigurators

» Aktualisierungen

COMBIVIS-Studio

+ Komplette Entwicklungsumgebung inklusive Compiler
» Bibliotheken (optional gemeinsam genutzt)

» Geratebeschreibungen (optional gemeinsam genutzt)
Verschiedenes

+ Visu-Profile

* Optionen

» Pakete, Plugins

Beim Start der Installation kann gewahlt werden, ob die bisherige Version geléscht wer-
den oder bestehen bleiben soll.

Setup

Bestehende Version deinstallieren?

Die folgende Version sell installiert werden:

COMEBIVIS studio & Ve.7.0 Build 298

Die folgende Version der Anwendung ist bereits installiert:

COMEIVIS studio & VE.6.0 Build 261

Wie machten Sie mit der bestehenden Version verfahren?

— Deinstallieren

Die bestehende Version wird deinstalliert.

— Beibehalten

Dhe newe Version wird zusdtzlich zur bestehenden Version installiert.

Abb. 30: Installation Setup
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» Deinstallieren: Die altere Version wird deinstalliert und die neue Version wird installiert
und ersetzt die alte Version.

» Behalten: Die neue Version wird installiert und hinzugefigt.

Es sind dann 2 (oder mehr) Start-Icons auf der Windows Oberflache:

Abb. 31: Icons Desktop

Version Manager
Auf der Startseite findet man den Version Manager:

Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Menii
Inbetriebnahme/Konfiguratio Parameterlisten cop
‘ “ =] Neues Projekt... ‘ ‘ Suche nach Geriten ‘ | L Parameterliste ffnen ‘ L Scope-Datei Gffnen |
‘ i Projekt &ffnen... ‘ Mit Gerit verbinden ‘ | Download einer Parameterliste Helpdesk
€ COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung
2 System-Konfiguration starten Automatisierungs-Tools
(&) Download COMBIVIS studio HMI =) "FAQ"-Dokumente anzeigen
{@) Download COMBIVIS connect |z=) KEB-Dokumente
Start COMBIVIS studio 6 KEB-Dokumentte verwalten
Online
Seite nach Laden des Projekts schlieben ‘ ) KEB Website besuchen ‘ ‘ (&9 Auf Updates priifen ‘ | . Features verwalten ‘  Versionmanager starten |
Seite beim Start anzeigen

Abb. 32: Zuletzt_verwendete_Projekte
& comivis 6

) KEB-Webseite besuchen

qﬂ KEB COMBIVIS Version Manager

Abb. 33: Installierte Versionen

Damit kdnnen die einzelnen Versionen verwaltet werden. Die Karte ,Installed” zeigt die
installierten Versionen:
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COMBIVIS Version Manager

Installed | Available

COMEBIVIS studio &

Version: 6.7.0307

Codesys Versicn: 3.5.16.50
pdate

COMBIVIS studio &

Wersion: 6.6.0.261 Launch

Codesys Versicn: 3.5.15.20 Uninstall

Ignore Updates

Update

Abb. 34: Installation Versionsmanager

Eine bestimmte Version kann dort:

+ gestartet werden

 deinstalliert werden

+ vom Update ausgeschlossen werden
 direkt aktualisiert werden

Auf der Karte ,Available” werden durch KEB bereitgestellte, aber nicht installierte Versio-
nen zur Installation angeboten (Internetverbindung erforderlich):
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COMBIVIS Version Manager

Installed | Available

COMEIVIS studio 6

Version: 6.7.0307

Caodesys Versicn: 3.5.16.50
Update

COMEIVIS studio &

Version: 660261 | launch |~

Codesys Versicn: 3.5.15.20 Uninstall

Ignore Updates

Update

Abb. 35: Versionsmanager Testversion

9.1 Silent Installation

Das COMBIVIS 6 Setup wurde mit dem ,INNO Setup’ Installer erstellt. Die Setup-Datei
kann deshalb auch im 'silent mode' ausgefiihrt werden. Weitere Informationen hierzu fin-

den Sie unter: (&= http://www.jrsoftware.org/ishelp/index.php?topic=setupcmdline)

COMBIVIS (studio) 6.6.0 Setup kann so konfiguriert werden, dass von vornherein ,Kom-
pakte Installation“ eingestellt ist:

Hierfir muss man beim Aufruf den Parameter /TYPE="compact" anfligen, also z.B.: "Se-
tup_ COMBIVIS_studio 6 V6.6.0 B227 R17.exe" ITYPE="compact"

Ergebnis:
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& Setup - COMBIVIS studio 6 — ¥

Select Components
Which components should be installed?

Select the components you want to install; dear the components you do not want to
install. Click Mext when you are ready to continue.

LCompact installation R

COMEBIVIS 6
« Support for COMBIVERT
» Free of charge
» Registration recommended

COMBIVIS studio &
« Support for COMBIVERT and COMBICOMTROL
|:| « IECA1131 Development Environment
« Full version and additional features available
via ticket activation

Current selection reguires at least 1,10 GB of disk space.

Visit homepage < Back Cancel

Abb. 36: Silent Installation Select Components

StandardmaRige Verknipfung von CODESYS Dateien (z.B.: Dateiendung ,..project”) mit
CV verhindern :

"Setup_COMBIVIS_studio 6 V6.6.0 B227 R17.exe"/MERGETASKS="!associatePro-
jectFileExtension"

Das kann auch mit dem o.g. Befehl mit dem , Types“-Parameter kombiniert werden.

9.2 Silent De-Installation

Eine Silent Deinstallation ist statt der Standard Deinstallation moglich. Dazu den Pro-
grammordner der entsprechenden Version 6ffnen.

Die Datei ,,unins000.exe wird dann mit den entsprechenden Parametern gestartet (siehe
Beispiel).

Beispiel:
unins000.exe /VERYSILENT /SUPPRESSMSGBOXES
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10 Registrierung und Lizenz
Registrierung: gultig fir COMBIVIS 6, kostenlos, schaltet den Zugriff auf die KEB Doku-
menten-Datenbank frei.

Lizenz: glltig nur fir COMBVIS studio 6, kostenpflichtig, schaltet den Demomodus ab,
beinhaltet die Registrierung.

10.1 Registrierung

Die kostenlose Registrierung von COMBIVIS 6 erlaubt den Zugriff auf die Dokumenten-
Datenbank. Konfigurator, Parametrierung, Datensicherung und Scope funktionieren in
der Demoversion ohne Einschrankung.

Fir die Registrierung muss ein Internetzugriff bestehen. Ebenso muss ein Account auf
der KEB Homepage angelegt sein. Im Login-Bereich kann der Registrierungsschlissel
generiert werden.

Falls Sie eine COMBIVIS studio 6 Lizenz haben, beinhaltet diese die Registrierung.
Eine Internetverbindung ist erforderlich.
Auf der Startseite ist der Link zur Registrierung:

Zuletzt verwendete Projekte Schnelistart-Mend
@ Demol
& 56 SM3 og files = .
& test Temp_Project ] Newes Projekt... &) Suche nach Geraten &y Parameteriste offnen
@ Temd X u . .
& Configuration3 &4 Projekt offnen... ¥ Mit Gerat verbinden [§] Download einer Parameterliste
@  S6 mi Uriaden
@56 5M3
& 5 Wechsel | System-Konfiguratian starten
- Scope-Dates offnen & COMBIVIS 6 Bedierungsankitung
&) Download COMBIVIS studio HMI 5l "FAQ-Dokumente anzeigen
(@ Download COMBIVIS connect e} KEB-Dokumente
[%]) Start COMBIVIS studio 6 [ KEB-Dokumente verwalten
Seite niach Ladden des Projests schikefien P KEB Website besuchen Kostenlose Registrierung durchfilhren & Auf Updates pritfen
) Seite bem ST anregen -
Abb. 37: Registrierung durchfiihren
Sie werden auf die KEB Homepage geleitet:
T
— e — .

« COMBIVIS 6 Registrierung

Firmenname:

Registrierungsschliissel:

Hinweis: Um die Registrierung durchzufiihren, erstellen Sie bitte ein Benutzerkonto auf der KEB

& te-trtqren Nutzerdaten 'COMBIVIS Registrierung’.
--> KEB Homepage besuchen
e

Abb. 38: Registrierung KEB Homepage
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Loggen Sie sich auf lhnrem Account ein.
Falls noch kein Account besteht, kdbnnen Sie den unter ,Login/Logout” anlegen:

@ Deutsch | Untemehmen Kamiere MNews Service Mein Konto Kontakt

Control & Automation Drives Motoren & Getriebe Magnettechnik

Automotive  Elektromobilitat Windenergie

Home » Mein Konto

Alle Geschiftsbereiche  CVARETI i)

Login/Logout

Ihr personlicher Zugang zu KEB

O Erhalten Sie Zugang zur kompletten KEB Dokumentation und dem KEB COMBIVIS Registrierung
Softwareangebot

O Zugriff auf die Registrierung des Bedien- und Diagnoseprogramms KEB COMBIVIS

fur KEB COMBIVERT Drive Controller.
Kontakt

O Optional haben Sie die Maglichkeit, durch unseren Newsletter laufend informiert zu

Marketing
o Noch nicht registriert? Registrieren Sie sich hier! ] ?:1 @l) 5263 401-0
-ilal

Benutzeranmeldung

Geben Sie lhre E-Mail-Adresse und |hr Passwort ein, um sich an der Web-Site anzumelden

Benutzername [ E-Mail:

Passwort:

Abb. 39: Registrierung Noch nicht registriert

Gehen Sie auf COMBIVIS Registrierung:

.
‘w COMBIVIS 6 Registrierung N E=RI=R

Firmenname: KEB Automation KG

Registrierungsschlissel: | F7pEQ&EA- 68299

0K

Hinweis: Um die Registrierung durchzufiihren, erstellen Sie bitte ein Benutzerkonto auf der KEB
Homepage und wahlen Sie in Ihren Nutzerdaten 'COMBIVIS Registrierung”.
--> KEB Homepage besuchen

.

Abb. 40: Registrierung COMBIVIS Registrierung

Erzeugen Sie den Registrierungsschlissel:
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a———— -*Vﬂluﬂw Bonll
¥ Shaw page on Hatp

* Not registered, yet? Sign up here!

Your COMBIVIS registration key:

Registration key EEEXKEEREEEEEL

Show registration key

2_In the following COMBIVIS dialog enter the data and confirm with

[®]] comanas & Registration

oK —
Abb. 41: Registrierung Show registration key

Ihr COMBIVIS Registrierungsschiussel:

Firmenname KEB Automation KG

Registrierungsschliissel FreeosE /NG - - C52259

[#]] comans s magimieung k=@

2. Im darauf folgenden Dialog geben Sie diese Daten in COMBIVIS ein
und bestatigen Sie mit "OK": Eomasnra

L arrgsER il

Abb. 42: Registrierung Schlissel

Der Firmenname aus dem Adressbereich ist die Basis fiir den Registrierungsschliissel.
Der Registrierungsschlissel ist eine 40-stellige Buchstaben-Zahlen-Kombination.
Diese beiden Daten kopieren Sie in das Registrierungsfenster von COMBIVIS 6.

I8 "
@ COMBIVIS & Registrierung ==

Firmenname: KEB Automation KG

Registrierungsschllssel: | F7gEQ8EA- 68299

QK

Hinweis: Um die Registrierung durchzufiihren, erstellen Sie bitte ein Benutzerkonto auf der KEB
Homepage und wahlen Sie in Ihren Nutzerdaten "COMBIVIS Registrierung’.
--> KEB Homepage besuchen

.

Abb. 43: Registrierung COMBIVIS 6
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Nach der Registrierung ist ein Neustart von COMBIVIS 6 erforderlich.

Die Registrierung ist nicht auf den Rechner bezogen und kann auch auf mehreren Rech-
nern genutzt werden.

Der Schlissel wird als Datei ,customer.nfo“ auf C:\ProgramData\KEB\COMBIVIS_6 ab-
gelegt.

10.2 Lizenzierung

Die installierte COMBIVIS studio 6 Version ist eine Demoversion. Diese 1duft maximal 1
Stunde und es kdnnen keine Boot-Projekte erzeugt werden. Nach dem Ablauf kann die
Demoversion immer wieder neu gestartet werden. Um den vollen Funktionsumfang zu er-
halten, bendtigen Sie eine Lizenz. Bitte wenden Sie sich an Ihre KEB Vertriebsorganisati-
on.

Die Vorgehensweise zur Lizenzierung von COMBIVIS studio 6 ist in der Release Notes
beschrieben: Menu Hilfe* — ,Release Notes zeigen®.

gurater | Help

g |- &% Contents Ctrl+Shift+F1
Index Ctrl+Shift+F2

m ﬁ Search E
nication s E KEB CuickSupport (Remote Assistance) r %
-/Pararmne E Show COMBIVIS & user manual

ru: Betrie ge]  Show "FAQ" documents

ru: Betrie E Show release notes ||

de: Gera

ot Staty Visit KEB Website

dr: Motot e Check for updates

vl: Gesch About...
ds: Antricosspezmerre ey earaSTETeT

o D e e

Abb. 44: Registrierung Show release notes

Die COMBIVIS studio 6 Lizenz beinhaltet die Registrierung.
(E» Registrierung [» 52])
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11 Programmbeschreibung

Der folgende Abschnitt beschreibt die einzelnen Elemente der Programmoberflache.

KEBCDMB\VISEVEEOE% L} m - LR SR e - mrmEE = = memsw — [m) *
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Teoks  Fenstd)) Hilfe

ae =] oo b B@ 0@ 2] N

Navigator v 3 X Startseite x hd

& CoMBIVIS 6 V6.8.0_3.5.17.60

Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Menii
I & Musterprojekt

@& Maschine A ‘ 5] Neues Projeit... ‘ ‘ Suche nach Geraten ‘
& Maschine B

‘ 4 Projekt Gffnen... ‘ ‘ {8 Mit Gerit verbinden ‘

‘ L Parameteriiste offnen ‘

[5}] Download einer Parameterliste

| Scope-Datei offnen ‘

& COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung

[3) [4) ‘ (&) Download COMBIVIS studio HMI ‘ ‘ g} "FAQ™-Dokumente anzeigen ‘
‘ (@ Download COMBIVIS connect ‘ ‘ =} KEB-Dokumente ‘
Download COMBIVIS studio 6 ‘ ‘ KEB-Dokumente verwalten ‘
s -
{3 KEB Website besuchen ‘ ‘ (&) puf Updates prufen ‘

‘ . Features verwalten ‘

Seite nach Laden des Projekts schlieBen Erweiterungspakete

Seite beim Start anzeigen

), Versionmanager starten ‘

Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meldungfen) = S
- [@ 0 Fehler [® 0 Warnunglen) [# 0 Meldungien) | X 3

Beschreibung Projekt Objekt Position

(5]

Letzter Buid € 0 & 0 Precompie

Abb. 45; Startbidschirm

@ Menuleiste ® Symbolleiste
©® Navigator O Startseite
© Meldungen

11.1 Meniileiste

Das folgende Bild zeigt die Menlleiste bei Werkseinstellung. Abhangig vom Projekt kon-
nen weitere Mentpunkte angezeigt werden.

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Tools Fenster  Hilfe

Abb. 46: Menlileiste

In den Untermeniis werden nur Meniipunkte angezeigt, die fir die entsprechenden Pro-
grammfunktionen ausfiihrbar sind. Alle anderen sind ausgegraut.

Mit dem MenUpunkt Tools => Anpassen... kann die Menlleiste sowie die Untermendas in-
dividuell angepasst werden.
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11.1.1 Menu - Datei

Datei | Bearbeiten  Ansicht  Projek
"i% Meues Projekt... Strg+N
@ Projekt affnen... Strg+0

Projekt schlieBen

Projekt speichern Strg+5

Projekt speichern unter...

Drucken...

Seiteneinstellungen...
Zuletzt verwendete Projekte  »
& MNeustart

Beenden Alt+F4

Abb. 47: Menlleiste - Datei

Neues Projekt...
Offnet ein Fenster zur Anlage eines neuen Projektes.
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“S] Meues Projekt .
Kategorien Yorlagen
..... | KEB F. @
I'IH
KEB Geratesuche Leeres Projekt

Ein Assistent, der KEB-Geraete sucht und dem neuen Praojekt hinzufuegt

Name KEB Maschine 1]

ort A\Software \COMBIVIS e

Ik Abbrechen

Abb. 48: Datei - Neues Projekt
* Name
Eingabe eines Projektnamen.

+ Ort
Speicherort fir das Projekt auswahlen.

+ KEB Geratesuche
Durch Auswahl von ,KEB Geratesuche“ und ok oder Doppelklick auf ,KEB Geratesu-
che startet der Assistent und listet alle gefundenen Gerate auf. Durch die Schaltflache
~.Gefundenen Gerate ibernehmen® werden die ausgewahlten Gerate ins Projekt Gber-
nommen.

* Leeres Projekt
Durch Auswahl von ,Leeres Projekt und Ok oder Doppelklick auf ,Leeres Projekt* wird

ein leerer Projektbaum angelegt.
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Projekt 6ffnen...

Offnen das Fenster zur Auswahl und Offnen von Dateien. Zur Auswahl stehen alle von
COMBIVIS unterstutzten Dateien. Bei der Kombinationsschaltflache kann zwischen Of £-
nen und Schreibgeschiitzt &ffnen gewahlt werden.

Projekt schlielRen
Schlieldt das aktuelle Projekt.

Projekt speichern
Speichert das aktuelle Projekt ohne zu schlief3en.

Projekt speichern unter...

Offnet das Fenster zur Auswahl von Speicherort und Dateiname und Dateityp. Die Be-
fehlsflache speichern speichert das Projekt mit den ausgewahlten Einstellungen.

Drucken
Offnet ein Fenster mit den méglichen Druckeinstellungen.

Seiteneinstellungen

Offnet ein Fenster zur Festlegung von individuellen Seiteneinstellungen.
Folgende Registerkarten stehen zur Anpassung zur Verfiigung:

» Papier

* Rander

» Kopf- /Fulizeile

* Dokument

» Deckblatt

Zuletzt verwendete Projekte
Zeigt eine Liste der letzten Projekte an. Durch Klick kann ein Projekt gedffnet werden.

Neustart

SchlieRt das aktuelle Projekt und startet das Programm neu. Anderungen kénnen vor
dem Schliel3en gespeichert werden.

Beenden

Schliet das aktuelle Projekt und beendet das Programm. Anderungen kénnen vor dem
SchlieRen gespeichert werden.
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11.1.2 Menu - Bearbeiten
Bearbeiten | Ansicht Projekt Tc

Rickgingig Strg+Z

Wiederherstellen  Strg+Y

Ausschneiden Strg+X
Kopieren Strg+Einfg
., Einfdgen Strg+V
Loschen Entf

Alles selektieren  Strg+A
Suchen Ersetzen 3

Machste Meldung

Vorherige Meldung

Abb. 49: Menl - Bearbeiten

Ruckgangig

Macht den letzten Programmeingaben schrittweise riickgangig. Gilt nicht fiir Werte, die
zu angeschlossenen Geraten tUbertragen werden.

Wiederherstellen
Stellt eine riickgangig gemachte Eingabe wieder her.

Ausschneiden

Schneidet Projektteile (z.B. Parameterlisten) aus dem aktuellen Projekt aus und kopiert
sie zur Weiterverarbeitung in die Zwischenablage.

Kopieren

Kopiert Projektteile (z.B. Parameterlisten) aus dem aktuellen Projekt zur Weiterverarbei-
tung in die Zwischenablage. Gerateparameter werden mit Parameternamen und Wert zur
weiteren Verwendung in die Zwischenablage kopiert.

EinfUgen
Flgt Projektteile (z.B. Parameterlisten) aus der Zwischenablage ins aktuelle Projekt.

Ldschen
Loéscht Projektteile (z.B. Parameterlisten) aus dem aktuellen Projekt.

Alles selektieren
Wahlt alle Zeilen z.B. aus einer Parameterliste aus.

Suchen Ersetzen
Offnet ein Dialogfeld mit diversen Suchfunktionen.
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Nachste Meldung
Dient zum Vorwarts Navigieren im Meldungsfenster.

Vorherige Meldung
Dient zum Ruickwarts Navigieren im Meldungsfenster.

11.1.3 Menu — Ansicht

Im MenU Ansicht wird die aktuelle Bildschirmansicht definiert. Die aufgeflihrten Elemente
kdnnen angezeigt werden.

Ansicht | Projekt  Tools  Fenster  Hilfe

E:!n Mavigator Alt+4
E Property editor

[ POUs Alt+0
B Meldungen Alt+2
Startseite

[E] GanzerBildschirm Strg+Umschalttaste+F12

Eigenschaften...
Abb. 50: Mend - Ansicht

Navigator

Dient zum Einblenden des Navigators. Der Navigator wird als Fenster oder Registerkarte
angezeigt.

Property Editor

Dient zum Einblenden des Property Editors. Der Property Editor zeigt alle Eigenschaften
zum ausgewahlten Parameter der Registerkarte ,Gerate-Parameter®.

POUs

Anzeige von Programm-Organisationseinheiten (z.B. die Projekteinstellungen). Die POUs
werden als Fenster oder Registerkarte angezeigt.

Meldungen
Fenster in dem Fehler, Warnungen und Meldungen angezeigt werden.

Startseite
Zeigt im Hauptfenster die Startseite an.

Ganzer Bildschirm

Schaltet COMBIVIS in die Vollbildanzeige oder zurtick in den Fenstermodus. Alternativ
kann auch mit STRG + Umschalttaste + F12 geschaltet werden.
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Eigenschaften
Zeigt die Eigenschaften zum aktuell gewahlten Objekt im Hauptfenster.

11.1.4 Menu - Projekt

Projekt | Tools  Fenster  Hilfe

KEB-Gerdte auflisten
KEB-Gerdtesuche

KEB-Gerdt hinzufigen

Parameterlisten vergleichen

iy Parameterliste hinzufigen

7 Objekt hinzufiigen 2
Ordner hinzufigen...

1 Objekt bearbeiten

Objekt bearbeiten mit... |
B Projektinformationen...

&b Dokumentieren...

Abb. 51: Menuleiste - Projekt

(» KEB-Gerate auflisten [» 106])

(E» KEB-Geratesuche [» 94])

(» KEB-Gerat hinzufligen [» 95])
Parameterlisten vergleichen

(E» Online-Vergleich [» 234])

(=» Offline-Vergleich [» 235])

(E» Vergleichsverfahren [» 235])

(E» Parameterliste hinzufligen [» 210])

(E» Objekte hinzuftgen [» 67])

Ordner hinzuflgen

Offnet ein Fenster zur Eingabe eines Ordnernamens. Mit OK wird der Ordner am aktiven
Objekt gespeichert.

Objekt bearbeiten
Mit diesem Eintrag wird das aktuell markierte Objekt zur Bearbeitung geodffnet.
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Objekt bearbeiten mit

Stehen fur ein Objekte mehrere Méglichkeiten zur Bearbeitung zur Verfligung wird eine
Auswahl gedffnet. Ansonsten dieselbe Funktion wie ,Objekt bearbeiten®.

Projektinformationen
Datei
Zeigt grundlegende Informationen wie Name, Speicherort, Attribute und Weiteres.

Zusammenfassung
Ermdglicht die Eingabe von zusatzlichen Informationen zum Projekt wie Firma, Autor ...

Eigenschaften

Statistik
Zeigt ein Ubersicht der Objekte und deren Anzahl im Projekt.

Lizensierung
Ermaoglicht die Lizensierung der Bibliothek mit einem Dongle.

11.1.5 Menu - Tools

Package Manager

Hier wird eine Liste bereits installierter Packages angezeigt. Dies kdnnen deinstalliert
werden oder weitere installiert werden.

Uber die Schaltflache ,Details* erhalt man weitere Informationen zum gewéahlten Packa-
ge, sowie Hinweise zu Lizenzen.

Lizenz-Repository
Anzeige alle installierten Lizenzen. Importmdglichkeit von Tickets.

Lizenzmanager
Dient zur Installation erworbener Lizenzen.

Anpassen

HierGber kann das Mend, die Symbolleisten, Tastaturkiirzel sowie Befehlsicons ange-
passt/ zugewiesen werden.

Optionen
Hier kdnnen (= generelle Einstellungen [» 135]) vorgenommen werden.

Optionen importieren und exportieren
(Siehe generelle Einstellungen)

KEB Parameterbeschreibungsdatei importieren
Manuelle Aktualisierung der (=» Parameterbeschreibungsdatei [» 320]).
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Parameter-Beschreibungen neu laden
Nach dem Import muss die Datei neu geladen oder COMBIVIS neu gestartet werden.

KEB FTP
Austausch von Daten per (=» FTP-Verbindung [» 332]).

IPScan

Das (= IP-Scan [» 344]) Tool dient zum einfachen Auffinden von ansprechbaren Gera-
ten im eigenen Subnetzwerk.

KEB Dokumente

Uber die COMBIVIS-interne Dokumenten-Datenbank kénnen alle (=» KEB Dokumente
[» 294]) eingesehen werden. In der Grundausstattung werden die Programmierhandbi-
cher von COMBIVERT F5, G6 und F6/S6/H6 integriert.

KEB Dokumente verwalten

Hier kdnnen weitere (=» Dokumente [» 292]), wie Anleitungen, Kataloge und E-Plan-Da-
ten kdnnen als Datenpakete via Internet dazu geladen werden.

Parametersicherung

Die (=» Parametersicherung [» 238]) ermdglicht das Sichern einer oder mehrerer Para-
meterlisten.

11.1.6 Menu - Fenster

Hier stehen die Windows-Ublichen Fensterfunktionen zur Verfligung.

11.1.7 Menu - Hilfe

@/\\s Inhalt Strg+Umschalttaste+F1

Index Strg+Umschalttaste+F2 k

Suchen
Services und Support

2]
&
IE}]
=l COMBEIVIS 6 Bedienungsanleitung anzeigen
= "FAQ"-Dokumente anzeigen

e

Release Motes anzeigen

KEE Website besuchen
4 Auf Updates priifen

Informationen...

Abb. 52: Mend - Hilfe
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11.2 Symbolleiste

Inhalt
Start der integrierten COMBIVIS Anleitung.

Index
Start der integrierten Indexsuche.

Suchen
Start der integrierten Suche.

Services und Support

Durch Klicken wird die KEB Internetseite ,Services und Support® getffnet. Hier erhalten
Sie Adressen, Telefonnummern, E-Mailadressen zu den verschiedenen Produktgruppen.
Ferner steht die Software , TeamViewer Quicksupport® zum Download zur Verfigung.

COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung anzeigen
Offnet die COMBIVIS6 Bedienungsanleitung mit dem integrierten PDF-Viewer.

,FAQ" - Dokumente anzeigen
Offnet die Dokumentendatenbank und filtert diese nach FAQ-Dokumenten.

Release Notes anzeigen

Offnet das Pdf-Dokument mit den Release Informationen fiir COMBIVIS 6 und
COMBIVIS studio 6.

KEB Webseite besuchen
Offnet die Startseite der KEB Internetprésenz.

Auf Updates priifen

Manuelle Suche nach Updates von Programmen, Treibern, Parameterbeschreibungen
und Dokumenten. Wenn das Auswahlkastchen ,Zeige nur empfohlene Updates® entfernt
wird, werden alle zur Verfligung stehenden Downloads angezeigt.

Informationen
Zeigt aktuelle Informationen zur Programmversion und Registrierung.

Die Symbolleiste andert abhangig vom angewahlten Objekt die verfligbaren Icons.

S = = B |

R 2 BEo BRI RIS

Abb. 53: Symbolleiste

LaRt man die Maus Uber einem Icon steht, wird ein Tooltext tGber die Funktion eingeblen-
det.
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=P =B -
ig

| Projekt affnen... (Strg+0)

Abb. 54: Symbolleiste - Icon Tooltext

11.3 Navigator

Der Navigator zeigt alle im Projekt enthaltenen Gerate, Listen, Offlineassistenten und an-
dere Objekte an.

Der Navigator erscheint normalerweise auf der linken Fensterseite. Falls er dort nicht
sichtbar ist, kann er mit Menuleiste ,Ansicht* — ,Navigator” eingeblendet werden.

Datei  Bearbeite Ansicht F"r::r_ivah:‘cﬂ“"I Tools  Fenster  Konfigurator  Hilfe

'hi% = & |E:!|:| Mavigator Alt+d Fo
TOperty-Editor

—

Navigator POUs Alt+0

Meldungen Alt+2
=) Project X [ E =
£ Codkpits Startseite -
H ﬂ% Node_1_5 Ganzer Bildschirm  Strg+Umschalttaste+F12 eter

o Cockpits :
I:é1 P o ter lists +-_ ru: Betriebsparameter |
arameter lis

e +- | de: Geréteinformation

Abb. 55: Navigator

Mavigator * o X
=3 Aroject. x (1) -
£ Cockpits
= ¥ Achse1 (KEB Geraet) @
£ codkpits
:é Parameter lists
'-& Scopes
I:;- Wizards
= f% Achse? (KEB Geraet) @
£ Cockpits
:é Parameter lists
'-& Scopes
I:;- Wizards
:@ Parameter lists
'-& Scopes
I:;- Wizards

Abb. 56: Navigator - Vordefinierte Ordner
@ Projektname @ Gerat im Projekt
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An das Projekt und an das Gerat werden vordefinierte Ordner angehangt (Parameter
Cockpits (E» Parameter Cockpit [» 356]), Parameterlisten (E» Parameterlisten [» 210]),
Scopes (E» Scope [» 246]), Wizards (E» Inbetriebnahme-Assistent [» 152]). Wenn die-
se nicht bendtigt werden, kdnnen sie geldscht werden.

Uber Klick auf Projektname oder Geratename — rechte Maustaste — ,Objekt hinzufi-
gen“ kdnnen Ordner, Parameterlisten, Scopes usw. hinzugefligt werden.

e > 2 % | Node 1 S6K x|
: 1l ..
=2 i i O GerateF te
j Pm;ff_c il KEB-Gerate auflisten cationseinstellungen  # Wizards Gerite-Parameter
3 ﬁ@ ‘ @ﬂ' KEB-Geritesuche n-/ParameterMame Pararr
0L (@8 KeB-Gerthinzufiigen ru: Betriebsparameter
o ru: Betriebsparameter B
; L'% R Elemente in Konfiguration anzeigen bie: Gerateinformation
f :l'? % = Parameterliste hinzufiigen t: Statusanzeigen
:E P |_| Objekt hinzufdgen s | Bibliotheksverwalter...
%_ S{1Z)  Ordner hinzufagen... Bildersarmmlung...
;" W 7 Objekt bearheiten |2 COMBIVIS Scope...
Ohjekt bearbeiten mit... [[F  COMBIVIS studic HMI project...

Energieeffizienzerkldrung...

g

Externe Datei...

Folder Cockpits...
Folder: Parameter lists...
Folder Scopes...
. Folder: Wizards...

KEB Parameterliste...
;E Kenfiguration...

Parameter Cockpit...

.

W W W AR M
B 2 ! o

1o

T e A e i R s g

Abb. 57: Objekt_hinzufigen

Am Projekt angehangte Objekte gelten fir mehrere Gerate, am Gerat angehangte nur fir
dieses Gerat.

Sehen Sie dazu auch

Parameter Cockpit [ 356]
Parameterlisten [ 210]

Scope [ 246]
Inbetriebnahme-Assistent [ 152]

11.3.1  Anzeige des Kommunikationsstatus:
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Mavigator - B X {2l Mode_1_F6P x| [H Mode_1_SgA

= _@ Praject X * || Communication settings ]/ Wizards Device parameters Drive storac
£33 Codkpits General
= Node_1_FeP (KEB Device) Device name: [Node_1 Fép
£ Cockpits
..} KEE Safety Module Description:

+ Eé Parameter lists

+-4i Scopes Communication
©. Wizards Connection: Serial port: 'COM&: KES DING019II HSPS Ce

= &% [Node_1_55A (KEB Device) Baudrate: 38400

% Cockpits Node address: 1
| KEB safety Module Sl{e:ﬂ Online Trmr o )
x :é Parameter lists
E& Scopes Device type
:3-;. Wizards Active: 9278: F6P V 2.6.0.x
+ ! "
:? Parameter sts Online: 9278: F6P V 2.6.0x
[i Scopes
:3-;- Wizards [# Operator type

[F Evnart cattinach

Abb. 58: Gerat_aktiv_inaktiv

Mavigator - 1 x| Node_1_F6P x [ Mode_1_S6A

=5 Project X || Communication settings | #° \Wizards Device parameters Drive stora
% Codkpits General
=6, Node_1_F&P (KEB Device) Device name: e 1757
£33 Cockpits
.} KEB Safety Module Description:
+ :@ Parameter lists
+-4L Scopes Communication
C. wieards Connection: Serial port: 'COM&: KES DINGS01SII HSPS C
= f@, Mode_1_S&A (KEB Device) Baudrate: 38400
% Cockpits Mode address: 1
./ KEB Safety Module Statg: &, Online Disconnect ]
+ E@ Parameter lists -
o Device type
fi Scopes
5. Wizards Active: 9278: FEP V 2.6.0.x
S :
8 Parameter ists Online: 9278: F&P V 2.6.0.x
'-& Scopes
E2. wizards [ Operator type

Abb. 59: Gerat_aktiv_keine_Verbindung

Alternativ kann der Kommunikationsstatus auch Uiber das Kontextmeni geandert werden:
rechte Maustaste — ,Online® / ,,Offline*
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Navigator > B X || [ Achse
= -@ Project X * || Kommunikatio
% Cockpits Allgemein
E ﬂ%i Ausschneiden
:@ r Kopieren
: Einfigen
: L&schen

| =

K.EB-Gerdte auflisten

!
g
: KEB-Gerdtesuche

KEB-Gerdt hinzufigen

—

Gerdte-Passwort eingeben

o BREE X0 P e

Satzzeiger eingeben

L T

R AT G N TR Ms M s T: ANy TR

Online

[<]

Flash device

Abb. 60: Navigator_Kommunikationsstatus_online_offline

11.3.2 Elemente umbenennen

Die Bezeichnung der Elemente im Navigator kann auf zwei Arten geéndert werden.
Beachte! Geratebezeichnungen duirfen nicht mit einer Ziffer beginnen.

Mit der linken Maustaste zweimal langsam auf ein einzelnes Element klicken. Dann kann
der neue Name eingetragen werden.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Tools
B B = o B @
Navigator -3 x|
= 5) KEB Maschine 1 -

N e Yhiode 1 e
£ Cockpits

= ER parameter lists
Parameterliste
Parameterliste_1

';I- Dararnatarliots 7

Abb. 61: Elementbezeichnung andern

Bei Rechtsklick auf ein Element ist die Funktion iber Menleintrag Eigenschaften er-
reichbar:
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Mavigator ~ 0 x g Node_1.
=[5 KEB Maschine 1 || Kommunikationss
= ¥ Node_1_FeK (KEB Geraet) - |7
—~ ™
E@ Paraf % Ausschneiden
':lc-_.'!; Scop Kopieren
. wiza . Einfdgen
¥ Laschen
| Eigenschaften...
by
BBl Gerdtebenennung
f@ KEB-Gerate auflisten
KEB-Gerdtesuche
@ KEB-Gerdt hinzufiigen
Elemente in Konfiguration anzeigen
>|":| COhbjekt hinzufigen »
I3 Ordner hinzufiigen...
[7° Objekt bearbeiten
Objekt bearbeiten mit...

Abb. 62: MenUeintrag Eigenschaften

Danach offnet sich ein Dialogfenster. Hier kann die vorgegebene Bezeichnung tber-
schrieben werden.

Eigenschaften - Scopes [Node_1_FBK] it

Allgemein

r;k‘ |Scopes Mazchine 1|

Mame Scopes [Mode_1_F&kK]

Objekttyp Folder: Scopes
Gffnen mit

Abbrechen Ubernehmen

Abb. 63: Elemente umbenennen

11.3.3 Konfiguration hinzufigen

Der KEB Konfigurator ist ein Werkzeug zur einfachen Modellierung eines KEB Antriebs-
systems. Bei der Zusammenstellung dieser Systeme werden Sie durch eine intuitive
graphische Benutzeroberflache und verschiedene Assistenten unterstitzt.
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Die mit dem Konfigurator zusammengestellten Systeme kdnnen fiir verschiedene Zwecke
verwendet werden. Zum einen dient eine Konfiguration zur Dokumentation eines geplan-
ten oder erstellten Antriebssystems aus KEB-Komponenten. Dartber hinaus kénnen die
Informationen aus der Konfiguration dazu verwendet werden, COMBIVIS (oder
COMBIVIS studio) Projekte zu generieren oder um Teilelisten beispielsweise flir Ange-
botsanfragen zu erstellen.

Weiterhin dient der Konfigurator dem einfachen Zugang zu den technischen Daten der
KEB Gerate sowie der zugehdrigen Dokumentation.

Hinweis:

Im Konfigurator ist das Standard-Portfolio von KEB enthalten. Fir spezielle Varianten
wenden Sie sich bitte direkt an den KEB Vertrieb.

Mit Rechtsklick auf den Projektnamen, dann Linksklick auf ,,Objekt hinzufligen® >, Konfi-
guration wird eine neue Konfiguration gestartet.

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Tools  Fenster  Hilfe

Bedb BB & -~ i bRX B0 88 B | [z
Navigator ~ 31 X
_-@ AEE Eigenschaften...
= f Mode_
>% Cockp KEB-Gerite auflisten
= % Pararr KEB-Geritesuche

KEB-Gerit hinzufiigen

et

Elernente in Konfiguration anzeigen

Parameterliste hinzufigen

':?,.a Wizar

= f Mode_

L @ﬁﬁﬁ'ﬁ i ﬁﬁ@l il

Objekt hinzufigen Bibliotheksverwalter...

% Cockp Or:?ner hinzuftl]gen... COMBIVIS Scope...

-1 KEB S Objekt bearbeiten COMBIVIS studio HMI project...
-ER param Objekt bearbeiten mit... Energieeffizienzerkldrung...
% Scopes Externe Datei...

E;',) Wizards

Folder: Parameter cockpits...
Folder: Parameter lists...
Folder: Scopes...

Folder: Wizards...

KEB Parameterliste...

Kenfiguration... [~

]
2y
@
ict
%
B
R
5.
f5g
fod

—
Parameter Cockpit...

Abb. 64: Konfiguration hinzufligen

11.3.3.1 Konfigurator anwenden
Der Konfigurator besteht im Wesentlichen aus 3 Teilen:
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Ittt v e coums faumns T R s————————_————=—__ . r ]

Dstel gewbetn At prokt Tods Eenster Hife

0z EEBES 8B T IRE BBICE

Dorgaor S k[ 7 contouration B
= ttgeaent - -_—
& conforsin - oo

|

J[E Piléungen-Gesamt o Fehier, o Wamngten). 0 Meldunaten) |

Abb. 65: Konfigurator anwenden

Lotz 8d 0 0 © 0 Precompie: o/

1.Arbeitsoberflache

Hier werden alle ausgewahlten Gerate angezeigt, platziert und verbunden.

2. Produktwahlfenster

Hier werden die Elemente angezeigt, die in den Konfigurator verwendet werden kénnen.
3. Eigenschaftenfenster

Hier werden die Eigenschaften der in der Arbeitsoberflache ausgewahlten Elemente an-
gezeigt.
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11.3.3.1.1 Arbeitsoberflache

5, Configuration x -

Abb. 66: Konfigurator anwenden

1 Platzierte und verbundene Gerate / 2 Miniaturansicht mit Vergréferungs-
Systemkomponenten einstellung

11.3.3.1.2 Verbindungen

Verbindungen / Kabel kdnnen aus der Produktauswahl eingefiigt werden oder indem von
einer Schnittstelle eine Verbindung gezogen wird:
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Abb. 67: Konfigurator Verbindungen

1 Mdgliche Schnittstellen werden her-
vorgehoben.

Ein passendes Kabel wird dann automatisch eingeflgt. Sind verschiedene Kabel mdg-
lich, muss in dem automatisch erscheinenden Dialog eines ausgewahlt werden.

11.3.3.1.3 Dokumentenzugriff

Uber das Kontextmenu ,Zeige Dokumente*® ist es méglich, die Dokumentation zu den Ge-
raten abzurufen:
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Undo Ctrl+Z
D Cirl
g g
[ 1 | 1 .i--'- - -

Zeige Dokumente

58 B e WS

Erstellte Objekte in COMEBIVIS &ffnen
by — - - -
T3 |Auswahl gruppieren
't Gruppierung aufheben
Verbindung trennen *
Kempatibles Maodul einfigen *

Abb. 68: Konfigurator Dokumentenzugriff
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11.3.3.1.4 Produktauswahlfenster

| Konfigurator: Produktauswahl -~ I |

Artikelnummer 1

- - Meotoren / Getriebe
|

- KaDeI
|

- DUmrichter_a’Senfosteller
|

- [:] S6 Servosteller

0756K12-1100
0956¥12-1100 —e———— 3
1056K12-1100
1256K14-1100
1356K14-1100
0756K12-1200
0956K12-1200
1056K12-1200
1256K14-1200
1356K14-1200

Abb. 69: Konfigurator Produktauswahlfenster

1 Artikelnummernfilter 2 Auswahlassistent starten

3 Auswahl der Elemente per Dop-
pelklick oder Drag&Drop

Beispiel eines Auswahlassistenten:

76 ma_mu_sw-cv68-20428970_de



Programmbeschreibung | 11

Produktauswahl

TR -« e - e W
==

Auswahlassistent | Expertenansicht |

Serie | Technische Daten

Elektrische Eigenschaften

Geber

Optionen | Abmessungen

Dynamic Line II

> Optimiert fur Lastspitzen
> Hochste Uberlastreserven
> Kompatibel zu Planetengetrieben

> 0.5 Nm bis 50 Nm

Dynamic Line II

> Kostenoptimierte Standardserie
> Hohe Uberlastreserven
> Kompatibel zu Planetengetrieben

> 0.5 Nm bis 72.6 Nm

Servomotor TA

> Optimiert fur S1 Betrieb
> Hohe Uberlastreserven
> Kompatibel zu Industriegetrieben

> 0.8 Nm bis 80 Nm

Module, die den aktuellen Einstellungen entsprechen : 2948

Abbrechen

e

Abb. 70: Konfigurator Produktauswahl

Wenn kein Assistent zur Verfigung steht, werden die Produkte tabellarisch aufgelistet.
Diese Ansicht ist von der Assistentenansicht Uber den Reiter ,Expertenansicht’ verfugbar.

11.3.3.1.5 Eigenschaftenfenster

1
2
& Produktauswah! — =
Auswahlassistent | Expertenansicht |
mit Werten [
v) Name v Artikelnummer (V) Motor-Baureihe  (v) BaugroBe (Typ) () Gebertyp 2 ~ v) Bemes
|zov | [

A35M502-6280 | A35MS502-6280 Dynamic Line I A Resolver W20V 6,000 1/min 080Nm (o)
A35M503-6280 | A3SMS503-6280 Dynamic Line I A Resolver B 400v 6,000 1/min. 080 Nm
A35M500-6280 | A3SMS500-6280 Dynamic Line I A Resolver 6,000 1/min 0,80 Nm
A3SM501-6280 | A3SMS501-6280 Dynamic Line I A Resolver 230V 6,000 1/min 080 Nm
A35M508-6280 | A3SMS508-6280 Dynamic Line I A Resolver 230V 6,000 1/min 0.80 Nm
A35M50C-6280 | A3SMS50C-6280 Dynamic Line I A Resolver 230V 6,000 1/min 080 Nm
A35M504-6280 | A35MS504-6280 Dynamic Line I A Resolver 230V 6,000 1/min 080 Nm
'A35M505-6280 | A3SMS505-6280 Dynamic Line I A Resolver 230V 6.000 1/min 080 Nm
A35M502-6282 | A3SMS502-6282 Dynamic Line I A BISS Singleturn 230V 6,000 1/min 080 Nm

A35M503-6282 | A3SMS503-6282 Dynamic Line I A BISS Singleturn 230V 6,000 1/min 080Nm
A35M500-6282 | A3SM500-6282 Dynamic Line I A BISS Singleturn 230V 6,000 1/min 080 Nm
A3SM501-6282 | A3SMS501-6282 Dynamic Line I A BISS Singletum 230V 6.000 1/min 080 Nm
A35M508-6282 | A3SMS508-6282 Dynamic Line I A BISS Singleturn 230V 6,000 1/min 0,80 Nm
A3SM50C-6282 | A3SM50C-6282 Dynamic Line I A BISS Singleturn 230V 6,000 1/min 080 Nm
A3SM504-6282 | A3SM504-6282 Dynamic Line I A BISS Singleturn 230V 6.000 1/min 0,80 Nm

A35M505-6282 [ A35MS505-6282 Dynamic Line I A BISS Sinaleturn 230V 6,000 1/min 080Nm =)

L J L
A3 S M50 - 6 2B Module, die den aktuellen Einstellungen entsprechen : 24

Abb. 71: Konfigurator Eigenschaftenfenster

1 Expertenansicht

ma_mu_sw-cv68-20428970 de

2 Fur jede Spalte kann ein Filter einge-
stellt werden. Grin = Filter aktiv
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Konfigurator: Eigenschaften - 0

KEB Gerat Axis 3
z\&] |Search X

4 Designer -
Name Axis 3 — 1
Beschreibung
X-Position 580
Y-Position 40
Anzeige des Namens Qben (horizontal) hd

4 Technische Daten
Name 0756K12-1100 -
Artikelnummer 0756K12-1100
Ausgangsbemessungslei . 1,80 kva 2
Ausgangsbemessungsstr... 260 4
Display Kein Display
Externe 24V Ja
Gehdusegrafie 2
Kiihlung li ;t rear
Pulse-Train FALSE
Relais Ausaénge 1
setemct e -

Abb. 72: Konfigurator Eigenschaftenfenster Eingabe
1 Benennung des ausgewahlten Gera- 2 Technische Eigenschaften des aus-
tes: Geratename / Position des Na- gewahlten Gerates

mensfeldes

11.3.3.2 COMBIVIS Projektgenerierung

Aus einer Konfiguration kann der Inhalt eines COMBIVIS Projekts generiert werden. Dies
geschieht tGber das Menui:

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Tooels Fenster( Kenfigurator lHiIfe
S=H B S| oo ) B @E Eg Konfiguration hinzufiigen B R E

_Konfiguration exportieren

h :
E— -2 x| B E2 COMBIVIS Projekt erstellen I

=15 Temp Project -
EE Konfiguration
=¥ Node_1_S6A (KEB Geraet)
./ KEB Safety Module

Abb. 73: Konfigurator COMBIVIS Projekt erstellen
oder die Toolbar:
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Kenfigurationl.project® - KEB COMBIVIS & [CAUTION! TESTVERSICN! NCT FOR Pf

[ Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hife

s EE@BI& o A IBIE- BRI B R EE)
MNavigator > o X E'El’ tion X
=5 Konfiguration1 [=]

ﬁE Configuration

Abb. 74: Konfiguration Icon Konfiguration exportieren

Dieser MenUpunkt 6ffnet einen Vorschaudialog, in dem weitere Einstellungen vorgenom-
men werden kénnen:

#5) Gererote Project (Previcw - s[@[ ®
Objeianame Einbinden  Optionen  Status Quellsiement  Inemn in Project
& i Parameterizable Objects| el
@ o 1 £l [ Device type: S6K EtherCAT V 200x | 07$5K12-1100
@ _1scerDeasao i i Device type: G&F 32000rpm | 18G5FDE-3540

Generieren Abbrechen

Abb. 75: Konfigurator Projekt generieren

In COMBIVIS studio 6 kdnnen neben den parametrierbaren Geraten auch Steuerungen
mit vollstdndigen EtherCAT- oder CAN-Bus Topologien generiert werden:
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%) Generate Project (Preview) o|B8] 2
Objekiname Einbinden  Optionen  Status Quelielement Iiem in Project
= (i@ Parameterizable Objects
1@ orsexi21100 () | Device type: S6€ EtherCAT ¥ 20.0x 0756€12-1100
1@ _18srDE3S0 [ ] | Device type: GoP-5/v102x 320005pm 18GHFDE-2540
= i PLE Cbjects
& COMBICONTROL C5 IPC_PERFORM_15 COMBICONTROL C51PC PERFORM 15°
Revision: 3,530 COMBICONTROL C5IPC PERFORM 15"
(] | KEB_S6K gensric (MDP) (Revision=16%00000000) | 0756K12-1100
@ _tscerDE540 [ ] | 66 generic (VDP) (Revision=16500000000) | 18G5FDE-2540

Abb. 76: Konfigurator Projekt generieren Vorschau

Die Generierung kann je nach Umfang des Projekts einige Zeit in Anspruch nehmen.

Nach der Generierung bleibt die Beziehung zwischen den Objekten in der Konfiguration
und den erstellten Projektinhalten bestehen, was erweiterte Funktionalitédt ermdglicht.

Erstellte Objekte 6ffnen:
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“) Ruckgangig Strg+Z
(¥  Wiederholen Strg -+
&  Ausschneiden Strg+X
53  Kopieren Strg+C
@ Einfi gen Strg+V
= Zeige Dokumente

Erstelle Energieefiizienzerklarung

Erstellte Objekte in COMEBIVIS &ffnen

Auswahl gruppieren

1T [5]||6E

Gruppierung autheben
Verbindung trennen k
Kompatibles Modul einfigen r

Abb. 77: Konfiguration Erstellte Objekte in COMBIVIS 6ffnen

Uber das Kontextmeni kénnen alle aus dem ausgewahlten Objekt generierten Inhalte
gedffnet werden. In Konfiguration 6ffnen:
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Dater  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Tools  Fenster  Konfigurat

BeEBE @B& - ~ & B2E X Bla 0

MNavigator ~ I X B Startseite X &

=5 Temp_Project -
E Konfiguration

£ «es o
. ‘#% p #  Ausschneiden
Noce e - Verw
) KEBS Kopieren

=, FEinfagen Temp_
¥ Loschen Test15
il KEB-Gerite auflisten 72fach
KEB-Gerdtesuche 72fach
A KEB-Gerat hinzufiigen AUS ex
. DW5_

2 Gerite-Passwort eingeben
. : Testls

m Satzzeiger eingeben

Testlh
Online P
% Komplette Liste erstellen erste il
CP Parameterliste erstellen EtherC
[ E Elernente in Kenfiguration anzeigen I CVRFL
—| WR5_F

= Parameterliste hinzufigen
s _. Untitle

Abb. 78: Konfigurator Elemente in Konfiguration anzeigen

Aus dem Navigator heraus kdnnen die entsprechenden Elemente in der Konfiguration
hervorgehoben werden.
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[ Configuration x

Abb. 79: Konfigurator Hervorgehobene Elemente

1 Hervorgehobene Elemente blinken
fur einige Sekunden.

11.3.3.3 Teileliste
Die Teileliste ist verfugbar GUber das Men(:

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Tools  Fenster| | Konfigurator [| Hilfe

E-2= 8] = NI Ra| a ¥ G5 Konfiguration hinzufigen B E
|_|é Konfiguration exportieren I |
P S /FH COMEIVIS Projekt erstellen

=5 Temp Project -
EIE |Kor1ﬁguratior1

N

Abb. 80: Konfigurator exportieren

oder Uber die Toolbar:
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Konfigurationl.project® - KEB COMEIVIS 6 [CAUTION! TESTVERSION! NC

[ Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator  Hilfe

s EE @R & o A% IBIE- T IRE bR B B EE)
MNavigator > o X E'El’ tion X
=5 Konfiguration1 (=]

ﬁE Configuration

Abb. 81: Konfigurator Icon Konfiguration exportieren

In der Teileliste sind alle Objekte aus der Konfiguration enthalten. Es gibt verschiedene

Einstellungen zur Anzeige. AulRerdem kann die Teileliste hier in verschiedene Formate
exportiert oder ausgedruckt werden.
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-
Configuration Export

Beschreibung:

[=[@] = |

Created by Daniel Fornefald
Benutzerdefinierte Medulnamen anzeigen:
Screenshot einbinden: [
Mach Herstellern gruppieren:

Hersteller: | KEE, Sonstige

Schriftgrad: 101

H 41 vonl b P ﬁﬂ] Gesamte Seite <

Configuration 12082015 144534

Crested by Danid Formefeld

KEB
Count Part number Name

1|/00HELID-0015 Motrkabd Leist
1.5mnt, YTEC, 16m

1/00S6L50-0022 Geberkabel Resdver, HDEE, YTEC,
Flexitie, 23m

remsa/T emparatr,

1 0TSEHIET100 OTSEH12-1100
1 1508A41-CECD ‘COMEICONT ROL C& IPC PERFORM
15
ADCSDEI-1406 HMI Adwamnoed, Connect Pro

1 18GEFDE-2540 18GEFDE-3HD
1 B1SMHFD-64.00 SERVOMOTOR DL3 / 400V

Sonstige
Count Part number
2

Abb. 82: Konfigurator Export

11.3.3.4 Dokumente zuordnen

In dem Dokumente-Reiter des Editors fir KEB-Gerate kénnen alle relevanten Dokumente
auf einen Klick aufgelistet und angesehen werden. Diese Liste enthalt beispielsweise die
Dokumente fiir das Gerat und den angeschlossenen Motor.

(» Dokumenten-Datenbank nutzen [» 294])
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11.4 Startseite

B] Startseite x -

& CoMBIVIS 6 V6.8.0_3.5.17.60

Zuletzt verwendete Projekte @ Schnellstart-Menii @

(& Maschine &
T & Musterprojekt “@ Neues Projekt... ‘

-

[ Maschine B

Suche nach Gerdten ‘

£+ Projekt offnen... ‘

Mit Gerat verbinden ‘

‘ @J Parameterliste dffnen ‘

ki Scope-Datei 6ffnen ‘

‘ || Download einer Parameterliste ‘

‘ @ COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung

‘ @ Download COMBIVIS studio HMI ‘ ‘ l=} "FAQ"-Dokumente anzeigen ‘

‘ {i@ Download COMBIVIS connect ‘ ‘ I=! KEB-Dokumente ‘

Dovnload COMBIVIS studio 6 ‘ ‘ [ KEB-Dokumente verwalten ‘
(5]

=

"@ KEB Website besuchen ‘ ‘ lig) Auf Updates prufen ‘

‘ . Features verwalten ‘ -:a; Versionmanager starten ‘

o

Seite nach Laden des Projekts schliefen ‘ Erweiterungspakete ‘
Seite beim Start anzeigen

Abb. 83: Startseite

O Zuletzt verwendete Projekte ® Schnellstart-Meni
® Online ® Optionen
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12 Startup

Arbeiten mit einem Gerat in COMBIVIS 6 erfordert immer das Erzeugen eines neuen Pro-
jektes oder das Offnen eines bestehenden Projektes.

Die Kommunikation zum Gerat kann aufgebaut werden uber:

» Erzeugen eines neuen Projektes und Projektassistent (=» Start mit dem Projektassis-
tenten [» 88])

* (= Direkte Geratesuche [» 94])

* Manuellem Setzen der Kommunikationswerte bei bekannter Hardware (=» Direkte
Verbindung zum Gerat (Gerat hinzufiigen) [» 95])

Bei den letzten beiden Punkten wird immer erst ein temporares Projekt im Hintergrund er-
zeugt. Dieses kann dann Uber ,Datei“ —“Projekt speichern unter...“ gesichert werden.

Falls nur eine vorhandene Parameterliste in ein KEB COMBIVERT geladen werden soll,
kann die Funktion ,(=» Download einer Parameterliste [» 99])* auf der Startseite ge-
nutzt werden.

In der Grundeinstellung startet COMBIVIS 6 immer mit der Startseite.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Tools  Fenster  Hilfe

ez HEE@B8 & -~ eex B 2B
Navigator > 1 X || [ Startseite X
> e = & CoMBIVIS 6 V6.8.0_3.5.17.60
= S Node_1_FaK (KEE Geraet)
L2 Codkpits
= OB Parameter s Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Menil
Parameterliste
Parameterliste_1 [& KEB Maschine 1
Parameterliste_2
EE.C Scopes
c}- Wizards -
= S Node_2_FoA (KEB Geraet) ‘ 4 Projekt dffnen... ‘
L3 Cockpits
KEE Safety Module
t@ Parameter lists
EE.C Scopes
c}- Wizards

‘ “=] Neues Projekt... ‘

Suche nach Geraten ‘

| [ZB Mit Gerat verbinden |

Abb. 84: Startseite einblenden

Mit diesem Icon kann die Startseite jederzeit wieder aktiviert werden

Wenn der Mauszeiger auf einer Schaltflache steht, wird eine Beschreibung der Funktion
angezeigt.
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Start Page X

Qp‘i COMBIVIS 6 V6.8.0_3.5

Recent projects Quick start menu

~u

[& KEB Maschine 1

‘ ‘=] New Project... n ‘ Scan for KEB devices ‘

4 Open Project... Creates a new empty project |10 KEB device

t: Open scope file ‘

‘ 1l Open parameter list ‘

| Download parameter list ‘

Abb. 85: Startseite Mauszeiger

Zuletzt verwendete Projekte

& Test4

Q! & configurations

I & 365M3ogfies
@ x-= & test Temp_Project
& 56 mit Urladen
F  565M3
& F5 Wechsel
Abb. 86: Verwendete Projekte Liste
@ Die senkrechte Nadel heftet Projekt- ® Das "Kreuz" 16scht den markierten
namen dauerhaft an die Liste. Projekthamen aus der Liste.

Sehen Sie dazu auch
Startup [ 87]

12.1 Start mit Projektassistent

12.1.1 Start mit dem Projektassistenten

Der automatisierte ,Projektassistent” 6ffnet ein neues Projekt, flihrt eine vordefinierte Su-
che nach angeschlossenen Geraten durch und bindet die gefundenen Gerate in das Pro-
jekt ein.

Nach Klicken auf ,Neues Projekt” wird das Fenster ,Projektassistent” gedffnet. Alternativ
kann auch eines der letzten Projekte gedffnet werden.
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B startseite x

@ COMBIVIS 6 6.5.0_3.5.12.60

Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Menii

Test4
Configuration3

56 SM3 og files
test Temp_Project
56 mit Urladen

56 5SM3

F5 Wechsel

[ -] Neues Projekt...

© Projekt offnen...

LU T T TR

[ E, System-Konfiguration starten

[ Iég—g Suche nach Geraten ‘

= 1

Abb. 87: Neues_Projekt

1 Offnen eines beliebigen Projektes 2 Offnen eines der letzten gespeicher-
ten Projekte

.Leeres Projekt 6ffnet ein leeres Projekt. Die Geratesuche /-einbindung muss dann
manuell angestol3en werden.

KEB Geratesuche” 6ffnet das Geratesuche-Fenster

- 5
-] Neues Projekt M
Kategorien: Vorlagen:
14 KEB F 7
{1 Projekte WER
KEB Geratesuche Konfiguration Leeres Projekt

Ein Assistent, der KEB-Geraete sucht und dem neuen Projekt hinzufuegt
1 Name: Unbenannt1

ort: C:\temp - E]

OK ] I Abbrechen l
L

Abb. 88: Projektname

1 Eingabe von Projektname und Spei-
cherort

Die Geratesuche ist abhangig von der Vorkonfiguration und lauft automatisch ab. Gerate-
suche-Fenster:
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- o
{4 KEB-Geratesuche =L —
] Seral interfaces [| TCP/IP UDP
COM-Schnittstelle Baudrate Knoten-Adresse IP-Adresse:  wvon [172. 18 . 93 . 148
2
[C] COM1: Kommunikationsanschluss 18400 o - 1B bis [772. 78 . 93 . 148
[F1com3 Ale = E Port. B0001=]| - [ B00DR
[7] COM4: KEB Din66019 HSP5 Communication Port 1] - 1l Knoten-Adresse 0 - 1E
7] COM: USE Serial Fort 2840 - o] - 2|

M) Enable all serial ports

1 i ] [ Such-Einstellungen als Standard iibernehmen |
Suche starten. | | ©che 2orechen

Status
Suche abgeschlossen. Es wurde(n) 2 Gerat(e) gefunden

Gefundene Gerate
Name: Gerdte-Typ Operator-Typ Adresse Knoten Port Baudrate
od A 0 400 0122 85+Diag+Keyboard 8400
[] Node_1_GBL_M 6484: GEL-M/V1.0. 2 4000pm 150305: G6/CANopen V1.4.0/1x com7 1 - 38400
[7] Alle markieren
L )

Abb. 89: Geratesuche

1 Die Suche kann gestartet, abgebro-
chen, die Einstellungen verandert
und neu gestartet werden.

Die Erklarung der Fensterfunktion finden Sie unter (=» Manuelle Geratesuche [» 91]).
Wenn Gerate gefunden wurden, weiter unter (=» Gerate-Editor [» 105]).

Wenn ein oder mehrere Gerat(e) nicht gefunden wurden, Sucheinstellungen anpassen,
weiter unter (=» Manuelle Geratesuche [» 91]).
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12.1.2 Start mit leerem Projekt

f |
| -] Neues Projekt ﬂ
Kategorien: Varlagen:
-1 KEB &) /2
{1 Projekte F.::-E ﬁE J
KEB Geratesuche Konfiguration Leeres Projekt

Ein Assistent, der KEB-Geraete sucht und dem neuen Projekt hinzufuegt

Name: Unbenanntl

ort: C:\temp - E]

0K ll Abbrechen l

b

Abb. 90: Mit leerem Projekt arbeiten

Mit leerem Projekt kann bei angeschlossenen Geraten eine spezifische Geratesuche, oh-
ne angeschlossene Gerate eine manuelle Gerateeinbindung erfolgen.

12.1.3 Manuelle Geratesuche

Leeres Projekt 6ffnen und (oder aus einem bestehenden Projekt:) Menlleiste ,Projekt* —
-KEB-Geratesuche” ausfihren.

Datei Bearbeiten Ansicht ' Projekt 'Tcmls Fenster Konfigurato
= = = ) KEB-Gerate auflisten
lavigator KEB-Geratesuche

) 56 SM3 KEB-Gerat hinzuflgen
= &8 Node_1_sS6_single_drive
-2 Hifslisten

W,

e

Parameterlisten vergleichen
1 Parameterliste hinzufligen

L e

Abb. 91: Manuelle Geratesuche
oder Icon fir ,manuelle Geratesuche” anklicken:
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator
1= EHE B R LRI I L EN B |t w)@
lavigator >~ 2 x| B Starsete i@
5 565M3 B ’m Durchsucht
=498 Node_1_S6_single_drive_unit (KEB Geraet)
12 Hifslisten

Gruppen-/Parameterh
+.d ru: Betriebsparar

Abb. 92: Icon Manuelle Geratesuche
In dem Geréatesuche-Fenster kann der Suchablauf beeinflusst werden.

Abweichend von der Grundeinstellung kénnen andere COM-Schnittstellen, Adressen,
Baudraten oder IP- Adressen temporar durchsucht werden.

r o
&} KEB-Geritesuche [
1 [7] Serial interface: [T TCP/IP UDP
COM-Schnitistelle Baudrate Knoten-Adresse |P-Adresse:  von [172. 18 . 93 148
- [ = 2
[] COM1: Kommunikstionsanschluss 38400 =] - 1= bis [T72_ 1883 148
2
] coma Ale : e Fort 000 - [ s
[¥] COM&: KEE Din66019 HSP5 Communication Port 15 - 1 Knoten-Adresse: 0 - &
[#] COM7: USE Serial Port 38400 - o] - 2
3 ~
J
sble all serisl ports
4 [e9] <] [ Such-Einstellungen als Standard dbernehmen |
Suche starten... | | Suche sbbrecher

Status
5 - T| Suche abgeschlossen. Es wurde(n) 2 Gerat e} aefunden

Gefundene Gerate

Name Gerate-Typ Operator-Typ Adresse Knaoten Part Baudrate
od A 0400 0122 85+Diag+Keyboard 3400
6 —— Node_1_GEL_M 6484: GEL-M/V1.0.2x 4000rpm 150305: G6/CANopen V1.4.0/1x COoM7 1 - 38400
] Alle markieren
7 ®

Abb. 93: Geratesuche_UDP_IP

1 Suchbereich UDP/IP 2 Suchbereich COM-Schnittstellen
3 Suche abbrechen 4 Suche starten
5 Gewahlte Einstellung flr zuklnftige 6 Hinzuzufigende Gerae auswahlen

Suchen Ubernehmen

7 Gefundene Gerate dem aktuellen
Projekt hinzufigen

Bei Suche Uber USB-Seriell-Wandler an COMBIVERT F5/B6 (HSP5-Protokoll) bitte Hin-
weis unter (E» KEB-USB-Seriell-Wandler [» 29]) beachten.

Bei bekannten Kommunikationsdaten kann ein Gerat auch ohne Suche direkt eingestellt
werden (Z» Direkte Geratesuche [» 94]).

12.1.4 Start Offline (ohne angeschlossenes Gerat)

Ein fiktives Gerat kann im Projekt manuell hinzugefiigt werden. Damit kann dann z. B. ei-
ne Parameterliste offline erstellt werden.
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— Leeres Projekt 6ffnen — Klick mit linker Maustaste auf Werkzeugleiste: ,parametrier-
bares KEB-Gerat hinzufiigen®

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe

e AEEER & -~ e B @R s e BE

Navigator * & x| Bl Startsete {8 Node_1_S6_sin
=5 565M3 B | Kommud Figt dem Projekt ein parametr
=-#%8 Node_1_56_single_drive_unit (KEB Geraet)

Gruppen-/ParameterMame
+ -2 Hifslisten

# Inbetriebnahme
! KEB Sicherheitsmodul

2017_01_05_H6 SM2_Backup
Abb. 94: Icon Parametrierbares KEB-Gerat hinzufligen

+-__ ru: Betriebsparameter
+-__ ru: Betriecbsparameter B
+._1 de: Gerdteinfo

i I e OF-doe—mermimoes

-ﬂ Gerdt hinzuflgen ﬂ
UDB/IP Serielle Schnittstelle Offline
Gerate-Typ:
1 Gruppe: [FG ']
Typ: |9271: F6A V 240 v
Config-ID: 9271 A
Cperator-Typ:
2 Typ: =
Config-ID: A
3 Gerat hinzufiigen
\ 4
Abb. 95: Gerat_hinzufiigen
1 Gerategruppe / -typ bzw. Konfigurati- 2 Ggf. Operator oder Steuerungstyp
onsnummer auswahlen (G6) auswahlen

3 Enter: "Gerat hinzufuigen"

Als Hilfe zur Auswahl der richtigen Gerategruppe bei F5 und G6 steht eine Ubersicht in
den FAQ Dokumenten zur Verfigung: Menu ,Hilfe* — ,FAQ-Dokumente anzeigen“ —
,LCOMBIVIS 6“ — ,CV6 FAQO0005 F5 G6 Short names operating modes*.

Namen des einzufiigenden Gerates eingeben oder tibernehmen.
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= |
Meues parametrierbares Gerdt [i‘hj

—.

Bitte geben Sie einen Namen fur das Gerat ein:

FSE_S Hubachse 1|

| @ 0K | | Abbrechen

Abb. 96: Neues parametrierbares Gerat

Der Geratename darf nicht mit einer Ziffer beginnen, COMBIVIS setzt dann einen Unter-
strich an den Wortanfang.

Offline-Gerat wird hinzugefigt und das Gerate-Editor-Fenster 6ffnet sich, weiter (=» Di-
rekte Geratesuche [P 94]).

12.2 Direkte Geratesuche

Mit dem Auswahlfeld ,Suche nach Geraten“ auf der Startseite wird ein temporares Pro-
jekt erzeugt und das Geratesuche-Fenster gedffnet. Die Suche muss nach Einstellen der
Hardwarekonfiguration manuell gestartet werden.

B Startseite x

@ COMBIVIS 6 6.5.0_3.5.12.60

Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Menii
& Testd Proj
T & configuration3 —
I & s65M3ogfiles ' =] Neues Projekt... |g=| Suche nach Geraten
¥= & test Temp_Project
& 55 mit Urladen [ & Projekt gffnen... ] [ {8 Mit Gerat verbinden }
& S65M3
& F5 Wechsel
[E‘E System-Kenfiguration starten l Parameterlisten
{ E Parameterliste 6ffnen }

Abb. 97: Icon Direkte Geratesuche
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r o
&) KEB-Geratesuche [ES
1 (7] Serial interfaces L] TCP/IP UDP
COM-Schnitistelle Baudrate Knoten-Adresse IP-Adresse: von [T72. 16 . 63 . 148
— - =)
[] COM1: Kemmunikationsanschluss 38400 o - 1| bis [172. 18 . 93 . 148
2
[F] com3 Al o - s Port 30001 - [ soo0R
7] COM4: KEB Din66019 HSP5 Communication Port 1] - 1 Kncten-Adresse: 0 - 1E
COMT: USB Serial Fort (S 2
~
gble zll serial ports
4 & ] [ sueh-Einstellungen als Standard iberehmen |
Suche starten
Status
‘Suche abgeschlossen. Es wurdein) 2 Geratle) gefunden.
Gefundene Gerate
Name Gerdte-Typ Operator-Typ Adresse Knoten Port Baudrate
od 0 400 0122 85+Diag+Keyboard 2400
5 +| | Node_1_G6L_M 6484: GBL-M/V1.0.23¢ 4000rpm 150305: G6/CANopen V1.4.0/1x CoM7 1 - 38400
[ Alle markieren
6 ]

Abb. 98: Geratesuche_Ethernet

1 Suchbereich Ethernet 2 Suchbereich serielle Schnittstellen
3 Suche abbrechen 4 Suche starten
5 Hinzuzufiigende Gerate auswahlen 6 Gefundene Gerate dem aktuellen

Projekt hinzufiigen

Die aktivierten Gerate werden im Navigator-Fenster angezeigt.

12.3 Direkte Verbindung zum Gerat (Gerat hinzufugen)
Mit dem Auswahlfeld ,Mit Gerat verbinden® wird ein temporares Projekt erzeugt und das
Fenster mit den Schnittstelleneigenschaften wird gezeigt.
Bei einer Online Verbindung wird nach Einstellung der Verbindungsdaten ein Scan durch-
gefuhrt und gefundene KEB Gerate sofort angezeigt.
Weil COMBIVIS alle Parameter aller KEB Gerate (ab Typ F5) kennt, kann ein Gerat auch
Lvirtuell* angelegt werden.
Bei Verbindung tUber UD/IP (Ethernet):
Das Fenster zeigt ein Eingabefeld fir die IP-Adresse. Gleichzeitig wird ein Netzwerk-
Scan durchgefiihrt und die gefundenen Gerate aufgelistet. Standard-Port und Knoten-
adresse werden automatisch erkannt.
Die Uber die IP-Adresse gefundenen Gerate werden unten aufgelistet und kénnen in das
Projekt Gbernommen werden.
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B Startseite x
@ COMBIVIS 6 6.5.0_3.5.12.60

Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Menii

Test4

Configuration3 - -
56 SM3 og files |- ] Neues Projekt...

| &
test Temp_Project
S6 mit Urladen 4 Projekt offnen... ] [@ Mit Gerét verbinden D

Suche nach Geraten I

Sb SM3
F5 Wechsel

b4
i
FERERNER

[E System-Konfiguration starten ]

{ a Parameterliste 6ffnen ‘

Abb. 99: Icon Direkte Verbindung zum Geréat

[0 D ——— el
@ Gerat hinzufagen ‘
4 r ~
UDP/IP Serielle Schnittstelle Offline
IP-Adresse: Suchergebnis Refresh
1 b
Gerat 1P Adresse Ort
‘. A P6 Control Unit/V3.4 17217128119 | P6_FS_119 Blinken
C6 Compact I/V3.4 172.17.129.101 | INV001_C6C2_172.17.129.101 |Blinken
2 Last Used: C6 Compact II/V3.4 172.17.129.253 | INV110_C6C2_172.17.129.253 |Blinken
C6 Compact II/V3.4 172.17.129.100 | INVO17_C6C2SMPL_100 Blinken
T6 Main Control Unit/V3.4 | 172.17.129.192 | T6_MCU_192 Blinken
Standard Ports prufen Spezifischer Port: 8000
L
Knotenadresse automatisch erkennen 1
[ Koemmunikationstest ermneut starten

Verhindungstest abgeschlossen

Gefundene Gerate

L |
3 Knoten-Adresse ] :Gerét hirgaigen
Gerate-Typ: Port Expander V1.0
Knoten-Adresse 6
Gerat hinzufuigen
Gerate-Typ: H6 single drive unit WV 1.8.0.x W
m |
4 u \
Alle Gerate hinzufugen und schlieBen
Abb. 100: Alle_Geréate_hinzufiigen
1 IP-Adresse einstellen 2 Im Netzwerk gefundene Gerate
3 Unter der IP-Adresse gefundene Ge- 4 Enter: Einzelnes "Gerat hinzufiigen"
rate - Fenster bleibt offen "Alle Gerate
hinzufigen und schlieRen" - Fenster

schlief3t

Mit dem KEB Port Expander Artikel Nr. 00F5025-0080 werden bei der auto-
matischen Suche die Gerate auf jedem durchsuchten Port (8000 und 8001)
gefunden und doppelt aufgelistet. Hier bitte einen festen Port einstellen.
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,
@ Gerat hinzufiigen ﬁ
” » s
UDP/IP Serielle Schnittstelle Offline
.

COM Port: [COM34: KEB DING6019I H5P5 Cc vl Baudrate: 38400 v]

1 COM5: Kommunikationsanschluss
COM34: KEB DIN660191I HSP5 Communication Port

[¥] Knotenadresse automa erkenne 1
2 [ Kommunikationstest erneut starten

Verbindungstest abgeschlossen

Gefundene Gerite
T . Gerat hinzufligen
Gerate-Typ: SBA W 2.5.0x
Alle Gerate hinzufiigen und schlieBen
L

Abb. 101: USB_Verbindungen

1 Kommunikationsdaten einstellen. Er-
kannte USB-Verbindungen werden
vorgeschlagen. Baudrate manuell
einstellen. Bei x6-Geraten typischer-
weise 38400 Baud.

3 Enter: "Gerat hinzufiigen" - Dieses
Gerat zum Projekt hinzufigen und

2 "Kommunikations-Test" lauft bei je-
der Einstellungsanderung einmal
durch. Gefundene Gerate werden
sofort aufgelistet.

4 "Alle Gerate hinzufugen und schlie-
Ren" - Fenster schlieft.

Fenster bleibt offen.

12.3.1  Offline (virtuelles Gerat):

Bei , Offline” kann das Gerat anhand des Typs/Firmwarestand oder bei bekanntem Confi-
guration-ldentifier manuell ausgewahlt werden.
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&l Gerat hinzufiigen u
UDP/IP Serielle Schnittstelle Offline ]
Gerdte-Typ:
Gruppe: [Fﬁ - ]
1L
NTyp: |9271: F6A V 24.0x -|
2 Config-ID: 9271 -
Operator-Typ:
3 Typ: -
Config-ID: -
4 Gerat hinzufiigen
\ 4

Abb. 102: Gerat_hinzufigen_1

1 Typ einstellen 2 Configuration-ldentifier direkt manu-
ell eingeben

3 Vorhandenen Operator (oder bei G6 4 Gerat hinzufugen
die Steuerungsversion) einstellen

Das oder die Gerat(e) werden im Navigator-Fenster angezeigt.

12.4 Bestehendes Projekt 6ffnen

B startseite x
@ COMBIVIS 6 6.5.0_3.5.12.60
Zuletzt verwendete Projekte Schnellstart-Meni
& Test4
& Configuration3 . ] ]
& 56 5M3 og files [ | ] Neues Projekt... T 1
& test Temp_Project
& S6 mit Urladen [ © Projekt offnen... ]
& 565M3 2
& F5 Wechsel
[ E, System-Konfiguration starten ]
[ Ié;j Suche nach Geraten ]
r— 1
Abb. 103: Neues_Projekt
1 Offnen eines beliebigen Projektes 2 Offnen eines der letzten gespeicher-

ten Projekte

oder:
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' Datei lﬂearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster
"i% Meues Projekt. .. Strg+M
1 —=—{ Projekt 6ffnen... | Strg+0 ctartecite
Projekt schliefen
E Projekt speichern Strg+5
Projekt speichern unter...
Drucken. .. Basisoperati
@ Seiteneinstellungen... ’i% Meus
2 Zuletzt verwendete Projekte  » 1 C:Wsers\h
Beenden Alt+F4 2 C:\schulun
3 C:\Wsershh
4 C:\Usersih
5 C:WUsersih
6 C:\Usersih
7 C:WUsersih
Abb. 104: Start Up zuletzt verwendete Projekte
1 Offnen eines beliebigen Projektes 2 Offnen eines der letzten gespeicher-

ten Projekte
Wenn ein Projekt ohne verbundene Gerate gedffnet wird, bleibt der letzte Verbindungs-
status beim erneuten Speichern erhalten.
12.5 Download einer Parameterliste

Die Funktion gibt einen Pfad vor mit dem eine irgendwo gesicherte Parameterliste in ein
KEB Gerat gespielt werden kann (Download).

Mit dem Auswabhlfeld ,Download einer Parameterliste“ wird ein temporares Projekt er-
zeugt, die zu 6ffnende Parameterliste aufgerufen, das Fenster zum Verbinden mit dem
Gerat gezeigt und nach dem Verbinden die Parameterliste in das Gerat geladen.
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|

Zuletzt verwendete Projekte Schinellstart-Meni
(& 5635M3
- HE mit SM2 5TO SBC 515 l @ Neugss Projekt... l Suche nach Geraten I
= safeHe M2
& H65M2

¥ Projekt éffnen... l

Mit Gerst verbinden I

l ;,E System-Konfiguration starten l

[ K Parameteriiste tffnen I

l  Scope-Datei 6ffnen l ( [@ Download einer Parameterliste l]

» Parameterliste auswahlen (dw5 oder .cvxpl)
» Mit einem Gerat verbinden
@ » Download der Parameterliste in das Gerat

l & COMBIVIS 6 Badienungsanleitung l

l "FAQ"-Dokumente anzeigen l [ @ Download COMBIVIS connect I
[P Vila |

Abb. 105: Download_Parameterliste
Die Parameterliste markieren und ,6ffnen®:

Offnen e - R (— - )
OO‘7| o« (C:):y:tem 3 B_enutzer 3 tuennermann-} Desld:;p Ml v|$¢|| u'-'.fL;z:dL.l-r\:hsu:hEﬂ pl
I o -
Organisieren + Meuer Ordner =« [ @ |
¢ Favoriten Mame . Anderungsdatum Typ
Bl Desktop ) CV5Web 16.01.2017 10:07 Dateiordner
4 Downloads . CVsh V6.4 mit Safety 17.05.2017 11:25 Dateiordner
=l Zuletzt besucht = . Export_13629 29.05.2017 14:55 Dateiordner
) ParasBlbWeb 04.11.2016 15:29 Dateiordner
Bl Desktop 01_1.cvxpl 14.07.2017 11:03 COMBIVIS 6 Xl
- Bibliotheken | 2017_07_14_Temp_Project_Backup.cvxpl 14.07.2017 11:01 COMBIVIS 6 XN
(&= Bilder
@ Dokumente
! Musik
B videos
& Tiinnermann Rernd =[S0 il | C
Dateiname: 2017_07_14_Temp_Project_Backup.cvxpl hd [Parameterlisten (*.ovxpl, *.dw5, v]
[ Offnen |v] ’ Abbrechen ]

Abb. 106: Download einer Parameterliste Datei auswahlen

12.5.1 Bei Verbindung tber UD/IP (Ethernet):

Das Fenster zeigt ein Eingabefeld fir die IP-Adresse. Gleichzeitig wird ein Netzwerk-
Scan durchgefuhrt und die gefundenen Gerate aufgelistet. Standard-Port und Knoten-
adresse werden automatisch erkannt.

Die Uber die IP-Adresse gefundenen Gerate werden unten aufgelistet und kénnen in das
Projekt Gbernommen werden.
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|

ﬂ Gerat hinzufigen

” ” s
UDP/IP Serielle Schnittstelle Offline
IP-Adresse: Suchergebnis Refresh
|
1 Gerat IP Adresse Ont
fl 2. 17,128 140 P6 Control Unit/V3.4 172.17.128.119 | P6_FS_119 Blinken |
C6 Compact II/V3.4 172.17.129.101 | INV001_C6C2_172.17.129.101 |Blinken
2 Last Used: C6 Compact II/V3.4 172.17.129.253 | INV110_CeC2_172.17.129.253 (Blinken
C6 Compact II/V3.4 172.17.129.100 | INVO17_C6C2SMPL_100 Blinken
T6 Main Control Unit/V3.4 | 172.17.129.192 | Te_MCU_192 Blinken
Standard Ports prifen Spezifischer Port: 8000
[l
Knotenadresse automatisch erkennen 1

[ Kommunikationstest erneut starten J

Verbindungstest abgeschlossen

Gefundene Gerate

= |
Gerat hinzufugen
Gerate-Typ: Port Expander V1.0
Knoten-Adresse 6
Gerat hinzufugen
Gerate-Typ: He single drive unit V 1.8.0x "
l:.‘ |
4 [
Alle Geréte hinzufigen und schlieBen
Abb. 107: Alle_Gerate_hinzufiigen
1 IP Adresse einstellen 2 Im Netzwerk gefundene Gerate
3 Unter der IP Adresse gefundene Ge- 4 Enter: Einzelnes"Gerat hinzufligen" -
rate Fenster bleibt offen. "Alle Gerate hin-
zufiigen und schlielen" - Fenster

schlief3t.

Mit dem KEB Port Expander, Artikel Nr. 00F5025-0080 werden bei der au-
tomatischen Suche die Gerate auf jedem durchsuchten Port (8000 und
8001) gefunden und doppelt aufgelistet. Hier bitte einen festen Port einstel-
len.
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12.5.2 Bei Verbindung seriell oder USB:

H Geréat hinzufigen ﬂ
” ” s
UDP/IP Serielle Schnittstelle Offline
COM Port: |COM34: KEB DING6019II HSPS Cc vI Baudrate: 38400 vl

COMS: Kommunikationsanschluss
COM34: KEB DIN66019I HSP5 Communication Port
€sse automa erkenne

[ Kommunikationstest erneut starten

Verbindungstest abgeschlossen

Gefundene Gerate

2 Rnoten- Aaresse - 1
Ger&t hinzufiigen

Gerate-Typ: SeAV 250

4 Alle Gerate hinzufiigen und schlieBen

Abb. 108: USB_Verbindungen

1 Kommunikationsdaten einstellen. Er- 2 "Kommunikations-Test" lauft bei je-
kannte USB-Verbindungen werden der Einstellungsanderung einmal
vorgeschlagen. Baudrate manuell durch. Gefundene Gerate werden
einstellen. sofort aufgelistet.

3 Enter: "Gerat hinzufligen" - Dieses 4 "Alle Gerate hinzufigen und schlie-
Gerat zum Projekt hinzufiigenb und Ren" - Fenster schliesst.

Fenster bleibt offen.

Download mit ,Ja“ bestatigen.

i g
Download starten? ﬁ

'e Machten Sie den Download der Parameterliste
\ 'Parameterliste’ starten™?

l@.la J|@Nein |

Abb. 109: Parameterliste_Download_bestatigen
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Nach Abschluss des Downloads wird im Meldungsfenster im unteren Fensterbereich der
Erfolg angezeigt:

Navigator > B X|| B Strsete ) Parameterliste X
= ‘B DS Project v || EBeschreibung
= JF Fsa_G (KEB Geraet] 7
# Inbetriebnahme -
& Parametericte Quell-Config-IDs: 2592 Ziel-Config-IDs: 2592, 11835
Parameter —>
#  GRef Adress.. Su. Satz R IDT.. Name Offline-Wert Online-Wert Bemerkung
0 0 0x0300 - 0 RW oPOD  Solwertquelle 0: Analogeingang REF 0: Analogeingang REF
1 0 0x0301 0 RW oPO1 Drehrichtungsquelle  2:Klemme F/R, Odimitiert  2: Klemme F/R, 0-imitiert
2 0 0x0302 0 RW oPD2 Drefrichtungsvorgabe O: keine Drehrichtung vo... 0: keine Drhrichtung vo...
3 ] 0x0303 0 RW oP03 digitale Sollwertvorg... 0,0000 Hz 0,0000 Hz
4 o 0x0305 0 R oP05 prozent. Solwertvor... 0,0 % 0,0%
—_——
Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 2 Meldung(en) - 3
KEB COMENIS 6 - |o 0 Fehler |® 0 Warnung(en) |o 2 Meldung(en) | ®
Beschreibung Projekt Objekt Position
) 18.07.2017 15:23:33: Der Download der Liste wurde gestartet. ] DWS5 Project Parameterliste
# 15.07.2017 15:23:33: Der Dowrload der Liste wurde erfolgreich beendet. DUWS_Project Parameterists 4

Abb. 110: Download_erfolgt
Der Download ist erfolgt und COMBIVIS kann geschlossen werden.

12.6 Speichern eines Projekts

Das Projekt kann unter ,Datei“ — ,Projekt speichern® unter demselben Namen oder ,Pro-
jekt speichern unter...“ mit neuem Namen gespeichert werden.

Datei | |Bearbeiten  Ansicht  Projekt Tools  Fenste

175] Meues Projekt... Strg+MN . [

@ Projekt offnen... Strg+0

Projekt schlied
rojekt schlieBen e /ﬁ
& A Projektspercterm——S5trg=5~, w || ElBesd

]

- Projekt speichern unter... ||
e — - -Achse
FUEKER. _Achse Quell-C
[l Seiteneinstellungen... | Achse
Parame
Zuletzt verwendete Projekte  » -
&  Meustart folD 5250] | O
Beenden Alt+F4 falD 9250] | 1
----- mple s SETHIF CiglD 9260] || 2
3

Abb. 111: Projekt_speichern

Kompatibel zu alterer Version speichern:

Wenn das Projekt auf einem anderen Rechner mit einer alteren Version von COMBIVIS
geoffnet werden soll, ist es empfehlenswert das Projekt kompatibel zu diesem zu spei-
chern. Sonst bekommt man eine Fehlermeldung beim Offnen und muss das Projekt dann
anpassen:
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,Datei“ — ,Projekt speichern unter...“ — Dateityp
Projekt speichern X
« v o « Parameterlists » H6FG 56 v O /2 "HE Fo 58" durchsuchen
Organisieren = Meuer Ordner == - 0
~ P
E Dieser PC Name
- 3D-Objekte Es wurden keine Suchergebnisse gefunden. |
&=/ Bilder
I Desktop
Dokumente
‘ Downloads
D Musik
B videos
2 (C) Windows v < >
Dateigame:J Aus export.project w
Datei'gy(:— Projektdateien (*.project) l ~
Projektdateien (*.project) —t
Bibliotheksdateien (*.library)
# Ordner ausblende| projektdateien (COMBIVIS studic 6 V6.7.0_3.5.16.20) (*.project)
Bibliotheksdateien (COMEBIVIS studic 6 V6.7.0_3.5.16.20) (*library) 1
Projektdateien (COMBIVIS € 6.4.1_3.5.9.73) (*.project)
Bibliotheksdateien (COMBIVIS 6 6.4.1_3.5.9.73) (*.library)
Projektdateien (COMBIVIS & V6.6.0_3.5.15.20] (*.
Bibliotheksdateien (COMEIVIS & V6.6.0_3.5.15.20) (*.library)
Projektdateien (COMBIVIS studio & 6.4.1_3.53.9.73) (".project)
Bibliotheksdateien (COMBIVIS studic 6 6.4.1_3.5.9.73) (*library)
Projektdateien (COMEIVIS studie & VE.6.0_3.5.15.20) (*.project)
Bibliotheksdateien (COMEBIVIS studic 6 V6.6.0_3.5.15.20) (*.library)
T

Abb. 112: Kompatibel_altere_Version

Die Dateitypen (*.library) werden von CODESY'S erzeugt und kdénnen hier ignoriert wer-
den. Wenn ein Profil einer alteren Version benétigt wird, bitte an KEB wenden.
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13 Gerate-Editor

Die Datenkommunikation erfolgt online, alle Parameterwerte werden direkt im Gerat ge-
andert.

Eine Parametersicherung des Gerates muss Uber eine eigene Parameterliste erfolgen
(E» Parametersicherung [» 238]).

Jedes Gerat hat seinen eigenen Gerate-Editor.

13.1 Offnen des Gerite-Editors
Es gibt zwei Wege den Gerate-Editor zu 6ffnen:

Datei  Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Eenster Hilfe

Jdﬁ'nl | .:IH:- }(:|ﬁ'ﬂ',

Navigator > 3 X Startseite 2
=3 MaschineA T Zuletzt verwendete Projek

1 A [FsA_G (KEB ([T 1m Editor 6ffnen 3

= F54 S (KEB
ﬁ% st Iﬁ* Ohjekt suchen...

# Inbetriebna
Aufsteigend sortieren

Absteigend sortieren

Mach Typ sortieren

Mach Name sortieren M.
|i [& Projekt von der Platte 6ff

| —

Abb. 113: Gerate_Editor_o6ffnen

1 Doppelklick auf den Geratenamen 2 das zu editierende Gerat (oder die
mit Navigator oder: Gerate) markieren (1.) - Pfeil nach
unten anklicken.

3 "Im Editor 6ffnen”
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Fle Edit View Project Tools Window Help G v Eaxis_1Fs
BEeEHB S v [ 2B EBE S Ok
Navigator * o x [ axds_1_Fs x [[f] axs_2G6 =

=5 Machine demo E] KEE device |Devioe-paramehers | Operator-parameters I Online wizards I Informationl
@ ais 1 FseEe| o
* ﬂ% axis_2_G6& (KEB [ Device name: axis_1_F5 Description:  Axis 1 vertical

»

Device reference-nr: |0

Communication settings

Protocol: |SERIAL COM

IP-address: [ o .o . 0 . 0 IP-port: (8000

Serial
Com-Port: | COM7 Baudrate: | 38400

Nodeaddress: |2

Connection state: ﬂ Online

m

Device
Device group: [FEA-M v]
Device type: [F5A-/V4,30 4000rpm -]
Config-ID: 2420 - . in device:
Operator
OperatorWDE:[RSZSZHBSmiagHCey‘board ']
Config-ID: 10122 - . in device:
[=] Addressing mode | 4

@ Default{useglobal settings)

() BExplicit(separate settings forthis device)

4| 1 | [

Abb. 114: Offnen_des_Gerates

13.2 Geratereferenz

Die Geratereferenz ist das Instrument, um die einzelnen Gerate im Projekt eindeutig zu
unterscheiden. Diese wird in der Reihenfolge des Auffindens bei der Geratesuche verge-
ben und beschreibt die Position des Gerates im Datenbus. Sie ist unabhangig von der
(Gerate-) Knotenadresse.

D. h. bei einer Anderung der Verkabelung und einer neuen Suche kann die Geréaterefe-
renz geandert sein!

Die Geratereferenz wird nur einmal vergeben und kann nicht manuell geandert werden!
Eine Ubersichtsliste mit allen Geraten kann angezeigt werden:

Kontextmenu ,rechte Maustaste® im Navigator-Fenster — ,KEB-Gerate auflisten®

In der Menilileiste: ,Projekt* — ,KEB-Gerate auflisten®
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Jatei  Bearbeiten Ansicht[ Prajekt | Tools  Fenster  Konfigurator  Hilfe

= H E H@ KEB-Gerdte auflisten |I|

vigator E— KEB-Gerdtesuche
-@ FPraject X @ KEB-Gerdt hinzufigen
£ Cockpits
= Codp Parameterlisten vergleichen
= ¥ Node_1_FsP (KEB Ger
£ cockpits 75 Parameterliste hinzufiigen

Abb. 115: Geratereferenz KEB-Gerate auflisten

(i@ Parametrierbare KEB-Gerite
Project X project

t Gerate-Name Gerate-Referenz Gerate-Config-ID Gerate-Typ OperatorLonfiglD Operator-Typ Online-Status  Protokoll

@ Node_1F5P | [0 9278 [FePvasox |- [- & [SERAL  [cOMS: KEB DINGGDTSII HSP5 C Port (33400 ... |1 |
i Node_1.568 | |1 o252 [seavzsox |-

= | & [SERAL  |COMS KEB DINGSDTSII HSP5 C Port (33400 ... |1 |

Abb. 116: Geratereferenz Parametrierbare KEB-Gerate
13.3 Aktives Gerat offline schalten

Um ein aktives Gerat gegen versehentliche Bedienung zu schiitzen oder wenn die Kom-

munikationsdaten verandert werden sollen, konnen einzelne Gerate von der Kommunika-
tion ausgeschlossen werden:
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Navigator * & X | [({ FsAG
= -@ Maschine A E]
| KFB-Serat |r' S Doy

F5 rar
f% % £ Ausschneiden
=S¥ Fs
# Int Kopieren e
Einfligen
¥ Léschen "
i KEB-Gerate aufiisten b
e KEB-Gerétesuche
@ KEB-Gerat hinzufligen o
. Gerdte-Passwort eingeben
ﬁ Satzzeiger eingeben t:
iy Komplette Liste erstellen
=
1 Online
ShaNT o mw -~

Abb. 117: Gerate_online_offline_schalten

1 Gerat mit rechter Maustaste ankili-
cken. "Online" anklicken und Haken
entfernen oder setzen.

Alternativ:
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* 1 X

B Startssite V[ axis_1_F5 x

E Scope_1

E Scope_2

F5 (KEB Geraet]
# Inbetriebnahme
Parameter list_1
Parameter list_2

B |scope

(+]

Kemmunikationseinstellungen | # Online Wizards | Gerate-Parameter | of

Allgemein

Gerdte-Name: axis_1 F5

Beschreibung:

Kommunikation

cchnittstelle: 'COM11: KEB DINGGO1SII HSPS C
Baudrate: 33400
Knotenadresse: 1

Verbindungssiatus: g Offline | Verbinden

verbindung:

&

Gerate-Typ
Aktiv: 2596: FSA-M/V4.50 4000rpm

Online: ---

Alktiv:

@

[= Operatortyp
10122: RS232/485+Diag+Keyboard

E

Abb. 118: Gerate_online_offline_alternativ

1 Gerat auswahlen

13.4 Bildschirmaufteilung

2 Geréat verbinden oder trennen

Datei Bearbeiten Anmsicht Projekt Tools Fenster Konfigurator  Hilfe
HEEHE EBE G ol - N R W
Navigator =0 % B Swtete @ Node -
=3 Demo1 b= ' Wiaids | Cagte Parameter | Geratespecher | 2= Dokumente
KEB G ] ]
3 KER Safety Module
[ ] I's) ) & ="
- - Schutz- / Warn =
Grundeinstellungen Moror Ruckfuhrungsmadus Regler mitionen Tdernfikanon Retmnehemad
2 Das Gerét ist online. Alle Anderungen an Parameterwerten werden direkt an das Gerat Ubertragen.
Backup
ienn Th Gerst bereis parametriert wurde, wird empfohien ein Backup aller Parameter zu erstellen.
| 2 peremeter-Backup ersielien
Letztes Backup:
Reset
vienn die Konfiguranan won varme begonnen warden soll, wird empfohien alle Parsmeter auf ihre Default-Werte 7urickrusetzen,
| Gerat zuriicksetzen
Prozessistensiatus
Es wird empfahlen fiir die Inbetrisbriahme die Prozessdatenkommunikaticn zu desktiviren.
Prozessdisten deakmvier.
L
Echtzeit-Uhr
Meidungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Metdun(en) - ux
« | 0Fehler [# 0 Wamung(en) |@ 0 Metdungen) | > ¥
Beschreibung Projekt Objekt Pasition
| = Meidungen - Gesamt 0 Feler, 0 Warnung(en), 0 Meldung(en)
Letzter Buid © 0 00 Precompie: v*

Abb. 119: Bildschirmaufteilung

ma_mu_sw-cv68-20428970 de

1 Navigator: Darstellung und Aktivie-
rung der einzelnen Gerate und Ob-
jekte im Projekt

3 Programmmeldungen: Status-,
Warn- und Fehlermeldungen werden
angezeigt und protokolliert

2 Editor: Bearbeiten von Geraten und
Objekten, Aufteilung in Tabs nach a)
Geraten und b) Editoren fir jedes
Gerat
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13.5 Kommunikationseinstellungen

2 F6_KOMPAKT x o

Allgemein

Kommunkationseinstellungen 4 wizards Gerate-Parameter Operator-Parameter Geritespeicher EDokumente

Gerate-Name: |F6_KOMPAI€I’ 9

Beschreibung:

Kommunikation

Baudrate: 38400
Knotenadresse: 1

Verbindungssiatus: ﬁ Online

Gerate-Typ
Aktiv: 9284: FAK W 2.7.0x

Online: 9284: FEIKV 2.7.0.x

(=l Operatortyp
Aktiv: 12720: F& V2.0

Onlinez --- |

(Experteneinstellungen) @

6 Werbindung: Schnittstelle: 'COM3: KEB DING6019II HSPS Communication Port'

Trennen :‘Kommunikationsginste|Iungen
= bearbeiten

-+ Gerdtetyp auswihlen

L& Operatortyp auswahlen

. Default Baudrate
“ wiederherstellen

(6] (7]

-4 Hichstmégliche Baudrate finden

Abb. 120: Kommunikationseinstellungen

(1]

(3]

110

Auswahl der Funktionstabellen eines
Gerates oder Objektes.

Kommunikationsdaten Knoten-/Ge-
rateadresse Status des Gerates, on-
line / offline

Anderung der Kommunikationsein-
stellungen (nur Offline).

Sucht die maximal mégliche Baudra-
te fir die serielle Kommunikation
und setzt den Wert. Daflir muss das
Gerat online sein.

Im Projekt hinterlegte / aktuelle Firm-
ware-(Configuration-)ID des Opera-
tors.

Geratename

Schaltet das aktuelle Geréat offline/
online.

Stellt die Baudrate wieder auf Werk-
seinstellung zurtick.

Im Projekt hinterlegte / aktuelle Firm-
ware-(Configuration-)ID des Gerates.

Experteneinstellungen: Adressie-
rungsart fur dieses Gerat abwei-
chend von der globalen Projektein-
stellung.
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Verbindungsstatus: ﬂ Online ‘__}Komrnunikationseinstellungenbearbeiten

Gerate-Typ
Aktiv: 2596: FSA-M/V4.50 4000rpm ’.;_{;Gergtet,.p . l
Online: 25%6: F5A-M/W4.50 4000rpm
[=l Operatortyp
Aktiv: 10122: R5232/485+Diag+Keyboard [.;;gperatort,.p = s l
Online:s 10122: R5232/485+Diag+keyboard
[E| (Experteneinstellungen) ]
Adressierungsart: () Standard {globale Einstellungen verwenden) o

() Nur CANopenkompatible Dienste
() indirekt

() aktiver Satz

@ direkt

@ Explizit{separate Einstellung fiir dieses Gerat)

alle

Mo Oz O+ [Oe
O Os Os O7

Gerdte-Referenz: 0 9

Abb. 121: Experteneinstellungen

O Adressierungsart fur dieses Gerat
abweichend von der globalen Pro-
jekteinstellung. [» 114]

Weiterfuhrende Hinweise:
Beschreibung der Adressierungsarten (E» Satzadressierung [» 114]).

@ Geratereferenznummer im Projekt
(nicht die Gerateadresse!) [» 106]

Was bedeutet die (= Gerate-Referenz [» 106])?

13.6 Online Wizard / Inbetriebnahme-Assistent
Abhangig vom Geratetyp werden Inbetriebnahme-Assistenten angeboten (=& Inbetrieb-

nahme-Assistent [» 152]).
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KEB Automation KG

B Startsete

' Node_1_S6A x

[R]

Kommumkaljonseinstelungei ' Wizards ‘I;eréte—Parameter | Geratespeicher | kil Dokumente|

Ist-Drehzahl: 0,0000 1/min

-

-
Filterzeit: 2 ms
Berechnungszeit: 0,25 ms

-
-t

@) » . & v o - B
Schutz- [ Warn-
Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus Regler Funktionen Identifikation Betriebsmoc
Drehzahlregler \ Positionsregler | Experteneinstellungen \
Momentenvorsteuerung
Motortragheitsmoment (kg*cm?) 0,2 >
Lasttragheitsmoment (kg*cm?) 2
Momentengrenzen
Drehzahlregler 2,5 Nm Referenzmoment: 0 Nm
Rampenausgang: 0,0000 1/min + /—\
- -(M
) \_/
Kp: 0409 = positive limit
Tn: 28125 ms
Ist-Drehzahl Glattung Motor-Modell

Abb. 122: Online_wizard

13.7 Gerate-Parameter

Im Tab Gerate-Parameter werden die Funktionsparameter des Gerates (Drive Controller)
im aktuellen Stand angezeigt. Anderbare Parameter kénnen hier direkt im Geréat geandert
werden. Parameter der steckbaren Operatoren bei COMBIVERT F5 oder der Steuerkar-
ten von COMBIVERT B6 und G6 werden im Tab Operator-Parameter angezeigt.

] Startssite (i axis_1_F5 x

@ | =

+ EE
#-F
+ %E

Gruppen-/ParameterMame

| ru: Betriebsdaten-fAnzeigen
=-|_ oP: Sollwerte { Rampen

@ = 'EE |0PEIEI: Sollwertquelle <0

i oP00:
aP00:
aP00:
oPO0:
aP00:

Sollwertguelle <0=
Sollwertquelle <1>
Sollwertguelle <2=
Sollwertguelle <3=
Sollwertquelle <4>
oP00: Sollwertguelle <5=
oP00: Sollwertguelle <@=
b oP0O0:
oP01: Drehrichtungsquelle <0=
oP02: Drehrichtungsvorgabe <0
oP03: digitale Sollwertvargabe <0=

O T T

Sollwertquelle <7=

©

[ e — I — T — T T S Y = TR e N ]

Parameterwert

: Analogeingang REF
: Analogeingang REF
: Analogeingang REF
: Analogeingang REF
: Analogeingang REF
: Analogeingang REF
: Analogeingang REF
: Analogeingang REF
: Analogeingang REF
: nur Sollwertvorzeichen

.
| Kommunikationseinstellungen | # Online Wizards” Gerate-Parameter ||]perator-Parameter I e anurnente|

: keine Drehrichtung vorgegeben
,000 1/min

Abb. 123: Gerate_|

Parameter_1

® Parametergruppen: Offnen durch
Klick auf "+" oder "Enter" / "Space"

@ Satzparametrierbare Parameter bzw.
ARRAYs o6ffnen
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® Werte von Parametern andern: Para-
meter markieren und "Enter" oder
"Doppelklick" mit linker Maustaste,
Wert im Property-Editor andern.

(E» Hilfe zu Parameterfunktionen [» 365])
Man unterscheidet Parametergruppen:

+ | _| on: Technologieregler

+-_1 Ec: Geberschnittstellen

: Bedienoberflache

s FI: Parametersatze

= Fr01: Parametersatz Kopierfunktion <0
% Fr02: Parametersatz Anwahlmodus

W Fr03: Parametersatz Sperre

% Fr04: Parametersatz Vorgabe

+ 'EE Fr05: Parametersatz Einschaltverzdgerung <0=

Abb. 124: Gerate_Parameter_2

Satzparametrierbare Parameter bzw. ARRAY und STRUCT. Durch Aufklappen mit dem
»+* gelangt man an die einzelnen Parameter in den Satzen bzw. an die Subindices:
R RET P ITe PP T
+- _1 o Technologieregler
+--_| Ec: Geberschnittstellen
+-_1 Ud: Bedienoberflache
¢ Fr: Parametersatze

Frd1: Parametersatz Kopierfunktion <0=

‘% Fr02: Parametersatz Anwahlmodus

W Fr03: Parametersatz Sperre

‘% Fr04: Parametersatz Vorgabe

Abb. 125: Gerate_Parameter_3

und Variablen: Die Variablen sind global und haben bei Typ F5/ G6/ B6 in allen Parame-
tersatzen den gleichen Wert. (Blauer Wiirfel: schreib- und lesbar, grauer Wirfel: nur les-
bar)
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+ EE_ IF11: Schaltfrequenz =«
UF 12y Motorentregung .
LUF13: Motorentregung |
LIF14: Totzeit Endstufer
LIF15; Hardware-Stromt
* EE_UFIE: Autoboost Konfig
* EE uF17: Autoboost Versts

Abb. 126: Gerate Parameter 4

Weitere Eigenschaften im Kontextmen:

] startseite  VH axis_1_FS X

Kommunikationseinstellungen | #° Online Wizards | Gerate-Parameter | Operator £

Gruppen-/ParameterMName Paramet:
+-_] ru:Betriebsdaten-Anzeigen 1
= _ 0oP: Sollwerte / Rampen
+ 'Eg \D_F'“' Collunrtanalla -0 g
= IE: opll ¥ Angezeigte Parameter becbachten Fa I
+.F= op Selektierte Parameter becbachten bl 2
+-Fz oP(E3 Kopieren Strg+C E
+ EE aP
= Gruppen-Kirzel anzeigen i
P op PP 9 3
+ EE oP Parameterliste mit Auswahl erzeugen [: 4
+-F8 oP i
E“ ? In Dokumentation suchen™ Omeenantaser 1 5
+ EE oP <h
a - - . . — - P - - Lo o=

Abb. 127: Gerate_Parameter 5

1 Alle am Bildschirm angezeigten Parameter wer- 2 Nur die ausgewahlten Parameter werden ange-
den aktualisiert. zeigt und aktualisiert.

3 Offnen der Parametergruppen mit Tasten r, o, 4 Erzeugt neue Parameterliste mit markierten Pa-
p, ... moglich (F8), schlieen mit "Space" rametern.

5 In KEB Dokumenten Erklarung zum Parameter
anzeigen.

13.7.1 Satzadressierung
Satzadressierung wird bei COMBIVERT F5/G6/B6 benutzt.
In der Grundeinstellung von COMBIVIS 6 erfolgt die Auswahl der Parametersatze:
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* bei Geraten mit KEB-Satzadressierung (COMBIVERT F5, B6 und G6 (V1) in direkter

Weise (umschaltbar auf ,aktiver Satz“ oder indirekt).

* bei Geraten mit Adressierung nach CANopen (COMBIVERT G6 (V2) nach CiA 301

(nicht umschaltbar).

Einstellung in Werkzeugleiste - ,Tools* — ,Optionen* — ,KEB-Parametrierung“ — Tab:

.Parameter*
Ansicht Projekt' Tools | l Fenster  Konfigurator  Hilfe
B ) cu § Package Manager... e
- u Lizenz-Repository... |
u Lizenz-Manager... rate-Parar
Anpassen...
‘5H_M (KEB Geraet)
| Optionen...
or lists Optionen impoertieren und exportieren...
KEB Parameterbeschreibungsdatei importieren
Abb. 128: Satzadressierung_1
Optionen *
il Eibliotheken
@ COMEIVIS studio HMI
“ Internationale Einstellungen Parameter |Kommunikation Parameter-listen Verhalten Dateipfade
|k KEB Analyse Sprache fir Parameter-Texte Standard Adressierungsart @ﬁ\
k=] kEB Dokumente (®) Gleiche, wie Benutzeraberflache O indirekt
E KEB Konfigurator O spezifisch: |3/ DLl () aktiver Satz
E@ KEB Online-Update ) (@) direkt
' (ﬁ| KEE Parametrierung I | Anzeigen aktive Sitze: [m] alle
KEE Scope [ Unsichtbare Parameter 0 L1z [1% Ls
(& Laden und speichern [] Supervisor Parameter O ™3 Os O~
:= Verschiedenes A
Erveitert Automatisch CANopen
TelEr ) _ Dienste fiir kompatible @
[[] Werte hexadezimal anzeigen (F12) Gerdte verwenden
[] Hex-Werte mit Klartext erlauben
[] ReadOnly Andern zulassen ARRAYS @
[] Parameteranzahl in Gruppen @ Lange
anzeigen
() 1. Element
pr—

Abb. 129: Satzadressierung_2

Oder nur fur das aktuelle Gerat im ,Gerateeditor” — ,Kommunikationseinstellungen® —
.Experteneinstellungen® — ,Explizit*:

ma_mu_sw-cv68-20428970 de

115




13 | Gerate-Editor KEB Automation KG

Verbindungsstatus: ﬂ Online ";‘Kommunikationseinstellungenbearbeiten

Gerate-Typ

Aktiv: 2596: F5A-M/\V4.50 4000rpm ’.f“GerEtetyp auswiahlen ]

Online: 2596: F5A-M/V4.50 4000rpm

[=l Operatortyp

Aktiv: 10122: R5232/485+Diag+Keyboard [1:4: Operatortyp auswahlen ]

Online:s 10122: R5232/485+Diag+kKeyboard

[E| (Experteneinstellungen)

Adressierungsart: ) Standard (globale Einstellungen verwenden) o
@ Explizit (separate Einstellung fiir dieses Gerat) () Nur CANopenkompatible Dienste
() indirekt
() aktiver Satz
@ direkt ~ akiive Satze alle
0 2 [+ [s
Or @: Os O7
Gerdte-Referenz: 0 @
Abb. 130: Gerat_2
O Adressierungsart fur dieses Gerat O Geratereferenznummer im Projekt
abweichend von der globalen Pro- (nicht die Gerateadresse!) [» 106]

jekteinstellung. [» 114]

Welche Adressierung aktuell benutzt wird, wird im Editor am unteren Rand permanent

angezeigt.
@ axis_1 F5 X -
| Kommunikationseinstellungen | # Online Wizards | Gerate-Parameter | Operator-Parameter | = Dokumente
Gruppen-/ParameterName Parameterwert |+
+--|_| ru:Betriebsdaten-Anzeigen |E
=-|_ oP: Sollwerte /{ Rampen
+ 'EE |0PEIEI: Sollwertquelle <0 | 0: Analogeingang REF
+ 'EE oP01: Drehrichtungsquelle <0 7: nur Sollwertvorzeichen
+ 'EE oP02: Drehrichtungsvorgabe <0 0: keine Drehrichtung vorgegeben
+ 'EE oP03: digitale Sollwertvargabe <0 0,000 1/min
+ 'EE oP05: prozent. Sollwertvorgabe <0= 0,0 %
E 'EE 0P06: min. Sollwert Rechtslauf <0 0,000 1/min
+.F2  oP07: min. Sollwert Linkslauf <0> -1: =Rechtslauf
+ 'EE oP10: max. Sollwert Rechtslauf <0 2100,000 1fmin
+ 'EE oP11: max. Sollwert Linkslauf <0 -1: =Rechtslauf
e e—rBt—brerrbrmg. mav Snllwart Barhtelanf <0 annn nnn 1imin i
Adressierungsart : direkt |Passwort : Applikationsmodus 2 | Parametersatz Zeiger : 0 =

Abb. 131: Satzadressierung_3

13.7.2 Direkte Adressierung
Bei jedem Parameter wird angezeigt, zu welchem Satz er gehort.

In der 1. Unteransicht wird der Parameter gezeigt, auf den die Adressierung direkt zeigt
(hier: Satz 0 und 2).
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+

+

+

+

o

rrra rrro
ooo ooo  ooo

rrrd

Group-/Parameter-Name

+--_{ ru: run parameter

= ¢ oP: Dperatinnalparamepe-r—-,

Parameter value

EE oP00: reference smlrce <0;2=

0: analog REF

aP01: rotation snurh-t:'ﬁ;i’:——"‘
oP02: rotation setting <0;2=
oP03: reference setting <0;2>

—_ - - R —

2: FOR/REY, 0-lim.
0: low speed
00000 Hz

Abb. 132: Direkte_Adressierung_1

In der 2. Unteransicht (zweites ,+“) werden immer alle 8 Parameter in direkter Adressie-
rung angezeigt.

Kommunikationseinstelungen  #° Online Wizards Gerdte-Parameter  Operator-Parameter EDukumer

+'EE
+'EE

Gruppen-/ParameterMame

+i--|_1 ru: Betriebsdaten-Anzeigen
= of: Sollwerte [ Rampen

PDD: Sollwertquelle <0

9 oP00; Sollwertguelle <0=
oP00: Sollwertquelle <1=
oP00: Sollwertquelle <2=
oP00: Sollwertquelle <3=
oP00: Sollwertquelle <4=
oP00: Sollwertquelle <5
¢ oP00: Sollwertquelle <6

< OO A

'V| oP00: Sollwertquelle <7

oP01: Drehrichtungsquelle <0=
oP02: Drehrichtungsvorgabe <0 =

Parameterwert

2
pli-
0:
: Analogeingang REF

[ R R o R e R e N e N e e

digital absalut {op03)
digital absolut {op03)
Analogeingang REF

: Analogeingang REF

: Analogeingang REF

: Analogeingang REF

» Analogeingang REF

+ Analogeingang REF

: Klemme F/R, O-imitiert

: keine Drehrichtung vorgegeben

Abb. 133: Direkte_Adressierung_2
Bei direkter Adressierung kann man auch auf Parameter mehrerer Satze gleichzeitig zu-

greifen:
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Optionen X

fifl Eibliotheken
@ COMBIVIS studio HMI

“ Internationale Einstellungen mmunikation Parameter-Listen Verhalten Dateipfade

[ KEB Analyse Sprache fur Parameter-Texte Standard Adressierungsart @
k=) KeB Dokumente (® Gleiche, wie Benutzeroberflache (O indireke

E KEB Konfigurator () aktiver Satz

(O Spezifisch: | 2: Deutsch

KEB Online-Update
(;a KEB Parametrierung
KEB Scope

Dq Laden und speichern

(@) direkt
aktive Satze: [m] alle

o 2 O+ [Os
i O &5 O7

Anzeigen
[] Unsichtbare Parameter

[] Supervisar Parameter

i= Verschiedenes
Erweitert
[] werte hexadezimal anzeigen (F12)

[] Hex.-Werte mit Klartext erlauben

Dienste fiir kompatible @
Gerdte verwenden

[ ReadOnly Andern zulassen ARRAYs @
[] Parameteranzahl in Gruppen (@) Linge
anzeigen
(O 1. Element

Abbrechen

Abb. 134: Direkte_Adressierung_3
. LN [FET] - = —

Kommunikationseinstellungen 4 Online Wizards Gerate-Parameter  Operator-Parameter EQ Dokumente

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert
+-_1 ru: Betriebsdaten-Anzeigen
= |_# oP: Sollwerte / Rampen
= EE oP00: Scllwertqu 3: digital in % (op05)
W oP00: Sollwertquelle <0= 3: digital in % (op05)
W oP00: Sollwertquelle <1= 3: digital in % (op05)
W oP00: Sollwertquelle <2= 3: digital in % (op05)
W oP00: Sollwertquelle <3= 0: Analogeingang REF
W oP00: Sollwertquelle <4= 0: Analogeingang REF
W oP00: Sollwertquelle <5= 3: digital in % (op05)
W oP00: Sollwertquelle <&6= 0: Analogeingang REF
W oP00: Sollwertquelle <7= 0: Analogeingang REF
+ EE oP01: Drehrichtungsguelle <0;1;2;5> Daten ungiiltig
. R RV .. W W T o T S T S T
LAdressierungs.art : direkt JPasswu:rrt : Applikationsmodus @ | Parametersatz Zeiger : 0 aktiver
€

Abb. 135: Direkte_Adressierung_4

13.7.3 Indirekte Adressierung

Erfolgt indirekt Gber Parameterzeiger Fr09. Die in der 1.Unteransicht angezeigten Werte
gehdren zu dem in Fr09 eingestellten Satz (nicht satzparametrierbare Parameter sind im-
mer in allen Satzen gleich).
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Optionen s
i} Bibliotheken
(&) comBIVIS studia HMI
@ Internationale Einstelungen Parameter Kommunikation Parameter-listen Verhalten Dateipfade
|t KEB Analyse Sprache flr Parameter-Texte Standard Adressierungsart @
[ KEB Dokumente (@) Gleiche, wie Benutzeraberfldche @® indirekt
kti Satz
E KEB Konfigurator O spezifisch: TR () aktiver 5a
()l KEB Online-Update () direkt
i KEB Parametrierung Anzeigen sktive Satze alle
FS KEB Scope [] Unsichtbare Parameter 0 [Jz [1% [Is
& Laden und speichern [] Supervisor Parameter i1 O3 ™Os @™~
:= Verschiedenes
Erweitert Automatisch CANopen
Dienste fiir kompatible @
[] Werte hexadezimal anzeigen (F12) Gerite verwenden
[[] Hex.-Werte mit Klartext erlauben
[] ReadOnly Andern zulassen ARRAYS @
[] Parameteranzahl in Gruppen (@ Lange
anzeigen
() 1. Element
e

Abb. 136: Indirekte_Adressierung_1

/@ Startseite Node_1_FS5H_M X =

Kommunikationseinstellungen  # Online Wizards Gerate-Parameter  Operator-Parameter = Dokumente

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert

+-_| ru: Betrichsdaten-Anzeigen

=15 oP: Sollwerte [ Rarppeo
+ EE |-::P[J[J: Snllwerlquelle I

oP01: Drehrichtungsquelle

3: digital in % {op05)
2: Klemme F/R, 0-imitiert

+

+

oF 14; absoluter max. Sollwert Rechtslauf 4000,000 1/min

ts
+ EE oP02; Drehrichtungsvorgabe 0 keine Drehrichtung vorgegeben
+ EE oP03: digitale Sollwertvorgabe 1000,000 1/min
+ EE oP05: prozent. Sollwertvorgabe 0,0 %
+ EE oP06: min. Sollwert Rechtslauf 0,000 1/min
+ EE oP07: min, Sollwert Linkslauf -1: =Rechtslauf
+ EE oP 10: max. Sollwert Rechtslauf 2100,000 1/min
+ EE oP11: max. Sollwert Linkslauf -1t =Rechtslauf
Eg

T T | R SR PO PR

4. peTre—Ewte—

E\dressierungsart : indirekt j:‘asswort . Applikationsmedus 2 [Parametersaiz Leiger UJ@ aktiver Paramet

Abb. 137: Indirekte Adressierung Parametersatz Zeiger

Nur am Parametersatzzeiger Fr09 ist erkennbar, zu welchem Satz die aktuell angezeig-
ten Parameterwerte gehoren! Der Zeiger wird deshalb permanent im Editor am unteren
Rand gezeigt.

Die Einstellung des Satzzeigers Fr09 erfolgt im Editor am Parameter Fr09 oder direkt mit

Iy

dem Ilcon: ="
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Tools  Fenster  Konfigurator  Hilfe
REX BiEr 86 Ak B2
3 x /@ Startseite {2 Node_1_FSH_M x =

¥| Kemmunkationseinstellunge =~ Operator Parameter E Dokumente
Gruppen-/ParameterMar : rrameterwert
@ 0K I3 Abbrechen
+-_1 ru: Betrichsdaten- >

= oP: Sollwerte /Ran
Fr09: Parametersatz Zeiger

+ EE oP00; Sollwer igital in %% (opi05)

+-f2 oPOL: Drehri Wert 0 emme F/R, O-limitiert

+ EE oP02: Drehrich = Erweitert keine Drehrichtung vorgegeben
+-F5  oPO3: digitale -1: aktiver Satz ~ 00,000 1fmin

+ EE oP05: prozent. 1%

+-f2  oP06: min. Sol 100 1/min

E3 EE oPO7: min. Soll =Rechtslauf

+ EE oP10: max. So 00,000 1/min

+ EE oP'11: max. 5o = | =Rechtslauf

+ EE oP 14: absoluter max. Sollwert Rechtslauf 4000,000 1/min

L Poa mer bl i ITIET JO Y ~ 4. Poclaclo..k "

Adressierungsart : indirekt | Passwort : Applikationsmedus 2 | Parametersatz Zeiger :Uaktiver Parame

< 2
Abb. 138: Indirekte Adressierung Fr09

In der 2. Unteransicht (zweites ,+“) werden immer alle 8 Parameter in direkter Adressie-
rung angezeigt.

13.7.4 Aktiver Satz

In der 1. Unteransicht werden die Parameter des Satzes angezeigt und parametriert, mit
dem der FU gerade fahrt. Anzeige in Parameter ru26, aktiver Satz am unteren Rand des
Editors oder im Editor

In der 2. Unteransicht (zweites ,+“) werden immer alle 8 Parameter in direkter Adressie-
rung angezeigt.

Optionen *
i) Ebliotheken  KEB Parametrierun

@ COMBIVIS studio HMI

“ Internationale Einstellungen mmunikaﬁon Parameter-listen Verhalten Dateipfade

| KEB Analyse Sprache fiir Parameter -Texte Standard Adressierungsart @
(= KEB Dokumente (@) Gleiche, wie Benutzeroberfldche () indirekt

E KEB Konfigurator (®) aktiver Satz

(O Spezifisch: | 2: Deutsch

(1) KEB Online-Update

() direkt

(;% KEB Parametrierung Anzeigen aktive Satze alle
W3 KEE Scope [] Unsichtbare Parameter v [J2 [1% []¢
[Z Laden und speichern [] Supervisar Parameter Or Oz Os Ogrv
:= Verschiedenes
Erweitert Automatisch CANopen
Dienste fiir kompatible @
[] werte hexadezimal anzeigen (F12) Gerdte verwenden
[ Hex.-Werte mit Klartext erlauben
[] readonly Andern zulassen ARRAYS )
O Parameteranzahl in Gruppen @ Linge
anzeigen
(O 1. Element

pr—

Abb. 139: Aktiver Satz Parameter
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/@ Startseite {2 mode_1_F5H_M x -

Kommunikationseinstellungen  # Online Wizards ~Gerate-Parameter  Operator-Parameter E Dokumente

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert

+-_ ru: Betriebsdaten-Anzeigen

= of: Sollwerte f Rampep
+ 'EE oP00: Sollwertqu 3 digital in % (op05)
oP01: Drehrichtungsquelle 2: Klemme F/R, Oimitiert

+ 'EE

E2 EE oP02: Drehrichtungsvorgabe 0: keine Drehrichtung vorgegeben
+ EE oP03: digitale Sollwertvorgabe 1000,000 1/min

+ 'EE oP05: prozent, Sollwertvorgabe 0,0 %

+ 'EE oP0&: min. Sollwert Rechtslauf 0,000 1/min

E EE oPD7: min. Sollwert Linkslauf -1: =Rechtslauf

+ EE oP10: max. Sollwert Rechtslauf 2100,000 1/min

+ 'EE oP11: max. Sollwert Linkslauf -1: =Rechtslauf

+ 'EE 0P 14: absoluter max. Sollwert Rechislauf 4000,000 1/min

E EE oP15: absoluter max. Sollwert Linkslauf -1: =Rechtslauf

L

Adressierungsart : aktiver Satz jJasswort . Applikationsmodus 2 | Parametersatz Zeiger : 0 {ak‘tiver Parametersatz : 0 J

Abb. 140: Aktiver Satz Sollwertquelle

13.7.5 Adressierung nach CiA 301.

Adressierung der COMBIVERT F6, H6, P6, S6, T6 Die Adressierung erfolgt nach CiA
301.

VARiablen werden mit blauem oder grauem Wirfel gekennzeichnet. (Blau: lesbar und
schreibbar / Grau: nur lesbar). Der Parameterwert steht in der Zeile.

- _1 dr: Motorparameter
= 7 vl Geschwindigkeitsmodus
04: vl Minimaldrehzahl Rechtslauf
05: vl Maximaldrehzahl Rechtslauf
0&: vl Minimaldrehzahl Linkslauf
07: vl Maximaldrehzahl Linkslauf
20: vl Zieldrehzahl (CIA G042h)
21: Zieldrehzahl (13Bit-Aufidsung)
41: vl Geschwindigkeit Istgrenze Rechtslauf
\ 42: vl Geschwindigkeit Istgrenze Linkslauf
= _.r| ds: Antricbsspezifische Regelparameter
& ds00: KP Wirkstrom [v/A]

i den1: Tn Wirketrom
Abb. 141: Adressierung nach CiA 301 Variablen

STRUCTure Parameter werden mit einem ,Baum-Symbol* H gekennzeichnet. Die zu-
gehdrigen Subindices werden wieder mit blauen/grauen Wiirfeln gekennzeichnet (Blau:
lesbar und schreibbar / Grau: nur lesbar).
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% rudl: Istmoment 0,000 Mm
[— EE rud2: Istleistung/Energie (Anzahl) 7
W rugd2: abgegebene Wellenleistung [1] 0,000 kW
‘% ruB2: vom Motor aufgenommene Wirkleistung [Z] 0,000 kW
‘% rud2: Elektrische Verlustleistung [3] 0,000 kW
‘% rud2: Integrierte Energie motorisch [4] 0,0 KWh
‘% ruB2: Integrierte Energie motorisch (temporar) [5] 0,000 KWh
‘% rud2: Integrierte Energie generatorisch [6] 0,0 KWh
‘% rud2: Integrierte Energie generatorisch (temparar) [7] 0,000 KWh
= EE rud3: Drehzahldifferenz (Anzahl) 4

Abb. 142: Adressierung nach CiA 301 ru82

ARRAY Parameter werden mit einem ,Baum-Symbol* ; gekennzeichnet. Die zugeho-
rigen Subindices werden wieder mit blauen/grauen Wirfeln gekennzeichnet. (Blau: lesbar
und schreibbar / Grau: nur lesbar)

FWWh
= EE rud3: Drehzahldifferenz (Anzahl) 4
% ru83: Drehzahldifferenz [1] 893,9900 1/min
% ru83: Drehzahldifferenz [2] -0,0760 1/min
% ru83: Drehzahldifferenz [3] -0,0175 1/min
‘% rud3: Drehzahldifferenz [4] 0,0684 1/min
W ruR4d: Referenrwertanzeine QN _N000 1 fmin

Abb. 143: Adressierung nach CiA 301 ru83

STRING Parameter enthalten Text. Verfugbar nur in COMBIVERT F6-Pro und S6-Pro
(z.B. b110)

W th105: MAC Address (EoE Channel)
‘% fh106: MAC Address (EthChannel)
fb10&8: Ethernet over fieldbus IF configuration (Count)
b 109: basic IP configuration {Count)
| fb110: Scan names (Count)
‘i fth110: Scan names [1]
‘i th110: Scan names [2]

t-_1 ec: encoder parameter

+

+
rrra rrra o
oo0 ooo ooo

Abb. 144: Adressierung nach CiA 301 fb110

Adressierung des COMBIVERT G6
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Die Adressierung nach CiA 301 erfolgt ahnlich wie die direkte Satzadressierung bei
COMBIVERT F5. Es gibt ARRAYs und VARiablen. Die ARRAYs haben x Subindices. Die
Subindices werden von 1 bis x nummeriert. Der Satz 0 entspricht hier dem Subindex 1.
Satz 1 dem Subindex 2 usw.

In der 1.Unteransicht (Parametersatze zugeklappt) wird bei satzparametrierbaren Para-
metern die Anzahl der verfligbaren Subindices und bei nichtsatzparametrierbaren Para-
metern der Parameterwert angezeigt.

Indirekte Adressierung, ,Aktiver Satz“ und das Adressieren mehrerer Parameter gleich-
zeitig werden nicht unterstitzt!

@I Node_ 1 G6L M X

Kommunikationseinstelungen @ Online Wizards Gerate-Parameter QOperator-Para

Gruppen-/ParameterMame Paramet

+-_1 ru: Betriebsdaten-Anzeigen

oP: Sollwerte / Rampen

oPQ0: Snllwerbquell

+ § oP01: Drehrichtungsguelle (Anzahl) 8
+ EE oP02: Drehrichtungsvorgabe (Anzahl) 8
+ EE oP03: digitale Sollwertvorgabe (Anzahl) a8
+ EE oP05: prozent, Sollwertvorgabe (Anzahl) a8
+ EE oP0&: min. Sollwert Rechtslauf (Anzahl) a8
+ EE oP07: min. Sallwert Linkslauf (Anzahl) 8
+ EE oP 10: max. Sollwert Rechtslauf (Anzahl) a8
+ EE oP 11: max. Sollwert Linkslauf (Anzahl) a8
+ EE oP 14: absoluter max. Sollwert Rechtslauf (Anzahl) a8
+ EE oP 15: absoluter max. Sollwert Linkslauf (Anzahl) a8
+ EE oP 18: Festwert Drehrichtungsqguelle (Anzahl)

[DPIEI: Festwert Eingangswahl 1
W oP20: Festwert Eingangswahl 2 32 12

I +.f2  oP21: Festwer £ 1 (&nzzhl) 8

Adressierungsart : CANopen |Passwort : Applikationsmodus 2 | Parameters:

e

Abb. 145: Adressierung COMBIVERT G6 nach CiA 301 CANopen

Die Anzeige der zugeklappten ARRAY's bzw. Parameter in der Gruppenansicht kann ge-
andert werden.
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Unter in ,Tools* — ,Optionen” — ,KEB-Parametrierung“ — Tab: ,Parameter” — ,AR-
RAYs* kann eingestellt werden, ob der Wert des 1. Subindex dargestellt werden soll.

1 Ansicht Erojekt Eenster Konfigurator  Hilfe
28 =] I E- ) BRI S2EIRIEE
> & X || @ axis_1 F5 x

"|(Cpionen ) = ==

ol |[@) comBIvVIS studio HMI
a “ Internationale Einstellungen
a [=) KEB Dokumente Parameter |I-lnmmur1ikah'on Parameter-Listen | Verhalten | Dateipfade
M EE KEB Konfigurator Sprache filr Parameter-Texte Standard Adressierungsart @
= KEE Online-Update @ Gleiche, wie Benutzeroberflache (O indirekt
KEB Pi etri - () aktiver Satz
. '(ﬁl arametrierung I | ® Spezifisch: |2 peutsch ™) aktiver Sa
KEB Scope @ direkt
(& Laden und speichern Anzeigen aktive Satze: i alle
[] Unsichtbare Parameter 0 Bz 04 s
[ Supervisor Parameter H1 @3 [Es @7
Erweitert Automatisch CANopen
Dienstefirkompatible @
[[] Werte hexadezimal anzeigen (F12) Gerate verwenden
[[] Hex.-Werte mit Klartext erlauben
[[] ReadOnly Andern zulassen ARRAYS @
] Parameteranzahl in Gruppen @ Linge
anzeigen
() 1. Element

[ OK ] [ Abbrechen

Abb. 146: Adressierung nach CiA 301 Parameter

Oder im Kontextmenii: Rechte Maustaste — ,Subindex [1] fir ARRAYs anzeigen®

U uiirneEnnmrneaviouuia uan

=¥ dr: Motordaten
+F2 | dr00: DASM Bemessungsstrom (Anzshl) ls
+ drid1; DASM Bemessungsdrehzahl (A Angezeigte Parameter beobachten Fa
+ drid2; DASM Bemessungsspannung ( Selektierte Parameter becbachten F10
+ drid3: DASM Bemessungsleistung (Ar E3  Kopieren Strg+C
+ dro4: DASM cos{phi) (Anzahl) s )
+ drid5: DASM Bemessungsfrequenz [.E| L Sublndex [1] fiir ARRAY's anzeigen

dr0&: DASM Sténderwiderstand (Ang Gruppen-Kiirzel anzeigen =]

drid7: DASM Streuinduktivitat (Anzah
Parameterliste mit Auswahl erzeugen

+
@ 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 @ e

+ drid&; DASM Lauferwiderstand (Anzz

B dr09: Kippromentfaktor (Anzahl) In Dokumentation suchen...  Urmschalttaste+F1
+ dr10: DASM Hauptinduktivitat (Anzahl} 3

+ dr11: Motorschutz Modus (Anzahl) 8

+ dr12: Motorschutz Bemessunasstrom (Anzahl) 8

+ 8

dr13: DASM Magnetisierungsstrom (Anzahl)
o_ -

Abb. 147: Adressierung nach CiA 301 Sublndex

13.8 Operator-Parameter

Der Tab erscheint nur, wenn ein Operator erkannt wird. Bei COMBIVERT B6 und G6 wird
die interne Kommunikationssteuerkarte als ,Operator* benannt.
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Gleiche Wirkungsweise, wie bei Tab ,Gerateparameter”

ol axis_1_F5 x

| Kommunikationseinstelungen | # Online Wizards I Gerdte-Paramete

F

\
Operator-Parameter |E Dokumente
-

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert

= | 0%: Operatorsystem |

‘g 0500: Operatortyp R5232/485+Diag+Keyboard
g 0503: Diag Fehlerzdhler 0

i 0504: Diag Antwortverzugszeit 1ms

‘i 0505: Diag Baudrate 38400 Baud

i 0506: HSPS Max InvBusy retries ]

g 0S07: HEPS Tout-Zdhler 0

+ . _| Fb:Feldbus

Abb. 148: Operator-Parameter Reiter

13.9 Dokumente

Im Tab Dokumente werden alle verfigbaren Anleitungen angezeigt. Durch Eingabe der
Gerate-Artikelnummer werden nur noch die zugehdérigen Dokumente angezeigt. Hier ein-
gegebene Artikelnummern wird dauerhaft dem Gerat zugeordnet, kann jedoch durch
Uberschreiben geédndert werden.

i axis_1_F5 x
| Kommunikationseinstellungen | # Online Wizards I Gerate-Parameter | Operator-Paramets | % Dokumente
Gerat / Komponente Artikelnummer 4
Filter | 10U5B0D3000 - | || E] Leterg
Operator D0F5060-2000 -
(=2
07f5ald340a -
- Anleitungen
| [ Applikationsanleitung fiir F5 A-Karte
[~ EMV- und Sicherheitshinweise
[ Encoder Interface: Einbauanleitung
[+ F5 Standard- und Interfaceoperator
[ F5/F6 Leistungsteil Gehéuse D
i - Installationsanleituna filr Gehduseardibe D
Abb. 149: Dokumente Reiter

(» Dokumenten-Datenbank [ 292])

13.10 Wechsel zwischen Editoren
Wechseln zwischen den Editoren kann man durch:
» Anklicken des Editor-Tabs
» Doppelklick auf das Objekt im Navigator
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Scope Hilfe

ai-a =N SR (8t -0 BB 2
Navigator > 8 X|[ 2 sope [ (@ axis 1 F5 x|fJ avs2G6 |

=y : 5 :
5 Machine demo E] GEFEtE-EI'IStE"UI'IEIéfT‘r'GEfmm‘r Operator-Parameter I Online W

([ AT axis_1_F5 (KEB Gera

Allgemein
+ @l axis_2_G6 (KEB Gera )
Gerdtename: awis 1 F5 B
E Scope =
E Scope_1 Gerdte-Ref.: |0
E Scope_2
Kommunikations-Einstellungen
TCR(IF
IP-.-'-‘-drE55E:| T R A P
i@ Serial

Com-Part: |com7

Knotenadresse: |2

Abb. 150: Wechsel_zwischen_Editoren_1

Tastenkombination ,STRG+TAB"

Bei festgehaltener ,STRG"-Taste kann mit den Tasten ,«*, ,1% ,—*, ,|“ der zu 6ffnende
Editor oder die zu 6ffnende Ansicht gewahlt werden. Es werden nur aktive Editoren ange-
zeigt.

“

| Geber 1 0,000 1/min
| Geber 2 0,000 1/min !}_
it

[fl axis_1_F5

Gerdt
Jslastung

1 Spitzenwert Aktive Ansichten Alctive Edit n
m

m Spitzenwert [Eu MNavigator [ﬂj axis_1.F5

. Ergebnisse der Parametersu... ﬂ axis_2_Gh
r:;;;agnz:.:-gm El Meldungen - Gesamt 0 Fehl... B Scope
spannung
lemmenstatus
1gangsstatus
altbedingungen
ker

italausgdnge
‘ametersatz

e vor Verstarkung
ge nach Yerstarkung
ge vor Werstarkung

ge nach Verstarkung

ge vor Verstérkung

ge nach Verstarkung 0,0 %

Abb. 151: Wechsel_zwischen_Editoren_2
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13.11 Geratespeicher (Rezepturverwaltung)

Die KEB COMBIVERT F6/ S6 kdnnen die Rezepturverwaltung. Dabei werden bestimmte
Parameterlisten im Geratespeicher abgelegt und kdnnen spater auf verschiedene Wege

in die Laufzeitumgebung geladen werden.
Fir das Speichern der Dateien kann der Geratespeicher Wizard ((=» Geratespeicher
Wizard [» 321])) oder das KEB (=» FTP [» 332]) genutzt werden.

i Node_1_S6A x
Kommunikationseinstelungen |f! Wizards | Geréite—Parameterﬂ Gerétespeicher;uﬁ Dokumente|
N——

Verbindung aufbauen 2 f Aktueller Status: Nicht verbunden
Rezepturverwaltung | Dateisystem

Lokaler Computer
E] C:\Users\tuennermann'\Desktop\mall

Verbundenes Gerat

Organisieren ~ In Bibliothek aufnehmen »  » = 0
= Bilder 4 | Name
24 2019_07_05_Test4_Backup.

-, Dokumente
%20190321_132512.jpg

4. Musik !
Abb. 152: Geratespeicher (Rezepturverwaltung)
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14 Property-Editor (Eingabefenster)

Um den Parameterwert zu andern, kann das Eingabefenster durch einen Doppelklick auf
den aktuellen Parameterwert oder durch Markieren und Druicken der ,Enter‘-Taste gedff-

net werden.
gl axis_1_F5 x
—
| Kommunikationseinstellungen I # Online Wizardsl Gerdte-Parameter | Dperator-Parameter I % Dokumente
Gruppen-/ParameterfName Parameterwert
+-_{ ru:Betriebsdaten-Anzeigen
=-|_7 oP: Sollwerte / Rampen
+ EE oP00: Sollwertquelle <0;2= [III: Analogeingang REF]
+ EE oP01: Drehrichtungsquelle <0;2 7: nur Sollwertvorzeichen
+ EE oP02: Drehrichtungsvorgabe <0 Property-Editor &
+ EE oP03: digitale Sollwertvoragabe [ & ok ] [QAbbrechen ]
+ EE oP05: prozent. Sollwertvorgabe| & [ b
+ EE oP06: min. Sollwert Rechtslauf 94 pan. Sollwertquelle
+--F2  oP07: min. Sollwert Linkslauf <
E“ ° i SETWErL Linksiay Wert 0: Analogeingang REF
+ EE oP10: max. Sollwert Rechtslauf < -
= = Erweitert
+ EE oP11: max. Sollwert Linkslauf < - i
5 0: Analogeingang REF -
+ EE oP14: absoluter m.. Rechtslauf olwertquele
0: Analog gang F.EI
+ 'EE oP15: absoluter m...rt Linkslauf 1: Analogeingang ALY |
‘g oP16: Drehrichtun.. echsel Verzy & gigﬁﬁ: absol?t {UD}EB}
- 3: digital in % (op05
+ E: oP18: Festwert Dr...tungsquelle 4; Matorpoti (ru37)
‘i 0P19: Festwert Eingangswahl 1 5: Solldrehzahl (sy52)
) i - ) &6: ext. PID Ausgang (rusz)
ig 0P20: Festwert Eingangswahl 2 7: Drehzahlerfassung 1
+ 'EE oP21: Festwert 1 <0;2= 8: Drehzahlerfassung 2
N . , . 9: AN1 direkt (+/- 10V)
5 Eg OF22: Festwert 2 <0;2> 10: hochauflésend in % (op63)
+-F2 oP23: Festwert 3 <0;2> I i
3
+ EE oP27: Rampenmodus <0;2> = = ns

Abb. 153: Property-Editor (Eingabefenster)

14.1 Grundeinstellung

Unter: ,Tools* — ,Optionen“ — ,KEB-Parametrierung“ — ,Verhalten“ kann im Feld ,Pro-
perty-Editor” festgelegt werden, ob das Eingabefenster nur sequenziell oder immer sicht-
bar ist.
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weiten  Ansicht Ernjel{- Tools }Eenster Konfigurator  Hilfe

Bll2E

AnNpassen...

W
15

s
|"'H

Fraject KEE Parameterbeschreibungsdatei importieren Wi
Mode_1_S6A_EtherCAT (KE

KEB-Dokumente verwalten

= Parameter-Beschreibungen neu laden
KEB Sicherheitsmodul
B keser
& IPScan
lz=] KEB-Dokumente \=tricl

Parametersicherung ca

|1 —

Optionen *

i Eibliotheken KEB Parametrierung

(&) comBIVIS studio HMI

@ Internationale Einstellungen Parameter Kommunikation Parameter-liste Verhalten  pateipfade

Abb. 154: Grundeinstellung Tools Optionen

|, KEB Analyse Kommunikations-Meldungen
E KEB Dokumente Meldungen als Pop-LUp anzeigen:
2 KB Konfigurator Kritischer Fehler ] warnung

=y—KEE-ORline Fehler [ Information
P& RE5 Seope Property-Editor
& Laden und speichern [ Dialog bei "0K"schliessen ] Rundung:
— ! P (@) Standard (kaufmannisch)
:— Verschiedenes Dialog bei "Abbrechen”schliessen

Immer abrunden
Scrollbarim Property-Editar o

Eingabewerte auf Kompatibilitdt zum Datentyp priifen

Erweiterte Einstellungen
Verfligbare Assistenten nach Gerdtesuche anhdngen

Auswahl in KEB Gerate-Editor nach Gffnen wiederherstellen

setrechen

Abb. 155: Grundeinstellung Verhalten

14.2 Funktionsauswahl
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Property-Editor @ 2

[© o 7 [@abbrenen ] ot
4 [ b

oP00: Sollwertquelle

Wert 2: digital absalut (op.03) = 3
S Erweitert
Sollwer 2: digital absclut {op.0 = 4
0: Ana wgang REF
1: Analogeingan
digital abso op. L

3: digital in %% (op.05)
4: Motorpoti (ru.37) 5
g: Solldrehzahl (sv.52)
6: ext. PID Ausgang (ru, 52)
7: Drehzahlerfassung 1
3: Drehzahlerfassung 2
9: AN1 direkt (+/- 10V)
| 10: hochauflésend in % {op.&63)

B — L v 11 e

Abb. 156: Funktionsauswahl
1 Mit "OK" oder der "Enter-Taste" wird 2 Bildlaufleiste
der Wert iibernommen.

3 Eingabewert wird mit "OK" tbernom- 4 Auswahltabelle ausklappen
men. Er kann auch direkt als Ziffer
eingetippt werden.

5 Scrollbalken

14.3 Zahlenwerteingabe

130 ma_mu_sw-cv68-20428970_de



Property-Editor (Eingabefenster) | 14 E .

Property-Editor

| & ok Abbrechen
1 — 2
oP40: Ausgangsfrg.begrenzung Rechtsla

Wert | EAIGEVIT) —

— 1

e
Abb. 157: Zahlenwerteingabe
1 Mit "OK" oder der "Enter-Taste" wird 2 Scrollbalken mit der Maus verschieb-
der Wert ibernommen. bar.

3 Direkte Eingabe des Zahlenwertes.
Der Wert wird bei "OK" Gibernom-
men. Die Einheit wird automatisch
eingesetzt.

Abhéangig von der internationalen Einstellung des MS-Windows wird bei ge-
brochenen Zahlen ,Komma“ (deutsch) oder ,Punkt als Trennung gewertet.
Im Deutschen wird der Punkt als 1000er-Trennung gedeutet.

14.4 Parametereigenschaften / Hintergrundinformation

Die hinterlegte Geratebeschreibungsdatei beinhaltet viele Informationen tber die Gerate-
parameter. Diese werden gezeigt, wenn man auf das kleine Dreieck am unteren Rand
des Eingabefensters klickt.
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132

KEB Automation KG

LU Limin
0 1/min

1200
0,000
2000
2000

2000 Property-Editor

@ ok

col4: Lageriickfiihrung Quelle

(£33 Abbrechen
>

Wert

2: Lageschatzung

= Erweitert

0: em Quelle

2: Lageschatzung

2 ve
10= 3
16

0 au

1: spit

0: keine Optonen
0: Reset inaktv

Abb. 158: Parametereigenschaften_1
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Property-Editor |E|
| & oK | |a.ﬂhhrechen |
‘ o :
oP00: Sollwertquelle
Wert 2: digital absolut {(op.03)
=] Erweitert
Sollwertguelle |2: digital absolut (op.03) "-'l
| : — 1
Parameter-Information
4 Allgemein -
Dbt oP00D
Mame Sollwertquelle
Gerat D:axis_1_F5

CANopen-Typ VAR
AdressefIndex  OocD300
SHatz 0
Anzahl 53tze 7

4 Erweitert
Einheit
Obergrenze [10] 10: hochauflasend in %%
Untergrenze [0] 0: Analogeingang REF
Standard-Wert  [0] 0: Analogeingang REF
Auflésung 1
Multiplikator 1 -

m

Abb. 159: Parametereigenschaften_2

1 Durch Mausklick auf das Dreieck
wird ein Fenster gedffnet, welches
grundlegende Daten des Parameters
anzeigt: Hexadezimal-Adresse,
Grenzen, Degaultwert, Auflésung,
Datenlange usw.
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14.4.1 Klartext Export nach IEC 61131-3

Mit der Version COMBIVIS studio 6 kann man die Anzeigetexte in IEC 61131 Format ex-
portieren. Am Parameter: Kontextmeni— ,IEC 61131-3 Code generieren* — ,Klartext
Funktion generieren®.

1 B Sstartseite V[, node_1_56a x
\ Kommunikationseinstellungen |/, W\zardsl Gerate-Parameter |GEratEspe\d’\Er | = Dokumente
b Gruppen-/Parameterhlame Parameterwert
= ru: Betriebsparameter
“% ru01: Ausnahmestatus 55: Fehler!
® rs02: Warnbits o kene Ve Angezeigte Parameter beobachten F
-9 ru03: Wamstatus 0 kein Fehle Selektierte Parameter beobachten F10
W ruD4: Status Versorgungseinheit 4:inBetrieb| 53 Kopieren Strg+C
% ruos: solwertanzeige 0,0000 1/rmir Gruppen-Karzel anzeigen =
% ruls: Anzeige Rampenausgangswert 0,0000 1mi
© ru07: Istfrequenz 0,0000Hz Parameterliste mit Auswahl erzeugen
: :22 ::::;:’h;mm ZE;BZ: i:: IEC 611313 Code generieren v (K\artaft Funktion generieren (EC61131-3) |
& ru10: Istscheinstrom 2008 In Dokumentation suchen.. Unschalttastes F1 Normierungsfunktion generieren (EC 61131-3)
% rull: Istwirkstrom 0,00A
Abb. 160: Klartext Export nach IEC 61131-3 Code generieren
|5] eetPlsmiex_ruol =
1 re
o Tk f gansrabagy Cha I::'.-. abakk F pErasatar el 2 axcaplio, ebaba® (D l--"JTI- BIEE B
] [ tes fop correctness and oompletenssg)
g
El [¥ES Ef-lod=-fan=rabor Versipas d.5.0.201
1
T FIEICTION GecFlaioTexc _ruldl @ STRIBG{IE]
= VEE INFUT
3 f¢ Tha valus for wia the plaintest 1s degirsd
10 walan @ DWORD:
D VER
4 1
-
CASE valus OF
1a4000 1001 GetFlailnlext rall =
3 it} i GetPlainlext_mall :=
i 1 ¢ GenPlalnTedt pali =
] 3r GetPlainTent_rull t=
i GetElainText_rall =
i GetFlainText rall :=
E] ST nTENT_ ¥l B
] ! GetElainlext rall =
1a i GetPlainI=xt 1 =
i ¢ meLPlainTest a0l =
H E: JetPlainTest rull t=
16400000003 SetPlainText rall =
14 REANANANNT s SekElminTeet mallt o= *FRERE meerhest inbernal

Abb. 161: Klartext Export nach IEC 61131-3 Code Text
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15 Generelle Einstellungen

Allgemeine und spezielle Optionen kdnnen unter ,Tools* — ,Optionen®... angezeigt und
eingestellt werden.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt
B &3 =
Mavigator -
= Project X
£ Cockpits
+. g% Node_1 FSH_M (KEB Geraet)
= ¥ Node_1_FeP (KEB Geraet)
£33 Cockpits

Tools

8
b

Fenster  Konfigurator  Hilfe

Package Manager...

Lizenz-Repository...

Lizenz-Manager...

—BNPASSENu,

Optionen...

Optionen importieren und exportierer

Abb. 162: Tools Optionen

Die Einstellungen werden automatisch nichtfllichtig gespeichert, wenn COMBIVIS 6 be-

endet wird. Bei einem Versionsupdate bleiben die Optionseinstellungen erhalten.

Die Einstellungen kdnnen exportiert und auf einem anderen Rechner importiert werden:

Mendleiste ,Tools* — ,Optionen

importieren und exportieren...”

_} KEE Safety Module
7 :@ Parameter lists
2021 07_14 Project ¥_927%
Parameterliste
s LT_'!: Scopes

Bearbeiten  Ansicht Projekt' Tools IFen ster  Keonfigurater  Hilfe
(=] = ﬂckage Manager...
- H Lizenz-Repository...
rofect X E Lizenz-Manager...
£ Cockpits
f% Mode_1_F&P (KEE Geraet) Anpassen...
% Cockpits Qptionen...

E
-
1] ”

| Optionen importieren und exportieren...

KEE Parameterbeschreibungsdatei importieren

=
=

Parameter-Beschreibungen neu laden

KEB FTP

IM¢

Abb. 163: Tools Optionen importieren und exportieren

ma_mu_sw-cv68-20428970 de

135



15 | Generelle Einstellungen KEB Automation KG

Optionen impertieren und exportieren >
{®) Ausgewdhlte Optionen exportieren
Optionen auswahlen
Option Ort
[] Bibliotheksrepositorys und nichtverwaltetes Bibliotheksmapping Maschine
[0 cerateeditor Benutzer
[] Gerate-Repositorys und Download Maschine
[l kEB-Optionen (benutzerbezogen) Benutzer
[ keB-Optionen (systemweit) Maschine
[1 Refactoring Benutzer
Datei |
() Ausgewdhlte Optionen importieren
Datei
Abbrechen

Abb. 164: Optionen importieren und exportieren

15.1 Optionen — Spracheinstellungen
Es gibt 3 Sprachbereiche:
* Programmsprache
» Parameterbenennung
+ Hilfe
Diese kdnnen unabhéangig voneinander eingestellt werden. Wenn eine eingestellte Spra-
che nicht verflgbar ist, wird Englisch angezeigt.

Einstellung Programmsprache und Hilfe unter: Werkzeugleiste —,Tools* — ,Optionen® —
»Internationale Einstellungen®.
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r ——— e ~
Cptionen ﬂ

i) sibliotheken

Spracheinstellung fur die Benutzeroberfiache:
ﬂ| Internationale Einstellungen I | H d
7

E EE Dokumente @ Dieselbe Sprache wie Microsoft Windows verwenden

ﬁ KEE Kanfigurator () Spezielle Sprache: English

(&) KEB Online-Update Achtung: Die Anderung dieser Einstellungen wird erst beim nichsten Neustart der

(ﬁ KEB Parametrierung Anwendung wirksam, Einige Komponenten kannten méglicherweise nicht in der
ausgewdhlten Sprache verflighar sein und werden dann in der Default-Sprache

P& KB scope (typischerweise Englisch) erscheinen.

[& Laden und speichern Online Hilfe Sprache

i= Verschiedenes @ Dieselbe Sprache wie die Benutzeroberflache verwenden

() Spezielle Sprache:

[ OK. ] ’ Abbrechen

L

Abb. 165: Internationale Einstellungen

Die Parameterbenennung wird eingestellt unter: ,Optionen“ — ,KEB Parametrierung“ —
.Parameter*.

(E» KEB Parametrierung - Parameteransicht [» 139])
15.2 Konfigurator

KEB Konfigurator Grundeinstellungen kénnen hier gesetzt werden. Sie gelten fur jeden
neuen Start des Konfigurators KEB Konfigurator.

- ————— —_——————— -
Cptionen M
fifl Eibliotheken
(&) comBIVIS studio HMI _
@ Internationale Einstellungen Standard-Ansichtsebene: ’SIandard v] @
Datenbank-Speicherort:  C:\ProgramData\COMBIVIS &'Configurator E]

—

ﬁ' K Kon.ﬁgurator I [] Erweiterte Fehler-Informationen anzeigen
) KeE Online-Update

(;% KEB Parametrierung
!ﬂ KEE Scope

& Ladenund speichern

i= Verschiedenes

[ CK J [ Abbrechen

L

Abb. 166: Konfigurator_1
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Legt den Umfang der Spalten irm tabellarischen Auswahldialog sowie den Umfang an Informationen fest,
die im Eigenschaften-Fenster angezeigt werden,

- Standard:
Alle relevanten Eigenschaften werden angezeigt,

- Expert:
Alle relevanten plus einige spezielle Eigenschaften werden angezeigt.

- Internal:
Alle Eigenschaften werden angezeigt.

Abb. 167: Konfigurator_2

15.3 Optionen - KEB Dokumente

[= ——— T —— =
Cptionen ﬂ

i) sibliotheken
(&) comeIvIS studio HMT

llungen PDFEinstellungen | Erweitert
( I kEB Dokumente | PDF-Viewer )
nnguratar @ COMBIVIS-mitgelieferter PDF-Viewer (empfohlen)

KEE Online-Jpdate C-\Program Files (x86)KEBICOMBIVIS 6\PdfViewerlPDFXCuiaw.axe
(;% KEB Parametrierung . )

() Standard PDF-Viewer
!ﬁ KEE Scope -

ColFProgram Files (x86)Adobeldcrbat Reader DCIReaderidornRd32 axe

& Laden und speichern L-iFrogram Files (xE6/5a0b bat ez Clifez Rd32 ex
i= Verschiedenes ©) Manuelle Auswahl:

/A search="%=earch%" "3%file%:" zuriicksetzen

[ CK J [ Abbrechen

%

Abb. 168: KEB Dokumente
(» Dokumenten-Datenbank [ 292])

15.4 Optionen - Online-Update

COMBIVIS 6 kann nach verfligbaren Updates suchen und diese installieren, wenn eine
Internetverbindung aufgebaut ist. Es wird nicht nur nach Programmupdates gesucht, son-
dern auch nach Updates fiir Anleitungen, Parameterbeschreibungsdateien (notwendig
bei Softwareupdate von KEB-Geraten) und Bibliotheken.
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r e R e ™
Cptionen ﬁ

i Bibliotheken
(&) comBIvIs studia HMI ;
ﬁ Internationale Einstellungen Auto-Update “’roxy-ﬁnstellungen Erweitert

E KEB Dokumente Automatisch auf Updates priifen
= - Aktiviert 1

() Beijedem Programmstart

!ﬂ KEB Scope @ Regelmabia: |wichentlich ] 2
[& Laden und speichern
;E Verschiedenes

Letzte automatische Priffung: 25.07.2017 10:12:47

[ oK ] [ Abbrechen

L

Abb. 169: Optionen_Online_Update_1

1 Aktiviert das automatische Online- 2 Auswahl: Wann nach Updates ge-
Update. sucht werden soll.

Automatisch auf Updates prifen wochentlich/monatlich bedeutet: nachste Prifung 7/30
Tage nach der letzten Prifung, wenn eine Internetverbindung besteht oder bei nachster
Verbindung nach diesem Termin.

Falls die Internetverbindung nicht Gber die Standard-Proxyeinstellungen aufgebaut wer-
den kann, kann die Einstellung fir COMBIVIS 6 separat vorgenommen werden.

- S
Optionen ==

(i) Bbiotheken

(@) come1vIs studio HMI
Auto-Updatd | Proxy-Einstelungen |Eryeitert
-

[ KeB Dolumente proxy
© Kein Praxy

(@ KeB Orline-Update @ System-Standard verwenden
1 Brametiering (©) Automatische Proxy Erkennung
¥ KEB Scape @ Manuelle Konfiguration

& Laden und speichern

i= Verschiedenes Proxy: [proxy

Port: [21

Authentifizierung:

Abb. 170: Optionen_Online_Update 2

15.5 KEB Parametrierung - Parameteransicht

Einstellung firr die Anzeige der Gerateparameter im Gerateeditor.
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ropﬁonen T —————— —— —— o — EE =
il Bibliotheken
@ COMBIVIS studio HMI
@ Internationale Einstellungen ' Parameter |I<nmmunikah'on Parameter-listen I Verhalten I Dateipfade|
E KEB Dokumente prache fur Parameter-Texte Wﬂn’/@-—_— 1
E KEB Konfigurator @ Gleiche, wie Benutzeroberflache Crndirekt 2
i © Spezifisch: [2: Deutech () aktiver Satz
( 41| KEB Parametrierung | | : @ direkt
Anzeigen aktive Satze: . alle
= Laden und speichern [] Unsichtbare Parameter " L1z L14 [ls 3
:E Verschiedenes |:| Supervisor Parameter 1 M3 |:| 5 |:| 7
4
Erweitert Automatisch CANopen
. firk bl
[] Werte hexadezimal anzeigen (F12) E:Zige\.:rr\,.-:nnég:tl F °
[7] Hex.-Werte mit Klartext erlauben
[7] ReadOnly £Endern zulassen ARRAYS @
[[] Parameteranzahl in Gruppen @ Lange
anzeigen B
() 1. Element 5
[ OK ] [ Abbrechen ]
Abb. 171: Parameteransicht
1 Parametersprache: Wenn Sprachda- 2 Satzadressierung von Parametern
tei nicht vorhanden, wird Englisch bei Erstellung einer Parameterliste.
angezeigt.
3 Anzeige von normal nicht sichtbaren 4 Anzeige von Service-Parametern mit
Service-Parametern. speziellem Passwortschutz.

5 Einstellungen fiir Antriebsprofile
nach CiA 301. Statt der Anzahl der
Subindices wird der Wert von Subin-
dex 1 angezeigt (nur sinnvoll bei
COMBIVERT G6).

Eine Anderung der Parametersprache wird sofort umgesetzt. Es ist kein Programmneu-
start erforderlich.

(E» Satzadressierung [» 114])

15.6 KEB Parametrierung - Kommunikation
Einstellungen fur die Kommunikation mit den Geraten.
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Optionen *

i) sibliotheken

“ Internationale Einstellungen
& KEE Analyse

# KEB Assistenten

Parameter Kommunikation parameter-listen Verhalten Dateipfade

Allgemein Baudraten serielle Ports (4)

(@) keB coMBIVIS studio HVI Timeout [ms]: 0 o 2 com1 | e =
E KEB Dokumente 2
lﬁ KEB Konfigurator \erbindungspriifung alle [s]: |5,0 = CoM3 || 38400 -

KEB Online-Update

(ﬁ KEB Parametrierung Kommunikationskanile bei

!ﬂ KEB Scape m|n|lm|erterAnv.'endung
= schliefen

(& Laden und speichern

i= vVerschiedenes

Abbrechen

Abb. 172: Optionen - KEB Parametrierung — Kommunikation

@ Max. Wartezeit auf Rickantwort ® Uberpriifung des Verbindungsstatus

nach jeweils x Sekunden

© Zuordnung Schnittstelle / Ubertra-
gungsrate. Anzahl der Ports abhan-
gig vom PC.

©® Gibt Schnittstellen frei, wenn
COMBIVIS Fenster minimiert

15.7 KEB Parametrierung - Parameterlisten

Voreinstellungen fir neu zu 6ffnende Parameterlisten.

— e e e

[ - - ——
Cptionen

flif) Bibliotheken

@ COMBIVIS studio HMI

@ Internationale Einstellungen
E KEB Dokumente

P——
| Parameter I Kcmmunikaﬁor” Parameter-listen |'derhalten I Dateipfadel
— S

Spalten (fiir neue Listen) Standard-Einstellungen {beim Gffnen)

=

E KEE Konfigurator

(ﬁ KEE Parametrierung
COpe

[ Laden und speichern
i= Verschiedenes

Index (#)
Gerte-Ref.
[7] Gerate-Name
Adresse
SubIndex
Satz
Read/Write
IDText

Name

[ Benutzerdef. Name
Offline-Wert
Online-Wert
Bemerkung

Info-Boxaufgeklappt
Gitternetz aktiviert
[ 'Quick compare’ aktiviert

Erweiterte Einstellungen

Kandle wihrend Up-/Download
von Parameterlisten verriegeln

CANopen-kompatiblen
DW5-Export erlauben

[ o

] ’ Abbrechen

Abb. 173: KEB Parametrierung - Parameterlisten
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15.8 KEB Parametrierung - Verhalten
Einstellungen fur das Verhalten von COMBIVIS 6.

i T ——— —— ——— ~
Cptionen ﬂ
fii§) Bibliatheken
(&) comBIvIS studio HMI
“ Internationale Einstellungen | Parameter | Kommunikation Parameter-l_ister” Verhalten |bateipfade|
—
E KEB Dokumente Kommunikations-Meldungen
E KEB Konfigurator Meldungen als Pop-Up anzeigen:
i Kritischer Fehler [] warnung 1
(Lﬁ KEB Parametrierung Fehler [[] Information
KEE Scope

[& Laden und speichern Property-Editor
= yerschiedenes Dialog bei "0K"schlizssen Rundung: 2
- . - @ Standard (kaufmannisch)

Dialog bei"Abbrechen”schliessen

() Immer abrunden

scrollbarim Property-Editor -

Eingabewerte auf Kompatibilitdt zum Datentyp priifen

Erweiterte Einstellungen

Verfligbare Assistenten nach Gerdtesuche anhdngen 3

Auswahl in KEB Gerdte-Editor nach Offnen wiederherstellen

[ OK J [ Abbrechen
~ |

Abb. 174: Verhalten

1 Anzeigeverhalten bei Fehlermeldun- 2 Verhalten des Property Editors (Ein-
gen gabefenster)

3 Verfligbare Assistenten werden im
Projekt gleich mit gedffnet.

(E» Property-Editor (Eingabefenster) [» 128])
15.9 KEB Parametrierung - Dateipfade

Dateipfad firr die Parameterbeschreibungsdatei (XML-Datei). Abhangig von Betriebsmo-
dus und Firmware-Stand sind fir jedes KEB-Gerat eine oder mehrere Parameterbe-
schreibungsdateien erforderlich. Ist die entsprechende Datei nicht vorhanden, werden im
Gerateeditor keine Parameter angezeigt. Uber die Online-Updatefunktion kann der Da-
tenbestand automatisch aktuell gehalten werden.

An dem Hauptpfad sind XML-Dateien aller ansprechbaren Gerate automatisch hinterlegt.
Neben dem Hauptpfad kdnnen Beschreibungsdateien auch an anderem Ort abgelegt

werden (z. B. fUr Testfirmware etc.). Der Pfad muss dann als ,zusatzliches Verzeichnis*®
hier hinterlegt werden.
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= —

Cptionen

e —_— —— W e

S
fif§ Bibliotheken KEB Parametrierung

(&) coMBIvIS studio HMI

@ mnternationale Einstellungen | Parameter | kommunikation | parameter-isten | whmm{@—
@ KEB Dokumente

Parameter-Beschreibungsdateien (XML)
ﬁ KEB Konfigurator

Hauptverzeichnis:
C:\Program Files (x86)\KEB\COMBIVIS_6\KEB\ParameterDescription 1

( ﬁ| KEE Parametrierung I |

cope Zustzliches Verzeichnis (optional):
|| [ Laden und speichern

= e ]
i= Verschiedenes

[ Erweiterte Fehler-Informationen anzeigen

ok | [ abbrechen

Abb. 175: Dateipfade

1 Aktualisierte Dateien ohne Neustart
Ubernehmen.

15.10 Optionen - KEB Scope

= —

Cptionen

T —— - o

(S
i) Eibliotheken KEB Scope

(&) coMBIVIS studio HMI

- Anzeige 5 | j
“ Internationale Einstellungen 02 | Kandle | Erweitert

E KEE Dokumente Die folgenden Einstellungen werden bei neuen Scope-Objekten verwendet:
E KEB Konfigurator Standard-Farben
[ KEE Online-Update Raster: |l
.ﬁ.ﬁEE.Ear.am:@ierung Cursors: i
( |KEBScope I Hintergrund (Diagramm}): [~
|| eETegerTrarEpeichern Hintergrund (Rahmen) [~
i= Verschiedenes
Legende Raster
() Deaktiviert () Deaktiviert
@ Kompakt () Einfach
() Erweitert @ Komplett
) Komplett

Standard wiaderherstallen

[ ok || Abbrechen

%

Abb. 176: Scope
(E» Scope-Grundeinstellungen [» 259])

15.11 Optionen - Laden und speichern

Einstellungen zu Laden und Speichern und zum Startfenster:
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[ ———— T ————— e ——— = —— -
Cptionen ﬂ
il Bibliotheken
(&) coMBIvIS studia HMI
“ Internationale Einstellungen D Sicherungskopie erzeugen 1
E KEE Dokumente [ Automatisch alle 10 2| Minute(n) speichern 2

E KEE Konfigurator

KEB Online-Update

(ﬁ KEE Parametrierung
KEB Scope

[Z Laden und speichern

[~ vor dem Ubersetzen speichern

—

: Beim Starten: |Startseite anzeigen ~]
= Verschiedenes —
) Das zuletzt verwendete Projekt 6ffnen
News Seite:  pen Dialog "Projekt &ffnen” anzeigen |
]

en Dialog "Meues Projekt” anzeigen 3
Homepage: Eine leere Umgebung anzeigen
Startseite anzeigen

Erweiterte Einstellungen...

[ OK ] [ Abbrechen

Abb. 177: Laden_Speichern

1 Automatische Sicherungskopie beim 2 Automatische Hintergrundsicherung
Speichern des Projekts erstellen. erstellen.

3 Anzeige beim Start von COMBVIS

Die Sicherungskopie wird als ,xxx.backup® gespeichert und kann durch Andern in
~XXX.project” wieder lesbar gemacht werden.

15.12 Verschiedenes

In der Werkseinstellung werden alle Tabs in den Editoren waagerecht angeordnet. Im
Gerateditor kdnnen die Tabs alternativ senkrecht positioniert werden.
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-
Cptionen

(&) comBIvIS studio HMT

; Erscheinungsbild
“ Internationale Einstellungen SEREIUNgSD!

E KEB Dokumente Gerate-Editor

E KEE Konfigurator Registerkarten-Reiter horizontal anzeigen{urspriinglicher Anzeigestil) ] o
!l (&) «eB online-Update

F_'d (Fiir bereits gedfinete Gerate-Editoren wird diese Anderung erst nach erneutem

ﬁ KEB Parametrierung Offnen wirksam.)

ﬂ KEB Scope

—

iehern
| Verschiedenes

[ ok || abbrechen

%

Abb. 178: Verschiedenes_1

@ Ordne Tabs im Gerateeditor waage-
recht oder senkrecht an.

B sStertseite [ Node_1_S6A_FtherCAT x || |  KEB Sicherheitsmodul [Node_1_56A_FtherCAT] B Scope |
Kommunikationseinstellungen
- ) W
) & & o K -
Wizards D Schutz- { Wam-
Grundeinstellungan Motar Riickfiihrungsmodus Regler Funktionan Ider
Geréte-Parameter Grund llungen | Exp i |
D s Li in A . Py
Dokumente = I S T ———— | W W W W
Cptionen
- Ba
. WY | i) Bibliotheken Verschiedenes
\ [ (&) comBIvIS studio HME Eschemangaid |
2 Ersch sbild
¥ “ Internationale Einstellungen Scneinungsol
E KEE Dokumentes
Re ﬁ KEB Konfigurator [] Registerkarten-Reiter horizantal anzeigen (urspriinglicher Anzeigestil) ]
W KEB Orline-Update
@ pd (Fiir bersits gecfinete Gerate-Editoren wird diese Anderung erst nach erneutem
[ ﬁ KEE Parametrierung Oiffnen wirksam.)

¥ kEB scope
|| | Laden und speichern

= —

)

Abb. 179: Verschiedenes_2
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15.13 KEB Assistenten

Opticnen

i) sibliotheken

g Interna1.mnale Einstellungen [] warnen wenn der 'mode of operation’ im Testlaufwizard gedndert wird
# | KEB Assistenten |

@ KEE COMEIVIS studio HMI
E KEE Dokumente

E KEE Konfigurator

@ KB Online-Update

(;% KEB Parametrierung

Eﬂ KEE Scope

[& Laden und speichern

:i— Verschiedenes

—

Abb. 180: Optionen - KEB Assistenten

Wenn der Betriebsmodus geéndert wird und sich der Umrichter im Zustand "Operation

Enabled" befindet, kann sich der Motor bewegen. Dies ist abhdngig vom gewahlten Mo-
dus und den jeweils gultigen Parametern.

Dieses Verhalten kann unbedarfte Nutzer liberraschen.

Durch Auswahl des Optionsfeld wird in dem Testrun Wizard vor dem Umstellen des Be-
triebsmodus Uber die DropDown Auswahl eine Warnung angezeigt. Wenn der Nutzer hier
abbricht, wird der Betriebsmodus nicht verandert.
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16 Bildschirmaufteilung

Bildschirmaufteilung zuriicksetzen:

Alle Anderungen der Bildschirmaufteilung kénnen zuriickgesetzt werden:
Mentuleiste: ,Fenster* — ,Fenster-Layout zuriicksetzen®

icht Projekt Inuls' Fenster IIEunﬁguratnr Hilfe
B | Nachster Editor Strg+F6

.,—
&

Vorheriger Editor  Strg+HUmschalttaste +Hr6

d

G Alle Editoren schliefen

\_EtherCAT (KEE Gerae I FensterLayout zurlicksetzen I

ieitsmodul = 3
= MNeue horizontale Registerkartengruppe

ards

Ll

[T] Meue vertikale Registerkartengruppe

m ‘
-

Unverankert

Andocken

Abb. 181: Bildschirmaufteilung Fenster-Layout zuriicksetzen

Bildschirmaufteilung manuell andern:

Die Registerkarten (Editor-Fenster, Scope, Parameterliste...) kdnnen untereinander oder
nebeneinander angezeigt werden:

Die zu verschiebende Registerkartengruppe aktivieren — MenU ,Fenster* — ,Neue hori-
zontale oder vertikale Registerkartengruppe® auswahlen.
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Projekt Innlsl Fenster ||Konfigurator Hilfe

| Nachster Editor Strg+F6 k | & |
Vorheriger Editor  Strg+Umschalttaste +F6 S6A Eth
@ Alle Editoren schiiefen -ards _E
2rCAT (KEB Gerae| Fenster-Layout zuriicksetzen —
2aul Meue horizontale Registerkartengruppe =r
Meue vertikale Registerkartengruppe Mot
Unverankert Brems:
Andocken
Ausblenden

Abb. 182: Bildschirmaufteilung Neue vertikale Registerkartengruppe

Alternativ:

Zu verschiebende Registerkarte mit der linken Maustaste anwahlen, festhalten und zur
Bildschirmmitte hinziehen. Es erscheint ein Orientierungskreuz. Je nach Auswahl wird die
Registerkarte oben, unten, rechts oder links angeordnet (blau hinterlegte Flache).
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() axis_1_F5 x| [f] axis_2Gs
|KEB—Gerét| Gerate-Parameter |0perab:ur—Parameter Ornline wizards | Information

Gruppen-/ParameterMName Parametenwvert (1 —
+-- ru; Getriebsdaten-Anzeigen

+ |0P: Sollwerte { Rampen |

+- Pn: Schutz-fSonderfunktionen

+ ¢5: Drehmoment/Drehzahlregler

+- d5: AntriebsabhangigeRegler
+- uF: UffKennliniefModulation
+- dr: Motordaten

+- cn: Technologieregler

+.- Ec: Geberschnittstellen

+. Ud:Bedienoberflache

Fr: Parametersatze

+

- An: Analoge Ein-fAusginge
- diz Digitaleingdnge

- do: Digitalausgénge
- LE: schaltpeagel [ Timer
- P5: Posi-{Synchronparameter

e i

- In: Geratespezifische Daten

- Gy Systemeinstellungen

- s abgleich-fHilfsparameter
- PP: Prog. Parameter

I U

eee -

+- rG: Registerparameter

Abb. 183: Orientierungskreuz_1

Das verschobene Fenster kann dem eigentlichen COMBIVIS-Fenster tberlagert werden.
Bei Mehrbildschirmbetrieb kann man damit das Fenster auf einen anderen Bildschirm zie-
hen. Das Fenster wird dafiir mit dem Mauszeiger irgendwo auf dem Bildschirm abgelegt.
Zum Zurickstellen wird es auf das mittlere Feld im Orientierungskreuz gelegt.
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x [f] awis_1Fs [ axis_2 68 x
_E] |K.EB—Gerét| Gerate-Parameter |Dperatcur—Parameher Online wizards | Information

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert
+. ru: Betriebsdaten-Anzeigen

+ - oP: Sollwerte / Rampen

+- Pn: Schutz-/Sonderfunktionen
+- 5: Regelparameter

+ dS:AntriebsabhéngigeRe%
+- uF: Uff-KennlinigfModulatio
+- dr: Motardaten

+- cn: Technologieregler

+. Ec: Geberparameter

+- Ud:Bedienoberfliche

+.. Fr: Parametersitze

+- An: Analoge Ein-fAusgidnge

+-- di: Digitaleingdnge

+- do: Digitalausgange

+.. LE: Schaltpegel / Timer

+- nn: Motormodell-Parameter
+. In: Gerdtespezifische Daten
+- fh: Filterparameter

+- Sy: Systemparameter

+ - &f: Abgleich-/Hilfsparameter
+- PP: Prog. Parameter

+ - pr: D5P402 Parameter

Adressierungsart : CAMopen | Passwort 1 CP-Mode Lesen/Schreiben 0 | Parametersatz Zeiger @ 0 %

glen)

Abb. 184: Orientierungskreuz_2

Unter- oder nebeneinander liegende Registerkarten kdnnen an den Platz neben einer an-
deren Karte gezogen werden. Damit liegen diese dann hintereinander.

Gleiches Verhalten auch beim Ziehen der Registerkarte auf die Mitte des Orientierungs-
kreuzes (siehe oben).
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| Gerate-Einstellungen | GEF@F'PEFBITIEEI' |Operator—Paran1eter I Orline Wizards I Information
Gruppen-/ParameterMaghe Parameterwert il
+.-_| ru:Betriebsdateg-&nzeigen
+ _4| oP: Sollwerte § I’ampen | |
+-_| Pn: Schutz-fSonferfunktionen 1
+-_J c5: Drehmomefpt/Drehzahlregler
4 _| dS:AntriebsafhangigeRegler
+- | uF:lU/f-Kennjnie/Modulation
+-_| dr: Motordagen
+-_] cn: Technolfgieregler
4 _| Ec: Gebergfhnittstellen
4 _| Ud:Bediefloberflache
Adressierungsari: direkt | Passwort : Applikationsmodus 2 | Parametersatz Zeiger : 0 aktiver Parametersatz : 0
|
[ axs266 x d
| Gerate-Finstellungen | Gerate-Parameter | Operator-Parameter | Orline Wizards I Information
Gruppen-/ParameterMame Parameterwert m
+-_| Pn: Schutz-/Sonderfunktionen r
+. | c5: Regelparameter |
+._| uF:Uff-Kennlinie/Modulation 3
+-_] dr:Motordaten
+-_| cn: Technologieregler
4. _| Ec: Geberparameter
+-_] Ud:Bedienoberflache
4. _J Fr: Parametersitze
+-_| An: Analoge Ein-/Ausgdnge
+. | di:Digitaleingédnge
: U T,
Adressierungsart : CAMopen | Passwort : Applikationsmedus /2 | Parametersatz Zeiger =
Abb. 185: Orientierungskreuz_3
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17 Inbetriebnahme-Assistent

Inbetriebnahme-Assistenten stellen eine Aufgaben-bezogene Hilfe zur Erstellung
einer KEB-Gerate-Parametrierung dar.

Es gibt zwei Arten von Inbetriebnahme-Assistenten:

Online Inbetriebnahme-Assistenten — hier werden die Einstellungen direkt im Gerat
vorgenommen.

Offline Inbetriebnahme-Assistenten — hier wird eine Parameterliste erzeugt, die
dann in das Gerat geladen oder abgespeichert werden kann.

Es werden nur die zum Gerat passenden Assistenten angeboten.
Fur ,Generation 5“-Gerate (F5, B6, G6) gibt es Online- und Offline-Wizards.

Fir ,Generation 6“-Gerate (F6, H6, P6, S6, T6) gibt es einen Online-Wizard. Dieser
kann teilweise auch offline verwendet werden und ladt dann die Einstellung beim
nachsten Kontakt mit dem Gerat in dieses.

17.1 Online Inbetriebnahme-Assistent

Online Inbetriebnahme-Assistenten kdnnen nur mit angeschlossenem Gerat arbei-
ten. Die Einstellungen werden sofort im Gerat gemacht.

17.1.1 Online Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F6/ H6/ S6/ P6/ T6.

Fir die ,Generation 6“ Gerate ist ein Schritt-flir-Schritt Inbetriebnahme-Assistent
(Wizard) implementiert. Er kann auch offline benutzt werden, allerdings mit Ein-
schrankungen.

Ziel ist es den Motor in einfachen Fallen in Betrieb zu nehmen, ohne Kenntnis der
Programmierstruktur des Antriebs zu haben.

Abhangig von im Geratetyp (nicht-) vorhandenen Funktionen werden Teile des Wi-
zards ausgeblendet.

Zu jeder Funktionskarte gibt es einen Tab ,Experteneinstellungen®. Dort sind die
zur jeweiligen Funktion gehérenden Parameter direkt aufgelistet und ermoglichen
erweiterte Einstellungen. Der normale Nutzer wird dariber hinweg geleitet und
braucht da normalerweise nichts einzustellen.
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator  Hilfe

HFEHE @B -] Bad 88 2 i | &
Navigator - X B Startsete i Node_1_S6A -
=3 Demo 1 - sonsei ' Weards | Gerate-Parameter | Gerates | & Dolumente
= #& Node_1_56A (KEB Geraet) | £ ] [0
I KEB safery Module - T T T
[ ]
) = = o - =
i : o Schutz- { Warn =
Grundeinstellungen Motor Rickfuhrungsmedus: Regler Funktionen 1dentifikation Betriebsmod

Das Gerit ist online. Alle Anderungen an Parameterwerten werden direkt an das Gerét (ibertragen.

Backup
Wenn Thr Gerdt bereils parametriert wurde, wird empfohien ein Backup aller Parameter zu erstefien.

| [1] Pammeter-Backup erstellen
Letrtes Backup:

Reset
e die Korfiguration von vorme begonnen werden sol, wird empfohlen alle Parameter auf ihre Default-Werte zuricknusstzen

| Gerat zurixcksetzen

Frozessratenstats

Es wird empfohlen fur die die ET
Prozessdaten deaknvien.
v
Echizeit-Uhr
Meldungsn - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meidungfen) - ox
+ [@ 0Fenler | 0 Wamung(en) [@ 0 Meldungten) | ¥ X
Beschreibung Projekt Objekt Pasition

[ Meidungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Wamungien), 0 Meldung(en)

Letzter Buid @ 0 ¥ 0 Precompie: '

Abb. 186: Inbetriebnahme Assistent online

@ Wizard auswahlen ® Schritt fur Schritt Fiihrung vor-
warts und zurlck
© Expertenmodus mit den betreffen-
den Parametern

Bitte schauen Sie auch das Tutorial auf YouTube an:

You Hier finden Sie weitere Online Tutorials von KEB.
(@ https://www.youtube.com/channel/UCf577xwE-

cis-zTqrSAUCVXw)
Tube

17.1.1.1  Grundeinstellungen

» Backup/Datensicherung / Zurlicklesen der gespeicherten Werte. Das Backup
wird mit dem Projekt gespeichert.

« Ein gespeichertes Backup kann als Parameterliste zum Navigator und von dort
aus dem Projekt exportiert werden.

* Werkseinstellung laden

» Dabei verliert CV kurzeitig die Verbindung mit dem Gerat, diese wird aber auto-
matisch wieder aufgebaut.

* Prozessdaten unterbrechen / Bus-Einstellungen speichern / urspriinglichen Zu-
stand wieder herstellen:

» Bei aktiven Prozessdaten kann die Steuerung bestimmte Parameter wieder
Uberschreiben und damit eine manuelle Einstellung unméglich machen. Diese
Funktion arbeitet nur bei COMBIVERT F6-K, S6-K und H6.

« Gerateuhr stellen

Die Uhr hat keine Laufzeitreserve, auch keine Verbindung mit der Uhr im Sicher-
heitsmodul (Option).
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Startsette @ Node_1_S6A x
Kommunikationseinstelungen | ' Wzards | Gerdite- | Geréitespeicher | ! Dokumente|

C(\ & & Iz o &

> Schutz- / Warn- 1
Grundeinstellungen Motor Rickfiihrungsmodus Regler Funktionen ldentifiaion ="

Grundeinstellungen | E» l /

Das Gerat ist online. Alle Anderungen an Parameterwerten werden dj

s Gerat Ubertragen.

Backup
Wenn Thr Gerat bereits parametriert wurde, wird em|

| 7] Parameter-Backup erstellen

Letztes Backup: 16.07.2019 15:24:40

@_‘ Letztes Backup wiederherstellen

~ ) Backups verwalten... 3

Erstellt
E] @] @‘ 16.07.2019 15:24 ‘ gespeichert von t.g.
Reset

‘wenn die Konfiguration von vorne begonnen werden soll, wird empfohlen alle Parameter auf ihre Default-Werte zuriickzusetzen.

Gerat zurlicksetzen " Reset completed. 4

Prozessdatenstatus
Es wird fir die i die u

Prozessdaten deaktiveren I 5

Echtzeit-Uhr
Datum & Zeit Device Datum & Zeit Windows-System:
16 Jul 2019 15:30:11 16 Jul 2019 15:30:11

5Ckup aller Parameter zu erstellen.

2

¥ Completed

Edit Date + Time I [ Synchronize with System 6

Abb. 187: Inbetriebnahme Assistent Grundeinstellungen

1 Backup erstellen. 2 Backup wieder in das Gerat laden

3 Backup loschen, Gbertragen oder 4 Gerat in den Auslieferungszu-
als Parameterliste in den Naviga- stand zurlicksetzen.
tor Ubertragen.

5 Prozessdaten deaktivieren (nur 6 Uhr stellen, manuell oder Uber die
F6-K, S6-K und H6). PC-Zeit.

17.1.1.2 Wizard Motor
Eigenschaften:
» Kann fur 3-Phasen Synchron- und Asynchronmotoren genutzt werden.
» KEB Synchronmotordaten kénnen direkt mit Artikelnummer aufgerufen werden.

» Motordaten kdnnen manuell eingegeben und in einer Nutzerdatenbank gespei-
chert werden (im Fenster ,Identifikation®).

* Motordaten werden &hnlich zu einem Typenschild dargestellt und bereiten die
Parameterwerte entsprechend auf.

* Es werden zusatzlich zu den Parameterwerten auch berechnete Werte darge-
stellt, z.B. die Nennleistung oder das Maximalmoment.

» Motordaten kdnnen aus der Nutzerdatenbank geladen werden.

* Nutzerdatenbank kann geladen oder exportiert werden.

» Daten von Motorbremse und Sinusfilter kdnnen optional eingegeben werden.
» Der Bremstransistor kann aktiviert werden.

* Der Temperatursensortyp und die Fehlerreaktion kdnnen eingestellt werden.

Erst bei Verlassen des Fensters werden die Motordaten im Drive Controller akti-
viert.
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17.1.1.2.1 Motordaten

Auf dieser Registerkarte werden die grundlegenden Motordaten vorgegeben. Mo-
tordaten kénnen aus folgenden Quellen enthommen werden:

« KEB Motordatenbank
e Benutzerdatenbank
* Manuelle Eingabe

Kommunikationssinstellungen  # Wizards Gerite-Parameter Geritespeicher Enokumente

—~ ;
(@ ) & & & I % &
A schutz- | Warn-
Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus Regler Funktionen Identifikation
Motordaten | Generatorischer Betrieb | B Sinusfilter | Exp instell
Motorauswahl
KEE Motor Datenbank Benutzermotordatenbank Manuelle Eingabe
Artikelnummer: | A1SMHF1-841% ¥ Ii
Datenvorschau | Aus Benutzermotordatenbank laden *.
I
Datenbank importieren| |Datenbank exportieren Manuelle Eingabe
Motor-1D:

Ausgewshlter Motor: DLIII Motor (A15MHF1-8419)

@ Motordaten
Motortyp I/\\s

() Asynchronmotor @) Synchronmeotor

Typenschild

Tan: 0,85/ A Mu: 8000 1/min T max: 49 A

U 00|V

Moan 0,5 Nm  fn: 400 Hz M max: 2,69 Nm

Temperatursensor

| Keiner

KTY 84-130
PTC

via encoder
KTY 83-110
PFT1000

UserDefined
Pegel Motoriibertemperatur: 150/ °C

Ubertemperaturreaktion:  off

® Ersatzschaltbild (einphasig)

Wenn diese Motoreigenschaften nicht verfigbar sind, empfehlen wir diese in einem spateren Schritt zu identifizieren.

Rg Ls
39,40 82,4|mH
[} (La®lg) EMK (Amplitude):
U 52|V / 1000 rpm

Abb. 188: Wizard - Motor - Motordaten

17.1.1.2.2 Generatorischer Betrieb

Falls keine Ruckfihrung der generatorischen Energie ins Netz umgesetzt wird,
kann auf dieser Registerseite ein Bremstransistor aktiviert werden. Mit angeschlos-
senen Bremswiderstand wird die Energie dann thermisch umgewandelt.
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kommunikationseinstellungen  # Wizards  Gergte-Parameter Gerdtespeicher @Dukumente

LAl | |1
“/_T/_ x\]
i Ji i. -0 -'
N "/rb .ﬂ‘ K’ Schutz- [ Warn-
Grundeinstellungen Maotor Riickfiihrungsmodus Regler Funktionen Tdentifiki

Motordaten | Generatorischer Betrieb | Bremsenansteuerung | Sinusfilter | Experteneinstellungen

Einige Anwendungen haben sinen generatorischen Teil in ihrem Zyklus, z.B. beim Bremsen. Die gewonnene Energie wird im
Antriebssteller gespeichert. Bis zu sinem gewissen Grad ist dies erwiinscht, allerdings kinnen grofie Mengen an Energie den
Antriebssteller iiberladen. Durch die Uberladung steigt die Zwischenkreisspannung auf einen unzuldssigen Wert. Der Fehler E:OP (Error:
@ Over Potential) wird dadurch generiert und fihrt zum sofortigen Abschalten der Endstufen und damit zum Verlust der Kontrolle tiber den
Maotor. Dies kann durch den Einsatz eines Bremstransistors verhindert werden, der dberschiissige Ernergie in einen Bremswiderstand
leitet. Ob ein Bremswiderstand bendtigt wird ist Teil der Antriebsauslegung. Der Bremstransistor ist Teil des Antrighsstellers, der
Bremswiderstand muss extern angeschlossen werden. Fiir den korrekten Anschluss ziehen Sie bitte die Anleitung zu Rate.

[] Bremstransistor verwenden

Die untere Graphik zeigt ein Beispiel wie sich die aktuelle Auswahl auswirken kinnte.

A

E:OP Level

Bremstransistor Level 780|V

Abb. 189: Wizard - Motor - generatorischer Betrieb

17.1.1.2.3 Bremsenansteuerung

Auf dieser Registerkarte kann die Ansteuerung einer Bremse aktiviert und einge-
stellt werden.

# Wizards 53 Dokuments.

@) g ™ ‘o ® =

( ] ~ »

oy, & & (= Schutz- | Warn- B "
Grundeinstelungen Motor Rickfihrungamodus Regler Funkionen Identkation Betrebsmodi Feldbus Testiauf Cogging

Motordaten Betrieb Sinusflter

Bremsenansteuerung aktivieren:
Zeiteinstellungen Bremsenansteuerungsquelle
Offnungszeit: 35| ms @ Steuerwort
Verschlusszet: 8lms
[ Statusmaschin wartet auf Bremsenszustand

Die Bremse wird von Bit 15 des Steuerworts kontrolliert.
© Applikation
Offungsverzogerung: 8 ms Die Bremse wird beim Ubergang in den Zustand ‘Enable Operation' geoffnet und geschlossen wenn dieser verlassen wird.

Verschlussverzagerung: o ms
) Steuenwort offen dominant

Die Bremse wird beim Ubergang in den Zustand ‘Enable Operation’ gecffnet und geschiossen wenn dieser verisssen wird. Zusatziich kann die Bremse mit Bit 15 des Steuenworts geoffnet werden.

() Stevenwort geschiossen dominant

Die Bremse wird beim Ubergang in den Zustand ' ' gesffnet, wenn Bit 1 gesetzt ist. Wenn eine der Bedingungen nicht mehr gegeben ist, wird die Bremse geschlossen

Abb. 190: Wizard - Motor - Bremsenansteuerung

156 ma_mu_sw-cv68-20428970_de



Inbetriebnahme-Assistent | 17 E .

17.1.1.2.4 Sinusfilter

Mit diesem Wizard kénnen Sinusfilterkombinationen aus einem Dropdownmend
ausgewahlt werden.

Mit der Schaltflache ,Vorschau® kdnnen die Parameterwerte der ausgewahlten Da-
ten angezeigt werden.

- O X

Parameter Value
drd%: Sinusfilter Induktivitat U, 0,368 mH
dr30: Sinusfilter Kapazitat UV I:ghe Aufldsung [uF] | 12,000
dr32: Sinusfilter Kapazitat UV [uF] 12,0

dr51: Sinusfilter Widerstand UV 001200

dr33: Sinusfilter min. Schaltfrequenz 8,00 kHz

is10: Schaltfrequenz 8 kHz

is22: Zeitbasis Tp fir Schaltfrequenz 0: 62,5us / 16kHz, BkHz, 4kHz, 2kHz + 8 x TpBase
is15: Temperaturabhéngiges Derating 0: aus

is16: min. Deratingfrequenz
dr89: Motordaten speichern

kein Derating
0: Motordaten speichern, neu initialisieren

@0k

Abb. 191: Wizard - Motor - Sinusfilter - Preview

4

Durch Klick auf
Ubernommen.

werden die Parameterwerte in die Auswahl ,Parameter”

Alternativ kdnnen die Daten auch manuell in die Parameter eingegeben werden.

ACHTUNG! Die Anderung der Basic TP hat im Hintergrund Auswirkungen auf
die Zykluszeiten, die Schaltfrequenz und das Offline-Scope (siehe Anleitungen
des Gerites).

Kommurikationseinstelungen  # Wizards  Gerste-Parameter Gerdtespeicher kel Dokuments

@) P & & i ° -
AR Schutz- [ Warn-
B Regler Funktionen

Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus Identifikation

Motordaten | Generatorischer Betrieb | Bremsenansteusrung | Sinusfilter | Experteneinstellungen

Die Sinusfilter-Einstellungen werden nur bendtigt wenn ein Sinusfilter verwendet wird. Andernfalls bel Sie die Ei auf ihren 5
Einige der Einstellungen sind davon abhangig wie der Filter angeschlossen ist (Y oder &), Bitte zishen Sie hierzu die Anleitung zu Rate.
Filterauswahl

Drossel-Grife: v

Kondensator Block 1: v

Kondensator Block 2: v | (optional)

Vorschau
Parameter

Induktivitat Uv: 0,001 mH

Widerstand UV:
Kapazitat UV:

Minimale Schaltfrequenz:
Basic Tp:

0o
0| pF
0| kHz
o

Software-Reset: -

Abb. 192: Wizard - Motor - Sinusfilter

17.1.1.2.5 Experteneinstellungen
Die Seite zeigt eine Auswahl der durch den Motorwizard beeinflussten Parameter.
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Kommunikationseinstellungen  # Wizards  Gerste-Parameter Gerdtespeicher |nel Dokumente
L4l

e\, & = o '

Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus Regler

Motordaten | Generatorischer Betrieb | Bremsenansteuerung | Sinusfilter | Experteneinstellungen

Mame Value
= | & Achse A
[= | _¥ Typenschild

‘i dr00: motor type 1: synchronous motor {SM)
‘i dr03: rated current 0,85 A
‘i dr04: rated speed 8000,0000 1/min
‘i dr05: rated voltage 400 V
‘i dr06: rated frequency 400,000 Hz
W dr07: ASM rated cos{phi) 0,81
‘i dr09: rated torgue 0,500 Nm
‘g dri2: max. current % 576,53 %
i dril: max. torgue % 538,0 %

[

__| Erweiterte Motoreigenschaften

=

| Ersatzschaltbild (einphasig)

[

_| Sinusfilter

[

_J Temperatursensor

[+

| Bremsenansteuerung

[

| Bremstransistorsteuerung

[+

1 Sonstige

Abb. 193: Wizard - Motor - Experteneinstellungen

17.1.1.3 Rlckfiuhrungsmodus

» Einstellung Betriebsmodus und Ruckfihrungsmodus (U/f Modus, Closed loop,
Encoder less closed loop)

» Einstellung Geberschnittstelle, Gebertyp und -werte

» Bei Gebern mit elektronischem Typenschild kann dieses ausgelesen werden
(bei KEB Motoren)

» Bei Synchronmotoren kann der U/F Modus nicht genutzt werden.
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Kommunikationseinstelungen | & Wizards |Erweibert I Gerdte-Parameter I [em] Dakumenbe‘

- L] )
fn \
I‘»r‘\?/___ ) & =3 o | =3 = i
Grundeinstellungen Motor Rickflihrungsmadus Regler Identifikation Betricbsmodi Fel
Assistent | B i |
Reglermodus Systeminvertierung |;|
U/f Betrich Der U/f Modus ist fir Synchronmotoren nicht empfohlen. Invertierung eingeschaltst
Geber mit Motormodel @ Invertierung abgeschaltet
Geberlos {5CL)
Geschwindigkeitsragler-Quell Positionsregler-Quelle
Geber A @ Geber A
Geber B Geber B

Geschitzte Position

| Geber A

Position und Geschwindigkeit invertieren [C] Erkannter Gebertyp: Hiperface SKM 36 M

Geberanbaulage 11355 Status Geberschnittstelle: Lagewert OK

Signalperioden pro Umdrehung 128 Fehler Geberschnittstelle: kein Fehler -

B ST Wamung Geberschnittstelle: keine Warnung

[ Auslesen ] [ schreiben

Status Encoderkommunikation Leerlauf
=

[N L]

Abb. 194: Inbetriebnahme Assistent Rickfilhrungsmodus

17.1.1.4 Regler
« Abstimmung des Drehzahlreglers und des Positionierreglers.

» Voreinstellung des Reglers auf Basis der Massentragheit von Motor und Maschi-
ne.
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| Kommunikationseinstelungen | # Wizards |Erweitert I Gerate-Parameter | =] Dokumentel

& & & | & &
Grundeinstellungan Mator Rickfiihrungsmodus Regler Identifikation Betriel
Drehzahlregler | Fositionsregler I Experteneinstellungen |
Momentenvorsteuerung
Motortragheitsmoment (kg®om) 0,21 gl
Lastiragheitsmoment (kg™cm?) 0
Momentengrenzen
Drehzahlregler 2,5 Nm Referanzmome
Rampenausgang: 0,0000 1/min +

S
TN

.

Swswitch  Software Endschalter Keine Warnung  LOst eine Reaktions aus, wenn die aktuelle Position (st33) den eingestellten Wert tberschreitet
wahrend eine Geschwindigkeit in die entsprechende Richtung vorgegeben ist.

Keine Warnung Uberwacht die Differenz zwischen der Zielgeschwindigkeit und der aktuellen Geschwindigkeit des Geschwindigkeitsreglers.
Dies ermbglicht das Erkennen von Problemen, wenn der Motor der Zielgeschwindigkeit nicht: folgen kann.
Der Fehler muss eine einstellbare Zeit vorliegen bevor eine Reaktion ausgelost wird.

ENC-A Geber A Warnung aktiv | LOst eine Reaktion aus, wenn der Geber einen Fehler feststellt.

Wenn der Umrichter sich in einem Modus befindet, der einen Geber erfordert,

Iosen Fehler des Gebers immer die Fehlerreaktion aus, unabhangig von dieser Einstellung.

ENC-B Geber B Keine Warnung LOst eine Reaktion aus, wenn der Geber einen Fehler feststellt.

SpeedDiff  Drehzahidifferenz

kp: 0314 = positive limit
Tn: 56 ms
Ist-Drehzahl Glattung
-
-
Ist-Drehzahl: -0,0238 1/min
PT1-Zeit: 0,5 ms
Abtastzeit:
Regler-Performance: @ weich \— hat 40
Abb. 195: Inbetriebnahme Assistent Regler
' Vizards Gerstespecher | B Dolumente
om0 § o =
s ] s e el ===
e wotor | ruottungemodis | neger Pk Aentibaton | seribamt eldus et ez
sl E
Bitte wahlen Sie weiche Warnungen im Statuswort angezeigt werden fgllen (Bit 7):
Warnungs ID Warnungsname: Im Statuswort anzeigen Status Information
oL Uberlast Keine Warnung Schitzt den Antriebssteller vor einer dauerhaften Uberlast.
o Uberlast 2 Keine Warnung Schiitzt den Antriebssteller gegen Uberiast in niedrigen Frequenzbereichen.
OH Ubertemperatur Keine Warnung Uberwacht die Kiihlkorpertemperatur des Antriebsstellers.
OHI Interne Ubertemperatur Keine Warnung Uberwacht die interne Temperatur des Antriebsstellers.
doH Motor Ubertemperatur Warnung aktiv  Uberwacht die Motortemperatur.
OH2 Ubertemperatur 2 Keine Warnung Schatzt den Motor vor thermischen Schaden durch groBe Strome.
watchdog ~ Watchdog Keine Warnung Uberwacht die Zeit zwischen um 2u erkennen.
Progerr Programmierbarer externer Fehler O Keine Warnung Lot eine Reaktion aus, wenn einer der eingestellten Digitaleingange gesetzt wird.
0s Ubergeschwindigkeit O Keine Warnung Uberwacht die Geschwindigkeit des Antriebs.
Last eine Reaktion aus, wenn die aktuelle den Level
MaxAccDec  Maximale Beschleunigung O Keine Warnung Uberwacht die und inallen
Lést eine Reaktion aus, wenn der eingestellte Level iiberschritten wird.
]
]

O

[} Wenn der Umrichter sich in einem Modus befindet, der einen Geber erfordert,
Iosen Fehler des Gebers immer die Fehlerreaktion aus, unabhangig von dieser Einstellung.
uph Eingangsphasenausfallerkennung [} Keine Warnung Uberwacht den Spannungsripple des Zwischenkreises. Dies kann verwendet werden um Problem mit der Versorgungsspannung zu erkennen.
limit switch  Hardwareenschalter [} Keine Warnung Ein Hardwareendschalter wurde ausgelost

Abb. 196: Wizard - Schutzfunktionen - Statusworteinstellungen

17.1.1.5.2 Einstellung der Warnpegel
Einstellung der Warnpegel und entsprechendes Verhalten bei Ausldsung.
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B startPage [ Node_1_seA x
Communication settings ' Wizards Device parameters Drive storage EDomments

e # & & [ > &

)
Nl /
NS Basic settings Motor Feedback mode Controller Protection / Wamings Identification Modes ¢

Statusword settings | Warning level settings | Application specific warning settings | Fault reaction ramp mode settings | Fault reaction ramp value settings | Expert settings

Overload No warning Overload 2 No warning

Protects the drive controller against a permanent overload. Protects the drive controller against overloads in a lower frequency range.
Level Reaction Level Reaction

| 100 % | fault v | 100 % fault

[} ED.DE 5, wamning

0 1l U l
e | | e

O [e0.0f] =% waming

Drive controller overheat Mo warning Internal overheat Mo wamning Moto
Monitors the heat sink temperature of the drive controller. Monitors the internal temperature of the drive controller. Monitor
Level Reaction Level Reaction Le
[ ] Device dependent fault ¥ B Device dependent fault - | |
m} .0 °c  waming [m] 6613 °C warning O
® Waming level is absolute value () Warning level is relative to error level

Overheat 2 Mo waming

Overspeed Mo wamning | May

Protects the motor against thermal destructions caused by high currents. Monitors the speed of the drive.

Abb. 197: Inbetriebsnahme Assistent Protection / Warnings

Lasst man den Mauszeiger auf dem entsprechenden Element stehen, wird im
Tooltip der zugehorige Parameter mit Namen und Wert angezeigt.

Uberlast Keine Warnung
Schiitzt den Antriebssteller vor einer dauerhaften Uberlast.

Pegel Reaction

| 100 % | Fehler W

O En.n g, warning
pn03: OL Warnpegel U L

Abb. 198: Warnung Uberlast OL-Warnpegel

Uberlast Keine Warnung

Schiitzt den Antriebssteller vor einer dauerhaften Uberlast.

Pegel Reaction
| 100 % | Fehler [} ™
O BD,O@ % Warning [‘pnﬂéi-: E.OL Stoppmodus ‘

U |
.

Abb. 199: Warnung - Uberlast OL-Stoppmodus
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Uberlast Keine Warnung
Schijtzt den Antriebssteller vor einer daverhaften Uberlast.
Pegel Reaction

| 100 % | Fehler L3

O |s0,0F8] = waming
U

| ru2®: OL-Zahler: 0.0 % |

Abb. 200: Warnung - Uberlast Zahler

17.1.1.5.3 Applikationsspezifische Warnungseinstellungen

y T e |
@@ & o o =
@) p. = »
ST 4 “ wtz- | Warn- ] ")
Grundeinstelungen Hator Rudkuhrungsmodus Regler Fanktonen entfkation setricbamod: Fedbus Testaut cogging
nselung =
Watchdog Keine Warnung Programmierbarer externer Fehler Keine Warmung Software Endschalter Keine Warnung
Ghervacht die Zeit avichs w sus, wenn inr der eingestlten
erennen. wahrend eine Geschuandghet n e enprechence Rchting vorgegeben .
ite wahlen Si welche digtaen Einginge die Rektion ausosen sollen o " 9 vorses
Softwareendschalter ks |-2147483648 INC
Watchdog leve On Oe Os Ow
= (38| Undrehungen und
Communaton svets Os O Ov O
PAARN 5 nkemente
n ® e »
o o B = Softwareendschalter rechts | 2147483647 INC
Osro1 Osro2 = [ Undrehingen und
Prog. Fehler Stappmocis| aus v G535 | Inksemente.
. £ SW-Endschalter Stoppmodus  aus v
T
T T
Feldbus Watchdogzeit [ 5000/ ms
Watchdog-Fehlerreaktion: aus
Drehzahldifferenz eine Warnung Geber A Warmung aktiv Geber B Keine Wamung
situelen a5, wenn der Geber einen Feer festtlt. Lo ine Restion aus wenn der Geber einen Fehier sl
Geschwindghetsreglrs. Vienn der Uit 2¢h n einem Hocs befindet, der inen Geber erorder, Vienn der Uicter 5¢h n inem Hocus beindet, der enen Geber rfordet,
Dies ermegicht das Erkennen von Prablemen, wienn de Mator der Zielgeschuindigket nicht Iosen Fehler s, . Iosen Fehler des Gebersimmer e Fehlereakion aus, unabhangi von diesr Enstelng.
folgen fann.
Der Feher mussaine einstelbare Ze voregen bevor e Reaktion ausgele wird. Felr Geber A Stoppmoris| Fehier ]| | pebler Geber 8 stoppmocus aus -
Al
o] it aber dem Trgger-Leve, Eingangsphasenausfallerkennung Keine Warnung Hardwareenschalter ene Warnung
Sber it lange genug um die Reskion suszigsen
Oies unproem | [
it Ge Versorgungespannung 2 rkennen.
oungsspanning Endschalter Rechtslauf Stoppmodus | aus
e ird die e escion ausge Fehler UPH Stoppmodus| aus
e wirddie engestelte Rescion usgefunt > Endschaler Linkslauf Stoppmodus| aus
Trgger-tevel
nach der eingestlen Zet b dem Trigger-Level
wirdde Reskion susgelost
¢
Orehzahidferenz Pegel %
Orehzahlfferenz Zeit 25ims
Fehler Drehzahidiferenz Stoppmodus| aus

Abb. 201: Wizard - Schutzfunktionen - Applikationsspezifische Warnungseinstellungen

17.1.1.5.4 Modus-Einstellungen der Fehlerreaktionsrampe

Kommunkationseinstekungen & Wizards  Gerate-Parameter Geratespeicher [ Dokumente.

s © & c . = 2 it » 'N
e Hotor || Finionen dentibation seriebsmodi Fldos Testaut: cosang
Grsicung =
Verhalten bei Geschwindigkeitséinderung
S-Kurve Linear

begrenzt > Dbergang begrenzt

[@ S-Kurven Typ l

[@ Nulldurchgang ]

Abb. 202: Wizard - Schutzfunktionen - Modus Fehlerreaktionsrampe
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17.1.1.5.5 Werte-Einstellungen der Fehlerreaktionsrampe

Kommunkationseinstelungen 4 Wizards  Gerate-Parameter  Geratespeicher [z Dokumente
I

p & 5 & = »
/ o c . ) "
Gundenselungen Wotar Ridihungsmadis | Regler entfation serebsmod Feldbos Testind cosgng
Satisworenstelungen | Enstellung er Warnungslevel
%o2: €
120 ymin
£ i 5

Sy

€o2:3

1650 1/min
2000 1/min

2000] 1/min | Zilgeschvindig
© Ruck- und

Vorwartsbeschleunigung Vorwar gespiegelt
Unterermax. Rucki (100 |1/ Unere Ruckzet: 0w s Oberer max. Ruck: 100 02

. TR 1467 || | g Max.verzso 0 zet: [1367 |5
Oberer max.Ruck: (100 | 1/s> Obere Ruckzet 0z s Unterer max. Ruck: 100 02

[ Glech Ruickwa dgerung [
100 s Untere Rudasi 02
T 167
100 (s Obere Rudac: 02

Abb. 203: Wizard - Schutzfunktionen - Werte Fehlerreaktionsrampe

17.1.1.5.6 Experteneinstellungen

# Wizards te-Parametes 5 & Dokumente

CI_\' s & « = = & 2 = 8

Schutz- [ Warn-
Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus Regler Funktionen Identifikation Betriebsmodi Feldbus Testlauf
Statusworteinstellungen | Einstellung der 2 i d der der i
Name Value
= 7 Achse A

1 Einstellung der Fehlerreaktionsrampe
= | Warning Settings

doL

oL

4 OH

i OHI

i doH

4 OH2

i watchdog

1 Programable error

dos

_ MaxAccDec

- swswitch

i Speedoiff

i Encoders

3 uph
@ ru02: Warnbits 16400: dOH + ENC-A
@ pn28: Warnmaske 127: OL #+ OL2 + OH + OHI + dOH + OH2 + Watchdog

¥ pn0é: Temperaturwamung Einstellmodus 0: Absolutwert
i Calculation parameters
- Sonstige

Abb. 204: Wizard - Schutzfunktionen - Experteneinstellungen

17.1.1.6 Identifikation
» Gefiihrte Motordatenidentifikation/Einmessung.
* Muss bei Motoren aus der KEB Motordatenbank nicht gemacht werden.
+ |dentifizierte Motordaten kénnen in der Nutzerdatenbank gespeichert werden.
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‘ Kommunika tionseinstellungen | # Wizards |F_rwa\tert | Gerate-Parameter | Dokumanbe‘

L J [
1{_7/ \] ¥ ' s =
A & & s = =
Grundeinstellungan Mator Riickfiihrungsmodus Regler Tdentifikation Betriehsmodi Feldbus
Assistent | B i |

Bitte iberprilfen und bestatigen Sie die Typenschilddaten bevor Sie fortfahren:

Ion: 08|A ('S 3000 | 1fmin Imax : 461 A
@ Uy : 400|v
Man © 05|Nm  fu: 200|Hz  Mmax: 288| nm

EMK Messung (empfohlen):

Erkennung der Geberanbaulage:
@ Fir die ausgewshita Methode wird eine freie Bewegung des Motors benétigt.

« Digital-Eingange STO gesetzt
\f Spannungsversorgung  in Betrieb
o Fehlerstatus kein Fehler
Fiir die ausgewshlte Identifikationsmethode muss die Bremse gedffnet werden. Bitte stellen Sie folgendes sicher:
@ » Die Bremse ist gedfinet
@ Bremse * Esist keine Last angehdngt
* Niemand kann zu Schaden kommen

Aktueller & s i Gerst. Dies st nicht ralevant wenn die Bremse nicht vom Gerst kontrollisri

[ Identifikation starten

Sie kiinnen die akbuellen Motor- und Gebereinstellungen in einer lokalen Datenbank abspeichern, um sie spater emeut zu verwenden, N B
=4 Wenn Sie die Ersatzschaltbilddaten nicht singetragen haben, wird empfohlen zuerst die Identifikation durchzufihren. Aktuelle Motoreinstellungen in Benut

Ll (13
Abb. 205: Inbetriebsnahme Assistent Identifikation

17.1.1.7 Betriebsmodi
Modes of operation

Einstellungen zu den verfiigbaren Betriebsmodi gemaR CiA 402. Z.B.: Rampenmo-
dus, S-Kurven, Geschwindigkeitsgrenzen, Positionierprofile, Homing Methoden
etc.
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(@ Mode_1_S6K_EtherCAT x

ma_mu_sw-cv68-20428970 de

Setting of the target posibion by an extemnal source
Generation of the metion profiles in the drive
Position-, speed- and torque contral in the drive

Setting of the target speed by an extemnal source
Generation of the speed profiles in the drive
Speed- and torque confral in the drive

Communication settings | # Wizards ‘ndvanoed I Device parameters I Operator parameters I %] Documems|

4L A4

\'/77/ \:I Iy b -_ )

=N, & o I = =
Basic setfings Motor Feedback mode Controller Identification Modes of operation Fieldbu:

‘Wizard | Expert settings |

Profile position mode Velocity mode Homi
Is used for determinatic

Cyclic position mode

Cydlic setting of the set position by the control
Interpolation of the set positions by the drive
Position-, speed- and torgue contral in the drive

Cyclic velocity mode

Cydic setting of the set speed by the control
Position control loop in the control
Interpolation of the set speed by the drive
Speed- and torgue control in the drive

Abb. 206: Inbetriebnahme Assistent Betriebsmodi1
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|, Node_1_S6K_EtherCAT X
‘ Communication settings ‘ # Wizards |Advanced | Device parameters | Cperator parameters | E Documents|
W
P
ST & & & s & =) = ’
3asic settings Motor Feedback mode Controller Identification Modes of operation Fieldbus Testn
Wizard | Expert settings
Velocity mode
Ramp mode | Speed limit settings | Curve settings |
|
Speed change behaviour
S-Curve Linear
r s n > n
t t
» »
» »
> Transition is limited by both jerk and acceleration/deceleration > Transition is only limited by acceleration/deceleration
~) 5-Curve type
Peak in 5-Curve No peak in S-Curve
Y Y cob0: ramp mode
target speed — target speed —
acceleration acceleration
output speed =— output speed =—
» »
» »
t t

|

Abb. 207: Inbetriebnahme Assistent Betriebsmodi2

17.1.1.8 Wizard Feldbus
» Auswahl des benutzen Bussystems
* Prozessdaten GroRe
* Prozessdaten Belegung
« Busdiagnose
» Erzeugen und Exportieren von Geratebeschreibungsdateien
» Speichern und Verwalten von selbst erzeugten Mappings

166 ma_mu_sw-cv68-20428970_de



Inbetriebnahme-Assistent | 17 E .

B startsete '@ Node_1_S6A x .
i | A Wizards | Gerate-Parameter | Gera [ o |
W L i
cO) & v s - B = , "
Schutz- / Warn-
Riickfiihrungsmodus Regler Funktionen Identifikation Betriebsmodi Feldbus Testlauf Cogaing
Feldbus: [Emeroxr v] —.
EtherCAT

Mapping | E» |

@ Um das Prozessdaten-Mapping zu fillen, ziehen Sie Parameter aus der Liste der Parameter auf die Felder (ein Feld entspricht 8 Bit).
Sende-PDOs (Antrieb --> Steuerung) Verfiigbare Parameter

[ 1] |5 2] Axive objekte | Name
PDO aktivieren Objekte: 5/8 = | Senden
Bytes: 13/32 _ ru: run parameter

D

i ru: run parameter B

Empfangs-PDOs (Steuerung --> Antrieb) i de: device info

__J st status info —
® _j dr: drive parameter

@ |_j vi: velocity mode

8 |2 Aktive Objekte
PDO aktivieren

es: 22/32
G ) |_ ps: position control para.

4 o fieldbus parameter
i ec: encoder parameter

_J ec: encoder parameter B

i pn: protection parameter

i aa: adjustment assist. parameter

4 sbi nternal communicaton parameter

Ll I
—
Y
C ot T EtherCAT (g Gespeicherte Mappings

Abb. 208: Inbetriebnahme Assistent Feldbus

17.1.1.8.1 Auswahl des Bussystems
Abhangig von der Geratehardware kann ein Feldbustyp ausgewahlt werden.

[ node_tFo< [ Node 2 FEA x
Kommunikationseinstellungen  # WiZards  Gerste-Parameter Operator-Parameter Geritespeicher [ig) Dokumente

Das Gert ist nicht online. Einige Assistenten kannten nu

r"?/_ ™ [ iy & =
\ =
R\t ) & o & Schutz- f Warn- B
Grundeinstellungen Motor Rickfihrungsmodus Regler Funktionen Identifikation TerEemeh Feldbus

Feldbus: | EtherCAT

PD size: | EtherCAT
@ vm e NP
PROFINET IS

Prozessdal poywERLINK
@ Umds
Sende-Pi

ModbusTCP Preview
PD{ EtherCAT + CAN Cross
PROFINET + CAN Cross

Empfangs-PDOs (Steverung —> Antrieb)

Etherlet/IP

] ] B [2] Aktive Objekte
PD0 aktivieren

Abb. 209: Wizard - Feldbus - Auswahl Feldbustyp

17.1.1.8.1.1  CAN Cross
Erkennt der Wizard, dass ein Gerat CAN Cross fahig ist, dann
» wird die Auswahl im DropDown-Feld entsprechend erweitert.
» wird der Parameterwert von fb73 im Fenster angezeigt.

« werden die Experteneinstellungen um die visualisierten Parameter zur CAN
Cross-Funktionalitat erweitert.

Das sieht fur "CANopen" wie folgt aus:
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@ ; o s - =
@ ) = >
A/ & & S Schutz-  Warn- E] i
Grundeinstellungen Motor Rickfihrungsmodus Reger Funkionen Identifkation Betricbsmod Feldbus Testauf Cogging
Feldbus: CaNapen S
CANopen
CAN Cross comm. options: ec insktv + kein varisblercob-ID  cc sy + auto baot up inaktv + heartbeat 500 inaktv + synchronize on ETH sync + cc slave
© um die dnderungen zu dbemekmen, Software-Resct durchfifrent | > Starte Software Reset
ProgessdatenMapping | Expertencinsiellngen
@ um flen, zishen Sie derListe Parameter auf. Felder (2 561)
Sende-p0Os (Antrieh > Steuerung) (=) verfugbare Parameter
03] Aktive Objekte Transmission type 254 phane
vt xR RTR erlaubt auf diesem PDO 5 L Senden / Empfangen 2
o0/ 500 rocenr e Y] MO 500000351 ru: Betrichsparameter
5 7%] Aktive Objekte Transmission type 254 ~
P00 aktvieren Qbjektz: 0/8 e IR eioutt auf desem PDO._%,
Bytes: 0/8 == PDO cxstert [t gilig  v| CANID 0300000281
%] Aktive Objekte Transmission type 254
P00 aldivieren  Objekte: 08 e R e ot desem PO,
Bytes: 0/8 00 PDO existet /st gitig v | CWID 000000351,
e — i Drehzahireglerparameter
0 %] Akiive Objekte Transmission type 254 on: Schutzfunkdionen
R RIR elaubt auf diesem PDO._©
P00 aktvieren Qbjektz: 0/8 1 aa: Hifsparameter zur Einstellung =
Bytes: 0/ 00 700 exisiet it gilig v | GO e I
By
& caw Geratebeschreibung exportieren |, Gespeicherte Mappings

Abb. 210: Wizard - Feldbus - CAN Cross

Dort werden nun die zum Einstellen der CAN Cross-Funktionalitat nétigen Parame-
ter visualisiert und sind dort direkt einstellbar. Dazu zahlen die zum jeweiligen Sen-
de- und Empfangs-PDO gehoérenden 'Cob-Id' mit den Subparametern 'RTR' und
'TPDO'/'RPDOQ', sowie den 'Transmission type' und die 'CAN-ID'.

Fir 'EtherCAT + CAN Cross' und simultan fir 'Profinet + CAN Cross' sieht es dann
wie folgt aus:

P 0 =
@) g & - = b
AN & o [ Schutz-  Warn- = i
Grundeinstellungen Motor Rickfuhrungsmodus Regler Funkionen Identfikation Betriebsmod Feldbus Testiauf Gogging
Feldbus: EtherCAT + CAN Cross <
EtherCAT
PD size: 8 Objekte, 32 Byte, min. 400us Zykluszeit S

CAN Cross comm. options: cc inaktiv + kein variabler cob-ID + cc sync producer inactive + auto boot up inaktiv + heartbeat st00 inakiiv + synchronize on ETH sync + cc slave.

@ um die Anderungen zu tibernehmen, > Starte Soft

© omdzs Fillen, zizhen Liste der verfigbaren Parsmater auf die vorbereiteten Felder (ein Feld entspricht 8 Bit).

Sende-PDOs (Antrieh > Steuerung) (2 - verfugbare Parameter

0 T D M
PDO aktivieren Objekte: 0/8

nden | Empfangen
Betriebsparameter

Lt

Bytes: 0/32
Gerateinformation
Geschwindigkeitsmodus
= ds: Antriebsspezfische Regelparameter
0 T 1 M sseng
PDO aktivieren

Lageregler
: Digitalausgange

Objekte: 0/8
Bytes: 0/32

(CAN Cross Sende-PDOs (Antrieb > Steverung)

0 %] Aktive Objekte Transmission type 254

| cs: Drehzahlreglerparameter

PDO aktivicren  Objekte: 0/6 8 RITR erlaubt 2uf diesem DO~ a =
& < Gerdtebeschreibung exportieren & EtherCAT (g, Gespeicherte Mappings

Abb. 211: Wizard - Feldbus - EtherCAT CAN Cross

Dort wird unterhalb der (EtherCAT-/Profinet-) Sende- und Empfangs-PDOs, die
Sende- und Empfangs-PDOs fiir die CAN Cross-Funktionalitat angezeigt.

In den Experteneinstellungen sind die zugehdrigen Parameter zusammengefasst:
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Prozessdaten-Mapping | Experteneinstellungen

Name Value
= s Allgemein |

% fb60: Auswahl der Prozessdstengribe Offiine Wert: 0: 8 Objekte, 32 Byte, min. 400us Zykluszeit

% fbé7: Feldbuskonfiguration Offline Wert: 1: Synchronmedus Unterstiitzung + Kein Beispiel PdMapping + reserviert + Nicht-fliichtiges Mapping + Kein PDO /SDO Multiplexing + Kein PDO Multiplexing
% fbea: Auswahl Feldbus Offline Wert: 35: PROFINET + CAN Cross

“ fb73: CAN Cross-Kommunikation Optionen Offiine Wert: 0: cc inaktiv + kein variabler cob-ID + cc sync producer inactive + auto boot up inaktiv + heartbeat sto0 inaktiv + synchronize on ETH sync + cc slave
[ 7 Prozessdaten-Mapping

TPDO

1st transmit PDO mapping (Anzahl) Offline Wert: 0
15t TPDO communication parameter (Anzahl)  Offiine Wert: 5
2nd transmit PDO mapping (Anzahl) Offline Wert: 0
2nd TPDO communication parameter (Anzahl)  Offline Wert: 5
3rd transmit PDO mapping {Anzahl) Offline Wert: 0
3rd TPDO communication parameter (Anzahl)  Offiine Wert: 5
4th transmit PDO mapping (Anzahl) Offiine Wert: 0
B2 4th TPDO communication parameter (Anzahl)  Offline Wert: 5
= & RPDO
1st receive PDO mapping (Anzahl) Offline Wert: 0

1st RPDO communication parameter (Anzahl)  Offiine Wert: 2

Abb. 212: Wizard - Feldbus - CAN Cross Experteneinstellung

17.1.1.8.2 Prozessdatengrofie

Bei EtherCAT und Profinet kann die ProzessdatengréfRe ausgewahlt werden (ab-
hangig vom Firmwarestand).

@ Node_1Fee VZ Node_1_S6A x

# Wizards [ Dokument=

—~ TN
(4 ! g =S o =S
( )
Al s & [ Schutz- [ Warn- B
Grundeinstellungen Motor Rilckfiihrungsmodus Regler Funktionen Identifikation Betricbsmodi Feldbus

= 3

Testlauf

Feldbus: EtherCAT

PD Sile;(ﬂ Objekte, 32 Byte, min. 400us Zykluszeit © T

@ In orc] 8 Obiekte, 32 Byte, min. 400us ZyKluszeit

16 Objekte, 32 Byte, min. 500us ZyKluszeit
Prozessd;

@ um

Sende-PDOs (Antrieb > Steuerung)

32 Objekte, 64 Byte, min. 1000us Zykluszeit

Verfiighare Parameter

Abb. 213: Inbetriebnahme Assistent Prozessdatengrofie

Bei Anderung des gewahlten Bussystems oder der Prozessdatengro-
Re wird ein Fehler im Drive ausgelost (ru01= Fehler! Feldbustyp geéan-
dert). Die Anderung muss bestétigt werden durch Betatigen des But-
tons ,>Starte Software Reset” oder ein Power-On-Reset des Gerates.
Nur dann wird die Anderung Gibernommen!

(@ MNode 1 F&? V[ Mode 1 S6A X
# Wizards 2 pokumente
() ; o 5 & =
) - »
S/ & & & Schutz- | Warn- B i
Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus Regler Funktionen Identifikation Betriebsmodi Feldbus Testiauf Cog
Feldbus: | EthercAT
Ethert
PD Size: | & Cbiekte, 32 Byte, min. 400us ZyKluszeit -

@ In order to apply changes of the abave settings a software reset is required!

Prozessdaten-Mapping | Experteneinstellungen

@ Um das Prozessdaten-Mapping zu fillen, ziehen Sie Parameter aus der Liste der verfiigharen Parameter auf die vorberefteten Felder (ein Feld entspricht 8 Bit).
Sende-PDOs (Antrieb 3 Steuerung)

Verfiigbare Parameter

1 Y e
O PDO aktivieren Objekte: 5/8 = & Senden
Bytes: 13/32 i ruz Betriebsparameter
B 1 ru: Betriebsparameter B
i de: Gerteinformation
Empfangs-PDOs (Steuerung > Antrieb)

st: Statusanzeigen
dr: Motorparameter

[TTTTTTTTTTTTTIT LT Jo s st

Objekte: 5/8

[ PDO aktivieren vl: Geschwindigkeitsmodus

1 vs: Lagerealer

Abb. 214: Inbetriebnahme Assistent Wizard
17.1.1.8.3 Belegung der Prozessdaten

Der Wizard bietet eine Standard Prozessdatenbelegung an:

~Gespeicherte Mappings“ — ,KEB Datenbank® — ,Load“ — Typ auswahlen. Die
Prozessdaten werden geladen und aktiviert.

ma_mu_sw-cv68-20428970 de 169



17 | Inbetriebnahme-Assistent KEB Automation KG

r 3us der Liste der verfiugbaren Parameter auf die vorbereiteten Felger (ein Feld entspricht 8 Bic).

Verflgbare Parameter

|5 =| Aktive Objekte | Name

Objekte: 5/8 = |_ Senden l;
Bytes: 13/32 # |_j ru: run parameter
[# |_J ru: run parameter B

H

| de: device info

. . # | st status info —
[*# | _j dr: drive parameter
Bytes @ standard PD mapping (F6/H6/56) cde

4 standard PD mapping (H6 double) control para.

. parameter
& standard PD mapping (H6 AFE) barameter
& standard PD mapping (G6) parameter B
4 standard PD mapping (F5) vEB. a
& standard PD mapping (H6 supply) r [ Laden »

N

o

Benutzer-Datenbank

[ Speichern

E EtherCAT[L@ Gespeicherte Mappings

Abb. 215: Inbetriebnahme Assistent Wizard_laden

Benutzerspezifische Einstellungen kénnen in der Nutzerdatenbank gespeichert
und spater aufgerufen werden.

~Gespeicherte Mappings® — ,Benutzer Datenbank“ — ,Laden/Speichern®
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e __| dr: drive parameter
_J vl: velocity mode
| ps: position control para.
| fb: fieldbus parameter
s e encocer [ EBIDUBGHEINY
_J ec: encoder 5 Laden b
| pn: protecti
o0 genuzer Datnoank
PDO_Configuration 09.08.2019 .7 Laden 4
= = [ Speichern
g Ldschen 4

E EtherCﬁ.Tl & Gespeicherte Mappings

e

Abb. 216: Inbetriebnahme Assistent Gespeicherte_Mappings

Die Nutzerdatenbank wird in der Datei <Installationsordner>\KEB\PdTemplatesU-
ser.xml abgespeichert und Iasst sich durch Kopieren der Datei auf andere PCs
Ubertragen.

17.1.1.8.4 Manuelle Belegung
Die Prozessdaten mussen inaktiv sein!

Im rechten Fenster werden die fir Prozessdaten verfigbaren Parameter aufgelis-
tet.

Diese kénnen mit der Maus per Drag&Drop auf das Transmit PDO oder das Recei-
ve PDO Feld kopiert werden. Die Datenlange wird richtig ibernommen.

Parameter kdnnen geldscht werden, indem sie per Maus in den Papierkorb unten
links geschoben werden oder per Markierung und Taste ,Entfernen®.

-Read-only Parameter® kdnnen nicht in das Receive PDO Feld gezogen werden.

Die Anzahl der Ubertragenen Objekte kann eingeschrankt werden. Damit lassen
sich von rechts nach links bestimmte Objekte vom Datenaustausch ausschlielen.
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Prozessdaten-Mapping | Experteneinstellungen
@ Un das Prozessdten-Happing zu filen, zichen Sie Parameter aus der Liste der verfigharen Parameter auf die vorbereiteten Felder (cin Feid entspricht & Bit).
Sende-PDOs (Antrich > Steuerung) @ Verfughare Parameter ©

& o
S = =T = = =T = R L

P00 aktivieren 5 L Senden | Empfangen =
® 4 ru: Betriebsparameter ]

1 de: Gerateinformation
1 vk Geschwindigkeitsmodus
4 ds: Antriebsspezifische Regelparameter

Empfongs-P0s (teuerung > Antrieh)
& [+ Aktive Objekte
PDO aktivieren
(5]

T EtherCAT (4 Gespeicherte Mappings

Abb. 217: Wizard - Feldbus - Belegung der Prozessdaten

O Belegung der Transmit-Prozess- ® Belegung der Receive Prozessda-
daten (Antrieb -> Steuerung) ten (Steuerung -> Antrieb)
® Fir Prozessdaten verfligbare Pa- O Anzahl der aktiven PDOs
rameter
© Prozessdaten aktivieren O Papierkorb zum Léschen von
PDOs

17.1.1.8.5 Geratebeschreibungsdatei

Mit dem Wizard kann die Geratebeschreibungsdatei abhangig vom gewahlten Bus-
typ erzeugt werden. Bei CAN und EtherCAT beinhaltet diese die aktuelle Prozess-
datenbelegung.

EtherCAT EDS:

.EtherCAT" — ,Geratebeschreibungsdatei exportieren®
[# || de: device info J
[# | st status info

8 & Aktive Objekt )

[# | _j dr: drive parameter
= vl: velocity mode

ftes: 22/32 - i .ty
[# | ps: position control para.
t‘ﬁ Geritebeschreibung exportieren J

[ Benutzerdefiniertes EtherCAT-Madul laden...
& Benutzerdefiniertes EtherCAT-Modul l&schen...

L[5 EtherCAT-Datei importieren

Crdner mit EtherCAT-Maodulen &ffnen...

l_‘lﬁ EtherCAT | | & Gespeicherte Mappings

Abb. 218: Inbetriebnahme Assistent Geratebeschreibung exportieren

Bei vorhandener KEB COMBICONTROL kénnen Beschreibungen direkt dorthin
geladen werden:
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S S )

E Export EtherCAT Device Description

Step 1 - Select the kind of file to export
() Export as EtherCAT-Module XML @ (©) Export as complete EtherCAT Device XML (ESI) @

(@) Export MDP Base device description @

M Step 2 - Choose your export settings
General settings
Product-Code: 0x00700001 @ Type-Name: SBA

Revisicn-No. 0x00002432 Device-Name:  KEB_S6A (MDP)

[] Enable DC-Synchronous

Safety module i
[ Include safety module:  (none) Change
Install to device-repository Save as EtherCAT-XML-File
@ d

e =—

Abb. 219: Inbetriebnahme Assistent Install to device-repository

Fir eine EtherCAT PLC kann diese erzeugt und gespeichert werden:
— — Eo—

¥
E Export EtherCAT Device Description

Step 1 - Select the kind of file to export
() Export as EtherCAT-Module XML~ @ (©) Export as complete EtherCAT Device XML (ESI) @

(@) Export MDP Base device description @

M Step 2 - Choose your export settings
General settings
Product-Code: 0x00700001 @ Type-Name: SBA

Revision-No. Ox00002432 Device-Name:  KEB_S6A (MDP)

[] Enable DC-Synchronous

Safety module i
[ Include safety module:  (none) Change
Install to device-repository Save as EtherCAT-XML-File
@ d

L = —

Abb. 220: Inbetriebnahme Assistent Save as EtherCAT-XML-File

Fir die KEB Safety Module kann die FSOE Prozessdatenbeschreibung zusatzlich
ausgewahlt werden: (=> Handbuch des jeweiligen Geréates).
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—4 . T = =< )
&= Export Ethe-rCAT Device Description a

Step 1 - Select the kind of file to export

() Export as EtherCAT-Module XML @ (7) Export as complete EtherCAT Device XML (ESI) @

(@ Export MDP Base device description @

bl Step 2 - Choose your export settings

General settings

Product-Code: 0x00700001 @ Type-MName: SEA
Revision-MNo.: 0x00002432 Device-Name:  KEE_S6A (MDP)
Enable DC-Synchronous
I
Safety module !
Include safety module:  (none) Change \
Install to device-reg Y Save as EtherCAT-XML-File N
= |
A
.

Abb. 221: Inbetriebnahme Assistent Safety Module 1

F — — -

Please select a safety PDO configuration from the list.
Safety module
| #3900 SM3_6_Rx_SF1_Tx_SF1 v|
Receive PDO configuration Transmit PDO configuration
# Name Data type # Name Data type
h FSoE Command USINT h FSoE Command  USINT
2 STO in BOOL 2 S5TO_state BOOL
" 3 SBC_in BOOL 3 SBC_state BOOL
4 851_in BOOL 4 551_state BOOL
5 852_in BOOL 5 552 state BOOL
6 S80S in BOOL 6 5085 _state BOOL
f 7 SDI_forward in |[BOOL 7 SDI_forward _state | BOOL
8 SDI_backwar... |BOOL 8 SDI_backward_... |BOOL
2] Fail_safe_in BOOL 9 Fail_safe_state BOOL
1 10 |CRC_O UINT 10 |CRC_O UINT
' 11 |Connld UINT 11 |Connlid UINT 1
i
|
‘ © 0OK & Abbrechen
N
. —_— y

Abb. 222: Inbetriebnahme Assistent Safety Module 2
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Profinet

Die Geratebeschreibungsdatei GSDML findet man in der KEB Dokumenten-Daten-
bank im Bereich ,Software” unter der Artikelnummer des COMBIVERT oder Stich-
wort ,Profinet”:

y e By R & O .2 a
B startsete @ Node_1_S6A =l KEB-Dokumente x
Titel Artikelnummer Dateity

0956A12-2100

L

+-Anleitungen

- Datenblatt

-- Eplan

i FAQ

[+ Kataloge

EI Software

. - KEB EtherCAT Description file X6 Safety Type 3 Version 45
 Softviare - GSDML Fies for Generaton 6 Drive Controker
.~ Software SISTEMA Library

--Tech'mfo

[+ Zertifikate

Abb. 223: Inbetriebnahme Assistent Software

CAN EDS:

Im CAN Prozessdaten Wizard kann eine EDS Geratebeschreibungsdatei erzeugt
und gespeichert werden:

£ L I
P =
@ & ' o - B = , "
Sehutz- f Warn-
Ruckfuihrungsmodus Regler Funktionen Identifikation Betriebsmodi Feldbus Testlauf Cogging
Feldbus: [CANcpen v] CAN
Mapping | |
@) um das Prozessciaten-Mapping 2u fiillen, Ziehen Sie Parameter aus der Liste der Parameter auf die Felder (ein Feld entspricht 8 Bit).
Sende-PDOS (Antrieb > Steuerung) |~ verfugbare Parameter
2 2 Aktive Objekte Name
PDO aktivieren jekte: 2/8 [ senden (=)
Bytes: 6/8 i ru: run parameter
__ fu: run parameter B
p_E] Aktive Objekte # | de: device info
PDO aktivieren jekte: 0/8 4 St status info B
EE=R i dr: drive parameter
0 % Aktive Objekte 4 vl velocity mode
PDO aktivieren jekte: 0/8 ® |_ ps: position control para.
Bytes: 0/8 4 fb: fieldbus parameter
] Axtive Ot __j ec: encoder parameter
° & LeObISS __J ec: encoder parameter B
FEDEAERD FEIBUE (¥ |_j pn: protection parameter
Bytes: 0/8 __J @a: adjustment assist. parameter
i sb: internal communication parameter
Empfangs-PDOs (Steuerung --> Antrieb) =
- =
—
f:’
o (:m Geratebeschreibung exportieren ) & Gespeicherte Mappings

Abb. 224: Inbetriebnahme Assistent CAN EDS

Ethernet IP EDS:
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Die EDS Geratebeschreibungsdatei findet man in der KEB Dokumenten-Daten-

bank im Bereich ,Software” unter der Artikelnummer des COMBIVERT oder Stich-
wort ,Ethernet”:

t|| B startPage [fd nodeorFsas [ ssk [Z] KEB Documents x
r|| Title Part Number

|E'd"|ernet | |

[#- Certificates
-FAQ
-- Manuals
- Software
‘. EDS File F5 Ethernet IP Startup-Package
-EDS File F&-A Ethernet IP

5D File 56-A Ethernet IP
- Software C6 MFI Ethernet/IP EDS + XML

Abb. 225: Inbetriebnahme Assistent ESD

Powerlink xdd:

Im Powerlink Feldbus Wizard kann die xdd Geratebeschreibungsdatei erzeugt und
gespeichert werden:

Prozessdaten-Mapping | Experteneinstellungen

@ Um das Prozessdaten-Happing zu fillen, ziehen Sie Parameter aus der Liste der verfiigharen Parameter auf dle vorbereiteten Felder (ein Feld entspricht 8 Bit).
Sende-PDOs (Antrieb —> Steuerung) Verfiigbare Parameter

& 4 Aktive Objekte Name
5 7 Senden / Empfangen (2
i ru: Betriebsparameter
1 de: Gerateinformation
1 vi: Geschwindigkeitsmodus
Empfangs-PDOs (Steuerung > Antrieb)

PDO aktivieren

i ds: Antriebsspezifische Regelparameter
8 |3 Aktive Objekte i co: Steuerung

PDO aktivieren i ps: Lageregler

i do: Diitalausgange

i fb: Feldbusparameter

i ec: Geberparameter

i ec: Geberparameter B

i cs: Drehzahlreglerparameter

_dpn: =

]

(=

exportieren [ Mappings

Abb. 226: Wizard - Feldbus - Powerlink xdd erzeugen

EtherCAT + CAN Cross sowie PROFINET + CAN Cross:

Bei PROFINET kann fur CAN kann eine EDS Geratebeschreibungsdatei erzeugt
und gespeichert werden. Bei EtherCAT kdnnen zusatzlich wie oben beschrieben
weitere Dateien erzeugt und gespeichert werden.
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Prozessdaten-Mapping | Experteneinstellungen
© umdas 2u fiiller, zishen Sie P2 ‘aus der Liste der verfigbaren Parameter auf die verbereiteten Felder (ein Feld entspricht § Bit).
Sende-PDOS (Antrieb > Steuerung) Verfuigbare Parameter

8 |2 aktive Objekte Name
DO e & Senden | Empfangen (=)
i nu: Betrichsparameter
i de: Gerateinformation
i ¥l Geschwindigkeitsmodus
i ds: Antriebsspezifische Regelparameter
8 S| Aktive Objekte _ co: Steuerung
PDO aktivieren i ps: Lageregler
4 do: Digitalausginge

Empfangs-PDOs (Steuzrung > Antrieb)

i fb: Feldbusparameter

‘CAN Cross Sende-PDOs (Antrieh > Steuerung) i ec: Geberparameter
i ec: Geberparameter B

[P Akdive Objekte. ‘Transmission type 254 i cs: Drehzahlreglerparameter
PDO aktiviersn  Objckte: 0/3 R BTR: ettt uf lesemm PO i pns Schuunktionen
Bytes: 0/8 00 PDO wistiert [ ist giltig v | CANID 00000361 i oa: Hilfsparameter zur Einstellung
i ud: Benuizerparameter
0 3| Aktive Objekte Transmission type 254 4 di; Digitaleingange
PDO akiivieren  Objekte: 0/3 i BT crion: aof i esean PO % 4 hmi Heming Parameter
Bytes: 08 00 PDO existiert /st giltig | CAVID 00000461 i is; Umrichterspezifische Parameter )

1 dd: Motoridentifikation Parameter
i fc: Flussregler Parameter

CAN Cross Empfangs-PDOS (Steverung -> Antrieh) Motorreglerapti
@ |1 mo: Motorregleroptimierung

D 2] Aktive Objekte Transmission type 254) i cu: Uic Reglerparameter
PDO aktiviersn _ Objekte: 0/8 h TR evtub: oof diesem PO, 1 an: Ansloge Ein-jAusgange
Bytes: 078 Re00 PO existiert/istgilig | CAVID 0760000401 1 pr: Kommunikationgprofil Objeice

1 m: Anwendermodus

0 1| Aktive Objekte Transmission type 254 1 sm: Sicherhsitsmodul Parameter
B CEEHETE RTR RTR eriaubt auf diesem PDO_+ st Enweiterte Identifiation
Bytes: 0/8 RPDO PDO existiert / ist giltig g orr 0x00000501 (= & Nur Senden

1 ru: Betricbsparameter
1 ru: Betricbsparameter B
1 de: Gerateinformation
i st: Statusanzeigen

ean Geratebeschreibung exportieren 5 EtherCAT Gespeicherte Mappings

Abb. 227: Wizard - Feldbus CAN Cross

17.1.1.9 Wizard Testlauf
Der Testlauf-Wizard wird in einem separaten Fenster gedffnet.

Er ermdglicht einen Motorlauf oder Positionierschritt vom PC aus, ohne eine sepa-
rate Steuerung haben zu mussen. Ebenso wird der Zustand der Statusmaschine
grafisch dargestellt.

Der Testlauf-Wizard wird in einem separaten Fenster gedffnet.

A VORSICHT Testlauf Wizard hat keine Watchdog Funktion

Bei Verlust der Kommunikation durch Kabelunterbrechung oder Pro-
grammabsturz lauft der Antrieb mit seinen letzten Sollwerten weiter!

a) Immer eine zweite Mdglichkeit schaffen, den Antrieb zu stoppen. Dies kann
durch einen separaten Schalter fir Reglerfreigabe, STO oder Netzspannung
erfolgen.

ACHTUNG Motorlauf bei Anderung des Betriebsmodus im Zustand ,,Operation Enab-
led“!

v' Dieses Verhalten ist gewlinscht, kann Benutzer jedoch lberraschen.

a) Unter Tools > Optionen > KEB Assistenten kann eine Warnmeldung aktiviert
werden.

b) Der Benutzer hat dann die Méglichkeit abzubrechen.

Der Wizard Testlauf kann durch Klick auf die Schaltflache , Testlauf Assistent star-
ten” aufgerufen werden. Er wird dann im Navigator beim entsprechenden Gerat un-
ter den Wizards abgelegt.
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‘ Kommunikationseinstellungen ‘ # Wizards |Erwe\bert | Geréte-Parameter | 2] Dokumem:el
L |

& & Iz ‘ & ‘ =] ‘ = ’

Motor Ruckfuhrungsmodus Regler Identifikation Betriebsmodi Feldbus Testlauf

K
N

instellungen

Der Testlauf Assistent erlaubt Thnen die
Statusmaschine des Gerdtes zu bedienen und
Werte fir verschiedene Betriebsmedi zu setzen.

[)

Abb. 228: Inbetriebnahme Assistent Testlauf Assistent starten

Mit der rechten Maustaste kann der Testlauf ebenfalls Gber das Kontextmenu hin-
zugefiigt werden.
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= Node_1_Fek L

% Cockpits AUE%ChﬂEidEﬂ
5 t@ Parameter list ple
Paramets (24 Einfigen
Farametg % Léschen
P te =
I:& arame =3 Eigenschaften...
Copes
E}. Wizards f@ KEB-Gerdte auflisten
= #¥E Node_2_FeaA ( KEB-Geratesuche
[ .
24 Cockpits @ KEB-Gerdt hinzufigen
KEB Safety M
t@ Parameter it ¢~  Oerdte-Passwort eingeben
E& Scopes m Satzzeiger eingeben
=
. Wizards Online
oy Komplette Liste erstellen

ZP Parameterliste erstellen

Elemente in Kenfiguration anzeigen

7 Parameterliste hinzufiigen

|  Objekt hinzufiigen | COMBIVIS Scope...

) Ordner hinzufugen... Energieeffizienzerkldrung...
DW Objekt bearbeiten Folder: Parameter cockpits...

Objekt bearbeiten mit... Folder: Parameter lists...

Folder: Scopes...
Folder: Wizards...
Inbetriebnahme-Assistent...

B N N 2l R D

KEE Parameterliste...
KEE Sicherheitsrmaodul...
Parameter Cockpit..,

Testlauf...
L

=Tk

Abb. 229: Testlauf im Navigator hinzufligen
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[ Mode_1 FeK » Testlauf: Node_1_F6K X [, Mode 2 FaA
Assistent | Experteneinstellungen

forbedingungen fiir ein erfolgreiches Starten @

" Kommunikation .%'
]

" Digital-Eingange STO set 5
E]

«" Spannungsversorgung in Betrieb é

o« Fehlerstatus kein Fehler

y 5Ff .| Wenn gine Bremse verwendet wird, muss diese gedffnet sein.

' Bremse 9 et TS R T Dies ist der aktuelle Bremsenstatus im Gerat.

" PDO Kom ik PDOs inacti Disable PDOs | PDOs iiberschreiben Anderungen in dem Wizard und miissen deaktiviert werden.

Aktueller Betriebsmodus: 2: velocity mode

Y

Modusauswahl: | velocity mode o

b Start

P,
-10.000,0

B Stop

Abb. 230: Wizard - Testlauf starten

17.1.1.9.1 State Machine

Die Ansicht fur die State Machine kann mit dem rechts oben angeordnetem Feld
L~Statusanzeige” gedffnet werden.
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Assistent | Experteneinstellungen
Vorbedingungen fir ein erfolgreiches Starten
W Kommunikation
& Digital-Eingénge 5TO set

w
=
o
r
=
]
]
=]
=]
]
=
v

W Spannungsversorgung in Betrich

w" Fehlerstatus kein Fehler

) 5Ff _| Wenn eine Bremse verwendet wird, muss diese gedffnet sein.

' Bremse 9 et e 2 e L Dies ist der aktuelle Bremsenstatus im Gerat.

W PDO Kommunikation PDOsinactive | Disable PDOs | PDOs iiberschreiben Anderungen in dem Wizard und miissen deaktiviert werden.

Aktueller Betriebsmodus: 2: velocity mode

y

Modusauswahl: | velocity mode e

b Start

-10.000,0

.000,0

20.000,0 20.000.0 Aktuelle Position: -196496
Y - Y = -2 Umdrehungen und
.- 0 . -65424 Inkremente.

Jede Umdrehung entspricht: 65536 Inkremente.

= Aktuelle Zielgeschwindigkeit: 150 1/min

Standardgeschwindigkeit 0 1/min ‘ b Zieldrehzahl seten‘
B Zielgeschwindigheit: N 0 1/min ‘ p Zieldrehzahl seten‘
E Zielgeschwindigkeit: (U 0 1/min ‘ b Zieldrehzahl seﬁen‘
E Zielgeschwindigkeit: () 0 1/min ‘ p Zieldrehzahl seten‘
B Zielgeschwindigkeit: (U ] 1/min ‘ b Zieldrehzahl seﬁen‘

‘ ;g Geschwindigkeitstest-Scope starten ‘

Abb. 231: Wizard - Testlauf - Statusanzeige 6ffnen

@ Hier klicken, um die Statusanzei-
ge zu o6ffnen

Die State Machine zeigt den Zustand von Control Word co00 und Statuswort st00
grafisch an. Im Control Word kann durch Klicken auf die griinen Punkte jedes Bit
einzeln gesetzt werden. Es kdnnen auch die Direktschaltflachen unten benutzt
werden.
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17.1.1.9.2 Velocity Mode

182

Not ready to switch on

M ich on isabled ::&Eull B

T r'S
Ready toswitchon  —————
Switched on
Hod off pause
active
- Fault reaction

Start operation
active
Power off detectsd  Fault detected

Statusanzeige | A

Quick stop
active

Disable operation |
active

Operation enzbled =

@
E
g
g

i
E

:

g

Start Stop Fault Brake

Open/Close

r IMIN —

switch on
enable voltage
no quick stop
enable operation
Enable ramp
Unlock ramp
. Reference ramp
fault reset
Mot used in current mode
Reserved by CiA 402
Reserved by CiA 402
Net used in current mode
Not used in current mode
Net used in current mode

Not used in current mode

Brake

0

ready to switch on
switched on
‘operation enabled
fault
voltage enabled
ne quick stop
switch on disabled
warning
synchron
remote
target reached
internal limit active
Not used in current mode
Not used in current mode

Power off

Brake

2

Abb. 232: Inbetriebnahme Assistent Velocity Mode

Geschwindigkeitsmodus (velocity mode):

» Voreinstellung von 4 oder mehr Geschwindigkeiten (siehe ©)

» Bedienen des Steuerwortes
* Bremsensteuerungsbit
+ Starten einer vordefinierten Scopeaufzeichnung
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17.1.1.9.3 Profillagemodus

ma_mu_sw-cv68-20428970 de

Assistent | Experteneinstellungen

forbedingungen fiir ein erfolgreiches Starten @
«" Kommunikation .%'
o

- - - c

& Digital-Eingénge 5TO set o E
& Spannungsversorgung in Betrieb %

" Fehlerstatus kein Fehler 9

) 5 [ Wenn eine Bremse verwendet wird, muss diese gedffnet sein.

' Bremse g et e Dies ist der aktuelle Bremsenstatus im Gerat.

W" PDO Kom PDOs il Disable PDOs | PDOs iiberschreiben Anderungen in dem Wizard und miissen deaktiviert werden.

Aktueller Betriebsmodus: 2: velocity mode

Modusauswahl: | velocity mode ® -
b Start
| s
Aktuelle Position: -196496
= -2 Umdrehungen und
-65424 Inkremente,
Jede Umdrehung entspricht: 65536 Inkremente.
= Aktuelle Zielgeschwindigkeit: ® 150 ymn
Standardgeschwindigkeit 0 1/min | p Zieldrehzahl setzen
E Zielgeschwindigkeit: l.l 0 o 1/min | p Zieldrehzahl setzen @)
E Zielgeschwindigkeit: |,| ] 1/min | b Zieldrehzahl setzen
E Zielgeschwindigkeit: |.| 0 1/min | b Zieldrehzahl setzen
E Zielgeschwindigkeit: l.l 0 1/min | p Zieldrehzahl setzen

Ok

l& Geschwindigkeitstest-Scope starten

[10)

Abb. 233: Wizard - Testlauf - Velocity mode

Bremse schalten - Bit 15 im Con-
trol Word (Parameter co00).

@ Anzeige des aktuellen Status, wie (2]
STO, Fehler, Spannungsversor-

gung.

© Einstellen des Betriebsmodus ® Start/ Stopp - Enable Operation
(Parameter co01). in der Statemachine.

O Istdrehzahl ® Aktueller Sollwert

© Zieldrehzahlen voreinstellen ® Zieldrehzahl in vI20 Gbernehmen

© + Zieldrehzahl hinzufligen / - ent- ® Voreingestelltes Scope starten.
fernen

Hier kann der Antrieb mit absoluter oder relativer Positionierung bewegt werden.

Das Positionierprofil (Profile position mode) wird hier genutzt:

Voreinstellung von 3 oder mehr Positionen

Bedienen von Steuerwort und Statuswort

Bremsenansteuerung

Starten einer vordefinierten Scopeaufzeichnung

durch Ausfiihren von Homing Methode 37 aktuelle Position zu O setzen
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Assistent | Experteneinstellungen
Vorbedingungen fiir ein erfolgreiches Starten
W Kommunikation
o Digital-Eingdnge STO sat

Statusanzeige @

W Spannungsversorgung in Betrizb

" Fehlerstatus kein Fehler
y G | Wenn eine Bremse verwendet wird, muss diese gedffnet sein.
V' Bremse 9 et Bremsensteuerungsbit Dies ist der aktuelle Bremsenstatus im Gerat,
w PDO Kommunikation PDOs inactive | Disable PDOs | PDOs berschreiben Anderungen in dem Wizard und miissen deaktiviert werden.
Aktueller Betriebsmodus: 1: profile positioning mode ®
Modusauswahl: | profile positioning mode Y
b Start
-10.000,0 10.000,0
®
B stop

.000,0

. Aktuelle Position: -196496
-.-_!].OEIEI,D = -2 Umdrehungen und @
J -65424 Inkremente.

Jede Umdrehung entspricht: 65536 Inkremente,

[= Positionier-Geschwindighkeit: 0| 1/min @
= Geschwindigkeit, wenn keine Positionierung aktiv ist: 150/ 1/min @
Standardposition 0 @ ) Positionierung starten
Zielposition sofort andern || Aktuelle Position als Null setzen (Homing Metho
Zielposition: 0 | b Positionierung starten |
El = 0 Umdrehungen und @ Relative Position [ @
@ ] Inkremente. Zielpositien sofort andern [ @
Zielposition: 0 | b Positionierung starten |
El = 0 Umdrehungen und Relative Position [
0 Inkremeante. Zielposition sofort andern [
Zielposition: 0 | } Positionierung starten |
El = 0 Umdrehungen und Relative Position [
] Inkremente. Zielposition sofort dndern [

‘ @ Positionierungstest-5cope starten ‘

Abb. 234: Wizard - Testlauf - Profile positioning mode

@ Anzeige des aktuellen Status, wie ®@ Einstellen des Betriebsmodus
STO, Fehler, Spannungsversor- (Parameter co01)
gung. Bremse schalten: Bit 15 im
Control Word (Parameter co00).
® Start/ Stopp - Enable Operation @ lIstdrehzahl
in der Statemachine
® Aktuelle Position des Antriebs ® Positionierdrehzahl fir das nachs-
te Profil (Parameter ps30)
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@ Wenn der Antrieb stehen soll, Position 0 ansteuern.
wenn keine Position aktiv ist = "0"
eintragen (Parameter vI20).

® Vordefiniertes Ziel in den Parame- Setzen der aktuellen Position zu

ter co19 "Zielposition" schreiben 0. Wie Homing Methode 37.
und Profil starten.

@ Vordefinierte Zielposition ® Haken: Relative Positionierung /
Kein Haken: Absolute Positionie-
rung

® Haken: Das Positionierungsprofil "+" figt weitere Zielposition hinzu

wird abgebrochen und das neue
Ziel angesteuert. / Keine Haken:
Das aktuelle Positionierungsprofil
wird beendet und das neue Ziel
angesteuert.

® "-"loscht eine Zielposition. Voreingestelltes Scope starten.

Bei ,relative Position“ und ,Zielposition sofort andern = off* wird mit je-
dem Mausklick auf das Feld ,Positionierung starten” ein Positionier-
profil erzeugt und diese dann nacheinander abgearbeitet.

17.1.1.9.4 F5-kompatibles Verhalten

17.1.1.10 Cogging

ma_mu_sw-cv68-20428970 de

Im Testwizard wird ein abwartskompatibles Verhalten unterstiitzt. Um dies zu nut-
zen, muss im Parameter ud50 [1] Optionscode Bit 0 und 4 eingestellt werden.

* F5 kompatibles Steuerwort

Dieses wird Uber Bit 0 = 1 aktiviert.

F5 kompatible Solldrehzahlvorgabe

Die alternative Drehzahlvorgabe wird Uber Bit 4 = 16 aktiviert.

Wenn dieser Modus aktiv ist, wird die Vorgabe Uber den Parameter "Target Ve-
locity" in allen relevanten Betriebsmodi (insb. Velocity Mode und Posi Mode)
ignoriert. Stattdessen wird die Drehzahl mit dem Parameter ud50 [6] vorgege-
ben.

Die Vorgabe erfolgt prozentual von der Referenzdrehzahl ud50 [13] im Bereich
von £100 %.

Die Drehzahl wird also mit dieser Formel bestimmt: ud50 [6] / 100% * ud50 [13]

Die Rastmoment Kompensation (Cogging compensation) Funktion dient dazu,
dass durch die Permanentmagneten erzeugte Rastmoment bei kleiner Drehzahl
oder kleiner Geschwindigkeit zu minimieren. Dazu wird vom Wizard eine Kennlinie
ausgemessen und im Drive abgespeichert.

oY = & » i
Funktionen Identifikation Betriebsmodi Feldbus Testlauf Cogging

e Motoren bei auf einigen Positionen ein. Dieser Effekt wird als ,cogging" bezeichnet und kann den Rundlauf beeinflussen, insbesondere bei niedrigen Drehzahlen. Wenn Sie diesen

ktur rz
| beobachten, n gnoreren: S\e mne mesen Wiard
'@ KEB Antriebe haben = le Funktion um dem cogg h Eff Kt e tgeg ken. Hierfur
Aufgr ddM g ps nde Kompensation net unt an s Ger: tbrtg . Diecer Wizard sbermimt ale twdg n Schritte fir Sie. Wenn Sie hlfrmt ber de Kmensa
i abspe\chem oder \aden wuHen konnen Sie den ,Graphen ur\d Dalen Tab wverwenden.

achst der Effekt genau eingemessen werden. Bitte beachten Sie, dass fir die Messung eine freie Bewegu gdeth
schen ¢

| Akueller Status:
Akt

Abb. 235: Inbetriebnahme Assistent Cogging
* Nur fir Permanentmagnet Linearmotoren oder Permanentmagnet Synchronmo-

toren anwendbar!

« Die Anticogging-Messung sollte erst durchgefuhrt werden, wenn die Antriebsreg-

ler fir Drehzahl und Position gut eingestellt sind!
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* Der Motor muss lastfrei arbeiten kbnnen.

» Abhangig von Motorgréfe und -bauart sind Anpassungen an der Einstellung des
Wizard erforderlich.

» Es durfen im Drive wahrend der Messung keine Werte manuell oder vom Bus-
system geandert werden.

» Der Wizard nutzt den Profile Position Mode fiir die Messung.
» Die Einmessung dauert ca. 20 — 30 Minuten.

* Nachdem die Messung beendet wurde, muss das Ergebnis zum Drive Ubertra-
gen und die Funktion aktiviert werden.

» Die Messung kann jederzeit abgebrochen werden. Solange die Messwerte nicht
Ubertragen und aktiviert werden, wird der Drive nicht beeinflusst.

Der Modus ,, Target reached* steuert die Messung uber das Positionierprofil und
stellt sicher, dass wirklich jede Messposition angefahren wird. Dieser Modus liefert
ein genaues Ergebnis, erfordert aber gut eingestellte Drehzahl- und Positionierreg-
ler.

Der Modus ,,Zeit basiert” steuert die Messung Uber eine zeitliche Abfolge von
Messungen, unabhangig ob die Messposition wirklich erreicht wurde oder nicht.
Das Ergebnis ist etwas ungenauer, funktioniert aber unproblematischer, da die Be-
wegung hicht so zielgenau sein muss.
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B strtseite |2 KeBDokumente [ Node_1_S6A_EtherCAT X
| Kommunikationseinstellungen | # Wizards |Geréhe-Parameter | [EE] Dokumenhe|
— ""\ B A
@) & & & r £ &
\)\___./' Schutz- | Warn-
Grundeinstellungen Motor Rickfihrungsmodus Regler Funktionen Identifikation

Assistent | Graphen und Daten I Exp i II |

Aufgrund ihrer internen Struktur rasten einige Motoren bei auf einigen Positionen ein. Dieser Effekt wird als ,cogg
becbachten, ignorieren Sie bitte diesen Wizard.

@ KEB Antriebe haben eine spezielle Funktion um dem cogging-Effekt entgegen zu wirken. Hierfir muss zunachst de
Aufgrund der Messung wird eine passende Kompensation berechnet und an das Gerat Gbertragen. Dieser Wizard
abspeichern oder laden wollen, kénnen Sie den ,Graphen und Daten”-Tab verwenden.

Aktueller Status:
Inaktiv, Messung l&uft

Es ist keine Kompensationsberechnung verfligbar. Bitte filhren Sie eine Messung durch oder laden Sie Messdaten.

Einstellungen der Messung

Distanz: 131200 Auflésung 128 Inc
= 2 Umdrehungen und Schritte 1025

128 Inkremente.

Anzahl Messungen pro Schritt 5

Messbedingung:
[ @ Target reached | @ Zeit basiert ]

ps15: positioning window time 0|ms I ‘Wartezsit: 500 ms

Geschétzie Zeit: 22 min, 125

Status der Messung
« Digital-Eingénge STO gesetzt

& spannungsversorgung run

o Fehlerstatus no exception
o Bremse V\f’enr_l eine Bremse venwendet wird, muss q_iese gedffnet sein,
Dies ist der aktuelle Bremsenstatus im Gerat.
Abbrechen ]
- - 119 / 1025 |
Vaorrausichtlich verbleibende Zeit: 18 min, 7 s

Abb. 236: Inbetriebnahme Assistent Messbedingung

Nachdem die Messung beendet wurde, missen die Daten zum Drive Controller
Ubertragen und aktiviert werden:
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B startseite  [[Z) KkEB-Dokumente [ Node_1_S6A_EtherCAT X
] | Kommunikaﬁonseinstellungen| # Wizards |Gerate-Parameter | =] Dolcurnente|
@) ,. = o I
| |
A \/) 6 K’ Schutz- [ Warn-
Grundeinstallungzn Matar Rickfihrungsmodus Ragler Funktionen Ident

Assistent | Graphen und Daten I Expartensinstellungsn |

Aufgrund ihrer internen Struktur rasten einige Motoren bei auf einigen Positionen ein. Dieser Effekt wird al
beobachten, ignorieren Sie bitte diesen Wizard.

@ KEB Antriebe haben eine spezielle Funktion um dem cogging-Effekt entgegen zu wirken. Hierfiir muss zuni
Aufgrund der Messung wird eine passende Kompensation berechnet und an das Gerat Gbertragen. Dieser'
abspeichern oder laden wollen, kénnen Sie den ,Graphen und Daten"-Tab verwenden.

Aktueller Status:
Akdiv
[ Kompensation deaktivieren ]

5775
Kompensationsfehlerfaktor @ 0,554000275843454
[ Auswahl aktivieren ]

Einstellungen der Massung
Distanz: 131200 Auflasung 128 ¥ Inc

= 2 % Umdrehungen und Schritte 1025 «

128 ¥ Inkremente.

Anzahl Messungen pro Schritt 5%

Messbedingung:

@ @ Target reached © @ zeit basiert
ps15: positioning window time 0 ms Wartezeit: 500 ms
Geschitzte Zeit: 22 min, 12 5

Status der Messung
« Digital-Eingénge STO gesetzt

& Spannungsversorgung  run

Abb. 237: Inbetriebnahme Assistent Auswahl aktivieren
Die Messergebnisse werden dargestellt im Editor ,Graphen und Daten®.

Die Ergebnisse kdnnen in einer separaten Datei gespeichert und auch wieder auf-
gerufen werden.
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B Startseite 2] KEB-Dokumente Node_1_S6A_EtherCAT X
[ | # wizards | Gerate-parameter | ) Dokumente|
(@) v & 1Y & -
) = »
O/ & & & Schuiz- | Warn- B "
Grundeinstellungen Wotor Rockfuhrungsmodus Regler Funktionen 1dentikation Betriebsmodi Feldbus Testlouf Cogaing
Assisterfe | Graphen und Daten | 1
Daten 1 rG BP0
5 essungsdaten aus Datei laden] ([ in Datei spichem|
Erkennte
Oberschwingung
16 [ Selected Hamonics 1 Detected Hamoniss
1.5 +
13 +
11+
101
08 ]
0
A (A cm =
1.0 20 3.0 40 5.0 6.0 7.0 8.0 90 100 110 120 130 140 150 160 170 180 190 200 210

Frequenzfakior

Graphische Darstellung der gemessenen Daten und der Kompensation
Kompensationsqualitatsfaktor @ 57,7%

@0

31

24 1 28
18

12 4
08

0,0

06+

=
==
=

24
18 4

Drehmoment (% des Nennmoments)

244

-28

-31

Abb. 238: Inbetriebnahme Assistent Graphen und Daten

17.1.2 Homing Mode
Die aktuelle Position auf 0 setzen.

In vielen Fallen muss /soll die aktuelle mechanische Position des Antriebs den
Nullpunkt darstellen. Das kann durch die folgende Einstellung erreicht werden:
* Modus ,Homing mode* einstellen

+ Die Homingmethode muss auf ,35: auf aktueller Lage* eingestellt werden
(Default). Der Parameter hm01 ist in den Experteneinstellungen enthalten:
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Startseite |7, Mode_1_S6A

Assistenf | Experteneinstellungen

MName Value
(= | Achse A
# _J§ Allgemein

)
)

1 Velocity mode
_ Profile position mode

=

_ Homing mode

% hmO1: Homing Methode (CIA 6098h) 35: auf aktueller Lage

1 Sonstige

Abb. 239: Inbetriebnahme Assistent Experteneinstellungen

190

» Das Bit ,Start homing“ im Control Word setzen und wieder ausschalten.

Bl Startsete | @ Node_1_S6A » Testrun: Node_1_S6A x
Assistent
<
-3
3
8 . enable voltage ’ s
ungsp| Ve €ine Bremse verwendet wird, muss diese geonet sein
UNGSOM| e it der aktuelle Bremsenstatus im Gerat. . no quick stop ’ opel
enable operation ’
°-
Modusauswahl: | |homing mode v
us it mode no
. Not used in current mode . swit
» Start
. fault reset ’
. Not used in current mode ’
]

. Reserved by GiA 402 ’
et @ —vom @ -
43395 Inkremente.

Not used in current mode inter

Jede Umdrehung entspricht: 65536 Tnkremente.
. Not used in current mode ’ Hot
ten Sie Informationen im Handbuch. . ’ .

Abb. 240: Inbetriebnahme Assistent Homing Mode

Die anderen Homingmethoden sind Gber den Testlauf Wizard nur eingeschrankt

oder nicht nutzbar.

ma_mu_sw-cv68-20428970_de




Inbetriebnahme-Assistent | 17 E .

17.1.3 Online Inbetriebnahme-Assistent Basis COMBIVERT F5, B6 und G6.
Fur alle COMBIVERT F5, B6 und G6 steht ein kleiner Start Up-Wizard zur Verfu-

gung.
ﬁj axis_1_F5 ﬁj axis 2 G6 X
e
lGerébe—EnsheIlungen I Gerate-Parameter I Dperabor-Parameteril Orline Wizards !nformation
——-_‘
@ Einstellungen | Experteneinstellungen 1
Start Grundeinstelungen /
SFC ) Steuerungstyp [GGP-S /4000 rpm / v] @
Gerat zuriicksetzen: [Parameter Defaultwerte laden ] 2
[=I Parametersatze
Kopiere Satz 0 in alle Sitze 3 l 3
Kopiere Werte van... [Saizl.’.‘l J SubIndex 1 v]
~nach: [satz 1 SubIndex 2 - ok_= | 4
Abb. 241: Inbetriebnahme Assistent online
1 Betriebsart und Drehzahlmodus 2 Werkseinstellung laden (Fr01 =
einstellen -4)
3 Kopiert den Satz 1 / Subindex 0 4 Kopiert die Einstellungen von ei-
nach allen anderen Satzen / Sub- nem Satz / Subindex nach einem
indices anderen

17.1.4 Online Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F5

17.1.4.1 Einmessen Asynchronmotoren F5-A/ -K und F5-H/ -L (ASCL)

FUr die Modi zum geregelten Betrieb von Drehstromasynchronmotoren mit und oh-
ne Drehgeber steht ein Assistent fur den Einmessvorgang zur Verfugung. Voraus-
setzung ist eine Geratesoftware F5-A/-M/-K ab V4.3 oder F5-H/-L ab V2.3. Es gibt
einen Standardmodus und einen Expertenmodus. Bestimmte Geratevorgaben,
welche fiir das Einmessen geandert werden miissen, wie Sollwertvorgaben, wer-
den vor dem Starten abgespeichert und nach Beendigung wieder auf den ur-
springlichen Wert zuriickgesetzt. Die Funktionsbeschreibung des Einmessvor-
gangs finden Sie im Applikationshandbuch F5-A ((=» Dokumenten-Datenbank

[» 292])).

Die Reglerfreigabe-Klemme muss wahrend des Einmessvorgangs nach Vorgabe
geodffnet und geschlossen werden kdnnen. Schalten per Software ist nicht méglich.

Offnen im Gerate-Editor:
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[ axis_1_F5 x o
Gerate £ | Gerate-Parameter | Operator-Parameter | Oniine Wizards  |[information
| —
[Fe ) Identifikation
Start
[1] Voreinstellungen Ersatzschaltbild Asynchronmaschine - @
& Steverungstyp [FE-M / 4000 rpm. ] 1
Motor ident,
Gerdt zurlicksetzen: [Parameter Defaultwerte [aden ]
2700 |2 B7so 2] mH 34665 [2n
[2] Typenschild (Asynchronmaschine) U
In: 36 A nn: [1a00 = 1fmin 157,000 15 mH L.
Un: 230 sl v fn ilsan 2l n 2
cos(p): 0,73 $ Py i 0,75 2] kw '
[3] 1dentifikation
— Umrichterstatus: 0: keine Reglerfreigabe
Identifikation starten = 3
IdentimKationsstamws: U: a0s T TO0U .
IdentifikationFehlerstatus: 0: kein Fehler
Aktuelle Auslastung: 0%
Scheinstrom: 004 4
Istmoment: 0,00 Nm
Istwertanzeige: 0,000 1fmin
] Expertenmodus . Dieser Assistent verandert nur die Werte in Parsmetersatz 0 / SubIndex 1. Wenn natig, mi
* Werte mit Hilfe des Parameters Fro1 oder des 'Start-Assistenten in andere Satze kopiert |
4 I 1 r
- 5
K o 0K

Abb. 242: Inbetriebnahme Assistent F5 B6 G6

1 Drehzahlmodus einstellen

3 Einmessung starten mit automati-
schem Ablauf.

5 Expertenmodus einschalten

2 Motordaten eintragen

4 Anzeige der aktuellen Werte beim
einmessen.

Mit Expertenmodus:

axis_1_F5 X

| GerateEinstelungen | Gerate-Parameter | Operator-Parameter|| Online Wizards | nformation |
= -

i Identifikation ]Expertenainsbel\ungen‘ 1
Start T vorerstelungen Ersatzschaltbild Asynchronmaschine (&)

& Steuerungstyp [FsM / 4000 rpm '] Rs L" Ry

Motor ident.

Gerat zuriicksetzen: [Parametar Defaultwerte laden ]

z7o0 [Ha [Brse [ me

[2] Typenschild (Asynchronmaschine) U
K = K = 157,000 4| mH
In: 36 Sl A nw: (1400 = 1fmin s v
Un i 230 =lv fu: [s00 2] Hz
cosfe): 0,73 o Pu: o 0,75 4 kw

[3] Identifikation

Unmrichterstatus: 0: keine Reglerfreigabe

Identifikationsstatus:

0: aus + 1000 Hz

IdentifikationFehlerstatus: 0: kein Fehler
Aktuelle Auslastung: 0%
Scheinstrom: 0,0A
Istmoment: 0,00 Nm
Istwertanzeige: 0,000 1/min

Anzeige / Filter Einstellungen

Istwertanzeige aktivieren il 3
Standard Filtereinstellungen Istwert PT1 Filter. 4
Istmoment FT1 Filter:

Expert: d } Dicser ig.tent erdndert nur die Wertein Pa‘rame‘tersa.(z 0/ Sub.lndex 1. W:ann nEltig. L 5
Werte mit Hilfe des Parameters Fri1 oder des ‘Start-Assistenten in andere Satze kopit

Abb. 243: Inbetriebnahme Assistent F5
1 Liste mit manuell einstellbaren
Parametern 6ffnen.

3 Bewabhrte Einstellungen Uberneh-
men.

5 Expertenmodus eingeschaltet.

2 Volle Auswahlmdglichkeit bei Ein-
messverfahren.

4 Einstellen der Filter manuell.

Im Tab ,Experteneinstellungen® werden alle relevanten Parameter als Online-Liste
angeboten und kénnen bei Bedarf manuell wie im Parametereditor angepasst wer-
den:
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() axis_1_F5 x
| Geréte-Einstellungen I Geréte-Parameter I Operabor-Parameher” Online Wizards ||Informah'on
= =

@ Idenﬁﬁkaﬁor_-l Experteneinstellungen | ]
Start -

=

Name Wert
_‘ Motor -
Motor ident. ~
drl}6: DASM Standenwiderstand 54000
drl7: DASM Streuinduldivitat 13.50mH
dr08: DASM Lauferwiderstand 69330
dr10: DASM Hauptinduktivitat 314.0mH
Modell ~
cS01: Istwertquelle 0: Kanal 1+ aus

d504: Fluss/Rotoradaptionsmodus  0: aus + aus + nein + aus, ma. 110% + aus + aus + aus + aus
d518: Modellanpassung 0 aus + gus + aktiviert + gemessen + aus + aUs + 3US + AUS + BUS + US + BUS
uF15: Hardware-Strombegrenzung  1: Einphasenmodus
Meodell-Optimierung ~
cS01: Istwertquelle 0: Kanal 1+ aus
dS04: Fluss/Rotoradaptionsmodus 0 aus + aus + nein + aus, max.110% + aus + aus + aus + aus
d518: Modellanpassung 0 aus + gus + aktiviert + gemessen + aus + aUs + 3US + AUS + BUS + US + BUS
uF15: Hardware-Strombegrenzung  1: Einphasenmodus

Einstellungen ~
cS00: Reglerdconfiguration 0: aus
d502: Stromentkopplung 0: aus
d503: Strom-/Momentmodus 0 aus + aus + aus + aus + Mn{Typenschild)
Pn65: Sonderfunktionen 0: keine Funkdion aktiv

Identifikation ~
drd8: Motoridentifikation 0: aus + 1000 Hz

drd5: Lh |dentifikation Rampenzeit 5,00
dr&7: Strom fir Ls/loff Identifikation 100 %

Fr10: Motoranpassung 0: fertig
uF0S: Spannungsstabilisierung 1120: aus
uF18: Totzeitkompensationsmode  1: linear
Geber ~
Ec00: Geber 1 Schnittstelle 13: Inkrementalgebereingang mit Fehlererk.
Ec10: Geber 2 Schnittstelle 13: Inkrementalgebereingang mit Fehlererk.

Abb. 244: Inbetriebnahme Assistent Online Wizards Motor ident.

17.1.4.2 Einmessen Synchronmotoren F5-A/ -S/ -K und F5-E/ -P (SCL)

Fir die Modi zum Betrieb von PM-Synchronmotoren mit und ohne Drehgeber steht
ein Assistent flr den Einmessvorgang zur Verfigung. Voraussetzung ist eine Ge-
ratesoftware F5-A/-S/-K ab V4.3 oder F5-H/-P ab V2.3. Es gibt einen Standardmo-
dus und einen Expertenmodus. Bestimmte Geratevorgaben, welche fiir das Ein-
messen geandert werden missen, wie Sollwertvorgaben, werden vor dem Starten
abgespeichert und nach Beendigung wieder auf den urspriinglichen Wert zurlck-
gesetzt. Die Funktionsbeschreibung des Einmessvorgangs finden Sie im Applikati-
onshandbuch F5-A ((» Dokumenten-Datenbank [» 292])).

Die Reglerfreigabe (Klemme 16) muss wahrend des Einmessvorgangs nach Vor-
gabe gedffnet und geschlossen werden kdnnen. Schalten per Software ist nicht
moglich.

Offnen im Gerate-Editor:
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[ axis_1F5 x <
| | ope | Dokumentk | Gnine Wizards [Ynformation
[ Identikation |
[1] vereinstelungen Synchronmaschine (@)
Steuerungstyp [Fﬁlwuurpm } p: L .3 1

12,607 [ o 1241 ] mH

[2] Typenschild (Synchronmaschine)

I (14 & an: o (3000 2| ymin EMK
U EFRERE
I : 1,5 2l A fno: [1s0,0 2] He Vf1000rpm 2
Mav: g £ hm \L oder
Es wird empfohlen, den Motor —
0 fiGess 20 veruend 3
[3] 1dentifikation

Umrichterstatus: 0: keine Reglerfreigabe
ifikation starten - 4
T Tt Y

IdentifikationFehlerstatus: 0: kein Fehler

Aktuelle Auslastung: 0%
scheinstrom: 00A
Istmoment: 0,00 Nm 5
Istwertanzeige: 0,000 1/min
[£] Expertenmodus 6

ion: 0K

Abb. 245: Inbetriebsnahme Assistent SCL_1

1 Drehzahlmodus einstellen. 2 Motordaten manuell eintragen.

3 Weiterleitung zum Motordatenas- 4 Einmessung staraten mit automa-
sistenten. tischem Ablauf.

5 Anzeige der aktuellen Werte beim 6 Expertenmodus einschalten.
Einmessen.

(E» Motordatenkonfigurator F5-S [ 199])
Im Expertenmodus werden zusatzlich sinnvolle Funktionen angeboten:

(@) axis_1_F5 x -

Gerate-Einstelungen | Geréite-Parameter | Operator-Parameter | Dokumente | Online Wizards | information

[ | 1enihotion | getonsretchngen] 1

Start
[1] Voreinstellungen Ersatzschaltbild Synchronmaschine (@)
S?'L Stevervngstyp [F5-5/0001m Bl R L.
Ger [Parameter b laden ]

12697 2] 2 [1240 5] mH
[2] Typenschild (Synchronmaschine) m
Ian 1,4 H A o 3000 2] ymin EMK
u 32,12 [
Two: 1,5 2] A fu: o [150,0 =] Hz V/1000rpm
Man i 0,8 & Nm

Es vird empfohlen, den Motor-Konfigurator
© fur diese Einstellungen zu vervenden.
[3] Identfikation

Umrichterstatus: 0: keine Reglerfreigabe
Identifikation starten  ~
8 auc 10008 2

Identifikation Fehlerstatus: 0: kein Fehler

Aktuelle Auslastung: 0%

Scheinstrom: 0,04

Istmoment: 0,00 Nm . 3
Istwertanzeige: 0,000 1fmin

Anzeige [ Fiter Einstelungen Modeloptimierung
Istwertanzeige aktivieren ANT Stérfilter: rsoTwertabhangige Schatzwertgrenze (@ _
Standard Filtereinstellungen Istwert PT Filter: [aus - [,;Ruturpnsnmnserkemmg] 5
Istmoment PT1 Filter

Expertenmodus T 5

7
Abb. 246: Inbetriebnahme Assistent SCL 2

1 Experten-Liste mit manuell ein- 2 Volle Auswahlmdglichkeit bei Ein-
stellbaren Parametern 6ffnen. messverhalten.

3 Bewahrte Einstellungen Gberneh- 4 Einstellen der Filter manuell.
men.

5 Stabilisiert den Start. 6 Extramend fiir Rotorlageeinmes-

sung.

7 Expertenmodus eingeschaltet.

194 ma_mu_sw-cv68-20428970_de



Inbetriebnahme-Assistent | 17 E .

Im Tab ,Experteneinstellungen” werden alle relevanten Parameter als Online-Liste
angeboten und kdnnen bei Bedarf manuell wie im Parametereditor angepasst wer-
den:

Dnmmenteqhﬂnlil'lli Wizards Enﬁgrmaﬁnn
u

(] axis_1_F5 x
| Gerate-Einstelungen

[@ Identifikatio
Start
Mame Wert
= Motor
S.C.L,
dr26: DSM EME [Wpke/1000min-1] g4
dr3l: DSM Standerwiderstand 25354 0
drd1: DSM Indubktivitat 24 82 mH

dri0: DSM Matorschutz min. Is/1d 150 %
dréd: DSM EME HR[Vple/1000min-1] 64,24

MModell
501 Istwertquelle 2 berechneter |stwert + aus
d518: Modellanpassung 2048 aus + ein

uF15: Hardware-5Strombegrenzung 0: aus

Identifikation
drd2: Motoridentifiliation 0: aus + 1000 Hz
drd: Lh ldentifikation Rampenzeit h.00s
dr&7: Strom fur Ls/loff |dentfilation 100 %
Fr10: Maotoranpassung 0: fertig
uF04: Spannungsstabilisierung 1120: aus
uF18: Totzeitkompensationsmode 3: autom. BEdeennung

Einstellungen

c500: Reglerwonfiguration 4: Drehzahlregelung {nur F5-Ms5)
d502: Stromentkopplung 1: ein
d503: mane. Strom-/Momentmodus 21 aus + ein + aus + aus + Mn({Typenschild) + zusammen + aus
Prigh: Sonderfunkdionen 80: OLZ Temp abh. ein + Deratingbeqgr.=0L2
Geber
Ec00: Geber 1 Schnittstelle 159: Resolver Interfface
Ec10: Geber 2 Schnittstelle 2: Inkrementalgeberausgang

Abb. 247: Inbetriebnahme Assistent SCL 3

17.1.4.3 Inbetriebnahme Assistent F5 mit Profinet

Mit dem Assistenten fur die Prozessdatenbelegung kann auf einfache Weise die
PDO Belegung gemacht werden. Im Standard-Modus kénnen bestimmte Geréte-
parameter durch ,Drag&Drop* aus dem Gerate-Editor in die entsprechenden Fel-
der des Assistenten gezogen werden. Es ist eine Operatorfirmware ab Version 2.9
erforderlich.

ma_mu_sw-cv68-20428970 de 195



17 | Inbetriebnahme-Assistent KEB Automation KG

Node_0_FS5A_M X

| Gerate-Finstellungen | Gerdte-Parameter |Operahor—Parameher |E Dokumente |/’ Onlipeizgards | 0 Information

Gruppen-/ParameterMName Parameterwert
‘¢ Sy07: Baudrate ext. Bus f PC 5: 38,4 kBaud 1
W Sy09: HSPS Watchdogzeit 0: aus
@ Sy11l: Baudrate interner Bus 11: 250,0 kBaud
W Sy32: Scope Timer 11709
@ Sy41: Steuerwort (high) 0: kein Eingang/4 kein Ausgang
‘i@ Sy42: Statuswort (high) 512: kein Epfgang + 02
W Sy43: Steuerwort (long) 0: Stop £ Rechtsl. + Satz 0 + aus + kein Eingang + kein Ausgang
@ Sy44: Statuswort (long) 33554944: Stop + Rechtsl. + Satz 0 + HSPS Bus synchron + Drehzz
@ Sy50: Steuerwort (Jow) A Stop + Rechtslauf + Satz 0 + aus
9 Sy51: Statuswort (Jow) 512: Stop + Rechtslauf + Satz 0 + H5PS Bus synchron + Drehzahln
W Sy52: Solldrehzahl vorgabe 0 1fmin
' | Sy53: Istdrehzahl Anzeige K« | 0 1fmin
¥ Sy56: Adresse Startanzeige 020%h
@ Sy77: Steuerwort 54 0000h
W Sy78: Statuswort 54 0000h
9 Sy79: Statuswort 1 Profidrive 0100h
@ SyB0: Statuswort 2 Profidrive 0000h
+-_J AA:Abgleich-/Hilfsparameter
L T4 AP Rean Raccmeebas

Abb. 248: Inbetriebsnahme Assistent F5 Profibus 1

1 Parameter mit gedrtckter linker
Maustaste auf den Reiter "Online
Wizard" ziehen und halten.

{2} mode_0_FSA_ M x
| Gerate-Finstellungen | Gerate-Parameter | Operator-Parameter I k= Dokumente | # Online Wizards | @ infonr

P

i Mapping | Expert settings |
Start

=
Motor ident @) To select parametars for the processdsis-mapping, drag & drop parameatars on the prepsres

Transmit-PDOs (Drive > Control)
—

—
Process data W

[ Activate PDO

ProfiNET PD Mapping: Enabled. | FBS Config: Enable ProfiNET PD Mapping |

Receive-PDOs (Control —= Drive)

el el [ ] 1 1]

Activate PDO

‘_.—l-

Abb. 249: Inbetriebnahme Assistent F5 Profibus 2
Eine Anderung kann nur im Zustand ,Inactive PDO* erfolgen.

Im Expertenmodus kann die PDO-Belegung auch manuell mit den Hexadezimal-
adressen gemacht werden.

(= Offline Inbetriebnahme-Assistent [» 197])

Sehen Sie dazu auch
Offline Inbetriebnahme-Assistent [ 197]

17.1.5 Online Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT G6-L (ASCL) und G6-P (SCL)

Einmessen Asynchronmotoren G6-L (ASCL)
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Der Online-Inbetriebnahme-Assistent funktioniert prinzipiell gleich wie (E» bei F5-
ASCL [» 191]). Die Funktionsbeschreibung des Einmessvorgangs finden Sie im
Applikationshandbuch G6 (=» Dokumenten-Datenbank [ 292]).

Einmessen Synchronmotoren G6-P (SCL)

Der Online Inbetriebnahme-Assistent funktioniert prinzipiell gleich wie (Z» bei F5-
SCL [» 191)).

Die Funktionsbeschreibung des Einmessvorgangs finden Sie im Applikationshand-
buch G6 (=» Dokumenten-Datenbank [» 292]).

17.1.6 Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT T6.

Fir den COMBIVERT T6 gibt es einen nur in COMBIVIS studio 6 integrierten Inbe-
triebnahme-Assistenten, da die Inbetriebnahme zusammen mit der integrierten
Embedded PLC erfolgt.

Die ,Umrichter spezifischen“ Parameter konnen mit Hilfe des Online Wizard ange-
sprochen werden.

(E» Online Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F6/ H6/ S6/ P6/ T6. [» 152])
17.2 Offline Inbetriebnahme-Assistent

Far einen Offline Inbetriebnahme-Assistent muss kein Gerat angeschlossen sein.

Das Ergebnis kann direkt in ein angeschlossenes Gerat geladen werden oder es
kann eine Datenliste (Parameterliste oder andere Datei) erzeugt werden, die ge-
speichert und spater in ein Gerat geladen werden kann.

17.2.1 Inbetriebnahme-Assistent offnen

Wenn fir die Geratesoftware ein Inbetriebnahme-Assistent verfiigbar ist, wird im
Navigator das Objekt ,Inbetriebnahme® auch sofort unter dem Gerat mit aufgefihrt.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Hilfe

5= = Bl v oo 4 By 3N T4 N

Navigator ~ 0 X G586 x
= Unbenanntd E] KEB-Gerat | Gerdte-Parameter |

= P G5 G (KEB Geraet ; - " =
y |Inbeh’ie|::nahme ruppen-/ParameterMame

J +- ru: Betriebsdaten-Anzeigen

+

oP: Sollwerte / Rampen

Pn: Schutz-fSonderfunktions
+ - ¢5: Regelparameter

+- uF: Uff-KennliniefMaodulatio
Abb. 250: Inbetriebnahme Assistent Offline Inbetriebnahme

Falls das Objekt nicht angezeigt wird, weil z. B. die Software in einen anderen Be-
reich umgeschaltet wurde, kann der Inbetriebnahme-Assistent manuell hinzugefiigt
werden: Gerat markieren — Kontextmenu ,rechte Maustaste® — ,Objekt hinzufi-
gen“ — ,Inbetriebnahme-Assistent"

+
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Hilfe

BeEBElo o« dBRBEX IANGIB G@-O8E 2

Ma!_-'_fgal:r * 3 X ] axis_1_F5 x

KEB-Gerat | Gerate-Farameter | Qperator-Parameter | Onling

-/ParameterMame Parametenwert

triebsdaten-Anzeigen

ollwerte f Rampen

Einfiigen
B hutz-/Sonderfunktionen
> Lischen
' ehmoment/Drehzahlregler
KEB-Gerate auflisten itriebsabhangigeRegler
KEB-Geratesuche f-KennliniefModulation
KEB-Gerat hinzufiigen tordaten

chnologieregler

Gerate-Passwort eingeben .berschnittstellen

Satzzeiger eingeben =dienaberfliche

Online rametersdtze

naloge Ein-fAusgdnge
Komplette Liste erstellen T

B[« F v BP

Objekt hinzufligen *| # Inbetriebnahme-Assistent... T
Gerat anhangen. .. sl KEB Parameterliste. ..

Ha T I LT L TR g gt ire L=l

Gerat einflgen...
sratespezifische Daten
zerat deaktivieren.

stemeinstellungen

Abb. 251: Inbetriebnahme Assistent Offline Inbetriebnahme Objekt

oder: Gerat markieren — Werkzeugleiste: Icon E — ,Inbetriebnahme-Assistent*

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Hilfe

P EB S v o BEX At Bl RE S R
I'Iimgat:r - o X ﬂ’j axis 1 F5 X # | Inbetriebnahme-Assistent...
= '@ Madhine dema = |H:EE!—Gerét Gerdte-Parameter KEB Parameterliste. .. Inf

(9 & [avis_1_s 8 Gerae) |

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert

7= Parameterliste

. f% axis_2 GG (KEB Geraet) +.- ru: Betriebsdaten-Anzeigen
# Inbetriebnahme +- oP: Sollwerte / Rampen

Abb. 252: Inbetriebnahme Assistent Offline Inbetriebnahme Icon
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- — '1
Inbetriebnahme-Assistent hinzufligen ﬁ

#

Name: |Ilfs={=su=lgn=

[ Hinzufﬂgen] [ Abbrechen

i |
Abb. 253: Inbetriebnahme Assistent Offline Inbetriebnahme

Namen vergeben und ,Hinzufiigen®

17.2.2 Offline Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F5

17.2.2.1 Motordatenkonfigurator F5-S

Der Motordatenkonfigurator ist verfligbar in den Betriebsmodi flir PM-Servomoto-
ren der Typen F5-S, F5-P, F5-E und G6-P. Er erzeugt anhand der Artikelnummer
eines KEB-Synchronmotors oder der selbst definierten Daten eines anderen Syn-
chronmotors eine Parameterliste mit allen motorrelevanten Werten. Diese kann ge-
speichert oder direkt in das Gerat geladen werden. Aktuell werden nur Synchron-
motoren unterstutzt.

Die selbst definierten Motoren werden in einer eigenen Datei abgespeichert. Diese
kann auf andere Rechner kopiert werden:

C:\Program Files\KEB\COMBIVIS_6\KEB\UserMotors.xml
Mit einem KEB-Motor:
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L - EE [B N FEH - L= N E e ]
@ FsEs [/ Inbetriebnahme [FSE_S] x | o
=3 Input mode
Motor ] 'KEB Database @ i () Own motor-data 1
. —

_ Bitte wahlen Sie einen Motor aus:

Ubersicht| e Motordaten
| Baureihe Art. . Un —Fm Ln 10 nn 11 ez~
[alle v [ate |+ [ale [~ (e [=]-
Dynamic Line I | A1SM000-6200 | 230 0,32 |1 12 |e000 (0,17 |3
Dynamic Line I | AZSMO00-6200 | 230 048 | 1,5 1,5 5000 0,24 3
Dynamic Line I | A35M000-6200 | 230 06 |2 2 6000 |0,31 |3
Dynamic Line T | A45M000-6200 | 230 08 |29 |32 |eoon |o045 |3
Dynamic Line I | B1SM000-4200 | 230 06 |2 19 (4000 (0,22 |3
@Iﬁ 230 a,5 2,5 2,6 6000 0,22 |3
Dynamic Line I | B2SM000-4200 | 230 13 |29 |32 |40 |03 |3
Dynamic Line I | B2SM000-6200 | 230 1 |44 |5 6000 (0,36 |3
Dynamic Line I | B33M000-4200 | 230 2 |47 |55 |4000 (0,57 |3
Dynamic Line I | B3SMO00-6200 | 230 15 |66 |77 |sooo  |o,57 |3
Dynamic Line I | C1SM000-3200 | 230 08 |14 |15 (3000 |12 |3
Dynamic Line I | C1SM000-4200 | 230 075 |1,8 |2 4000 |12 |3 il

=

Abb. 254: Inbetriebnahme Assistent Offline Inbetriebnahme F5

1 Einschrankung der Auswahltabel-
le moglich nach Bauart, Span-
nung, Drehzahl, Polpaarzahl

Motor auswahlen z. B. B1SM000-6200:
@ FSE_S I‘ #' Inbetriebnahme [F5E_S] x] -
&

* Motor Erweiterte Einstellungen
£ I
el . . ZSNE 1<1v1000-5200 Kithlung:
@ Eigen
! Typ: synchron
Ubersicht (@) Fremd 1
Baureihe: Dynamic Line T
U_n (V): 230

M_n(Nm): 0,5 Geber
Ln(A): 2,5 :}Rewlver 2

1_d0 () 26

n_n (rpm): 5000

J_L (kgem?): 0,22 Drehzahlregler Voreinstellung: |

32 @ 3

Gebertypen:  Resolver, Hiperface SEKS2, Hiperface SRS 50/60,

Dievon diesem Assistenten generierte Parameterliste |ddt zundchst die
1, Default Werte fir alle Parameter in allen Parameter-Satzen fiir das Gert.
‘ AnschlieBend werden die Motor-spezifischen Einstellungen vorgenommen.

= I

5

Abb. 255: Inbetriebnahme Assistent Offline Inbetriebnahme F5 Motor

1 Kihlungsart einstellen. 2 Geberbauart einstellen.
3 Drehzahlregler voreinstellen: 2 = 4 Weiter

hart, 15 = weich (basiert auf Mo-

tortragheitsmoment)
5 Zurlck
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Eigenen Synchronmotor definieren:

[ =xis_2_Gs [ =xis_1Fs [ #' Inbetriebnahme [axis_1_F5] X ] =
=3 Input mode
Eal Eigene Motoren: [>> Neuer Motor << V] femel i
Overview
Geben Sie die Motor-Daten ein. 1 ische R Hon vor
Motor-Daten
Typ: synchron PFZ: 2 =
U_n (V): 200 » R_uv (Ohm): 0,1 =
M_n (Mm): 0,1 = L_uwv (mH): 0,1 =
1_n (&): 0,0 = Abschaltzeit (s): 10,0 =
1_d0 (A): 0,0 2| Abschaltzeit bei Imax (s): 10,0 = =
n_n (rpm): 1000 % Motorschutz Erholungszeit (s): |200,0 =
’_/ 1
J_L (kgem?#):  |0,00 2| Matarschutz min. Is/ld (%): 300 =
M_Gr (MNm): 0,1 2
k_E_RMS (V): 0,0 T
Eigenen Motor L
E ——2

Abb. 256: Synchronmotor_definieren
1 Motor in die Motorenliste aufneh- 2 Motordaten direkt flir die Parame-
men. trierung verwenden.

In der Ubersicht kann nun gewanhlt werden, ob die Parameter direkt in das Gerat
geladen werden sollen oder ob eine Parameterliste erstellt werden soll.

17.2.2.2 Prozessdatenbelegung

ma_mu_sw-cv68-20428970 de

Prozessdatenbelegung F5- CAN Bus Operator

Die Prozessdatenbelegung fiir den F5-CAN Operator kann erstellt werden und da-
mit eine EDS Datei. Ein Laden der Einstellung in das Gerat ist jedoch nicht mog-
lich.

Die Funktion des Assistenten ist gleich wie bei Typ G6.

Prozessdatenbelegung F5- EtherCAT Operator

Die Prozessdatenbelegung fiir den F5-EtherCAT Operator kann erstellt werden
und damit eine XML-Datei. Ein Laden der Einstellung in das Gerat ist jedoch nicht
mdglich.

Die Funktion des Assistenten ist gleich wie bei Typ G6.

Prozessdatenbelegung F5- Profinet Operator

Mit dem Assistenten fir die Prozessdatenbelegung kann auf einfache Weise die
PDO Belegung gemacht werden. Im Standard-Modus kénnen bestimmte Parame-
ter durch ,Drag&Drop* aus dem Gerate-Editor in die entsprechenden Felder des
Assistenten gezogen werden. Es ist eine Operatorfirmware ab Version 2.9ff erfor-
derlich.
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Mit ,,Upload“ werden die aktuellen Einstellungen des angeschlossenen Gerates in
den Assistenten Ubernommen.

Mit ,,Download® wird die Einstellung des Assistenten in das angeschlossene Gerat

Ubertragen.
Node_0_FSA_M X ~ 4 Inbetriebnahme [Node 0 FSA M] X =
Gerdt-Einstellungen | Gerate-Parameter | Operator-Parameter | ) ¢ & _VMooico [ evpact carings] 1
Procese data
Gruppen-/ParameterName Parsmeterwert * ProfiNET PD Mapping: Disabled!
2 Sy: Systemeinstellungen #
- & Sy01: Feldbus Watchdog Zyklus 0: aus = @;r;g&r/w e s e el
@ Sy02: Umrichteridentifikation 2500: FSA-M/V4.4 Transmit-PDOs (Drive > Control) 2
@ Sy03: Leist teilks & ez e —
o s oavagrase 1 ; V77,
 Sy07: Baudrate ext. Bus | PC 5:38,4 kBaud [ activatePDO
@ 5y0%: HSP5 Watchdogzeit 0: aus
=& SyLL: Baudrate intemer Bus 11: 250,0 kBaud [ 7] ReceivePDOs (Control — Drive)
“@ Sy32: Scope Timer 8368 7
& Sy41: Steverwort (high) 0: kein Eingan... K %%%%% |
@ Sy42: Statuswort (high) 512: kein Eingang| [ ActivataperT
@ Sy43: Steuerwort (long) 0: Stop + Rec.. k|= |
@ Sy+4: Statuswort (long) / —
@ SyS0: Steuerwort (low) 5 r,."
@ 5y51: Statuswort (low) ‘l
o[y SolerVorge =] - =
@ Sy53: Istdrehzahl Anzeige 0 Ymin 3
@ Sy56: Adresse Startanzeige 0208h Expert mode
5 4
Abb. 257: Inbetriebnahme Assistent Prozessdatenbelegung F5 Profinet Operator
. . ) . . o "
1 Assistent fur Profinet Mapping 2 Pd-Mapping mit "Drag&Drop
3 Expertenmodus einschalten. 4 Eigene Datensatze kénnen er-
zeugt, gelesen oder geléscht wer-

den.
5 Mapping von oder in Gerat laden.

Im Expertenmodus kann die PDO-Belegung auch manuell mit den Hexadezimal-
adressen gemacht werden.

#' Inbetriebnahme [Node_0_F5A_M] X -
— A =
= Mappi Expert settings |

Process data
———/ Parameters: |FBS Config o

# I 5 Config

Overview Name 1st PDIN map )

FbO1: FBS Co. 1L PDOUT map.

I Upload | Download || Configuration database =

Abb. 258: Inbetriebnahme Assistent Expertenmodus

Unter dem Assistenten ,Overview“ kann eine Parameterliste mit den relevanten
Parametern erstellt werden.

Sehen Sie dazu auch
Offline Inbetriebnahme-Assistent Ubersicht [ 209]
Offline Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT G6 [ 203]
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17.2.3 Offline Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT G6

Sehen Sie dazu auch
Motordatenkonfigurator F5-S [ 199]

17.2.3.1 Motordatenkonfigurator G6-P
Der Motordatenkonfigurator G6 funktioniert gleich wie bei COMBIVERT F5-S.
(E» Motordatenkonfigurator F5-S [ 199])

17.2.3.2 Prozessdatenbelegung CAN Version

Mit dem Assistenten fur die Prozessdatenbelegung kann auf einfache Weise die
PDO Belegung gemacht werden. Im Standard-Modus kénnen bestimmte Parame-
ter durch ,,Drag&Drop* aus dem Gerate-Editor in die entsprechenden Felder des
Assistenten gezogen werden.

Mit ,,Upload“ werden die aktuellen Einstellungen des angeschlossenen Gerates in
den Assistenten Gbernommen.

Mit ,,Download” wird die Einstellung des Assistenten in das angeschlossene Gerat
Ubertragen. Mit ,,CAN EDS* wird eine zum Gerat und der PDO-Belegung passen-
de EDS-Datei erzeugt.

ﬂi G6 G X - . [Inbeh’lebnahme [Ge_G] ] x -
KEs-Gerat | Gerdite-Parameter | operator-Parameter [0l | =" 1\ Mapging
Gruppen-/Parameterfame Pm: Process dats @
+- ru: Betriebsdaten-&nzeigen Fa To select parameters for the processdata-mapping, drag & drop parameters on
#- oP: Sollwerte / Rampen Overview the preparedfields (afield equates 8 Bit).
+-. Pn: Schutz-(Sonderfunktionen Transmlt—PDOs o
+. ¢5: Regelparameter ; /j/ﬁ
+ - uF: U/f-Kennlinig/Modulation Activate PDO : 6/ Objects: 2/8
+- dr:Motordaten
+- cn: Technol | i
cn: Technologieregler %%%%%%
*+ Ec: Geberparameter [¥] Activate PDO @ 2/8 Objects: 1/8
+-- Ud:Bedienoberfliche
+ - Fr: Parametersatze
o il
+-- An: Analoge Ein-fAusgénge Activate PDO : 0/8 Objects: 0f8
+- di: Digitaleingdnge
+. do: Digitalausgange E -
+. LE: Schaltpegel / Timer RECEIE?DOS _ _ v
+- In: Gerdtespezifische Daten /ﬁfé
= Sy: Systemparameter Activate PDO : 6/8 Objects: 3/8
Sy02: Umrichteridentifikation 5440: G6-G _ _ e
Sy03: Leistungsteilkennung 514 /4/40
Sy06: Umrichteradresse i Lt Activate PDO : 5/8 Objects: 3/8
Sy09: Watchdogzeit interner Bus 0,50 =
Sy1i: Baudrate interner Bus ~Synchror %%%%%%%%
Sy32: Scope Timer 36618 Activate PDO = 08 Objects: 0/8
|S‘,'41: Steuerwort (high) =~ | 0: kein Eing:
Sy42: Statuswort (high) 512: kein Ein
Sy43: Steuerwort (long) 0: Stop + Re r“"‘
Sy44: Statuswort (long) 33587200: 5— "_‘.
Sy50: Steuerwort (low) 0: Stop + Re Sl
Sy51: Statuswort {low) 32768: Stap
Sy52: Solldrehzahl Vargabe 0 1fmin [7] Bxpert made
< 55 IStdrEhriam Anzeige ] 0 afmin ' z 1l Upload | L Download ||enm CAN EDS ' & Configuration database -
Adressierungsart : direkt = B

Abb. 259: Inbetriebnahme Assistent Prozessdatenbelegung CAN Version

Mit ,Configuration database” kann eine friiher abgespeicherte Einstellung oder die
KEB Standardeinstellung in den Assistenten geladen werden. Die KEB Standarde-
instellung Iadt die Belegung flir das CiA 402 Profil in den Assistenten. Mit ,Save*®
kann eine eigene Belegung abgespeichert werden.
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#' Inbetriebnahme [G6_G] X

~ Mapping

Process data

@ To select parameters for the processdata-mapping, drag &drop parameters onthe prepared fields (a field equates 8 Bit).
# Transmit-PDOs

Overview i 2

Activate PDO : 6/8 Objects: 2/8

77

Activate PDO : 28 Objects: 1/8

T

Activate PDO : 08 Objects: 0/8

Receive-PDOs

70

Activate PDO : /8 Objects: 3/8

vy
770

Activate PDO : 5/8 Objects: 3/8

N (

Activate PDO : 0f8 Objects: 0/8

|E KEB Database ~ » ”.sr standard PD mapping (H6 double)

User Database % standard PD mapping (H6 single)
[y

[ Expert mode

B Save % standard PD mapping (G6)

)

Abb. 260: Inbetriebnahme Assistent Prozessdatenbelegung CAN Version Database

Delete

I Upload || Download | eam CAN EDS[ :3, Configuration database -

Im Expertenmodus kann die PDO-Belegung auch manuell mit den Hexadezimal-
adressen gemacht werden.
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[[] 6566 4 Inbetriebnahme [G6_G] X >

= N
= Mapping | Expert settings

Process data

F To select parameters for the processdata-mapping, drag &drop parameters onthe prepared fields (a
Overview field equates 8 Bit).
Transmit-PDOs - |Z|

V/%%% 2 £/ Enabled objects

[¥] Activate PDO : 4/8 Objects: 2/8

/// / / = Enabled objects

[H] Activate PDO = 0/8 Objects: 0/8

D /| Enabled objects

Actwate PDO U;’S Ob]ects U,’S

Receive-PDOs
Enabled objects

L1Ld

7k

[#] Activate PDO : 4/8 Objects: 23

7/ 0 /| Enabled objects

.Actwate PDO U;’S Objects: 0/8

EI | Enabled objects

Actwate F‘DO DIS ObJEEtS u,fs

Expert mode]

| Upload [| Download | eam CANEDS || Configuration database -

Abb. 261: Inbetriebnahme Assistent Prozessdatenbelegung CAN Version PDO 1
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& start-up [axis_2 G6] X -

= Map.pmgl Expert settings |

Motor
PDO: | TPDOLmapping ~ |
~ TPDO 1 mapping
Process data | | Name EEeleldyFsal
. - TPDO3 mapping
A 1% Toenn1 mapping
ok col% TRPDO2 mapping
SVIEW 11 | co14: TRPDO3 mapping
col4: TPDO1 mapping [3] Q00000000
col4: TPDO1 mapping [4] 000000000
col4: TPDO1 mapping [5] Q0000000h
col4: TPDO1 mapping [6] Q00000000
col4: TPDO1 mapping [7] 000000000
co14: TPDO1 mapping [5] 00000000h

I Upload [ Download | eam CAN EDS

*

Abb. 262: Inbetriebnahme Assistent Prozessdatenbelegung CAN Version PDO 2

Unter dem Assistenten-Overview kann eine Parameterliste mit den relevanten Pa-
rametern erstellt werden.

Prozessdatenbelegung EtherCAT Version

Mit dem Assistenten fir die Prozessdatenbelegung kann auf einfache Weise die
PD Belegung gemacht werden. Bestimmte Parameter kdnnen durch ,Drag&Drop*
aus dem Gerate-Editor in die entsprechenden Felder des Assistenten gezogen
werden.
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1 2 3 4
[ axis2c6 % - #' Inbetricbnahme [3xis_2_G6] X / -

ICEE-Gera't‘ Gerate-Parameter I Operator-Parameter I Online wi| * | * ~ 1 @ To se|ect parametersforthe processdata-mapping, drag &drop paran|eters onthe prepared fields (afield equates 8
Gruppen-/ParameterName Parametd— =0 = Process data Use the tool-buttony at the bottom to load the current settings from the device or to savefload user-defined configur:

Sy09: Watchdogzeit interner Bus 0,50 s r Pd Mapping | PdIn De‘ﬁﬁ I PdOut Details |

Sy11: Baudrate interner Bus 20: sync... 1Mbps Overview Process input data

Sy32: Scope Timer 55833 |5y5i |5y42 |?§51 | | | ‘ | | | | | ‘ |

Sy41: Steuerwort (high) 0: kein _usgang Objects: 3 /8

Sy42: Statuswort (high) 512: kei..ng + 02 Bytes: 6 [ 16

Sy43: Steuerwort {long) 0: Stop ..usgang Process oumAB

Sy44: Statuswort (long) 335872..ng + 02 52 | | | ‘ | | | | | ‘ |

Sy50: Steuerwort (low) U: Stop .serviert

Sy51: Statuswort {low) 0: Stop ..serviert B

Sy52: Solldrehzahl Vorgabe 0 1fmin

Sy53: Istdrehzahl Anzeige 0 1fmin L

Sy56: Adresse Startanzeige 2203h 3 :
+-- PP: Prog. Parameter 7
4. pr: DSP402 Parameter 1 Upload ﬂ Download m Device-Descriptions ~ | Configuration database: ELnad - HSave @Dalete - |

™ 4 1 | 2

Adressierungsart : direkt | Passwort : Applikationspasswort - =5

Abb. 263: Inbetriebnahme Assistent Prozessdatenbelegung EtherCAT Version

1 Ansicht Assistent fur EtherCAT Mapping 2 Pd-Mapping mit "Drag&Drop"

3 Mapping von oder in Gerat laden. 4 Eigene Datensatze kdnnen erzeugt, gelesen
oder geléscht werden.

+ Mit ,Upload” werden die aktuellen Einstellungen des angeschlossenen Gerates
in den Assistenten ibernommen.

+ Mit ,.Download” wird die Einstellung des Assistenten in das angeschlossene Ge-
rat Ubertragen.

* Mit ,Geratebeschreibung / Device Descriptions” kbnnen zum Gerat und der PD-
Belegung passende XML oder ESI Dateien erzeugt werden.

# Inbetriebnahme [axis_2_G6&] X -

!
= @ To select parameters forthe processdata-mapping, drag &drop parameters an the prepared fields (afield eq

Process data Usethe tool-buttons at the bottom to load the current settings from the device or to savefload user-defined co

- Pd Mapping | Pdin Details | Pdout Detals |

Overview Process input data

mes o2 oo | [ [ [ [ [ [ ][]

Objects: 3/38

Bytes: 6/ 16

Process output data

B2 ot foso | [ [ [ [ [ [ [ ]]

Objects: 3/ 8

Bytes: 6/ 16

y differfrom '.e:W|E xport |
1 Upload [ DownloadLﬂj Device—DesﬂJ:— 5 Load custom EtherCAT module.. e (@) De
| 1 & Delete custom EtherCAT module... L
= Import from EtherCAT-File
Show "KEB_custommodules.xml”

Abb. 264: Inbetriebnahme Assistent EtherCAT Export

ma_mu_sw-cv68-20428970 de 207



17 | Inbetriebnahme-Assistent KEB Automation KG

rE Process-Data Mapping - Eﬂ:erCAT Export E@ﬂ‘
Step 1 - Select the kind of file to export 1
@ Export as EtherCAT-Module XML o
(7) Export as complete EtherCAT Device XML (ESI) @ 2
() Advanced: Export MDP Base device description @
3
Step 2 - Choose your export settings
Module-1D: 3000
Module name: PD_2013_3_26
|
|
|
| 4
Install to devi Ttory | Save as EtherCAT-XML-File
i | =] ] 5
U
Abb. 265: Inbetriebnahme Assistent EtherCAT Export Dateien
1 Erzeuge XML-File 2 Erzeuge ESI-File
3 Erzeuge MDP-File 4 |Installiere in Geratespeicher (nur
mit COMBIVIS studio 6)

5 Sichern als externe Datei

Detaillierte Einstellung des Pd-Mapping ist moglich unter ,Pdin Details“ und ,PdOut

Details*
y. Inbetriebnahme [axis_2_G6] X -
= ] @ To select parameters forthe processdata-mapping, drag &drop parameters onthe prepared fields (afield equates 8 Bil
Process data Usethetool-buttons atthe bottom to load the current settings from the device or to savefload user-defined configuratic
F Pd Mappigir PdIn Details | pdout Details H
Owverview
Name Address Sub-Index Bit-Size Dffset
1 Sy53: Istdrehzahl Anzeige 0x2035 0 = | 16 Bit 0 v E]
2 s5y42: Statuswort (high) 0x2024 0 = | 16Bit 2 . E]
3 Sy51: Statuswort Jow) 0x2033 0 2 |16 Bit 4 = E]
4 — — 0 = 0 = @
5 — o = o
6 — — ] ]
7 — — i = o
8 — — ] = o

1 Upload || Download | [ Device-Descriptions ~ | Configuration database: [ Load - |5 Save (& Delete ~

[l m | |

Abb. 266: Inbetriebnahme Assistent EtherCAT PdIn Details

17.2.4 Offline Inbetriebnahme-Assistent COMBIVERT F6/ H6/ S6/ P6/ T6.

Fur die COMBIVERT F6 /H6/ S6/ P6/ T6 gibt es keine Offline Assistenten. Der On-
line Assistent kann eingeschrankt auch offline benutzt werden.
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17.2.5 Offline Inbetriebnahme-Assistent Ubersicht

& In betriecbnahme [axis_1_F5] -

=3 Overview
Motor Thefollowing functions are available:
- To apply the settings to the device, click "Direct download”
— - To savethe settings forlater access inthe project, click "Create parameterlist”
- To savethe settings as single file (*.cvxpl) onyour harddisk, dick "Save as file"

Process data
g‘quu may use the "Include"-checkboxes in the summary to selectthe settings, you would like to include
mgim Wizard Indude State
Motor oK 1

—
+= Process data QK

Create parameterlist ‘ Save as file ‘ ‘ Direct download
<<
4 3 2
Abb. 267: Inbetriebnahme Assistent Overview
1 Auswahlen, welche Parameter welches Assis- 2 Laden der Parameter der ausgewahlten Assis-
tenten in die Liste aufgenommen werden sollen. tenten in das Gerat.
3 Erzeugt und exportiert Parameterliste mit allen 4 Erzeugt Parameterliste mit allen ausgewahlten
ausgewahlten Assistenten. Assistenten.
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18 Parameterlisten

18.1 Eigenschaften
» Parameterlisten kdnnen an Projekte oder an Gerate gehangt werden

» Parameter aus verschiedenen Geraten im Projekt kdnnen in einer Liste abgelegt
und gleichzeitig hoch- oder runtergeladen werden

* In der Liste werden On- und Offline-Daten gleichzeitig angezeigt

» Direkte oder indirekte Satzadressierung oder Adressierung nach CiA 301 der
Parameter mdglich

» ,Drag&Drop-Funktion® fir Parameter aus dem Gerate-Editor

» Direktes Schieben/Kopieren von Parametern vom Editor in die Parameterliste
* Angehangte Parameterlisten werden mit dem Projekt gespeichert

» Export/ Import von ,.dw5“ und ,.wr5“ (=COMBIVIS 5) Listen

* Druckfunktionen

» Parameter kdnnen benutzerdefinierte Namen erhalten

» Parameterlisten konnen einzeln im COMBIVIS 6- oder COMBIVIS 5-Format ex-
portiert werden

» Parameterlisten kdnnen mit aktuellen Gerateeinstellungen und mit anderen Pa-
rameterlisten verglichen werden

* Online und Offline-Werte kénnen direkt miteinander verglichen werden
» Up- oder Download Historie

» Export als Rezept direkt in das Gerat.

» Export als EtherCAT CoE startup command file

Falls nur eine vorhandene Parameterliste in einen KEB COMBIVERT geladen
werden soll, kann die Funktion ,Download einer Parameterliste“ auf der Startseite
genutzt werden.

(E» Download einer Parameterliste [» 99])

18.2 Neue Liste anlegen

Parameterliste an Projekt oder Gerat anhangen: Projekt / betreffendes Gerat im
Navigator markieren — Werkzeugleiste Icon ,Parameterliste hinzufiigen* — Para-
meterliste benennen — ,Hinzufiigen*

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe

feEE BBE& oo sbex B0 a8 »kE|=

Mavigator > 2 %| i Node_1_S6A x
=5 Demo 1 E] | Kommunikationseinstelungen |,! leards@{ Fugt eine neue Parameterliste in das Projekt ein. ]
- ﬂ@l@ Gruppen-/ParameterName Parameterwert
- KEB Safety Module ‘% co07: non volatie memory state 1: storing completed
¥ co08: reset options 0: no options
@ co09: reset ctrl 0: reset inactive

% col0: position interpolator 4: B-Spline, 4 points avg + actual value

Abb. 268: Neue_Liste_anlegen

oder:
Gerat im Navigator mit rechter Maustaste anklicken — ,Parameterliste hinzufigen®.
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator H

BHeEHBE BB o 4 B & B -0 & R

Navigator v 1 X @ Node_1_S6A x
== Demo 1 t Kommunikationseinstellungen | »~' Wizards | G€
i f; Ausschneiden | kneterName
Kopieren non volatie memory state
2 Einflgen reset opftions
»  Loschen reset ctri
iid KEB-Gerate auflisten position interpolator
KEB-Geratesuche velocity interpolator
i% KEB-Gerat hinzufligen torque interpolator
- ) pos. pre control
o GE‘TE’[E‘_—PESEM_"JDH eingeben target torque
% Satzzeiger eingeben target velocity
v | Online velocity offset
% Flash device torque offset
7 Komplette Liste erstellen target position
CP Parameterliste erstellen linternal pretorque fact

brake ctrl mode
brake ctrl open delay

= Etlemente in Konfiguration anzeigen

L Parameterliste hinzufligen ]
T Objekt hinzuflgen b

Gerdt anhdngen...

brake ctrl open time
brake ctrl closing delay
brake ctrl closing time

o

Abb. 269: Parameterliste hinzufiigen

Namen flr die neue Liste vergeben und ,Hinzufligen*
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KEB Parameterliste hinzufligen ﬂ

Erstellt (oder importiert) eine KEBE Parameterliste

Mame Parameterliste

Import
[ ] Parameterliste aus Datei importieren

[ Hinzufiigen ][ Abbrechen

b

Abb. 270: Liste_Namen_vergeben

Alternative:

Rechte Maustaste — wahle ,Objekt hinzufliigen* — ,KEB Parameterliste...“ — Na-
men vergeben — ,Hinzufligen®

oder:

Klicke in der Mendleiste auf das Icon
vergeben — ,Hinzufligen®.

— ,KEB Parameterliste...“ — Namen
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools

Parameterlisten | 18

Fenster Konfigurator Hilfe

Iz HBE v oo s TR E 2 @5
vavigator ~ & x| [ Startseite x|
’_ 4 Ausschneiden
By  Kopieren
B Einfigen Zuletzt verwendete Projekte
¥ Loschen & Demol
@@ KEB-Gerate auflisten = sfkeb
[l KEB-Gerstesuche & S65M3
@ KEB-Gerat hinzufigen & 56 5M3 og files
2 Geréate-Passwort eingeben E:' fest Temp_Project
[ Satzzeiger eingeben E.: Testd
& Configuration3
Online & 56 mit Urladen
f Flash device E  F5 Wechsel

@ Komplette Liste erstellen
CP Parameterliste erstellen

= Elemente in Konfiguration anzeigen

[ Parameterliste hinzufigen

( %1 Objekt hinzufugen I

s ‘ [ Energie Effizienz Erklarung...

erat anhangen...
Gerat aktualisieren...

3 Ordner hinzufugen...

[I° Objekt bearbeiten

-Assistent...

L+ Inbetriebnahme-Assis
[EE KEB Palameterliste.‘.l

KEB Sicherheitsmodul...

Abb. 271: Parameterlisten_Objekt_hinzufiigen
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-

KEB Parameterliste hinzufigen ﬁ

Erstellt (oder importiert) eine KEB Parameterliste

MName Parameterliste

Import

[ ] Parameterliste aus Datei importieren

Hinzufiigen ] | Abbrechen

e

Abb. 272: Liste_Namen_vergeben

18.3 Neue Liste anlegen mit markierten Parametern

Wenn mehrere Parameter markiert sind, kann man mit dem Kontextmeni ,rechte

Maustaste” — ,Parameterliste mit Auswahl“ eine neue Liste mit diesen Parametern
erstellen.

Mit den ,Shift“ und ,Ctrl“ -Tasten kann man mehrere Parameter aus mehreren
Gruppen gleichzeitig markieren. Vor dem Markieren missen alle betreffenden
Gruppen geodffnet sein.
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Bl Startsete '@ Node_1_S6A x
] | Kommunikationseinstelungen | ' Wizards | Gerate-Parameter | Geratespeicher | ! Dokumente

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert

+._ ru: Betriebsparameter

+._ ru: Betriebsparameter B

+-1 de: Gerateinfo

+. st Statusanzeigen
=

dr: Motorparameter

W | dro0: Motorte [ 1. v onehranmat r (SM)
+ | Angezeigte Parameter beobachten F9
+.B2  dr01: Motor 9 g

Selektierte Parameter beobachten F10
v dr02: Motorg Kooi < c peichert
% dr03: Bemes = Kopieren trg+
‘% dr04: Bemes SublIndex [1] fur ARRAY's anzeigen
¥ dr05: Bemes Gruppen-Kirzel anzeigen F8
= . r )
¥ droé: Bemes Parameterliste mit Auswahl erzeugen
W dr07: ASM G -
“» dr08: Magnetisierungsstrom %o aus
% dr09: Bemessungsdrehmoment 0,500 Nm
% drll: max. Moment % 538,0 %

Abb. 273: Parameterliste mit Auswahl erzeugen

18.4 Bestehende Liste offnen

ma_mu_sw-cv68-20428970 de

Es kénnen Parameterlisten im ,,cvxpl“= COMBIVIS 6-Format / ,dw5“ = COMBIVIS
5-Format und Arbeitslisten im ,wr5“ = COMBIVIS 5-Format getffnet werden.

Parameterlisten kénnen in einem leeren Projekt gedffnet werden. Das zugehorige
Gerat wird dann offline automatisch hinzugefiigt.

Parameterliste an Projekt oder Gerat anhangen: Projekt / betreffendes Gerat im
Navigator markieren — Werkzeugleiste Icon ,Parameterliste hinzufligen“ — Haken
bei ,Parameterliste importieren” setzen — Datei auswahlen — ,Offnen* — ,Hinzu-
fugen*®

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe

EEEEEB & -~ RaX B0 @6l»kEE
e

Navigator > X &, Node_1_S6A x
=5 Demo 1 ~ | || kommunikationseinstelungen |,! 'Mzardsm Fiigt eine neue Parameterliste in das Projekt ein. ]
5 ';@ﬂl@ Gruppen-/ParameterName Parameterwert
) KEB Safety Module % co07: non volatie memory state 1: storing completed
% Co08: reset options 0: no options
% co09: reset ctrl 0: reset inactive
% colo: position interpolator 4: B-Spline, 4 points avg + actual value

Abb. 274: Icon Bestehende Liste 6ffnen
oder:
Gerat im Navigator mit rechter Maustaste anklicken —,Parameterliste hinzufligen®.
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator H

BrEdBE &8 oo g 52 & B0 & 2R

Navigator - 0 x i Node_1_S6A x
= '3 Demo 1 [3 |Kommunikaﬁon5@instelungen |f! Wizards| Ge
"oy Ausschneiden | meterMame
Kopieren non volatile memory state
Einfligen reset options
Ldschen reset ctrl

position interpolator
velocity interpolator
torque interpolator

KEB-Gerate auflisten
KEB-Gerdtesuche
KEB-Gerat hinzufligen

B Foc BRR XBF =

pos. pre control
Gerate-Passwort eingeben
5 ] ) b target torque
atzzeiger eingeben

g g target velocity
Online velocity offset
Flash device torque offset
Komplette Liste erstellen target position
CP Parameterliste erstellen {internal pretorque fact

: : : . brake ctrl mode
Elemente in Konfiguration anzeigen

- - - brake ctrl open delay
[ = Parameterliste hinzufligen ] brake ctrl open time
)  Objekt hinzutflgen r

brake ctrl closing delay

ESrLEilisie brake ctrl closing time

—

Abb. 275: Parameterliste hinzufiigen

.Parameterliste aus Datei importieren” anklicken — zum Speicherort navigieren —
Datei auswahlen:
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KEB Parameterliste hinzufugen M

Erstellt (oder importiert) eine KEB Parameterliste

MName Parameterliste

Import
[] Parameterliste aus Datei importieren

Hinzufiigen ][ Abbrechen

b

Abb. 276: Datei_importieren

Organisieren ~ Neuer Ordner g= - j 0
- - -
q F 't | "
| everen Bibliothek "Doku... Anordnen nach:  Ordner =
M Desktop Download CV
< Zuletzt besucht 3 Name E!
4 Downloads e e s s g e .
“h] Cogging alsmhfl-84j9 Backup.csv Wahlen Sie
7 . . eine Datei
M Desktop ﬂ Cogging a3smhf0-84j0 Backup.csv &ir die
.. Bibliotheken . Vorschau
=, Bilder S6_2017 05 31 Temp_Project Backup.dw5 aus.
", Dokumente Eﬁ 2017_03_13_Backup Single.cvxpl E
& Musik F5_Parameterliste_Offline_Scope_einschalten_per downlo
B videos backup FAC.dw5 E
B Tiinnarmann Rarmd adl] < LI 3
Dateiname: -

Abb. 277: Datei_auswahlen

Nachster Schritt:

ma_mu_sw-cv68-20428970 de 217



18 | Parameterlisten KEB Automation KG

Die Parameterliste wird an das Gerat gehangt, an dem der Dialog gedtffnet wurde.
Es kann aber auch noch gewahlit werden, ob es an ein anderes Gerat im Projekt
oder an ein virtuelles Gerat, welches den gleichen Typ hat wie das mit dem die Lis-
te friher erzeugt wurde, gehangt wird.

KEB Parameterliste hinzufugen ﬁ

Erstellt (oder importiert) eine KEB Parameterliste

Name 56_2017_05_31_Temp_Project_Backup
Impart
Parameterliste aus Datei importieren
C\Usersituennermann\Documents\Download CVS6_2( . 1

DwWs

File-Info:
Device Config-ID: 9248: S6A EtherCATV 2.2.0.x
Operator Config-1D

D Zu neuem Gerat hinzufligen 2
[0: Node_1_s6A 3
Device Config-ID: 9266: S6AV 2.5.0.x ~
Operator Config-ID = \ 3
Hinzufiigen ] [ Abbrechen

Abb. 278: Parameterliste_Gerat

1 Typ und Firmenwarestand des 2 Neues Gerat: Ein Gerat mit dem
Gerates fur das die Liste ur- zur Liste passenden Typ wird hin-
springlich erstellt wurde. zugefugt (offline). Zu Gerat zuord-

nen: Liste wird an einem im Pro-
jekt bestehenden Gerat gedffnet.
Es erfolgt keine Prifung auf Kom-
patibilitat.
3 Auswahl des Gerates dem die Lis-

te zugeordnet werden soll. Die

Config-IDs werden verglichen:

orange = unterschiedlich.

Wenn in der Liste Parameter von mehreren Geraten enthalten sind (nur bei ,,cvxpl“-
Listen) ist auswahlbar, welche Parameter zu welchem Gerat im Projekt gehdren
sollen.

Die gedffnete Parameterliste wird im Editor angezeigt.
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe
BEFEBEERS -t R X B0 BRFHE B85
Navigator > 8 X # Node 1 S6A l‘ [ 56_2017_05_31_Temp_Project_Backup [Node_1_S6A] x J
=& Demo 1 E] = Beschreibung
=@ Node_1_S6A (KEB Geraet)
—KER Safay Medie Quell-Config-IDs: 9266
S6_2017_05_31_Temp_R
# GR.. Adre.. Su.. Sa.. R/.. IDT.. Name Offline-Wert Online-Wert Bemerkung
0 Gerate-Para...
1
2 0 0x30... 0 - WA ud01  password 0 application
3
4 a ox2C... 0 RO ru0l exceptionstate  97: ERROR oversp... 0: no exception
5 0 0x2C... 0 RO ru02 warning bits 0: no warning 0: no warning
6 o 0x2C.. 0 RO ru03 warning state 0: no exception 0: no exception
7 a 0x2C... 0 RO ru0d4 supply unit state  4: run 4: run
8 0 0x2C... 0 RO ru05 setvalue disply  0,0000 1/min 0,0000 1/min
9 ] 0x2C... 0 RO ru06 rampoutdsplay 0,0000 1/min 0,0000 1/min
10 0 0x2C... 0 - RO ru0d7 act. frequency 0,0000 Hz 0,0000 Hz

Abb. 279: Bestehende Liste 6ffnen Reiter

Offnen ohne offenes Projekt:

Eine Parameterliste kann auch direkt mit Doppelklick aus dem Windows Explorer
oder uber die COMBIVIS Startseite gedffnet werden. Dafiir wird ein temporares
Projekt angelegt.

] Startseite x

& CoMBIVIS 6 6.3.1.0_3.5.6.66

Basisoperationen Schnellstart-Ment

MNeues Projekt...

~u

@ Projekt affnen...

l 1% Neues Projekt... I Suche nach Gerdten l

© Projekt 6ffnen... I Mit Gerit verbinden l

Zuletzt verwendete Projekte

I 2 Machine demo lﬁ System-Konfiguration starten I

(& 56 Startup
-

& Untitledt
=

l £ parameterliste 6ffnen ] l

Confinuratinnl [ I | Civme Marmmnmbadicta aie aimar Nk

Abb. 280: Bestehende Liste 6ffnen Parameterliste 6ffnen

18.5 Komplette Liste erstellen

Auswabhlfeld am betreffenden Gerat mit rechter Maustaste im Kontextmenu 6ffnen
— ,Komplette Liste erstellen“ auswahlen — Eine Parameterliste mit allen speicher-
fahigen Gerateparametern wird erstellt.
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenstel

BxEB E B ) x4 B R B - O
Navigator * 1 X /E Startseite '8,
=& Demo 1 [E] |K0mmun'|kaijonse'|nsteHL
- ﬁ. mio 4 e s SLeem e an LT

& Ausschneiden eterf
Kopieren pdral
3 Einfiigen paral

®  Léschen nfo
) NzZeig
i KEB-Gerate auflisten 9
. aram
KEB-Geratesuche r—

. oto

% KEB-Gerat hinzufiigen
otor
# (Gerdte-Passwort eingeben e
I3 Satzzeiger eingeben P
Online EImes
% Flash device emes
T

@ Komplette Liste erstellen |I3mes
CP Parameterliste erstellen oM G
: : : : ne

Elemente in Konfiguration anzeigen Pd
Emes

Abb. 281: Komplette Liste erstellen

Diese komplette Liste ist in der Offline-Spalte mit COMBIVIS-Default-
Werten gefiillt und enthalt noch nicht die Werte aus dem Gerat. Fir ei-
ne Datensicherung muss noch ein Upload aus dem Gerat gemacht
werden.

18.6 Aufteilung der Parameterliste

1 2 3 4 5

&b 56_2017_05_31]_Temp_project_Backup [Node_1_S6A] x i} Node_1_se
= Beschreibyng

sample
text
crasted by ucx

Quell-Config-IDS: 9266 Geandert am: : 20.07.2019 10:54:24 (UTC+01:00) / Zuletzt hochgeladen am:: 29.07.2019 10:38:27 (UTC+01:00) ZerConfig IDs: 9248, 9266

Parameter [ce)
# GR. Adre. Su. Sa. R/. IDT. Name Offline-Wert Online-Wert Bemerkung B

o Gerate-Para... E
1

2 0 0G0. 0 - WA udoi password o appicaton

3

4

0 0RC. 0 - RO rOl exceptonstate 0:noexcepton 0:noexcepton
0 0C. 0 - RO 02 wamingbts  0:nowaming 0: no warning

Abb. 282: Parameterliste_Editor

1 Bemerkung ausblenden 2 Feld far Bemerkungen
3 Ursprungs-Config-IDs der Para- 4 Zeitstempel fur Anderung, Upload
meter oder Download

5 Basis-Config-IDs der Gerate die-
ser Parameterliste
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Abb. 283: Aufteilung_Parameterliste

1 Zeilennummer 2 Geratereferenz
3 Geratename: in der Default-Ein- 4 Parameteradresse (hex)
stellung ausgeblendet.
5 Subindex-Adresse 6 Satz-Adresse
7 Schreib- / Leseberechtigung 8 Parameter-ID
9 Parametername 10 Benutzerdefinierter Parameterna-

me, anderbar, in der Default-Ein-
stellung ausgeblendet.

11 Parameterwert (offline) 12 Aktueller Parameterwert im Gerat
(online)
13 Bemerkungsfeld 14 Online-Kontrollanzeige

Bei Subindex- und Satzadresse steht nur in einer Spalte ein Wert, je nachdem wel-
che Adressierungsart fiir diesen Parameter gilt.

Sehen Sie dazu auch
KEB Parametrierung - Parameterlisten [ 141]

18.6.1 Angezeigte Spalten in der Parameterliste:

Die anzuzeigenden Spalten kdnnen dber ,Auf- und Zuziehen“ der Spalten mittels
Mauszeiger oder Kontextmenu ,rechte Maustaste* — ,Spalten” — ,Haken setzen®
ausgewahlt werden.
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(= Beschreibung

Parametersicherung von: Node_1_FEP
Erzeugt am: 14.07 2021 08:00:57

Parameter
# GRef  Adress.. Su.. Satz R/W IDText Mame Offline-Wert Online-Wert
a |_ Export 3
1
2 ] @ Download Liste F4 ] S
3 1 .
E Upload Liste F5
4 0 = 0: kein Fehler =
5 0 Parameterliste vergleichen 0: keine Warnung e
8 d Leerzeile einfagen F7 bbb 237
7 ] % inBetrich i
3 0 Pause einfigen F8 0,0000 1/min T
9 o 0,0000 1/min —i
Gerate-Referenz bearbeiten : g
10 o 0,0000 Hz Do
o Angezeigte Parameter beobachten Fg 0,0000 1/min -
12 i) 0,0000 1fmin =
Selektierte Parameter beobachten F10
13 [¢] 0,00 A S
1“0 Liste konvertieren 0,00 A ---
15 o 0,00 A e
16 ] Erweitert 2 1604 .-
— e =
7 10 Spalten I HI[¥ | Index
B0 = ..
_ Geréte-Referenz
13 0 ,j Drucken Strg+P — N
55 |5 Gerdte-Name
21 5 >< IMarkierte Parameter entfernen Entf * | Adresse
22 0 |4 Ausschneiden Strg+X ¥ | Sublndex
» v
i =3 Kopieren Strg+C L Sakz
2h o 5 * | Readiwrite
inflgen Strg+V —
2 10 | IDText
26 a 0x2C18 0 = RO ru24 Istmoment ]|
= v | Mame
37 1] 0x2C19 0 - RO ru25  Kihlkirpertempe: .
3 0 oxcis 1 - RO 25 | Kihkrpertempefa Benutzerdefiniertef Name
2% 0 ox2c18 2 = RO ru25  Kihksrpertempetal ¥ | Offline Wert
30 a 0x2C19 3 - RO ru2s Kihlkorpertempetai| ¥ | Online Wert
3L 0 0x2c13 4 = RO ru25  minimaler Abstandl b| v | Kommentar
— L
32 1] Ox2C1A a = RO ru2s Innerraumtemper N—
33 o Ox2C1A 1 - RO ru2s Innerraumtemperat.., 41,2 °C -

Abb. 284: Parameterlisten_Spalten

Die Spalten ,Geratename® und ,Benutzerdefinierter Name* sind in der Werksein-
stellung ausgeschaltet.

18.6.2 Gitternetzlinien einblenden:

Die Anzeige der Gitternetzlinien kann Uber Kontextmenu ,rechte Maustaste“— ,Er-
weitert“— ,Gitternetz“ ausgewahlt werden.

222 ma_mu_sw-cv68-20428970_de



Parameterlisten | 18 E .

Parameter
# GRef  Adress.. Su..  Satz R/W [DText Mame Offline-Wert Online-Wert
0
1 Export b
2z 0 Download Liste F4 0
3
4 0 Iﬂ Upload Liste F 0: kein Fehler ---
5 0 Parameterliste vergleichen 0: keine Warnung ---
g 0 o 0: kein Fehler ---
7 0 Leerzeile einfagen F7 0s... 4 inBetrieh .
8 0 Pause einflgen F& 0,0000 1/min -
9 0 sus... 0,0000 1jmin -
10 0 Gerdte-Referenz bearbeiten 0,0000 Hz .
L Angezeigte Parameter beobachten F9 0,0000 1/min o
12 0 0,0000 1/min .-
17 0 Selektierte Parameter beobachten F10 0,00 A -
14 4] 0,00 A ---

Liste konvertieren !
15 0 0,00 A .-
B 0 | I Erweitert l 3 J Quick-compare aktiv
1; E Spalten g 3 | ¥ | Gitternetz I

Spaltenbreiten automatisch

13 0 L# Drucken Strg+P
W0 0,0 % -
21 i} ')( Markierte Parameter entfernen Entf tatus  57480: A +IC +ID +5.., ---
22 |0l M Avccrhnaidan Chras¥ Bsst... 93:01+03+04+0A.. ---

Abb. 285: Gitternetzlinien einblenden

18.7 Parameterliste selbst erstellen

Leere Liste offnen ((E» Neue Liste anlegen [» 210])) — Parameter im Gerate-Edi-
tor markieren und kopieren — in die Parameterliste einfigen. Oder: mit Strg+C ko-
pieren und Strg+V einflgen.
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_/" EI o Ldl LSsEIE I @ IMOLIE 1 S0 5 e L ror K
Kommunikationseinstellungen = #° Wizards' Gerate-Parameter iSnerétespeicher E Dok

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert

+-_1 ru: Betricbsparameter

+ de: Gerateinformation

dr: Motorparameter

vl: Geschwindigkeitsmodus

w04 vl Minimaldrehzahl Rechtslauf 0 1/min
w05 vl Maximaldrehzahl Rechtslauf 2000 1/min
¢ wl0&: vl Minimaldrehzahl Linkslauf 0 1/min
w07 vl Maximaldrehzahl Linkslauf 2000 1/min

=v 'u'|2ﬂ: UI I'_rl lde el L] FfmT 8 ~manly | P e Ta O O S
Angezeigte Parameter beobachten Fg

W wl21: Fielg

@ A v G /._S.al.aldi.a:te.aarameter beabachten F10
w42l G |-~hI] Kopieren Strg+C
ds: Antriebssp —

o Steuerung
pz: Lageregle Parameterliste mit Auswahl erzeugen

- |

+.-_1 st: Statusanzeigen
-]
F

Gruppen-Kirzel anzeigen F2

do: Digitalausgange

(g M Wy Wy

fo: Feldbusparameter

Abb. 286: Parameterliste selbst erstellen 1
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Bp] Stertseite |G Node_1s6A  |H Node_1Fep I Parameterliste [Node_1_F6P: Parameter lists] x]
[=] Beschreibung

Parameter
# GRef  Gerit Adress... Su..  Satz R/W  IDText Name Offline-Wert Online-Wert
a 0 Mode_1... Ox281F 0O - RO  ec31  Position des Mullsignals 0 INC 0INC

Export 2
Iil Download Liste F4
[#] upload Liste F5

Parameterliste vergleichen

Leerzeile einfigen F7

Pause einfiigen 3]

Gerdte-Referenz bearbeiten

Angezeigte Parameter becbachten F9

Selektierte Parameter beobachten F10

Liste konvertieren

Erweitert 3
Spalten »
é Drucken Strg+P
75 Markierte Parameter entfernen Entf
Ausschneiden Strg+X

Strg+C

o
|u5 TR | Strg+V/

Abb. 287: Parameterliste selbst erstellen 2

Mit dem Befehl ,Kopieren“ werden die markierten Parameter in die Zwischenab-
lage gelegt.

Mit ,Kopieren erweitert* werden auch alle dazugehérenden Subindices (bei
CANopen) bzw. satzadressierbaren Parameter mit in die Zwischenablage gelegt.

Alternativ:
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o wan wow e Lxo o — e U0

] Startseite  [[H Node_1s6A ' Node 1 F&F X
|| Kommunikationseinstellungen  # Wizar Gerate-Parameter  |Gerdtespeicher @Dokumente

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert
i vI06: vl Minimaldrehzahl Linkslauf 0 1/min
i vI07: vl Maximaldrehzahl Linkslauf 2000 1/min
‘i w|20: vl Zieldrehzahl (CIA 6042h) 1200 1fmin
‘¢ vl21: Zieldrehzahl (13Bit-Auflidsung) 0,0000 1/min
! ‘i vl4i: vl Geschwindigkeit Istgrenze Rechtslauf 2000 1fmin
¢ vl42: vl Geschwindigkeit Istgrenze Linkslauf 2000 1/min
+-_1 ds: Antriebsspezifische Regelparameter
+ - _1 co: Steuerung

Adressierungsart : CANeopen | Passwort : Application 2

‘ Parameterliste [Node_1_F&6P: Parameter lists] ]

g
Parameter (
£ GRef  Gerat Adress.. Su..  Satz R/W  IDText Mame Offline-Wert Online-Wh
0 0 Mode_1... Ox281F O - RO  ec3l  Position des Mullsignals 0 INC 0INC
£

Abb. 288: Parameterliste alternativ

Editor und Parameterliste im Fenster neben- oder untereinander legen ((=» Bild-
schirmaufteilung [» 147])) — Parameter im Gerate-Editor markieren — mit ge-
druckter linker Maustaste an die Stelle in die Parameterliste ziehen, an der der Pa-
rameter eingefligt werden soll — Maustaste loslassen.

18.8 Leerzeile einfiigen
Leerzeile einfigen mit Taste ,F7“ oder im Kontextmenu ,rechte Maustaste* —
.Leerzeile einfigen®.

i@ Node_1ssA  |GE MNode_1FeP |G Parameterliste [Node_1_F6P: Parameter lists] X

Beschreibung
Parameter
# GRef  Gerdt Adress.. 5u.. Satz R/W IDText Name Offline-Wert Online-Wert
1} 1] Mode_1... 0x2304 O - RW w04 vl Minimaldrehzahl R... 0 1/min 0 1fmin
1 1] Mode_1... 0x2305 0 - RW  vI05 vl Maximaldrehzahl ... 2000 1/min 2000 1fmin
2 1] Mode_1... 0x2306 0O - RW  vi0g vl Minimaldrehzahl Li... 0 1/min 0 1/min
3 a Node_1... 0x2307 a = RW — - —— — =200 1/min
4 0 Mode_1... 0x2314 0 - RW Export ¥ 00 1fmin
Download Liste F4
F| upload Liste F5

Parameterliste vergleichen

| | Leerzeile einflgen F7

Pause einfigen F8

Gerdte-Referenz bearbeiten

Angezeigte Parameter beobachten F9
Abb. 289: Parameterliste Leerzeile einfligen

Die Leerzeile hat keine Auswirkung. Sie dient lediglich zur besseren Strukturie-
rung.
Kommentare kénnen auch in Leerzeilen eingefiigt werden.
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18.9 Ubertragungspause beim Download
Eine Ubertragungspause halt den Download der Parameterliste zum Gerat in die-
ser Zeile an.
Es kann eine Pause fir eine einstellbare Zeit eingelegt werden oder eine Pause
bis zur Eingabe eines ,,OK“- Befehls. Definiert wird der Ablauf tGber eine Zahl im
dem Offline-Wert-Feld.

(A Node_iSeA | MNode_1FeP [iJ Parameterliste [Node_1_F6P: Parameter lists] x
Beschreibung
Parameter
# GRef  Gerdt Adress.. 5u.. Satz R/W IDText MName Offline-Wert
i} 0 Mode_1... 0x2304 0 - RW w04 vl Minimaldrehzahl ... 0 1/min
1 0 Mode_1... 0x2305 0 - RW w05 vl Maximaldrehzahl ... 2000 1/min
2 0 Mode_1... 0x23086 0 - RW  wlog vl Minimaldrehzahl Li... 0 1/min
3 [¥] Mode_1... 0x2307 [¥]
4 0 Node_1.. 0x2314 0 Export .
@:l Download Liste F4
F| Upload Liste Fs
Parameterliste vergleichen
Leerzeile einfigen F7
‘ | Pause einflgen F8
Gerdte-Referenz bearbeiten

Abb. 290: Parameterliste Pause einfligen

18.9.1 Ubertragungspause beim Download zum Geréat:

Offline-Wert ,minus xx millisekunden®

Die Zeit wird runtergezahlt. Dabei wird der Bemerkungstext angezeigt. Nach Ablauf
wird der Download automatisch fortgesetzt, z.B. -2000 ms = 2 sec. Warten.

L il
1

Bemerkung:

Wartezeit

Werbleibende Wartezeit: 1365 von 2000 msek

[ —

Abb. 291: Parameterliste Wartezeit
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18.9.2 Benutzereingabe (Quittierung):

Offline-Wert: (+) xx ms: Unbeschrankte Pause und Anzeige des Bemerkungstex-
tes, weiter nach ,OK".

0 0 0x0901 0 WO  Fr0l Parametersatz Kopie.. -4: Def.+5ys
1

2 0 nxumf Benutzereingabe alogein
3 0 0x030 . r Sollwe
4 0 0x030 @ Wartezeit ine Drel
9 0 Ox030 00 1/mi

Benutzereingabe [0]

10 0 0x0501 0 RW  uF01 Boost 2,0 %
Abb. 292: Parameterliste Wartezeit (Quittierung)

18.10 Geratereferenz dndern

Die Geratereferenz zeigt aus oder in welches Gerat der Parameterwert beim Up-
oder Download gelesen oder geschrieben wird.

Eine Anderung kann mittels ,Doppelklick mit linker Maustaste® auf die GRef.-Ziffer
(Geratereferenz) erfolgen. Die Anderung mehrerer GRef. gleichzeitig kann erfolgen
durch:

Markieren der entsprechenden Zeilen in der Spalte GRef — Kontextmenu ,rechte
Maustaste — ,Gerate- Referenz bearbeiten — Auswahlen der neuen Geraterefe-

“*
renz — ,OK"
Node_1_S6A A Node_1_Fé6P | Parameterliste [Node_1_F6P: Parameter lists] X ..
g ‘—,;‘gsd,m & L Geréte-Referenz
Parameter
# Gerst  Adress.. Su. Satz RAW IDText Name Offline-Wert 0: Node_1_F6P N
0 0 Node_1... 0x2304 0 - RW vi04  viMinimaldrehzahlR... 0 1/min 0: Node _1_F6P
1 fo - aa v\ 2000 min 1: Node 1 _S6A
2 o0 Export » maldrehzahiLi... 0 1/min
@
3 0 @] Download Liste = imaldrehzahl L... 2000 1/min €3 Abbrechen
4 0 Jrehzahl (CIA ... 1200 1/min
[#] uploadListe 5

Parameterliste vergleichen

Leerzeile einfugen 7

Pause einfiigen F8

| l Gerate-Referenz bearbeiten l

Angezeigte Parameter beobachten 123
Selektierte Parameter beobachten F10

Liste konvertieren

Abb. 293: Parameterlisten Geratereferenz andern

18.11 Upload vom Gerit in die Liste

Definition: mit ,Upload® ist das Lesen von Daten aus dem KEB Gerat nach
COMBIVIS gemeint.
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A WARNUNG Unerwartete Bewegung des Antriebs
Offnen Sie vor dem Upload die Reglerfreigabe oder die STO-Einginge, da
beim Hochladen ein Zeiger geandert werden kann. Insbesondere, wenn
gleichzeitig Werte vom Bussystem geschrieben werden, kann es zu einer un-

erwarteten Bewegung des Antriebs kommen.

Durchfiihrung des Uploads in eine gedffnete Parameterliste:

* Icon in der Werkzeugleiste anklicken oder:

» Kontextmeni ,rechte Maustaste — ,Upload Liste“ oder:
» Taste ,F5" driicken

und jeweils Nachfrage mit ,ja“ bestatigen.

Die Spalte ,Offline-Wert* wird mit den im Gerat eingestellten Werten (Online-Wer-
te) Uberschrieben.

Tools  Fenster  Konfigurator  Hilfe
x 5] g 2 |85

L ox [ Node_1_ssA g, Mode_1_Fep 2021_07_14_Project_X_9278_Backup [Node_1_}

|| B Beschreibung
Parametersicherung von: Mode_1_FEP
Erzeugt am: 14.07.2021 08:00:57
Quell-Config-IDs: |g270 Gedm
Pararmeter
3

Badku # ( GRef Bdress.. Su.. Satz  RW  IDText Mame Offline-Wert
0
1
2 0 x3001 a ! |
3 Export »
110 ¥201 01 pownload Liste | :
5 0 x2C02 ung {
6 | o %2003 |0 “E Upload Liste I = ‘r (

—_— 7

7 0 xX04 |0 Par1 Ladt alle Parameter der Liste von den Geraten i
3 u] x2C05 a {
9 0 «2C06 0 Leerzeile einfdgen F7 [
w0 x2C07 0 Pause einfiigen F8 !
11 0 x2C03 a {
12 0x2C09 0 Gerdte-Referenz bearbeiten [

Abb. 294: Parameterlisten Upload der Liste

Es ist darauf zu achten, dass die Geratereferenz der Parameter der
Geratereferenz der Gerate entspricht. Sollte dies nicht der Fall sein,
sind die Parameter anzupassen (=P Geratereferenz andern [ 228]).

18.12 Parameter-Download zum Gerat

Definition: mit ,Download ist das Ubertragen von Daten von COMBIVIS in das
KEB Gerat gemeint.
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A WARNUNG Unkontrollierte Bewegung des Antriebs
Vor dem Download von Parametern in das Gerdt immer die Reglerfreigabe
bzw. die STO Klemmen 6ffnen. Einige Parameter kdnnen nur bei offener Reg-
lerfreigabe geschrieben werden. Es kann sonst zu unkontrollierter Bewegung

des Antriebs kommen!

Falls nur eine vorhandene Parameterliste in einen KEB COMBIVERT geladen wer-
den soll, kann die Funktion ,Download einer Parameterliste® auf der Startseite ge-
nutzt werden ((=» Download einer Parameterliste [» 99])) .

Durchfiihrung des Downloads einer gedffneten Parameterliste:

* lcon in der Werkzeugleiste anklicken oder:
» Kontextmenu ,rechte Maustaste“ — ,Download Liste“ oder:
» Taste ,F4“ dricken und jeweils Nachfrage mit ,ja“ bestatigen.

Die im Gerat eingestellten Werte (Online-Werte) werden mit den Werten aus der
Spalte ,Offline-Wert" Gberschrieben. Es werden nur die schreibbaren Parameter
Ubertragen, welche in der Liste sind. Die anderen bleiben unberihrt.

Tools  Fenster  Konfigurator  Hilfe

X & O & & 3|2 2 &S| &
L [ MNode_1 S6A [ Mode_TFeP 2021_07_14_Project_X_9278_Backup [No:
« || =l Beschreibung
Parametersicherung won: Node_1_FE&P
Erzeugt am: 14.07.2021 08:00:57
Quell-Canfig-IDs: |a270
Parameter
Badky z ( GRef dress.. 5Su.. Satz R/W  IDText Mame Offline-Wert
V]
1
2 0 3001 C LALS A I + i
3 Export »
4 |0 2001 [E‘ : |Er
Download Liste F4
5 i] 2002 g nung
& 0 2003 |0 @ UP| Ladt alle Parameter der Liste in die Gerdte [5 Fr
7 o 2004 4 Parameterliste vergleichen
3 i} 2C05 [
9 x2C06 O Leerzeile einfiigen F7

Abb. 295: Parameterlisten Download der Lliste

Es ist darauf zu achten, dass die Geratereferenz der Parameter der
Geratereferenz der Gerate entspricht. Sollte dies nicht der Fall sein,
sind die Parameter anzupassen ((Z» Geratereferenz andern [» 228])).

18.12.1 Parameter-Download von einer Parameterliste zu mehreren Geraten:

Gleichzeitiger Up-/Download von/zu mehreren Geraten (hier: GRef 0 und 1) aus ei-
ner Liste ist moglich. Jeder Parameter ist einem Gerat zugeordnet. Dazu missen
die passenden Ziel-Config-IDs eingetragen sein. Fehlen Config-IDs werden diese
beim UP/Download auf Nachfrage hinzugefiigt.
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sols  Fenster  Konfigurator  Hilfe
@B X A0 BREHI 2B 5
x @ Node_156a | Node_1 F6P 'E Parameterliste 5 X >
+|| ElBeschrebung
I |
Quell-Config-1Ds: |9270, 9292 I Geandert am: : 12.08.2021 11:48:43 (UTC+01:00) / Zuletzt heruntergeladen am: 12.08.2021 11:49:16 (uT:+u1:nu)
Parameter =
sk || ¥ GRef Rdress.. Su.. Satz R/W IDText Name Offline-Wert Online-Wert Bemerkung
0|0 x2304 0 RW V04 viMinimaldrehzahi R... 0 1jmin 0 1fmin
1|0 2305 0 RW V05 viMaximaldrehzahl ... 2000 1fmin 2000 1/min
2|0 2306 0 RW V06 viMinimaldrehzahiLi... 0 1jmin 0 1fmin
3|0 k2307 0 RW V07  viMaximaldrehzahlL... 2000 1fmin 2000 1/min
4|0 x2314 0 RW V20 vizieldrehzahl (CIA... 1200 1fmin 1200 1jmin
5
6 |1 x2304 0 RW V04 viMinimaldrehzahi R... 0 1/min 0 1fmin
701 2305 0 RW V05  viMaximaldrehzahl ... 2000 1fmin 2000 1/min
8 |1 2306 0 RW V06 viMinimaldrehzahiLi... 0 1/min 0 1fmin
3 |1 k2307 0 RW V07  viMaximaldrehzahlL... 2000 1fmin 2000 1/min
w1 x2314 0 RW V20 vizieldrehzahl (CIA... O Ljmin 0 1fmin

Abb. 296: Parameterlisten Download Parameterliste

Parameter kdnnen vom Download ausgeschlossen werden, wenn sie in der
Spalte R/W auf ,Read Only* gesetzt werden.

Gedndert am: :

Satz RAW

Property-Editor

& oK

RW

t h t I
3 Abbrechen eruntergela

[DText Man

RO

Cnline-W

- RW w04

- RW

0 1/min
2000 1/mir
0 1/min
2000 1/mir
1200 1/mir

wl Mil Ry
JWA
vl M3 WO

Lo

vl Mz
vl Fie

viD4

A

- R vl Minimaldrehzahl R....

miLEd R I R (SRR VR DI N — |

Abb. 297: Parameterlisten Download ausschlief3en

0 1/min

o T T Ta T [ S

0 1/min

S T T T T I S

18.13 Parameterliste umbenennen

Name der Parameterliste im Navigator 2x langsam anklicken und Namen andern.
Mit ,Enter* bestatigen.
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& : — — [ — - — . Nl [

Navigator v+ 1 X (A Node_1s8A [
= _@ Project X w || [=/Beschreibung
£33 Codits
= ¥ Node_1_F&P (KEB Geraet)
L33 Codpits Quell-Config-IDs: |g270

KEB Safety Modul
7 atety Module Parameter

= :@ Parameter lists
oy |Parameterliste_3 0o ] Mode_1...
= sropes 1 0 Mode_1...
B Scope_1 2 0 Node_1...
:;- Wizards 3 0 Mode_1...
= ¥ Node_1 SsA (KEB Geraet) 4 0 Mode_1...

L33 Cockpits
| FED Cafmtn Badiil=

Abb. 298: Parameterliste umbenennen

18.14 Parameter direkt vergleichen

On- und Offline-Werte kdnnen in einer Parameterliste direkt miteinander verglichen
werden: Kontextmenl mit ,rechter Maustaste” aufrufen — ,Erweitert* — ,Quick-
Compare aktiv®

In der Online-Spalte:

* Grun: On-/ Offline-Werte gleich
* Rot: On-/ Offline-Werte ungleich
* Gelb: Parameter nicht vorhanden
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u Uxu4 o - HU  rul4  Status Versorgungs... | 9 in Betneb 4 1n Betrieb
0 0x2C05 0 - RO ruds Solwertanzeige 0,0000 1/min 0,0000 1/min
4] 0x2C06 4] - RO ruds Anzeige Rampenaus... 00,0000 1/min 0,0000 1/min
o] 0x2( Export » PUU Hz 10,0000 Hz
0 0x2(] 000 1/min 0,0000 1/min
0 02 Download Liste F4 000 1/min 0,0000 1fmin
0 O3] Upload Liste B PA S
o] 02 OA 0,00 A
0 0xad Parameterliste vergleichen n 0,00 A
4] 021 . . O A 0,00 A
* Leerzeile einfiigen F7 L
8] 021 L3V 5439V
0 0x20 Pause einflgen F8 3V 553,8V
Q 02 . v 00w
Gerdte-Referenz bearbeiten z
4] 021 % 0,0 %
0 0’(2( Angezeigte Parameter beobachten Fg 150:TA +1C +1D +5... [S0S32VIA +1C +570
4] 021 014034+044+0A,.,, 76:03+04+0C
Selektierte Parameter beobachten F10
o] 02 014+03+04+0A,.,, 7TRO1+03+09+(
0 032( Licte konvertieren F1+F3+F4 12:F3 +F4
o] 0x - e,
0 Dx}‘_(‘ [ Erweitert ] bl ¥ | Quick-compare aktiv I |
0 0xc2d Spalten N Gitternetz
0 022 Spaltenbreiten automatisch
0 0x2( |j Drucken Strg+P n
8] 02 - . - - nperaturmessung nic...  Temperaturmessung n
0 2 x arkierte Parameter entfernen n e 65,2 °C
- o d . P e =

Abb. 299: Parameterlisten Erweitert Quick-compare

Wenn die Parameterliste mit indirekter Satzadressierung erzeugt wur-
de, werden alle Parameter in allen Satzen immer mit demselben,
einen Satz verglichen (Der Satz, der durch Parameter Fr09 gezeigt
wird). Wirklich Sinn macht der Vergleich nur, wenn man die Liste mit
direkter Satzadressierung oder nach CiA 301 erzeugt hat ((=» Para-
metersicherung [» 238])).

Bei Parametern, deren Werte online (im Gerat) durch Zeigereinstellung angezeigt
werden (z. B. Ud16, Ud22, In24 ...), wird der in der Offline-Liste durch unterschied-
liche Zeigerstellungen aufgelistete Wert Online immer mit demselben, durch den
Zeiger bezeichneten Wert, verglichen; z. B. bei COMBIVERT F5, B6, G6: Ud16...).

Beispiel:

Ud15 (CP-Parameterauswabhl) ist der Zeiger fiir Ud16 (CP-Adresse). In Ud15 wird
einer von 36 (bei F5-Geraten) moglichen CP-Parametern eingestellt und in Ud16
der dort angezeigte (Applikations-) Parameter. In Ud16 steht also der Parameter
und in Ud15 der Ort im CP-Meni, wo dieser seinen Wert anzeigt. Bei einer Daten-
sicherungsliste mussen alle 36 ,Ud15“ und ,Ud 16" aufgeflihrt werden. Online steht
Ud15 immer auf demselben Wert. Das ergibt beim Vergleich 1x einen gleichen und
35x einen ungleichen Wert.
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Parameter I
z GRef Adress.. Satz R/W IdTxt MName Offline-Wert Online-Wert

1653

1654 0 0x0802 0 RW  Ud02  Steuerungstyp 4: F5-M [ 4000 rpm 4: F5-M [ 4000 rpm

1655 0 0x0809 0 RW Ud09 Drive-ModeBetriebs... _0: Drivemodus Sollw.(sy... 0:Drivemad... LS => RL
1656 0 0x080F 0 WA Ud1s CP—Parameterauswah@

1657 0 0x0810 ] RW Udi6  CP-Adresse 0gh 5h |:
1658 0 0x0811 0 RW Ud17  CP-SatzfMormierung  1: S0 + direkt (Bit 0-7)... : S0 + dire... + Standa
1659 0 0x080F 0 WA  Ud1l5  CP-Parameterauswah

1660 0 0x0810 ] RW Udi6  CP-Adresse 01h

1661 0 0x0811 0 RW Ud17  CP-SatzfNormierung : 50 + direkt (Bit 0-7)... 1z S0 + dire... + Standa
1662 0 0x0B0F D WA  Ud15  cP-Parameterauswah [3 ) (]

1663 0 0x0810 ] RW Udi6  CP-Adresse \ﬁ-l"ﬂl]h

1RR4 N NN/l n RW 11d17  cP-Satz/Narmisrinn 1: &0 + direkt (Rit 0-7% 1= €0 + dire  + Standa

Abb. 300: Parameterlisten Quick-compare CP Parameter

18.15 Parameterlisten vergleichen

Eine Parameterliste kann mit einer aktuellen Gerateeinstellung oder mit den Offli-
ne-Werten einer anderen Parameterliste verglichen werden:

Kontextmenu mit ,rechte Maustaste® aufrufen — ,Parameterlisten vergleichen®

o] Ox3001 0 - WA udol Passwort o]

0 0x2C01 |0 - RO rudl Ausnahmestatus 0: kein Fehler
0 O2C0Z Export » [E Warnung
0 0x2C03 Fehler
o 02004 Download Liste F4 =trich
0 0%2C05/ (] Upload Liste F5 1jmin
a 0x2C08 . - - 1fmin
0 0x2C07 arameterliste vergleichen Hz

o 2008 Leerzeile einfligen F7 1/min
0 0x2C09 L 1/min
0 0xICOA Pause einfiigen Fa

0 0x2C08 Gerdte-Refereny hearheiten

Abb. 301: Parameterlisten vergleichen

18.15.1 Online-Vergleich

Der Vergleich von Offline-Werten einer Parameterliste mit der aktuellen Gerateein-
stellung (Online) erzeugt eine neue Parameterliste mit den ungleichen Werten. Die
Offline-Werte werden hier auch in der Offline-Spalte angezeigt.
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Parameterlisten Vergleich X
Quell-Parametediste
Parameteriste_3 [Node_1_FEP: Parameter lists] w
gl-Parametediste

(O Offine @  2021_07_14_Project_X_9278_Backup [Node_1_F&P: Parameter lists]

Modus

(@) 'Zeile-fiir-Zeile' (wie in COMBIVIS 5) @

() Verbesserter 'Diff-Algorithmus @

Einstellungen
Leerzeilen dberspringen Leerzeilen, Fausen, Benutzereingaben beibehalten @
Pause/Benutzereingabe liberspringen Unbenutzte Satzzeiger und Index-Parameter entfernen @

1 et | Unterschiedliche Gerate-Referenzepd m

2 —
Start
Abb. 302: Parameterlisten Onlinevergleich
1 Falls die Geratereferenz von Ge- 2 Unbenutzte Satzzeiger und Index-

rat und Liste unterschiedlich ist, parameter nicht anzeigen.
kann das ignoriert werden.

18.15.2 Offline-Vergleich

Der Vergleich von Offline-Werten einer Parameterliste mit Offline-Werten einer an-
deren Parameterliste erzeugt eine neue Parameterliste mit den ungleichen Werten
der 2. Liste.

Parameterlisten Vergleich X
Guell-Parameteriste
Parameterliste_3 [Node_1_F6P: Parameter lists] ~

Ziel-Parameteriste

(O Online @
@ Offline @)/ Parameteriiste_5 >

Modus

(®) Zeile-fiir-Zeile' (wie in COMBIVIS5) @

() Verbesserter Diff-Algorithmus @

Einstellungen

Leerzeilen iiberspringen Leerzeilen, Pausen, Benutzereingaben beibehalten @
Pause/Benutzereingabe Uberspringen Unbenutzte Satzzeiger und Index-Parameter entfernen @
1 [] Unterschiedliche Gerate-Referenz. n

Start

Abb. 303: Parameterlisten Offlinevergleich

1 Falls die Geratereferenz von Ge- 2 Unbenutzte Satzzeiger und Index-
rat und Liste unterschiedlich ist, parameter nicht anzeigen.
kann das ignoriert werden.

18.15.3 Vergleichsverfahren

Es werden 2 verschiedene Vergleichsverfahren angeboten:
LZeile fur Zeile®:
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Der Vergleich erfolgt zeilenweise ohne Betrachtung der Bedeutung. Leer- und Pau-
senzeilen kénnen ausgeblendet werden. Dieses Verfahren funktioniert bei Ver-
gleich zweier gleicher Parameterlisten bei verschiedenen Werten. Z.B. einer Da-
tensicherung vor und nach einer Anderung.

Es werden nur die Werte in den gleichen Zeilen verglichen, unabhan-
gig welcher Parameter in der Zeile steht! Verschiebungen in einer Lis-
te, z. B. durch zusatzliche Parameter, fiihren zu einem falschen Er-
gebnis!

.Verbesserter Diff.- Algorithmus*:

Vergleicht den Inhalt zweier Parameterlisten mit einem Diff.-Algorithmus und stellt
die Unterschiede dar. Dieser Algorithmus ist in der Lage, sowohl eingefligte als
auch entfernte Eintrage zu finden.

Zur ldentifizierung mussen erkennbare gleiche Blécke von Parametern in beiden
Listen vorhanden sein. Ein Vergleich von verschieden aufgebauten Listen (z. B. in-
direkte vs. direkte Adressierung) ist nicht méglich! Es ist einstellbar, welche Spal-
ten verglichen werden sollen.

Das Ergebnis wird in einem separaten Fenster dargestellt. Aus diesem kann eine
neue Parameterliste erzeugt werden.

Parameterlisten Vergleich *
Quell-Parameteriste

Parameteriste_3 [Node_1_F&P: Parameter lists] e
Ziel-Parameteriste

(O Online @

@ |Parameteriste_5 >
Modus
() Zeile-fir-Zeile' (wie in COMBIVIS5) @
[@ Verbesserter ‘Diff-Algorithmus ] @ Him

Einstellungen

1 Adresse R
" [ Gerdt Satz/Sublndex
nfert [] Kommentar

Start

Abb. 304: Parameterlisten Vergleichsverfahren

1 Zu vergleichende Spalten
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"2 Diff Results [E=SE=R )
Number of differences: 5[] Compact view Create list 1
Parameter list 2 Parameter list_1

# Address  Set RMW  Name Value # Address  Set R/W  Name Value
o 0300 © RW  oP0D: Scllwertquelle 0: Analo... o w0300 o RW 0P00: Sollwertquelle 0: Analo
1 0301 0 RW  oP01: Drehrichtungsquele 2: Kle... 1 0301 0 RW  oP01: Drehrichtungsquelle Tonwr...
2 0302 0 RW  oP02: Drehrichtungsvorgabe 0 keine. (2 o032 o RW  oP02: Drehrichtungsvorgabe 0: keine.
3 BO30A 0 RW 0P 10: max. Sollwert Rechtslauf 650,000.
3 031C 0 RW ©0P28: Beschleunigungszet Rechtslauf  5.00s b4 o03ic 0 RW oP28: Rechtslaf 5664 2
4 &031E 0 RW  oP30: Verzégenngszett Rechtslauf 500s 05 m03E 0 RW 0P30: Verzdgeningszeit Rechtslauf 500s
5 Os
6 0500 O RW  uFD0: Eckfrequenz 50,0000, b7 o500 0 RW uF00: Eckfrequenz 50,0000.
7 0501 0 RW  wuF01: Boost 51% 8 k0501 0 RW  uF01: Boost 2 3
8 - [=E] -
S Ox040E O Rw Pn14: Motorschutzfunktion R._. 6 Wa__ 10 0x040C 0O RW Pn12: Motorubertemperatur R._.  7- kei
10 O40C 0 RW  Pn12: Motoribertemperatur Reakdion  Zkein .. || [] 4
 -\ 5
Abb. 305: Parameterlisten Vergleichsverfahren Eigenschaften
1 Erzeugt eine Parameterliste mit 2 Weil3: Parameterwert gleich.
den ausgewahlten Eigenschaften.
3 Gelb: Parameterwerte verschie- 4 Grau: Parameter fehlt.
den.

5 Griin: Parameter nur in dieser Lis-
te vorhanden.

18.16 Parameterliste konvertieren

Mit diesem Befehl kann die Adressierungsart der Parameterliste gedndert werden.
Z.B. von direkter Satzadressierung in eine Liste mit Subindex-Adressierung nach
CiA 301 und umgekehrt umgewandelt werden. Es kann aber auch eine indirekt
adressierte Liste in eine direkt adressierte gewandelt werden.

Kontextmenu / In die Parameterliste mit rechter Maustaste klicken: ,Liste konvertie-

ren

Parameter
+, Konvertierung empfohlen

# GRef  Gerdt Adress... Sublndex  Satz  R/W  IDText Mame Offline-Wert
u]
1
2 0 Mode_1... 0x3001 0 = ALA udn =) E 0
3 Export 3
4 u] Mode_1... Ox2C01 u]

B D load List F4
5 0 Node 1. 0x2002 O pwnioad Liste bng
& 0 Node 1. 0x2C03 O F|  upload Liste Fs
7 0 MNode 1. Ox2C04 0 Parameterliste vergleichen
3 u] Mode_1... Ox2C05 u]
9 0 Mode_1... Ox2C06 O Leerzeile einflgen F7
1 0 Node_L.. |0x2C07 |0 Pause einflgen F&
11 0 Mode_1... 0x2C03 0
12 0 Mode_1... Ox2C09 O Gerdte-Referenz bearbeiten
13 u] Mode_1... Ox2C0A u]
14 0 MNode 1. Ox2C0B O Angezeigte Parameter beobachten Fo
15 0 Mode_1... 0x2C0OC 0 Selektierte Parameter beobachten F10
16 u] Mode_1... Ox2C0OD u] —
17 i} NDdE_l. .. Ox2C0E i} | Liste konvertieren
1B 0 Mode 1. Ox2C0F O : =

. Erweitert 3

an ~ Biade 4 L PR

Abb. 306: Parameterlisten konvertieren
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r ™ 1
Parameterlist conversion ﬂ/

Conversion mode: @@

[Sublndex addressing /v] -z [Direct set addressing } 2
[] Comvert ARRAY | STRUCTpacamaters (W
Seftings: @ B 3

() Create new list

\ 4

\ 5
| @0k | | sbbrechen |
Abb. 307: Parameterlisten konvertieren
1 Aktuelle Adressierungsart der Lis- 2 Adressierungsart nach der Um-
te wandlung
3 Bei CANopen Listen mit ARRAY- 4 Neue Liste mit dem Ergebnis

Parametern Haken setzen
5 Bisherige Liste Uberschreiben

18.17 Parametersicherung

Eine Parametersicherung ist sinnvoll nach dem Fertigstellen der Maschinenfunkti-
on oder vor einer geplanten Anderung der Einstellung. Im Bedarfsfall hat man dann
fur einen spateren Gerateaustausch die Funktionalitéat der Achse gesichert.

Die Parametersicherung erzeugt eine Parameterliste im Projekt. Diese kann expor-
tiert werden.

Im Wizard fur die F6 /H6 /S6 /T6 /P6 gibt es zusatzlich die Backup-Funktion. Diese
erzeugt eine Backupdatei, welche zu einer Parameterliste im Projekt konvertiert
werden kann ((E» Grundeinstellungen [» 153])).

Fur alle KEB COMBIVERT:
— ,Tools" — ,Parametersicherung“ — 6ffnen.
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Ansicht Projekt' Tools lFenster Konfigurator  Hilfe
s ] Package Manager...

850
- H Lizenz-Repository...

|J Lizenz-Manager... 4ramet

| A
_FaP (KEE Geraet) np.assen
s Optionen...
fety Module Optionen importieren und exportieren... t
‘ter lists KEE Parameterbeschreibungsdatei importieren L

Parameter-Beschreibungen neu laden N an
=r lists KEE FTP

IPScan afahler

KEB-Dokumente

KEB-Dokumente verwalten

F D EE o

~
Parametersicherung
soll, v
| Rerdt roriirkeatzean | -

Abb. 308: Parameterlisten Tools Parametersicherung

Parametersicherung n

Bitte wahlen Sie die Gerate aus, deren Parameter gespeichert werden sollen

o 9 Parameter e Sortiermodus

[ Gert Gerédte-Parameter Operator-Parameter Parameter zusammen Satze zusammen  Indirekt
[ | 10] Node_1_F6K ® !
[ | [1] Node_2_F6A ® !

[] |[2] KEB_COMBIVERT 564 ® !

1| BIFsAM ® O @]

[ |41 FeP ® !

[] Wahlen Sie nur Online-Gerjte aus o

) Erstellen Sie eine zusammengefihrte Liste (®) Erstellen Sie separate Listen

0 [] Erstellen Sie DW3-Dateien anstelle von Parameterlistenobjekten im Projekt

MNamensgebung

(8) | <Datum=_[ ] <Zeit>_<Projektnames | <Gerdte-ConfigD> ¥ _Backup

(9] Start

Abb. 309: Parametersicherung - Listen

©® Auswahl der Gerate, deren Para- ® Auswahl, ob Gerate- und/oder
meter gesichert werden sollen. Operatorparameter gesichert wer-
den sollen
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® Auswahl, wie Parameter adres-

siert werden sollen. Die Sortie-
rung erfolgt entsprechend (siehe
Sortiermodus).

Alle Parameter der ausgewahlten
Gerate werden in eine Liste ge-
speichert. Diese wird im Navigator
an das Projekt positioniert. Die
Unterscheidung erfolgt durch die
Geratereferenz.

Die separaten Listen werden au-
Rerhalb von COMBIVIS als Para-
meterlisten im dw5-Format ge-
speichert.

O Bei Auswahl erscheinen nur Gera-

te in der Liste, die Online sind.

Fir jedes ausgewahlte Gerat wird
eine separate Liste erstellt. Diese
wird im Navigator an das jeweilige
Gerat positioniert.

Durch die Auswahlfelder fur sepa-
rate Listen das Muster fur die Na-
men der generierten Objekte bzw.
Dateien konfiguriert werden.

© Upload startet. Evil. Warnmeldung
beachten. Abbrechen ist jederzeit
maglich.

Nach dem Start kann eine Warnmeldung erscheinen:

Upload starten? *

Diese Parameterliste enthélt Eintrdge mit der Option "WA' (="write always")
. Die Werte dieser Parameter werden auch wahrend eines Uploads modifiziert
1, Dies kann das Verhalten des Gerdtes beeinflussen, daher wird davon abgeraten einen Upload bei laufender Maschine durchzufiihren.
1Y

Upload starten? r

S

) Erstellen Sie ene Zusammengel E s ™ Erstellen Sie separate Listen

Abb. 310: Parameterlisten Upload starten

Erklarung:

Wenn ,WA" Parameter in der Liste enthalten sind, sollte der Upload nicht gestartet
werden, wenn gleichzeitig durch ein Bussystem oder andere parallele Kommunika-
tion Daten zum Gerat geschrieben werden. Beim Upload missen Zeiger auf Spei-
cherzellen verstellt werden. Falls gleichzeitig eine Information Uber diesen Zeiger
geschrieben wird, kann diese in einer falschen Zelle landen. Das kann z.B. eine
falsche Zielposition sein. Nach Beenden der Sicherung sind alle Zeiger wieder in
der Ursprungsstellung.

Aus dem Navigator kdnnen die Listen exportiert werden (=» Parameterliste Spei-
chern / Exportieren [» 243]).

18.17.1 Sortiermodus

Abhangig vom Geratetyp stehen nicht alle Adressierungsarten zur Verfigung.
Parameterlistenaufbau mit indirekter Satzadressierung:

Aufbau der Liste:

Satzzeiger Fr09 = 0

Alle satzprogrammierbaren Parameter aus Satz 0 und alle nicht satzprogrammier-
baren Parameter

» Satzzeiger Fr09 = 1
Alle satzprogrammierbaren Parameter aus Satz 1

» Satzzeiger Fr09 =7
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18.18 CP-Parameter

ma_mu_sw-cv68-20428970 de

Alle satzprogrammierbaren Parameter aus Satz 7
» Operatorparameter

Arbeitet der Drive Controller im Bahnsteuermodus (zeitsynchroner Busbetrieb),
muss die indirekte Satzadressierung gewahlt werden!

Parameterlistenaufbau mit direkter Satzadressierung, Parameter zusammen:

Ohne Satzzeiger, jeder Parameter ist einem Satz oder auch mehreren direkt zuge-
ordnet.

Aufbau der Liste:

» Parameter X aus Satz 0
+ Parameter X aus Satz 1
» Parameter X aus Satz 2
» Parameter X aus Satz 3
» Parameter X aus Satz 7
+ Parameter Y aus Satz 0
» Parameter Y aus Satz 1
» Parameter Y aus Satz 2
+ Parameter Y aus Satz 3

» Operatorparameter
Alle nicht satzprogrammierbaren Parameter werden in Satz 0 beschrieben.
Bei Subindex-Adressierung/ CiA 301 wird immer ,Parameter zusammen*® benutzt.

Parameterlistenaufbau mit direkter Satzadressierung, Satze zusammen:
Ohne Satzzeiger, jeder Parameter ist direkt einem Satz zugeordnet.

Aufbau der Liste:

» Alle satzprogrammierbaren Parameter aus Satz 0 und alle nicht satzprogram-
mierbaren Parameter.

» Alle satzprogrammierbaren Parameter aus Satz 1
» Alle satzprogrammierbaren Parameter aus Satz 7
» Operatorparameter

CP-Parameter sind Kunden-Parameter, die im Geratedisplay bei COMBIVERT F5,
B6, G6 in einem eigenen Menu angezeigt werden. Die CP-Parameter zeigen je-
weils einen wahlbaren Applikationsparameter.

Im COMBIVIS 6 gibt es keine CP-Parametergruppe. Eine Parametrierung ist nur
Uber die Applikationsparameter mdglich.

Es kann eine Parameterliste der Zuordnung zwischen Applikations- und CP-Para-
meter generiert werden.
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— Mit rechter Maustaste auf das Gerat im Navigator klicken — ,CP-Parameterliste
erstellen®.

BeEHBE EB =

Kopieren

Einfligen

Laschen

KEB-Gerdte auflisten
KEB-Geratesuche
KEB-Gerat hinzufiigen
Gerdte-Passwort eingeben

Satzzeiger eingeben
Cnline

Komplette Liste erstellen
C CF Parameterliste erstellen

< FeRBER X

FE-: Farameterliste hinzuflgen

Abb. 311: Parameterlisten CP_Parameterliste_erstellen

EEEB EE & $BRX A& IE -0 & & B | & | B

lavigator > 0 X CP Parameter [Node_1_F5H_M] X |

‘-@ Linbenanni3 E] [ Beschreibung

= #% Node_1 F5H_M (KEB Gerad | rp parameter (# = CP Index)
[ P Parameter Warnungen:
Quell-Config-IDs: 4772
Parameter
# IdTxt  MName Online-Wert Bemerkung
0 Udol  Passwort CP-Mode Lesen/Schreiben
1 rufs Istdrehzahl Geber 1 0,000 1/min
2 ru0l _ Sollwertanzeige 4,125 1/min
[ 3 rudi @I 0: keine Reglerfreigabe ]

= Tala 3L||CIIIm.IUHI uuRA
5 ruié Scheinstrom Spitzen... 0,0 A
] rul2 Istmoment 0,00 Nm
7 ruld Zwischenkreisspann... 317V
8 rulg ZK-Spannung Spitze.. 319V
a ruln AnesAanAeemannina nw

Abb. 312: Parameterlisten CP-Parameter Umrichterstatus

In der Spalte ,#“ wird die Nummer des CP-Parameters angezeigt, der angezeigte
Parameter ist der Applikationsparameter, wie z.B. im Bild oben: CP03 zeigt den
Drive Controller Status (ru00).

242 ma_mu_sw-cv68-20428970_de



Parameterlisten | 18 E .

Die Belegung der CP-Parameter wird beim Generieren der Liste aus
dem Gerat ausgelesen. Eine nachtragliche Anderung im Gerat wird in
der Liste nicht beriicksichtigt. Eine mogliche Normierung oder Satzzu-
ordnung wird nicht bertcksichtigt..

18.19 Parameterliste Speichern / Exportieren
Grundsatzlich werden am Projekt hangende Listen mit dem Projekt gespeichert.

Eine Parameterliste kann aus dem Projekt heraus in folgende Formate gespeichert
werden:

»,dw5“ = COMBIVIS Format - nur 1 Gerat pro Liste

Lcvxpl‘= COMBIVIS Format — mehrere Gerate in einer Liste
Lwr5“ = COMBIVIS Format - Arbeitsliste

EtherCAT CoE startup command file

Eine ,wr5" Liste speichert keine Werte, nur eine Auflistung von (Onli-
ne-)Parametern!

Parameterlisten, die auf COMBICONTROL C6, F5 LCD Operator oder
dem F6-Operator genutzt oder als Rezept gespeicht werden sollen,
missen im ,dw5“-Format gespeichert werden.

Exportieren:

Parameterliste im Navigator auswahlen — rechte Maustaste: ,Export“ — Speicher-
format wahlen — Speicherort wahlen.
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BeEBE &EE voeiBRXBE0 BB 2EIRIEBE

Navigator ~ B X | B Startseit= [ Node 1 F6P x | Node 1FSHM |
= -@ Project X | kommunikationseinstelungen # Wizards Gerdte-Parameter Gerdtespeicher |l Dokuments
L3 cockpits
= Node_1_FSH_M (KEB Geraet] ~
ﬂ% o e_._ _M (KEE Geraet) I/ \{/ ) Jb & 6 IC.
24 Cockpits AL
T :é Parameter lists Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus Regler
:& Scopes Grundeinstell Exp instell
:')- Wizards sy s - - :
= P, node_1_rer (25 Geract) Das Gerat ist online. Alle Anderungen an Parameterwerten werden di
% Cockpits Backup
) KEB Safety Module Wenn Ihr Gerat berefts par; wurde, wird empfohlen ein Backup aller Parameter zu erstellen,
g ists | Eld Backup erstell &
2021_07_14 Project_X_9278_Bada
Teores 4 Ausschneiden
L. Wizards Kopieren
+ :é Parameter lists @ Einfigen werden soll, wird empfohlen alle Parameter auf ihre De
Gl Scopes ¥ Loschen
:')- Wizards
@ KEB-Gerite auflisten
[& KEB-Geritesuche e 2u deaktivi

KEB-Gerat hinzufigen

Fe

Parameterlisten vergleichen

~ ™,
[@ Export v | | pownloadiste tcws)
_:f Als Rezeptur herunterladen Arbeitsliste (wr5)
Elemente in Konfiguration anzeigen COMBIVIS & Parameterliste (.cvxpl)
Objekt hinzufiigen EtherCAT CoE startup command file

|23 Ordner hinzufigen...
] Objekt bearbeiten

Objekt bearbeiten mit...
T

Abb. 313: Parameterlisten Speichern Export

Alternativ aus der gedffneten Parameterliste: rechte Maustaste — Export — For-

mat wahlen:
0 - wa  uddl  Passwort 0 Application
e - - - Leain Eablar 0: herrEEhier ~,
oD - Export 3 Downloadliste (.dw3)
V0 - g COMEBIVIS & Parameterliste {.cvxpl
Download Liste F4 =l
b0 - Arbeitsliste (wr3)
i 0 - ] upload Liste F5
Lo EtherCAT CoE startup command file
- Parameterliste vergleichen
o - 0,0000 Hz
n - Leerzeile einfliaen F7 0.0000 1 fmin

Abb. 314: Parameterlisten Speichern Exportvarianten

Eine Parameterliste kann auch in ein EtherCAT kompatibles Startup XML-Format
exportiert werden. Diese Liste kann z. B. als Start-Up Liste in eine EtherCAT kon-
forme PLC (COMBICONTROL C6, TwinCAT 3.x) Ubertragen werden.

Parameterliste im Navigator auswahlen — rechte Maustaste — Export —
EtherCAT CoE startup command file.
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= @ node_1_F&P (KEB Geraet) o
L35 cockpits 1
./} KEB safety Module 2 1] Mode_1... Ox3001 0O - WA  uddl  Passwort 0
= Parameter lists 3
2021, _Proje 273_E ;_J 4 e Mode 1 0v2C01 0 = RO ru0l  Ausnahmestatus 0: kein
JL‘: Toores mr— Ausschneiden - RO 02 Wambits 0: kein
L2, Wizards B Kopieren - RO rud3  Warnstatus 0: kein
£ :@ Parameter lists = Einfdgen - RO rud4  Status Versorgungs... %inB
rﬂt Scopes ¥ Laschen - RO w05  Sollwertanzeige 0,000C
:')- Wizards - RO ruds Anzeige Rampenaus... 0,0000
il KEB-Gerdte auflisten - RO ru07  Istfrequenz 10,0000
KEB-Geratesuche - RO ruQ3  Istdrehzahl 0,000
@ KEB-Gerdt hinzufigen - RO rud9 Geberistdrehzahl 0,000(
. R - RO ruld  Istscheinstrom 0,00 A
Parameterlisten vergleichen - en o Lehuirketnm DA
n@ Export v ]]  pownloadiiste (dw3) A
% Als Rezeptur herunterladen Arbeitsliste (;wr5) A

. 8
Elemente in Kenfiguration anzeigen COMBIVIS 6 Parameterliste (.cvxpl)

Objekt hinzufiigen EtherCAT CoE startup command file

=) Ordner hinzufugen... - u odulationsgra 0 %
- . - RO ruld Dinitaleinaénce Status 52430

u

Abb. 315: Parameterlisten Speichern Export EtherCAT
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19 Scope

19.1 Eigenschaften

* Pro Projekt kann 1x Scope aktiv sein. Es kdnnen mehrere Scopedateien angehangt
und angezeigt werden.

» Scopedateien kénnen an das Projekt oder an Gerate angehangt werden.
» Scopedateien werden beim Speichern des Projektes mitgespeichert.
» Bis zu 16 Kanale pro Scope aus verschiedenen Geraten.

+ COMBIVERT F5/B6 / G6: Bis zu 4 Kanale pro Gerat arbeiten im schnellen Scope Mo-
dus. Mogliche Kombinationen (2x32-Bit + 2x16-Bit) oder (1x32-Bit + 3x16-Bit) oder
4x16-Bit Parameterlange.

+ COMBIVERT F6 / H6 / S6 kein schneller Scope Modus bis FW Version 2.0. Ab Version
2.1 kénnen bis zu vier 32-Bit Parameter im schnellen Scope Modus benutzt werden
(Dienst 21).

» Darstellung als Punkt, Linie, Treppe oder interpolierte Kurve.
+ Kanale kdnnen auf allen Geraten im Projekt aufgezeichnet werden.

» Export in XML-Format mit Dateiendung ,.sc6“ fur Import in anderes COMBIVIS 6 Pro-
jekt.

» Export in Excel-kompatibles ,.CSV“-Format.

» Offline-Modus (4 Kanale zwischenspeichern in einem Geréat).

* Online-Triggermodus (,einfrieren“ auf bestimmte Bedingung hin).

» 2 horizontale und 2 vertikale Cursor gleichzeitig.

» Umfangreiche Zoom-Funktionen.

» Autoskalierung-Funktion (Verteilung der Kurvenwerte Uber die X- und Y-Achse).
» Einheitenachse mit der Einheit des Parameterwertes.

* Import von ,.sc5“ Scope-Dateien aus COMBIVIS 5 nicht moglich

19.2 Scope zum Projekt hinzufiigen
Zum Projekt hinzugefugt werden kénnen:
* ein neues, leeres Scope
» ein extern existierendes Scope mit Dateiendung ,sc6“ oder ,XML"
+ ein Scope mit gleichen Einstellungen, wie ein bestehendes.

19.2.1 Neues Scope hinzufligen

| & Scope hinzufiigen: Icon in der Toolbar-Leiste anklicken.

246 ma_mu_sw-cv68-20428970_de



e cone o] EB

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Tools Fenster  Konfigurator  Hilfe
S EHE RB et REX BRI R S EEBEE S
Navigator ~ & %X | B Startseie (i Mode_1_FeP X o'ffnetdascomanﬂss:opeh
= —@ Prafect X ~ || Kommunikationseinstellungen #° Wizards Gerite-Parameter Geratespeicher %
L3y Cockpits
z ~ TN .
ﬂ % I'-lode_:.l._FSH_M (KEB Geraet) “ \{/— :I pa = &
=g Cockpits A S
3 :@ Parameter lists Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus

Abb. 316: Scope Neues Scope hinzufliigen
Auswahl, ob das neue Scope an das Projekt oder ein Gerat angehangt werden soll:

[ Scope &ffnen .t

<5cope hinzufugens=

<5Scope hinzufugen to 'Node 1 F&P'>
<5Scope hinzufagen to "Nede_1_FBH_M":

@ 0K 23 Abbrechen

Abb. 317: Scope hinzufligen
Namen der neuen Scopedatei eingeben — Hinzufligen
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COMEIVIS Scope hinzufigen X

2 Aufzeichnung, Uberwachung, Visualisierung und
Analyse von Gerate-Parametern

O
l Name: |Scnpe_'l| |

[ ] Aus Datei importieren

[ Hinzuflgen ]Abbre::hen

Abb. 318: Scope Name
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] ===  aman == T L A R — (R e — |

Navigator >~ 2 x
=5 Project X v || Anz
£33 Cockpits —
= ¥ Node_1_FSH_M (KEB Geraet)
L33 Cockpits
+- L2 Parameter lists
:& Scopes

:;. Wizards
= ¥ Wode_1_FeP (KEB Geraet)
L33 Cockpits
_/ KEB Safety Module
= :@ Parameter lists
2021_07_14 Project ¥ 9278 Backu
-.03
ﬂ Scope_1
k. Wizards
+ :@ Parameter lists
L-& Scopes
I:;- Wizards

Abb. 319: Scope 6ffnen alternativ

Erstes und weitere Scope 6ffnen: im Navigator Projektname, Geratename oder Scope-
Ordner unter dem Projekt oder Gerat markieren — ,rechte Maustaste® auf das Projekt —
,0bjekt hinzufigen“ — ,COMBIVIS Scope*
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ﬂ % Mode_1_F&P (KEB Gerae,

}

Navigator ~ 0 % B] Stertssite x| [ Node_1 Fep
3 proecex &l CoMBIVIS 6 V6.7.0_3.5.16.50
o Codkpits
= ¥ node_1_FSH_M (KEB Geraet)
£33 codeits Zuletzt verwendete Projekte Schnell
L :@ Parameter lists
L-& Scopes ]-;[ [ Project X

@ Temp_Project ’i% Ni

Ausschneiden

Loq Cockpits
.} KEB Safety Module
= E@ Parameter lists
2021_07_14_Proje
= f& Scopes
ﬂ Scope_1
:;'. Wizards
+ :@ Parameter lists
:Et Scopes
:;'. Wizards

Kopieren

Einfligen

Laschen

KEB-Gerdte auflisten
KEB-Gerdtesuche
KEB-Gerat hinzufdgen

EIE X P

e

Gerdte-Passwort eingeben

Satzzeiger eingeben

Online

Flash device

B & F o

Komplette Liste erstellen
CP Parameterliste erstellen

Elernente in Kenfiguration anzeigen

. Pararneterliste hinzufiigen

uch 2

™

| ] Objekt hinzufagen

COMBIVIS Scope... |

=) Ordner hinzuftgen...
[J° Objekt bearbeiten

Energieeffizienzerkldrung...

Folder: Parameter cockpits...

ﬂmqﬁ??

Filialt haarkabam meid

Abb. 320: Scope Objekt hinzufligen
oder: in der Werkzeugleiste: Icon ,,Objekt hinzufigen“— ,COMBIVIS Scope*

Lo TR T S L,

s Fenster Kenfigurater  Hilfe

B ﬂﬁ* e L = B

B Star Bildersammlung...

——

[ COMBIVIS Scope... | '

= COMEIVIE ctudia HEAL nroiact,
COMEIVIS Scope...

LE] FrerniesfrirenreremEmmmm =

1 I

Abb. 321: Scope COMBIVIS Scope

Es kann immer nur 1 Scope aktiv sein. Mit jedem Scope kann eine Aufnahme im Projekt
gespeichert werden. Die Kanale, Formate und Einstellungen kénnen in allen Scope un-
terschiedlich sein.

19.2.2 Offnen eines externen Scope

Externe gespeicherte Scopes kdnnen im bestehenden Projekt oder separat mit einem
temporaren Projekt gedffnet werden.

| &

In ein offenes Projekt einfigen: Icon in der Toolbar-Leiste anklicken.
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Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Tools Fenster  Konfigurator  Hilfe
S EHE RB et REX BRI R S EEBEE S
Navigator ~ & %X | B Startseie (i Mode_1_FeP X o'ffnetdascomanﬂss:opeh
= —@ Prafect X ~ || Kommunikationseinstellungen #° Wizards Gerite-Parameter Geratespeicher %
L3y Cockpits
z ~ TN .
ﬂ % I'-lode_:.l._FSH_M (KEB Geraet) “ \{/— :I pa = &
=g Cockpits A S
3 :@ Parameter lists Grundeinstellungen Motor Riickfiihrungsmodus

Abb. 322: Scope Neues Scope hinzufliigen

Auswahl, ob das zu importierende Scope an das Projekt oder ein Gerat angehangt wer-
den soll:

[ Scope &ffnen 4

<5cope hinzufugen =

<5Scope hinzufugen to 'Node 1 F&P'>
«5cope hinzufugen to "Node_1_F5H_M"=

& 0K 3 Abbrechen

Abb. 323: Scope 06ffnen
Haken bei ,,Aus Datei importieren” setzen — Datei auswahlen — ,Hinzufiigen®
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COMBEBIVIS Scope hinzufiigen X

i Aufzeichnung, Uberwachung, Visualisierung und
Analyse von Gerate-Parametern

Mame: |Scnpe |

Aus Datei importieren ]

Scope XML @
ID Gerat Operatar Fuweisen zu. .

Hinzufugen Abbrechen

Abb. 324: Scope aus Datei importieren
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s

Offnen ﬁ1

P
'\..,f’l"\..) | . v Zwischenspeicher » Miill » - |4f|| Miill durchsuchen ,C'l
Organisieren » Meuer Ordner =« [l @
- —
I Favoriten g e o
PR Desktop . HowTo_F5_G&_short_names_of_operatin..  26.0
& Downloads . HowTo_shert_names_of_operating_mod... 260
12 Zuletzt besucht E 2| Scope_gB.xml 280
4 Bibliotheken
i [ Bilder R
@ Dokumente
o Musik
B Videos
M Computer hall]| & LU | ’
Dateiname: ~ | COMBIVIS 6 Scope XML Files * |
[ Offnen ] [ Abbrechen ]
[

Abb. 325: Scope Zwischenspeicher
— Die einzelnen Kanéale im Scope den Geraten im Projekt zuordnen — ,Hinzufiigen

Mit ,New Device* wird ein neues virtuelles Gerat dem Projekt hinzugefuigt. Das ist erfor-
derlich, wenn kein oder nur nicht kompatible Gerate im Projekt vorhanden ist.

ma_mu_sw-cv68-20428970 de 253



19 | Scope KEB Automation KG

COMBIVIS Scope hinzufiigen X

@ Aufzeichnung, Uberwachung, Visualisierung und
Analyse von Gerate-Parametern

Mame: |5cnpe 2021-07-29T14_04_42 |

Import
Aus Datei importieren

|C:HUsm‘duennamann\DncumentsRScupe E'DE'I-D?-EHT|

Scope XML @
D GGerat Operator Juweisen zu...

0 _ — 0: Node_1_FGP

1: Hode_1_SBA
Mew Device

Hinzufiigen Abbrechen

Abb. 326: Scope zuweisen und Hinzufligen

Die einzelnen Kanéle in einem Scope kdnnen zu unterschiedlichen Geraten im Projekt
gehoren.
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i e |
COMBIVIS Scope = s ]
& p

Mame: Scope_machine ais b

Import
Impart from file

C:%Users“tuennemannDesktop*Pwischenspeicher Ml E]

Scope XML @

I Device Operatar Assignto...
0 | 2416:F5AGS.. |— ﬂ: adz 1 Fh
1 | 70B0:GEP-S/... — (|

0 axis 1 F5
1: awiz 2 GE
Mew Device

[[@ox_J|[@corcel ]

Die Version des COMBIVERT ist in der Scopedatei mitgespeichert. Damit ist die Zuord-
nung vorausgewahlt, wenn ein passendes Gerat im Projekt gefunden wird.

Direkt 6ffnen mit temporarem Projekt:

b
Abb. 327: Scope Gerateauswahl

Im Windows Explorer die Scope-Datei auswahlen und mit Doppelklick oder iber Kontext-
men( und ,Offnen mit...“ 6ffnen.

@z:)v| . ¥ Computer » (C) system » temporary

Datei Bearbeiten Ansicht Ewtras 7

Organisieren - In Bibliothek aufnehmen - Freigeben far « Brennen MNeuer Ordner
& Downloads o MName .
15| Zuletzt besucht
- s E Scope_2.sch
4l Desktop
4| - Bibliotheken
I [&=] Bilder

[ @ Dokumente
Abb. 328: Scope Ausgabedatei

Uber die Startseite und Bedienfeld ,Scope-Datei 6ffnen*
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E] Startseite X

& comBIVIS 6 6.3.

Basisoperationen Schinellstart-Meni

5] Neues Projekt...
[ Frojekt Gffnen...

MNaues Projekt...

% Projekt sffnen...

Zuletzt verwendete Projekte

E[E System-Konfiguration starten

];[ = Machine demo

= 56 Startup

= Untitled1

u . .

[ Configurationl [‘ :: Scope-Datei 6ffnen

= HE 5M2

I":?'_ HE mit+ TR T CR& T © | S T | I o PN

Abb. 329: Scope Datei 6ffnen

19.2.3 Scope mit gleichen Einstellungen erzeugen

Nach Veranderungen von Einstellungen im Gerat ist es sinnvoll, einen Vorher-Nachher-
Vergleich zu machen. Dafiir kann man eine Kopie des Scopes erzeugen. Mit dieser kann
dann ein zweites Scope aufgenommen werden. Man spart sich die erneute Kanalbele-
gung und viele erneute Einstellungen.

Scope kopieren:

Durch ,Kopieren* und wieder ,Einfligen” im Navigator ist es einfach moglich, ein gleiches
Scope zu erzeugen.

256 ma_mu_sw-cv68-20428970_de



e cone o] EB

Mavigator = o X
=5 Project X -
£33 Cockpits
+ g Node_1_FSH_M (KEB Geraet)
=S¥ Node_1_FeP (KEB Geraet)
L3y Cockpits
_/ KEB Safety Module
+ E@ Parameter lists

ER Scope
L&\ Ausschneiden

:',;.a- Wizards
+ :@ Parameter | Kopieren
':lc-_.'l: Scopes 1, Einfugen

:';. Wizards > Lbschen

Abb. 330: Scope kopieren

Mavigator -« 0 X
=5 Project X -
£33 Cockpits
+- g Node_1_FSH_M (KEB Geraet)
= S Node_1_FsP (KEB Geraet)
£33 Cockpits
.} KEB Safety Module

* :@ Parameter lists
=.61 Scopes

E Scope—1 -i
Hsschneiden

% E@ Parameter| B2 Kopieren
B2 Scopes @ Einfligen
:';- Wizards % Loschen

o

<0, Wizards

Abb. 331: Scope einfligen

19.2.4 Scope im Projekt verschieben

Ein Scope kann im Projekt mit dem Mauszeiger verschoben werden. Z.B. vom Gerat zum
Projekt oder von einem Gerat zu einem anderen. Die Kanalzuordnung wird dabei auto-
matisch angepasst.

Hinweis! Es wird eine Warnung angezeigt, wenn die Geratereferenz (Gref) der Scope-
kanale nicht zum Gerat passt, wo es eingefligt wurde.
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Dater  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Tools  Fenster  Konfige

hi%Ij-“'H E SRR B A e T‘:|*|:

Navigator * B X | 5] Startseite
= .@ Test Fap 3 versuch 6 7 * | | Kommunikationseinsh
% Cockpits Allgemein
— - @9 Node_1_F&P (KEE Geraet) Cerdte-N:
£33 Cockpits
_/ KEB Safety Module Beschreib
= :@ Parameter lists
% Parameterliste_vergl. soll_ist Kommunikation
= |
[ Scopes Verbind
E aCope
C2. wizghds
EE'| Pargmeter lists Verbindungsskt
E& SCopes Gerdte-T
erate-
E?;.a. Wizards "
A
On
[ o, PR Ry Tp—

Abb. 332: Scopedatei verschieben

Die Zuordnung der Kanale kann in den Einstellungen jedes Kanals angepasst werden.
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] startseite |8, Node_1_Fep Gl nNode 1568 V& Scope [Scopes] X
Anzeige  Einstellungen  MNeuer Kana| [0Iru7s(GRef: 0) [1jruos(GRef: 0) [Z]sb40(GRef: 0) [3Jruld(GRef: 0)

Allgemein

Kanal-ID: l:l

Beschreibung:

Aktiviert:
= Parameter

Gerat: [0: Node_1_FeP Index: |oxac4C |
Config-ID: |9278: F&P V 2.6.0.x Name: |FU?5: Statusanzeige Antrisb [0] | & j

Skalierd Edit Channel >

GerEt.

Gerate-Referenz:  |{: Node_1_F&P -
— Gerate-Typ: |1 Node 1_SEA

Wel
Operator-Typ: |_-- |
Parameter .
Gruppe: |ru: Betrisbsparameter e
adl Parameter: |u76: Statusanzeige Antrieb i
Satz () |0 = Indirekt B
Sublndex (®) [0 | -
[+ Erwe

EEmCr==

Abb. 333: Scope_Zuordnung

19.3 Scope-Grundeinstellungen

Im Grundeinstellungsfenster konnen Einstellungen vorgenommen werden, die beim
Offnen des Scope immer voreingestellt sind.

Mentuleiste — ,Tools“ — ,Optionen“ — im Fenster ,KEB-Scope- Einstellungen®

Ansicht  Projekt | Tools | Fenster  Hilfe

1 w1 e B ¥ Package Manager...
Lizenz-Repaository...
IS 6 V6.7.1 3. Lizenz-Manager...
Anpassen...
| I[}ptionen...l

ndete Projekte

Opticnen importieren und exportieren...

KEE Parameterbeschreibungsdatei importieren

PR P o N = - -

Abb. 334: Scope Tools Optionen
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Optionen

| @ soiotreken
@ comevs studio Mt -Gnﬂe
@ Internationale Einstelungen ansle  Erweitert

1 KEB Analyse Die folgenden Einstellungen werden bei neuen Scope-Objekten verwendet:
[ KeB Dokumente Standard-Farben
B &8 Konfigurator Raster: |

Cursors:

=
Hintergrund (Diagramm): [~
Hintergrund (Rahmen): [~

) S— sl e e
= Die folgenden Emstellungen weden fur neue Kanale verwendet:
i= Verschiedenes Legende Raster

Algemein
Deaktiviert Deaktiviert
O Dtk O beskian Linienstarke: 2 |2
Kompakt Einfach
© o Datenpunkte hervorheben: []
O Erveitert @ Komplett =
O Komplett Farben ~i=
Kanal 0: | Kanal 8: I i pror—
Kanal 1: |l Kanal 9: [l ®online .
= Komma
Standard wiederherstellen il 2 Kol 10¢ i b Ot .
Kanal 3: I Kanal 11: | O Tabulator
Kanal 4: Kanal 12: O senutzerdet.s
Kanal 5: |l Kanal 13:
Kanal 6: [ Kanal 14: [ dias
Facert
Kanal 7: Kanal 15: | Standard wiederherstellen i —

Abb. 335: Scope Anzeige Kanale Erweitert

Im Fenster ,Einstellungen®im Scope selbst kdnnen Grundeinstellungen verandert wer-
den, welche nur fiir das aktuelle Scope gelten.
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ga MNode_1 FeP de_1_FGP: Scopes] X
.ﬁ.nzeig euer Kanal [0]rul#{GRef: O) 1
[=1 Allgemein
Mame: |S::ope_1 =
Beschreibung:
= Modus
@ Online () Offline | Offline Speicher auslesen [H x5
= Darstellung
Farbe Raster Legende 3
W FRaster () Aus () Deaktiviert
| Cursors () Einfach (@) Kompakt
[ Hintergrund {Diagramm) (® Komplett (O Erweitert
[ Hintergrund {Rahmen} () Komplett 4
[# Trigger =—
=l Erweitert
Abtastzeit (ms): [0 = 5
Kanile verriegeln: [ ]
Bxklusive Kommunikation: [] Standard sus 6
ZTeithaziz: @ ms Optionen laden
O s
Cursors rasten auf Werte ein: 7
Aborton error: ]
Abb. 336: Scope Einstellungen
1 Bemerkung zur Aufnahme 2 Online- (direkte Ubernahme der Auf-
nahme in COMBIVIS) / Offline-Mo-
dus
3 Display, Darstellung von Cursor, Git- 4 Triggeroption (Kennzeichnung von
ter und Legende bestimmten Ereignissen in der Auf-
zeichnung
5 Zeitlicher Abstand zwischen 2 Mess- 6 Beschrankung der Kommunikation

werten: 0 = kleinstmoglicher Abstand
7 Cursor rastet auf Messwert ein
Beschrankung der Kommunikation / Abtastzeit:
Kanale verriegeln:

Die auf einen Kanal gelegten Parameter kdnnen nur von Scope angesprochen und abge-
fragt werden. Andere Parameter sind zuganglich.

Exklusive Kommunikation:
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Die gesamte Kommunikation mit den Geraten ist auf das Scope beschrankt. Gleichzeitige
Veranderung eines Parameters ist nicht moglich (Auch der Testrun-Wizard bei den x6-
Geraten funktioniert nicht mehr).

Bei abgeschalteter Funktion kdnnen gleichzeitig Werte angepasst werden und im laufen-
den Scope die Veranderung mit verfolgt werden (z.B. fur Drehzahlreglerabgleich).

In der Defaulteinstellung (beide Funktionen aus) wird die Kommunikation aufgeteilt zwi-
schen den ausgelesenen Scope Kanalen und allen in anderen Fenstern sichtbaren Gera-
teparametern. Die Scope Abtastrate wird also schon schneller, wenn alle Editorfenster
ausgeblendet werden.

19.4 Kanalbelegung / Neuer Kanal

Im Fenster ,Neuer Kanal“ kann direkt ein Parameter fur diesen Kanal ausgewahlt wer-
den.

&, MNode_1_FeP k? Scope_1 [Node_1_F6P: Scopes] X
Anzeige Einstellungen D]ru14{GF‘.ef: o)
@ WEhien Sie sinen Faramefer aus der L W 1
Gerat
Gerdte-Referenz: |g: Node_1 F&P w

Gerdte-Typ: |gg}‘n; F&P V 2.5.0,x% /l/ 2

L —
Operator-Typ: |___ e |
Parameter 3
Gruppe: |ry: Betriebsparameter /v/_
Parameter: | r,14: DC Istspannung - 4
Satz () [0 % Indirekt
5
subindex @ 0|2 -
6
Kanal hinzufiigen 7
Abb. 337: Scope neuer Kanal
1 Gerate-Referenz (-auswahl) aus wel- 2 Kontrolldaten des Gerates
chem Gerat der Kanal aufgezeichnet
werden soll
3 Parametergruppenauswabhl 4 Parameterauswahl
5 Satzanwahlmodus (indirekt z. B. bei 6 Satz- oder Subindexauswahl
Bahnsteuerung)
7 Ubernahme und Aktivierung des Ka-
nals
Alternative:

Fenster neben- oder Gibereinander anordnen. Parameter im Gerate-Editor anwahlen und
mit gedruckter linker Maustaste auf das Scope ziehen und ablegen. Es spielt keine Rolle,
in welchem Tab das Scope steht.

Ubernahme und Aktivierung nicht vergessen!
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il Mode_1_F6P X

Kommunikationseinstellungen  # Wizard{ erate-Parameter lierétespeimer = Doku

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert

‘W rul3: Warnstatus 0: kein Fehler

% rul4: Status Versorgungseinheit 4: in Betrieb

‘W ru0S: Sollwertanzeige 0,0000 1/min

% ruli: Anzeige Rampenausgangswert 00,0000 1/min

‘W rul7: Istfrequenz 0,0000 Hz

'v| ru08: Istdrehzahl | 0,0000 1/min
ol xll"ll:i- maharictdrak=shil [ U U O o e

Adressierungtart : CANopen | Passwort @ Application 2

B Scopell [Mode_1 F6P: Scopes] X
[0]rul{GRef: O}

@ Wahian Sie inen Farametar sus der Lisfe aus odar zishen Sie ainan Faramster von s
(Geraf oger \ner Farametar Lisfe 3uf 058 Scope um ainan neven Ranal zu konfgurisrs

Meuer Kanal

Gerat
Gerdte-Refenenz: |q. Node_1 F&P e
Gerate-TYp: (9270: F6P V 2.5.0. |
Operator-Tyl: |___ |
Parameter

Gruppe:\ | ru: Betriebsparameter e

Parameter: |ru0g: Istdrehzahl e
Satz () |0 = Indirekt

SubIndex (@) 0 5

Kanal hinzufligen

Abb. 338: Scope Gerate Parameter

Bei COMBIVERT H6/ F6/ S6/ P6/ T6 bis Firmware 2.7 kénnen die Index-
Werte von ARRAY und STRUCT Parametern nicht aufgezeichnet werden.
Diese Funktion ist erst bei COMBIVERT F6/S6 ab Firmware Version 2.8
moglich.

19.5 Einstellung belegter Kanal
Die Einstellungen der Anzeige kdnnen jederzeit auch nachtraglich geandert werden.
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1

2 3
&, MNode_1F k% Scope_1 NmL_1_F5P:5mpe;] x -
Anzeige Einstellu Meuer Kanal | [0lrulHGRef: 0)  |[1]ru08({GRef: O)
Allgemein
Kanal-1D: Kanal entfernen 3'% AR |

ge
Beschreibung: /

Aktiviert:
[= Parameter
5
Gerdt: |0: Node_1_FeP | Index: |Ux2CUE |
Config-ID: |9278: F6P V 2.6.0.x | Name: |ru14: DC Istspannung [0] | | 6

Abb. 339: Scope Einstellung belegter Kanal

1 Kanalnummer 2 Kanal ein- / ausgeschaltet

3 Optionaler Beschreibungstext 4 Kanal I6schen

5 Anzeige Kanalebelegung: Gerat / 6 Kanalbelegung andern
Parameter

Ein ausgeschalteter (nicht ,enabled“) Kanal wird nicht im Display angezeigt und bei der
nachsten Aufnahme nicht mit aufgezeichnet.

Skalierung des Kanals:

Skalierung

0% = 0,00 2=+ 1

100 % = 6554,00 2| v 2
Wert / [10 %]: 655,40 | V —& 3
Auto Std. 4

VDH}N 5
Achse anzeigen: [ ] \

Abb. 340: Scope Einstellung ausgeschalteter Kanal

1 Parameterwert bei 0 % Y-Achse 2 Parameterwert bei 100 % Y-Achse

3 Bezugswert auf 10 % der Y-Achse 4 Auf Ursprungswerte zurticksetzen
korreliert mit 0 % / 100 Einstellung
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5 Autoskalierung dieses Kanals

7 Einheitenachse anzeigen

6 Skalierung synchronisieren mit an-
derem Kanal (z. B. Soll- und Geber-
drehzahl

L] |

-~
[ Darstellung ]

Interpolabon:

Punkte:

Linear:

Stufen:

OD@Q

Spline:

Spline tension: 0,00 -
Datenpunkte: [] — 7
Farbe: J__
Linienstarke: |2 =

Abb. 341: Scope Darstellung

19.6 Schneller (Fast)

1 Anzeige der Messwertkurve

3 Anzeige als Linie / gerade Verbin-
dung zwischen den Messpunkten

5 Anzeige als interpolierte Linie zwi-
schen den Messpunkten

7 Messwert explizit markieren
9 Strichstarke

Scope Modus

2 Anzeige nur als Punke

4 Anzeige als Treppe zwischen den
Messpunkten

6 Interpolationswert

8 Farbe der Messwertkurve

Der schnelle Scope Modus stellt, ahnlich einer Prozessdatenkommunikation, abhangig
vom Geratetyp eine Mdglichkeit der schnellen und gleichzeitigen Ubertragung von Mess-
werten dar.

COMBIVERT F5/ B6/ G6: Bis zu 4 Kanale pro Gerat arbeiten im schnellen Scope Modus.
(2x32-Bit + 2x16-Bit) oder (1x32-Bit + 3x16-Bit) oder 4x16-Bit Parameterlange sind mog-
lich. Die Reihenfolge ist egal.

ma_mu_sw-cv68-20428970 de

265




19 | Scope KEB Automation KG

COMBIVERT F6 / H6 / S6: kein schneller Scope Modus bis FW Version 2.0. Ab Version

2.1 kénnen bis zu vier 32-Bit Parameter im schnellen Scope Modus benutzt werden
(Dienst 21).

Typischerweise werden die ersten ausgewahlten Kanale automatisch im schnellen Mo-
dus platziert, wenn dieser verfugbar ist.

Eine Belegung von Parametern auf3erhalb des schnellen Modus flihrt zu einer erhebli-

chen Verlangsamung des Aufzeichnungsrasters, weil fur die zusatzlich asynchron tber-
tragenen Werte ein Zeitfenster bereitgestellt werden muss.

Der schnelle Modus funktioniert nur bei direkter Adressierung der Parameter.

Die Belegung kann im Meni ,Kanal“ — ,Erweitert* — ,Einstellungen fiir schnellen Modus*
geandert werden:

<t Tools Fenster Scope Konfigurator Hife

#h 4 | 0 & & 2R BlE
‘:] fd, Mode_1 F3A_G % Scope X
= Anzeige | Einstellungen INeuer Scope Kommunikationseinstellungen E E@ [
ra -
Aligemein Der schnelle Scope-Modus wird von vielen KEB-Gerdten unterstitzt und ermdéglicht ein simultanes Auslesen von bis zu 4 Parameter-Werten gle
Kanal-ID: 4 Dies erhéht zum Einen die Datenrate und verbessert zum Anderen die Korrelation der Werte untereinander.
Beschreibung: Der schnelle Scope modus ist nur fiir folgende Parameter Einstellungen verfigbar:
) - Einfache Parameter: Satz 0 oder Sublndex 0
ctivi - Satzprogrammierbare Parameter: Satze 0-7
Aldiviert: - Arrays / Strukturen: Subindex 1-8
[=IParameter
Gerdti 0: Node_1FSAG Hinweis: Diese Einstellung hat im Offline-Scope Modus keinen Effekt.
Config-1D: 2406: FoAGNA] oo
ID Name Breite | Schneller Modus
Skalierung
0% = \’_‘) Node_1_FSA_G Unterstitzter Modus: Sthneller Modus fir bi§ zu 4 Kanale (2x bis zu 32Bit + 2x 16Bit) |Zuriicksetzen auf Standard
100 % = |0 [ru00: Umrichterstatus 16 Bit
M| 1 |ruD3: Istfrequenz Anzeige 16 Bit
wert f [10 %] (2 |rul5: Scheinstrom 16 Bit
3 |ru2l: Eingangsklemmenstatus | 16 Bit
E M| 4 |rul8: Zwischenkreisspannung | 16 Bit )
Vo
Konfi tion OK.
Achse anzeigen: [7] oniiguration
@ ok D Abbrechen
=l Erweitert
schneller Scope Modus: DEEkt““E"[[ ..+ Einstellungen fiir schnellen Mudus...] ]
Bit-Breite: 16

Abb. 342: Scope Kommunikationseinstellungen

19.7 Aufzeichnen
Starten der Aufzeichnung mit:
Mendi: ,Scope” — ,Scope starten®

» oder Kontextmen( ,rechte Maustaste* — ,Scope starten®
» oder Taste F9 driicken

» oder auf das Symbol in der Werkzeugleiste klicken
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= — — — — —
Tools Fenster || Scope | |Hilfe
| Scope starten ] f Fg ) | l @}2 b
o Eﬂ axis_1 F5 Eeadout offline memory -
Display | Settings Letzte Zoom-Aktion riickgangig machen ) | [2lru15{GRef: UJl
—— [0] u00: Alle Zoom-Aktionen rickgangig machen Eige
[2] u15: Fit Zoom Lewvel k
B Auto-Scaling b : =
sofp.-----{ | 1]
a cursors 4 : ¥
sO0F------! 00| S -
s =) Graph léschen ) -
TOR - - @ Gaphleschen o E
s b [0 InZwischenablage kopieren | o ;
a0 -_ _______ E_ sScope-Datenimportieren | L _
E-mf_ ...... E* ScopeDatenexportieren [ ... e
O IR R _
b e e e =
15:-_ .................. ................... ................... _
N P PP T 3
O o e =
i i i ]
a £000 10000 15000 20000
Zeitim
|== | = + Auto - =
[ ]

Abb. 343: Scope Aufzeichnen

Stoppen mit gleichen Funktionen, aber als Stopp-Icon wird

@B & | IIQIG Ilﬁ

xi_l;

Scope stoppen (F9) |
0(GRef: 0) | [1Jru03(GRef: 0) | [JruiS(GReR: )]

gezeigt:

= [1]rud3: Istfrequenz Anzeige

Abb. 344: Scope Stoppen

Das Starten und Stoppen des Scope funktioniert auch, wenn das Scope nicht im Vorder-
grund ist.

Die Aufzeichnungszeit ist nicht beschrankt. Pro Stunde kann man bei 4 Kanalen und
15ms Takizeit mit etwa 90MB rechnen.
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19.8 Anzeigefenster
Verhalten des Displays bei der Aufzeichnung:
Kontextmenu ,rechte Maustaste* — ,Auto-Zoom/Scroll*:

B2 Scope_i B2 Scope_2 x
Anzeige |Einstellungen | Neuer Kanal | [0]ru0(GRef: 0) | [1ru03(GRef: 0) | [2ruis(GRef: 0) |

[=—— 101 u00: Umnrich —— [11ruD3: Istf Anzeige [2] u15: Scheinstrom ]

L@ ”s'c'o'pé'sta'&eﬁ' e =
E a0k Zoomen/Schwenken rickgdngig machen  Ctrl+U
20F - Zuriick zur Ausgangsposition Ctrl+Shift+U
jg n  AutoShalicrung for ale Kansle : . . .
j; | ( Auto-Zoom/Scroll ) ’ Auto-Skalierung fur Y-Achse  Shift+F4
g0k .. n ' Autoscroll (x-Richtung) 2
B0E Cursors 3 Stufenloses scrollen
_15:0__;;: Cursors zentrieren ; i; : \
o Berechnungsmodus (vertikal) 3 Gooo 7000 2000 s000
Berechnungsmodus (horizontal) 3 l<< | = + | | Auto
Abb. 345: Scope Anzeigefenster
1 Erhalt die Y-Achsen-Aufteilung bei 2 Beim Aufzeichnen springt das Anzei-
erneuter Aufzeichnung. gefenster mit dem erfassten Wert um
eine Fensterbreite weiter.
3 Beim Aufzeichnen lauft das Anzeige-
fenster mit dem aktuell erfassten
Wert synchron mit.
19.9 Darstellung anpassen nach der Aufzeichnung
Zeitachse (X-Achse):
D\sp_\ay | settings | Mew Channel | [olruo(GRef: 0) | [1]ruo3(GRef: ) | [2lruis(GRef: 0)|
’——[D]mDD Urnrichierstatus. —— 1] 03 Istfrequenz Anzeige
=——— [2] ru15: Scheinstrom
1
)4
/ 15:‘|:|:| /
ZaaE |<=< ; + Auto - =
/ 2
4 3
Abb. 346: Scope Display Bedienung
1 Zeitachse strecken / stauchen 2 Ein-/ Ausblenden der Cursorwertta-
belle
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3 Komplette Aufzeichnungszeit wird 4 Fenster links / rechts verschieben
dargestellt

X-Achse:
Aufzeichnungszeit in ms oder ps

Y-Achse:
Parameterwert in der Grundeinstellung bezogen auf: 100% = max. Wertebereich 0% = 0
-100% = min. Wertebereich

Beim Fahren mit dem Mauszeiger auf der Messwertkurve wird der aktuelle Messwert an-
gezeigt.

/ﬂj axis_1_F5 i Scope X -

Display | Settings | New Channel | [0Jru00(GRef: 0) | [1Jru03(GRef: 0) | [2Jru15(GRef: 0) |

= [0] ru00: Umrichterstatus = [1]03: Istfrequenz Anzeige
= [2] ru15: Scheinstrom

100F
a0 |
80 E
70 |
60 F
80 -
40 E
20 E
20 F
= 10

0k
-10
=20
=20
-40E
-50
S0F
-0
S0k
0

[

Abb. 347: Scope Messwertkurve Werte

Mit Klick auf rechte Maustaste auf die Messwertkurve 6ffnet sich ein Fenster mit Einstell-
moglichkeiten bezogen auf diese Kurve.
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/E Scope_1 ]E Scope_2 X
Anzeige |Er15te||unger1 I Meuer Kanal | [0]rudd{GRef: 0) I [1Jrud3{GRef: 0} I [ZJru15{GRef: 0}
|— [0] rud0: Urnrichterstatus = [1]rui3: Istfrequenz Anzeige [2] ru15: Sche
.1ﬂﬂ ; T T T ' ) T T i T T T T T T I T T T I T T
-gq]_ . R T Tl B O : -.
‘r‘{|_ ........ R LNy e
o0 ' """" " [1]1ru03{GRef: 0]
50E ..., Co
40 _ ________ - Auto-Skalierung
WEL Standard-Skalierung
a0 ool
g0 b ool Datenpunkte hervorheben
= 0 Achse anzeigen
-0 E_ ................. e ——_— = I
: 1
_E{l ;_ ....................................... :
_3{' -_ ........................................ :
B T e :
_5.{]__.........t ......... R SRR .:
BOE ......... ......... ......... .. :
_-F o

Abb. 348: Scope Messwertkurve Ausrichtung

19.9.1 Verteilung / Streckung aller Kurven Uber den Anzeigebereich:
.rechte Maustaste” im Displayfenster klicken: ,Autoskalierung alle Kanale*;

Alle aktuellen Messkurven werden auf der Y-Achse Uber den Anzeigebereich von -100%
bis +100% gestreckt.
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/ﬁ Scope_1 i Scope_2 X

Anzeige |Er15tellungen | Meuer Kanal I [0]rud0{GRef: 0) I [1]rud3{GRef: 0) I [2Iru15{GRef: 0}|

|— [0] ruD0: Urnrichterstatus = [1]ru03: Istfrequeanz Anzeige [2] ru15: Scheinstrom

100

90 £ . ; ; ; ;

w0} : _ _ : : : g _ _

7O E : : : : : :

60 ; : : ﬁ f : = G S

50 [ : : : : : . e SR L

a0 | : : ; : ; : S Lo L

20

10 ...............................................

= _100 _ ..................... [ Scopestaten R | S

2O R T Zoomen/Schwenken rickgingig machen  Ctrl+l) 7770 777 E

jz ________________________ Zuric ition Ctrl+5Shift+ld | A 3

B o o | Q Auto-Skalierung fir alle Kanﬁle) B E

SsOF - e e T o —————— e — O e =

70 — --------- L L Auto-Zoom/Scroll [ 3

_30 E_ ...................... Znnm LEI.I'EI anpassen ' ............ -

AOF e I NI =

-100E ! i Cursors . i

a 1000 2000 - h ‘2000 10000

am Cursorszentrieren s

Abb. 349: Scope Messwertkurve Auto-Skalierung

19.10 Display - Zoomen

Beim Zoomen bleibt das Verhaltnis der einzelnen Kurven untereinander gleich.

19.10.1  Zoomen auf Ansicht 0-100% (bzw. -100% - +100%):

Kontextmenu ,rechte Maustaste” — ,Zoom Level anpassen“ — ,Alle Achsen® (oder nur
.X- oder Y-Achse")

Driicken von Taste F5 (F3 / F4)
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/ﬁ Scope_1 i% Scope_2 x Al

Anzeige | Einstellungen | Neuer Kanal | [0]rudo(GRef: 0) | [1lruo3(GRef: 0) | [ZIruis(GRref: 0) |

|— [0] ru00: Umrichterstatus 1] ru03: |stfrequenz Anzeige == [2] ru15: Scheinstrom
100
90 F ... e : -
30_ ........ AT R
TOE i e DN
G0FE - - e e b, .. -
OE ... S e e E- YR toa ::
a0 E .. f. e ; . :
20 F e @ Scope starten
0 F--- - -

Z g Zoomen/5chwenken rickgdngig machen  Ctrl+U
S0 Zuriick zur Ausgangsposition Ctrl+ Shift+U : -------- --------- -------
20 B T I
a0k Auto-Skalierung fir alle Kanile S R JU

i
=0 | S __—Aeato=T OB STIOt—— . . S
_50 ....... e
S k Zoom Level anpassen ) y‘T Alle Achsen  F5
""'-\-.._________,..-:-"'"
TOE Cursors v X-Achse  F3
3‘] ....... -~ X
. 2 Cursors zentrieren Y-Achsze E4
100 Berechnungsmeodus (vertikal) -
0 ] 000 —s88e—0000 10000
Berechnungsmeodus (horizontal) r F
< + Auto - >
@ Aufzeichnung laschen Ctrl+Del | &

Abb. 350: Scope Zoom Level

Zoomen mit der Maus:
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Display | Settings | Mew Channel | [Dlruoo(sref: 0) | [ruo3(eref: 0) | [Zlruis(ref: ) |
= [0} u00: Urnrichterstetus — [1]rul3: [stfrequenz Anzeige
= [2] ru15: Scheinstrom
T T T
200 ...................................... .................... _
1
OO - e .................... _
: : . 2
a 10000 20000 20000
S << || « + Auto - »
i
Abb. 351: Scope Zoomen
1 Ganzes Bild mit Mausrad oder Tas- 2 Zeitachse: Greifen mit der Maus auf
ten "+" und "-" - Teilbereich mit linker die Zeitachse und nach rechts / links
Maustaste markieren, Fenster auf- schieben
ziehen

* Ganzes Bild mit Mausrad oder Tasten ,+“ und ,-*

* Ansicht im Fenster kann mit den Tasten « 1 — | verschoben werden
oder

» mit linker Maustaste und gleichzeitig gedriickter Taste ,Strg*

oder

» mit gedriicktem Mausrad (3. Maustaste)

oder

» den Tasten im Feld:

< + Auta - >

Abb. 352: Scope Messwertkurve Tasten

19.10.2 Skalierung / Fixierung der Y-Achse:
Es wird nur noch die X-Achse (Zeit-Achse) mit der Maus gezoomt.
Zeigen auf Y-(%-) Achse — Kontextmenu ,rechte Maustaste* — ,Skalierung fixieren®
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/ﬁ Scope_1 i Scope_2 x

Anzeige | Einstellungen | Neuer Kanal | [0]ru00(GRef: 0) | [1]ru03(GRef: 0) | [2ru15(GRef: 0) |

|— [0] 00 Umrichterstatus = [1]ud3: |stfrequenz Anzeige [2] u16: Scheinstrom
100
a0 E ... Nem——— L i AT
BOE - . RN N
?| ¥-Achse: N
e — T T
5 Auto-Skalierung Fi4 R :
4 iErunag i :
3 e ll :
1 —— = e .: ..... \
T Min [%]: 1000 =} i ..... N
1 Max[3l: 1000 = |1 1
4 0 = pe H
_3{' .................................... .i
_4{| ...................................... ]I
B T ll
EOE .:
H

Abb. 353: Scope Messwertkurve Skalierung fixieren
Dort kann auch die Skalierung der Achse bestimmt werden.

19.11 Display — Cursor
Es gibt 2 vertikale und 2 horizontale Cursors:

Einfiigen mit: Kontextmenu ,rechte Maustaste® — ,Cursor“— ,Vertikal 1 oder 2 und Hori-
zontal 1 oder 2.

Alternativ mit Tasten:
+ Alt+A: Vertikal 1
» Alt+B: Vertikal 2
» Alt+C: Horizontal 1
* Alt+D: Horizontal 2
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- ﬁ Scope_1 i2 Scope_2 X -

Anzeige |Enstellungen | Meuer Kanal | [0]run0(GRef: 0) I [1Jru3{GRef: 0) | [2ru1s{GRef: Ujl

|— [0] ruD0: Urnrichterstetus = [1] u03: |stfrequenz Anzeige [2] ru15: Scheinstrom
100 T
90 i
50 i
70 i
so b .. : : i : :
so b |8 Scope starten Fa
wE, Zoomen/5chwenken rickgdngig machen  Ctri+U
30 E
o / Zuriick zur Ausgangsposition Ctrl+5Shift+U

_ Auto-Skalierung fir alle Kanale
Eﬂ. 0 =
A0 F - Auto-Loom/Scroll 3
20 Zoom Level anpassen (3 5
D 2R e —— =
o ( cusos ) b [v] vertikall  AreA
Sl R el Cursors zentrieren Vertikal 2 Alt+B
BOE Berechnungsmodus (vertikal) 3 Horizontal 1 Alt+C
o f
ok Berechnungsmodus (horizontal) 3 Horizontal 2 Alt+D
S0F 1@  Aufzeichnung lsschen Ctrl+Del o | """"
1008 e
0 ] InZwischenablage kopieren a £000 =000 b
|| === | + Auto - =

Abb. 354: Scope Cursor
Die Cursors werden immer zuerst in der Bildmitte positioniert.

Die Cursors kénnen mit linker Maustaste (anklicken und festhalten — bewegen — loslas-
sen) oder per Tastenkombination ,Alt + Pfeiltaste links” und ,Alt + Pfeiltaste rechts” be-
wegt werden.
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Display ‘Settings I New Channel | [0]ru00({DRef: 0} I [1]rud3{DRef: 0) I [Z]rulS(DRef OJA
|— [0] ru0Q: inverter state = [1] ru03: actual display f'—i[z] ru15: apparent cument
o . B SUREF
0k
40
20
Fo
-20
40
S0E -
[
-100 i
o
Timefms [<< || < || + || Auto >
[ el 3
Vertical 1 Vertical 2 Difference Horizontal 1 Horizontal 2 Difference
8984ms (21.03... | 10781ms (21.0... |1796ms 43,4 % 0% -43,4 %
[0] rud0: invert... |68: reverse dec... |64 forward acc... |[-4] 4294967292 |66: forward con... |64 forward acc... |[-2] 4294967294 4
[1] rud3: actual... |-16,1625 Hz 19,9375 Hz [2338] 36,1000 Hz | 21,7000 Hz 0,0000 Hz [-1736] -21,700...
[2] rul5: appar... | 1,7 A L,7A [0] 0,0 A L1A 0,6A [-5] 429496729, ..
Abb. 355: Scope Cursortabelle
1 Cursor vertikal 1/2 2 Cursor horizontal 1/2
3 Cursortabelle sichtbar / unsichtbar 4 Cursortabelle: Werte der aktuellen

horizontalen Cursorstellung (Y-Ach-
se) bzw. des Schnittpunktes der ver-
tikalen Cursorstellung mit der Mess-
kurve

Berechnungsarten:

Uber den Verlauf der Kurve zwischen vertikalen Cursorwerten kdnnen verschiedene Re-
chenarten ausgefiihrt werden: Differenz, Integral oder Mittelwert.

Bei horizontalen Cursorwerten geht nur Differenz.

Mit dem Kontextmenui/rechte Maustaste in das Cursor-Anzeigefenster kann die Berech-
nungsart ausgewahlt werden.
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CfE axis_1F5 B Scope VR Scope 2 x|

Anzeige | Einstellungen | Neuer Kanal | [0]ru00(GRef: 0) | [1ru03(GRef: 0) | [2ru1s(GRef: 0) |

[=—10] ru00: Umnichterstatus

= 1] u03: Istfrequenz Anzeige == [2] u15: Scheinstrom

100
a0

[l
=

1

i
000

Start der Aufzeichnung: 21,03.2013 12:05:34

i
2000

Parameter-Mame 3

Vertikal 1 Vertikal 2 Difference
Position 7 e 1 2:05:38) F071ms (21.03.2013 12:05:41) 2666ms
=
[0] rud0: Unmrichterstat L slauf 67: Beschleunigung Linkslauf [2] 2: Fehler! Unterspannung
Deaktiviert
[4] rud3: Istfrequenz A . -30,5125 Hz [-4264] -53,3000 Hz
- Differenz
[2] ruil5: Scheinstram 1,6A [-1]-0,1A
Integral
RMS
| Ergebnisse der Parameterf| Horizontal -~ 0 %
i | Deaktiviert
Differenz

Abb. 356: Scope Messwertkurve vertikal horiziontal

Andern der Berechnungsart durch Anklicken mit linker Maustaste auf die Bezeichnung.

E—

Vertical 1 Vertical 2 I Difference I Horizontal 1 Harizontal 2 Difference ]
8984 ms (21.03... | 10781 ms (21.0... T79Bms 43,4 % 0% 43,4 %

[0] ru00; invert...

68: reverse dec...

64: forward acc...

[-4] 4294967292

66: forward con...

64: forward acc...

[-2] 4294957294

[1] rud3: actual... [-18,1625Hz 19,9375 Hz [2388] 35,1000 Hz | 21,7000 Hz 0,0000 Hz [-1736] -21,700...
[7] ruls: appar... [1,7A 1,7A [0] 0,0 A 1L,1A 0,6 A [-5] 429435729...
Abb. 357: Scope Messwertkurve Differenzwerte

Vertical 1 Wertical 2 Integral ] Horizontal 1 Haorizontal 2 Difference

8984 ms (21.03... | 10781 ms (21.0... Diff.: 1796ms 43, 4% 0% -43,4%
[0] ru00; invert... |68 reverse dec... |64 forward acc... | 118,20463%s 66: forward con.., |64 forward acc... |[-2] 4294967294
[4] ru03: actual... |-16,1625Hz 19,5375 Hz 3,84689731640... | 21,7000 Hz 0,0000 Hz [-1736] -21,700...
[2] rui5: appar... |1,7A 1,7 A 2,649399 A%s 1,1A 0,6 A [-5] 429496729...

Abb. 358: Scope Messwertkurve Integralwerte
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Vertical 1 Vertical 2 [ RMS ] Herizontal 1 Harizontal 2 Difference
8984 ms (21.03... |10781ms (21.0... Diff.: 1796ms 43,94% 0% -43,4 %

[0] run0s invert... |68: reverse dec... |64 forward acc... |65,771 &6 forward con... |64 forward acc... |[-2] 4294967294
[1] ru03: actual... |-16,1625Hz 19,9375 Hz 10,941 Hz 21,7000 Hz 10,0000 Hz [-1738] -21,700..,
[7] ruis: appar... |1,7A 1,7 A 1,518 A 1,1A 0,6 A [-5] 429496729,

Abb. 359: Scope Messwertkurve RMS-Werte

Damit kann z. B. sehr einfach die mittlere Strombelastung eines Antriebs Uber einen
Fahrzyklus bestimmt werden.

Wenn die Cursors durch Zoomen nicht mehr im Bild sind, kbnnen sie mit dem Kontextme-
nd ,rechte Maustaste“— ,Cursors zentrieren“ wieder ins Bild geholt werden.

/ﬁ Scope_1 i Scope_2 X

Anzeige |Enstellungen I Meuer Kanal I [0rudo{GRef: 0) I [1lrud3{GRef: 0) I [Iruis{cref: U]|

|— [0] ru00: Umnrichterstatus — 1] ru03: Istfrequenz Anzeige [2] ru15: Scheinstrom |

100
a0
20
70
60
50
40
30
20
= 0 .
= |ﬁ Scope starten Fo
AOE e
- R A e Zoomen/Schwenken rickgdngig machen  Ctri+U
_3{' ..................... . .
0 Zuriick zur Ausgangsposition Ctrl+Shift+L
BOp SRR Auto-Skalierung fir alle Kandle e
Ss0FE R el - R
ok L P Auto-Zoom, Scroll L3 R
T 1 T . Zoom Level anpassen [
apfk s el ——— ...
A0 e r
d 1000 200 gﬁ Cursors zentrieren ) | d .
"-‘-El—-r—-—""' - F
erechnungsmodus (vertikal) »
Berechnungsmoedus (horizontal) P —
Ver
a4 @ Aufzeichnung léschen Ctrl+Del
[0] ru0d: Urrichterstatus |65 ] InZwischenablage kopieren nterspal
[1] ruD3: Istfrequenz An... |22, 78375 HZ 2051257 25853, 3000 Hz
[2] ru15: Scheinstrom 1,7 A 1,6 A [-1] 429496729,5 A

Abb. 360: Scope Messwertkurve Cursors zentrieren

Die Lange des angezeigten Parameternamens im Cursor-Anzeigefenster kann tber das
Kontextmeni eingestellt werden.
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Start der Aufzeichnung: 21.03.2013 12:05:34 [
| Vertikal 1 Vertikal 2
Vertikal 3a) F071ms (21.03,2013 12:05:
[0] rudd: Umrichterstatus Deaktiviert &7: Beschleunigung Linkslauf
[1] rud3: Istfrequenz Anzeige Differenz -30,5125 Hz
[Z] ru15: Scheinstram 1,6 A
Integral
RMS
| Ergebnisse der Parametersuche fii Horizontal
Deaktiviert

Differenz
- ¥

| Parameter-Mame lr 1D
ID+ Mame

ID + Mame + Gerdt

Komplett

1 Warnung(en), 0 Meldung(en) l

Abb. 361: Scope Messwertkurve Parameter-Name

19.12 Aufnahmen sichern

An jedes Projekt kdnnen mehrere Scope-Dateien angehéngt werden und alle werden mit
dem Projekt gesichert.

Jedes Scope kann eine Aufnahme speichern.

File Edit View Project Tools Wndow Scope Help .@ » Ig Scope_2
BEEE & [tk -0 8 &E I | b by
Navigator > X [ axis_1F5 '} Sope x ~ '} Scope_2 x =
_'@ lachine demo =} | Display |Settings INew Channel | [0]ru00(DRef: O} I [1Jru03{ * | * | | Display |Set‘hngs |New Channel I [O]rut0{DRef: 0) | [AJruo3( * | *

£ s ’% axis_1_F5 (KEB Device)

o 2G6 D = [0] w00: inverer state = [0] ru00: inverter state

4 axs 2,65 (EB Device) —— [1]ruD3: actusl frequency display —— [1]ru03: actusl frequency display

—— [2] 15 spparent cument —— [2] ru15: spparent cument

N
b S \;fﬁ@ifffff'

i L i i i
o 5000 10000 15000 0 5000 10000 15000

[ L] L) [ao ][] -] [is<]Ce] o] [auee ][] [5]
< i 3 [=] [=]

Abb. 362: Scope Aufnahme sichern
(E» Neues Scope hinzufligen [» 246])

Sehen Sie dazu auch
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Scope zum Projekt hinzufigen [ 246]
Neues Scope hinzufiigen [ 246]

19.13 Importieren / Exportieren

Mit der Export- bzw. Importfunktion kbnnen Scopeaufzeichnungen unabhangig vom Pro-
jekt gespeichert oder externen Dateien importiert werden. Das Dateiformat ist ,.sc6".

Tools Fensted | Scope h_jilfe I

E Scope starten Fg Ig @ |Er.n @ :
P& Scope_1 Offline Speicher auslesey.
Anzeige | Einstel Letzte Zoom-Aktion ricfaéngig machen Ref: 0) | [2ru15(Gper\D) |
4 AN

—— [0 00 Alle Zoom-Aktionen ri

[2] 15 Fit Zoom Level

100
I Auto-Sealing

80
Cursors

=T/

@ Aufzeichnung laschen : : :
e (] In Zwischenablage kopiere B S
&0 o paman o SETRPIININ P B
F":_ Scope-Daten importieren
% . Eﬁ Scope-Daten expor; 'EFE_H\ - ‘ ....... S o
a bk e , : - ] : ;
s bd ) ] : L . : 3
4
Abb. 363: Scope Aufnahme
1 Loscht die Aufnahme. 2 Kopiert das angezeigte Bild in die
Zwischenablage. So kann z.B. fur
Dokumentationszwecke das Scope-
bild in Office-Programmen eingebun-
den werden.
3 Importiert eine COMBIVIS 6-Scope- 4 Exportiert die aktuelle Aufnahme mit
Aufzeichnung. Die aktuelle Aufzeich- einem SC6- oder CSV-Format, z.B.
nung wird dabei geldscht. zur externen Sicherung.

19.14 Exportieren in CSV-Format

Exportiert die aktuelle Aufnahme mit einem ,CSV“-Format. Damit kdnnen z. B. die Mess-
kurven als Datentabelle in Excel eingebunden werden.
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nsicht Projekt Tools Fenster | Scope | Hilfe

| | ¢4 | B8 Scope starten Fg | b@ by Iy

- 0 X m Readout offline memary =

E] Display Letzte Zoom-Aktion ridwgéngig machen 103(GRef: 0) | [2]rL
i (KEB Geraet) _ o
nahme |:_ Alle Zoom-Aktionen riickgangig machen quenz Anzeige —
arliste 104 Fit Zoom Level b= "y A
3 (KEB Geraet) L Auto-Scaling 3 [l?]:::::::::::l—_
nahme = Cursors 2
14 Machine demo_Backup a4 ) Y

Eraph lBachen e

14 _Machine demo_Backup 20

In Zwischenablage kopieren

ML mpor tieren

Scope-Daten exportieren

scopeis

(]
T £ ©

..................................................

.......................................................

0 ms (21.03.2013 12:05:34)

Abb. 364: Scope Dateien exportieren

Dateiname: Scope_2.csv -
Dateityp: ‘Cﬂmma seErated walues (*.csv] g for M5 Excel v]

e
s

ol Comma separated values (".csv) e.g. for M5 Excel
Jrdner ausblenden

Scope-thH-

Abb. 365: Scope Exportieren in CSV-Format

Einstellung des ,CSV“-Formates unter: ,Tools“ — ,Optionen“ — ,KEB-Scope“ — ,Erwei-
tert*

Dateien im csv-Format kénnen nicht wieder importiert werden.
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19.15 Triggerfunktion (Online)
19.15.1 Triggerfunktion im Online-Modus

Diese Funktion dient dazu, bei Langzeitaufnahmen den gespeicherten Zeitbereich zu be-
schranken (z. B. ein zeitlicher Bereich um ein Fehlerereignis herum). Dazu wird ein Trig-
gerereignis bestimmt (z.B. ein bestimmter Gerate-Status oder ein erreichter Strom-, Dreh-
zahl- oder Spannungspegel).

Um dieses Ereignis herum wird ein zuvor definierter Zeitbereich abgespeichert. Damit er-
halt man auch bei sehr langer Aufnahmezeit eine kompakte Scope-Datei.

Die Funktion wird im Fenster ,Scope” unter ,Einstellungen® eingestellt und aktiviert. Das
Triggerereignis befindet sich im Scope-Display auf der Zeitachse bei Oms.

ga Node_1 FeP ¥ Scope_5 [Scopes] X
Anzeigg Einstelungen  Meuer Kamal  [0]ru0i(GRef: 0) [1Jru0s{GRef: 0}
= Allgemein

Mame: |Smpe_5

Beschreibung:

=l Modus
m () Offline | Offline Speicher auslesen [E.'&l =p|%

[= Darstellung
Farbe Raster Legende
W Raster () Aus () Deaktiviert 1
[T Cursors () Einfach (@) Kompakt
[~ Hintergrund {Diagramm}) @ Komplett (7) Erweitert 2
[ Hintergrund {(Rahmen} () Komplett

Kanal-ID: | [1]: ru08: Istdrehzahl v 3

Modus: | Steigende Flanke = v

VDrlauszit [ms:l: EDD / 4
Machlaufzeit {(ms) [0 -= unendlich]: 1000

Level: |0,0000 1/min — 5
Aktivieren: 6
Erweitert
Abb. 366: Scope Triggerfunktion
1 Triggerkanal: Auf welchen Kanal soll 2 Welche Triggerflanke oder genauer

getriggert werden? Wert?

282

3 Vorlaufzeit: Gespeicherte Zeit vor
dem Triggereignis.

4 Nachlaufzeit: Gespeicherte Zeit nach
dem Triggerereignis.
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5 Level, absolut auf die Einheit bzw. 6 Triggerfunktion aktivieren.
auf eine Statuskennziffer oder pro-
zentual auf den Wertebereich.

Beispiel:

/([ FsHM | Fsa G & Scope | 4 b x

Display ISettings | Mew Channel | [0]ru03(GRef: 0) | [1]ru1S(GRef: ) |

[— [0] ru03: Istfrequenz Anzeige [1] ru15: Scheinstrom ]

(=] Trigger

.......... é.,v---.~>.E---....,,.§...._ source-channel-lo; m
: : : Mode: IRising edge 'I

Lead-time (ms):  |1s500 =

Delay (ms) [0 -> infinite]:  [3000 >

T T T T T

Q0 Fovveee

80 |

s e s s sl

70

60

re—

50 F

£ ; : : : Level: |50,0000H
% i : : : + [Fo,0000H:
i : : :
20 : : i .......... et SR AU Lo Level (%): IIZ:UU 3:
: ! : : :
wh.. : _ achlau T S 0 ] Enabled: [
L [ — ; —— : : ;
LT S S D R I IR E
: : ! - : H : : : N
R e i i i i i i i i i
-3000 -2000 -1000 o 1000 2000 00 4000 5000 8000
Zeitims
| vertical 1 Vertical 2 Horizontal 1
Position -1499 ms (25.11.2009 11:07:13) 3000 ms (25.11,2009 11:07:18) |50 %
[0]ru03{GRef: 0) 44,1250 Hz 70,0000 Hz 50,0000 Hz
[1]rulS(GRef: 0) 1,54 0,84 15,04

Abb. 367: Scope Triggerfunktion Beispiel

19.16 Offline-Modus

Der Offline-Modus nutzt bis zu 4 Kanale, um Parameterwerte im Gerat zwischenzuspei-
chern. Ein Teil des Geratespeichers ist dafiir reserviert.

Durch die Kanalbelegung werden die Aufzeichnung und das Fullen des Speichers er-
zeugt. Der Speicher arbeitet wie ein Trommelspeicher. Jeder neue Wert Uberschreibt den
altesten.

Durch ein Triggerereignis wird dieser Speicher eingefroren und kann von Scope ausgele-
sen werden. Da die Datenkommunikation innerhalb der Gerate wesentlich schneller er-
folgt als zum PC, kann auch mit wesentlich kiirzerem Zeitraster aufgezeichnet werden.

Einsatzmoglichkeiten sind:

» Engeres Zeitraster, damit bessere Trefferquote bei kurzen Spitzen
» Aufzeichnen ohne PC

» Aufzeichnen von Ereignissen, die nur sporadisch auftreten.
Eigenschaften:

» Verfugbar bei allen COMBIVERT F5 aul3er F5-Basic, B6, G6, H6, F6, S6 und P6 Drive
Controller

* Im Gegensatz zum Online-Mode werden die Daten nicht sequenziell vom Drive Con-
troller gelesen und dargestellt, sondern intern im FU abgelegt.

» Es besteht keine Abhangigkeit von Kommunikationszeiten, somit sind sehr kurze
Zeitraster realisierbar.

* Bis zu 4 Kanéle in einem Gerat werden zeitsynchron und in einem einstellbaren
Zeitraster aufgezeichnet.

» Fir die Aufzeichnung selbst ist keine Verbindung FU- PC notwendig.
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* Flexible Triggerbedingungen ermdglichen ein gezieltes Aufzeichnen bestimmter Vor-
gange.

» Trigger werden durch Setzen eines Eingangs ausgelost.

Die Triggerbedingung und Datenspeicherung bleiben auch bei zwischenzeitlichem Aus-

schalten des Drive Controllers erhalten (nur bei COMBIVERT F5-A/M, -S, -H, K, -L, -P,

-E = D-Gehause). Bei COMBIVERT G6 bleibt die Triggerbedingung nach Ausschalten er-

halten, gespeicherte Daten nicht. Sporadische Effekte kénnen damit auch lber einen lan-

gen Zeitraum getriggert werden. Bei COMBIVERT F6/ H6/ S6/T6 gehen die Werte und
die Trigger verloren bei Abschalten der Versorgung.

» Bei COMBIVERT F5/B6 / G6 werden die Parameter immer vom Satz 0 aufgezeich-
net!

19.16.1 Einschalten und Einstellen der Zeitbasis

Offline-Modus aktivieren unter ,Scope® — ,Einstellungen® — ,Modus*

@ﬂ Node_1_F&P 2 Scope_S [Scopes] X
anzeige  Einstellungen  neuer Kanmal [0]ru01(GRef: 0) [1Jru0s
[=l Allgemein

Name: |Scope_5

Beschreibung:

= Modus

(O Onling @) Offline | | Offline Speicher auslesen GHl=s |2 1
[+ Darstellung
Zeitbasis: 63 ps
Trigger Quelle: 0: kein Eingang |-}
Trigger Position: 0% o]

Erweitert

Abb. 368: Scope Einstellen Zeitbasis

1 Auslesen einer gespeicherten Auf-
zeichnung. Die Kanalbelegung wird
automatisch ausgelesen.

Zeitbasis (Abtastrate) einstellen:

Max. Anzahl der zwischengespeicherten Werte * Abtastzeit = gespeicherte Zeit, d. h.: je
kleiner die Zeitbasis, desto kirzer die aufgezeichnete Zeit.

Die max. Anzahl der Werte ist abhangig vom verfligbaren Speicherplatz des Gerats ((Z»
Speichergrofle [» 288])).

Bei COMBIVERT H6/F6/S6/P6/T6 ist die Abtastrate von der Einstellung in
Parameter is22 / Zeitbasis Tp abhangig. Es kdnnen nur Vielfache von dem
in is22 eingestellten Zeitrasterwert genutzt werden (ggf. gerundet).

284 ma_mu_sw-cv68-20428970_de



e cone o] EB

Property-Editor

is22: Zeitbasis Tp fiir Schaltfrequenz

& oK (3 Abbrechen

Wert

0: 62,5us [ 16kHz, 8kHz, 4kHz, 2kHz + & x TpBase

= Erweitert

Basis Tp
mid irg

0: 62,5us [ 16kHz, 8kHz, HkHz, 2kHz

1: 71,4us [ 19kHz, 7kHz, 3,5kHz, 1,75kHz

2: 83,3us [ 12kHz, 6kHz, 3kHz, 1,5kHz
3: 100us / 10kHz, SkHz, 2,5 kHz, 1,25kHz

Abb. 369: Scope Zeitbasis Schaltfrequenz

19.16.2 Einstellen der Triggerquelle

Digitale oder Software-Eingénge dienen als Triggerquelle.

Durch Aktivierung des Eingangs wird das Abspeichern der Scopeaufzeichnung initiiert. Z.
B.: Setzen des Digitaleingangs ,F*“ zum Aufzeichnen einer Beschleunigung. Wenn keine
Triggerquelle gesetzt ist, wird der Trommelspeicher mit dem Start der Aufzeichnung ge-
fullt und ausgelesen.

Mode 1 F&P ]E Scope_5 [Scopes] X
Anzei;% Einstellungen gauer Kanal [0Jru01(GRef: 0) [1Jru0&

=l Allgemein

Name: |Scppe 5

Beschreibung:

=l Madus

(O Onling (@) Offline | | Offline Speicher auslesen Hl=s[x

Darstellung

Zeitbasis: 63 ps

Trigger Quelle: 0: kein Eingang

el
Ll

=]

[TriggerPn:usitin:un: 0 %

i
3 )

Erweitert

Abb. 370: Scope Einstellen der Triggerposition

Mittels der Software-Eingange IA ... ID kdnnen indirekt Uber die Software-Ausgange OA
... OD komplexe Triggerbedingungen realisiert werden z. B.: Schaltbedingung ,Schein-
strom>Pegel“ Uber Ausgang OA auf Eingang IA.

Beispiel fur COMBIVERT F5 (ahnlich bei G6):
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Eine genauere Beschreibung und 2 Beispiele sind unter Menlpunkt ,Hilfe* — ,COMBIVIS
6 ,FAQ“-Dokumente anzeigen“ — ,CV6 FAQO03 Offlinescope Schaltbedingungen (de)*
abgelegt. Auch 2 Beispielparameterlisten finden sich dort.

BeEHBE @B & | B E-0 8 &

B startPage l=] KEB Documents X ]

Title “Part Nomber /pe Topic
l FAQ L= | |

F- FAQ Ca IPC 0006 Update Ca HMI LC {de) - EA(
- FAQ C6 IPC 0006 Update C& HMI LC {en)
- FAQ C6 RIO 0001 QuickstartStepperBLDC {de) Dfl’ﬂ
- FAQ C6 RIO 0001 QuickstartStepperBLDC {en) B ingt
H- FAQ Ci& RIO 0002 HomingOnCurrentPosition (gn)

H- FAQ CV6 0001 CreateCustomEthercatMapping (en)

A TaTE o

ey O ey O oy Y oy O o O e |

- 0003 )

FAQ CV& Schalthedingungen (de

-- FAQ CV& 0005 F5Ga5hortiamesOperatingmodes (en)
[ FAQ CV6 0006 EthercatGatewayOnBeckhoff (en)

Can i ol o NPT P T | IR N R = o o o S I N S

Abb. 371: Scope KEB Documents

BesEHBE EB = |
/E Start Page ]E KEB Documents X
Title Part Mumber File Type Topic
|FAQ L= | |
A
- FAQ Safety 0001 (en) 1 EAC
[+~ Informazione Tecnica Start-up dopo lunga conservazione

. Manuals Protocol descriotion HSPS Ll
- Parameter list F5 B& offline trigger on E OC J ing

&= -0 8

- Parameter list F5 Ba offline trigger on speed level 10Hz

|

F|

-REad e

H- Rewiring operator
H- Startup H6 AFE w1.1

- Startup HE-F& SM Encoder AxisB v1.3
- Startup H6-F& SM Encoder v1.3

- Startup H6-F6 SM 5CL Axis-B v1l.3

Abb. 372: Scope FAQ

e [ oy O o O oy O oy O . O oy O e

19.16.3 Einstellen der Triggerposition

Die Triggerposition definiert, wie viel Prozent des gesamten, festen Aufzeichnungszeit-
raums vor dem Triggerereignis dargestellt werden soll.

Beispiel: 30% = 30% der Aufzeichnung bilden den Zeitraum vor dem Triggerereignis ab.
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i Mode_1_F&P i Scope_5 [Scopes] X
Anzei;{ Einstellungen }uer Kanal [0JruD1(GRef: 0) [1Jru08
=l Allgemein

Name: |Scope 5

Beschreibung:

=l Modus

) IIZInIin Offline Speicher auslesen fHl=s [

Darstellung

Zeithasis: 63ps g
Trigger Quelle: 0: kein Eingang 5 o
[TriggerP-:usiti-:un: 0 % o] ]

Erweitert

Abb. 373: Scope Einstellen der Triggerposition
Anmerkung:

Mit dem Starten der Aufzeichnung wird der Offline-Speicher (Ringspeicher /Trommelspei-
cher) mit Werten gefiillt. Bis der Speicher einmal ,herum® ist, stehen unter Umstanden
noch Werte von friheren Aufzeichnungen drin. Wenn also nach dem Start der Aufzeich-
nung der Trigger noch innerhalb der ersten ,Runde* kommt und wenig Nachlauf hat, kann
es sein, dass die friheren Werte noch nicht alle Gberschrieben wurden und angezeigt
werden.

19.16.4 Anwendung

Offline-Aufzeichnung mittels Start/Stopp Button oder ,F9“ starten.

In der unteren Bildleiste des Scope-Fensters wird blinkend die Meldung ,Warten auf Trig-
ger” angezeigt. Der Drive Controller wartet auf die Triggerbedingung.

Tritt das Triggerereignis ein, wechselt die Anzeige in ,Daten werden aufgezeichnet®. Die
Aufzeichnung wird durchgefiihrt und abgespeichert.

Ist der Speichervorgang abgeschlossen, wechselt die Anzeige in ,,Offline Daten werden
ausgelesen®. Scope liest die gespeicherten Daten aus dem Drive Controller aus und stellt
sie dar.

Nach dem Auslesen kann das Diagramm, wie im Online-Modus, bearbeitet werden.

Aufzeichnen bei getrenntem PC und nachtragliches Auslesen

Offline-Aufzeichnung mittels Start/Stopp Button oder ,F9“ starten — in der unteren Bild-
leiste des Scope-Fensters wird blinkend die Meldung ,Warten auf Trigger“ angezeigt —
der Drive Controller wartet auf die Triggerbedingung.

COMBIVIS 6 kann beendet werden (ggf. Projekt abspeichern). PC vom Geréat trennen.
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Tritt das erste Triggerereignis ein, werden die Kurven im Gerat abgespeichert. Weitere
werden ignoriert.

Kabelverbindung herstellen, wie vor — COMBIVIS 6 mit dem entsprechenden oder ei-
nem neuen Projekt 6ffnen — ggf. Gerateverbindung herstellen — unter ,Scope“ —“Ein-
stellungen®:

Raadout o I-a merory

ﬂl — die gespeicherten Daten werden ausgelesen.

Die im Gerat gespeicherten Daten werden bei F5-A/-S/-E/-H/-K/-L/-P/; 2D-Gehause erst
mit einer neuen Offline-Speicherung geléscht. Der FU kann auch zwischenzeitlich ausge-
schaltet werden. Bei G6/H6/F5-A-Servo (A-Gehduse) werden die Triggerbedingungen
oder gespeicherte Daten mit Uberschreiben oder Ausschalten des Geréates geldscht.

Zum Beispiel:
Zeitbasis: 500us - Triggerquelle: F - Triggerposition: 5%

[ FsHM [ F5A_G k& Scope | 40 x

Display |Settings | mew channel | [0Jruo3iGref: o) | [1lruisiGRef: 0) | [2lruz0icRef: 0 |

|— [0] rud3: Istfrequenz Anzeige
100 F——

[1] ru15: Scheinstrom — [2] u20: Ausgangsspannung

[=Iu i S

B0 Bk Do L e

20000 20000 40000 S0000
Zeitips

| wertical 1 Yertical 2
26500 ps (25.11.2009 13:39:50) 477000 ps (25.11,2009 13:39:50)

[0]ru03(GRef: 0) 0,6250 Hz 70,0000 Hz
[1]rulS(GRef: 0) 0,04 0,84
[2]ruz0(GRef: 0) oy 26N

a 10000

Abb. 374: Scope Triggerfunktion Beispiel1

19.16.5 SpeichergrolRe

Z. B.: bei KEB COMBIVERT F5-A Version 4.2: 2D-Gehause

bei 1x oder 2x 16-Bit-Parametern: ca. 1900 Werte/Kanal
bei 3x oder 4x 16-Bit-Parametern: ca. 950 Werte/Kanal
bei 1x oder 2x 16- und 1x oder 2x 32-Bit-Parametern: ca. 470 Werte/Kanal

(32-Bit-Parameter sind z. B.: Position, Drehmoment, Steuer-/Statuswort Long)

Bei 4 Kanalen mit 16-Bit bei 0,5ms Zeitraster ergeben sich damit ca. 0,47s Aufzeichnung.
Bei den anderen Geraten kdnnen diese Werte stark abweichen.

Zum Beispiel bei KEB-COMBIVERT G6-G liegen die Werte um ca. 20% hoéher, bei F5-C
ca. 70% niedriger und bei B6 um ca. 86% niedriger.
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20 Suchfunktion

Im COMBIVIS 6 gibt es 2 verschiedene Suchfunktionen:

20.1 Allgemeine Textsuche
Die allgemeine Textsuche unter dem ,Fernglas® in der Werkzeugleiste (nur bei

COMBIVIS studio 6):
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Hilfe
BsEHBEIE] ‘IM.E};IIE' BE 2R
Navigator > 3 X [[ axis_1F5 (] axis_2_G6 x
= -|';j] Machine demo = -
Suchen @
= ﬁ@, axis_1_F5 (KEE Geraet)
Parameterliste Suchen nach: - = Weitersuchen

E? ﬁ@ axis_2_G6 (KEB Geraet) . ] Ale suchen
20130314 Machine demo,_Back [| GroB-/Kleinschreibung [ Mach oben suchen S

Regulére Ausdriicke
2013_03_14_Machine demo_Back | [ Nur ganzes Wort [ i Eslnii
Scope
B saop ) [sdisten ]

ﬂ Scope_1
ﬁ Scope_1_1

Abb. 375: Suchfunktion Fernglas
Hier wird nach Texten in bestimmten Bereichen gesucht.

Suchen in: lGesamtes Projekt

T.. rrt Tarhnnalaniaraalar

20.2 Parametersuche
Die Parametersuche wird gedffnet mit Ctrl + Shift + F oder tUber den Icon in der Werkzeu-
gleiste. Parameter kdnnen im Projekt, im Gerateeditor und in Parameterlisten gesucht
werden.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt  Tools Fenster  Hilfe

A= .
P EE S Rk BB 2 &R
Mawigator » 0 X 1

- -@ - E] E Zeigt den "Parametersuche™Dialog an. (Ctrl+Shift+F)
B Machine demo lE—Ger'atl Gerate-Parameter | Operator-Parameter | Online wi
= ﬁ% axis_1_F5 (KEB Geraet)
Farameterliste
+ f% axis_2_G6 (KEB Geraet)

4 2013 N3 14 Machine demn Rackin
Abb. 376: Suchfunktion Parametersuche Dialog

Gruppen-/ParameterMame Parameterwert

+ |ru: Betriehsdaten-&nzeigen |

+ - oP: Sollwerte f Rampen

- —1
Parametersuche n 2
Suchbegriff: |pn34 e v| Weitersuchen/

Suchfeld: IDText « || Alle suchen — 3

Bereich: <Aktuelle _ 4

Optionen: @ DGrDB—IKIEinschrEiW 5

[] riickwarts [e7] Am Ende von vorn v
IO LD U UL 6
Abb. 377: Suchfunktion Parameterliste

1 Suchtext 2 Sprung zum nachsten Ergebnis
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3 Zeigt alle Ergebnisse in Fenster Su- 4 Einstellung Textart
chergebnisse
5 Suchbereich 6 Suchvorgaben

Normalerweise erfolgt die Parametersuche von der aktuellen Cursorposition zum Ende.
Wenn der gesuchte Parameter davorsteht, wird er nicht gefunden. Mit der Option ,Am
Ende von vorn“ wird man den Parameter in jedem Fall finden, befindet sich u. U. in einer
Schleife und muss selbst erkennen, an welcher Stelle die Schleife einmal durchlaufen ist.

Gesucht werden kann nach:

» Parameter-ID (Kurzzeichen). Im Suchfeld muss dafiir ,IdTxt“ eingestellt sein (Parame-
ter-ID ohne Trennpunkt).

» Nach Parametername: z. B. werden bei Suchen nach “Strom* alle Parameter gefunden
mit dem Begriff ,.Strom* im Namen.

* Nach Hexadezimaladresse: Vorgabe als 1234h oder 0x1234 mdglich.
» Nach Eintragen der Spalte "Bemerkung" (nur in Parameterlisten)

Parametersuche n

Suchbegriff: « || Weitersuchen

Suchfeld: Parametername ~ | Alle suchen

Bereich: IPS_T_aEr]L'nteternamE

Optionen: () |Adresse rter M
| | Rickwarts B .I'-"LEI'IIjE vOn vorn »

Abb. 378: Parametersuche - Suchfeld

20.2.1  Suchmethoden:
Bei ,Weitersuchen“ wird im Anzeigefenster zum nachsten Fundort gesprungen.
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e ﬂj axis_1_F5 ﬂj axis_ 2 G6 X -

|KEB—Gerét| Gerate-Parameter |Operabor—Parameter Online wizards | Information

Parameterwert
2,005
1: Beschl.stop

Gruppen-/ParameterMame
+ - Pn21: Stromgrenze Rampenzeit <0
4. Pn22: Rampenstop Aktivierung <0

Pn23: Rampensty [Paramelersu-:he ] f_@!.
+- Pn24: Rampensta Suchbegriff: pn34 - l
+- Pn25: Rampenstg
¥ Pn26: Drehzahlsy | Suchfeld: [Parametername v” Alle suchen J
Pn27: Drehzahlsu| | Bereich: [c:AktJeIIe Ansicht= "']
*- Pn8: DC-Bremsa | gptionen: @ [ Grob-jKleinschreibung  [7] Nur ganze Wirter £
Pn2g: DC-Bremse
[ Riickwérts [7] Am Ende won varn
+ - Pn30: DC-Bremse
+.- Pn31: DC-Bremsg T

+- Pn32: DC-Bremse Starbwert <0 . 4,0000 Hz

{ |Pn34: Bremsensteuerung Modus <0> l | 0: Bremsenstrg aus
+- Pn35: Vormagnetisierungszeit <0 0,255

+-- Pn36: Bremsenliiftungszeit <0> 0,255

+- Pn37: Bremsenstrg. Startwert <0 0,0000 Hz

+-- Pn38: Bremsenstrg. Ausblendzeit <0=> 0: aus

Abb. 379: Suchfunktion Parametersuche Weitersuchen

Bei ,Alle suchen® wird im Meldungsfenster ein neues Ergebnis-Fenster gedffnet mit allen
Fundorten. Anklicken des Fundortes in der Ergebnisliste flihrt einen Sprung an die ent-
sprechende Stelle im Editor oder in der Parameterliste aus.

Datei  Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Hilfe

B BEIE] @t RIEm BRI 2R R
Navigator > o X ] axis_1Fs V([ axis_2_66 x =
- '@ Madmea(emo E] KEB-Gerat| Gerate-Parameter |Operamr-Parameter IOnIlne wizards IInformahon
. ’a::r;:n_:tirf::i Gerast) Gruppen-/ParameterName Parameterwert === .
s ’% axis_2_G6 (KEB Geraet) +-- Pn21: Stromgrenze Rampenzeit <0> 2,00s

2013_03_14_Machine de

+ Pn22: Rampenstop Aktivierung <0= 1: Beschl.stop |:|
2013_03_14 Machine de Pn23: Rampenst Parametevsucha @
ﬂ Scope *- Pn24: Rampenstd Suchbegriff: l strom i ~ | Weitersuchen |
+-- Pn25: Rampenstq
ﬂ Scope_1
- . Suchfeld: Parametername ~ || Alle suchen
¥ Scope 1.1 +- Pn26: Drehzahlsy| [ ll ]
Pn27: Drehzahlsu | Bereich: [<Akmelle Ansicht ']
*- Pn28: DC-Bremse | gptionen: @ [ Grob/Kleinschreibung  [] Nur ganze Warter i
B o o Adressierungsart : direk [7] Riickwarts [] Am Ende von varn =
Ergebnisse der Parametersuche fiir “strom™ (Anzahl: 14) -~ o X
4 b

axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - ru: Betriebsdaten-Anzeigen - rul5: Scheinstrom

axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - ru: Betriebsdaten-Anzeigen - ruls: Scheinstrom Spitzenwert
axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - ru: Betriebsdaten-Anzeigen - rul7?: Wirkstrom

axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - Pn: Schutz-/Sonderfunktionen - Pn19: Stromgrenze Modus
axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - Pn: Schutz-Sonderfunktionen - Pn20: Stromgrenze Pegel

axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - dr:
axis_2_G6 - Gerate-Parameter - dr:
axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - In:
exis_Z_GG - Gerdte-Parameter - In:

axis_2_G6 - Geradte-Parameter - Pn:
axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - Pn:
axis_2_G6 - Geradte-Parameter - Pn:
axis_2_G6 - Geradte-Parameter - Pn:
axis_2_G6 - Gerdte-Parameter - uF:

Schutz-fSonderfunktionen - Pn21: Stromgrenze Rampenzeit
Schutz-/Sonderfunktionen - Pn53: Netz-Aus KP Wirkstrom
Schutz-fSonderfunktionen - Pn54: Metz-Aus KI Wirkstrom
Schutz-fSonderfunktionen - Pn55: Netz-Aus KD Wirkstrom
Uff+KennlinieModulation - uF15: Hardware-Strombegrenzung
Motordaten - dr0d: DASM Bemessungsstrom

Motordaten - dr12: Motorschutz Nennstrom
Geratespezifische Daten - In01: Umrichterbemessungsstrom
Gerétespezifische Daten - In18: Hardwarestrom y

Fa Y
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|
E] Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 1 Meldung(el} Ergebnisse der Parametersuche fiir "strom” (Anzahl: 14) ”

Abb. 380: Suchfunktion Suchmethoden
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21 Dokumenten-Datenbank

Uber die COMBIVIS-interne Dokumenten-Datenbank kénnen alle KEB Dokumente einge-
sehen werden. In der Grundausstattung werden die Programmierhandbtcher von
COMBIVERT F5, G6 und F6/S6/H6 integriert. Andere Dokumente, wie Anleitungen, Kata-
loge und E-Plan-Daten kdnnen als Datenpakete via Internet dazu geladen werden.

Die Nutzung der Dokumenten-Datenbank erfordert eine Registrierung von COMBIVIS 6
bzw. Lizensierung von COMBIVIS studio 6. Eine Registrierungsanforderung gibt es unten
auf der Startseite oder unter Menlleiste: ,Hilfe* — ,Registrierung”. Die Registrierung ist
kostenfrei.

21.1 Dokumente hinzufligen/entfernen

Die Dokumente sind in Paketen zusammengefasst. Dokumente werden Uber die Auto-
Updatefunktion aktualisiert. Fir die Installation oder das Update ist eine Internetverbin-

dung zur KEB-Homepage (&= www.keb.de )erforderlich.

Geoffnet wird die Datenbankverwaltung Uber die Startseite Punkt ,KEB Dokumente ver-
walten®.

Schnellstart-Menii

{ ] Neues Projekt... I [ Lja;j Suche nach Geraten ‘ { a Parameterliste Gffnen I

@ Projekt offnen... I [ ﬁ Mit Gerat verbinden ‘ {E{ Download einer Parameterliste I

{ E System-Konfiguration starten I

[ = Scope-Datei dffnen ‘ {@ COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung
{@ Download COMBIVIS studio HMI | {lggﬂ "FAQ"-Dokumente anzeigen ‘
{@ Download COMBIVIS connect I {hgﬂ KEB-Dokumente ‘
[%]] Start COMBIVIS studio 6 | HE KEB-Dokumente verwalten U

Abb. 381: Dokumenten Datenbank Dokumente verwalten
oder Uber die Werkzeugleiste:

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Tools  Fenste
2o E

Navigator v 1 X T
=3 Project X || Kommur
£33 Cockpits Grupp
= ¥ node_1_FeP (KEB Geraet)
£33 Cockpits
! KEB Safetv Module

Abb. 382: Dokumenten Datenbank Dokumente hinzufligen
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Dokumenten-Datenbank | 21 E .

Es o6ffnet sich das Verwaltungsfenster:

KEB-Dokumente verwalten @
Verfigbar | Installiert
T Tz
Anleitungen [Deutsch] 130 Dokument(e)
Dies ist ein Paket mit Anleitungen in der Sprache 355'93 MB pl
"Deutsch” Details
[] Anleitungen [Franzosisch] 31 Dokument(e)
Dies ist ein Paket mit Anleitungen in der Sprache 55'3? ME
“Franzédsisch™. Details :
~Prfeitungen [International, Englisch (US), Englisch (GE)] 435 Dokument(e)
Dies ist ein Paket mit Anleitungen in den Sprachen 1'DDE'H MB
"International”, "Englisch (US)" und "Englisch (GE)". Details
[] Anleitungen [ialienisch] 33 Dokument(e)
Dies ist ein Paket mit Anleitungen in der Sprache "3'2[_) ME
"ltalienisch”. Details
[] Anleitungen [Russisch] 11 Dokument(e)
Dies ist ein Paket mit Anleitungen in der Sprache 10'35_' Me
"Russisch”™. Details
[7] Anleitungen [Spanisch] 34 Dokument(e)
Dies ist ein Paket mit Anleitungen in der Sprache BB'B[_:I Me
"Spanisch”. Details
[7] Datenbiatter 239 Dokument(e)
57,08 MB
Dies ist ein Paket mit allen Datenblatiern. Details
l [7] Eplan 5 Dokument(e) |
I 27,50 MB
Dies ist ein Paket mit allen Eplan-Dokumenten. Detzils 4
= W v _r_mi_o— _1L__1 P e ] T /
| Ausgewahlie Pakete installieren | | Schlisen |

Abb. 383: Dokumenten Datenbank Ubersicht verfiigbare installierte Pakete

1 Ubersicht iber verfiigbare / bereits
installierte Pakete.

3 Info Uber den Inhalt des Paketes.

Im Tab ,Installiert* werden die auf dem Rechner verfigbaren Dokumentenpakete ange-

zeigt. Ein griner Hintergrund bedeutet, dass das

ma_mu_sw-cv68-20428970 de

2 Markierte Pakete werden installiert.

4 Datenmenge der Auswahl.

Paket auf dem neuesten Stand ist.
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KEB-Dokumente verwalten

Uerfﬂgbar' Installiert '

[] Anleitungen [Deutsch]

317 Dokument(e) ~

1.01 GB
Deutzch-zprachige Anleitungen fiir KEE-Produkte Details
[] Anleitungen [Intemational. Englisch] 331 Dokument(e)
Englisch-sprachige und mehrsprachige Anleitungen fiir 1.05GB
KEB-Produkte Details
COMBIVIS 6 Bedienungsanleriung 2 Dokumentie)
3283 MB

COMBIVIS & Bedienungsanleitung (in mehreren Sprachen) ~ Details

COMEBIVIS &-Dokumente 104 Dokument(e)
COMBIVIS & Programmisrhandbiicher und 55213 ME
Lpplikationsanleitungen LDetzils

|[] Datenblatter 426 Dokument(e) |

Abb. 384: Dokumenten Datenbank Dokumente installiert

21.2 Dokumenten-Datenbank nutzen
Zwei Zugriffsmoglichkeiten auf die Dokumente werden angeboten:
Globaler Zugriff auf alle vorhandenen Dokumente:
Geoffnet wird die Datenbank Uber die Startseite ,KEB Dokumente*

294

Schnellstart-Meni

{ =] Neues Projekt... I [ ljg_g Suche nach Geraten

‘ { @, Parameterliste 6ffnen I

¥4 Projekt offnen... I [ E Mit Gerat verbinden

‘ {li Download einer Parameterliste I

{ﬁ System-Konfiguration starten I

[ = Scope-Datei offnen

‘ {@ COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung

{@ Download COMBIVIS studio HMI I

]

{ i Download COMBIVIS connect |

[¥J] Start COMBIVIS studio 6 l

{ k2! "FAQ"-Dokumente anzeigen

|
l

{ E KEB-Dokumente verwalten

Abb. 385: Dokumenten Datenbank Dokumente
oder Uber die Werkzeugleiste:
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilf
B 3B CERE I e B - BE 2L R E
Navigator >~ 2 X | B Startsete '@ Node_1_S6A x
=3 Demo 1 I KEB-Dokumente anzeigen I_IJnikaﬁonaeinsteHungen | ' Wizards | Gerd

=@ Node_1_S6A (KEB Geraet)

! KEB Safety Module
Parameterliste

Gruppen-/ParameterMame
+- ru; run parameter

+- . ru:run parameter B
+-1 de: device info
+-_d st status info
+-_1 dr: drive parameter

Abb. 386: Dokumenten Datenbank Dokumente anzeigen
Es o6ffnet sich damit der Editor ,KEB-Dokumente*:

Es kann nach Artikelnummer, Dateityp, Bereich und/oder Sprache gesucht werden.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe

L O IEEELY Sl Jr 1 2 68| & 1
Navigator v & X Bl starsete |'Gd KEB-Dokumente x [ Node_1 SeA |
=15 Demo 1 > | Tiel Artikelnummer Dateityp
= & Node_1_S6A (KEB Geraet) l 0956A12-1100 l | 2
) KEB Safety Module

[ih Parameterliste

Anleitung EMV und Sicherheitshinweise

Installation Fe/S6 Feldbus Realtime Ethernet Modul

Installation F6/S6 Fieldbus Realtime Ethernet Module
Installation S6 Control Application

Installation S6 Gehause 2

Instalation S6 housing 2 3
Installation S6 Steuerung Applkation

Kurzanleitung S6

Manual EMC and Safety instructions

Programmierhandbuch S6 Steuerung Applikation 2.1
Programmierhandbuch 56 Steuerung Applikation/Kompakt 2.2
Programmierhandbuch Sé Steuerung Applikation/Kompakt 2.3
Programmierhandbuch S6 Steuerung Applikation/Kompakt 2.4
Programming manual 56 control Application 2.1

Programming manual S6 control Application/Compact 2.2
Programming manual S6 control Application/Compact 2.3
Programming manual S6 control Application/Compact 2.4
Quick start guide S6

Safety Manual Safety module Type 1 STO and SBC
Sicherheitshandbuch Sicherheitsmodul Typ 1 STO und SBC

Abb. 387: Dokumenten Datenbank Suchmaske

1 Editor 2 Suchmaske
3 Ergebnis der Filterung

Bei Eingabe der Artikelnummer werden Gerate vorgeschlagen, welche in der Konfigura-
tordatenbank enthalten sind. Artikelnummern von anderen KEB Geraten werden auch ak-
zeptiert.
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Bl Startseite =) KEB-Dokumente x

Titel Artikelnummer Dateityp Bereich
(A 12-1100] ( ISl
0956A12-1100

Anleitungen 0956A12-2100
CAD Daten 09S6A 00
[+ Datenblatt :

4)-Epian 0956A412-4100
..,:,qQ 0956A22-1100
Kataloge 0956A22-2100
[-Software

0956A32-1100
0956A32-2100
0956A32-3100
0956A32-4100
0956K12-1100
0956K12-1200
0956K12-2100
0956K12-2200

[#+Techinfo
[+ Zertifikate

Abb. 388: Dokumenten Datenbank Auswahl

Das Dokument wird gedffnet tiber einen Doppelklick auf den Dokumentennamen. Uber
das Kontextmeni — rechte Maustaste - auf den Dokumentennamen stehen verschiedene
Optionen zur Verfligung.

Bl startseite | Node_1_S6A 'l KEB-Dokumente x
Titel Artikelnummer
0956A12-3100

= Anleitungen
- Anleitung EMV und Sicherheitshinweise

- Instalation F&/S6 Feldbus Realime Ethernet Modul

- Instalation F&/S6 Fieldbus Realtime Ethernet Module

- Installation 56 Control Application

[I-‘Slahtinn CE nkhSnmn

. Installat Tnstallation 56 Gehduse 2' 6ffnen...

- Installat Installation 56 Gehduse 2" &ffnen und durchsuchen...
+ Kurzani Relativen Pfad kopieren

- Manual o .

- Progran Vollstandigen Pfad kopieren

- Prograr Datei kopieren

- Progran

[/ Ordner in Windows Explarer &ffnen...

-~ PrOg A e o T o S e T ST T I IR T TR 2
- Programming manual 56 control Application 2.1

- Programming manual 56 control Application/Compact 2.2

- Programming manual 56 control Application/Compact 2.3

- Programming manual 56 control Application/Compact 2.4

Abb. 389: Dokumenten Datenban Installation S6 Gehause 2

Gerateabhangiger Zugriff auf die Dokumente:

Im Gerateeditor gibt es den Tab ,Dokumente®. Auch hier kénnen die Dokumente nach
Gerate-Artikelnummer gefiltert werden. Eine oder mehrere eingegebene Artikelnummern
werden dauerhaft dem Gerat im Projekt zugeordnet.
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[ axis_1_F5 x

| Kommunikationseinstellungen | # Online Wizards | GeréteWrameter" I Dokumente
——— Ly
Gerét,.’l(nmpowmer 'l':J— 2

Filter | 10USBOD3000 -

-
Operator DOF5060-2000 fot 3
07f5ald340a - =

[=)- Anleitungen

- Applikationsanleitung fir F5 A-Karte
-EMV-und Sicherheitshinweise 5
-Encoder Interface: Einbauanleitung

-F5 Standard- und Interfacecperator
-F5/F6 Leistungstell Gehduse D
-Installationsanleituna fiir Gehusearéfe D

Abb. 390: Dokumenten Datenbank Filter

1 Frei wahlbarer Name 2 Gerat zur Liste hinzufiigen / entfer-
nen

3 Artikelnummer des Gerates 4 Aktualisieren

5 Fur Auswahl verflgbare Dokumente.
Offnen durch Doppelklick mit der
Maus.

Aus Konfiguration iibernehmen

Bei einem mit dem Konfigurator erstellten Projekt kdnnen die zugehdrigen Dokumente
automatisch Gbernommen werden (KEB Konfigurator).

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hife

e EHE B8 S| -0 BRI 2 RIRIEBIE

Navigator ~ 0 % /E Konfiguration | [, _1356K141100 x -
= & Unbenami7 ¥} |[ Gerate-Einstellungen | Gerate-Parametel | k=) Dokumente Online Wizards | @) Information
22 Konfiguration k ;
= 9 1356141100 (k23 Corze| | | Ger3t/ Komponents RrREummer E] F=] - 1
1356K14-1100 ‘ 1356K14-1100 - | Load modules from configuration )

# Tnbetriebnahme | =]
SERVOMOTOR DL3 / 400V ‘ A1SMHFL-8419 ||
E Aple\mngen
H EMV- und Sicherheitshinweise

KEB Motorkabel

6 K-Steuerteil Installationsanleitung
6 Programmierhandbuch V2.0
Servomotore Dynamic Line 111 AL..F3

0 Zertfiate
CCC all Products

Abb. 391: Dokumenten Datenbank KonfigurationUbernahme

1 Daten aus Konfiguration laden.

21.3 KEB PDF-Viewer
Der KEB PDF-Viewer ist ein einfaches, an die KEB Dokumenten-Datenbank angepass-
tes, Programm. Es wird bei der Installation von CV6 mit installiert.
Andere Viewer kdnnen auch genutzt werden, haben allerdings teilweise eingeschrankte

Funktionen, wie z. B. bei dem Adobe Reader. Dort kann die Suche nach Parameterinfor-
mation am Parameter nicht ausgefihrt werden, wenn das Dokument bereits gedffnet ist.
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B rur Temp.,
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Abb. 392: Dokumenten Datenbank PDFViewer

1 Werkzeugliste 2 Suchfenster
3 Suchergebnisse 4 Ansicht des Dokumentes
5 Inhaltsverzeichnis

Die Werkzeugleiste kann angepasst werden in dem man die Felder an der gestrichelten
Linie mit der Maus fasst und verschiebt.

RO DD DR

ctual Size  Fit Page Fit Width  Fit Height B Zoom Qut

Abb. 393: Dokumenten Datenbank Werkzeugleiste anpassen

Der verwendete PDF-Viewer kann unter Werkzeugleiste ,Tools* — ,Optionen“ — ,KEB-
Dokumente” eingestellt werden.

t Projekt| | Tools | Fenster Konfigurator Hilt
o4 B2 @ ,
x| B Optionen...

—B | Knmnl

raef)

KEB Parameterbeschreibungsdatei
Gel @ Parameter-Beschreibungen neu la

E KFRFTR
Abb. 394: Dokumenten Datenbank Optionen

298 ma_mu_sw-cv68-20428970_de



Dokumenten-Datenbank | 21 E .

Optionen .

@il sibiotheken KEB Dokumente

& CcoMBIVIS studio HMI

PDF-Einstelungen | Emejtert|

elungen
[E | KEB Dokumente l | PDF-Viewer
% KEB Konfigurator (@) COMBIVIS-mitgelieferter PDF-Viewer (empfohlen)
@ KeB Onine-Update C\Program Files (x86)IKEBICOMBIVIS 6\PdfViewerl,
¢4 KEB Parametrierung
() Standard PDF-Viewer
¥d KEB scope
& Laden und speichern CrlProgram Files (x586)AdobelAcrobat Reader 207 71F
= verschiedenes () Manuelle Auswahl:

C:\Users\tuennermann\Downloads\KebPdf\Viewer\KebP:
PDF-Viewer Such-Befehl-Syntax

/& search="%search%" "%fiedo"

Abb. 395: Dokumenten Datenbank PDF Einstellungen
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22 KEB Sicherheitsmodul-Editor

Der KEB Sicherheitsmodul-Editor wird benutzt fir die Parametrierung und Analyse
von Daten in den KEB Sicherheitsmodulen in COMBIVERT F6, H6 und S6.

Fir den Sicherheitsmodul Editor gelten besondere Systemvoraussetzungen.
Systemvoraussetzungen

221 Safety Parameter Editor

22.1.1 Sicherheitshinweise

Dieses Kapitel enthalt generelle Sicherheitsinformationen zum Safety Parameter
Editor.

Weitere Sicherheitsinformationen zu konkreten Nutzungssituationen des Safety
Parameter Editors enthalten die entsprechenden Kapitel.

22.1.1.1  Grundlegende Sicherheitshinweise

Dieses Kapitel enthalt generelle Sicherheitsinformationen zur Benutzung des Safe-
ty Parameter Editors.

Weitere Sicherheitsinformationen zu konkreten Nutzungssituationen des Safety
Parameter Editors finden sich in den entsprechenden Kapiteln.

Weitere Sicherheitsinformationen zu den konfigurierten Geraten finden Sie in den
entsprechenden Betriebsanleitungen der Gerate.

A\ WARNUNG UnsachgemaBe Montage oder Verwendung.
Der angestrebte sicherheitstechnische Level wird bei unsachgeméaBer Monta-
/A\ ge oder Verwendung moglicherweise nicht erreicht.

a) Alle gultigen Normen, Richtlinien und Anleitungen des Herstellers sind bei
Montage, Installation und Anwendung zu beachten!

b) Fir Einbau und Verwendung des Sicherheitsgeréats sowie flr die Inbetriebnah-
me und wiederkehrende technische Uberprifung sind die nationalen und inter-
nationalen Rechtsvorschriften zu beachten.

c) Hersteller und Betreiber der Maschine oder Anlage, an der ein Sicherheitsgerat
verwendet wird, missen alle geltenden Sicherheitsvorschriften /-regeln in eige-
ner Verantwortung mit der fur Sie zustandigen Behdrde abstimmen und einhal-
ten.

d) Die Hinweise, insbesondere die Prifhinweise dieser Betriebsanleitung (wie z.
B. zum Einsatz, zur Montage, Installation oder Einbindung in die Maschinen-
steuerung) sind unbedingt zu beachten.

A\ WARNUNG Unwirksamkeit der Schutzeinrichtung.

Der gefahrbringende Zustand wird bei Nichtbeachtung moglicherweise nicht
A oder nicht rechtzeitig beendet.

v Das mit dem Safety Parameter Editor parametrierte Sicherheitsgerat kann als
Teil einer Schutzeinrichtung eingesetzt werden.

a) Dokument sorgfaltig lesen und sicherstellen, dass die Inhalte vollstandig ver-
standen wurden, bevor mit dem Gerat gearbeitet wird!

b) Alle Sicherheitshinweise in diesem Dokument beachten.
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22.1.2 Produktbeschreibung

Dieses Benutzerhandbuch beschreibt den Safety Parameter Editor und die Hand-
habung des Safety Parameter Editors fur die Parametrierung von Sicherheitsgera-
ten.

22.1.21 Bestimmungsgemale Verwendung

Der Safety Parameter Editor dient ausschlieRlich zum Konfigurieren und Parame-
trieren von sicherheitsbezogenen KEB Geraten.

22.1.2.2 Nicht bestimmungsgemafe Verwendung
Die mehrfache Ausflihrung des Safety Parameter Editors ist nicht zulassig (=»
Mehrfache Ausfliihrung des Safety Parameter Editors [» 303]).
22.1.2.3 Voraussetzungen
Hardware
* PC/Laptop
+ Bildschirmaufldsung mindestens 1000 x 700 Pixel
» Tastatur / Maus

Software
¢ Windows ab Version 10

22.1.2.4 Weiterfihrende Informationen

Sie finden weitere Informationen unter (&= www.keb-automation.com).

ACHTUNG Parameter- und Gerateeigenschaften hangen von der individuellen Geréte-

konfiguration ab.

a) Nutzen Sie die dafir bereitgestellten Betriebsanleitungen.

22.1.2.5 Installation

Der Safety Parameter Editor wird von seiner Softwareumgebung mit installiert. Bit-
te beachten Sie die Hinweise zur Installation von COMBIVIS .

22.1.3 Bedienung

22.1.3.1 Standardansicht des Safety Parameter Editors
Nach dem Start des Safety Parameter Editors erhalten Sie folgende Ansicht:
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Safety Module Type: Safety Module Type 5 (KEB)

Description: Parameter version: 5.5.0.8. Configuration Comment:
CRC: 0xFAC07CBD
I T (T [T TR | Filter times of Safety and Diagnostic Inputs 0x05050008
Filter time of the safety and diagnostic_inputs & | Allinputs have filters, whose delay time (filter time) you can set. This avoids the
01.01 | Filter time of the "Function 1 input" 0.010000 s ] bouncing of inputs. With mechanical switches / buttons you need longer times (e.g
10ms) than with electronically switched signals (e.g. 0.1ms).
01.02 ||Filter time of the "Function 2 input* 0.010000 s
01.03 | Filter time of the "Function 3 input” 0.010000 s
01.04 || Filter time of the brake feedback inputs 0.010000 s

Test signal input configuration
02.01 || Test signal period time 10000

ms

02.02 | Test signal pulse length Test pulse length: 1000 us us

02.03 || Check of the test signal for the function 1 inputs off || Fitter time for debouncing the input signals at the "Function 1 input”

02.04 || Check of the test signal for the function 2 inputs off

02.05 | Check of the test signal for the function 3 inputs off

02.06 || Checks the test signal of the brake feedback inputs off

03.01 |[First assigned safety function STO Safe torque off

03.02 | Second assigned safety function No function assigned

03.03 || Status of the inputs Equivalent

03.04 || Safety input tolerance time 0.010000 s -
v

]

O Errors I @ Messages ] Comment Find

0.000000 <= 0.010000 <= 0.100000

INFO 4/28/2024 2:08:58 PM Parameter set version was initialized 0x05050008
INFO 4/28/2024 2:08:57 PM Parameterization software was reset
INFO 4/28/2024 2:08:57 PM Safety Parameter Editor Version: 0.6

Abb. 396: Standardansicht

22.1.3.1.1 Parametertabelle

Im Zentrum ist die Parametertabelle, in der Sie zu jeder Parametergruppe und zu
jedem Parameter folgende Spalten sehen:

Name Bedeutung

ID Eindeutige Nummer firr jede Gruppe und jeden Parameter der Grup-
pe. Vor dem Punkt ist die Zahlnummer der Gruppe,

Ein Parameter hat vor dem Punkt die ID der Gruppe und nach dem
Punkt eine Zahinummer fir den Parameter, mit eins beginnend. Die-
se Nummern sind fest den Gruppen und Parametern zugeordnet.

Name Name der Gruppe bzw. des Parameters. Namen sind von KEB fest-
gelegt, sind abhangig von der Sprache. Namen kénnen nicht gean-
dert werden.

Wert Parameter-Wert. Sie kdnnen hier einen Wert passend zur Anwen-
dung eintragen.

Einheit Einige Parameter haben Einheiten, diese kénnen nicht gedndert
werden.

Kommentar |Sie konnen jeder Gruppe und jedem Parameter einen Kommentar
mit maximal eintausend Zeichen geben.

Tab. 1: Parametertabelle

22.1.3.1.2 Kopfbereich

Im Kopfbereich finden Sie folgende Felder:

Name Bedeutung

Sicherheitsmodul-Typ Typbezeichnung des Sicherheitsmoduls. Sie kénnen
dies aulRerhalb des Safety Parameter Editors auswah-
len.

Beschreibung Kurzer Hinweis zum ausgewahlten Typen

CRC Checksumme der aktuellen Gerate-Parametrierung
(Parametersatz). Sie dient dem Vergleich, wenn Sie ein
Sicherheitsgerat mit einem Parametersatz haben. Sind
die CRC gleich, ist der Parametersatz identisch
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Name Bedeutung

Konfigurations-Kommen- |Anzeige fir den Kommentar, den Sie der gesamten

tar Konfiguration geben kénnen. Durch Doppelklick auf
das Feld kommen Sie in die Eingabe.

Tab. 2: Anzeigen im Kopfbereich

22.1.3.1.3 Dokumentation

Auf der rechten Seite finden Sie Dokumentation zum aktuell angewahlten Parame-
ter. Zu jedem Zeitpunkt ist genau ein Parameter oder eine Parametergruppe der
Parametertabelle angewahlt. Dazu passend erhalten Sie rechts eine Dokumentati-
on zur Gruppe des Parameters und zum Parameter selbst.

Im unteren Bereich der Hilfe stehen drei Werte zum aktuellen Parameter: der Mini-
malwert, die Voreinstellung (Default-Wert) und der Maximalwert. Die Anzeige er-
folgt immer verkirzt in der Form:

,MIN <= DEFAULT <= MAX"

22.1.3.1.4 Ful-Bereich des Safety Parameter Editors

Im FuRbereich des Safety Parameter Editors sind weitere Anzeigen bzw. Funktio-
nen, die Uber Registerkarten mit der Maus anwahlbar sind. Mehr dazu weiter un-
ten.

22.1.3.2 Mehrfache Ausfihrung des Safety Parameter Editors

Der Safety Parameter Editor ist in seine Softwareumgebung eingebunden und
kann darin nur einmal gestartet werden. Die mehrfache Ausfiihrung von
COMBIVIS (sofern dies moglich ist) kann dann zum gleichzeitigen Betrieb des Sa-
fety Parameter Editor fihren. Dieser Parallelbetrieb ist nicht bestimmungsgemaf
und nicht zulassig.

22.1.3.3 Navigieren in der Parametertabelle

Sie kdnnen mit der Tastatur und der Maus in der Parametertabelle des Safety Pa-
rameter Editors navigieren. Der Safety Parameter Editor unterstitzt folgende Tas-
ten:

<Pfeiltasten> bewegt den Cursor in die entsprechende Richtung
<Pos 1> springt an den Tabellenanfang

<Ende> springt ans Tabellenende

<Bild auf> blattert zur vorherigen Parametergruppe

<Bild ab> blattert zur ndchsten Parametergruppe

<Tab> springt zum nachsten Feld

<Umsch>+<Tab> springt zum vorherigen Feld

22.1.3.4 Automatische Einstellung der Spaltenbreiten

Der Safety Parameter Editor stellt die minimale Spaltenbreite der Parametertabelle
automatisch fiir folgende Spalten ein:

¢ Name
« Wert
e Einheit

Die Breite wird so gewahlt, dass alle vorhandenen Texte dieser Spalte hineinpas-
sen. Kommentartexte hingegen durfen langer sein.

Sie kdnnen mit Hilfe der Rasterteiler in den Spaltentberschriften die Spaltenbreiten
mit der Maus einstellen. Der Safety Parameter Editor speichert diese Einstellungen
jedoch nicht.
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22.1.3.5 Tooltipps

Passt ein Text der Tabelle nicht in das Feld, dann wird er abgeschnitten, Sie er-
kennen das an Punkten am rechten Rand anstelle des Textes. In diesem Fall kon-
nen Sie mit der Maus Uber den Text gehen und bekommen eine Tooltipp-Anzeige,
die den kompletten Text ausgibt.

22.1.3.6 Eingabe von sicheren Parameterwerten

Alle Parameter besitzen bereits nach dem Start des Safety Parameter Editor einen
glltigen Wert. Sie kdnnen diesen Wert entsprechend der Anforderung der Sicher-
heitsanwendung anpassen. Dazu navigieren Sie in der Parametertabelle zu dem
zu andernden Parameter, innerhalb der Parameterzeile zur Spalte “Wert”.

22.1.3.6.1 Offnen des Editier-Modus

Zum Andern des Parameterwerte wechseln Sie jetzt mit der Tastatur oder der
Maus in den Editier-Modus:

- Tastatur: <Enter> oder <F2> (<F2> fir Kompatibilitdt zu Excel)
- Maus: Doppelklick auf die Zelle mit dem Wert (also in der Spalte ,Wert®)

Das Eingabe- oder Auswahlfeld im Editier-Modus hat einen gelben Hintergrund.
Gleichzeitig 6ffnet sich rechts oben ein Kontrollfeld, ebenso in gelber Farbe. Sie
sehen im Kontrollfeld den Eingabewert des Parameters in seinem urspringlichen
Format. Mehr dazu in Kapitel (=» 4.6.5 [ 305]).

22.1.3.6.2 Parameterwerte

Der Safety Parameter Editor zeigt Parameterwerte entsprechend dem Datentyp
des Parameters jeweils in genau festgelegtem Format an.

Datentyp Regeln Beispiel(e)
URANGE ,0%...“255" (8-Bit) »231"
,0%...“65535" (16-Bit) ,10000“
,0%..." 4294967295" (32-Bit) ,30000000°
SRANGE ~128% ... 127" (8-Bit) »-10"
~32678“ ... ,32767“ (16-Bit) ,1000¢
,~-2147483648° ... , 2147483647 (32-Bit) ,~100000*
ENUM Abhangig von Festlegungen zum jeweiligen Parame- |,ON*
ter ,OFF*
FLOAT » Keine Exponentialschreibweise »~120000,000000“ (DE)
« Darstellung immer mit 6 Nachkommastellen »~120000.000000“ (EN)
» Sprachabhangige Darstellung (decimal point ,.“in  |,0.001234“ (EN)
Englisch, Dezimalkomma ,,“ in Deutsch).

Anzeige von Parameterwerten

Besonderheit bei FLOAT-Parametern: die Auflésungsgenauigkeit liegt beim ver-
wendeten 32-Bit-Floatingpoint-Format bei 24 Bit, das entspricht etwa 7 Stellen de-
zimal. Daraus ergeben sich folgende Auswirkungen:
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1. Sehr kleine Werte nahe 0 werden nicht in ihrer tatsdchlichen Prazision ange-
zeigt. Zwischen ,0.000123“ und ,,0.000124" liegen viele glltige Werte, die Sie
sogar eingeben kdnnen, die aber in der Anzeige nicht unterschieden werden
kénnen.

2. Sehr grole Werte werden mit einer vermeintlich hohen Prazision angezeigt.
Jedoch unterscheiden sich die Zahlen 100000 und 100000.007813 nur um 1
Bit. Wenn Sie 100000.005 eingeben, wird 100000.007813 gespeichert und
auch angezeigt.

22.1.3.6.3 Eingabe von Zahlenwerten

Parameter der Datentypen URANGE, SRANGE oder FLOAT (vgl. Benutzerhand-
buch des Sicherheitsgerates) besitzen zur Werteingabe ein Eingabefeld (Editor), in
das Sie mit der Tastatur den Zahlenwert eintragen. Sie kdnnen die Ublichen Tasten
zur Eingabe und Korrektur benutzen und mit Tasten oder der Maus im Feld navi-
gieren.

22.1.3.6.4 Auswahl von Enum-Parametern

Sie kdnnen Parameter vom Datentyp ENUM (Aufzéahlungs-Datentyp) aus einer Lis-
te auswahlen. Im Editiermodus 6ffnet sich das Auswabhlfeld (Steuerelement), das
Sie mit der Maus oder Tastatur benutzen kénnen. Wahlen Sie einen Wert aus ei-
ner Liste von gultigen Parameterwerten aus.

22.1.3.6.5 Eingabe und Kontrollanzeige

Der Safety Parameter Editor liest nach jeder Anderung den eingegebenen Zahlen-
wert oder den ausgewahlten Wert aus, prift diesen und gibt das Ergebnis in der
Kontrollanzeige aus.

Dazu prift der Safety Parameter Editor nach jeder Zeicheneingabe, ob der gerade
sichtbare Text ein glltiger Wert fUr diesen Parameter ist.

Wenn Sie einen glltigen Wert eingegeben haben, dann zeigt der Safety Parameter
Editor diesen in der Kontrollanzeige als Zahlenwert an, so wie ihn SaMoCon aus
inrer Eingabe versteht.

ma_mu_sw-cv68-20428970 de 305



22 | KEB Sicherheitsmodul-Editor KEB Automation KG

Safety Module Type: Safety Module Type 5 (KEB)

Axis #8 (Z-Axis) Transport Unit

Description: Parameter version: 5.5.0.8. Configuration Comment:  \1achine Type: Novalnno3 0.045000
CRC: 0xFACO7CBD -
T M Firter times of Safety and Diagnostic
a || lnRuts 0x05050008
fion 1 input” [ooad 1] B | Allinputs have filters, whose delay time (filter time)
hion 2 input” 0.010000 you can_se1. Th_is avoids the bouncing of inputs. U_'\.'ith
mechanical switches / buttons you need longer times
fion 3 input” 0.010000 (e.g. 10ms) than with electronically switched signals
feedback inputs 0.010000 (e.g. 0.1ms).
|
10000

h Test pulse length: 1000 us —

| for the function 1 inputs off || Filter time for debouncing the input signals at the

| for the function 2 inputs off “Function 1 input”

| for the function 3 inputs off

bf the brake feedback inputs off

inction STO Safe torque off

Iy function No function assigned
Equivalent -
imao [aNaklalalalal
4 4 0.000000 <= 0.0710000 <= 0.100000
OFEmors | @ Messages | comment | Find

ID: 01.01 Parameter Comment

mein Kommentar 1.1

Abb. 397: Abbildung : Eingabe und Kontrollanzeige

Wenn Sie eine unzulassige Eingabe machen (also entweder eine fehlerhafte Zei-
chenfolge eingeben oder einen Wert eingeben, der die zulassigen Grenzen des
Parameterwertes verletzt), dann zeigt der Safety Parameter Editor Ihnen dies in
der Kontrollanzeige an (,Ungultige Eingabe® / ,Invalid Entry“), dazu direkt neben
dem Eingabefeld ein Hinweis.
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Safety Module Type: Safety Module Type 5 (KEB) Axis #8 (Z-Axis) Transport Unit

Description: Parameter version: 5.5.0.8. Configuration Comment:  p1achine Type: Novalnno3 .
, P Invalid Entry
CRC: 0xFACO7CBD
ET S ImT | Filter times of Safety and Diagnostic
and diagnostic inputs A Inputs 0x05050008
LLMNs Please enter a value in the range: 0 to 0.1 o3 | All inputs have filters, whose delay time (filter time)
hion 2 input” 0.010000 you can _5e1. Th_is avoids the bouncing of inputs. With
: - . mechanical switches / buttons you need longer times
fion 3 input 0.010000 (e.g. 10ms) than with electronically switched signals
feedback inputs 0.010000 (e.g. 0.1ms).
10000
h Test pulse length: 1000 us —
| for the function 1 inputs off || Filter time for debouncing the input signals at the
: B "Function 1 input”
| for the function 2 inputs off
| for the function 3 inputs off
bf the brake feedback inputs Off
inction STO Safe torque off
y function No function assigned
Equivalent -
imma [aNaulalalalal
1 » 0.000000 <= 0.010000 <= 0.100000
O Errors ] @® Messages ] Comment I Find
ID: 01.01 Parameter Comment

mein Kommentar 1.1

Abb. 398: Abbildung : Kontrollanzeige "Ungtiltige Eingabe"

Dabei ist zuldssig und ganz normal, dass der Safety Parameter Editor zwischen-
zeitlich ungtltige Werteingaben (z.B. nur ein Minuszeichen ohne Zahlenwert) als
ungultig erkennt und im Kontrolifeld als ungiiltig anzeigt. Sie missen nicht darauf
reagieren.

Die Kontrollanzeige zeigt die Parameterwerte so an, wie der Safety Parameter Edi-
tor sie in die Geratekonfiguration abspeichern wird. Bei Parametern vom Datentyp
FLOAT ist die Aufldsung begrenzt und Abweichungen im Rahmen der Auflésung
sind prinzipbedingt moglich und zulassig.

22.1.3.6.6 Kontrolle und Abschlief3en der Eingabe

A GEFAHR Falsche Werte in Sicherheitsparametern konnen zu gefahrbringenden Situa-
tionen fiihren.
a) Nach Eingabe eines neuen Parameterwertes prifen Sie im Eingabefeld und im
Kontrollfeld, ob der Safety Parameter Editor den von lhnen eingegebenen Wert

korrekt interpretiert hat.

b) Durch Abschlief3en der Eingabe bestatigen Sie, dass Sie die Priifung durchge-
fuhrt haben.

Sie schlieen die Eingabe mit der <Enter>-Taste ab, der Safety Parameter Editor
Ubernimmt den eingegebenen Wert in die Geratekonfiguration. Der Safety Parame-
ter Editor errechnet fir diese geanderte Geratekonfiguration sofort eine neue
Checksumme und zeigt diese an.
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A\ WARNUNG Ungeeignete Parameterwerte in Sicherheitsanwendungen.

a) Neue Parameterwerte auf geeignete Weise prifen, ob die Erwartungen in der
Sicherheitsanwendung erflllt werden.

b) Durch geeignete Tests die Wirksamkeit nachweisen.
c) Die Ergebnisse dokumentieren.

Ungliltige Werte (unzulassige Zeichen, Bereichsuberschreitungen) werden nicht
mit <Enter> Gbernommen. Stattdessen erhalten erscheint diese Meldung:

I Continue Entry?

Parameter: Filter time of the "Function 1 input”

has an input error. Old value = 0.010000, new value = 0.3
Yes: Continue value entry

No: Discard changes

la Nein

Abb. 399: Meldung bei fehlerhaften Eingaben
Sie kdnnen dann mit ,Ja“ die Eingabe fortsetzen und korrigieren.
Bei erfolgreicher Ubernahme des Wertes in die Parametrierung erhalten Sie keine
weitere Meldung.

22.1.3.6.7 Varianten zum Verlassen der Eingabe

Es gibt weitere Varianten, die Eingabe zu verlassen. Der Safety Parameter Editor
Ubernimmt lhre Eingabe in die Geratekonfiguration nur, wenn Sie ausdricklich zu-
gestimmt haben.

Die Varianten sind:

22.1.3.6.7.1 Abbrechen mit <Escape>

Sie brechen die Eingabe mit <Escape> ab. Der urspriingliche Parameterwert vor
der Eingabe bleibt erhalten und wird auch wieder angezeigt.

308 ma_mu_sw-cv68-20428970_de



KEB Sicherheitsmodul-Editor | 22 | KEB| .

22.1.3.6.7.2 Mausklick auf anderes Element

Sie verlassen das Eingabefeld durch Klicken mit der Maus auf ein anderes Feld
der Parametertabelle oder ein anderes Steuer-/Anzeigeelement des Safety Para-

meter Editors. In dem Fall 6ffnet der Safety Parameter Editor eine Abfrage (Messa-
ge-Box). Beispiel:

Anderungen iibernehmen? X

Parameter: Filterzeit des "Funktion 3 Eingangs"

wurde geandert. Alter Wert = 0,010000, neuer Wert = 0,01500
Ja: Anderungen iibernehmen

Nein: Anderungen verwerfen

Abbrechen: Im Eingabemodus bleiben

Nein Abbrechen

Abb. 400: Abfrage "Anderungen libernehmen?"

Sie haben die drei in der Anzeige genannten Mdglichkeiten zu reagieren.

» “Ja” entspricht dem Verhalten mit Abschluss der Eingabe mit der <Enter> (Kap.
(E» 4.6.6 [» 307])).

* “Nein” entspricht dem Verhalten bei Abbruch mit <Escape> (Kap. (Z» 4.6.7.1
[» 308])).

« “Abbrechen” belasst Sie im Eingabe-Modus, sie kdnnen dort fortsetzen, wo Sie
Zuvor waren.

Beachten Sie bitte zur Wertiibernahme die Hinweise aus Kap. (E» 4.6.6 [» 307])
zur Prifung lhrer Eingabe und zu den nachfolgenden Schritten.

22.1.3.6.7.3 Mausklick auf anderes Element bei ungultiger Eingabe

Wenn Sie das Eingabefeld durch Klicken mit der Maus auf ein anderes Feld der
Parametertabelle oder ein anderes Steuer-/Anzeigeelement des Safety Parameter
Editors verlassen, wahrend das bisherige Eingabefeld einen unzulassigen Wert be-
sitzt und die Kontrollanzeige dies so anzeigt, dann 6ffnet der Safety Parameter
Editor eine Abfrage (Message-Box). Beispiel:
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Eingabe fortsetzen?

Parameter: Filterzeit des "Funktion 3 Eingangs"”

wurde falsch eingegeben. Alter Wert = 0,010000, neuer Wert = 0,12
Ja: Weiter editieren

Nein: Anderungen verwerfen

Ja Nein

Abb. 401: Abbildung Abfrage "Eingabe fortsetzen?"
Sie haben die zwei in der Anzeige genannten Moglichkeiten zu reagieren:
“Ja” verbleibt im Eingabe-Modus, sie kdnnen dort fortsetzen, wo Sie zuvor waren.

“Nein” entspricht dem Verhalten bei Abbruch mit <Escape> (Kap. (» 4.6.7.1
[» 308])).

22.1.3.6.7.4 Weitere Varianten

Sollte der Safety Parameter Editor z. B. extern beendet werden, dann bricht der
Safety Parameter Editor die Eingabe automatisch ab. Der Safety Parameter Editor
Ubernimmt den eingegebenen Wert nicht.

22.1.4 Funktionalitat

22.1.4.1 Import von Daten aus alten Tools

Altere Versionen von COMBIVIS konnten die Sicherheitsmodule mit dem integrier-
ten Tool SAFEGRID parametrieren. Die eingegebenen Daten wurden im
COMBIVIS-Projekt oder als Exportdateien (mit der Dateiendung ,*.spd”) gespei-
chert. Sie kbnnen diese Parameter in die aktuelle COMBIVIS Version und auch in
die Sicherheitsparametrierung ibernehmen.

A GEFAHR Import aus alten Tools und Projekten

A Fehlerhaft ibernommene Parameterwerte konnen zu schweren Schaden fiih-
{:E ren.

v" Wenn Sie Sicherheitsparameter aus alteren Projekten (ibernehmen, die mit
dem Tool SAFEGRID erstellt wurden.

a) Korrektheit der Parameterwerte tberprifen.

b) Ubernahme dokumentieren

Sie kénnen fir die Prifung zum Beispiel einen friher erstellten Report zum Ver-
gleich heranziehen.
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22.1.4.2 Import von Geratekonfigurationen alterer Version

Sie kdnnen im Safety Parameter Editor nur Parameter-Datensatze (Konfigurations-
daten) bearbeiten, die zu der voreingestellten Geratekonfiguration passen. Die Im-
portfunktionen Uberprifen dies und weisen nicht passende Konfigurationsdaten ab.

Mit der integrierten Update-Funktion haben Sie jedoch die Moglichkeit, Konfigura-
tionen bestimmter alterer Versionen zu importieren. Welche dies sind, hangt von
der aktuell eingestellten Version ab. Informationen zu diesen Abhangigkeiten erhal-
ten Sie von KEB.

Wenn Sie eine aktuelle Version eingestellt haben und importieren die Konfiguration
einer alteren Version.

Der Safety Parameter Editor erkennt automatisch, ob die altere Version kompatibel
zur aktuellen Version ist. Wenn ja, dann fragt der Safety Parameter Editor, ob Sie
die Konfiguration alterer Version importieren wollen.

CompatibleVersion

Update from compatible version: 0x03020001 to version: 0x03030002?

Abb. 402: Kompatible Version

Mit <Ja> importiert der Safety Parameter Editor diese Konfiguration. Sie erhalt au-
tomatisch die neue, aktive Version.

In der neuen Version kann es Parameter geben, die in der alteren Konfiguration
nicht enthalten waren. Ist dies der Fall, dann erhalten diese neuen Parameter ihren
Defaultwert. Folgender Hinweis wird angezeigt:

CompatibleVersion X

Update was executed. New parameters have been added. They are initialized
with default values. Refer to list below

Abb. 403: Hinweis, neue Parameter

Zur Unterstltzung werden alle neuen Parameter in einer Liste im Meldungsbereich
des Safety Parameter Editors angezeigt:

O Errors T @® Messages I Comment ] Find [ @ Update ] |E|

With the import of the configuration from compatible version the following parameters were added and set to their default values.
90.04 | Safety bus telegram selection

91.01 | Safety bus position unit

91.02 | Safety bus velocity unit

Abb. 404: Liste der neuen Parameter
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Sie kénnen mit Klick auf ein Listenelement direkt auf den Eintrag in der Parameter-
tabelle springen.

Durch Klick auf das Papierkorbsymbol blenden Sie die gesamte Update-Anzeige
aus.

22.1.4.3 Dokumentationsfunktion

Der Safety Parameter Editor bietet eine Dokumentationsfunktion, mit der Sie die
von lhnen erstellte Geratekonfiguration dokumentieren kdnnen. Im Folgenden wird
die Dokumentationsfunktion als Report benannt.

ACHTUNG Dokumentationspflicht von Geratekonfigurationen beachten.

a) User sind verpflichtet, Geratekonfigurationen, die sie manuell angepasst haben
und die in sicheren Geraten SGS in sicherheitsbezogener Umgebung einge-
setzt werden, zu dokumentieren.

ACHTUNG Eindeutige Personalisierung der Dokumentation

v’ Der Safety Parameter Editor Iasst den Namen mit einer Lange von 2 bis 48
Zeichen zu.

a) Sie mussen lhren Namen eingeben, um den Report zu erstellen.
b) Der Name soll eine eindeutige Zuordnung zu lhrer Person ermoglichen.

c) Bei Unklarheit ist der Firmenname, ggf. die Abteilung zu erganzen. Damit erful-
len Sie die Anforderungen der Normen (IEC 62061, ISO 13849-1).

Sie gehen folgendermalen vor:
Reportfunktion anwahlen, um in den Report-Dialog zu gelangen.

Report Configuration Safety Module

Username H. Schmidt

Comment Axis #8 (Z-Axis) Transport Unit

Machine Type: Novalnno3
Type No. #3089-002

Options: 0x10-74-00-02
Ser. No. xx

Setup-Date: 2024-04-10, F. Meyer
Test 1: 2024-04-12, T. Blum

Checksum OxFACO07CBD

Save / Close J \ Report Preview | Abort J

Abb. 405: Report-Dialog (mit Beispiel-Daten)

Im Report-Dialog kénnen Sie lhren Namen und den Konfigurationskommentar ein-
geben bzw. andern. Sie kdnnen folgende Aktionen anwahlen (Klick auf die But-
tons):

1. <Abbruch> bricht den Dialog ab. Anderungen werden nicht ibernommen.
2. <Sichern/Beenden> beendet den Dialog. Eingaben werden Gbernommen.

3. <Report-Vorschau> 6ffnet die Vorschau. In der Vorschau sehen Sie die Ausga-
ben, wie sie in den Report gedruckt werden. Sie kdnnen aus der Vorschau mit
Klick auf die Buttons den Druck starten oder in den Report-Dialog zurticksprin-
gen.
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4. Drucken 6ffnet das Druckermeni. Sie konnen den Drucker auswahlen, darun-
ter auch den bei lhnen installierten PDF-Drucker (entsprechend der Windows-
Installation). Nach Abschluss des Druckvorgangs schliel3t der Safety Parame-
ter Editor den Report-Dialog.

Wahrend der Report-Dialog aktiv ist,
* konnen Sie keine weiteren Aktionen im Safety Parameter Editor durchfiihren
+ sind die anderen Bedienelemente gesperrt.
Sie missen den Report-Dialog zunachst verlassen, um den Safety Parameter Edi-
tor weiter bedienen zu kdnnen.
22.1.4.3.1 Inhalt des Reports

Im Report erhalten Sie beispielhaft folgende Ausgaben (Auszug aus der Vor-
schau):
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Report Configuration Safety Module @

KEB Safety Module Type 5, Version: 5050008

FormsTestFrame V0.6, Safety Parameter Editor V0.6.8884.21712
Generated by H. Schmidt

Report generated: 4/28/2024 at 1:35:51 PM

Checksum 0xFACO7CBD

Configuration Comment:
Axis #8 (Z-Axis) Transport Unit

Machine Type: Novalnno3
Type No. #3089-002

Options: Ox10-74-00-02
Ser. No. xx

Setup-Date: 2024-04-10, F. Meyer
Test 1: 2024-04-12 T Blum

01 Filter time of the safety and diagnostic inputs
Filterzeiten fiir alle Inputs: 10ms

01.01 Filter time of the "Function 1 input” 0.010000 S
mein Kommentar 1.1

01.02 Filter time of the "Function 2 input” 0.010000 s
mein Kommentar 1.2

01.03 Filter time of the "Function 3 input” 0.010000 s
langer Kommentar in einer Zeile, noch linger, immer noch lénger

01.04 Filter time of the brake feedback inputs 0.010000 s

mehrzefliger Kommentar 1.4
hier geht’s weiter

02 Test signal input configuration
Mehrzeiliger langer Kommentar zu den Test-Signalen Eingangskonfiguration:
2. Zeile

02.01 Test signal period time 10000 ms
Testpuls-Zykluszeit Taster und Tiirkontakte

02.02 Test signal pulse length Test pulse length: 1000 us us

Test-Pulsbreite Taster und Kontakte

02.03 Check of the test signal for the function 1 off
inputs

02.04 Check of the test signal for the function 2 off
Abb. 406: Auszug Report-Vorschau

22.1.4.4 Fehleranzeige/Meldungsanzeige

Der Safety Parameter Editor gibt Fehler und Meldungen in der Regel in einem Mel-
dungsfeld (Message Box) und zusatzlich in der Fehler- und Meldungsanzeige im
unteren Bereich vom Safety Parameter Editor aus.
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O Errors | @ Messages I Comment | Find
INFO | 4/18/2024 11:24:45 AM || All parameters of the configuration were set to their default values

INFO 4/18/2024 11:06:25 AM Device configuration (Container) imported

INFO 4/18/2024 10:19:38 AM Parameter set version was initialized 0x03030002

INFO 4/18/202410:19:11 AM Parameterization software was reset

INFO 4/18/202410:19:10 AM Safety Parameter Editor Version: 0.6

Abb. 407: Meldungsanzeige

In der Meldungs- wie in der Fehleranzeige haben Sie eine Historie von Meldungen
seit dem Start des Safety Parameter Editors.

Meldungen (wie Fehler) werden immer wie folgt angezeigt:
+ Klasse (INFO, WARNING, ERROR, FATAL)

« Zeitstempel

* Meldungs- oder Fehlertext

» Erganzung (optional z. B. Versionsnummer)

Sie kdnnen die Liste der Fehler/Meldungen mit Klick auf den Papierkorb I16schen.
Liegt ein schwerer Fehler vor, dann kann dieser nicht aus der Anzeige geldscht
werden.

Im Reiter tGber den Meldungen wird farblich markiert, ob Fehler oder Meldungen in
der Liste vorliegen. Auch wenn die Liste verborgen ist (weil Sie z.B. im Kommenta-
reditor einen Text eingeben) ist also sichtbar, wenn eine Meldung oder ein Fehler
vorliegt.

Markierungen

Blau => Meldungen

Gelb => Einfache Fehler

Rot => schwerwiegende Fehler

Fehler haben eine héhere Prioritat als die anderen Ausgaben. Tritt ein Fehler auf,
dann wechselt die Fehleranzeige automatisch in den Vordergrund. Sie kénnen da-
nach durch Klick auf einen anderen Reiter zu diesem wechseln.

22.1.4.5 Suchfunktion

Der Safety Parameter Editor bietet eine Suchfunktion. Damit kénnen Sie einen
Suchtext eingeben und die Stellen finden, die den Text enthalten.

O Errors | @ Messages | Comment | Find W
Search text:  test
02 Test signal input configuration A
02.01 Test signal period time I

02.02 Test signal pulse length

02.03 Check of the test signal for the function 1 inputs

02.04 Check of the test signal for the function 2 inputs

02.05 Check of the test signal for the function 3 inputs v

Abb. 408: Suchfunktion

Sie gehen folgendermalien vor:

Durch Mausklick auf ,Finden® gelangen Sie in den Finden-Dialog. Sie klicken mit
der Maus in die Eingabe fur den Suchtext und kénnen dort Ihren Suchtext einge-
ben. Mit Enter (oder Klick auf das Lupen-Symbol) starten Sie die Suche.

ma_mu_sw-cv68-20428970 de 315



22 | KEB Sicherheitsmodul-Editor KEB Automation KG

Der Safety Parameter Editor zeigt Ihnen das Ergebnis in Listenform an. Sie sehen
links die ID-Nummern der Parameter, die den Suchtext enthalten und rechts die
Textstelle mit gefundenem Suchtext (farbig markiert). Mit Klick auf einen Eintrag in
der Liste navigieren Sie oben zu dem Parameter mit der ID-Nummer.

Die Suche erstreckt sich Uber alle Parameter der aktuellen Anzeige, also Uber alle
Gruppen, die Sie gewahlt haben. Wenn der Text nicht gefunden wird, dann sollten
Sie alle Parametergruppen selektieren und die Suche wiederholen.

Die Suche schlieldt alle Spalten der Parametertabelle ein, die Hilfen auf der rechten
Seite und den Kommentar zur gesamten Konfiguration.

Wird der Suchtext mehrfach gefunden, dann erhalten Sie entsprechend viele Ein-
trage in der Ergebnisliste, ggf. auch zu einem Parameter.

Steht der Suchtext in einem langeren Text weiter hinten, dann verschiebt der Safe-
ty Parameter Editor die Anzeige in der Tabelle so, dass Sie den Suchtext sehen
kénnen. Dazu schneidet der Safety Parameter Editor links Zeichen ab und kenn-
zeichnet dies mit ,,...“

22.1.4.6 Undo/Redo-Funktion

Mit der Undo-Funktion kénnen eine oder mehrere Eingaben von Parameterwerten
ruckgéngig gemachen werden. Ist eine Eingabe mit Undo rickgangig gemacht,
kann diese mit der Redo-Funktion wiederhergestellt werden.

Beide Funktionen Undo und Redo haben jeweils einen Speicher, in dem sie voran-
gegangene Eingaben speichern. Fur das Undo wird jede Eingabe eines Parame-
terwertes durch User erfasst und gespeichert. Bei Ausfliihrung von Undo macht der
Safety Parameter Editor die zuletzt ausgeflhrte Eingabe riickgangig und speichert
diese Aktion (also das Rickgangigmachen) im Redo-Speicher, so dass Redo wie-
derum das Undo riickgangig machen kann. Bei Ausfliihrung von Redo geht der Sa-
fety Parameter Editor entsprechend andersherum vor.

Sie kdnnen also durch abwechselnden Aufruf von Undo und Redo eine Eingabe
beliebig oft rickgangig machen und wiederherstellen.

Bei den folgenden User-Aktionen I6scht der Safety Parameter Editor beide Spei-
cher:

1. SchlieRen des Safety Parameter Editors

2. Importieren einer Konfiguration

3. Rucksetzen der Konfiguration auf Default-Werte
4. Auswahl von Gruppen fir die Anzeige

Das bedeutet, dass nach diesen User-Aktionen kein Undo mehr maoglich ist fir Ein-
gaben, die vor der jeweiligen User-Aktion erfolgt sind, das gilt ebenso fiir Redo.

22.1.4.7 Erweiterte Plausibilitdtsprifung

Mit der erweiterten Plausibilitatsprifung leistet der Safety Parameter Editor eine
weitere Uberpriifung von Parameterdaten. Wahrend die Standardpriifung die Wer-
tegrenzen bei der Eingabe prift und keine unzuldssigen Werte in der gesamten
Parametrierung zulasst, geht die erweiterte Priifung einen Schritt weiter.

Die erweiterte Prifung fuhrt exakt die Prifungen aus, die im Sicherheitsgerat beim
Start auch ablaufen. Dabei kann es Abhangigkeiten zwischen Parametern geben.

Beispiel:

Ein Minimalwert des Parameters yy darf nicht groRer sein als der Wert des Para-
meters xx.
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(Der Parameter yy schrankt den zulassigen Wertebereich des Parameters xx ein).

Die tatsachlichen Regeln sind abhangig vom Sicherheitsgerat und im Handbuch
des jeweiligen Gerates dokumentiert.

Die Prifung wird immer ausgefuhrt:
1. beim Import einer Geratekonfiguration
2. Nach Eingabe eines glltigen neuen Parameterwerts

Wird ein (oder mehrere) Fehler festgestellt, dann erfolgt eine Anzeige im Fullbe-
reich des Safety Parameter Editors:

Safety Module Type: Safety Module Type 5 (KEB)

Description: Parameter version: 5.5.0.8. Configuration Comment:
CRC: 0x0376B71B
o Jeumetertome v ]
B
03.01 | First assigned safety function STO Safe torque off -
03.02 | Second assigned safety function No function assigned [
03.03 | Status of the inputs Equivalent
03.04 Safety input tolerance time 0.010000

o4
04.01 | First assigned safety function SBC Safe brake control
04.02 | Second assigned safety function
04.03 | Status of the inputs

No function assigned

Equivalent

04.04 | Safety input tolerance time 0.010000 s H
05 |

05.01 | First assigned safety function No function assigned

05.02 | Second assigned safety function No function assigned

05.03 | Status of the inputs Equivalent

05.04 | Safety input tolerance time 0.010000 s
06|

06.01 | Configuration of output 1 6000

06.02 | Configuration of output 2 0 v
. ] »

O Errors ] ® Messages I Comment ] Find I Plausibility Errors ]

WARN | 4/28/2024 2:54:03 PM Plausibility error in the configuration

Error: (value of parameter 02.01 is = 5499) AND (value of parameter...
WARN | 4/28/2024 2:54:03 PM Plausibility error in the configuration

Error: value of parameter 06.03 is = 4711

Abb. 409: Anzeige Plausibilitatsfehler

Mit der Anzeige kdnnen Sie die Probleme I6sen, bevor Sie eine Fehlermeldung
des Sicherheitsgerates erhalten.

Wenn Sie die Parameter angepasst haben, verschwindet die Meldung, sobald die
Parameter ,plausibel sind.

Die Anzeige von Meldungen der erweiterten Plausibilitdtspriifung hat
keinen direkten Einfluss auf die Funktionen des Safety Parameter Edi-
tors. Sie kdnnen eine Konfiguration speichern, exportieren, wieder ein-
lesen, auch wenn eine Meldung vorliegt.
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Sie missen auf eine Meldung nicht sofort reagieren. Wenn Sie zwei
Parameterwerte andern wollen und es kommt zwischenzeitlich zu ei-
ner nicht plausiblen Kombination, dann gehen Sie weiter wie geplant
vor.

Vor dem Download der Parametrierung in das Sicherheitsgerat sollte
der Parametersatz plausibel sind, sonst erhalten Sie vom Geréat die
entsprechende Fehlermeldung.
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23 Aktualisierung

23.1 Manuelle Priifung nach neuer Version

Mit der Funktion ,Auf Updates prifen* auf der Startseite oder im Men ,Hilfe” wird eine
Verbindung zur KEB- Homepage aufgebaut, sofern eine Verbindung zum Internet be-
steht. Die Dateiversionen und Dokumente werden auf ein neues Datum Uberprift und auf
Wunsch heruntergeladen und eingebunden.

A

jekt Tools Fenster Scope Konfiguratpr | Hilfe

| | dd 25 | | & Inhalt Strg+Umschalttaste +F1  [ZB) | =
x| E Scope Node 1 H6 si Index Strg-+Umschalttaste +72
HEH| — —
_E] |Geréte—EnsteIIungen| Gerate-Parameter Suchen 1]

ive_u ) )
_d P ——— KEE QuickSupport (Remote Assistance)
Mo

+ KEE COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung ffnen

BB agd

+

1 ru:run parameter
- ru: run parameter B COMBIVIS 6 "FAQ™Dokumente anzeigen
+--|_J de: device info )
+-|_J st: statusinfo 4 — h
+--_J dr: drive parameter Auf Updates priifen
#- 1 vl: velocity mode i Informationen. .. g
-

ds: drive specif. control para.

Abb. 410: Aktualisierung Hilfe auf Updates prifen

r Al
@ Update - - oo B )
Alle Kemponenten sind aktuell! [[] Zeige nur empfohlene Updates

Name Installiert Verfigbar Details Update

A E [C] Kenfigurator

Produktdatenbank | 15.07.2014 | 15.07.2014 | | =] |

~) | O] Dokumente

COMBIVIS-Dokumente |4 Dokument(e) / 26,32 MB|4 Dokument(e) / 3632 MB| | =] |

o ] Sonstiges

KEB Parameter Description ('Parasxml’) | 23.07.2014 23.07.2014 0

KEB Parameter Update (ParaUpdatexml’)| 14.01.2014 14012014 [}

KEB Cperator Parameterfile (Paras.blb’) |05.06.2014 05.06.2014 |}

SchlieBen

. Fl

Abb. 411: Aktualisierung Alle Komponenten sind aktuell

23.2 Automatische Priifung nach neuer Version

Als Hintergrundfunktion ist bei aktiver Verbindung zum Internet eine automatische Pru-
fung nach neuen Versionen eingestellt.

(E» Optionen - Online-Update [» 138])
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23.3 Manuelle Aktualisierung der Parameterbeschreibungsdatei

Falls eine Internetverbindung zur KEB-Homepage nicht mdéglich ist, kann die Parameter-
beschreibungsdatei auch mit externem Speicher (z.B. USB-Stick) aktualisiert werden.

Suchen Sie auf (©» www.keb-automation.com/de) die Datei ,paras.xml* — auf dem PC
oder einem Stick speichern — einbinden Uber Menl — ,Tools* — ,KEB Parameter-Be-
schreibung importieren®

rbeiten  Ansicht Ercjekt' Toaols IEenster Scope  Konfigurator  Hilfe

| | 63 | |« T GerateRepository... E | 2 D | =
-~ 0 X Anpassen... mit X
M2 E] Optionen... nte | #  Online Wizards

KEE Parameterbeschreibungsdatei importieren | ratneterwert

&| Nnde_l_HG_singIE_dri'ur"E_L.
% Download_Sicherheitsmpd

& Inbetrishnahme § Parameter-Beschreibungen neu laden
) KEB Sicherheitsmaodul E KEB FTP
% Parameterliste
IPScan
Y Cenma @ -

Abb. 412: Aktualisierung Tools
Nach dem Import muss die Datei neu geladen oder das COMBIVIS neu gestartet werden.
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24 Geratespeicher

241 Geratespeicher Wizard

Der Geréatespeicher Wizard ermdglicht die Ubertragung von Rezepturlisten in den Gera-
tespeicher von COMBIVERT F6 und S6 ab Firmware V2.3.

Die Verbindung kann erfolgen via:
+ Kabel Art. Nr. 0058025-001D

» KEB-USB-Seriell-Wandler Art. Nr. 0058060-0040 ab Version V2.4 und der Bezeich-
nung ,FTP ready“ auf dem Typenschild

* UDP Port 8002 in COMBIVERT F6/S6-Pro mit dem internen Ethernet Interface
Beachten:

» Der F6 Ethernet- oder der USB-Operator 6ffnet nur den Operator-internen Speicher,
nicht den vom Drive Controller!

+ Dateien in komprimierter Form (Zip-Dateien) kdnnen nicht in den Geratespeicher gela-
den werden.

» Auf den Geratespeicher zugreifen und Rezepte in das Gerat laden funktioniert nur bei
abgeschalteter Modulation (Status voltage enabled, switched on, ready to switch on).

Im Programmierhandbuch des COMBIVERT ist die Geratefunktion beschrieben (Stich-
wort: Rezepturverwaltung). Dieses kann Uber die (» Dokumenten-Datenbank [» 292])
angesehen werden.

Mit dem Geratespeicher Wizard kdnnen auch andere Dateitypen (Beschreibungsdateien,
Firmware etc.) Gbertragen werden.

Der Geratespeicher Wizard befindet sich im Gerateeditor:

IMad Lo L | W= mad | R =t | uau | O

i [ i Mode_1_S6A x —
] | Kommunikationseinstelungen |f! Wizards | Gerate—Paramete"| Geratespeicher H—;‘ Dokumente
—_—

-~

Verbindung aufbauen ’ f Aktueller Status:  Nicht verbunden

Rezepturverwaltung | Dateisystem

Rezepturen auf dem Gerat:

M

Abb. 413: Geratespeicher
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1
2 3 4 5
6 7
(%3] Dem Lproject* - KEB COMBIVIS 6 [CAUTFON! TESTVERSIAN! NOT FOR PRODUCTIVE USE!] {Registriert fur KEB Automation KG =E
Datei| Bearbeiten Ansicht Projekt [Tools Fenster| Konfigurator Hilfe
S 12N & B 22 FRE »&R(EE
Navigat ~ # x| @ Node_1|s6A x ad
=3 pgmo1 2 [ A Wizards | Gera A Hd Dokumente
= #@ Node_1_S6A (KEB|| ———1
) KEB Safety Module] Verbindung trennen Aktueller Status:  Verbunden
lEerees Rezepturverwaltur Da!ewsysteﬂ
Lokaler Computer Verbundenes Gerat
(<)) ci\users\tuennermann\Documents\Downioad Cv
o Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schicken
Organisieren ~  In Bibliothek aufnehmen = Freigeben fur>  » & ~ @ Aktueller Zugrifslevel §: Schreibgeschiitzt
# Downlog | Name; Andel= Name Erstellufgsdatum  Groe  Zugriffslevel
k Eigenet ). Safety 1411
4 ) Eigene L ). Safety Listen 28.0€ 1C460004.nxf | 2016-11416 15:59:28| 435,52 kB | 5: Supervisor | o
). Safety Modul 2 1502
). BT.C6. v y 9266.blb | 2019-04-24 15:39:52| 241,81 kB 5: Supervisor a8
. Weiler 1502
4 | Downl ot 070
). Bend| - v 1 1P3CO00F.nxf | 2018-10-18 12:44:20| 683,46 kB 5: Supervisor o
=| ). Zelihofer 0712
) Embz | £72017_03_13_Backup Single.cvxpl 1302
). Flash  Edbackup F4CAwS 26.08 DA\ Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schicken
). Flore  [hBackup_28.07_2017.56 mit Coggfng.cvepl 0208 _ < e
| Geon  ]Cogging alsmhfl-84j9 Backup.c 24065 Aktueller Zugrifslevel 0: Schreibgeschitzt
). Holt  “Cogging a3smhf0-84j0 Backup.csv 0408 ) [ name Erstelungsdatum  GroBe  Zugriffslevel
| kuno  EEAFS_Parameterliste_Offline_Scope_einschalten per_downlo... 2102 4 |  [— (7=
| prurs | [EBFSA Posiionierschittaws 0608 LCAGODD4.NXF | 2003-01-01 D1:00:00 435,52 kB 02 | J M
[ Parameterliste.dws 2105 |
S Safet  E7 07410 A3 Combiverts.dws 3007
). safet 156 2017.05_31 Temp_Project Backup.dw5 3105
). safet T6_Test_Generatorbetrieb.navstate 27.06 -
) Weile~ < i J »
l 29 Elemente
< »

Abb. 414: Geratespeicher Verbindungen

1 Verbindung blau = Kommunikation 2 Verbindung mit Geratespeicher auf-
mit Geratespeicher, Griin = mit Ge- bauen.
rat, Rot = offline

3 Anzeige Dateisystem 4 Dateien auf dem PC
5 Datei Ubertragen 6 Dateien im Geratespeicher
7 Ablageflache fur Dateilibertragung

Rezepte haben die Dateiendung ,dw5*.

2411 Zugriffslevel / Passwort

Zum Ubertragen muss abhangig von der Dateifunktion ein bestimmter Zugriffslevel ein-
gegeben werden:

» Anwenderzugriff: Level 3 = Applikation, Passwort: 440
» Servicezugriff: Level 5 oder 6 = Supervisor, Passwort ***

Anwenderspezifische Passworter sind nicht mdglich.
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Verbundenes Gerat
C:\ Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schicken
Aktueller Zugriffslevel 3: Applikation
E Name Erstellungsdatum Grobe Zugriffslevel
9266.blb 20159-04-24 15:39:52 | 241,81 kB | 5: Supervisor a
E #042%_564_Demo_SM_W24_Grundparametrierung.dws |2019-02-18 12:33:42 (39,17 kB | 5: Supervisor u|
E #043%_S6A_Demo_ASM_V24_Grundparametrierung.dws | 201$-02-18 12:21:58| 38,64 kB [ 5: Supervisor @
E #001#%_Parameterliste_test.dws 2015-08-12 15:05:34| 147 B 3: Applikation H benennen
S6A_FPGA_02040011_20171110.bf 201%-05-0% 15:48:10( 175,71 kB | 5: Supervisor @
( 1C450004. nof 2016-11-16 15:59:28 | 435,52 kB | 5: Supervisor @
1L340002.nxf 2018-05-07 14:41:42 | 367,18 kB | 5: Supervisor o
1N2D000C.nxf 2018-11-06 14:34:32 | 539,81 kB | 5: Supervisor a
1P3CO00F. nxf 2018-10-18 12:44:20 | 633,46 kB | 5: Supervisor ]
Abb. 415: Geratespeicher Applikation
Das Passwort muss Uber das Schlisselsymbol eingestellt werden.
1IZdBE BB e rBRX B0 ohirIBE
avigator ~ 3 X i Node_1_S6A x
& pemo 1 B | Kommunikationseinstelungen | ~' Wizards | Ger'ate-Parameter| Geratespeicl

=3 Node_1_S6A (KEB
_} KEB Safety Module
Parameter list

Rezepturverwaltung | Dateisystem

Lokaler Computer

E] C:\Users\tuennermannDocuments\Download CV

Abb. 416: Geratespeicher Passwort

Die Schlisselsymbole in der Toolbar oder unten im Parametereditor funktionieren hier
nicht! Der aktuelle Zugriffslevel wird hier angezeigt:
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Verbundenes Gerat

C: Datei(en) hier ablegen um sie in diese
o
' [.f-'-.ktueller Zugriffslevel 3: Applikation ]
Mame Erstellungsdatum Gr

E 20422 _S64_Demo_SM_VZ24_Grundparametrierung.dws |2019-02-18 12:33:42 (39,

E #0432 _564_Demo_ASM_V24_Grundparametrierung.dws |2019-02-18 12:21:58 | 38,

E #001%_Parameterliste test.dws 2019-08-13 08:34:32 | 14

1NZD000C. rod 20158-11-06 14:34:32 | 53¢

) D: Datei(en) hier ablegen um sie in diese
o~

Aktueller Zugriffslevel 3: Applikation

'( Mame Erstellungsdatum Grofe Zugriffslevel

| 1C460004.NXF [ 2005-01-01 III].:DEI:DD|435,52 kB|3:AppIiI:atin:un| Umbenennen “_[
Abb. 417: Geratespeicher Aktueller Zugriffslevel
Nach einem Power-On-Reset ist der Zugriffslevel wieder auf 0 zurtickgefallen.

24.1.2 Verbindungsaufbau
Betatigen der Schaltflache ,Verbindung aufbauen®. Ggf. das Geratepasswort eingeben.

Die Verbindung zur Parameteroberflache (griiner Stecker im Navigator) wird unterbro-
chen und auf den internen Speicher “umgeleitet” (blauer Stecker). Die Parameter sind
wahrend der Nutzung des Geratespeicher Wizards nicht ansprechbar.
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Datei Bearbeiten

2 EHE BB

MNavigator

Ansicht  Projekt Tools

Fenster Konfigurator

CORRE I A EN & |- = E 2
+ 3 x | [ Node_1_S6A x

Kommunikationseinstelungen

~' Wizards | Gerat

1 "/ KEB Safety M ndule] E:Uerhindung aufbauen b
_ Parameter list

f Aktueller ¢

Rezepturverwaltung | Dateisystem

Lokaler Computer

C:\Users\tuennermann\Documents\Dow
Abb. 418: Geratespeicher Verbindung_aufbauen
1=EHE 2R o b BBRBX BEODEBER SR R
avigator v 3 X il Node_1_S6A x

~H-Bemp 1 B | Kommunikationseinstelungen | ~ Wizards | Gerite-P;
Node_1_S6A (KEB {| (&

~) KEB Safety Module E-Verbindung trennan )[ o J Aktueller Status:
(R
Parameter list

Rezepturverwaltung

Dateisystem

Lokaler Computer

—

Abb. 419: Geratespeicher Verbindung trennen

24.1.3 Gespeicherte Rezepte anzeigen

Karte Rezepturverwaltung.

Die Rezepte kdnnen als Parameterliste in den Navigator tUbertragen werden

Kommunikationseinstelungen | # Wizards | Gerate-Parameter | Geratespeicher | g Dolumente

er
Aldueller Status:  Nicht verbunden
isystem

S
Rezepturen auf dem Gerat:

l Rezepturverwaltung |

ID  Rezepturname
042

Grofe

S6A_Demo_SM_V24_Grundparametrierung

40108 Bytes
043

Zu COMBIVIS dbertragen

@
39571 Bytes

S6A_Demo_ASM_V24_Grundparametrierung Zu COMBIVIS ubertragen

Abb. 420: Geratespeicher Rezepturverwaltung
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24.1.4 Rezept erzeugen

Eine Parameterliste kann aus dem Navigator direkt als Rezept in den COMBIVERT gela-
den werden. Parameterliste markieren — rechte Maustaste — ,Als Rezeptur herunterla-
den®.

BzEHE ERRB ) e gy 53 B &= O
EERNES * % X || [ node_1.S6A x ([ P
) -@ reme_frof t Kommunikationseinstellungen | # v
= ¥ Node_1_ssa (KEB Geraet)
(_EJ_EEE&W@% ‘ Verbindung aufbauen 28
Paramebaclicta
Hschneiden ktemfstem
Kopieren
= Einfdgen i
> Loschen jermann|Dc
f@ KEE-Gerdte auflisten In Biblic
KEE-Gerdtesuche
4% KEB-Gerdt hinzufiigen
Parameterlisten vergleichen
[ Export b
i
[ & Als Rezeptur herunterladen I ||
-y
= Elemente in Konfiguration anzeigen
Objekt hinzufdgen 803b7d113
) Ordner hinzufigen...
[§" Objekt bearbeiten fprator
Objekt bearbeiten mit... =
TTOTTOuTe
H ./ dylleng

Abb. 421: Geratespeicher Als Rezeptur herunterladen

Es wird ein Passwort abgefragt. Das Nutzerpasswort ist typischerweise ,440“ (Level 3).
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Bitte gegen Sie ein Passwortein: | = || = | ﬁl

EEEE

Ok | | Abbrechen |

Abb. 422: Geratespeicher Passwort eingeben

Die Dateinamen der Rezepte miissen bestimmte Kriterien erfillen (=> Programmierhand-
buch). Die Funktion und der Name kénnen ausgewahlit werden.
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L SIS | g Wode 1 S6A X ([
Ep——" el =
= Meue Rezeptur ﬁ = || B
Resultierender Dateiname der Rezeptur: ]
#001# Parameterliste_test.dws ;
Bitte wihlen Sie eine ID fir die Rezeptur: [
) PON - wird beim Einschalten geladen anni|
) DEF - wird beim Zuricksetzen des Geréts geladen |
@ Machste freie [D: 001 -
) Manuelle ID: 1 *
Bitte wihlen Sie einen Namen fir die Rezeptur:
Parameterliste_test
o
‘ H T seTaUoUToenS D/ dl
.. Remitzer

Abb. 423: Geratespeicher Nachste freie ID

Mit ,OK* wird die Liste als Rezept in das Geratedateisystem Ubertragen. Doppelte Datein-
amen werden dabei vermieden.
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Verbundenes Gerat
=\ Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schii
-~
'ﬁ' Aktueller Zugriffslevel 3: Applikation
e
— MName Erstellungsdatum Gribe Zugriffsley
rund
9266.blb 2019-04-24 15:35:52 | 241,81 kB | 5: Supervi
T E £042&_564_Demo_SM_V24_Grundparametrierung.dws [2019-02-18 12:33:42 (39,17 kB |5: Supervi
- {
3 = #001#_Parameterliste_test.dws 2019-08-12 15:03:42|147 B |3: Applikat
1N2DO000C. mod 2018-11-06 14:34:32 | 539,81 kB | 5: Supervi
it
) S6M_FPGA_02040011_20171110.rbf 2019-05-09 15:48:10/ 175,71 kB | 5: Supervi
( 1C460004.nxf 2016-11-16 15:59:28 435,52 kB | 5: Supervi
ot .
= =y #0432 _564_Demo_ASM_V24_Grundparametrierung.dw5 | 2019-02-18 12:21:58| 38,64 kB | 5: Supervi
=
1L340002.nxf 2018-09-07 14:41:42 [ 357,18 kB | 5: Supervi
0D 1P3CO00F. mwf 2018-10-18 12:44:20 [ 683,46 kB | 5: Supervi
D=\, Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schii
Eal
b Aktueller Zugriffslevel 3: Applikation

Abb. 424: Geratespeicher Parameterliste_test

24.1.5 Dateisystem / Datei Ubertragen

In der Karte ,Dateisystem” werden in der linken Fensterhalfte das Dateisystem des PCs
und in der rechten Fensterhalfte das Dateisystem des COMBIVERT gezeigt.

Im COMBIVERT sind die Laufwerke C: und D: vorhanden. Normalerweise werden auf C:
die benutzerspezifischen Dateien (Rezepte) und auf D: die systemrelevanten Dateien
(Firmware etc.) abgelegt.

Die Dateinamen der Rezepte missen bestimmte Kriterien erflillen (=> Programmierhand-
buch)

Ubertragung eines Rezeptes aus dem PC-Dateisystem in den COMBIVERT ausfiih-
ren: Dateien auswahlen (markieren) — mit > von einem zum anderen Dateisystem uber-
tragen,

oder die Datei mit der Maus vom PC-Dateisystem per Drag&Drop auf die gestrichelte Fla-
che ziehen.
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KEB Automation KG

| VieAlUs | G dlErarameLe | o

| = vokumene |

!

Rezepturverwaltung | Dateisystem

D Aktueller Status: - Nicht verbunden

Lokaler Computer

C\Users\tuennermann\Documents

Organisieren » Open with COMEIVISG ~

|| Configurationl-AllUsers.opt
|| Configurstionl.-tuennermann-PROD.opt
| eneff.navState

[¥ eneff.project

[ eneff-llUsers.opt

Freigeben far

[&=] Bilder  *  Name

S Dokume  [}#0012 Parameterliste test.dw5

& Musik [ #0422 _S6A_Demo_SM_V24_Grundparametri...
B Videos [*) Configuration.project

12.08.2019 15:05
12.08.2019 14:59
08.03.201911:23
08.03.201911:23
08.03.201911:23
08.08.2019 15:41
30072019 11:55
08.08.2019 15:41

[ eneff-tuennermann-PROD.opt 08.08.2019 1541
| kamp.navstate 26.07.2019 08:54

%7 kamp.project 26.07.2019.08:33

| kamp-AllUsers.opt 26.07.2019 08:54

| kamp-tuennermann-PROD.opt 26.07.2019 08:54

| MarketinglnavState 08.03.2019 11:39

(¥ Marketingl project 08.03.201911:39

| Marketing1-Allusers.opt 08.03.201911:39

ot L Marketingl-tuennermann-PROD.opt 08.03.201911:39
[ sm3.navState 09052019 15:57

BN [ g project 08.05.201915:52
&3 | sm3-AllUsers.opt 00.05.201915:57
GSM-S ~ o [ i ]

—_—

yP
COMBIVIS5 ¢
COMBIVIS5 ¢
COMBIVIS6 |
OPT-Datei
OPT-Datei
NAVSTATE-D!
COMBIVIS6 |
OPT-Datei
OPT-Datei
NAVSTATE-D
COMBIVIS 6
OPT-Datei
OPT-Datei
NAVSTATE-D
COMBIVIS 6
OPT-Datei
OPT-Datei
NAVSTATE-D
COMBIVIS 6
OPT-Datei
B

Verbundenes Gerat

- Catetom) et blegen i 5 e Lochner 7 chcken |
Celler Zugrifislevel 3: Applikation
z Name Erstellungsdatum  Grobe  Zugrifclevel
9266.blb 2019-04-24 15:39:52| 241,81 kB | 5: Supervisor
[ #042#_S6A_Demo_SM_v24_Grundparametrierung.dw5 |2019-02-18 12:33:42| 39,17 k8 |5: Supervisor
3 [ #043%_S6A_Demo_ASM_v24_Grundparametrierung.dws | 2019-02-18 12:21:58| 38,64 k8 |5: Supervisor
[ #0012 _Parameteriiste_test.dws J 2013-08-12 15:05:34| 147 B |3: Applikation
) S6A_FPGA_02040011_20171110.rbf 2019-05-09 15:48:10| 175,71 kB | 5: Supervisor
( 1C460004.md 2016-11-16 15:59:28| 435,52 kB | 5: Supervisor
11340002.nxf 2018-03-07 14:41:42| 367,18 kB | 5: Supervisor
1N2D000C. mxf 2018-11-06 14:34:32| 539,81 kB | 5: Supervisor
1P3CO00F.nxf. 2018-10-18 12:44:20| 633,46 kB | 5: Supervisor
— Datei(en) hier ablgen um sie in disses Laufwark zu schicken
" alcueller Zugrifslevel 3: Applikation

Abb. 425: Geratespeicher Paramelerliste Gbertragen

Ubertragung eines Rezeptes aus dem COMBIVERT in das PC-Dateisystem ausfiih-
ren: Dateien auswahlen (markieren) — mit < von einem zum anderen Dateisystem uber-

tragen.

1 - I

Jter Verbundenes Gerat

pennermernBocuments = c\ Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Lau

- In Bibliothek aufnehmen - Freigeben fur « Brennen  » > (7] Aktueller Zugriffslevel 3: Applikation

Y - Anderungsdatum | Typ i Name Erstellungsdatum  GroBe

B 12.08.2019 15:05 COMBIVIS5 ¢
Ei-; 5 ¥ rametri 12.08.2019 14:59 COMBIVIS 5 ¢ 9266.blb 2019-04-24 15:39:52| 241,81 k
(%7 Configurationt.project Lt AR COMENEESE ; #0422 S6A_Demo_SM_V24_Grundparametrierung.dwS |2019-02-18 12:33:42| 39,17 k8
|| Configurationl-AllUsers.opt 08.03.2019 11:23 OPT-Datei

|| | [ Configurationt-tusnnermann-PROD.opt 080320191123 OPT-Datei [ T R e l 0190612 15:03:42 | 147 8

) || eneff.navState 08.08.2019 15:41 MNAVSTATE-D

3| (%7 eneff.project 30.07.2019 11:55 COMBIVISE g 1N2D000C.rxf 2013-11-06 14:34:32 539,81 k
|| eneff-AllUsers.opt 08.08.2019 15:41 OPT-Datei

k- || eneff-tuennermann-PROD.opt 08.08.2019 15:41 OPT-Datei S6A_FPGA_02040011_20171110.rbf 2019-05-09 15:48:10 | 175,71 k

n || kamp.navState 26.07.2019 08:54 NAVSTATE-D

| [ kamp.project 26.07.2019 08:33 COMBIVIS6 £ 1C460004.nxf 2016-11-16 15:59:28| 435,52 k

1 | kamp-AllUsers.opt 26.07.2019 08:54 OPT-Datei —

3 || kamp-tuennermann-PROD. opt 26.07.2019 08:54 OPT-Datei = #043#_56A_Demo_ASM_V24_Grundparametrierung.dw5 | 2019-02-18 12:21:58 | 38,64 kB

t B | Marketingl.navState 08.02.2019 11:39 NAVSTATE-D 11340002.r06F 2015-09-07 14:41:42 | 367,15 k
[;'Markatmgl‘projact 08.02.2019 11:39 COMBIVIS6E 7

: | Marketingl-AllUsers.opt 08.02.2019 11:39 OPT-Datei 1P3C000F.rf 2018-10-18 12:44:20 | 683,46 k

! | Marketingl-tuennermann-PROD.cpt 08.02.2019 11:39 OPT-Datei

3 L_|sm3.navstate 09.05.2019 15:57 NAVSTATE-D

! [ sm3.project 08.05.2019 15:52 COMBIVIS 6 £ D\ Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Lau

e Al leare nnt N0 NS IM10 15,57 ADT.Natai = >

Abb. 426: Geratespeicher Parameterliste ausfiihren

24.1.6 Rezept im Dateisystem bearbeiten

Das Rezept kann aus dem Dateisystem geléscht werden (Mulleimer-Symbol). Der Re-
zeptname kann geandert werden.
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Verbundenes Gerat
=
C:\ Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schicken
Aktueller Zugriffslevel 3: Applikation
Name Erstellungsdatum Gribe Zugriffslavel
9266.blb 2019-04-24 15:35:52 | 241,81 kB | 5: Supervisor ij
[} #0422 _s6A_Demo_SM_V24_Gi|2013-02-18 12:33:42 [39,17 kB |5: Supervisor &G
#001# Parameterliste_test.c 019-0 0324 Applikation| | [Vl ==0E | B
LN2D000C. nxf 2018-11-06 14:34:32 [ 539,81 kB | 5: Supervisor ij
) S6A_FPGA_02040011_2017111|2019-05-09 15:48:10| 175,71 kB | 5: Supervisor ij
1C460004.nxf 2016-11-16 15:55:28 (435,52 kB | 5: Supervisor ij
% £043#£_560_Demo_ASM_V24 (|2019-02-18 12:21:58 (38,64 kB |5: Supervisor ij
[
1340002 nxf 2018-09-07 14:41:42 | 357,18 kB | 5: Supenvisor ij
1PZCO00F, nxf 2018-10-18 12:44:20 | 583,46 kB | 5: Supenvisor ij
D\ Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schicken
-~
Aktueller Zugriffslevel 3: Applikation

Abb. 427: Geratespeicher Rezept umbenennen

Der Inhalt eines Rezeptes kann nur geandert werden, in dem es als Parameterliste zum
Navigator Ubertragen und nach der Anderung wieder als Rezept gespeichert wird.

(E» Gespeicherte Rezepte anzeigen [» 325])

24.1.7 Verbindung Trennen

Nach dem Trennen der Verbindung baut sich die Verbindung zur Parametrieroberflache
des COMBIVERT wieder auf = griines Steckersymbol im Navigator. Bedingt durch Sperr-
zeiten betragt die Umschaltzeit ca. 10 Sekunden.

1FEHBE 2 E oo b BB R B |- R & 2
avigator v 3 X il Node_1_S6A x
-Bemp 1 E] | Kommunikationseinstelungen | ~' Wizards | Gerate-P:
Node_l_SEA (KEB (| fgrrrrereerrerereessroreemeersoree
5 e sy o Vrombng vemen || 9 Acuter s
Parameter list = )
Rezepturverwaltung | Dateisystem

Lokaler Computer

—

Abb. 428: Geratespeicher Verbindung trennen
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24.2 KEB FTP Dateitransferprogramm

Mit dem KEB File Transfer Programm (KEB FTP) kdnnen Daten zwischen KEB Kompo-
nenten ausgetauscht werden. Folgender Transfer ist moglich:

» PC und KEB Portable-Operator (Artikelnummer 0058060-1010 /-1110) mit USB-Kabel

+ PC und COMBICONTROL C5/C6 COMPACT I+Il, H6CU, P6, T6MCU mit LAN-Kabel
(nicht mit dem KEB-USB-Wandler).

* PC und dem Bedienoperator vom COMBIVERT F6 mit USB- oder LAN-Kabel (UDP
Port 8002).

* PC und COMBIVERT S6/ F6 mit Kabel ((=» DIN 66019 - RS-232 Kabel Operator
0058025-001D [r 29])) oder KEB-USB- Seriell-Wandler ab Version V2.4 und der Be-
zeichnung ,FTP ready“ auf dem Typenschild ((Z» KEB-USB-Seriell-Wandler
0058060-0040 [» 291)).

e PC und UDP Port 8002 in COMBIVERT F6/S6-Pro mit dem internen Ethernet Inter-
face.

Einschrankungen

» Die Operatoren 00F6P00-2000 und -3000 6ffnen nur den internen Speicher des Ope-
rators (nicht den vom Drive Controller)! Der Operator 00F6P00-4001 hat zwei Modi fiir
den Zugriff auf den Operator-internen bzw. den Geratespeicher.

» Dateien in komprimierter Form (Zip-Dateien) kdnnen nicht in den Geratespeicher gela-
den werden.

» Auf den Geratespeicher zugreifen und Rezepte in das Gerat laden funktioniert nur bei
abgeschalteter Modulation (Status voltage enabled, switched on, ready to switch on)

» Nicht fiir C6 IPC Typen verwendbar!

Offnen von KEB FTP
Mendleiste ,Tools" — ,KEB FTP*

earbeiten  Ansicht Erujel{ Tools apnster Scope  Konfigurator  Hilfe

E E K '] Gerdte-Repository... E @ ﬁ
- 0 X Anpassen... mit

SM2 E] Optionen... nte | # Online W

% Mode_1_H&_single_drive_y
Download_Sicherheitsmod
# Inbetriebnahme

KEE Parameterbeschreibungsdatei importieren rameterwert

Parameter-Beschreibungen neu laden
.

_} KEB Sicherheitsmodul | KEE FTP |
Parameterliste TPocan
E Scope
KEB-Dokumente

KEB-Dokumente verwalten

s @ B qH|w

Parametersicherung

+--_j ps:positioncontrol para.
Abb. 429: Geratespeicher Tools KEB FTP
Hinweis:
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Das KEB-FTP ist ein separates Programm, das im Fenster von COMBIVIS 6 angezeigt
wird. Es kann auch unabhangig von COMBIVIS separat von der KEB Homepage bezo-
gen werden. Da KEB FTP und COMBIVIS 6 nicht gleichzeitig auf denselben COM-Port
zugreifen kdnnen, darf der von KEB FTP benutzte COM-PORT bei COMBIVIS 6 oder an-
deren Programmen nicht aktiv sein.

Einstellungen:

IP-Adresse oder COM Schnittstelle und ggf. Passwort (=> Geratebetriebsanleitung) mis-
sen eingestellt werden, dann — ,Connect".

Das Passwort setzt sich, abhangig vom Gerat, einige Zeit nach der letzten Bedienung zu-
ruck. Fur die Verbindung zu COMBIVERT S6/F6 muss die Baudrate auf 115200 einge-
stellt sein.

Dateinamenlange max. (z. B.):

+ COMBICONTROL C5 = 8 Zeichen + Endung
+ COMBICONTROL C6 = 32 Zeichen + Endung
» Portable Operator = 32 Zeichen + Endung

=> auch die jeweilige Geratebetriebsanleitung

1 2 3
) DWS6AS0203_2017_12_19 Software_S6A S6K_EtherChT [ xesrre x =
IP:Pqrt f COMx:Baud Size
[ = Jrom4: 115200 . @5yte Password
©) KiB DISCONNECT 34
? COMs: COM4 - @ MiB
rerpote : connected
— e Files: 4 —
C:\Users\muenchenberg\Data\Eigene Dateien\S6\Software\56-A_240 = = C:\ Access:5 |‘,x
: i}-[] 16 training =T
=R Software [l DiY,
: [ 21beta i
|| 23release_version |
[ Aktuel
i -3 Doc
i m-l | DW savintpara S
a | 1 3
MNAME SIZE DATE TIME NAME SIZE DATE TIME
0460004, nixcf 5419288 7/31/2018 4:29:07 ... S6A_FPGA_ETC_020.., 1810098 5/9/2017 10:47:22 ...
OP3CO005.nxf 3495606 7/31/2018 4:29:17 ... #001%_liste 1.dws 337986 7/25/2018 2:07:00 PM _
S6A 2.4.0.3.Zip 136466... 7/3/2018 9:42:13 AM 0C450004.nxf 5419285  7/31/2018 42506 ...
S6A_FPGA_D204001... 1799228  11/5/2017 3:1%:08FPM 0P 3C0005.nxf 8495608  7/31/2018 4:29:15 ...
S6A_FPGA_FTC_020... 1810098  7/31/2018 4:23:03 ...
S64_MAIN_D203000... SB7E L3 P 5
S6A_MAIN_D203000.., 160095... 7/31/2018 4:25:30...
S6A_MAIN_D204000... 487B 6/6/2018 2:45:45 PM
S6A_MAIN_D204000... 151737... 6/6/2018 2:45:45PM
Abb. 430: Geratespeicher Datenubertragung_PC_Geréat
1 Ubertrage Daten von PC in Gerat 2 Kommunikationseinstellungen
3 Ubertrage Daten von Gerat auf PC 4 Daten im KEB Gerat

5 Datenim PC

Sehen Sie dazu auch

Anschluss COMBIVERT F5 [ 37]
Anschluss COMBIVERT B6 [ 38]
Geréateanschluss [ 37]

Geréatespeicher (Rezepturverwaltung) [ 127]
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24.2.1 Operator 00F6P00-4001
Beispiel: Laden einer Arbeitsliste Typ .wr5 auf den Operator 00F6P00-4001
Der Operator hat 2 Schnittstellen: USB-B und LAN/UDP.
Version 1 mit LAN Verbindung tiber COMBIVIS Gerateeditor:

Der ,Geratespeicher* im COMBIVIS greift immer auf den ersten Speicher in der Daten-
verbindungskette zu. Damit auf den Operatorspeicher.

» Operator direkt mit COMBIVERT F6 oder Uber Kabel 0058025-004A mit COMBIVERT
S6 verbinden

PC und Operator mit LAN Kabel verbinden

» Operator nicht in ,FTP Lokalmodus*® oder ,FTP Briickenmodus*

Verbindung zum Gerat in COMBIVIS aufbauen (abhéngig vom Netzwerk, Geraten etc.)
+ Offnen ,Geratespeicher* im Editor

» Verbindung aufbauen, das Steckersymbol wechselt von griin auf blau
» Passwort 660" einsetzen (Schlisselsymbol)

» Datei Ubertragen (=P Geratespeicher (Rezepturverwaltung) [» 127])
* Verbindung trennen

HE— g A=) coMNLE b G | o Wl | 2| [
avigatar -~ o X Startseite a startup [Node_1_S6P: Parameter lists] [ kesrFTP =) KEB-Dokumente
Sl Temp_Profect ~ | Kommunikationseinstelingen " Wizards | Gerate-Parameter Operator-Parametef  Geratespeicher  §5] Dokumente
=¥ Node_1_SeP (KEB G
% Cockpits |:| ’ Aktueller Status: Verbunden
KEB Safety Module Rezepturverwaltung | Dateisystem
= :—@ Parameter lists
startup Lokaler Computer Verbundenes Gerat
B seopes R — Al
CZ'/, Wizards c:\ Datei(en) hier ablegen um sie in dieses Laufwerk zu schicken
~
% Cockpits Organisieren v » == - o 6 _
frg Parameter lists Mame - T
TLB: Scopes # Schnellzugriff Name Erstellungsdatum Griifie Benitigter Zugriffslevel
£ wi £l Bewirtungen [rrm—
- Wizards Relesse notes 65-66 9323.blb 2024-03-07 11:35:08| 683,9 kB |6: Supervisor Umb [
@ OneDrive
E@Arba\tsdateliwh\tepapar Functiy language_f6.dat|2023-12-13 13:58:32| 12,72 kB |7: Supervisor Umbenennen
N E Dieser PC |=| Export_(x03020001_2024-05-08.1
8 30-Objekte @Kurbus.docx paras.blb 2024-01-18 17:12:36| 800,19 kB | 7: Supervisor Umbenennen
o [EE ma_dr_fb-operator-inst-2037548 —
=] Bilder 2l Parameter list_S6_test].cws [} 6wn12720.0W5 | 2003-01-01 01:00:00(597 B |6: Supenviser [
~ [ Desktop [ Parameterliste_test_vl.dw5 — = .
- 19323.0W5 | 2003-01-01 01:00:00 41,73 B: 5i (U
3 Links k Parameterllste_v\‘dwfh = e ! Upenvisor [
> Mill \éscweﬂeu'“a [ dwn12721.0W5 | 2003-01-01 01:00:00|597 B |6: Supervisor [
. Scope_new.sch
_E BinLibraryControl zip \ES(Dpe_new_km.s:E éstarmp.wrS 2024-07-31 11:12:58| 179 B 6: Supervisor Umb: [
|= Dokumente [ startupwrs -
a
‘ Downloads @Use(asadn{x
J’ Musik @Use case_F7.docx
m Videos

Abb. 431: FTP LAN 1

Version 2 mit LAN Verbindung tber KEB FTP:

» Operator direkt mit COMBIVERT F6 oder Gber Kabel 0058025-004A mit COMBIVERT
S6 verbinden

» PC und Operator mit LAN Kabel verbinden (ggf. IP-Adresse in Parameter fb01 Uber
USB oder Tastatur anpassen)

» Operatormeni ,FTP Lokalmodus® wahlen

» Im COMBIVIS Navigator im Kontextmenu (rechte Maustaste) das Gerat ,,offline” schal-
ten. Alternativ in der Karte ,Kommunikationseinstellungen® im Gerateeditor.

 Menl / Tools / KEB FTP starten

» IP-Adresse und Port eintragen Format “xxx.xxx.xxx.xxx:8002" (zweistellige Nummer
auch nur zweistellig eintragen)

e Feld ,COMs" leer
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» Passwort 660 (Anwenderzugriff) eintragen

,Connect"
- e ey [T-EC R WSH @sd | T S | L= | 3dad
] Startseite [ FE Mode_156P G  startup [Node_1 S5P: Parameter lists] | "B KEBFTP x E KEB-Dokumente
IRt Bt Size
| [l J172.17.125. 143:8002 | [@ Byte Password
[ KiB DISCONNECT
7 COMs: e MiB
local remote : connected
el : — e | Files:7
b)) =g | =l | || (B2 Bytes: 15768388
C:\Users = = sJocuments\startup.wrs |= c:h
[#--[ | KEBA Linear ~ || E-a C)
[#-[] Meine Datenguelen
[#-[| Meine Shapes
[#-[| Motordatenbank
[#-[] Mew folder
[+~ OneMote-Notizbiicher w
MAME SIZE DATE TIME ~ || NAME SIZE DATE TIME
S6_testrun.project 2241748 27.07.2017 15:40:56 9323.blb 7003128 07.03.2024 10:35:08
SafetyBox_0.0.0.1.Device.SafetyBox, 81808ca8-21d1-441f,.. 4870659... 20.09.202113:33:20 language_f6.dat 130253 B 13.12.2023 12:58:32
SafetyBox_0.0.0. 1.project 5176808  17.09.2021 12:26:38 paras.blb 8193928 18.01.2024 16:12:36
Safety_modul_messetisch. project 690438 15,11,2017 14:10:00 dwn12720.0W5 597EB 01.01.2003 00:00:00
Sample_DriveControlCia402_C65+56_EtherCat.Cé.CiaCont... 324939... 28.05.2021 13:49:06 dwn9323.DW5 427338 01,01,2003 00:00:00
Sample_DriveControlCia402_Ca5+556_EtherCat.project 5121588  13.11,2017 13:18:32 dwn12721.0W5 597 B 01.01.2003 00:00:00
Scope 2021-07-29T14_04_42.5c6 581696 B 29.07.2021 14:27:20 startup,wrs 1798 31.07.2024 09:12:58
Scope_f6.sch 343581B  24.11.2021 11:40:24
SOLC Test 1.project 106336 B 15.02.2021 11:30:14
Cirhara [Mhardrahrahlarkanm iima mit ST daes 1C2ACT R MN& Na IN19 160038

Abb. 432: FTP LAN 2

* In der linken Halfte ist der Zugriff auf den PC, auf der rechten Halfte ist der Zugriff auf
den Operatorspeicher sichtbar.

» Im Operatorspeicher das Laufwerk C:\ anklicken und 6ffnen
« Im PC die vorgefertigte Arbeitsliste auswahlen
+ Mit Button ,>> Ubertragen
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— v = omey sy | ez s sy [EERF e
|| B Startseite [ Mode_1_seP startup [Node_1_S6P: Parameter lists] "B KEBFTP x [[Z] KEB-Dokumente
v || IP:Port / COMx:Baud Size
G |i|172.1?. 128.143:8002 o] @ Byte Password
() KiB DISCONNECT
? COMs: ¥ O mis
E[T Toca remote : connected
=1 = — P | Files:7
) =g | = = |[M)] |E8| |EL| Bytes: 1576833 B
C:\Users = = \Documents\startup wrs |= ch
E ¢ G- KEBA Linear 2 =Y
t--[ | Meine Datenquellen
-] Meine Shapes
H-[E] Motordatenbank
-] Mew folder
-] OneMNote-Motizblcher "]
MAME SIZE DATE TIME || NAME SIZE DATE TIME
SafetyBox_0.0.0.1.Device SafetyBox.B1808ca8-21d 1-441f... 487069... 20.09.2021 13:33:20 9323.blb FO03128  07.03,2024 10:35:08
SafetyBox_0.0.0. 1.project 517680E  17.09,2021 12:26:36 language_fo.dat 13028 B 13.12,2023 12:558:32
Safety_modul_messetisch.project 69043 B 15.11.2017 14:10:00 paras.blb 8193926 18.01.2024 16:12:36
Sample_DriveControlCia402_C&5+56_FtherCat.C6.CiaCont..., 32493%9... 28.05.2021 13:4%:06 dwn12720.DW5 597 B 01.01,2003 00:00:00
Sample_DriveControlCia402_C&5+56_EtherCat.project 512158 B  13.11.2017 13:18:32 dwn9323.0W5 427338 01.01,2003 00:00:00
Scope 2021-07-29T14_04_42.sc6 581696 E  29.07.2021 14:27:20 dwn12721.0W5 597B 01.01, 2003 00:00:00
Scope_fé.sc6 343581B 24.11.2021 11:40:24 startup.wr5 179B 31.07.202409:12:58
SDLC Test 1.project 106336 B  15.02,2021 11:30:14
Sichere Uberdrehzahlerkennung mit SM3.docx 15357B 06.09,2018 15:55:36
SM Downloadliste Lofin. project 966248 21.09.2021 12:07:44
startup.wra 31.07.2024 09:12:59
Sticklistettessestarid Safety. xlsx 10288 B 30.01,2017 15:07:36
Tage mit Pedelec.xlsx - Verknipfung.Ink 1130B 17.04,2014 13:27:42

Abb. 433: FTP LAN 3

« ,Disconnect”, FTP schliel3en, Gerat ,online“ schalten
* Operatormeni ,FTP Lokalmodus® beenden
Version 3 mit USB Kabel (iber KEB FTP:

* Operator direkt mit COMBIVERT F6 oder Uber Kabel 0058025-004A mit COMBIVERT
S6 verbinden

* PC und Operator mit USB-B Kabel verbinden
* Operatormeni ,FTP Lokalmodus® wahlen

» Im COMBIVIS Navigator im Kontextmenu (rechte Maustaste) das Gerat ,,offline” schal-
ten. Alternativ in der Karte ,Kommunikationseinstellungen® im Gerateeditor.

* Menu / Tools / KEB FTP starten

+ COM-Schnittstelle auswahlen

» Baudrate eintragen. Format “COMxx:38400" oder ,COMXxx:115200"
» Passwort ,,660“ (Anwenderzugriff) eintragen

» ,Connect"
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3@ X O E

—
R At —odeiin
IP:Port / COMx:Baud

D [Node_1_S6P: Parameter lists] | ¥ E KEB FTP X % KEB-Dokumente
[ x [com12:38400

Password
i § CONNECT w0 |
? coMs: [coMi2 v| A mig

®) =gl [ E @ = =

C:\Users

m ocuments\startup.wrs | =

>

L]

-] Documents

[#H-[Z5] A_Redpes

[#-|7] Benutzerdefinierte Office-Vorlagen
-] BT_C&_Schulung

[#-[_| Download CV

E] - - -
[-[_"] Eigene Bilder

[~ Eigene Musik

[

[

[

[

£-| | Eigene Videos
- ]

H-[ ] HMI_SafetyBox
b 75 KFRIDRTYE-TRST

Abb. 434: FTP USB 1

 In der linken Halfte ist der Zugriff auf den PC, auf der rechten Halfte ist der Zugriff auf
den Operatorspeicher sichtbar.

» Im Operatorspeicher das Laufwerk C:\ anklicken und 6ffnen
» Im PC die vorgefertigte Arbeitsliste auswahlen
+ Mit Button ,>>“ Ubertragen
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= [B= R~ [ | S = B2 | |
B stertssite [ Node_1_seP =4  startup [Node_1_S&P: Parameter lists] ) KEBFTP X || KEB-Dokumentz
r| | IP:Part / COMx:Baud Size
|i|CDM12:384UU " ® B’.i"'te Password
O KiB § DISCONNECT
? COMs: |COM12 ~| () MiB
remote : connected
— e
E (W) =g | g;ﬁ:é:?w?ﬁsas B "lJ —
Ci\Users Documentsistartup.wrs |= c:\ Access:g |=
E||_| Documents all| H=
|_| A_Recipes
|_| Benutzerdefinierte Office-Vorlagen
|_| BT_C6_Schulung
[ Download Cv
| B} [ EH'E B mEm
[-[| Eigene Bilder
|_| Eigene Musik
|_| Eigene Videos
[ BN ]
[El-[] HMI_SafetyBox
(-] KEB-DRIVE-TEST v
MAME SIZE ™ || MAME SIZE DATE TIME
S6_testrun.project 224174 9323.blb 7003128 07.03.2024 10:35:08
SafetyBox_0.0.0,1.Device,SafetyBox, 81808cad-21d 1-441f,.. 4870a% language_fo.dat 13028 B 13.12,2023 12:58:32
SafetyBox_0.0.0.1.project 517680 paras.blb 219392E 18.01.2024 16:12:36
Safety_modul_messetisch.project 690431 dwn 12720.0W 5 597 B 01.01.2003 00:00:00
Sample_DriveControlCia402_C65+56_EtherCat.C6.CiaCont,.. 32493¢ dwn9323,DW5 427338 01,01,2003 00:00:00
Sample_DriveControlCia402_C65+56_EtherCat.project 512158 dwn12721,DW5 597B 01,01,2003 00:00:00
Scope 2021-07-29T14 04 _42.5c6 58169¢ startup.wr5 17 B 31.07.202409:12:58
Scope_f6.sc6 343531
S0LC Test 1.project 10633
Sichere Uberdrehzahlerkennung mit 5M3.docx 153571
Login.project 966241
5l Messestand Safety, xlsx 102881
Tage mit Pedelec, dsx - Verknipfuna.Ink 1130B
Temp_Project-allUsers. opt 7188

Abb. 435: FTP USB 2

« Disconnect”, FTP schlielRen, Gerat ,online” schalten
* Operatormeni ,FTP Lokalmodus® beenden

24.2.2 Operator 00F6P00-2000

Verbinden mit Operator 00F6P00-2000 (LAN-Version) Uber KEB FTP:
+ Operator direkt mit COMBIVERT F6 oder iber Kabel 0058025-004A mit COMBIVERT

S6 verbinden.

» Operator mit Netzwerkkabel verbinden (ggf. IP-Adresse in Parameter fb01 tGber USB

oder Tastatur

anpassen).

* Im Operatorgrundment (Taste F1) den Cursor auf ,FTP MenU(“ stellen, aber noch nicht

entern.

* In den Kommunikationseinstellungen das Gerat trennen und den Port auf 8002 stellen.
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Garate-Name: |m_1_w |

: Beschraibung: l

Kiosmeera.sndica o

Verbindung: [P-Adresse: 172.17.128.14%5
Part: 2002
Enotenadresse: 1

Verbindungsstates: g¥  0ffine Werbinden I"_,}Itummlk.iﬁnmeinnﬂlunﬁmhurhﬁml
Garabe-Typ
[%)] Kemmunikationzeinstallumgen L\a’ — O *
rd ”
Eid uoPae Serielle Schrottstelle
IP-Adresse Suchergebne
- 172 . 17 . 128 . 145 Gerat P Adresse Ort
E F& Operstor 17217128145 | -ampwhere- |Binkenl]
Last Used: :
T& Main Controd Unit I35 | 17217120227 | <anywheres B-Iinl:en”

[] Standard Ports prifen | Spezifischer Part 8n02 &

[+] Knotenadresss sutomatisch erkennen

Kommunikstionstest erneut starten
Verbindungstest sbgeschloesan
Gefundens Gerkte
Eeine Gerdte gefunden..
| @ok | | ©Abbrechen

Abb. 436: FTP - Port 8002

 Menl / Tools / KEB FTP starten.

» |P-Adresse und Port eintragen Format “xxx.xxx.xxx.xxx:8002“ (zweistellige Nummer
auch nur zweistellig eintragen).

* Feld COMs leer.
» Passwort 660 (Anwenderzugriff) eintragen.
+ ,Connect”.
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B] Startseite @_ KEE-Dokumente [ Mode_1_s6a B kesFre x
% IF:Port | COMx:Baud

Size
.17, 128, 145:800 ~| @Byte Password
Lx]172.17.128.145:8002 (@L< '@ CONNECT - ]
e COMs: W O MiB

) |3 [ Bl OIFYCE

C:\Users tese m om Mesktop\Mill = ]

-} - = . L)
S ]
| «openjfx
| Jotov
| 3D Objects
| Arwendungsdaten
| AppData
Contacts
Cookies
| Desktop
Links
| Documents
| Downloads
Druckumagebung
| Bigene Dateen
| Favorites
Tntalranhircbrafilac

& - E-E-E-E

E-8-3 0=
[+ [+

=

-

MAME SIZE DATE TIME MNAME SIZE DATE TIME

9318.blb 6825526 06.03.2024 14:00:40
Arbeitsdatei_Whitep... 9912628 24.01.2024 10:14:52

Abb. 437: FTP - Connect

* In der linken Halfte ist der Zugriff auf den PC, auf der rechten Halfte ist der Zugriff auf
den Operatorspeicher sichtbar.

» Im Operatorspeicher das Laufwerk C:\ anklicken und 6ffnen.
» Im PC die vorgefertigte Arbeitsliste auswahlen.
* Mit Button ,>>“ Gbertragen.
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=L p— uE |maa Lo il
i | B Stertseite gl Mode_1 5P I stortup [Node_1_56P; Parameter ksts] D ke FTP x|l 6E5-Dckumente
r|| #:Port  COM:Baud Size
17128, 143; (#) Byte Passwrd
& | [x]172.17.128. 143:8002 _ | Sk @' R — =
¥ COMs: w I::I Mils L }
L remote : connecied
- —_— - Files: ¥
Ldll =l (] ] By (B pytes: 1s7eana s
— . r -
Cifligers B s i) o cuments B1artup.wis - [€=4
# KEBA Lincar # g |
[l M Da berguslien
. Mene Shaped
. Maotordatenbank
" New folder
[l Corpishici e i b ety w
FRAME SIZE DATE TIME A0 reaE SITE DATE TIME
SafetyBox_000.0, LDevice, SafutyBon, 31800ca8-21d 1-441f... S80069... 20.09.2021 1%:3%:20 9323.bl 03128 07.03.2024 10:35:08
SafetyBox_0.0.0. Lproject 5176808 17093021 12:36:36 language i dat IMAE 1% 122027 122
Safety_mec_swsse i, project 90438 15.11,2017 14: 10:00 paras. bl BI9392E  18.00.2024 16:12:36
Sample OrreControlCia402 085456 _EtheriCat.Ch.ClaCont... 324939... 28.05. 2021 1%:45:06 chwn 1 2TH)LDWS 5978 0100, 2003 00:00: 00
Sample_DreeeConirolCiad) 2 O55456_EthenCal.promct 5121588  13.11.2017 13:18:32 dwrd323.0WS 427338 01.00.2003 00:00:00
Seope H21-07-29T14_04_42.206 SHIESEE  20.07. 2021 14:37-20 N 1272LOWS 5978 108 2003 00:00:00
Scope_f5.5c8 F35818  34.11.30@1 11:40:24 startup.wer§ 1798 JL07. 202409 12:58
SDLC Test 1.praject 1063368 15.02. 2021 11:30:14
Sichere Uberdreheshierkennung mit SM3.doo 153578 O4.09.2018 15:9%5:34
e o #6248 IL09.20T1 15074
3107, 2024 0 1259
rrr—t———— SafEty sy 30.01.2017 15:07:36
Tage mit Pedebe:, xiex - Verdnoping.nk 11308 17,04, 2014 132742

Abb. 438: FTP Startup

» ,Disconnect”, FTP schlief3en, In den Kommunikationseinstellungen den Port wieder zu-
ruckstellen, Gerat ,online“ schalten.

» Operatormeni ,FTP Modus® beenden.

24.2.3 Operator 00F6P00-3000
Verbinden mit Operator 00F6P00-3000 (USB-Version) tber KEB FTP

» Operator direkt mit COMBIVERT F6 oder Uber Kabel 0058025-004A mit COMBIVERT
S6 verbinden.

* PC und Operator mit USB-B Kabel verbinden.

* Im Grundmenl vom Operator (Taste F1) den Cursor auf ,FTP Menu* stellen, aber
noch nicht entern.

* Im COMBIVIS Navigator im Kontextmenu (rechte Maustaste) das Gerat ,offline” schal-
ten. Alternativ in der Karte ,Kommunikationseinstellungen® im Gerateeditor.

* Im COMBIVIS Menl / Tools / KEB FTP starten.

+ COM Schnittstelle auswahlen.

» Baudrate eintragen. Format “COMxx:38400“ oder ,COMxx:115200°“.
» Passwort ,,660“ (Anwenderzugriff) eintragen.
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e e B2 |
bt B - g [Mode_L_55P1 Parameter bsts) BE kB AP x kfl EE-Denments
1P:Past | COMeBasd e
& Byte
D00 1 35400 w Paggmond
(] | 8 ‘@f ContEct |rn-5n
7 COMs: _Eﬂ-ll} w D"“-ﬁ I
) o I El S
CIMEET e m  m s SOementEistertun erd -
Documents ~
T A_Redpes
:: Berutzende firmrte Offce-Worlagen
v BT_C6_Schulurg
:: Diomnicad £V
:: Bgene Blder
i Exgene: Mk
:: Bigene Yideos
i
A W _SafietyBon
LI TR

Abb. 439: FTP — Connect

» ,Connect".
* Innerhalb von 10s die Entertaste am Operator betatigen und damit den FTP Modus
starten.

* In der linken Halfte ist der Zugriff auf den PC, auf der rechten Halfte ist der Zugriff auf
den Operatorspeicher sichtbar.

» Im Operatorspeicher das Laufwerk C:\ anklicken und 6ffnen
* Im PC die Datei auswahlen
» Mit Button ,>>* Ubertragen

3 X | | B2 | B
) Strtzeite [ Mode 1562 [T startup [Node_1_S5P: Parameter ksts] BB xeBFTP x [} ¥EB-Dokumente
r|| IP:Port | COMcBaud Size
. | ® EByte = Password
[xJcomiz:38400 ] ) KiB ’@ DISCONNECT o |
remote : connected
= - = (I Files:7 —
D =G Bl @) (S8 =] gytes: 15768328 =
C:iUsers . Do cuments \startup.wrs - [c:A |access:s  [=
=] Documents Al m=ER
B A_Redpes -
= Benutzerdefinierts Office-Vorlagen
#1-[2 BT_C6_Schulung
#)-{-2 Downioad CV

-2 Bigene Bilder

= Eigena Videos
. HMI_SafetyBox

¥ KEB-CRIVE-TEST

w

HAME SIZE A || NAME SIZE DATE TIME
S6_testrun. project 22417 9323.bib 7003128 07.03.2024 10:35:08
SafetyBox_0.0.0. 1.Device, SafetyBox.81808ca8-21d1-441F... 43706¢ larguage_fé.dat 130286 13.12.2023 12:58:32
SafetyBox_0.0.0. Lproject 517880 paras.bl 8193928 18.01.2024 16:12:36
Safety_modul_messetisch. project 69043 dwn12720.0W5 5978 0101, 2003 00:00:00
Sample_DriveControlCiad02_CAS+56_FtherCat 6. CiaCont... 32493¢ dwnd323.0W5 427336 OL01.2003 00:00:00
Sample_DriveControlCia402_C65+56_EtherCat project 512158 dwn12721.DW5 5a7E 01012003 00:00:00
Stope 021-07-29T14_04_42.5¢6 58169€ S0t w5 1798 31.07.202409:12:58
Soope_fh.sch 343531
SDLC Test 1project 10633
Sichere Uberdrehzshlerkennung mit SM3,docx 153571

project 956241
startup.wrs I 1758

Safety.xex 102831
Tage mit Pedelec. sy - Verknipfung. ink 11308
Temp_Project-allUsers. opt 7188

Abb. 440: FTP - Datei Ubertragen
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,Disconnect, FTP schlielen, Gerat ,online” schalten
* Operatorment ,FTP Modus* mit F1 beenden
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25 |IP-Scan Tool

Das IP-Scan Tool dient zum einfachen Auffinden von ansprechbaren Geraten im eigenen
Subnetzwerk.

25.1 Beschreibung

KEB IPScan nutzt das UDP Protokoll, um einen Datenblock zu ibertragen mit dem KEB
Gerate per Ethernet Interface erkannt werden kénnen. Die Scananforderung wird von ei-
nem als IP Scanner bezeichneten Gerat per Broadcast gesendet, um alle Gerate im loka-
len Netzwerk-Subnetzbereich zu erreichen. Alle Gerate mit IPScan Funktionalitat (auf
KEB Kontiki basierende Firmwaren) antworten dem IPScanner mit ihrem Namen, Locati-
on und IP-Parametern. Es wird auch jede aktive Instanz der IPScan.exe-Software gefun-
den (z.B.: IPScanning wird in C6-IPC ausgeflhrt).

25.2 Unterstitzte Gerate

» Voller Support: embedded devices (C6-C, H6-CU, P6, T6) + Ethernet Operator, Port
Expander

» Eingeschrankter Support: C6 X86 based (ECON, PERFORM, E22, P3X)
» Kein Support: arm based WEC7 devices (C6 SMART, C6 HMI LC)

25.3 Ports

Der Request Port ist 67 fiir das UDP-Protokoll, der Response Port ist 68. Manchmal wird
der Request Port auf dem IPScanner verwendet, dann kann/wird ein alternativer Port ver-
wendet werden (Gerate mit Firmware nach 2014).

25.4 Scannen

Bei Betatigen der ,Scan devices* Schaltflache wird eine Anfrage an das Netzwerk ausge-
fuhrt und die antwortenden Gerate werden in der Liste aufgefihrt.

25.5 Winken

Durch Driicken der Schaltflache ,Wink this device” wird das ausgewahlte Gerat aus der
Liste aufgefordert, eine lokale Antwort anzuzeigen. Dies kann je nach Hardware ein blin-
kendes Licht oder ein blinkender Header sein.

25.6 IP-Adresse zuweisen

Mit der Schaltflache ,Assign IP-Address” kdnnen die ausgewahlten Gerateparameter und
der Standort geandert werden. Dies hangt stark vom ausgewahlten Geratetyp ab und er-
fordert daflr ein spezielles Passwort. Es wird hauptsachlich vom Servicepersonal ver-
wendet.

25.7 Zusatzinformation
Bei Betatigen der Schaltflache ,Info“ werden zusatzliche Informationen zum Gerat ange-
zeigt, falls verflgbar.

25.8 Benutzen von IPScan

Das Programm ist unabhangig von COMBIVIS, wird aber darin aufgerufen. Menlleiste
,1ools“ — [IPScan“.
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File Edit View Project|| Tools llﬂindnw Configurator  Help

B EB @B s 08B

Mavigator Options... Page el
= ‘@ Temp_Frafect Import KEE parameter description file in settings | # '

B #% e A Reload parameter description

.| KEB Safety Mot . ameter-Mame

E_EEE FTP un parameter

( & IPScan un parameter B
device info
% KEE Documents )
tatus info
Manage KEB Documents rive parameter
S Parameter backup elocity mode

FT_1 ds: drive spedf, contr

- _1 co: control

Abb. 441: 1PScan Tool

1 2 3
r I B
@ 1P Scanner V31 (1H-Pmd.loca] E=SREER
|
| Scandevices I ‘Wink this device | Assign IP address | Infa |
Dewvices (5) I lpAddress | SubMethdask | Maciddress | Location
IP Scanner 3.1 T— 255.256.252.0 R i} MOENEEIIINCLL pros
CE Compact 1/v3.4 o 255.256.252.0 O0R o5 INYO0T_CRC2_ 1V
IP Scanner 3.l p e —— 255.255.252.0 ACTDIRIT 7 hADEMEmA 2 prod.c
TE kain Contral Unitv3.4 JEpee 255.256.252.0 00 s 1 TE_MCL_192

TE& hain Control Unit/'3.4 1 s 255.255.252.0 00-C0 02 TE_MCU_1FImmmmaagas

Abb. 442: Registrierung Benutzen von IPScan

1 Start Netzwerkscan 2 Gerat blinken lassen

3 Adresse zuweisen - fur KEB Service
resierviert
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26 Energieeffizienz Tool

Jeder Hersteller von Antriebstechnik ist verpflichtet fir seine Gerate eine Energieeffizien-
zerklarung abzugeben. Mit diesem Plug-in kann die Energieeffizienz verschiedener Ty-
pen von COMBIVERT klassifiziert und dokumentiert werden. Das Plug-in berechnet ab-
solute und relative Verlustleistungen an 8 verschiedenen Lastpunkten gemaf} der Norm
EN 61800-9-2. Benutzer kdnnen auch bis zu 8 zusatzliche benutzerdefinierte Lastpunkte
definieren, um den genauen Wirkungsgrad des COMBIVERT zu ermitteln.

Fir alle KEB Geréte, auch die welche nicht im Tool aufgefuhrt werden, kann die Erkla-

rung aus der Dokumenten-Datenbank oder von der KEB Homepage (&
www.keb.de )als PDF bezogen werden (Suche nach Artikelnummer -> Datenblatter).

26.1 Funktion

Dieses Plug-in erzeugt ein PDF-Dokument flr einen spezifizierten KEB COMBIVERT. Als
Datenbasis liegt der KEB Konfigurator zu Grunde. Deshalb funktioniert das Plug-in nur
bei Geraten, die dort aufgefiihrt sind.

Die Arbeitspunkte beziehen sich auf den drehmomentbildenden Strom und die Nennfre-
quenz des Motors. Die Verluste werden auf die Bemessungsscheinleistung des
COMBIVERT bezogen.

Das Tool kann direkt aus dem Konfigurator oder als Editor im Navigator gedffnet werden.
Konfigurator:

Aus dem Konfigurationsprojekt wahlen Sie einen bestimmten COMBIVERT aus und kili-
cken Sie mit der rechten Maustaste darauf, um zum Kontextmeni zu gelangen. Klicken
Sie anschlieRend auf ,Energieeffizienzerklarung erstellen®.
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Rickgangig Strg+Z

Wiederholen Strg+Y

Ausschneiden S5trg+X
Kopieren Strg+C

Einfagen Strg+V

Zeige Dokumente

Generate Energy Efficiency Declaration ]

Erstellte Objekte in COMBIVIS dffnen

Auswahl gruppieren

Gruppierung aufheben

Verbindung trennen r

Kompatibles Modul einfligen »

Abb. 443: Energieeffizienz Tool Generate Energy Efficiency Declaration

Navigator:

Klicken Sie im Navigator mit der rechten Maustaste auf den Projektknoten und navigieren
Sie zum Element ,Objekt hinzufligen®. Klicken Sie auf den Punkt ,Energieeffizienzerkla-
rung“, um den Editor zu 6ffnen.

ma_mu_sw-cv68-20428970 de 347



26 | Energieeffizienz Tool KEB Automation KG

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Tools Fenster Konfigurator Hilfe

S = E e Eﬂﬂﬁ'dn Qh@-x?@'J EE
Navigator -~ 1 X
_@ Im? k| - - -
_J@ KEB-Gerate auflisten 5.0 3.5,

&1 KEB-Geratesuche
i® KEB-Gerat hinzufiigen

Elemente in Konfiguration anzeigen Zuletzt verwendete PFOJEkte
! & Demo1
(|ﬁ Objekt hinzufigen | » | @@ Bibliotheksverwalter..
Gerdt anhangen.., Bildersammilung...
= Ordner hinzufiigen... 2 COMBIVIS Scope..
J

Objekt bearbeiten ~ COMBIVIS studio HMI project...

Objekt bearbeiten mit... = Energie Effizienz Erklarung... I |
H [ Externe Datei...

El WER Daramatarlicta

Abb. 444: Energieeffizienz Tool Objekt hinzufligen

Geben Sie dem Editor einen Namen:
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Energie Effizienz Erklarung hinzufagen ﬂ

Energie Effizienz Erklarung

Flige Energieeffizienzerklarung fur einen Umrichter hinzu

Namen |Energie Effizienz Erklarung

Hinzufligen J | Abbrechen

.
Abb. 445: Energieffizienz Editorname
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i Energie Effizienz Erkirung x
e - Verlust-Ze —
15F0A12:3511 zeit- » wird
Verlust-Zeit-Profile bendtigt (7| Absolute Zeit (s) ite mit emzubepehen, ziehen
Relative Zeit (%) o von de normativen n de benutzerciierte Tabele.
5 " .
Arbeitspunke Normative . [l ]
100 . L rel. Frequenz rel. Strom L
v 100060
, 1005
£ o 10000
£ Yo 50 %
£E™ 3090
g o S0
3 2 " o 25 %
- o 2500
) ° .
Z
. Benutzerdefinierte Arbeitspunkte
z a rel. Frequenz rel. strom rel. Zeit (9)
. 13% | 60 % | 60 |
2900 T 1800 I 15 ]
o 97 % I 96 % Il 22 1
L] 2 50 75 100 - I !
Relstve Motorststorfrequen (5]
@ normative Arveitspunicte
A Benutzerdeninierte Arbeitspunite
/ Verlustleistung Verlust-Zeit-Profil
Erstelle Energieeffizienzerkianng
rel. Frequenz rel. Strom abs. Verluste  rel. Verluste Ead
100 5% 246,56 W 1,49 % £
100 % 230,49 W 39 ¥ 0168 - - - -
100 % 21008 W 270 i
50 146,06 W [ &7
50 1801 W ||~ 5
50
112,25W -
~ 25 00 108,47 W o
60 118,200 ] = 50 10
T Tosarw el zeit (%)
% | 23982 w —pv() =y

Abb. 446: Energieeffizienz Erklarung 1

1 Aktivieren des Verlust-Zeit-Profils 2 Gerat auswahlen

3 Punkte fir die Verlustberechnung 4 Durch Benutzer definierte Arbeits-
punkte

5 Verluste der Arbeitspunkte normativ 6 Dokument erzeugen

und benutzerdefiniert

Aus dem Navigator kommend muss der COMBIVERT aus der Liste ausgewahlt werden.
Nach dem Offnen des Fensters wird das 1. Gerat in der Liste angezeigt. Wahlen Sie den
richtigen COMBIVERT anhand der Materialnummer aus.

Energie Effizienz Erklirung x
~ Frequenzumrichter ;
15F6A12-3511 —

||15F6A12-3513

15F6A32-3513
16F6A12-3411 -
16F6A12-3413 :|

1

16F6A32-3411
16F6A32-3413
16F6A12-3511
16F6A12-3513
16F6A32-3511

Abb. 447: Energieeffizienz Erklarung Auswahl

In der Grundeinstellung werden fir die in EN 61800-9-2 definierten Arbeitspunkte die re-
lativen und absoluten Verluste dargestellt.
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Energie Effizienz Erklirung x
~ Frequenzumrichter -Verlust-Zeit-Optionen
15F6A12-3511 - Verlust-Zeit-Profile benétigt Absolute Zeit (s) ©
Relative Zeit (%) @
~ Arbeitsp (- Normative Arbeitspunkte A
100 @ L [ ] A rel. Frequenz rel. Strom
90 % 100 %
50 % 100 %
F 0% 100 %
‘E’ 90 % 50 %
5 7 50 % 50 %
& 0 % 50 %
3 50 % 25%
E A 0% 25 %
5
E50@® L L]
=
S
=
£
=
e - Benutzerdefinierte Arbeitspunkte
5
ES .
£ L ] L 2 rel. Frequenz rel. Strom rel. Zeit (%)
£ A 13% 60 % 60
29 % 18 % 18
97 % 96 % 22
0
0 25 50 75 100
Reda otorstatorfrequenz (%)
[ @ Normative Arbeitsp Benutzer Arbeitspunkte
~Verlustleistung -Verlust-Zeit-Profil
rel. Frequenz rel. Strom abs. Verluste rel. Verluste 246
90 % 100 % 246,56 W 1,49 % 205
50 % 100 % 230,99 W 1,39 % 2164 jm o ——————— — - - ———
0% 100 % 210,08 W 1,27 % g 5 l
90 % 50 % 146,06 W 0,88 % =
50 % 50 % 1421 W 0,86 % > @
0% 50 % 133,78 W 0,81 % a
50 % 25 % 112,25 W 0,68 %
0% 25 % 108,47 W 0,65 % 0
13 % 60 % 148,29 W 0,89 % 0 25 50 75 100
29 % 18 % 103,44 W 0,62 % rb =i (i)
97 % 96 % 239,82 W 1,44 % — Pv(t) == Pv

Abb. 448: Energieeffizienz Tool Normative Arbeitspunkte

Zusatzlich kann der Nutzer bis zu 8 eigene Arbeitspunkte definieren. Die Verlustwerte
werden aus den normativen Werten interpoliert. Die Punkte kénnen als Maus-Doppelklick
im linken Graf oder manuell in die Tabelle ,Benutzerdefinierte Arbeitspunkte® eingegeben
werden.
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& Energie Effizienz Erklarung x
~ Frequenzumrichter

~ Verlust-Zeit-Optionen

25 50 75
Relative IVlotorstatorfrequens (%)

100

15F6A12-3511 - Verlust-Zeit-Profile bentigt Absolute Zeit (s) ©
Relative Zeit (%) @
~ Arbeitspunk - Normative Arbeitspunkte
100 @ ® @ A rel. Frequenz rel. Strom
90 % 100 %
30 % 100 %
7 0% 100 %
E 90 % 50 %
s 7> 50 % 50 %
b7 0 % 50 %
E 20 % 25 %
g A 0% 25 %
4
£ 50@® L] L]
E
5
£
=
- ~ N B ™
= - Benutzerdefinierte Arbeitspunkte
]
S .
£ L ] L ] rel. Frequenz rel. Strom rel. Zeit (%)
& A 13% 60 % 60
29 % 18 % 18
97 % 96 % 22
0

@ Normative Arbeitsp Q Benut finierte Arbeitsp ]
Verlustleistung  Verlust-Zeit-Profil
rel. Frequenz rel. Strom abs. Verluste rel. verluste 246

90 % 100 % 246,56 W 1,49 % 205

50 % 100 % 230,49 W 1,39 % 0164 b - - - — - —— ——— 1 —
0% 100 % 210,08 W 1,27 % g . |

90 % 50 % 146,06 W 0,88 % o

50 % 50 % 142,1 W 0,86 % > 82

0% 50 % 133,78 W 0,81 % a

50 % 25 % 112,25W 0,68 %

0 % 25 % 108,47 W 0,65 % o

13 % 60 % 148,24 W 0,89 % o] 25 50 75 100
20 0% 18 % 103,44 W 0,62 % rel. Zeit (%)

97 % 96 % 239,82 W 1,44 % — Pv(t) == Pv

Abb. 449: Energieeffizienz Tool Benutzerdefinierte Arbeitspunkte
Die Werte werden grafisch im linken Feld angezeigt.

26.2 Verlust-Zeit-Profil

Damit kann eine Kurve erstellt werden, mit der die Verluste Gber einen Betriebszyklus
dargestellt werden. Aktiviert wird das Profil GUber Setzen des Hakens im Feld ,Verlust-

352

Zeit-Optionen.

aclaration [Node_1_S6A] x
~Verlust-Zeit-Optionen
Verlust-Zeit-Profile benétigt @
v
~Normative Arbeitspunkte
. rel. Frequenz rel. Strom

90 % 100 %
50 % 100 %
in 04 1NN 0dn

~In
Ve
Un

Abb. 450: Energieeffizienz Tool Verlust-Zeit-Profil Optionen

Die Zykluszeit kann absolut in Sekunden oder relativ eingegeben werden.

Das Profil wird ausschlieRlich aus der Tabelle der ,Benutzerdefinierten Arbeitspunkte” ge-

neriert.

Um normative Arbeitspunkte zu integrieren, kdnnen diese aus der oberhalb liegenden Ta-
belle ,Normative Arbeitspunkte” per Maus heruntergezogen kénnen. Die Zeitwerte muis-

sen manuell eingetragen werden.
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~Verlust-Zeit-Optionen

[ Verlust-Zeit-Profile benitigt ] Absolute Zeit (s) @
Relative Zeit (%) ©
~Normative Arbeitspunkte
rel. Frequenz rel. Strom
90 % 100 %p
20 % 100 %
0 %o 100 %o
90 % ; 50 %
50 % | 50 0o
0 % | 50 0o
50 % | 25 %
0 % | 25 %
.l
( Benutzerdefinierte Arbeit$punkte
rel. Frequenz ‘ rel. Strom Absolute Zeit (s)
9 % 16 % 80
29 % | 42 % 45
60 % | 80 % 10
85 Vo | 66 00 15
90 % ' 50 0/ 10 )

~Verlust-Zeit-Profil

72

(=14]

Y
[£4]

Verluste
L
[=)]

3
=

Abb. 451: Energieeffizienz Tool Verlust-Zeit-Profil benétigt

26.3 Erklarung / Datenblatt erzeugen

Nach der Definition der Arbeitspunkte und optional des Verlust-Zeit-Profils kann der Be-
nutzer einen PDF-Bericht erstellen. Der Bericht enthalt alle wichtigen Geratedaten, die
normativen und benutzerdefinierten Verlustwerte sowie das Verlust-Zeit-Profil (falls aus-
gewahlt).
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ENERGIEEFFIZIENZ NACH EN 61800-9-2

Energieeffinienzdaten’ 15F6A12-3511

Effiiensilasse [1=:] E2 |

Aokt ral Frequonz ral. Srom? el Vot aes. Veruss®
i 50 % 100 % 145 % 24T W
2 % 100% 139% ZI0W
1 0% 100 % 127T% 2M10W
4 90 % 0% 088 % 146'W
5 30 % 30 % 0,88 % 42w
B 0% 0% 0af % 134 W
50% 25% 0y68 % 112W
8 0% 3% 0Ed % 108 W
Verusiesiang
B . - 79 41
Sardvy
— =
¢ Materidiraninar 15FBA12-3511
UL ] -
107% 1.38% Froduktsane F&
{r E Klasstizienrg
Lo Gehausegrie 2
Geriegrilie 15
= Fingargsne messungs parmany 400V
E ik - - - i S S .
E 18 I [ Woicrbomes surgsiamtung 11 kW
i AurgaagEemesiungs oty 16,6 kVA
T LT Y
; il Qg Argaagbemesiungssirom 4 A
Bemessungssohal frequenz 4 kHz
T * Ll ]
Rsiativn Wl ez %)

1} Al Werusiaton peiten 4ir ene Lmgeoungsienperatur von 45 “C eng beceran Sch auf don Beiist Dei Bemessongrschaiequeny und maximaier Kinlesiung
e Dt Samd 1 dlis (Mgl mil LuMEniknge: Qg ARemalive MinkSrperonreme kinten die VEsieising Deermssen.

1} DE ArsEspunine wenien ROty Wrgegesen Ung dRfnisnen SCh QU Sen drehmomenEaldengan STom @ns o eiaive Moloraacereqeent. TEd ger
Werwendung dieser Parameier il es, die Verlusie von Frequencumsichiem usd Mofonen in vergiechibanen Betretsounkien shoubisen.

J) D EElven VENuSE BEDENE SN auf 06 DERESSURGSSMEmeTieng 065 FREquenzumnCiess und Sind MaGpEhend G de AoTmalve KasSEnerun] nach BN
61800-3-2.

£} Ae VenuSnGaben Sing SSGHCh QerzElige Prifwene, Sie 08r Verinderuag unlenisgen.

5) Wacs BN §1800-0-2 /51 o5 uiSssig, dis Verusts in gen Puniten mif 0 % reGver Wichorsiaionrequens bes siner absoluten Freaqeens von 5 He 7u messes

FEE Bdmrratin R0 o e .11’5?&1-\.9 R T E-hlet ioggirs o wew bad e

Abb. 452: Energieeffizienz Tool Datenblatt 1
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Energieeffizienzdaten’ 15F6A12-3511

ENERGIEEFFIZIENZ NACH EN 61800-9-2

Effimenzklasse
Arbeitspunit rel. Frequenz® rel. Strom’ rel. Verluste® abs. Verluste® ral. Zait (%)
13% 60 % 0,29 % 148W B0 %
2 9% 18 % 0,62 % 103W 8%
3 T 96 % 1,44 % 240 2%
Relative Verluste in den WVeruss-Zen-Profil
Arbeitspunkten
L
100 )
I . ]
_ 1,48%
=S 1 S I
& 180
5 g
g ® [T 5
[ I HA = AN
E anx 100
E
: 8
& %
L]
A%
o "
» 0 5 . 75 10
0% B '

i
Redafive Molorsiaiorrequenz (%) -Buf] ~Puy [lean)

1) Alle Verustiaten geiten fiir eine Umgebungsiemperalur von 45 *C und beziehen sich Juf den Betied bei BEmessungsschalFequenz und makimaler Kinleisung.
Die Iraien sind filr das Basisgerst mit Luftkinikonper gafg. Atemative Kihkimperionzepie kinnen die Verrstisisiung besinflussen.

2} Die Arbeitspunicie werden nomiativ worgegeben und definieren sich durch den drehmomeniildenden Sirom® und die relaive Molorstatofrequenz®. Zisl der
enwendung dieser Parameler ist es, die Verlusie von Frequenzumsichizm und Matoren in vergleichbaren Belrisbspunklen abzubiiden.

3} Die refativen Vesiusie bezishen sich auf de Bamessungsscheinieisiung des Frequenzumnichiess und sind mabgebend #ir die nomative Klassizienng nach EN
61800-3-2.

4) Alle Veriustangaben sind ledigich derzeitige Prifwerts, die der Veranderung unieriegen.

5) Mach EN 61B00-9-2 ist &= rulissig, die Venuste in den Puniten mit 0 % relafver Motorstatorfrequenz bei einer absoluten Frequenz von 5 Hz zu messen.

KEE Aulomation KG Sidsiralle 3 32553 Bamirup Tel. 425263 401-0 E-Mai: nfofiieb.de wwn. ke de

Abb. 453: Energieeffizienz Tool Datenblatt 2
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27 Parameter Cockpit

Parameter Cockpit ist ein Werkzeug, um Anzeigewerte in einem separaten Anzeigebe-
reich und mit groRerem Schriftbild besser erkenn- und Uberwachbar zu machen.

Parameter Cockpit kann an einem Projekt oder einem Gerat gedffnet werden.

Wenn das Cockpit an dem Projekt gedffnet wird, kdnnen Parameter mehrerer Gerate ein-
gefugt werden. Wenn es an einem bestimmten Gerat gedffnet wird, nur von diesem Ge-
rat.

Offnen:
Mendleiste Icon ,Objekt hinzufigen®:

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Tools  Fenster igurator  Hilfe
hedB @@ v oo 4 B @ X | S S R

[ COMBIVIS Scope...

Mavigator -~ 0 % @I A Energieeffizienzerkldrung...
= -@ Fraject X || kommun ItjﬂFolder: Cockpits... ameter  ga
Eﬂa Corckpits — Grupps t@ Folder: Parameter lists... T
1 ‘#%l#d‘lﬁ—lm Geraet) = G Folder: Scopes...
=i Cockpits .
TR Farameter ks - . Folder: Wizards...
EE: Scopes # Inbetriebnahme-Assistent...
:'). Wizards ith KEB Parameterliste...
= f% Achse_2 (KEB Geraet) i i
C )
:g E::'::ter st l |@ Parameter Cockpit... |
01 scopes | ru07: Istfreq| Parameter Cockpit... |
:l_ ) W \u03: Istdrehzahl
<. Wizards .
) rudg: Geberistdrehzahl
:@ Parameter lists
EF-_!L 5 rull: Istscheinstrom
1 Scopes
C v i rull: Istwirkstrom
<. \Wizards

ru12: Istblindstrom
rul3: Scheinstrom Spitzenwert

e e oL

rlds DT Teternanminn

Abb. 454: Parameter Cockpit

oder im Navigator mit rechter Maustaste:
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K
& Komplette Liste erstellen frne e
) nspannung 321,!
CP Parameterliste erstellen
dsgangsspannung o,av
Elemente in Konfiguration anzeigen insgrad o008
= gange Status 5017
Lenannsstatis Fi-H
[|"ﬂ Objekt hinzufiigen ’ ‘ & COMBIVIS Scope... —_
T Jrdner hinzafagen... =  Energieeffizienzerklarung... 1:F
[ Objekt bearbeiten £l Folder Cockpits... 0,0°
Objekt bearbeiten mit... C®  Folder Parameter lists... 0,0%
o = e E& Folder: Scopes... 4
*-E8  rudd: Innenray £ Folder Wixard 3
@ ru27 OL2-zah| 4 O oen tYEards.. 0,00
% ru2a: Motorten & Inbetriebnahme- Assistent... 36,0
@ ru29: OL-Zahle| [zzy  KEB Parameterliste... 0,08
W ru30: interner KEE Sicherheitsmodul... - 2518
% ru32: Motors @ Parameter Cockpit... 0,0%
W ru33: Istwer 1290
S e DA mled Rl b e il P m b bl F e lala i

Abb. 455: Parameter Cockpit Objekt hinzufligen

Namen vergeben:
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Parameter Cockpit hinzufigen X

CE

Parameter cockpit

MName:

Hinzufligen Abbrechen

Abb. 456: Parameter Cockpit Name vergeben
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9 ruts: do. iputstate
9 s el cuput tate
9 2 do. cuputstate
@ w2 dg. ouput fags
9 23 refeence traue
@ 23 scus torqve
3 s etk tenperatre vaues (Coun)
T3 ruas: ntermal temperature vales (Court)
9 2z OL2coumter
2 motortmperatre
Dpep—

Navgator ~ 8 x| nede 1 5o x -
=B s || comunicationsetings e Devceparameters | prve stovage (6 poaments
e v | —— Parametervalue ~

CAeEalhld = s run prameter

e 9 o excepton state 0:0 excepton
Dp—— 0: o waring
9 o3 warming state 0:0 excepton
@ 0% suply untstate sinn
9 105 st vabe deplay 0,00 1
9 06: ramp ut dsiey 0000 1
@ 07 st requency ootz
9 o act. volue 0018 i
DR ——— 00077 1
9 s act. spparentarrent 004
@ i sct, scte crent 000a
@ 1z s rescive current 000a
9 13 pesk apparent aurent 0o0a
9 1% act, U votage 32077
@ ru1s:pesk e volsge ey
@ rute: act.cutput volage ooV
@ iz mockiston grade 0%

03761 1C 45701 45702

moc
12 4Fs

0%
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5

s
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0%

Comm, OK -+ &nc intef, comm, K.+, com. . O

9 32 motor ot counter 0% v
i apalicai
Paramter Codpit [ode_1_564] -~ x
empty emoty emoty enpty enoty empty emoty empty
= (drop parameter here) (dop p e

Abb. 457: Parameter Cockpit Anzeigefelder

Das Parameter Cockpit bietet 8 Anzeigefelder.

Einzelne Parameter kdnnen per Drag&Drop aus dem Editor oder aus seiner Parameter-
liste in die einzelnen Anzeigefelder gezogen werden.

Communication settings 4 Wizards Device parameters Drive storage E Documents
3 Group-/Parameter-Name Parameter value
=i+ ruz run parameter
@ rud1: exception state 0: no exception
9 rud2: warning bits 0: no warning
% ru03: warning state 0: no exception
@ rud4: supply unit state 4 run
@ ruos: set value display 515,0000 1fmin
i rud6: ramp out display 515.0000 1/min
@ rud7: act. frequency 25,7139 Hz
@ ru0s: act. value 513.9574 1/min
‘v rud9: act. encoder speed 517.0729 1fmin
& rul0: act. apparent current 0.02A
W ruli: act. active current 0.03A
% rul2: act, reactive current 0.00 A
@ rul3: peak apparent current 0.04A
@ ru14: act. Uic voltage 3215V
& ruls: pesk Uic voltage 3246V
@ rulé: act. output voltage 18.8V
@ ru17: modulation grade 8.6 %
¥ ruls: dig. input state 50176: IC +5T0-1 +5T0-2
@ rul9: internal output state 75:0C
@ ru20: dig. output state 76: 0C
@ ru21: dig. output flags 12:F3 +F4
fw ru23: reference torque 3.2%
% ru24: actual torque 29%
# P2 ruzs: heatsink temperature values (Count) 4
+ EE ru26: internal temperature values (Count) 5
% ru27: OL2 counter 0.2%
& ru28: motor temperature 42.3°C
¢ ru2%: OL counter 0.0%
& ru30: internal communication state 251658255: safety mod. comm. OK + enc. interf. comm. OK + int. comm. init. OK
@ 1129 metor nent_coonter nno.
Addressing mode : CANopen | password : application 2
Parameter Cockpit
co01: modes of operation | | ru03: warning state ¥ | | ruos: set value display | |u09: act. encoder speed X
. - . . empty
2: velocity mode | | 0: no exception| |515.0000 1/min| |513.8594 1/min (drop parameter here) fdre
Node_1_S6A (9274) Node_1_S6A (9274) Node_1_S6A (9274) Node_1_S6A (9274)

Abb. 458: Parameter Cockpit Drag and Drop
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Das Parameter Cockpit wird erstmals unterhalb vom Editor angeordnet. Es kann aber,
wie andere Fenster auch, an anderen Seiten platziert werden. (=» Bildschirmaufteilung
[» 147])

} Testrumtiode_t_S6A x [§] SartPage  |[] WCoamets | ) Mo ise Parameter Codpit -3 x
|| Vi | expart s =
= o01: modes of operation X 3
S ——p— © oo
' Oigital mputs  STO set k1
o Vatage suoply run § (N . swteh on . ready
T H Q © - 2: velocity mode
8 bk et st b paned.
Vo e il e v dve @ o . 0] Q@ -~
g==r i
Current operation mode: 2: velocity mode 1 (@] [ J [* [Node_1_se4 (9274)
.
e @ Qo X
Mode selection: | velocity mode : ® @ -
™ iz [ ] ® -~
® o ] - |0: no exception
= ® - o
u siop
. Reserved by Ga 02 . | | Node_1_564 (9274)
ot sics ® e @ oo @ o s ey X
X bt @ ocroninie | e ||
- [ ———
ere e e | ey SN Y
o oo e @ ©) It t @ cosromnse | (@ ues|c |515.0000 1/min
Defaut velcty: o o [ et target vloct | ®
. = wim et | ) ]
B> veloaty 1 o rom | b Set target velocity
® @ | lmmmem
[ G o [ s .
st st Fauk srae u08: ack encoder speed 3¢
> veaiy 3 o - wolc ooge | | Shatdown
[ Eemmmmn ] | e e [owsen |
s | [ s on 517.6417 1/min
Dbl Voo
MNode_1_S6A (9274)
N
ey
o smamcer ere)

Abb. 459: Parameter Cockpit Testrun
Das Parameter Cockpit kann mehrfach gedffnet werden.

Parameter von mehreren Geraten kdnnen gemeinsam in ein Parameter Cockpit gelegt
werden, wenn dieses am Projekt und nicht an einem bestimmten Gerat angehangt ist.
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28 Zusatzmodule / Plug-ins

Wahrend der Laufzeit der Version kénnen weitere Zusatzmodule fur COMBIVIS 6 und/
oder COMBIVIS studio 6 verdéffentlicht werden. Diese werden entweder Uber die Update-
funktion oder als separate Installation integriert. Die Beschreibung fur die Zusatzmodule
wird separat in der KEB Dokumenten-Datenbank verdffentlicht.

(» Dokumenten-Datenbank [ 292])

ma_mu_sw-cv68-20428970 de 361



29 | Hilfebereiche KEB Automation KG

29 Hilfebereiche

29.1 Hilfe zu bestimmten Funktionen

Durch Fahren mit der Maus auf das @-Zeichen wird kurzzeitig der dazugehorige Hilfe-
oder Erklarungstext eingeblendet.

| Parameter | Kemmunikation | ParameterListen | yerhalten | Gerétesuche | Dateipfade |

Spalten (fur neue Listen) Standard-Einstellungen (beim Gffnen)
Index (%) Info-Boxaufgeklappt
Gerate-Ref. Gitternetz aktiviert
[] Gerate-Name [7] "Quick compare’ aktiviert
Addresse
SubIndex .
Set @
Read/Write Es wird empfohlen, diese Option zu aktivieren!
1dTxt Wenn diese Option deaktiviert ist, werden die Kommunikations-Kanale wihrend eines Up- oder Downloads
) ) einer Parameterlist nicht verriegelt und andere Komponenten kénnten Parameter editieren.
Name Erweiterte Einstellungen
[] Benutzerdef. Name KanslewshrendUp-/Download m’
Offline-Wert von Parameterlisten verriegeln] =
Online-Wert CANopen-kompatiblen
mine-ive DWS5-Export erlauben
Bemerkung

Abb. 460: Hilfebereich Parametrierung

29.2 Hilfe zu Programmfunktionen

Durch Driicken der Taste F1 in einer bestimmten Programmfunktion wird an die entspre-
chende Stelle der Bedienungsanleitung gesprungen.
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(& oniine pike | == [ = e~
@ zuriick ER=] ‘@Inhalt |2 Index Q, suchen |@

| Inhalt ~ B X || 3. Gerate-Editor b x

@ -

(=4 KEB COMBIVIS 6 Home > 3. Gerdte-Editor |E|

Q Programmiersystem

3. Gerdte-Editor

Der Gerate-Editor entspricht dem Projektexplorer im COMBIVIS 5
Die Datenkommunikation erfolgt online, alle Parameterwerte werden
direkt im Geréat geandert.

Eine Parametersicherung des Gerdtes muss iber eine eigene
Parameterliste erfolgen (siehe ,7.18. Parametersicherung”®).

Jedes Gerat hat seinen eigenen Gerate-Editor.

3.1. Offnen des Gerate-Editors
Es gibt zwei Wege den Gerite-Editor zu 6ffnen:

o durch Doppelklick auf den Geratenamen oder:

e das zu editierende Gerat (oder die Gerate) markieren (1.)
— Pfeil nach unten anklicken (2.)
— Im Editor offnen”. (3.)

Datei  Bearbeiten  Ansicht = Projekt  Tools  Fenster

) Maschine A
P
" = P& Fsa_s(kes 1
Ve Inbetriebna_ﬁ“l : ; ,
@ Inhalt L.} Index P = I - - ¥ -

Bereit

Abb. 461: Hilfebereiche Gerate-Editor

Hilfe

smnat @ Strg+ Umschalttaste- F1

2 Indec @) Strg+Umschalttaste<F2 |
&l Suchen@

IEFI Services und Support

= COMBIVIS 6 Bedienungsanleitung anzeigeno
= "FAQ"-Dokumente anzeigen
k=] Release Notes anzeigen
KEB Website besuchen
Q Auf Updates prifen

Abb. 462: Hilfebereiche Anzeigemodi

@ Offnet die integrierte Hilfe O Anleitung fur COMBIVIS 6 als PDF
offnen
® Stichwortlibersicht ® Suchfunktion in der Hilfe

Bei der Hilfe wird unterschieden zwischen der Funktion des COMBIVIS 6 und dem Pro-
grammiersystem CODESYS.
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[ Online Hitie ] R
3 Zuriick £ & |@Inhalt Ly Index , suchen |@

* & X start

KEB COM|

@ Programmiersystem

Abb. 463: Hilfebereiche Online Hilfe Programmiersystem

29.3 Hilfe zu bestimmten Geratefunktionen (FAQ)
(Friher ,HowTo" Dokumente)

Fir bestimmte Geratefunktionen und Vorgehensweisen sind Beschreibungen oder Bei-
spiele vorhanden. Menuleiste ,Hilfe* — ,FAQ“-Dokumente anzeigen®.

@k Inhalt Strg+Umschalttaste+F1 l
Index Strg+Umschalttaste+ F2
@ Suchen

IE}) Services und Support

COMEIVIS & Bedienungsanleitung anzeigen
"FAQ"-Dokumente anzeigen o

Release Motes anzeigen

D &

KEB Website besuchen

3

Auf Updates priifen

Informaticnen...

Abb. 464: Hilfebereiche Geratefunktionen

©® Funktionsbeschreibungen und Bei-
spiellisten ansehen

Die Dokumenten-Datenbank mit Dateityp FAQ wird gedffnet. Abhangig vom Programm-
oder Geratetyp werden Beschreibungen oder Beispielparameterlisten angezeigt. Dateien
konnen direkt mit Doppelklick gedffnet werden. Parameterlisten kbnnen mit Doppelklick
einem Gerat zugeordnet und gedffnet werden.
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| PN e | [F | kST | s | | B | EE

[

KEB-Dokumente ::HJ
ArgRenummer Dateityp

|FAQ

1 Bereich
L~
i

=-FA

m.

Q
- COMBICOMTROL
- COMBIVIS 6
CV6 FAQDDD1 Create Custom Ethercat Mapping E
L CVG FAQOD02 Configure Offline Scope E
CV& FAQDDN3 Offinescope Schaltbedingungen D
CV& FAQDDD3 Offinescope Trigger Conditions E
CV& FAQDDD4 HE Motorwizard E
CV& FAQDDOS F5 G& Short Mames Operatingmodes E
... CV& FAQOO06 Ethercat Gateway On BeckhoffE
- COMBIVIS connect
- COMBIVIS studio 6
- COMBIVIS studio HMI
- Parameterlisten
.- Read Me
- Parameterlisten G6
- Arbeitsliste Einmessen ASCL G6 L Knoten1
- Worklist startup ASCL G6 L nodel
- Worklist Startup SCL G6 P node1
- Parameterlisten H6 ( F& [ SM
- Startup H6 AFE v1.1
- Startup H6-F& 5M Encoder Axis-B v1.3
- Startup H6-F6 5M Encoder v1.3
- Startup H6-F& 5M SCL Axis-B v1.3
- Startup H&-F& SM 5CL v1.3
- Parameterlists F5
- Arbeitsliste Einmessen SCL F5E Knotenl
- Arbeitsliste Einmessen ASCL F5H Knotenl
- Beispieliste F5 mit Profibus D
- Example F5 with Profibus EN
--F53 PRO ADV
- Parameter list F5 Be offline trigger on E OC
- Worklist startup ASCL F5H nodel

-

m

Arbeiislisie
Einmessen SCL G6
P Knotenl

'Produkte’ > 'Kommunikation |
Bussysteme' » 'COMBIVIS &'

Sprache:
Dateiendung:
Voller Pfad:
Dateigrébe:

Deutsch

WRS
C:\ProgramD...
3,73 kB

Abb. 465: Hilfebereiche FAQ

29.4 Hilfe zu Parameterfunktionen

COMBIVIS 6 erlaubt einen direkten Zugriff auf die Geratedokumentation. Voraussetzung
ist, dass die Dokumentation von der KEB Homepage in das COMBIVIS eingebunden
wurde. Die Funktion ist nur bei registrierten COMBIVIS 6 oder lizensierten COMBIVIS
studio 6 -Versionen verfiigbar. Ein PDF-Viewer ist erforderlich. In COMBIVIS ist der KEB-
PDF-Viewer integriert. Es kdnnen allerdings auch andere genutzt werden.

Wenn das entsprechende Programmierhandbuch installiert ist, kann mit der Funktion
Kontextmentu - ,In Dokumentation suchen...“ die Erklarung des Parameters aufgerufen
werden.
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% rud7: Istfrequenz 0,0000 Hz

1 A
| ru08: Istdreh;
& rus: Geberis Angezeigte Parameter becbachten F9
@ rui0: Istschel Selektierte Parameter beabachten F10
@ rull: Istwirks| 53 Kopieren Strg+C
¥ rul2:Istbind Gruppen-Kurzel anzeigen F8
@ rul3; Scheins;
@ rul4: DC Isty Parameterliste mit Auswahl erzeugen
¥ u1s:pe SDIt‘ In Dokumentation suchen... Umschalttaste+F1
W rulf: Akt

& 17 Madidabancarad L™

Abb. 466: Hilfebereiche Parameterfunktion

@ Rechte Maustaste auf den Parame-
ter. In KEB Dokumenten Erklarung
zum Parameter anzeigen.

Es o6ffnet sich das Programmierhandbuch des Gerates im KEB-PDF-Viewer.

B KB POF Viewer - o x
= =] =" i

A4« e W i =
.| RomteLh RotasRigh _

[~

Open prnt _ | Sekethl Copy

ma.ch_f6-curakp25-phb-20194403_de.pf 3

w1z | omeorz (a7 ] — Torque actual value
Torque
T iimit [sta )
T O e e— )
0xBOED | Ox80E | Imits torque.
—_— limits
Inerpolator forque
foed forward signal
Inemolatorucloiy
— Veloaity actual value
Drive
Target position - | Demand  Following °,:':°'
position _ermor 2 -
| yfvoiocity] (582 ]
scaing
+ +
Spood
control (O
53
0x6064.
Position acual value
coi? \Velogity offset
56081

co8 Torque offset
0xB0B2

Abb. 467: Hilfebereiche Parameterfunktionen

Im rechten Fensterteil werden alle Stellen angezeigt, wo der gewahlte Parameter auf-
taucht. Die Auswahl einer Fundstelle fihrt zu einem Sprung an die Stelle im PDF-Doku-
ment.

Das direkte Offnen und der Import der Dokumentation werden im folgenden Kapitel (=»
Dokumenten-Datenbank [ 292]) beschrieben.

29.5 COMBIVIS Fehlermeldungen
COMBIVIS zeigt ggf. Fehlermeldungen in einem Meldungsfenster oder an Stelle des Pa-
rameterwertes an.
Wert |Bezeichnung Quelle Beschreibung
-200 |Ausnahme-Fehler Treiber (COMBIVIS  |Unerwarteter Fehler in der Telegramm-Verarbeitung
intern)
-110 |Service-Parameter Treiber (COMBIVIS  |Ungiiltige Kodierung der Anfrage
ungiltig intern)
-109 |Kanal nicht verfligbar |Treiber (COMBIVIS |Telegramm konnte nicht gesendet werden (z.B. Schnittstel-
intern) le nicht verflgbar)
-108 |Kanal belegt Treiber (COMBIVIS  |Der Kanal ist von einer anderen Komponente belegt
intern)
-107  |BCC-Fehler Treiber (COMBIVIS  |Ubertragungsfehler (Antwort des Gerates fehlerhaft einge-
intern) gangen)
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-106  |Protokoll-Fehler Treiber (COMBIVIS  |Ungiiltige Kodierung des Antwort-Telegramms
intern)
-105 |[Service decoding un- |Treiber (COMBIVIS |Unglltige Kodierung der Anfrage
supported intern)
-104  |Service encoding un- |Treiber (COMBIVIS  |Unglltige Kodierung der Anfrage
supported intern)
-103  |Knotenadresse ungiil- | Treiber (COMBIVIS  |Ungiiltige Knoten-Adresse
tig intern) / Gateway
-102  |Invoke-ID ungliltig Treiber (COMBIVIS  |Unglltige Kodierung des Antwort-Telegramms
intern)
-101  |Antwort unguiltig Treiber (COMBIVIS  |Unglltige Kodierung des Antwort-Telegramms
intern)
-100 |Kanal geschlossen Treiber (COMBIVIS  |Der Kanal ist geschlossen / in Parameterliste:" falsche Ge-
intern) ratereferenz
-10 Keine Antwort Treiber (COMBIVIS  |Keine Antwort innerhalb der Timeout-Zeit empfangen
intern)
0 OK Zielgerat OK
Das Ziel-Gerat ist nicht erreichbar (Fehlercode wird ty- pi-
1 Gerat nicht bereit Gat scherweise von einer Gateway-Komponente gemel- det,
erat nicht beret ateway z.B. USB-Wandler, Operator, Port Expander ...)
2 Adresse/Passwort un- |Zielgerat / Gateway |Passwort-Level zum Zugriff ist nicht ausreichend
gultig
3 Daten ungliltig Zielgerat Daten sind ungliltig (z.B. auRerhalb des Wertebe- reichs)
4 Parameter schreib- Zielgerat Parameter kann nur gelesen werden
geschutzt
5 BCC-Fehler Zielgerat Ubertragungsfehler (Anfrage beim Gerat fehlerhaft einge-
gangen)
6 Gerat beschaftigt Zielgerat Das Gerét ist erreichbar, jedoch beschaftigt (z.B. Re- set
0.a.) und wird bald wieder verfiigbar sein
7 Dienst nicht verflig-  |Zielgerat / Gateway |Dienst wird nicht unterstitzt (kann vom Gerat oder ei- ner
bar Gateway-Komponente gemeldet werden)
8 Passwort ungliltig Zielgerat / Gateway |Passwort-Level zum Zugriff ist nicht ausreichend
9 Telegrammfehler Zielgerat / Gateway |Unglltige Kodierung des Telegramms
10 Ubertragungsfehler  |Zielgerat / Gateway |Ungiiltige Kodierung des Telegramms
11 Satz/Subindex ungil- |Zielgerat / Gateway |Satz (bei Service 0) / Subindex (bei Service 14) flr diesen
tig Parameter nicht verfligbar
13 Adresse ungliltig Zielgerat Unglltige Parameter-Adresse
14 Operation nicht még- |Zielgerat / Gateway |Funktion (im aktuellen Zustand des Gerates) nicht moglich.
lich z.B.: Reglerfreigabe ist gesetzt
29.5.1 Weitere Fehlermeldungen:

a) Beim Starten von COMBIVIS oder COMBIVIS studio erscheint eine Fehlermeldung:
Die Datei C:\Programdata\COMBIVIS6\ COMBIVIS6ProjectDefaults.opt kann nicht ge-
laden werden.
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COMBIVIS >

Failed to instantiate the frame window.
Die Optionen-Datei 'C\ProgramDatal COMEBIVIS B\COMEIVIS
BProjectDefaults.opt’ konnte nicht geladen werden.

C' (Reason: Das Stammelement ist nicht vorhanden.)

The application will be terminated.

Ca

_mmnﬁ

Abb. 468: Hilfebereiche Fehlermeldungen

Beim letzten Speichern des Projektes ist die ,COMBIVIS6ProjectDefaults.opt“-Datei be-
schadigt worden oder ist jetzt leer. Diese .opt-Dateien speichern personliche Einstellun-
gen zu Sprache, FenstergroRen etc. ab. Fir den Inhalt des Projektes sind sie ohne Ein-
fluss. Die Dateien werden mit jedem Speichern des Projektes neu angelegt. Deshalb
kann die beschadigte Datei (nur diese!) geldscht werden:

Der Pfad wird in der Fehlermeldung angezeigt. ,Programm Data“ ist ein sogenannter
Lversteckter® Ordner. Wenn er im Windows Explorer nicht sichtbar ist, missen Sie ihn in
den Ordneroptionen sichtbar machen.

Windows 10:
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Crdneroptionen

— S|
i |

.Pu.llgerneit Ansicht Fuc:hen

Ordneransicht

Sie konnen die Ansicht (z. B. Details oder Symbale),

die Sie fur diesen Ordner verwenden, fir alle Ordner
_ dieses Typs ubemehmen.

l Fur Ordner ubemehmen J| Ordner zurucksetzen

Erweiterte Einstellungen:

] Leere Laufwerke im Ordner "Computer” ausblenden -
] Ordnerfensterin einem eigenen Prozess starten
Popupinformationen fur Blemente in Ordnem und auf dem Desk
srechluesalte-odarlcomprmiars s=llateian-in-anders i
Versteckte Dateien und Ordner

() Ausgeblendete Dateien, Ordner oder Laufwerke nicht anze
@ Ausgeblendete Dateien, Ordner und Laufwerke anzeigen JJ_
Wollstandigen Ftad in der [telleiste anzeigen {nur klassisches C

] Vorherige Ordnerfenster bei der Anmeldung wiederherstellen -
Yorschauhandler im Vorschaufenster anzeigen

i
|

T | [it]

| Standardwerte |

OK

| | Abbrechen | Ubemehmen

Abb. 469: Hilfebereiche Ansicht Versteckte Dateien

Danach COMBIVIS 6 neu starten.

Eine Neuinstallation von COMBIVIS hilft nicht, da dieser Ordner beim Deinstallieren nicht
geldscht wird.
29.6 TeamViewer

Uber den Meniieintrag ,Service und Support* erreicht man KEB Internetseite zur techni-
schen Unterstutzung. Hier steht eine Software , TeamViewer Quicksupport® zum Down-
load bereit.
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Menu ,Hilfe* — ,Service und Support*

@/\\s Inhalt Strg+Umschalttaste+F1
Index Strg+Umschalttaste+F2

i
ﬁ Suchen

'EI"" Services und Support

COMEIVIS & Bedienungsanlertung anzeigen

"FAQ"-Dokumente anzeigen

i B A

Release Motes anzeigen

KEE Wehbsite besuchen
Auf Updates prifen

Y

Informationen...

Abb. 470: Hilfe — Service und Supportseite aufrufen

TeamViewer ist ein Programm, mit dem ein Teilnehmer Uber das Internet Zugriff auf
einen anderen PC bekommt, dessen Bildoberflache sieht und diese bedienen kann.

Der Rechner mit COMBIVIS muss eine ausreichend schnelle Internetverbindung haben.

Der Besitzer des ,beobachteten® PC muss das Programm ausdricklich starten und dem
Zugriff zustimmen. Der Fernzugriff kann nur mit einer lizenzierten Vollversion mit glei-
chem oder héherem Versionsstand erfolgen.

Mit dem COMBIVIS TeamViewer kann nicht auf einen anderen PC zugegriffen werden.
Der Zugriff ist nicht auf COMBIVIS beschrankt.

Starten des Programms:

Dem Haftungsausschluss zustimmen:
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E’] Haftungsausschluss |i

Bedingungen fiir Fernwartungsleistungen von KEB-Produkten -

1. Zweck der Fernwartung

Bei der Fernwartung verbindet sich ein KEB Mitarbeiter (ber den Computer des Kunden
auf die Maschine oder Anlage des Kunden und greift so auf diese zu. Auf diesem Wege
besteht die Maglichkeit, eine Inbetriebnahme zu unterstiitzen, Fehler zu analysieren
und Servicedienstleistungen zu erbringen.

" |2. Fernwartungen werden als Maglichkeit der Unterstiitzung angeboten. Hierzu
werbindet sich KEB wie oben beschrieben mit der Maschine oder Anlage des Kunden.
Der Kunde hat die Verbindung freizugeben, ebenfalls sind weitere
Kommunikationswege analog der verwendeten Software zur Verfiigung zu stellen. Eine
eigenstandige Ubernahme der Steuerung durch KEB ist ansonsten nicht méglich. Sofern
die Steuerung fiir KEB freigegeben wird, hat der Kunde sicher zu stellen, dass der

-

Bitte beachten Sie, dass der oben gezeigte Haftungsausschluss nicht im Zusammenhang mit
der TeamViewer GmbH steht, sondern von einem MNutzer individuell festgelegt wurde.

Annehmen l | Ablehnen

L A

Abb. 471: Hilfebereiche Haftungsausschluss
ID und Passwort dem Nutzer des aufzuschaltenden PC durchgeben:
Info! Bei jedem Neuaufruf wird ein neues Passwort vergeben.
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E‘] KEB QuickSupport DE ==

Fernsteuerung zulassen |

Bitte teilen Sie Ihrem Partner die folgende ID
mit, um sich mit Ihrem Computer zu verbinden.

| Ihre ID

495 <« 0

Passwort

8353

) ‘ Abbrechen
www.teamviewer.com

P
Warte auf Authentifizierung ]

b

Abb. 472: Hilfebereiche Fernsteuerung zulassen

Am unteren Rand wird der Verbindungstatus angezeigt. Es kann eine Aufzeichnung der
Sitzung gemacht werden:

[=] Bestatige Zugriff fur MDEHQ5CG6150ZP7 —— 3 |

Diese Sitzung soll aufgezeichnet werden. Erlauben Sie die Aufnahme von Threm
Q Video und VoIP, wenn Sie diese aktivieren?

Zulassen l [ Ablehnen (30) ]

Abb. 473: Hilfebereiche Bestatige Zugriff

Das Kontroll- und Eigenschaftenfenster wird eingeblendet:
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e TeamViewer X
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¥ Verbindungstbersicht £~
LMD 090) ¥ &

www.teamviewer.com

Abb. 474: Hilfebereiche TeamViewer
Zum Beenden und SchlieRen auf das , X" klicken.
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30 Haufig gestellte Fragen (FAQ) zu COMBIVIS 6
30.1 FAQ COMBIVIS 6 Parametrierumgebung

30.1.1 Koénnen COMBIVIS 5 und COMBIVIS 6 gleichzeitig benutzt werden?

Ja, beide Programme konnen gleichzeitig gedffnet sein, aber nicht auf dieselbe COM-
Schnittstelle zugreifen. Z. B. COMBIVIS 5 Gber COM1 (seriell) und COMBIVIS 6 Uber
USB funktioniert gleichzeitig.

30.1.2 Kann COMBIVIS 6 mehrfach getffnet werden?

COMBIVIS 6 kann mehrfach gleichzeitig gedffnet sein, auch mit verschiedenen Spra-
chen, aber jede COM-Schnittstelle kann nur von einem Projekt/ COMBIVIS 6 benutzt wer-
den.

30.1.3 Kobnnen mit COMBIVIS 5 erstellte Parameter- (,dw5“) oder Arbeitslisten ,wr5“ oder
Scopeda- teien (.sc5) mit COMBIVIS 6 weiterverwendet werden?

Mit COMBIVIS 6 kann man Listen im Format ,dw5“ oder ,wr5“ 6ffnen und auch wieder
abspeichern. Scopedateien ,sc5“ nicht.

30.1.4 Kann man mit COMBIVIS 6 auch altere KEB Drive Controller (z. B. Typ FO oder F4)
parametrieren?

Nein, das ist nicht vorgesehen.

30.1.5 Nach Einfugen einer Parameterliste steht in den Online-Werten ,Kanal geschlossen®.

Die Geratereferenz der Parameter in der Liste stimmt nicht mit dem angeschlossenen
Geréat Uberein

— GRef. in der Liste anpassen. Oder: Gerat ist nicht verbunden.

30.1.6 Kann man in COMBIVIS 6 mehrere Projekte gleichzeitig gedffnet haben?

COMBIVIS 6 kann immer nur ein Projekt getffnet halten, aber COMBIVIS 6 selbst kann
mehrfach gedffnet werden.

30.1.7 Warum wird mit dem USB-Seriell-Wandler Art.-Nr. 0058060-0020 / -0040 dasselbe

Gerat im Projekt mehrfach gefunden?
Mit dem USW an einer HSP5-Schnittstelle von F5 oder B6 wird an jeder durchsuchten
Knotenadresse ein Gerat gefunden, da bei HSP5 die Knotenadressen nicht spezifiziert
sind (immer nur 1 Teilnehmer an HSP5). Der USW wandelt das HSPS Protokoll nach
DIN66019, und dort werden die Knotenadressen abgefragt. Lésung: Nur auf einer Knote-
nadresse suchen lassen. Oder bei manueller Suche nur ein gefundenes Gerat markieren
und einbinden.

30.1.8 Mit dem USB-Seriell-Wandler, angeschlossen an eine HSP5-Schnittstelle von F5/B6,
wird der Drive Controller nicht oder erst nach mehrfacher Suche gefunden.
In der Standardeinstellung sucht COMBIVIS 6 mit angeschlossenem USW alle Baudraten
beginnend mit 9600 Baud durch. Da HSP5 immer mit 38400 Baud arbeitet, muss der

USW erst die Baudrate hochzahlen. — Baudrate an der entsprechenden Schnittstelle auf
38400 Baud voreinstellen, damit wird der FU dann zuverlassig gefunden.

Beachten: bei Verwendung des USW an einer seriellen Schnittstelle DIN66019 kann
auch eine andere Baudrate richtig sein (Default F5: 9600 Baud).
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30.1.9 Beim Andern eines Parameterwertes erscheint der Property-Editor (Eingabe-) Fenster
nicht. Oder: Parameterwerte lassen sich nicht eingegeben/andern.

Probieren Sie zuerst unter ,Meni“ — ,Anzeige” das Property-Editor Fenster zu 6ffnen.
Dann am Bildschirmrand suchen, ob das Property-Editor Fenster nicht zugeklappt steht.
Wenn Sie es gefunden haben, das Fenster anklicken und 6ffnen.

Anklicken des Pin-Symbols fixiert die Fenstergrofie.
Auch maglich: ,Meni“ — ,Fenster* — ,Fenster-Layout zurlicksetzen®.

8| 18] x|

[ Joyp3-Ayaadoug %]

Abb. 475: FAQ Property Editor

30.1.10 Die Kopierfunktion Fr01 bei COMBIVERT F5/B6/G6 scheint nicht zu funktionieren.

Mit der Parametersatzkopierfunktion FrO1 bei COMBIVERT F5/B6/G6 kann man fertigge-
stellte Satze auf andere Satze kopieren und muss dann nicht alle Parameter noch einmal
eingeben. Die Kopierfunktion [&uft im Drive Controller ab und wird Uber das COMBIVIS
durch Beschreiben des Parameters FrO1 nur angestof3en.

Da der Parameter ,Kopierfunktion“ satzprogrammierbar ist, spielt die eingestellte Satz-
adressierungsart eine wesentliche Rolle im Ablauf.

Bei Kopieren des ,zugeklappten® Parameters ist der voreingestellte direkt adressierte
Satz das Ziel (meistens sind dann Ziel und Quelle gleich Satz 0):
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Uu.Ucuiciiyuciiigurs

=l Fr: Parametersatze o
* + “:rlill: Parametersatz Knpierﬁinld:i hn <0 | 0

] L B’ 0: aus {Satz 0 immer aktiv)
0: kein Satz
0

dgerung <0= 0,00 s

Fr02: Parametersatz Anwahl

Fr03: Parametersatz Sperre

Fr04: Parametersatz Vorgabe
+ - Fr05: Parametersatz Einschalty
+.- Fr06: Parametersatz Ausschaltvelzdgerung <0> 0,005
0: kein Eingang
0

Fr07: Parametersatz Eingangswah
+-- Frl8: Motorsatzzuordnung <0z

Lt ¥ s O o TRPUPRURY (PR B U g

Adressierungsart : direkt | Passwort : E.F'-\/lDdE Lesen/Schreiben 0 | Parametersatz Zeiger :

5, Parameterliste [F5H_G] X

Beschreibung

Parameter

# GRef Adressf. Satz |R/W IdTxt \Name Offline-Wert Online-\
0 0 0x0901 0 Wo Fr1 Parametersatz Kopie... 0 0

Abb. 476: FAQ Kopierfunktion

Lésung: Stellen Sie in der Spalte ,Satz“ den Satz ein, in den Sie hineinkopieren wollen
und als Wert in die ,Online/offline Spalte“ den Satz, welcher kopiert werden soll.

30.1.11 Beim Anlegen eines neuen Projektes wird der Speicherort als C:\user\... angezeigt.
Im Windows 7—-Arbeitsplatz gibt es aber keine Datei mit diesem Namen.

Bei Windows 7 ist es so, dass die vom System vorgegebenen Dateinamen in englischer
Bezeichnung gehandhabt werden. Im "Arbeitsplatz" werden die Originalnamen ("user")
dann mit dem Ubersetzten Text ("Benutzer") Gberlagert. Das COMBIVIS (und die meisten
anderen Programme) kann (kdnnen) aber nur auf den Originalnamen (,user®) zugreifen.
Das geht sogar so weit, dass man den Dateinamen "Benutzer" noch einmal anlegen
kann, da die andere Datei ja urspringlich "user" heil3t. Lésung: ,Benutzer® = ,user” bzw.
.Programme” = ,programs“ usw.

30.1.12 Im Editor steht bei jedem Parameterwert ,Dienst nicht verfugbar®.

Bei Betrieb mit Bussystemen in ,synchronem Betrieb“ kann nur die indirekte Adressie-
rung verwendet werden.

(=» Satzadressierung [ 114])
30.2 FAQ Scope

30.2.1 Konnen mehr als 16 Kanale im Scope aufgezeichnet werden?

Pro Scope kdnnen max. 16 Kanale gleichzeitig aufgezeichnet werden. Da Scope selbst
aber mehrmals gespeichert werden kann, konnen X-mal 16 Kanale nacheinander aufge-
zeichnet werden. Es funktioniert aber der schnelle Scope Modus pro Gerat nur auf 4
Kanalen.
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30.2.2 Kann man eine COMBIVIS 6-Scope Aufnahme im COMBIVIS 5 (sc5) Format
abspeichern?
Nein, wegen unterschiedlicher und erweiterter Strukturen ist das nicht moglich.

30.2.3 Kann man Kanale aus unterschiedlichen Scope-Aufnahmen zusammenlegen?

Das ist fir eine spatere COMBIVIS 6-Version geplant. Zurzeit ist es aber schon indirekt
Uber den Export in ein Excel-kompatibles Format méglich. Exportieren Sie das Scope als
CSV-Datei. In Excel kdnnen die Kurven als Tabellen anhand der Zeitachse zusammen-
gelegt werden und Uber die Diagrammfunktion direkt verglichen werden.

30.2.4 Die extern gespeicherte Scope-Datei mit Endung sc6 kann nicht gedffnet werden.

Mit COMBIVIS 6-Versionen bis 6.2.2.0 kdnnen nur XML-Dateien importiert werden!

Das Datenformat .sc6 ist auch weiterhin ein XML-Format. Eine Dateiendung .sc6 kann in
XML umbenannt werden und damit auch in friheren COMBIVIS 6 Versionen importiert
werden.

30.3 Bekannte Probleme

30.3.1 Scope — horizontale Cursor

Im Scope rasten die horizontalen Cursor nur auf der Kurve des ersten Kanals ein. Die
Messwerte der anderen Kurven kénnen nicht gelesen werden.

Workaround:

Unter ,Scope — Einstellungen — Erweitert; Cursor nicht auf Werte einrasten lassen,
dann kénnen die Cursor mit der Maus frei positioniert werden.
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 MNode_1FeP | j Scope_1[Ngde_1_F6P: Scopes] X

Anzeig{ Einstellungen  Neuer Kanal  [0]ru14{GRef: 0)
=l Allgemein

Name: |Scope_1

Beschreibung:

= Madus
(@ Online () Offline |Offline Speicher auslesen%;@

=l Darstellung
Farbe Raster Legende
B Raster () Aus () Deaktiviert
¥ Cursors (") Einfach (@) Kompakt
[T Hintergrund (Diagramm) (@ Komplett () Erweitert
[ Hintergrund (Rahmen) () Komplett
[+ Trigger
=l Erweitert
Abtastzeit (ms): 0 =

Kandle verriegeln: [ ]

Bxklusive Kommunikation: [ ] Standard aus

Zeitbasis: (@) ms Optionen laden

Cursars rasten auf Werte ein:
Abaort on error: |:|

Abb. 477: Scope Einstellungen

30.3.2 Windows - Dezimalstelle

Bei deutschem Windows Betriebssystem und Einstellung in Englisch kommt es im Wizard
ASCL/SCL bei COMBIVERT G6/F6 zu Problemen, wenn das Komma zur Trennung der
Dezimalstelle verwendet wird.

Workaround:
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Wenn eine Zahl mit Dezimalstelle eingegeben wird, muss der im Englischen iibliche
Punkt verwendet werden. Ein Komma wird ignoriert! In der Anzeige kann jedoch ,per
Default” ein Komma stehen und gilt dann auch. Im Parameter-Editor kann Punkt oder
Komma verwendet werden, dort gilt beides.

1 | EER EED | o mER | LS | [dd | 59
Bl startPage G Node_1_F5A_M x
Communication settings | »~' Online Wizards | Device parameters | == Documents
e Identification
Start
= [1] Pre-Adjustements ASM Equival
h_. control type | v|@| @'—
Motor ident. F
S 4  Reset device: [Lﬂad parameter default values ] —
P
2.70
[2] Type plate (Asynchronous motor) )
In:| 36 sa nn: o140 2 ymp | |U
UN | 230 <y fu: 5po = Hz
cos(p) | 10,73 2 PN 0,75 = kw '
S
S
[3] Identification
Start Identification Inverter state: o:r
Ident state: 0: ¢
Ident error state: 0:r
Actual utilization: 0%
Apparent current: 0.0

Abb. 478: Motoridentifikation

30.3.3 Fehlermeldung beim Start

Beim Starten von COMBIVIS oder COMBIVIS studio erscheint eine Fehlermeldung: Die
Datei C:\Programdata\COMBIVIS6\ COMBIVIS6ProjectDefaults.opt kann nicht gela-
den werden.

Workaround:
Die Datei im Windows Explorer I6schen. Programm neu starten.
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COMBIVIS X

Failed to instantiate the frame window.

e Die Optionen-Datel 'C:\ProgramDatat COMBIVIS 8\COMBIVIS
6ProjectDefaults.opt’ konnte nicht geladen werden.

c' (Reaszon: Das Stammelement ist nicht vorhanden.)

The application will be terminated.

Ca

QK

@

Abb. 479: Fehlermeldung beim Start
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Glossar

CODESYS

CODESYS® ist eine herstellerunabhangige Auto-
matisierungssoftware zur Projektierung von
Steuerungssystemen. CODESYS ist eine einge-
tragene Marke der CODESYS Development
GmbH.

COMBIVIS

KEB Inbetriebnahme- und Parametriersoftware.

IEC 62061

Sicherheit von Maschinen - Funktionale Sicherheit
sicherheitsbezogener elektrischer, elektronischer
und programmierbarer elektronischer Steuerungs-
systeme. Deutsche Fassung EN IEC 62061.

ISO 13849-1

Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene
Teile von Steuerungen - Teil 1: Allgemeine Ge-
staltungsleitsatze.

SCADA

SCADA steht fiir Supervisory Control and Data
Acquisition und beschreibt die grundlegenden
Funktionen eines SCADA-Systems. Unternehmen
nutzen SCADA-Systeme, um ihre Anlagen stand-
ortibergreifend zu steuern sowie Daten Uber de-
ren Betrieb zu sammeln und aufzuzeichnen.
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Stichwortverzeichnis

C

COMBIVIS connect 25
COMBIVIS studio HMI 24
F

Fernwartung 25
P

Parametrier-Version 24
Programmier-Version 24
S

SCADA 24
Sicherheitshinweise 22
V

Visualisierungsplattform 24
W

Wizard 177
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