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Tento Navod k obsluze popisuje ovladani a fizeni frekvenéniho ménic¢e fady KEB COMBIVERT F5.
Je platny pouze ve spojeni s Navodem k obsluze Dil I. a Dil Il. Tyto navody musi byt dostupné kaz-
dému uzivateli. Pfed zapoCetim jakychkoliv praci musi mit uzivatel k pfistroji divéru. K tomu patfi
obzvlasté znalosti a dodrzovani bezpeénostnich a vystraznych pokynl uvedenych v dilu I.
Symboly pouzité v tomto Navodu k obsluze maji nasledujici vyznamy:

Nebezpeci Pozor, Information
Varovani bezpodminecné Hilfe
Pozor - dbat na ... Tip

Ce manuel d'instruction décrit le carte de commande des KEB COMBIVERT de la serie F5. Il est
a utiliser avec les manuels d'instruction Partie 1 et Partie 2. L'ensemble des manuels d'instruction
doit étre fournit a l'utilisateur. Avant d'intervenir sur l'appareil, I'utilisateur doit se familiarisé lui-
méme avec l'appareil. Ceci inclu de respecter les remarques de sécurité et de mise en garde de
la partie 1. Les pictogrammes utilisés dans ce manuel ont la signification suivante:

Danger Attention, Information
Avertissement A arespecter Aide
Précaution obligatoirement Astuces

This Instruction Manual describes the control circuit of the KEB COMBIVERT F5 series. It is only
valid together with the Instruction Manuals Part 1 and Part 2. Both Instruction Manuals must be
made available to the user. Prior to performing any work on the unitthe user must familiarize himself
with the unit. This includes especially the knowledge and observance of the safety and warning
directions of Part 1. The pictographs used in this Instruction Manual have following meaning:

Danger Attention, Information
Warning observe at Help
Caution all costs Tip

Questo manuale d‘istruzione descrive il circuito di controllo delle serie KEB COMBIVERT F5. E* valido
solo unitamente ai manuali parte 1 e parte 2. Entrambi i manuali d‘istruzione devono essere resi
disponibili all'utente. Prima di procedere a qualsiasi lavoro sull‘apparecchiatura l'utente deve
familiarizzare con la stessa. Questo include in special modo la conoscenza e l'osservanza delle
direttive di sicurezza e delle avvertenze della parte 1. | simboli utilizzati in questo manuale hanno il

seguente significo: Avvertimento Attenzione, Informzione
Pericolo A osservare Aiuto
Cautela assolutamente Suggerimento
Este manual de instrucciones describe las series estandar del KEB COMBIVERT F5. Este manual de
instrucciones debe ser accesible a todos los usuarios. Antes de conectar el convertidor, el usuario

debe de familiarizarse con el convertidor, especialmentedebe de tene en cuenta las medias de
seguridad y advertencias. Los pictogramas utilizados en este manual tienen los significados

siguientes: Peligro Atencion, Informacion
Advertencia A de obligado Ayuda
Precausion cumplimiento Nota

OTaunHCcTpyKumsa onuckiBaeT KapTa ynpaeneHus npeobpasoBatensiyactotel KEB COMBIVERT
F5. OHa gencreuTernibHa TONbKO COBMECTHO C MHCTPYKUMSAMK YacTb 11 yacTb 2. Bce HCTpyLmnm
OOIDKHBbI ObITb AOCTYMHbI ANS KaXaoro nonb3oBatens. Npexae yem npuctynutb K paboTe,
KakObl Norib3oBaTerb AOSMKEH TYATENTbHO 03HAKOMUTBLCA ¢ Nnpubopom. OcobeHo aTo kacaeTcs
n3yveHusa n cobnogeHusa TpebosaHun k BesonacHoctu n MpeaynpexaeHuam us yactu 1.
Hwxe npvBegéHHbIE NMKTOrpaMMbl O3HaYatoT crieayoLlee.

OnacTHOCTb BHumaHue Nudopmauums
MpeaynpexaeHue, A ob6s3aTenbHO Yka3aHue
OCTOpPOXHO cob6noaaTb CoBer

>
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1.

Montaz a zapojeni

1.1 Ridici karta

GENERAL 1 2 3 45 6 7 8 9||101112 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23| |24 25 26 27 28 29
11.1 Obsazeni o o o o | o ] o] ] o o] oo | ] o
svorkovnice X2A
PIN | Funkce Nazev | Popis
1 + Vstup zadané hodn. 1 [ AN1+ Diferenéni napéti Rozliseni:
2 - Vstup zadané hodn. 1| AN1- 0...+£10 VDC A 0...+100 % CP.11 12 bit (velikost B: 11 bit, )
3 + Vstup zadané hodn. 2 [ AN2+ Vstup nema v CP-Modu zadnou funkci | Snimaci interval: 1 ms
4 - Vstup zadané hodn. 2 | AN2-
5 Analogovy vystup 1 ANOUT1 |Hodnota vystupni frekvence Rozsah napéti: 0...+10 V
0...£10 VDC 2 0...£100 Hz Ri =100 Q, Rozliseni: 12bit
6 Analogovy vystup 2 ANOUT2 |Hodnota zdanlivého proudu PWM-Frekvence: 3,4 kHz
0..10 VDC 2 0...2 x | Omez. frekv. filtr 1.fadu: 178 Hz
+10 V Vystup CRF Referencni napéti pro potenciometr +10 V DC +5 % / max. 4 mA
8 Analogové uzemnéni COM Spolecny potencial pro analogové vstupy a vystupy
Analogové uzemnéni COM Spolecny potencial pro analogové vstupy a vystupy
10 N N 0 0 o o A A
11 I R 0 0 o A R
12 00000000000 0000000o0pIi 0 000nI0e O 000 D000000 0000000 0000000000
13 IR R0 0T 0 1 W W W
14 | DoooooomEmEEmmE om0 00 000 O 0000 O e O 0 O OO0 O
15 Dozadu R dopredu ma prioritu
16 Uvolnéni/Reset ST Koncové stupné aktivovany;
Reset chyby pfi otevieni
17 Reset RST Reset;pouzitelny pouze v pfipadé chyby
18 8 Tt At . 0 0 1
19 0 At . .t
20 DD]I]DDDI]DD[DDDDDDDDZDDDZDDDZD[IDDWsl o o 10 It O
21 20...30 V - Vstup U, Napétovy vstup pro externi napéajeni
22 Digitalni uzemnéni ov Vztazny potencial pro digitalni vstupy a vystupy
23 Digitalni uzemnéni ov Vztazny potencial pro digitalni vstupy a vystupy
24 Relé 1/ Prac. kontakt [RLA Relé-vystup; relé pro hlaSeni poruchy
25 Relé 1/ Rozpin. kontakt | RLB (default); jeho funkce muze byt ménéna
26 Relé 1/ Spin. kontakt |RLC prostifednictvim parametru CP.31 max. 30 VDC, 1 A
27 Relé 2 / Prac. kontakt |FLA Relé-vystup; frekvencné zavisly spinac
28 Relé 2 / Rozpin. kontakt| FLB (default); jeho funkce mlze byt ménéna
29 Relé 2 / Spin. kontakt |FLC prostfednictvim parametru CP.32
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Montaz a zapojeni E

1.1.2 Ptripojeni
ovladani

1.1.3 [Oi000Ionoobog

1.1.4 [ODoioobooioiood

00
I 0 1
LI 0 o |
C 0 0 A

B8 018111 0 B 0 B R
N00I00N0 000 OO0 00n0I0000 00000000 o0 0D

O 0 0

X2A 10 11 2 13 15 6 20121122|23

((((((((

0

X2A |10]|1 : : : 23 ﬁ
1330 V DC io% S [l il Sty Rl ol Sl Aol il et
vyhlazeno >
Ri=21kQ *

20...30vDC

0 A
0 0 o

00I000Io00I00000IE000an Interni analogové zadani
pozadované hodnoty (viz CP.35) pozadované hodnoty
x2A|lIZI3I4I516I7I8I9I x2AI1|213I4I5I6I7I8I9|
\ 0.+10VDC *
i = 55 kQ

R=3..10kQ
A
—————————— *
@ 0(4)...20 mADC
) Ri=2500

*) Vedeni pro vyrovnani potencialu pfipojit pouze tehdy, kdyz je na
A ovladani rozdil potencialu > 30 V.

Vnitfni odpor se timto zredukuje z 55 kQ na 30 kQ.
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Montaz a zapojeni

1.1.5 Napétovy vstup
/ externi napajeni

1.1.6 Digitalni vystupy

1.1.7 Relé-vystupy

1.1.8 DO0I0DO0O
gouioag

1.1.9 [O0000ooo
oooiod

CZ-6

V pfipadé napajeni fidici karty pomoci externiho zdroje napéti zlistava
ovladani v provozu i pfi odpojené vykonove casti. Aby se predeslo ne-
definovanym staviim pohonu pfi pouziti externiho napajeni, musi byt
zasadné nejprve zapnuto externi napajeni a teprve potom vlastni ménic.

x2A [10]11 17[18[19[20[21[22]23 f

................................................

20...30V 0% /1 ADC
vyhlazeno

x2A [10] 21]22[23 f

max. 50 mA DC
dohromady pro
oba vystupy

I At A [
T 0 B

F k’I [ k"I
T

max. 30 VDC /1A

X2A

x2A [1]2[3]4]5]6]|7[8]9]

0...+10 VDC
5 mA

8 0 Ao
A A
O A | [ [

ca. 24VDC / max. 100 mA
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1.2 U

(Ooulioooit BASIC

1.2.1 0000000

X2A

1 5 7 8 1011 14 15 16 20 22

24 25 26 27 28 29

— EEEEEEEEECIREEEEEE
O M Y Y

1 o 0 1 0 0 0 0
0..£10 VDC 7 0...xCP.11 O0I000MmoI00nomenn

5 Analogovy vystup 1 ANOUT1 | Hodnota vystupni frekvence Rozsah napéti: 0...+£10V
0...+£10 VDC 7 0...£100 Hz Ri =100 Q, Rozliseni: 12bit

7 +10 V Vystup CRF Referencni napéti pro potenciometr [+10VDC +5% / max. 4 mA

Analogové uzemnéni COM Spole&ny potencial pro analogové vstupy a vystupy

10 000t 000

11 000000I00000000000II0000mo00jI000IIiii0ionN| 0 000000000 00000000000000000000000000100000

14 0 0000000IIiiIooomuuuIiiiininjoOninennnp0 0 0 0 D000 O 00000000 0 000000 ineeomuumiiine0noitnmooa

15 (0 000000000000000000000000000000000p C 0000000000000p 0 C 002 0 000 000 0000 0000000000000 0000000 000000000000000000000p 0 00 D DO0N00000 0010000

16 Uvolnéni/Reset ST Koncové stupné aktivovany;
A A

20 [ID:DDI]DDDI][IDDUDD]DD:DDD:DDEDDE]DWSI ccalllidibooiboooommboigao

22 Digitalni uzemnéni oV Vztazny potencial pro digitalni vstupy a vystupy

24 Relé 1/ Prac. kontakt RLA Relé-vystup; relé pro hlaSeni poruch

25 Relé 1/ Rozpin. kontakt |RLB (default); jeho funkce muize byt ménéna

26 Relé 1/ Spin. kontakt RLC prostfednictvim parametru CP.31; max. 30 VDC, 1 A

27 Relé 2 / Prac. kontakt FLA Relé-vystup; frekvenéné zavisly spinac

28 Relé 2 / Rozpin. kontakt |FLB (default); jeho funkce maze byt ménéna

29 Relé 2 / Spin. kontakt FLC prostfednictvim parametru CP.32; max. 30 V DC, 1 A

1.2.2 Pripojeni
ovladani

Pro pfedchazeni chybné funkce vlivem nahromadéného rusivého napéti
pusobiciho na ovladaci vstupy je zapotrebi dodrzet nasledujici pokyny:

* pouzivat stinéné a kroucené kabely
 stinéni zapojit jednostranédo meéni¢e na zemni potencial
* fidici a silové kabely pokladat oddélené (odstup
cca 10...20 cm); kfizeni provadét v pravém uhlu

Cz-7



Montaz a zapojeni

1.2.3 Digitalni vstupy

1.2.4 Analogovy vstup

1.2.5 Analogovy vystup

1.2.6 Relé-vystupy

CZz-8

Pouziti interniho ovladaciho napéti

X2A |1 10 16 20|22

Pouziti externiho ovladaciho napéti

22

X2A |1 10{11|14(15(16
13...30 VDC 0 % ﬁﬂ{[ -----------------------
vyhlazeno
Ri=2,1kQ 11 1 1 <>+
20..
Interni analog. zadani poz. hodnoty Externi

.30 VvDC

analog. zadani poz. hodnoty

0..+10 VvDC
Ri =30 kQ

-10...10 vDC
5mA

Pfi induktivnim zatiZzeni na relé-vystupech je tfeba pamatovat na

ochranné zapojeni (napf. volnobézna dioda)

Sy |y
24125 27128

max.30VDC/1A




Obsluha pristroje E

2. Obsluha
pristroje

2.1 Operator

Kontrola komunika¢niho rozhrani
Sbérnice v provozu "LED sviti" ——
(pouze 00.F5.060-2000)

Jako pfislusenstvi pro lokalni nebo externi (pouze s kabelem 00.F5.0C0-1xxx)
programovani frekvenéniho ménice KEB COMBIVERT F5 se pouziva operator.
Pro zamezeni chybovych funkci musi byt frekvenéni méni¢ pfed vsazenim /
vyjmutim operatoru uveden do stavu nOP (uvolnéni ST otevieno).

Spousténi frekvenéniho ménice probiha vzdy s naposledy ulozenymi hodnota-
mi (napf. s nastavenim z vyroby = default).

Digitalni operator pro obsluhu a zobrazovani: typ 00.F5.060-1000
Interface operator navic se sériovym rozhranim: typ 00.F5.060-2000

5-mistny LED-displej

Provozné-/chybovy ukazatel
—— Normalni stav "LED sviti"
Chyba "LED blika"

Klavesnice s dvojitou funkci

| RS232/RS485
(pouze 00.F5.060-2000)

Pro sériovy pfenos dat po RS232/485 pouzivejte pouze komunikaéni roz-

hrani na operatoru. Pfimé propojeni méni¢e s PC je mozné provést pouze s
pouzitim specialniho kabelu (HSP5, typ 00.F5.0C0-0001), v opa¢ném pfipa-
dé by doslo ke zni¢eni sériového komunika¢niho rozhrani na PC!

—~ EEN —
¥ ®©0 00 ¥

9 8 7 6

RS232-Kabel 3m
PC / Operator
Typ 00.58.025-001D

RS485 | Signal | Vyznam

- - rezervovano

- TxD Vysilaci signal/RS232

- RxD Pfijimaci signal/RS232

RxD-A | Pfijimaci signal A/IRS485

B' RxD-B | Pfijimaci signal B/RS485

- VP Napajeci napéti-Plus +5V (I, =10 mA)
C/C' | DGND | Vztazné napéti pro data

A TxD-A | Vysilaci signal A/IRS485

B TxD-B | Vysilaci signal B/RS485

tOCD\lCD(ﬂ-bOONHg
>

9pdl. SUB-D zasuvka 9pdl. SUB-D zastrcka

Téleso (PE) —
PC Operator F5

Cz-9



Obsluha pristroje

2.1.1 Klavesnice

Cz-10

Pfi zapnuti ménice KEB COMBIVERT F5 je na operatoru zobrazena hod-
nota parametru CP.1 (pfepnuti funkce klavesnice: viz Drive-maod).

Funkénim tlacitkem
se pfepina mezi hodnotou

Lo 111 7] | EUNC. i~ 0 (
parametru a pofadovym Lo/ L/ \spEED | (
Cislem parametru
Tlacitky nahoru (a) a I “ 7 ' = I~ l_-l :I
dolti(v) se poradové A " ( '

(=
Cislo parametru nebo po

prepnuti hodnota para- STOP STOP
metru zvySuje / snizuje START START

V zasadeé jsou hodnoty parametrl pfi jejich zméné ihned prevzaty a za-
roven nedestruktivné ulozeny. U nékterych parametrd véak nema smysl,
aby nastavena hodnota byla ihned pfevzata.

U téchto parametru (CP.17, CP.18, CP.22, CP.26, CP.29, CP.31, CP.32,
CP.34, CP.35) se nastavena hodnota pfejima po stlateni ENTER a na-
sledné nedestruktivné uklada.

Nastane-li béhem provozu porucha, je aktualni zobrazeni prepsano chy-
bovym hlasenim. Stlaenim ENTER je chybové hlaseni vynulovano a zo-
brazeni obnoveno do puvodniho stavu.

Porucha

(1 F/R

N
AN
d

Stlacenim ENTER je vynulovano pouze chybové hlaseni zob-
razené na displeji. V ukazateli rezimu (CP.3) je pfitomna chyba
zobrazena i nadale. Pro vynulovani samotné chyby musi byt
nejprve odstranéna jeji pficina a nasledné proveden RESET
nebo studeny start (vypnuti a zapnuti pfivodu el. energie).




Obsluha pristroje

2.2 Prehled parametra

L=

Ukazatel| Parametr Rozsah nastaveni RozliSeni | Vyr. nast.
CP.0 Zadani hesla 0...9999 1 -

CP.1 Ukazatel skute¢né frekvence - 0,0125 Hz -

CP.2 Ukazatel zadané frekvence - 0,0125Hz -

CP. 3 Ukazatel rezimu ménice - - -

CP.4 Zdanlivy proud - 0,1A -

CP.5 Zdanlivy proud / $pi¢kova hodnota |- 0,1A -

CP.6 Zatizeni - 1% -

CP.7 Meziobvodové napéti - 1V -

CP. 8 Meziobvod. napéti / Spickova hodn. | - 1V -

CP.9 Vystupni napéti - 1V -

CP.10 Minimalni frekvence 0...400Hz 0,0125 Hz 0 Hz
CP.11 Maximalni frekvence 0...400Hz 0,0125 Hz 70 Hz
CP.12 Cas zrychleni (nabéhova rampa) 0,00...300,00 s 0,01 s 5,00 s
CP.13 | Cas zpomaleni (-1 = CP.12) -1, 0,00...300,00 s 0,01s 5,00s
CP.14 | Cas pro S-kiivky 0,00 (off)...5,00 s 0,01s 0,00 s (off)
CP.15 [Boost 0,0...25,5% 0,1% 2,0%
CP.16 Rohova frekvence 0...400 Hz 0,0125 Hz 50Hz
CP.17 Y | Stabilizace napéti 1...650 V (off) 1V 650 (off)
CP.18 Y | Taktovaci frekvence 2/4/8/12/16 kHz ? - -2
CP.19 Pevna frekvence 1 -400...400 Hz 0,0125Hz |5Hz
CP.20 Pevna frekvence 2 -400...400 Hz 0,0125Hz [50 Hz
CP.21 Pevna frekvence 3 -400...400 Hz 0,0125Hz |70 Hz
CP.22 Y | DC-Brzdéni / zplsob 0..9 1 7

CP.23 [DC-Brzdéni/ tas 0,00...100,00 s 0,01s 10,00 s
CP.24 Max. proud pfi rampé (rozbéh...) 0...200 % 1% 140 %
CP.25 [Max. proud pfi konst. chodu 0...200 % (off) 1% 200 % (off)
CP.26 Y | Hledani otacek / podminka 0...15 1 8

CP.27 Rychlé zastaveni / ¢as rampy 0,00...300,00 s 0,01s 2,00 s
CP.28 Reakce na externi prehrati 0..7 1 7

CP.29 Y | Analogovy vystup 1/ funkce 0...20 2

CP.30 Analogovy vystup 1/ zesileni -20,00...20,00 0,01 1,00
CP.31 7Y | Relé-vystup 1/ funkce 0...68 1 4

CP.32 Y | Relé-vystup 2 / funkce 0...68 1 27
CP.33 [ Relé-vystup 2/ spinaci hladina -30000,00...30000,00 [ 0,01 4,00
CP.34 Y | Zplsob zadani sméru otacek 0..9 1 2

CP.35 " | AN1 zplisob zadani zadané hodn. [0...2 1 0

CP.36 [ AN1 posun (hystereze) nul. bodu [-10,0...10,0 % 0,1 % 0,2 %

b Parametry, pro jejichz zménu je nutné stisknout ENTER
2 Zavisi na vykonové Casti
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Obsluha pristroje

2.3 Zadani hesla

|
.

2.4 Provozni

ukazatele
Skutec¢na frekvence
— ]
L. (

Zadana frekvence
R |
[

L.

Rezim ménice
'l 'l|

L. X

CZ-12

Z vyroby je frekvencni méni¢ dodavan bez ochrany heslem, tozn. vSech-
ny nastavitelné parametry je mozné ménit. Po tomto nastaveni je mozné
chranit pfistroj proti neopravnénému pfistupu (hesla jsou uvedena na
predposledni strané). Nastaveny rezim zUstane ulozen.

| ENTER — i

. [l
| Heslo o i
. Y |
Zablokovani : A !
CP-parametr( i A 6 :
O I i = !
[ e | A g g e |
L i
| ENTER I- I- B
Heslo L F_om |
I Yy |
Uvolnéni ! A !
CP-parametrt | N 6 :
I

("
2

-
U
|

("
A

C

5

™

|
-

l
-
I~
-

l
|
-

[
0
-

Nasledujici parametry slouzi ke kontrole frekvencniho ménice béhem
jeho provozu

Ukazatel aktualni vystupni frekvence v Hz. Operator navic ukazuje pfi-
znak "noP" nebo "LS", jestlize neni zapojeno uvolnéni regulatoru (ST)

nebo smér otaceni (F/R), viz CP.3. Smér otaceni ménice je znazornén
pomoci znameének. Priklady:

Vystupni frekvence 18,3 Hz, smér otageni dopFedu

{H S| Vystupni frekvence 18,3 Hz, smér otaCeni dozadu

Ukazatel aktualni zadané frekvence. Zobrazeni je provedeno jako u CP.1.
Z kontrolnich duvodu je zadana frekvence zobrazena i v pfipadé, Zze neni
zapojeno uvolnéni regulatoru (ST) nebo smér otaceni (F/R). Neni-li zapo-
jen smér otaceni, je znazornéna pozadovana frekvence pro smér dopfedu.

Ukazatel rezimu znazoriuje aktualni provozni stav meénice.
Mozna hlaseni a jejich vyznamy:

"no Operation" (bez ¢innosti), uvolnéni ST nezapojeno, mo-
= dulace vypnuta, vyst. napéti = 0 V, pohon je bez fizeni

=)

—

"Low Speed" (bez rychlosti), neni zadan smér otaCeni, mo-

dulace vypnuta, vyst. napéti = 0 V, pohon je bez fizeni
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Zdanlivy proud
— (|

Zdanlivy proud /
Spickova hodnota

| R

L.
Zatizeni

= |y

L. O

Meziobvodové napéti

| |
L. (

_
(]
-
(]

"Forward Acceleration" (zrychlovani dopredu), pohon

[y g ) . Lo .

zrychluje ve sméru otaceni dopfedu

FAE | "Forward Deceleration” (zpomalovani dopredu), pohon
zpomuluje ve sméru otaceni dopredu

~H--| "Reverse Acceleration" (zrychlovani dozadu), pohon
zrychluje ve sméru otaceni dozadu

o - "Reversg Decelervation"l (vzpqmalovénl’ dozadu), pohon
zpomaluje ve sméru otaceni dozadu

[ "Forward Constant" (konstantné dopfedu), pohon bézi

konstantnimi otaCkami ve sméru otaceni dopredu

"Reverse Constant" (konstantné dozadu), pohon bézi
konstantnimi otakami ve sméru otaceni dozadu

Dalsi rezimova hlaseni budou popsana u téch parametr, které je
zpUsobuji nebo vyvolavaji.

Ukazatel aktualni hodnoty zdanlivého proudu v ampérech.

CP.5 umoznuje zjistit maximalni hodnotu zdanlivého proudu. Za timto
ucelem je ukladana nejvy$si dosazena hodnota param. CP.4 do CP.5.
Tato pamét Spickové hodnoty muze byt vymazéana stisknutim tlacitek na-
horu (UP), doli (DOWN) nebo ENTER, a rovnéz prostfednictvim sbérni-
ce zapsanim libovolné hodnoty do adresy parametru CP.5. Vypnuti frek-
vencniho ménicCe vede rovnéz k vymazani této paméti.

Ukazatel aktualniho zatizeni ménice v procentech. 100 % zatizeni
odpovida jmenovitému proudu ménice. Zobrazovany jsou pouze pozi-
tivni hodnoty, tzn. mezi motorovym a generatorickym chodem nejsou
ve znazornéni rozdily.

Ukazatel aktualni hodnoty meziobvodového napéti ve voltech.
Typické hodnoty jsou:

Podpéti (E.UP)
cca2l6 vV DC
cca 240V DC

Napét. tfida | Normalni provoz | Pfepéti (E.OP)
230V 300...330V DC |cca400V DC
400 V 530...620 V DC |cca 800V DC
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Meziobv. napéti/Spickova hodn. CP.8 umoznuje zjistit kratkodoba zvySeni napéti béhem urcitého provoz-

— 1 niho cyklu. Za timto Ucelem je ukladana nejvyssi dosazena hodnota par.

L. CP.7 do CP.8. Tato pamét $pitkové hodnoty miize byt vymazana stisk-
nutim tlacitek nahoru (UP), doli (DOWN) nebo ENTER, a rovnéz pro-
stfednictvim sbérnice zapsanim libovolné hodnoty do adresy parametru
CP.8. Vypnuti frekvencniho ménice vede rovnéz k vymazani této paméti.

Vystupni napéti Ukazatel aktualni hodnoty vystupniho napéti ve voltech.
[ |
] !

2.5 Zakladni Nasledujici parametry urCuji zakladni provozni vlastnosti pohonu. Tyto
nastaveni pohonu parametry by meély byt v kazdém pfipadé prezkouseny, pfipadné pfizpu-
sobeny ke konkrétni aplikaci.

Minimalni frekvence Frekvence, na kterou méni¢ bézi bez analogového zadani pozadované
'l BT hodnoty. Interni ohrani¢eni pevnych frekvenci CP.19...CP.21.
L.
Rozsah nastaveni: 0...400 Hz f
Rozligeni: 0,0125 Hz ~ P"
Vyrobni nastaveni: 0 Hz
CP.10
"~ UREF
ov 10V
Maximalni frekvence Frekvence, na kterou méni¢ bézi pfi maximalni analogové pozadované
'l B hodnoté. Interni ohraniCeni pevnych frekvenci CP.19...CP.21.
L. (
Rozsah nastaveni: 0...400 Hz
RozliSeni: 0,0125 Hz
Vyrobni nastaveni: 70 Hz
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Cas zrychleni Parametr urCuje Cas potrfebny ke zrychleni frekvence z 0 na 100 Hz (na-

0 béhova rarr}pa).vSkvuteény cas zrychleni se tedy vztahuje proporcionalné
Il (1 k nastavené zméné frekvence.

100 Hz L. )
x skuteCny Cas zrychleni = CP.12
delta f 100 Hz
Rozsah nastaveni: 0,00...300,00 s
Rozliseni: 0,01s
Vyrobni nastaveni: 5,00 s

Priklad: Skutec¢ny ¢as na zrychleni = 5 s; pohon se bude rozbihat z
10 Hzna 60 Hz => deltaf=60Hz-10Hz =50 Hz

CP.12= (100 Hz/50 Hz) x5s=10's

Cas zpomaleni Parametr urCuje Cas potfebny ke zpomaleni frekvence ze 100 na 0 Hz

1 (0 (dobéhova rampa). Skutecny ¢as zpomaleni se tedy vztahuje proporci-
. 1z onalné k nastavené zméné frekvence.

100 Hz . ) f
x skuteCny Cas zpomaleni = CP.13

delta f 100 Hz

Rozsah nastaveni: -1; 0,00...300,00 s

RozliSeni: 0,01 s

Vyrobni nastaveni: 5,00s cp 13 t

Zadanim -1 je pfevzata hodnota z CP.12 (displej: "=Acc")!

Pfiklad: ~ Skutecny ¢as zpomaleni = 5 s; pohon ma zpomalit z 60 Hz
na 10 Hz => deltaf=60Hz - 10Hz = 50Hz

CP.13 = (100 Hz /50 HZ) X 5s=10s

Cas pro S-kfivky Pro mnohé aplikace je vyhodou, kdyz se pohon rozbiha a zastavuje

~ T (1q bez razu a trhani. Této funkce je mozné dosahnout vyhlazenim zrych-
L. (1 lovacich (nabéhovych) a zpomalovacich (dobéhovych) ramp. Tento

vyhlazovaci ¢as, neboli ¢as pro S-kfivky, se zadava parametrem CP.14.

Rozsah nastaveni: 0,00 (off)...5,00 s
RozliSeni: 0,01s
Vyrobni nastaveni: 0,00 s (off)

Aby byly pfi aktivovaném Case pro S-kfivky dosazeny nasta-

vené rampy, musi byt zadané €asy zrychleni resp. zpomaleni
: (CP.12 a CP.13) vétsi nez Cas pro S-kfivky (CP.14)!
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Zadani rampy s aktivni funkci S-krivky

+ [Hz] t1 = &as pro S-kfivky (CP.14)
t2 = Cas zrychleni (CP.12)
t8 = ¢as zpomaleni (CP.13)

t2 t3
t1
t1 t1 t1
t[s]
t1 t1 t1 tl |
t2 t3
f [Hz]
Boost Ve spodni oblasti otacek pfipada velka ¢ast napéti motoru na odpor
[ N statorového vinuti. Proto, aby moment zvratu motoru mohl zGstat témér
L. konstantni v celé oblasti rozsahu otacek, umoznuje Boost kompenzovat
ubytek napéti. )
Uvyst.
Rozsah nastaveni: 0,0...25,5 %
Rozliseni: 0,1 %
Vyrobni nastaveni: 20% p 15
cp.16 |
Nastaveni: - zjistit hodnotu zatiZzeni pfi chodu naprazdno a rohové frekvenci
- zmenit vyst. frekvenci na cca 10 Hz a nastavit Boost tak, aby
parametr zatizeni mél pfiblizné stejnou hodnotu jako pfi rohové
frekvenci
BéZi-li motor dlouhodobé pfi nizkych otackach s pfilis vysokym
napétim, mize to vést k prehrati motoru.
Rohova frekvence Pfi této frekvenci dosahuje méni¢ svého maximalniho vystupniho napéti.
'l T g Typické nastaveni je rovno jmenovité frekvenci motoru.
| ] Pozor: Motor se mlze pfi Spatné nastavené rohové frekvenci
prehrivat Uvgst
Rozs_?h r,1astaven|: 0...400 Hz 100%
Rozliseni: 0,0125 Hz
Vyrobni nastaveni: 50 Hz
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2.6 Specialni
nastaveni

Stabilizace napéti

| Y |
LI~ (1

Nasledujici parametry slouzi k optimalizaci pohonu a jeho pfizpusobeni
ke konkrétnimu pouziti. Pfi prvnim uvadéni do provozu mohou byt tato
nastaveni ignorovana.

Timto parametrem muze byt nastaveno regulované vystupni napéti vzta-
hujici se k rohoveé frekvenci. Kolisani napéti na vstupu a také v meziob-
vodu ma pak jen nepatrny vliv na vystupni napéti (charakteristika U/f).

Tato funkce umoznuje pfizpusobeni vystupniho napéti pro specialni

motory.

Rozsah nastaveni: 1...650V (off)
RozliSeni: 1V
Vyrobni nastaveni: 650 V (off)
Poznamka: zmeénu potvrzuje ENTER

V nasledujicim pfikladu ma byt vystupni napéti stabilizovano na 230 V

(0 % Boost).

UN/Uvyst.
A
U.. pfiU, =250V nestabilizovano
250 V4 -2 pn oy 7 20UV hestabiizovano
. 1 U __ pfiU, = 250V stabilizovano
— J vyst. N
CP.17=20V————— A
r
P
190V S 1 U pfi Uy =190V stabilizovano
-+ 7 ST e e e e e e e e e e e e e e E e e -
S ,’1 U, Pfi U =190V nestabilizovano
. 7’ L7
4 ’ I
’,; , |
/'l 4 ) s Vo
S ’ | U, = sitoveé napéti
o | U, = Vystupni napéti
L, |
:’, I g f
CP.16=50 Hz

Cz-17



Obsluha pristroje

Taktovaci frekvence Taktovaci frekvence, se kterou jsou pulsné spinany koncové stupné, maze byt
'l B T ménéna podle charakteru aplikace. Max. mozna taktovaci frekvence, a
L. rovnéz i vyrobni nastaveni, jsou uréeny pouzitou vykonovou ¢asti ménice.

Vlivy a uc€inky taktovaci frekvence ukazuje nasledujici tabulka:

nizka taktovaci frekvence vysoka taktovaci frekvence

- nizsi zahfivani ménice - niz8i hladina hluku (motoru)
- niz8i svodovy proud - lepSi sinusovy prubéh

- niZ8i ztraty spinanim - mensi ztraty v motoru

- mensSi radiové ruseni
- lepSi rovnomérny chod pfi
malych otaCkach

Rozsah nastaveni (dle vykonové casti): 2/4/8/12/16kHz
Vyrobni nastaveni: dle vykonové casti
Poznamka: Zménu parametru potvrzuje ENTER

Pfi taktovacich frekvencich > 4 kHz dbejte bezpodmine¢né
A na maximalni délku kabelu k motoru, ktera je uvedena v ma-

nualu vykonove casti (Dil 2).

Pevné frekvence 1...3 Mohou byt nastaveny tfi pevné frekvence. Volba pevné frekvence se
Vstup I1 provadi pres vstupy I1 a 12.
I R ,
| R | Rozsah nastaveni: -400...400 Hz
Rozliseni: 0,0125 Hz
Vstup 12 Vyrobni nastaveni CP.19: 5 Hz
ot Vyrobni nastaveni CP.20: 50 Hz
Ny Vyrobni nastaveni CP.21: 70 Hz
Vstupy I1 a 12
,'- ,':',:' ,' Nastane-li zadani vné oblasti, kterou ohrani€uji parametry CP.10 a CP.11,
- je frekvence interné ohrani¢ena. Negativni hodnoty jsou v aplikaénim mo-
du uvolnény.

Zpusob zadani smeéru otaCek pevnych frekvenci neni ménén parametrem
CP.34, odpovida vzdy CP.34 = 2.
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DC-Brzdéni / Zpusob

Pfi DC-Brzdéni neni motor zpomalovan pomoci dobéhové rampy. Rychlé
zabrzdéni je zajiSténo stejnosmérnym napétim, které je pfipojeno na sta-
torové vinuti motoru. Tento parametr ur€uje, jakym zpusobem bude vy-
volano DC-Brzdeéni.

Hodn. | Aktivace
0 DC-Brzdéni; vypnuto.
1 DC-Brzdéni; pfi vypnuti sméru otaceni a dosazeni 0 Hz.

Cas brzdéni odpovida hodnoté parametru CP.23 nebo do
noveho zadani sméru otaceni.
2" DC-Brzdéni; jakmile je vypnut smér otaceni.
3* DC-Brzdéni; jakmile je vypnut nebo zménén smér otaceni
4* DC-Brzdéni; pfi vypnuti sméru otaceni a kdyz skute¢na
frekvence nedosahuje 4 Hz.

5* DC-Brzdéni; kdyz skute¢na frekvence nedosahuje 4 Hz a
pohon zpomaluje.
6* DC-Brzdéni; jakmile pozadovana hodn. nedosahuje 4 Hz.

7* DC-Brzdéni; kdyz je aktivovan vstup 4.

U fidici karty B (Basic) = hodnota "0".

8 DC-Brzdéni; tak dlouho, dokud je aktivovan vstup 4.
U fidici karty B (Basic) = hodnota "0".

9 DC-Brzdéni; po pfipojeni modulace.

* Cas brzdéni je zavisly na skuteéné frekvenci

Rozsah nastaveni: 0..9
Rozliseni: 1
Vyrobni nastaveni: 7
Poznamka: zmeénu potvrzuje ENTER

Je-li Cas brzdéni zavisly na skute¢né frekvenci (CP.22 = 2...7), pak je
pocitan nasledovné:

t - CP23 X fskut 100 HZ """""""""" i
sst ~ 100 Hz

Jinak odpovida ¢as brzdéni CP.23.

skut

: Ly
losr  CP.23

Rozsah nastaveni: 0,00...100,00 s
Rozliseni: 0,01s
Vyrobni nastaveni: 10,00 s
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Max. proud pfi rampé
e
L. (

Max. proud pf¥i konst. chodu

[l Y
[ Y g |

Cz-20

Tato funkce chrani frekvencni méni€ pred vypnutim vlivem nadproudu
béhem zrychlovani. Rampa je pfi dosazeni zde nastavené hodnoty tak
dlouho pozastavena, dokud proud znovu nepoklesne. Nastane-li tento
stav, je na displeji (CP.3) zobrazen symbol "LAS".

Rozsah nastaveni: 0...200 %
RozliSeni: 1%
Vyrobni nastaveni: 140 %

Tato funkce chrani frekvencni méni¢ pred vypnutim vlivem nadproudu
pfi konstantni vystupni frekvenci. Pfi pfekroCeni zde nastavené hodnoty
je vystupni frekvence tak dlouho snizovana, dokud se rovnéz hodnota
proudu nesnizi pod nastavenou hodnotu. Nastane-li tento stav, je na
displeji (CP.3) zobrazen symbol "SLL".

Rozsah nastaveni: 0...200% (off)

Rozliseni: 1%

Vyrobni nastaveni: 200% (off)
Zatizeni

Zastaveni rampy

Hranice proudu
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Hledani otacek /
Podminka

|

[ N gy

Rychlé zastaveni / Cas rampy

| |
L.l

N e |

Priklad:

Je-li frekven&ni ménic pfipnut k jiz bézicimu motoru, maze byt vyvolana
chyba vlivem rozdilnych frekvenci toCivych poli. Aktivujeme-li parametr
hledani otacek, hleda frekvencni ménic nejdfive aktualni otacky motoru,
pfizpusobi jim svou vystupni frekvenci a teprve pak zrychluje nebo zpo-
maluje nastavenou rampou na pfedepsanou pozadovanou hodnotu.
Béhem vyhledavaci faze je na displeji (CP.3) zobrazen symbol "SSF".
Parametr urCuje, za jakych podminek funkce pusobi. Pro vice podmi-
nek se zadava soucet hodnot.

Priklad: CP.26=12 znamena aktivaci po Reset a po Auto-Reset UP.

Podminka

funkce vypnuta

po uvolnéni regulatoru ST

pfi zapnuti

po Reset

po Auto-Reset UP (Auto-Reset po odeznéni podpéti)

9
OO-hNI—\Og_

Rozsah nastaveni: 0...15
Rozliseni: 1
Vyrobni nastaveni: 8
Poznamka: zmeénu potvrzuje ENTER

Funkce rychlého zastaveni je aktivovana v zavislosti na CP.28. Parametr
urCuje Cas potrfebny k zastaveni ze 100 na 0 Hz. Skutecny Cas zastaveni
se proporcionalné vztahuje ke zméné frekvence. Reakce na externi
prehrati (CP.28) je ve vyrobnim nastaveni vypnuta. V pfipadé, Ze je akti-
vovana, zapina se modulace automaticky po 10 s, kdyZ je motor pfilis
horky.

100 Hz 5 ) f
x skut. ¢as zastaveni = CP.27
delta f 100 Hz
Rozsah nastaveni: 0,00...300,00 s
Rozliseni: 0,01 s .
Vyrobni nastaveni: 2,00 s CP. 27

SkuteCny ¢as zastaveni = 5 s; pohon ma zastavit z 50 Hz
na0Hz => deltaf=50Hz-0Hz =50Hz

CP.27 =(100Hz /50 Hz) x 5s=10s
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Reakce na Tento parametr urCuje reakci pohonu na externi sledovani teploty. Aby
externi prehrati byla funkce aktivovana, musi byt podle navodu k obsluze (ast 2) zapo-
= 1 jeny svorky T1/T2 na vykonové ¢asti ménice. Teprve potom muze byt
| N gy (| nastavena reakce na externi prehfati. Moznosti jsou uvedeny v nasle-

dujici tabulce.

Ve vyrobnim nastaveni je funkce vypnuta!

Odezni-li pfehfati, je na displeji zobrazeno hlaseni E.ndOH (eventuelné
A.ndOH). Teprve pak muze byt chyba vyresetovana nebo automaticky
proveden opakovany start.

CP.28| Symbol | Reakce Opakovany start
0 | E.dOH [Okamzité vypnuti modulace
1* [ A.dOH |Rychlé zastaveni / vypnuti modulace odstranit chybu;

po dosazeni 0 otacek stisknout RESET
2* [ A.dOH|Rychlé zastaveni / klidovy moment v O ot.
3 | A.dOH | Okamzité vypnuti modulace automaticky
4 * | A.dOH [ Rychlé zastaveni / vypnuti modulace RESET,
po dosazeni O otaCek kdyz chyba

5* | A.dOH | Rychlé zastaveni / klidovy moment v O ot.| odezni
6 * | zadny |Zadny uc¢inek na pohon;

pomoci CP.31/32 = 9 muze byt fizen
externi modul (napf. ventilator) - odpada -
7 | zadny |Zadny ucinek na pohon;

'Porucha nemuze nastat! Externi
kontrola teploty neni aktivovana

*) Je-li motor po 10 sekundach stale pfilis horky, je signalizovana chyba
E.dOH a modulace je vypnuta!

Rozsah nastaveni: 0...
RozliSeni:
Vyrobni nastaveni:

N ooy
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Analogovy vystup 1/ Funkce

Analogovy vystup 1/

0

LI—.C

Zesileni

f—

CP.29 urcuje funkci analogového vystupu 1.

=
L

1 _1h

/

Hodn.| Funkce
0 Absolut. hodn. skute¢né frekvence (CP.1) 100Hz = 100%
1 Absolut. hodn. pozadované frekvence (CP.2) 100Hz = 100%
2 Skutecna frekvence (CP.1) +100Hz = +100%
3 Pozadovana frekvence (CP.2) +100Hz = +100%
4 Vystupni napéti (CP.9) 500V = 100%
5 Meziobvodové napéti (CP.7) 1000V = 100%
6 Zdanlivy proud (CP.4) 2 x Nennstrom = 100%
7 | Cinny proud +2 x Nennstrom = +100%
8-10 | Pouze aplikacni mod
11 | Absolutni ¢inny proud 2 x Nennstrom = 100%
12 | Teplota koncovych stupnu 100 °C = 100%
13 | Teplota motoru 0...100°C = 100%
14-18 | Pouze aplikacni méd
19 | Rampova vystupni frekvence +100Hz = +100%
20 | Absolutni rampova vystupni frekvence 100Hz = 100%
Rozsah nastaveni: 0...20
Rozliseni: 1
Vyrobni nastaveni: 2
Poznamka: zmeénu potvrzuje ENTER

Pomoci zesileni je mozné pfizplasobit nebo vyladit signal vystupniho na-
péti analogového vystupu.
Pfi zesileni rovnému 1 odpovida +100% = +10V.

Rozsah nastaveni: -20,00...20,00
Rozliseni: 0,01
Vyrobni nastaveni: 1,00
vyst Pfiklad nastaveni:
----100%T------> 10v Analogovy vystup ma davat hod-

notu 10 V misto ve 100 Hz jiz pfi
frekvenci 70 Hz:

CP.30

A

00%

=Y

----- L -100% - - -

> CP.30 =
A 70 Hz

\ 4
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Relé-vystup 1/
Funkce

Relé-vystup 2/
Funkce

CP.31 a CP.32 urcuji funkce obou relé-vystupu.

CP.31 pro relé-vystup 1 (svorky X2A.24...26)

CP.32 pro relé-vystup 2 (svorky X2A.27...29)

Spinaci uroven pro CP.31 je pfednastavena na hodnotu 100,0.
Spinaci uroven pro CP.32 je mozné ménit pomoci CP.33!

Hodn.

Funkce

I |
I I =

Cz-24
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17-19
20

21
22
23
24
25
26
27
28
29/30
31
32
33
34
35
36-39
40
41
42-43
44
45

Zadna funkce (obecné vypnuto)

Obecné zapnuto

Signal Run ("bézi"); také pfi DC-brzdéni

Signal "pfipraven k provozu" (zadna chyba)

Poruchové relé

Poruchové relé (bez Auto-Reset)

Varovné nebo chybové hlaseni pfi abnormalnim zastaveni
Prfedbézna vystraha - pfetizeni

Predbézna vystraha koncovych stupnu - prehfati
Predbézna vystraha motoru - pfehrati

Pouze aplikacni méd

Predbézna vystraha vnitfiniho prostoru méniCe OHI - pfehfati
Poruseni kabelu 4...20mA na analogovém vstupu 1
Pouze aplikacni méd

Max. proud pfi konst. chodu (CP.25) pfekrocen

Max. proud pfi rampé (LA-Stop, CP.24) pfekroCen
DC-brzdéni aktivni

Pouze aplikacni méd

Skute¢na hodnota=pozadovana hodnota (CP.3=Fcon, rcon;
ne pfi noP, LS, chybé, SSF)

Zrychlovani (CP.3 = FAcc, rAcc, LAS)

Zpomalovani (CP.3 = FdEc, rdEc, LdS)

Skute€ny smér otaeni = pozadovany smér otaceni
Zatizeni (CP.6) > spinaci uroven

Cinny proud > spinaci trovefi

Meziobvodové napéti (CP.7) > spinaci uroven

Skute¢na frekvence (CP.1) > spinaci uroven
Pozadovana frekvence (CP.2) > spinaci uroven

Pouze aplikacni méd

Absolutni pozadovana hodnota na AN1 > spinaci uroven
Absolutni pozadovana hodnota na AN2 > spinaci uroven
pouze aplikacni méd

Pozadovana hodnota na AN1 > spinaci uroven
Pozadovana hodnota na AN2 > spinaci uroven

Pouze aplikacni méd

Hardwarova hranice proudu aktivni

Signal "modulace zapnuta"

Pouze aplikacni méd

RezZzim ménice > spinaci uroven

Teplota koncovych stupnu > spinaci Uroven




Obsluha pristroje E

Relé-vystup 2/
Spinaci uroven

| R R |

| I |

Hodn.| Funkce

46 | Teplota motoru > spinaci uroven
47 | Rampova vystupni hodnota > spinaci uroven
48 | Zdanlivy proud (CP.4) > spinaci uroven
49 | Chod doprava (ne pfi nOP, LS, rychlém zast. nebo chybé)
50 | Chod doleva (ne pfi nOP, LS, rychlém zastaveni nebo chybé)
51 | Vystraha E.OL2
52 | Regulator proudu v omezeni
53 | Regulator ota¢ek v omezeni
54-62| Pouze aplikacni mod
63 | Absolutni hodnota ANOUT1 > spinaci uroven
64 | Absolutni hodnota ANOUT2 > spinaci uroven
65 | Hodnota ANOUT1 > spinaci uroven
66 | Hodnota ANOUT2 > spinaci uroven
67-68( Pouze aplikacni mdd

Vyrobni nastaveni CP.31: 4
Vyrobni nastaveni CP.32: 27
Poznamka: zménu potvrzuje ENTER

Tento parametr urCuje spinaci bod pro relé-vystup 2 (CP.32). Po prep-
nuti relé muze byt hodnota béhem jednoho okna (hystereze) ménéna
bez toho, aby relé odpadlo.

Protoze operator ma pouze 5 mist, nejsou pfi zadavani vysSich hodnot
zobrazovana posledni mista.

Rozsah nastaveni: -30000,00...30000,00

Rozliseni: 0,01
Vyrobni nastaveni: 4,00
Hystereze:
Frekvence: 0,5 Hz
Meziobvodové napéti: 1V
Analog. pozadovana hodnota: 0,5 %
Cinny proud: 0,5A
Teplota: 1°C
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Obsluha pristroje

ZpUsob zadani sméru otacek Timto parametrem je uren zdroj a zplUsob zadavani smeéru otacek

CZ-26

(zménu parametru potvrzuje ENTER). Parametrem CP.34 se neméni
zdroj otaCek pevnych frekvenci (CP.19...21).

Hodn.| Smér otaceni
0/1 | Pouze aplikaéni méd.

2 | Zadani pfes svorkovnici Dopfedu/Dozadu; negativni pozado-
vané hodnoty jsou nahrazeny nulou (vyrobni nastaveni).

3 | Zadani pres svorkovnici Dopredu/dozadu; znaménko pozado-
vané hodnoty nema vliv na smér otaceni.

4 | Zadani pres svorkovnici Run/Stop (KI. X2A.14) a Dopredu/
Dozadu (KI. X2A.15); negativni pozadované hodnoty jsou
nahrazeny nulou.

5 | Zadani pres svorkovnici Run/Stop (KI. X2A.14) a Dopfedu/
Dozadu (KI. X2A.15); znaménko pozadované hodnoty nema
vliv na smér otaceni.

6 | Zavisly na pozadované hodnoté, pozitivni hodnoty = doprava,
negativni hodnoty = doleva. Pro uvolnéni sméru musi byt
aktivni jedna ze svorek F nebo R, jinak hlaseni LS.

7 | Zavisly na pozadované hodnoté, pozitivni hodnota = doprava,
negativni = doleva, pfi pozadavku na "0" je ukazano doprava.

8/9 | Pouze aplikacni mad.
interni
A
Pozadovana hodnota 100% -=-=-"> :10v
limitovana 0 !
(nastaveni 2 a 4) !
] ; » externi
-100% / 100%
1 s
! /
! /
: /
[} d 0,
PRVEEEEEEE L -100%
interni
A
Pozadovand hodnota K.~ ~100% =~ =~~~ 1oV
absolutni ! :
(nastaveni 3 a 5) ! \
E I » externi
-100% v 100%
! s
! /
! /
: s
! d 0,
PRVEEEEEEE L -100%
Rozsah nastaveni: 0..9
Rozliseni: 1
Vyrobni nastaveni: 2
Poznamka: zménu potvrzuje ENTER
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AN1 zplsob zadani zad. hodn.

I

[ e |

AN1 hystereze nulového bodu

I Y g
[ I |

Do analogového vstupu zadané hodnoty 1 (AN1) u fizeni F5-GENERAL
mohou byt zapojeny signaly rizného druhu a urovné. Aby byl tento signal
spravné vyhodnocen, provadi se timto parametrem pfizplsobeni ménice.
U fizeni F5-BASIC nesmi byt zdroj signalu nastavovan.

CP.11

0...+10 V DC/ Ri =56 kOhm
0...+20 mA DC / Ri = 250 Ohm
4...20 mA DC / Ri = 250 Ohm

Hodn.|Signal zadané hodnoty
0
1
2

CP.10

oV 10V

0 mA 20 mA
4 mA 20 mA
Rozsah nastaveni: 0.2
Rozliseni: 1
Vyrobni nastaveni: 0
Poznamka: zmeénu potvrzuje ENTER

Vzhledem ke kapacitni a induktivni vazbé na pfivodnim vedeni nebo ko-
lisani napéti na signalu pozadované hodnoty mize na ménic pfipojeny
motor i pfes pouziti analogoveého vstupniho filtru v klidovém stavu kmitat
(chvét se). Pro potlaCeni tohoto jevu slouzi zadani hystereze nulového
bodu. Parametrem CP.36 muze byt analogovy signal pro vstup AN1 v
rozmezi 0...+10% potlaCen (ofiznut). Nastavena hodnota je platna pro
oba sméry otaceni.

Je-li nastavena negativni procentualni hodnota, plsobi hystereze doda-
teCné k nulovému bodu i pfi aktualni pozadované hodnoté. Zmény poza-
dované hodnoty pfi konstantnim chodu jsou prejaty teprve tehdy, jsou-li

vétsi nez nastavena hystereze.

Rozsah nastaveni: -10,0...10,0%
Rozliseni: 0,1%
Vyrobni nastaveni: 0,2%
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Drivemadd - rezim fizeny operatorem

2.7 Driveméd Drivemdd je provozni rezim méni¢ti KEB COMBIVERT pro uvedeni po-
honu do provozu pomoci operatoru. Po zapnuti uvolnéni regulatoru (ST)
jsou pozadovana hodnota a smér otaCeni zadavany vyhradné pomoci
klavesnice na operatoru. Pro aktivaci Drivemoddu je zapotrebi zadat pfi-
slusné heslo (viz pfedposledni strana) do parametru CP.0. Pfepinani
zobrazeni a obsluha probihaji nasledovné:

Smér otaceni Ukazatel stavu
F=doprava / R=doleva noP = regulator uvolnén (ST rozpojeno) /
‘ LS = vychozi pozice

Pohon zpomaluje na 0 Hz
(| a vypina modulaci

A STOP
START ¢ ¢ v

Pohon zrychluje na g )= 117 Pohon bézis nastavenou
nastavenou zadanou hodnotu |I” YN | zadanou hodnotou

-
‘|

2.7.1 Pohon spustit / Modulace blokovana [)=

zastavit Pohon bez fizeni ]

|§
I

2.7.2 Z:jcvenlt,smer ENTER Pohon méni
otaceni F/R smér otadeni

_ — i
J Y
2713 Zadat 3adanou Udaj displeje se méni stiskem
hodnotu Func. tlacitka pro zobrazeni/zadani
SREED pozadované hodnoty
A ||stor = 1117 Zadana hodnota mize byt
START|| V¥ =1 (1| ménéna tla¢itky nahoru/dolu
pfi souCasné stisknutém
tlacitku FUNC./SPEED.
2.7.4 Drivemoéd Drivemdéd muze byt opustén pouze ve stavu "STOP" (displej zobrazuje
opustit symbol "noP" nebo "LS"). Stisknéte sou¢asné na dobu cca 3 sekundy
tlacitka FUNC./SPEED a ENTER. Na displeji bude zobrazen CP-para-

metr.

FUNC. + ENTER

= ——| po dobu 3 sekund

SPEED
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Diagnostika chyb E

3. Diagnostika chyb Chybova hlaseni jsou u méni¢tit KEB COMBIVERT na displeji zobra-

zena vzdy pocateCnim symbolem "E." (Error) a naslednym oznacenim
chyby. Chybové hlaseni zpusobi vzdy okamzité vypnuti modulace. Opa-
kovany start je mozny az po provedeni RESETu.

Poruchy jsou na displeji zobrazeny poc¢atecnim "A." (Accident) a odpo-
vidajicim hlaSenim. Na poruchy je mozné reagovat rliznym zpUsobem.
Nasledujici tabulka popisuje vSechna hlaseni a jejich pficiny.

Displej| COMBIVIS Hodn.| Vyznam
Hlaseni o stavu

bbL Odbuzeni motoru 76 | Vzhleden k odbuzeni motoru jsou koncové stupné uzavieny.

bon Brzdu uzavfit 85 | Rizeni brzdy (viz kapitola 6.9).

boFF  |Brzdu otevfit 86 | Rizeni brzdy (viz kapitola 6.9).

Cdd Zjistovani dat o pohonu 82 | Hlaseni je zobrazeno béhem zjistovani (méreni)
odporu statorového vinuti motoru.

dcb DC-brzdéni 75 | Motor je brzdén pomoci stejnosmérného napéti, které je
generovano na vystupu menice.

dLS Po DC-brzdéni modulace vypnuta 77 | Modulace (vystup) je po ukon&eni DC-brzdéni vypnuta
(viz kapitola 6.9 "DC-Brzdéni").

FAcc [Zrychlovani doprava 64 | Pohon zrychluje podle nastavené rampy ve sméru otaceni
doprava.

Fcon |Konstantni chod doprava 66 | Zrychlovaci / zpomalovaci faze je ukon€ena a pohon bézi
pfi konstantnich otackach / frekvenci ve sméru otéceni
doprava.

FdEc [Zpomalovani doprava 65 [Pohon zpomaluje podle nastavené rampy ve sméru otaceni
doprava.

HCL Hardwarova hranice proudu 80 | HIa&eni je vyvolano, kdyz vystupni proud dosahne
hardwarové hranice proudu.

LAS Konec zrychlovani 72 | Toto hlaSeni je zobrazeno v pfipadé, ze béhem zrychlovani
dojde k omezeni zatizeni méniCe na nastavenou hodnotu
pro pfipustné zatizeni.

LdS Konec zpomalovani 73 | Toto hlaSeni je zobrazeno v pfipadé, ze béhem zpomalovani
dojde k omezeni zatizeni méni€e na nastavenou hodnotu pro
pfipustné zatizeni nebo dojde k omezeni meziobvodového
napéti na nastavenou pfipustnou napétovou hodnotou.

LS Klidovy stav (modulace vypnuta) 70 | Neni zadan pozadovany smér ota¢eni, modulace vystupniho
napéti je vypnuta.

nO_PU | Vykonova €ast neni pfipravena 13 | Vykonova €ast neni pfipravena, event. neni rozpoznana
fidici ¢asti.

noP Regulator neuvolnén 0 | Uvolnéni regulatoru (svorka ST) neni zapojena.

PA Polohovani aktivni 122 | Toto hlaSeni je zobrazeno béhem aktivni polohovaci
funkce.

PLS Modulace vypnuta po vypadku sité 84 | Modulace vystupniho napéti byla vypnuta po probéhnuti
funkce pro vypadek sité.

PnA Poloha nedosazitelna 123 | Udana poloha je nedosazitelna v ramci nastavené rampy.
Muze byt naprogramovano, aby v tomto pfipadé bylo
polohovani preruseno.
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Diagnostika chyb

Displej

COMBIVIS

Hodn.

Vyznam

POFF

Funkce "vypadek sité" aktivni

78

V zavislosti na programovani funkce (viz kapitola 6.9
"Funkce vypadek sité") bézi méni¢ po obnoveni vypadku
bud’ samostatné, nebo az po provedeni RESETu.

POSI

Polohovani

83

HlaSeni je vyvolano pfi aktivni funkci polohovani (plati
pro F5-G).

rAcc

Zrychlovani doleva

67

Pohon zrychluje podle nastavené rampy ve sméru otaceni
doleva.

rcon

Konstantni chod doleva

69

Zrychlovaci / zpomalovaci faze je ukonena a pohon bézi
pfi konstantnich otackach / frekvenci ve sméru otaceni
doleva.

rdEc

Zpomalovani doleva

68

Pohon zpomaluje podle nastavené rampy ve sméru otaceni
doleva.

rFP

Pfipraven k polohovani

121

Pohon hlasi, ze je pfipraven ke startu polohovaciho
procesu.

SLL

Hranice proudu dosazena

71

Toto hlaSeni je zobrazeno v pfipadé, ze béhem
konstantniho chodu dojde k omezeni zatizeni na
nastavenou proudovou hodnotu.

SrA

Pohyb k referenénimu bodu aktivni

81

HlaSeni je vyvolano béhem pohybu (jizdy) k referenénimu
bodu.

SSF

Hledani otacek

74

Funkce hledani otacek je aktivni, to znamena, ze ménic se
pokousi synchronizovat na otacky jiz béziciho
motoru.

StOP

Rychlé zastaveni aktivni

79

HlaSeni je vyvolano v pfipadé, Zze reakce na varovny signal
aktivuje funkci rychlé zastaveni.

Chybova hlaseni

E. br

Chybal! Rizeni brzdy

56

Chyba: mGze nastat pfi zapnutém Fizeni brzdy (viz kapitola
6.9.5), kdyz:

- zatizeni pfi startu se nachazi pod minimalni urovni

pro zatizeni (Pn.43) nebo byla rozpoznana nepfitomnost
jedné motorové faze.

- zatizeni je pfilis vysoké a je dosazena hardwarova hranice
proudu

E.buS

Chyba! Hlida¢ (Watchdog)

18

Nastaveny kontrolni ¢as (Watchdog) komunikace mezi
operatorem a PC, pfip. mezi operatorem a ménic¢em, byl
prekrocen.

E.Cdd

Chyba! Vypocet dat pohonu

60

Pfi automatickém mérfeni odporu statorového vinuti motoru
nastala chyba.

E.col

Chyba! Snimac 1, pfeplnéni Citace

54

Citag kanalu snimage 1 dosahl neptipustné
hodnoty.

E.co2

Chyba! Snimac 2, pfeplnéni &itace

55

Citag kanalu snimade 2 dosahl neptipustné
hodnoty.
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Diagnostika chyb

Displej |COMBIVIS Hodn{ Vyznam

E.dOH | Chyba! Pfehfati motoru 9 | Motorovy termokontakt nebo termistor (PTC) na svorkach
T1/T2 rozpojen. Chybu je mozné vynulovat az pfi hlaSeni
E.ndOH, kdyz je PTC opét nizkoohmicky. Pfi€iny:

- odpor na svorkach T1/T2 > 1650 Ohm
- motor je pretizen
- kabel k teplotnimu snimaci poruSeny nebo pferuSeny

E.dri Chybal! Budici (ovladaci) relé 51 | Relé pro budici (ovladaci) napéti na vykonové €asti pfi zapo-
jeném uvolnéni rerulatoru (ST) nepfitahlo nebo pfi odpojeni
uvolnéni regulatoru (ST) neodpadio.

E.EEP [Chyba! Defekt EEPROM 21 | Po vynulovani chyby je provoz opét mozny (bez ukladani
do paméti EEPROM).

E. EF [Chyba! Externi vstup 31 | Je vyvolano, je-li digitalni vstup naprogramovan jako externi
vstup pro chybu a zapojen.

E.EnC | Chyba! Chyba snimace 32 | PoruSeni kabelu snimace typu "Resolver" nebo "Inkremental”.

E.Hyb [Chyba! Rozhrani snimace 52 | Bylo rozpoznano rozhrani snimace s neplatnou
identifikaci.

E.HybC | Chyba! Identifikace nového snimace 59 | Identifikace rozhrani snimace byla zménéna a proto musi
byt potvrzena parametry ec.0 nebo ec.10.

E.iEd | Chyba! Pfepnuti NPN/PNP 53 | Hardwarova chyba pfi pfepnuti NPN/PNP nebo pfi méfeni
Start/Stop.

E.Inl Chyba! MFC neni zaveden 57 | MFC neni zaveden, nefunguje pfenos software z fidici karty.

E.LSF | Chyba! Obvod nabijeni 15 | Relé nabijeciho bo¢niku neni sepnuto. Tento stav nastava
kratkodobé béhem spoustéci faze, musi se vSak ihned samo-
¢inné uvést do puvodniho stavu. Zdstava-li zobrazeno
chybové hlaseni, mlze pficinu zpUsobit jedna z nasledujicich
moznosti:

- defekt nabijeciho bo¢niku

- Spatné nebo pfilis nizké vstupni napéti

- vysoké ztraty v pfivodnim vedeni

- Spatné zapojeny nebo poSkozeny brzdny odpor
- poSkozeny brzdny modul

E.ndOH| Teplota motoru opét normaini 11 | Motorovy termokontakt nebo termistor (PTC) na svorkach
T1/T2 je opét v normalnim pracovnim rozsahu. Chyba
muze byt nyni vynulovana.

E.nOH | Teplota télesa chladi¢e opét normaini 36 | Teplota télesa chladiCe je opét v pfipustné provozni oblasti.
Chyba mUze byt nyni vynulovana.

E.nOHI [ Teplota vnitf. prostoru opét normalni 7 | Jiz Zadné pfehfati vnitiniho prostoru méni¢e E.OHI, teplota
vnitfniho prostoru poklesla o min. 3°C, chyba muze byt
vynulovana.

E.nOL | Pretizeni odstranéno 17 | Jiz zadné pretizeni, Cita¢ OL dosahl 0 %, po chybé E.OL
musi byt vy¢kana ochlazovaci faze. Toto hlaseni je zobra-
zeno po ukonéeni této ochlazovaci faze. Chyba muze byt
vynulovana. Méni¢ musi byt béhem ochlazovaci faze zlstat
zapnuty.

E.nOL2 | Ptetizeni v klidovém stavu odstranéno | 20 |Cas pro ochlazeni probé&hl a chyba m(ize byt

vynulovana.
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Displej

COMBIVIS

Hodn.

Vyznam

E.OC

Chyba! Nadproud

Nastava, kdyz je pfekro¢en zadany Spickovy proud.

PFiciny:

- pfili§ kratkd nabéhova (zrychlovaci) rampa

- pfilis velké zatizeni pfi vypnutych funkcich zastaveni
zrychlovani a hranice konstantniho proudu

- zkrat na vystupu

- zemni zkrat

- pfili§ kratka dobéhova (zpomalovaci) rampa

- pfili§ dlouhé motorové vedeni

- EMV, nezadouci pfenos elektromagnetickych impulst

- aktivni DC-brzda pfi velkych vykonech (viz kapitola 6.9.3)

E. OH

Chybal! Pfehfati télesa chladi¢e

Teplota télesa chladice je pfili§ vysoka. Chyba muze byt vy-
nulovana az pfi hlaSeni E.nOH. PfiCiny:

- nedostatecné proudéni vzduchu na chladi¢ (znecisténi)

- pfilis vysoka okolni teplota

- zastaveny ventilator

E.OH2

Chyba! Funkce na ochranu motoru

30

Zareagovala funkce elektronické relé na ochranu motoru

E.OHI

Chybal! Pfehfati vnitiniho prostoru

Prili§ vysoka teplota vnitfniho prostoru. Chybu je mozné vy-
nulovat az pfi hlasSeni E.nOHI, kdy teplota vnitiniho prostoru
poklesla o min. 3 °C.

E.OL

Chybal! Pfetizeni (I x t)

16

Chybu pfetizeni je mozné vynulovat az pfi hlaSeni E.nOL,
kdyz OL-¢ita¢ (CitaC pretizeni) znovu dosahl 0 %.
Nastava, kdyz je pfitomno pfili§ vysoké zatizeni déle nez
stanovuje pfipustna doba (viz technicka data). PFiciny:

- Spatné vyvazeny regulator

- mechanicka chyba nebo pfetizeni v aplikaci

- Spatné dimenzovany ménic

- Spatné zapojeny motor

- porucha snimace

E.OL2

Chybal! Pfetizeni v klidovém stavu

19

Nastava, kdyz je pfekro€en trvaly proud v klidovém stavu (viz
technicka data a charakteristiky pfetizeni). Chybu je mozné
vynulovat az po uplynuti ochlazovaci faze a zobrazeni hlaSe-
ni E.nOL2.

E. OP

Chybal Prepéti

Napéti v meziobvodu je pfili§ vysokeé.

Nastava, kdyz meziobvodové napéti pfekroCi pfipustnou
hodnotu. Pfi€iny:

- Spatné vyvazeny regulator (pfekmity)

- pfili§ vysoké vstupni napéti

- ruSiva napéti na vstupu

- pfilis kratka dobéhova (zpomalovaci) rampa

- poSkozeny nebo pfili§ maly brzdny odpor

E.OS

Chybal! Prekroceni otacek

58

Otacky se nachazi vné pevné nastavenych hranic.

E.PFC

Chyba! PFC (Power Factor Correction)

33

Chyba v korekci vykonového faktoru.

E.PrF

Chyba! Koncovy spina€ napravo

46

Pohon ve sméru doprava najel na pravy koncovy spina¢. Ja-
ko reakce byl naprogramovan pfikaz "Chyba, novy start po
provedeni RESETu (viz kapitola 6.7 "Reakce na chyby nebo
varovna hlaseni").

E.Prr

Chyba! Koncovy spina¢ nalevo

47

Pohon ve sméru doleva dojel na levy koncovy spina¢. Jako
reakce byl naprogramovan pfikaz "Chyba, novy start po
provedeni RESETu (viz kapitola 6.7 "Reakce na chyby nebo
varovna hlaseni").
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Displej

COMBIVIS

Hodn.

Vyznam

E. Pu

Chyba! Vykonova ast

12

V8eobecna chyba vykonové &asti (napf. ventilator).

E.Puci

Chyba! Neplatna identifikace vyk. ¢asti

49

Béhem inicializa¢ni (spoustéci) faze nebyla identifikovana vy-
konova ¢ast nebo byla identifikovana jako nepfipustna.

E.Puch

Chyba! Vykonova ¢ast zménéna

50

Charakteristika vykonové Céasti byla zménéna. Je-li vykonova
¢ast platna, mlze byt chyba vynulovana zapsanim do para-
metru SY.3. Kdyz jsou hodnoty zobrazené v SY.3 prepsany,
nové se nactou pouze parametry zavislé na vykonové ¢asti.
Bude-li zapsana libovolna jind hodnota, pak budou nacteny
hodnoty z vyrobniho nastaveni (default). U nékterych pfi-
strojl je po zapsani do parametru SY.3 vyzadovan studeny
start (Power-On-Reset).

E.PUCQO

Chyba! Komunikace vykonové ¢asti

22

Hodnota parametru nemohla byt zapsana do vykonové ¢asti.
Potvrzeni od vykonové ¢asti <> OK.

E.PUIN

Chyba! Kédovani vykonové &asti

14

Chyba: verze software vykonové ¢asti a fidici karty jsou
rozdilné. Chybu neni mozné vynulovat (pouze u ménice
F5-G ve velikosti B).

E.SbuS

Chyba! Synchronizace sbérnice

23

Synchronizace pfes sbérnici Sercos neni mozna. Jako reakce
byl naprogramovan pfikaz "Chyba, novy start po provedeni
RESETuU" (viz kapitola 6.7 "Reakce na chyby nebo varovna
hlaSeni").

E.SEt

Chybal! Volba sady parametr(

39

Probéhl pokus o aktivaci uzaméené sady parametr(.

Jako reakce byl naprogramovan pfikaz "Chyba, novy start
po provedeni RESETu" (viz kapitola 6.7 "Reakce na chyby
nebo varovna hlaseni").

E.SLF

Chyba! Softwar. konc. spina¢ napravo

44

Pravy softwarovy koncovy spinac lezi vné pevné nastavenych
hranic. Jako reakce byl naprogramovan pfikaz "Chyba, novy
start po provedeni RESETu" (viz kapitola 6.7 "Reakce na
chyby nebo varovna hlaseni").

E.SLr

Chyba! Softwar. konc. spina€ nalevo

45

Levy softwarovy koncovy spinac lezi vné pevné nastavenych
hranic. Jako reakce byl naprogramovan pfikaz "Chyba, novy
start po provedeni RESETu" (viz kapitola 6.7 "Reakce na
chyby nebo varovna hlaseni").

E. UP

Chyba! Podpéti

Napéti v meziobvodu pfili§ nizké.

Nastava, kdyz meziobvodové napéti klesne pod pfipustnou

hodnotu. PFi€iny:

- vstupni napéti pfili§ nizké nebo nestabilni

- pfili§ maly vykon ménice

- napétové ztraty zplisobené Spatnym zapojenim

- napajeci napéti z generatoru nebo transformatoru se vlivem
velmi kratkych ramp hrouti

- u ménice F5-G ve velikosti B je hlaSeni E.UP zobrazeno
také v pfipadé, ze neprobiha zadna komunikace mezi vy-
konovou ¢asti a fidici kartou

- skokovy faktor (Pn.56) je pfili§ maly

- digitalni vstup je naprogramovan jako vnéjsi vstup pro chybu
s chybovym hladenim E.UP (Pn.65)

E.UPh

Chyba! Sitova faze

Chybi faze vstupniho napéti (Ripple detect).

Varovna hlaseni
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A.buS | Pozor! Hlida¢ (Watchdog) 93 | Zareagoval hlida¢ (Watchdog) komunikace mezi operatorem
a PC nebo operatorem a méni¢em. Reakce na tuto vystrahu
mUze byt naprogramovana (viz kapitola 6.7 "Reakce na chy-
by nebo varovna hlaseni").

A.dOH | Pozor! Pfehfati motoru 96 | Teplota motoru prekrocila nastavitelnou uroven pro vystrahu.
Byla spusténa doba pro odstaveni z provozu. Reakce na tuto
vystrahu miize byt naprogramovana (viz kapitola 6.7 "Reakce
na chyby nebo varovna hlaseni").

Tuto vystrahu mohou generovat pouze specialni vykonové
casti.

A. EF | Pozor! Externi vstup 90 | Tato vystraha je vyvolavana pres externi vstup.

Reakce na tuto vystrahu maze byt naprogramovana
(viz kapitola 6.7 "Reakce na chyby nebo
varovna hlaseni").
A.ndOH| Konec vystrahy! 91 [ Teplota motoru je opét pod nastavenou urovni pro vystrahu.
Prehfati motoru Doba pro odstaveni z provozu byla zastavena.
A.nOH | Konec vystrahy! 88 | Teplota télesa chladiCe je opét pod nastavenou urovni
Prehrati télesa chladite pro vystrahu.
A.nOHI [ Konec vystrahy! 92 | Teplota vnitfniho prostoru ménice je opét pod vystraznou
Pfehfati vnitfniho prostoru urovni.
A.nOL [ Konec vystrahy! 98 | Citag pretizeni (OL-gitag) méniée dosahl hodnoty 0 %, vy-
Pretizeni straha "Pfetizeni" mGze byt vynulovana.
A.nOL2 [ Konec vystrahy! 101 | Ochlazovaci doba po vystraze "Pretizeni v klidovém stavu"
Pretizeni v klidovém stavu probéhla. Varovné hlaseni mize byt vynulovano.

A. OH | Pozor! Pfehfati télesa chladice 89 | Je mozné nastavit teplotni Uroven, pfi jejiz pfekroCeni je
generovana tato vystraha. Dale m(ze byt naprogramovana
reakce na tuto vystrahu (viz kapitola 6.7 "Reakce na chyby
nebo varovna hlaseni").

A.OH2 | Pozor! Funkce na ochranu motoru 97 | Zareagovala funkce elektronickeé relé na ochranu motoru.
Reakce na tuto vystrahu maze byt naprogramovana (viz
kapitola 6.7 "Reakce na chyby nebo varovna hlaseni").

A.OHI | Pozor! Piehfati vnitiniho prostoru 87 | Teplota vnitfniho prostoru méni¢e se nachazi nad dovolenou
hranici. Byla spusténa doba pro odstaveni z provozu.

Je provedena nastavend reakce na tuto vystrahu (viz kapitola
6.7 "Reakce na chyby nebo varovna hlaseni").
A.OL [Pozor! Pfetizeni 99 | Je-mozné nastavit hodnotu Citace zatizeni v rozmezi

0 az 100 %, pfi jejimz prekroceni je vyvolano toto hlaseni.
Reakce na tuto vystrahu maze byt naprogramovana (viz
kapitola 6.7 "Reakce na chyby nebo varovna hlaseni").

CZ-34




KES |l

Displej | COMBIVIS Hodn, Vyznam

A.OL2 | Pozor! 100 | Vystraha je vyvolana, kdyz je pfekrocen trvaly proud v klido-
vém stavu (viz technicka data a charakteristiky pfetizeni).
Reakce na tuto vystrahu muize byt naprogramovana (viz
kapitola 6.7 "Reakce na chyby nebo varovna hlaseni").
Vystrahu je mozné vynulovat az po uplynuti ochlazovaci
faze a zobrazeni hlaSeni A.nOL2.

A.PrF | Pozor! Koncovy spina¢ napravo 94 | Pohon ve sméru doprava najel na pravy koncovy spinac.
Reakce na tuto vystrahu mlize byt naprogramovana (viz
kapitola 6.7 "Reakce na chyby nebo varovna hlaseni").

A.Prr Pozor! Koncovy spina¢ nalevo 95 [ Pohon ve sméru doleva najel na levy koncovy spinac.
Reakce na tuto vystrahu mlze byt naprogramovana (viz
kapitola 6.7 "Reakce na chyby nebo varovna hlaseni").

A.SbuS | Pozor! Synchronizace sbérnice 103 | Synchronizace pfes sbérnici Sercos neni mozna.
Reakce na tuto vystrahu mlze byt naprogramovana (viz
kapitola 6.7 "Reakce na chyby nebo varovna hlaseni").

A.SEt | Pozor! Volba sady parametru 102 | Probéhl pokus o aktivaci uzaméené sady parametra.
Reakce na tuto vystrahu mdze byt naprogramovana (viz
kapitola 6.7 "Reakce na chyby nebo varovna hlaseni").

A.SLF [ Pozor! Softwar. konc. spina€ napravo | 104 | Pravy softwarovy koncovy spinag lezi vné pevné nastavenych
hranic. Reakce na tuto vystrahu mdze byt naprogramovana
(viz kapitola 6.7 "Reakce na chyby nebo varovna hlaseni").

A.SLr | Pozor! Softwar. konc. spina¢ nalevo 105 | Levy softwarovy koncovy spinac lezi vné pevné nastavenych
hranic. Reakce na tuto vystrahu mdze byt naprogramovana
(viz kapitola 6.7 "Reakce na chyby nebo varovna hlaseni").
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Kratky prehled
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4. Kratky prehled

L=

Ukazatel| Parametr Rozsah nastaveni Rozliseni U zakaznika
CP.0 Zadani hesla 0...9999 1 -
CP.1 Ukazatel skute¢né frekvence - 0,0125 Hz --
CP.2 Ukazatel zadané frekvence - 0,0125Hz --
CP. 3 Ukazatel rezimu ménice - - --
CP. 4 Zdanlivy proud - 0,1A --
CP.5 Zdanlivy proud / $pi¢kova hodnota |- 0,1A --
CP.6 Zatizeni - 1% --
CP.7 Meziobvodové napéti - 1V --
CP. 8 Meziobvod. napéti / Spickova hodn. | - 1V --
CP.9 Vystupni napéti - 1V --
CP.10 Minimalni frekvence 0...400Hz 0,0125 Hz
CP.11 Maximalni frekvence 0...400Hz 0,0125 Hz
CP.12 Cas zrychleni (nabéhova rampa) 0,00...300,00 s 0,01 s

CP.13 | Cas zpomaleni (-1 = CP.12) -1, 0,00...300,00 s 0,01s

CP.14 | Cas pro S-kiivky 0,00 (off)...5,00 s 0,01s

CP.15 [Boost 0,0...25,5% 0,1%

CP.16 Rohova frekvence 0...400 Hz 0,0125 Hz
CP.17 Y | Stabilizace napéti 1...650 V (off) 1V

CP.18 Y | Taktovaci frekvence 2/4/8/12/16 kHz ? - 2)
CP.19 Pevna frekvence 1 -400...400 Hz 0,0125 Hz
CP.20 Pevna frekvence 2 -400...400 Hz 0,0125 Hz
CP.21 Pevna frekvence 3 -400...400 Hz 0,0125 Hz
CP.22 Y | DC-Brzdéni / zplsob 0..9 1

CP.23 |DC-Brzdéni/ ¢as 0,00...100,00 s 0,01s

CP.24 Max. proud pfi rampé (rozbéh...) 0...200 % 1%

CP.25 [Max. proud pfi konst. chodu 0...200 % (off) 1%

CP.26 Y | Hledani otacek / podminka 0...15 1

CP.27 Rychlé zastaveni / ¢as rampy 0,00...300,00 s 0,01s

CP.28 Reakce na externi prehrati 0..7 1

CP.29 Y | Analogovy vystup 1/ funkce 0...20

CP.30 [ Analogovy vystup 1/ zesileni -20,00...20,00 0,01

CP.31 7Y | Relé-vystup 1/ funkce 0...68 1

CP.32 Y | Relé-vystup 2 / funkce 0...68 1

CP.33 [ Relé-vystup 2/ spinaci hladina -30000,00...30000,00 | 0,01

CP.34 Y | Zplsob zadani sméru otacek 0..9 1

CP.35 " | AN1 zplisob zadani zadané hodn. [0...2 1

CP.36 [ AN1 posun (hystereze) nul. bodu [-10,0...10,0 % 0,1 %

b Parametry, pro jejichz zménu je nutné stisknout ENTER
2 Zavisi na vykonové Casti
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Pfed vyexpedovanim prochazeji vSechny vyrobky KEB nékolikrat kontrolou kvality a funk&nosti, aby
byly vylou¢eny chyby. Pfi dodrzovani nasich Navodu k obsluze proto nejsou oéekavany zadné po-

ruchy &i zavady. Vznikne-li pfesto néjaky diivod k reklamaci, zaslete nam vyrobek zpét s uvedenim
Cisla faktury, datumu dodani, pfi¢in zavady a popisu provoznich podminek. Za poruchy vyrobku, je-
jichz pficinou bylo chybné zachazeni, nepfipustna manipulace, Spatné skladovani nebo jiné vSeo-

becné omyly, nepfebirame zadnou odpovédnost. Prospekty, katalogy a nabidky obsahuji pouze za-
kladni a orientaéni hodnoty. Vyhrazujeme si moznost na zménu vSech technickych parametrd. VSech-
na prava vyhrazena. Jakykoliv zplsob kopirovani, rozmnozovani a fotomechanické ¢i jiné reprodukce
je bez pisemného souhlasu KEB jako vyrobce zakazan.

Avant la livraison tous les produits passent par différents contrbles fonctionnels et qualitatifs de
maniére a éliminer les mauvais fonctionnements. L'apparition de défauts sur ces produits est trés
improbable s'ils sont raccordés et utilisés selon les recommandations des manuels d'instructions.
Néanmoins, si un défaut apparaissait, le matériel doit étre retourné en indiquant le numéro du bon de
livraison, la date d'expédition et les détails apparents du défaut ainsi que le type d'application. Un
mauvais emploi, de mauvaises conditions de stockage ou d'autres causes de ce type excluent notre
responsabilité en cas de défectuosité. Les documents techniques et commerciaux, les offres de prix
ne contiennent que des valeurs standards. Nous nous réservons le droit de procéder a des
modifications techniques sans préavis. Tout droit réservé. Toutes contrefacons imprimées, ou
reproductions photomécaniques; méme partielles, sont strictement interdites.

Priorto delivery all products pass several quality and performance inspections so that malfunctions can
be ruled out. When used in accordance with the operating instructions failure is most unlikely. However,
if you have cause for complaint the unit should be returned stating invoice number, delivery date, cause
of failure and field conditions. We do not accept the responsibility for failures due to misuse, wrong
storage or similar causes. Leaflets, catalogues and quotations contain only standard values. We
reserve the right to make technical changes without obligation. All rights reserved. Any piratic printing,
mimeograhing or photomechanical reproduction, even in extracts, is strictly prohibited.

Prima di essere spediti, tutti i nostri prodotti sono soggetti a severi controlli di qualita e funzionamento,
questo al fine di evitare malfunzionamenti. Se utilizzati seguendo il manuale di istruzione si evita
gualsiasi malfunzionamento. Comunque, qualora dovesse verificarsi un guasto, I'unita dovra essere
rispedita specificando il numero di bolla, la data di spedizione, i dettagli del guasto ed il tipo di
applicazione. Non si assumono responsabilita per errori dovuti a manomissioni, cattivo stoccaggio o
simili. Ciriserviamo di effettuare qualsiasi modifica senza preavviso alcuno. Tutti i diritti sono riservati.
Qualsiasi riproduzione non autorizzata, anche parziale, & rigorosamente proibita.

Antes de ser enviados todos los productos pasan severos controles de calidad por lo que pueden
descartarse defectos. Cuando sea utilizado de acuerdo con las instrucciones de operacion una averia
no es nada probable. Sin embargo, si tiene motivo de reclamacion la unidad podria devolverse
indicando numero de factura, fecha de entrega, causa del fallo y condiciones de instalacion. Nosotros
no aceptamos la responsabilidad por fallos debidos a mal uso, almacenaje incorrecto o causa similar.
Los folletos, catalogues y ofertas contienen sélo valores estandar. Nos reservamos el derecho de
modificar el equipo sin ninguna obligacion. Todos los derechos reservados. Cualquierimpresion pirata,
reproduccién mimedgrafia o fotomecanica, incluso en parte, esté estrictamente prohibida.

Mepen oTrpy3kon BCe usgennst HEOAHOKPATHO MPOXOAAT MNPOBEPKY Ha npegmeT KavecTsa U
paboTocnocobHOCTb, Tak 4To Gpak uckntovaetcd. Npu cobnogeHnn Hawero pykoBoacTBa Mo
aKcnyaTaumm nosiBreHne HeucnpaBHOCTeN He oxxuaaeTcs. EcrnvBonpekn aTomy, BCE Taku NosABATCA
OCHOBaHUWs NS peknamauum, nagenue HeobxogmMmMo oTNpPaBWTb Ha HaL aapec C yka3aHnemM HOMepOoB
TOBapHOWM HaknagHow 1 cyéTa, 4aToW NOCTaBKu, NPUYNHOW NpUBEALLEN K BbIXOAY U3AeNnns n3 ctpos
N YyCNoBUI 3KCnIyaTaumu.

®upma KEB He HECET OTBETCTBEHHOCTL 3a BbIXOA, U34ENUIN N3 CTPOSI MO NPUYMHAM He NPaBUIIbHOIO
XpaHeHs, TPaHCNOPTUPOBKU, HEMPAaBUIBHOrO OBpaLLEeHNs U APYrMX OLLMBOYHbIX 4eNCTBUIA. [pocneKkThbl,
Katanorm n KoOMMep4Yeckue MpensiokeHnss cogepXat TOMbKO OPUEHTUPOBOYHbIE 3Ha4YeHUs. Mol
OCTaBnsieM, 3a OO0 NpaBo BHOCUTb TEXHUYECKME N3MeHeHWs ntoboro poaa. Bece npasa npuHagnexat
Ham. PaaMmHOXeHwue, nepeneyvatbiBaHne, POTOMEXaHNYeCKoe BOCNPOM3BEAEHNE, AaXe YaCTUYHOE,
6e3 NMCbMeHHOro paspelleHns Ha To dupmbl KEB 3anpeLyeHo.
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